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OGOLNE OSTRZEZENIA: BEZPIECZENSTWO - MONTAZ - UZYTKOWANIE

(instrukcja przettumaczona z jezyka wioskiego)

UWAGA Wazne instrukcje bezpieczenstwa. Nalezy przestrzegaé¢ wszystkich instrukcji, poniewaz nieprawidtowy montaz moze

byé przyczyna powaznych szkoéd

UWAGA Wazne instrukcje bezpieczeristwa. W celu zapewnienia bezpieczenstwa osob, postepowaé zgodnie z niniejsza

instrukcja. Nalezy starannie przechowywac niniejsza instrukcje
Przed rozpoczeciem montazu nalezy sprawdzi¢ informacje na temat ,Parametréw technicznych produktu”, a w szczegolnosci, czy urzadzenie
jest przystosowane do napedzania posiadanego przez Paristwa urzgdzenia. Jezeli produkt nie jest odpowiedni, NIE nalezy wykonywacé montazu
Nie uzywac urzadzenia, jesli nie przeprowadzono procedury oddania do eksploatacii, opisanej w rozdziale ,Odbidr i przekazanie do eksploataciji”

UWAGA  Wedtug najnowszych, obowiazujacych przepisow europejskich, wykonanie automatyki musiby¢ zgodne zobowiazujaca

Dyrektywa Maszynowa umozliwiajaca zadeklarowanie zgodnosci automatyki. W zwiazku z tym, wszystkie czynnosci
polegajace na podiaczeniu do sieci elektrycznej, wykonywaniu préb odbiorczych, przekazywaniu do eksploatacii i
konserwacji urzadzenia musza by¢ wykonywane wytacznie przez wykwalifikowanego i kompetentnego technika!
Przed przystgpieniem do montazu produktu nalezy sprawdzic¢, czy wszystkie elementy i materialy przeznaczone do uzycia prezentujg idealny
stan i sg odpowiednie do uzycia
Produkt nie jest przeznaczony do obstugi przez osoby (w tym dzieci) 0 ograniczonych zdolnosciach fizycznych, zmystowych badz umysto-
wych lub przez osoby nieposiadajgce odpowiedniego doswiadczenia i wiedzy
Nie zezwala¢ dzieciom na zabawe urzadzeniem
Nie zezwala¢ dzieciom na zabawe urzadzeniami sterujacymi produktu. Przechowywac piloty w miejscu niedostepnym dla dzieci

UWAGA W celu unikniecia jakiegokolwiek zagrozenia na skutek przypadkowego uzbrojenia termicznego urzadzenia odtgczajgcego, nie

nalezy zasila¢ tego urzgdzenia przy uzyciu zewnetrznego urzadzenia, jak zegar lub podtgcza¢ go do obwodu charakteryzujgcego

sie regularnym podtaczaniem lub odtgczaniem zasilania
W sieci zasilajgcej instalacji nalezy przygotowac urzgdzenie odtgczajgce (nieznajdujace sie na wyposazeniu), ktérego odlegtosé pomiedzy
stykami podczas otwarcia zapewnia catkowite odtgczenie w warunkach okreslonych przez lll kategorig przepieciowag
Podczas montazu nalezy postepowac ostroznie z produktem: unika¢ zgniatania, uderzen, upadkow lub kontaktow z jakimkolwiek ptynem; nie
umieszczac produktu w poblizu zrédet ciepta i nie wystawia¢ go na dziatanie wolnych ptomieni. Opisane powyzej sytuacje moga doprowadzic¢
do uszkodzenia urzadzenia, by¢ przyczyna nieprawidtowego dziatania lub zagrozen. Jezeli dosztoby do ktdrejs z opisanych sytuacii, nalezy
natychmiast przerwa¢ montaz i zwrdcic sie 0 pomoc do Serwisu Technicznego
Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody materialne lub osobowe powstate w wyniku nieprzestrzegania instrukcji montazu. W
takich przypadkach nie ma zastosowania rekojmia za wady materialne
Poziom cisnienia akustycznego emisji skorygowanego charakterystykg A jest nizszy od 70 dB(A)
Czyszczenie i konserwacja, za ktorg jest odpowiedzialny uzytkownik, nie powinny by¢ wykonywane przez dzieci pozbawione opieki
Przed wykonaniem dziatan na instalacji (konserwacja, czyszczenie), nalezy zawsze odtgczy¢ produkt od sieci zasilajgcej oraz ewentualnych
akumulatoréw awaryjnych
Nalezy wykonywac¢ okresowe przeglady instalacji, a w szczegoélnosci kabli, sprezyn i wspornikéw, celem wykrycia ewentualnego braku
wywazenia lub oznak zuzycia, czy uszkodzen. Nie uzywac w razie koniecznosci naprawy lub regulacji, poniewaz obecnos$é usterek moze
prowadzi¢ do powaznych obrazen
Materiat opakowaniowy podlega utylizacji zgodnie z miejscowymi przepisami
Urzadzenia nie wolno instalowac na zewnatrz
Nadzorowac brame podczas jej przesuwania sig i zachowac bezpieczng odlegtos¢ do chwili, gdy brama zostanie catkowicie otwarta lub zamknieta
Zachowad ostroznos¢ podczas aktywacji urzadzenia do zwolnienia recznego (manewr reczny), poniewaz otwarta brama moze niespodziewanie
upasé na skutek ostabionych lub uszkodzonych sprezyn lub w przypadku braku wywazenia bramy.
Raz w miesigcu sprawdzac, czy nastepuje zmiana kierunku ruchu silnika po dotknieciu przez brame przedmiotu o wysokosci 50 mm umieszczonego
na podfozu. W razie koniecznosci, wyregulowac i ponownie sprawdzi¢, poniewaz niewtasciwa regulacja moze stanowic¢ zagrozenie (w przypadku
silnikdw z wbudowanym systemem zabezpieczajgcym przed wciggnieciem, na skutek kontaktu z dolng krawedzig bramy).
Jegli kabel zasilajgey jest uszkodzony, nalezy go wymienic¢ na identyczny dostepny u producenta lub w serwisie technicznym lub u innej osoby
posiadajgcej porownywalne kwalifikacje, aby uniknac jakiegokolwiek ryzyka.

OSTRZEZENIA NA TEMAT MONTAZU

Przed dokonaniem montazu silnika nalezy sprawdzi¢, czy brama jest w dobrym stanie mechanicznym, jest dobrze wywazona i czy jej
otwieranie i zamykanie nastepuje w sposéb prawidtowy.

Przed zamontowaniem silnika, usunac¢ wszystkie niepotrzebne liny lub taricuchy i wytaczy¢ wszelkie urzadzenia, jak urzagdzenia blokujace,
ktdre nie sg konieczne do dziatania z uzyciem napedu.

Sprawdzi¢, czy nie wystepuje zagrozenie wciggniecia lub przygniecenia w kierunku statych elementdw, kiedy skrzydto znajduje sie w pozycji
maksymalnego Otwarcia i Zamkniecia; w razie koniecznosci nalezy zabezpieczy¢ te czesci.

Zamontowac czes¢ manewrowa do zwolnienia recznego (manewr reczny) na wysokosci ponizej 1,8 m.

UWAGA: jesli jest ona ruchoma, cze$¢ manewrowa nalezy przechowywac w poblizu bramy.

Upewnic¢ sig, ze elementy sterownicze znajduja sie z dala od czesci w ruchu, umozliwiajac w kazdym razie ich bezposrednig widocznosé.
Czes¢ manewrowa wytgcznika zamknietego recznie musi by¢ ustawiona w pozyciji widocznej z przemieszczanej czesci ale dalekiej od czesci
w ruchu. Nalezy jg zainstalowac na minimalnej wysokosci 1,5 m.

Przymocowac tabliczki ostrzegajace przed wciagnieciem w sposob staty, w widocznym punkcie lub w poblizu ewentualnych statych urzadzen sterujacych.

Przymocowac w sposdb staty tabliczke odnoszaca sie do zwolnienia recznego (manewr reczny) w poblizu czesci manewrowe;.

Po zakonczeniu montazu upewnic sie, ze automatyka uniemozliwi lub zablokuje otwieranie, gdy brama zostanie obcigzona masg 20 kg, przymocowang
do srodka jej dolnej krawedzi (dla silnikdw, ktdre moga by¢ uzywane z bramami posiadajacymi otwarcie o szerokosci wiekszej od 50 mm).

Po zakoriczeniu montazu upewni¢ sig, ze caly mechanizm jest odpowiednio wyregulowany i ze automatyka powoduje odwrdcenie ruchu
manewru, gdy brama uderza o ustawiony na ziemi przedmiot o wysokosci 50mm (w przypadku silnikéw z wbudowanym systemem
zabezpieczajgcym przed wciggnieciem, co zalezy od kontaktu z dolng krawedzig bramy).

Po zakonczeniu montazu upewnic sie, ze czesci bramy nie wystaja na ulice ani na publiczne chodniki.
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1 OPIS PRODUKTU | JEGO PRZEZNACZENIE

SPIN to rodzina motoreduktoréw elektromechanicznych z wbudowana centralg przeznaczonych do automatyzacji bram segmentowych i bram
wahadtowych ze sprezynami lub przeciwciezarami, zardwno wystajgcych, jak i niewystajacych (rys.1): do wahadtowych bram garazowych nalezy
uzywac akcesorium dodatkowego SPAS.

Centrala jest przystosowana do odbiornika radiowego 433,92MHz z kodem FLOR.

Do linii systemu SPIN nalezg produkty opisane w tabeli 1.

A UWAGA! - Wszelkie inne uzycie, rézne od opisanego, oraz wykorzystywanie produktu w warunkach otoczenia odmiennych, niz

te, ktére zostaty przedstawione w niniejszej instrukcji jest niezgodne z przeznaczeniem i zabronione!

Model typ Motoreduktor Prowadnica Odbiornik radiowy Nadajnik radiowy
SPIN20KCER10 SNB6021 3x1m OoXI FLO2RE
SPIN22KCER10 SN6021 4m OXI FLO2RE
SPIN23KCER10 SN6021 3m OXI FLO2RE
SPIN30R10 SN6031 3x1m

SN6031R10 SN6031

SPIN40R10 SN6041 3x1m

SN6041R10 SN6041

SNB6031R10 nalezy uzupetni¢ prowadnicg SNA30/SNA30C (3m) lub SNA30/SNA30C + SNA31/SNA31C (Bm + 1m).

SNB031R10 nalezy uzupetni¢ prowadnica SNA30/SNASOC (3m) lub SNA30/SNA30C + SNA31/SNA31C (3m + 1m).

%F;llg\?vg)/mo; SPIN40R10; SN6031R10 i SN6041R10 moga by¢ skompletowane z odbiornikami radiowymi OXI i odpowiednimi nadajnikami

2 OGRANICZENIA W UZYTKOWANIU

Dane dotyczace wydajnosci produktéw linii SPIN podane sg w rozdziale 13 (Parametry techniczne) i sg jedynymi wartosciami, jakie pozwalaja
na wiasciwg ocene mozliwosci uzycia.

Charakterystyki konstrukcyjne produktéw SPIN umozliwiajg ich zastosowanie do bram segmentowych lub wahadtowych, zgodnie z ogranicze-
niami podanymi w tabelach 2, 3 i 4.

Tabela 2 - ograniczenia w uzytkowaniu motoreduktoréw SPIN

Model Segmentowe Wahadtowe niewystajace (z | Wahadtowe wystajace (z urza-
urzadzeniem dodatkowym dzeniem dodatkowym SPA5)
SPA5) lub na sprezyny (bez SPAS5)
Szerokosé (M) | Powierzchnia | Szerokos$é (m) | Powierzchnia | Szerokosé (m) | Powierzchnia
X Wysokos¢ (m) (m2) X Wysokosé (m) (m?2) X Wysokosé (m) (m?2)
SPIN20KCER10 4,4x2,4 10,5m2 4,2x2,2 9,2m2 4,2x2,8 11,8m2
SPIN22KCER10 3x3,4 10,2m2 2,9x3,2 9,2m2 3,4x3,5 11,8m2
SPIN23KCER10 4,4%x2,4 10,5m2 4,2x2,2 9,2m2 4,2x2,8 11,8m2
SPIN30R10 5x2,4 12m2 4,2x2,2 9,2m2 4,2x2,8 11,8m2
SN6031R10 3,5x3,4 12m2 2,9x3,2 9,2m2 3,4x3,5 11,8m2
SPIN40OR10 5,2x2,4 12,5m2 4,2x2,2 9,2m2 4,2x2,8 11,8m2
SN6041R10 5,2x3,4 17,5m2 4,2x3,2 13,4m2 4,2x3,5 14,7m2

A Uwaga! Wszelkie inne uzycie lub uzycie z wielkosciami przekraczajacymi wskazane wielkosci jest niezgodne z przeznacze-
niem. Nice nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody wynikajace z innego zastosowania.
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Wymiary podane w tabeli 2 maja wytacznie charakter informacyjny i stuzg jedynie do wstepnego oszacowania. Rzeczywista przydatnos¢ SPIN
do automatyzacji okreslonej bramy zalezy od stopnia wywazenia skrzydta; od oporéw w prowadnicach i innych zjawisk, réwniez chwilowych, jak
sita wiatru lub obecnos$¢ oblodzenia, ktdre moga zaktdcic ruch skrzydta.

W celu dokonania rzeczywistej oceny nalezy dokonac pomiaru sity niezbednej do poruszenia skrzydta na catym jego skoku i upewnic sie, ze nie
przekroczy ona potowy wartosci ,momentu nominalnego” podanego w rozdziale 13 (Parametry techniczne); ponadto, w celu ustalenia liczby
kolejnych cykli nalezy sie zapoznac z tabelg 3 i 4.

Tabela 3: ograniczenia wynikajace z wysokosci skrzydta

Wysokos¢ skrzydta w metrach maksymalna liczba cykli/godzine maksymalna liczba kolejnych cykli
Do 2m 20 10
2+2,56m 15 7
2,5+3m 12 5
3+3,5m 10 4
Tabela 4: ograniczenia zwigzane z sitag konieczna do poruszania skrzydiem
Sita do poruszania skrzydiem Procentowe zmniejszenie liczby cykli

SN6021 SN6031 SN6041
Do 250N 100% 100% 100%
250 — 400N 70% 80% 90%
400 - 500N 25% 50% 70%
500 — 650N 25% 40%
650 — 850N 25%

Wysokos¢ bramy pozwala na okreslenie maksymalnej liczby cykli na godzine, oraz kolejnych cykli, natomiast sita potrzebna do jej przemiesz-
czenia pozwala na okreslenie procentowego zmniejszenia liczby cykli; na przyktad, jesli skrzydto ma wys. 2,2m, to bytoby mozliwe 15 cykli na
godzine oraz 7 kolejnych cykli, ale jesli do przesuniecia skrzydfa potrzeba 300N, to stosujgc motoreduktor SN6021 nalezy je zmniejszy¢ do 70%,
wynik wiec bedzie wynosit 10 cykli na godzine oraz okoto 5 kolejnych cykli.

Dla zapobiezenia przegrzaniu, w centrali zamontowany jest ogranicznik, ktéry oblicza obcigzenie silnika i czas trwania cykli i interweniuje, kiedy

zostaje przekroczona maksymalna wartosé graniczna.

Uwaga: 1 kg = 9,81N czyli na przyktad, 500N = 51 kg.

Typ motoreduktora

Tabela 5 - poréwnanie cech

SN6021

SN6031

SN6041

Maksymalny moment (odpowiadajgcy maksymalne;j sile)

11,7Nm (650N)

14,4Nm (800N)

18Nm (1000N)

Pobdr w trybie standby

4,2W

0,8W

1,2W
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3.1 - Montaz motoreduktora

A Wazne! Przed dokonaniem montazu motoreduktora nalezy
sie zapoznac z rozdziatem 2 i zawartoscia opakowania w celu
sprawdzenia materiatu i wymiaréw motoreduktora (rys. 2-3).

A Uwaga! Brama garazowa musi si¢ poruszac z fatwoscia.
Limity, jakich nalezy przestrzegaé (zgodnie z EN12604):

- Srodowisko prywatne = maksymalnie 150 N

- Srodowisko przemystowe/handlowe = maksymalnie 260 N

f S

_________________ D

200mm

200mm

C 2970mm D 380mm

©

B 0+400mm

A 40+400mm

N\

E 65+-300mm

Rys. 4 przedstawia potozenie réznych czesci typowej instalacii:
1 - motoreduktor z wbudowang centralg sterujaca

3 - lampa ostrzegawcza

5 - listwa krawedziowa gtéwna

2 - fotokomorki
4 - przetgcznik kluczykowy
6 - linka funkcji KpK

Na rysunkach 5a i 5b zamieszczono instalacje typowe dla bramy wahadtowej wystajacej i niewystajacej.
ADla instalacji na bramach wahadtowych niezbedny jest urzadzenie dodatkowe SPAS5.

J
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Przed przystagpieniem do montazu nalezy sprawdzi¢ wielkos¢ motoreduktora (rys. 2). Jesli brama, ktéra ma by¢ zautomatyzowana, jest bramg
wahadtowa, nalezy sprawdzi¢ wartosc E na rys. 3, to znaczy minimalng odlegtos¢ pomiedzy gérng strong prowadnicy i maksymalnym punktem
osiggnietym przez gorng krawedz bramy. Jezeli tak nie jest, urzadzenie SPIN nie moze byc¢ uzytkowane.

3.2 - Montaz prowadnicy bedacej na wyposazeniu do SPIN20KCE - SPIN30 - SPIN40

W przypadku SN6031 i SN6041 nalezy zapewni¢ prowadnice SNA3O lub SNAB z pasem lub SNA30C z tancuchem. Prowadnice SNA3O i
SNA30C mozna wydtuzy¢ przy uzyciu przedtuzacza SNA31 lub SNA31C.

01. Przygotowac trzy elementy tworzace prowadnice tak, aby je mozna potaczyc.

02. | Zmontowac gtowice prowadnicy A.
Dziafanie to wymaga uzycia pewnej
sity, ewentualnie mozna uzy¢ gumo-
wego miotka.

03. | Za pomocs tgcznikdw B, potgczyc
trzy czesci C. ) c B C B c

04. Naciggna¢ pasek za pomoca [ =1 )
nakretki D az do uzyskania ’
odpowiednigj sztywnosci.
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3.3 - Montaz prowadnicy SNA30

Prowadnica SNASO jest juz wstepnie ztozona. Jedyne dziatanie, jakie

nalezy wykonaé to naciggniecie paska za pomoca nakretki D, az do
uzyskania odpowiedniej sztywnosci.

3.4 - Montaz prowadnicy SNA6
Prowadnica SNA6 sktada sie z 2 profili: jednego o dt. 3m i drugiego o dt. 1m, pozwala to na wykonanie prowadnicy w 2 wersjach:

Wersja 3m
Jesli wysokos¢ bramy do zautomatyzowania jest rowna lub mnigjsza niz 2,5m nalezy potaczy¢ prowadnice w nastepujgcy sposob:

01. Przycia¢ pas z wolnej strony na
dtugosci 2 m.

02. | Catkowicie odkrecic¢ nakretke D.

03. Przesunac az do potowy prowadnicy
przektadnie naciggu paska E i
catkowicie wyja¢ wozek.

04. Przetozy¢ wolny koniec paska
poprzez gtowice i zamocowac¢ go
do wdzka silnika za pomocg Srub
i podktadek jakie tam sie znajduja.
Nalezy zwrdci¢ uwage na pozycje
paska: musi mie¢ zgby skierowane
do wnetrza, musi by¢ prosty i
nieposkrecany.
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05. Przesung¢ w pierwotng pozycje
przektadnie naciggu paska i
wozek silnika. Zmontowac gtowice
prowadnicy A.

Dziatanie to wymaga uzycia
znacznej sity, w razie koniecznosci
mozna uzy¢ gumowego miotka.

06. | Wiozy¢ do $ruby przesytu naciggu
paska sprezyne, podktadke i
nakretke D.

07. Naciggna¢ pasek za pomoca == )
nakretki D az do uzyskania 7
odpowiedniej sztywnosci.

Wersja 4m
Jesli brama przeznaczona do automatyzacji ma wysokosé przekraczajaca 2,5m, nalezy zmontowac prowadnice w nastepujacy sposoéb:

01. | Catkowicie odkrecic¢ nakretke D.

02. Przesungc az do potowy prowadnicy
przekfadnie naciggu paska E i
catkowicie wyja¢ wozek.
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03.

Przetozy¢ wolny koniec paska
poprzez gtowice i zamocowac¢ go
do wdzka silnika za pomocag Srub
i podktadek jakie tam sie znajduja.
Nalezy zwrdci¢é uwage na pozycje
paska: musi mie¢ zgby skierowane
do wnetrza, musi by¢ prosty i
nieposkrecany.

04.

Zmontowa¢ gtowice prowadnicy
A. Dziafanie to wymaga uzycia
znacznej sity, w razie koniecznosci
mozna uzy¢ gumowego miotka.

05.

Za pomocg tacznikéw B, potaczyd
dwie czesci F.

06.

Przesuna¢ w pierwotng pozycje przektadnie naciagu paska i wozek silnika.

07.

Wiozy¢ do sruby przesytu naciggu
paska sprezyne, podktadke i
nakretke D.

08.

Naciggna¢ pasek za pomoca
nakretki D az do uzyskania
odpowiedniej sztywnosci.

09.

Przymocowac uchwyt mocujacy do
prowadnicy za pomocag Srub M6éx14
i odpowiednich nakretek.

Polski - 11



3.5 - Napiecie prowadnicy SNA30C

Prowadnica SNA3OC jest juz wstepnie ztozona. Jedyne dziatanie, ja-
kie nalezy wykonac to naciggniecie taricucha za pomoca nakretki D,
az do uzyskania odpowiedniej sztywnosci.

3.5.1 - Montaz urzadzenia dodatkowego SNA31C

01. | Wydtuzy¢ fanicuch 1fgczac dwa
konce z falszywym ogniwem ifgczac F

dwa profile F z uchwytem tgczgcym. — \
Przywrdcié konfiguracje poczatkowg b
wdzka, gtowicy i przesytu napinacza.

Napig¢ tancuchy.

3.6 - Mocowanie motoreduktora do prowadnicy

01. Pofaczy¢ motoreduktor z
glowica prowadnicy A; nastepnie
zamocowac¢ go za pomoca 4 srub
V6.3x38.

A Motoreduktor moze  byé
ustawiony w  trzech  réznych
pozycjach.

3.7 - Mocowanie motoreduktora do sufitu

01. Przestrzegajagc wartosci A i B

C 2970mm

D 380mm

na rys. 1, zaznaczyé na srodku .
bramy dwa punkty mocowania

uchwytu przedniego prowadnicy.
W zaleznosci od rodzaju materiatu,

uchwyt przedni moze byd
zamocowany przy pomocy nitdw,

B 0+400mm

[c o o

kotkdw lub $rub. Jesli umozliwiajg
to odlegtosci A, B, uchwyt moze
by¢ zamocowany bezposrednio do
sufitu.

A 40+400mm
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02.

Po wywierceniu otwordw w zaznaczonych miejscach, potozy¢ motoreduktor na podtozu, podnies¢ prowadnice w przedniej czesci i

przymocowac ja za pomocg dwdch srub, kotkdw lub nitdw.

03.

Zamocowa¢  wsporniki () za
pomoca Srub M6x14 G i nakretek H
wybierajgc otwor, ktéry pozwali na
maksymalne zachowanie odlegtosci
B.

04.

Wykorzystujac drabinke, podniesc
motoreduktor az do  oparcia
wspornikdw o strop. Wyznaczy¢
punkty  nawiercania,  nastepnie
odtozy¢ motoreduktor na podtoze.

05.

Nawierci¢ uprzednio zaznaczone
otwory, nastepnie (przy uzyciu
drabinki) podnies¢ motoreduktor
az do oparcia  wspornikow
na  wykonanych  otworach i
przymocowac, wykorzystujac sruby
lub kotki odpowiednie dla danego
materiatu.

06.

Sprawdzi¢, czy prowadnica jest
ustawiona  dokfadnie = poziomo,
nastepnie za pomocg pity odciaé
nadmiarowe czesci uchwytow.

07.

Przy zamknietej bramie, pociagnaé
linke, aby zwolni¢ wézek.
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08.

Przesung¢ woézek az do zetkniecia
wspornika zaczepu skrzydta N z
gorng krawedzig bramy, doktadnie
prostopadle do prowadnicy M.
Nastepnie zamocowac¢ wspornik
zaczepu skrzydta N za pomocg
nitdw lub srub. Uzy¢ srub lub nitdw
odpowiednich do rodzaju materiatu
skrzydta; upewni¢ sie ze sg w
stanie przenies¢ site niezbedna do
otwarcia lub zamkniecia skrzydta.

09.

Poluzowac sruby dwdch zderzakow
mechanicznych, nastepnie
przesungé przedni zderzak
mechaniczny O przed wdzek silnika.
Popchna¢ silnie wozek w kierunku
zamknigcia i, po  osiggnieciu
wiasciwej pozycji, dokreci¢ do
oporu $rube P.

10.

Otworzy¢ recznie brame do
zadanego punktu otwarcia,
przesung¢ zderzak mechaniczny
tylnego zatrzymania Q, przyblizy¢
go do wodzka silnika i zablokowac
zaciskajac srube do oporu R.

o E

=

7
WWWW
S _JTTT ”;m_.

e

| N

s

11.

Sprébowad przesuna¢ recznie brame. Sprawdzié, czy wdzek swobodnie sie przesuwa na prowadnicy, bez nadmiernego tarcia i czy
manewr jest na tyle tatwy, ze nie wymaga uzycia duze;j sity.

12.

Ustawic¢ linke sterowania w wybra-
nym miejscu pomieszczenia; w ra-
Zie koniecznosci przeciggnac ja po
suficie, przewlekajac przez sruby
oczkowe.

3.7.1 -

Blokady do prowadnicy SNA30C

o1.

Poluzowa¢ sruby dwdch zderzakow
mechanicznych, nastepnie przesunaé
przedni zderzak mechaniczny O
przed wozek silnika. Popchnaé
silnie wdzek w kierunku zamknigcia
i, PO osiggnieciu wiasciwej pozycj,
dokreci¢ do oporu obie Sruby P.
Otworzy¢ recznie brame do zadanego
punktu otwarcia, przesuna¢ zderzak
mechaniczny tylnego zatrzymania
Q, przyblizy¢ go do wodzka silnika
i zablokowa¢ zaciskajgc do oporu
Sruby R.

W celu wykonania instalacji innych urzadzen dodatkowych bedacych czescia automatyki, nalezy sie zapoznaé z odpowiednimi
instrukcjami obstugi.
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4 POLACZENIA ELEKTRYCZNE

A Wszystkie podiaczenia elektryczne musza by¢ wykonane po odcieciu napigcia od urzadzenia i z odtaczonym ewentualnym
akumulatorem awaryjnym.

A UWAGA! - Uzyte przewody musza by¢ dostosowane do typu instalacji, zaleca sie np. uzycie przewodu typu HO3VV-F
do montazu wewnatrz pomieszczen lub HO7RN-F do montazu na zewnatrz.

W niniejszym punkcie znajduje sie krotki opis potgczen elektrycznych; dodatkowe informacije znajdujg sie w punkcie ,, 7.3 Dodawanie lub usu-
wanie urzadzen”.

FLASH: to wyjscie mozna programowac (patrz punkt 6.6.3) w celu podtgczenia jednego z nastepujgcych urzadzen:

Tabela 6 - Opis potaczen elektrycznych

Funkcja Opis
LAMPA OSTRZE- Jesli jest zaprogramowana jako ,lampa ostrzegawcza” na wyjsciu ,FLASH”, mozliwe jest podta-
GAWCZA czenie lampy ostrzegawczej NICE LELDC”.

Podczas manewru, miga w nastepujacy sposob: zaswiecona przez 0,5s i zgaszona przez 0,5s.

WYJSCIE ,KON- Jesli zaprogramowana jako ,kontrolka otwartej bramy”, mozna podtgczy¢ tam lampke kontrolng
TROLKA 24V maksymalnie 5W sygnalizujgca otwartg brame.
OTWARTEJ BRA- Pozostaje ona zaswiecona podczas gdy brama jest otwarta i gasnie kiedy brama zostanie
I MY” zamknieta. Podczas manewru, kontrolka miga powoli podczas otwierania, i szybko podczas
6 zamykania.
PRZYSSAWKA Jesli zaprogramowana jako ,przyssawka”, mozna podtaczy¢ przyssawke 24V maksymalnie
10W (wersje z elektromagnesem, bez urzadzen elektronicznych).
o Gdy brama jest zamknieta, przyssawka jest aktywna i blokuje brame. Podczas manewru otwar-
— cia i zamkniecia nie jest wigczona.

BLOKADA ELEK- Jesli zaprogramowana jako ,blokada elektryczna”, mozna podtgczy¢ blokade elektromagne-
P TRYCZNA tyczng zatrzaskowa 24V maksymalnie 10W (wersje z elektromagnesem, bez urzadzen elektro-
nicznych). Podczas manewru otwarcia, blokada elektryczna jest witgczana na krétkg chwile tak,
Y aby zwolni¢ brame i wykona¢ manewr.
(— Podczas manewru zamkniecia nalezy sprawdzi¢, czy blokada elektryczna mechanicznie weszta

W swoje gniazdo.

A NIE STOSOWAC URZADZEN INNYCH NIZ PRZEWIDZIANE

4.1 - Potaczenia kabli elektrycznych

Rys. 4 zawiera potaczenia elektryczne typowej instalacji; rys. kroku 02 instalacji zawiera schemat potaczen elektrycznych do wykonania na
centrali sterujgce;.

Tabela 7 - Opis potaczen elektrycznych

Funkcja Typ kabla Maksymalna dozwolona Opis
dtugosé
Antena (A) Wejscie anteny do odbiornika radiowego. Antena jest wbudowana w
1 przewdd ekranowany | 20m ELDC; w przeciwnym razie mozliwe jest uzycie anteny zewnetrznej lub
(typu RG58) (zalecany: krotszy od 5m) odcinka kabla (juz obecnego w zacisku), ktory spetnia funkcje anteny.

Wejscie urzadzen sterowniczych ruchu: mozliwe jest podtgczenie sty-
OPEN (C) | 1 kabel 2x0.5mm?2 20m kéw ,Normalnie otwartych”. Aktywacja wejscia powoduje aktywacje
plecenia otwierania.

Wejscie urzadzen sterowniczych ruchu: mozliwe jest podtgczenie sty-
SbS (C) 1 kabel 2x0.5mm?2 20m kow ,Normalnie otwartych”. Aktywacja wejscia lub aktywacja przy uzy-
ciu linki powoduje aktywacije polecenie SbS (Krok po Kroku).

Weijscie dla urzadzen, ktdre blokujg mozliwosé ruchu lub ewentualnie
zatrzymujg wykonywany manewr; za pomoca odpowiednich sposobdw

2 do tego wejscia mozna poditgczy¢ styki typu ,Normalnie Zamknigty”,
STOP (D) | 1 kabel 2x0.5mm 20m ,Normalnie Otwarty” lub urzadzenia o statej opornosci typu OSE (Optical
Safety Edge). Inne informacje dotyczgce STOP znajduja sie w punkcie

,8.1

Do tego zacisku mozna podtaczy¢ kompatybilne urzgdzenia; wszystkie
BLUEBUS 1 kabel 2x0.75mm? 20m s3 taczone rownolegle tylko dwoma przewodami, ktorymi sg zasilane,
(B) ' i ktérymi wysytaja sygnaty do centrali. Pozostate informacje dotyczace

BlueBUS znajdujg sie w punkcie ,8.1".

Do tego wyjscia mozna podtaczy¢ lampe ostrzegawczg ELDC Nice
FLASH (A) | 1 kabel 2x0.5mm?2 20m (patrz parametry techniczne). Podczas manewru, miga w nastepujacy
sposob: zaswiecona przez 0,5s i zgaszona przez 0,5s.
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01. | Otworzy¢ pokrywe.
02. 1 - potaczy¢ kable elektryczne silnika i urzadzen dodatkowych (w zaleznosci od modelu centrali)
2 - podtgczy¢ kabel zasilajgcy
FLASH
TX RX
@ @ 1w [} K
AERIAL 112 112 1 ‘ NC / /
; 2 L@ || [H|E ||
— —— | osE
[
ce X
606060000
00000000 FNL_olo_INkY
000
000
(ool
606
©coo fuse 15A
nNnnN
¢ \W sieci zasilajgcej instalacji nalezy przygotowac urzadzenie odtgczajgce (nieznajdujgce sie na wyposazeniu), ktérego odlegtosé po-
miedzy stykami podczas otwarcia zapewnia catkowite odtaczenie w warunkach okreslonych przez Ill kategorig przepieciowa.
¢ Przed wykonaniem dziatari na instalacji (konserwacja, czyszczenie), nalezy zawsze odtgczy¢ produkt od sieci zasilajgcej oraz ewen-
tualnych akumulatoréw awaryjnych
03. Po dokonaniu programowania,

zamknad pokrywe przy uzyciu
odpowiedniej pokrywy
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5 URUCHOMIENIE AUTOMATYKI | KONTROLE POLACZEN

5.1 - Podiaczenie automatyki do sieci elektrycznej
A UWAGA! - Podtaczenie automatyki do sieci elektrycznej musi by¢ wykonane przez wykwalifikowany i doswiadczony personel,
w peinym poszanowaniu przepiséw, nhorm i uregulowan prawnych. Postepowaé w sposéb opisany ponizej

Aby poditgczy¢ SPIN do sieci elektrycznej, wystarczy wsungé wtyczke do gniazda; w razie koniecznosci, jesli wtyczka nie jest zgodna z gniaz-
dem, nalezy uzy¢ dopasownika.

A Nie odcinaé lub wyjmowaé przewodu jaki jest na wyposazeniu SPIN. Jesli w poblizu motoreduktora Spin nie ma gniazdka
elektrycznego, nalezy zleci¢ jego wykonanie osobie wykwalifikowanej, posiadajacej niezbedne narzedzia i w petnym poszano-
waniu przepiséw, norm i uregulowan prawnych. Linia zasilajaca musi by¢ zabezpieczona przed zwarciem i uptywem do ziemi;
urzadzenie musi mie¢ mozliwos¢ odtaczenia od zasilania na czas montazu i okresowych przegladéw (wygodny jest tutaj system

podiaczenia poprzez wtyczke i gniazdko elektryczne).

01. | Recznie odblokowac motoreduktor
w celu przesuniecia skrzydta pod-
czas Otwierania i Zamykania.
02. | Zablokowac recznie motoreduktor.
03. Postepowac w sposdb opisany ponizej

migania, poniewaz jest uzalezniony od innych czynnikdw.

e Sprawdzi¢, czy $wiatto pomocnicze jest zgaszone.

.
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e Sprawdzi¢, czy urzagdzenie podtgczone do wyjscia FLASH jest zgaszone.

e Sprawdzi¢, czy dioda BlueBUS miga regularnie z czestotliwoscig jednego migniecia na sekunde.
e Jesli sg obecne fotokomorki, nalezy sprawdzié, czy migajg rowniez diody na fotokomdrkach (na TX i na RX); nie jest wazny rodzaj

A

Jedli tak sie nie dzieje, nalezy natychmiast wytgczy¢ zasilanie centrali i uwaznie sprawdzi¢ potgczenia elektryczne. Inne informacie,

niezbedne do wyszukiwania i diagnostyki usterek sg zamieszczone w zen sg podane w punkcie ,,9 Diagnostyka”
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O PROGRAMOWANIE

6.1 - Przyciski do programowania

W centrali sterujgcej urzadzenia SPIN sg dostepne funkcije, ktdre mozna programowac; regulacja funkcji nastepuje za pomoca 4 przyciskow
znajdujacych sie na centrali, a ich dziatanie jest sygnalizowanie przez 8 diod: L1....L4.

Ustawienia fabryczne SPIN spetniajg wiekszos¢ wymagan, ale mozna je zmieni¢ w kazdej chwili przy uzyciu odpowiedniej procedury programo-
wania, patrz punkt 7.4.

Przyciski | Funkcja

Open A | Przycisk ,OPEN” pozwala na sterowanie otwarciem bramy albo przesuwa w gore punkt
programowania.

Stop / | Przycisk ,STOP” pozwala na zatrzymanie manewru; po nacisnieciu przez ponad 5 sekund
Set umozliwia wejscie do programowania.

Close ¥ | Przycisk ,CLOSE” pozwala na sterowanie zamknieciem bramy lub przesuwa w dét punkt
programowania.

6.2 - Wczytywanie urzadzen

Po podtaczeniu zasilania nalezy wczytaé nowe urzgdzenia podtgczone do wejs¢ BlueBUS i STOP (oznaczone migajacymi diodami L1 i L2).
UWAGA! - Faza wczytywania urzadzen musi by¢ wykonana réwniez wtedy, gdy nie ma zadnego podiaczonego urzadzenia.

01. | Przytrzymac réwnoczesnie wcisnigte przyciski A i Set

02. | Zwolni¢ przyciski, gdy diody L1 i L2 zaczng bardzo szybko migac (po okoto 3 sekundach)

03. | Odczekac kilka sekund, az centrala zakorczy wczytywanie urzadzen

04. | Po zakonczeniu wczytywania, dioda STOP musi pozosta¢ zaswiecona, diody L1 i L2 zgasna (ewentualnie zaczng migac diody L3 i L4)

Faza wczytywania podtgczonych urzadzen moze by¢ powtdrzona w dowolnej chwili, réwniez po dokonaniu montazu, na przyktad w razie doto-
zenia dodatkowego urzgdzenia; informacije na temat przeprowadzania nowego wczytywania zamieszczono w punkcie ,8.1.17.

6.3 - Programowanie pozycji otwarcia i zamkniecia bramy

Po wczytaniu urzadzen nalezy wykonac faze programowania odlegtosci otwarcia i zamknigcia bramy. W tej fazie jest odczytywany skok bramy
od zatrzymania na zderzaku mechanicznym zamkniecia do zderzaka otwarcia.

Sprawdzi¢, czy pasek przesuwu jest dobrze napiety i czy dwa zderzaki mechaniczne sg dobrze dokrecone.

01. Ponownie zaczepi¢ wozek silnika.

02. Przytrzymac rdwnoczesnie wcisnigte przyciski Close V¥ i Set

03. | Zwolni¢ przyciski, kiedy rozpocznie sie manewr (po okoto 3 sekundach).

04. | Zaczekac az centrala wykona programowanie: zamknigcie, otwarcie i ponowne zamkniecie bramy. Po zakonczeniu tej fazy, Swiatetko
pomocnicze zacznie miga¢ w oczekiwaniu na uruchomienie procedury wyszukiwania sit.
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05. Pociagna¢ za linke sterowniczg w celu uruchomienia automatycznej Procedury wczytywania. Procedura ta angazuje 4 petne cykle
przesuwu: Odczekac na zakoriczenie bez przerywania procedury i bez dokonywania zmian pozycji ogranicznikéw.

Podczas wczytywania odlegtosci, naciskajac przycisk open nastepuje zwiekszenie predkosci silnika o krok 10% az do maksymalnie 100%;
naciskajac przycisk close nastgpi zmniejszenie predkosci o 10% az do minimum 40%.

Po wczytaniu odlegtosci $wiatto pomocnicze zaczyna migac jeden raz na sekunde w celu zasygnalizowania koniecznosci wyko-
nania fazy wczytania sity.

Woeczytanie sity obejmuje 4 petne manewry w trybie automatycznym. Po zakonczeniu manewrdw Swiatto pomocnicze pozostaje zaswiecone
statym swiattem przez przewidziany okres czasu.

Podczas tych manewrdw centrala zapamigtuje site niezbedna dla ruchdw otwierania i zamykania.

Jesli po ukoriczeniu programowania diody L3 i L4 migajg, oznacza to, ze wystgpit btgd; patrz punkt ,9 Diagnostyka”.

Wazne, by pierwsze manewry nie byly przerywane, na przyktad przez wydanie polecenia STOP.
Jesli tak sie stanie, nalezy ponownie przeprowadzi¢ wczytywanie od punktu 01.

Faza wczytywania pozycji moze by¢ powtdrzona w jakimkolwiek momencie, rowniez po instalacji (na przyktad jesli zostanie przesuniety jeden ze
zderzakéw mechanicznych); wystarczy ja powtdrzy¢ od punktu 01.

A Jesii pasek nie jest dostatecznie naciagniety podczas wyszukiwania pozycji, pomiedzy nim i zebatka moze wystapic¢ slizganie.
Jesli o nastapi, nalezy wczytywanie naciskajac przycisk Stop; naciagna¢ pasek dokrecajac nakretke D tak, jak pokazano w punk-
cie 4 punktu 3.2; nastepnie powtorzy¢ wczytywanie od punktu 01.

A Ostrzezenie: Po zmianie predkosci lub aktywacji funkcji Brama lekka, swiatlo pomocnicze ponownie miga w celu sygnalizacji
koniecznosci ponownego wykonania cyklu wczytywania sit. W tym przypadku wydaé polecenie otwierania/zamykania w celu uru-
chomienia procedury automatycznej.

6.4 - Kontrola ruchu bramy
Po wczytaniu pozyciji otwarcia i zamkniecia, zaleca sie wykonanie kilku manewrdw, aby sprawdzi¢ prawidtowosc¢ ruchu bramy.

01. Nacisng¢ i zwolni¢ przycisk Open w celu zlecenia manewru otwarcia: sprawdzi¢, czy nastgpit on prawidtowo, bez zmiany predkosci.
Wazne - Brama musi zwolni¢, gdy znajduje sie w odlegtosci od 30 do 20 cm od zderzaka mechanicznego i musi sie zatrzymac na
zderzaku. Nastepnie wykonywany jest krétki manewr zamkniecia w celu roztadowania napiecia pasa lub fancucha.

02. Nacisng¢ i zwolni¢ przycisk Close w celu zlecenia manewru zamknigcia: sprawdzi¢, czy nastgpit on prawidtowo, bez zmiany predko-
$ci. Wazne - Brama musi zwolni¢, gdy znajduje sie w odlegtosci od 30 do 20 cm od zderzaka mechanicznego zamkniecia i musi sie za-
trzymac na zderzaku zamkniecia. Nastepnie wykonywany jest krétki manewr otwarcia w celu rozladowania napiecia pasa lub taricucha.

03. Podczas manewru nalezy sprawdzi¢, czy lampa ostrzegawcza (jesli jest), miga w cyklach 0,5 sekundy zaswiecona i 0,5 sekundy zga-
szona.

04. | Wykonac kilkka manewrdw otwierania i zamykania w celu wychwycenia ewentualnych usterek montazu i regulacji lub innych anomalii,
na przyktad punktéw zwiekszonego tarcia.

05. | Sprawdzi¢, czy mocowanie motoreduktora, prowadnicy i zderzakdéw mechanicznych jest pewne, stabilne i odpowiednio wytrzymate
réwniez podczas silnych przyspieszen lub zwolnien ruchu bramy.

6.5 - Wbudowany odbiornik radiowy

Do zdalnego sterowania motoreduktora SPIN w centrali kontrolnej zamontowane jest ztlgcze SM przeznaczone dla odbiornikdw radiowych typu
OXI lub OXIS. W SPIN20KCE i SPIN22KCE oraz SPIN23KCE odbiornik radiowy jest zawarty w zestawie.

01. | Wcisna¢ odbiornik radiowy delikatnie naciskajac

02. Jedli nie jest uzywana antena wbudowana w ELDC lub antena zewnetrzna innego rodzaju, nalezy dokreci¢ sztywny przewdd jaki jest
w wyposazeniu odbiornika do zacisku anteny.

W modelach SPIN30, SPIN40, SN6031 i SN6041 w celu wiozenia odbiornika radiowego nalezy sie zapoznac z rys. 8

& J

6.6 - Programowanie funkcji

W centrali sterujacej urzadzenia SPIN sg dostepne funkcje, ktére mozna programowac; regulacja funkcji nastepuje za pomoca 4 przyciskow
znajdujgcych sie na centrali, a ich dziatanie jest sygnalizowanie przez 4 diod: L1....L4.

Ustawienia fabryczne SPIN spetniajg wiekszos¢ wymagan, ale mozna je zmieni¢ w kazdej chwili przy uzyciu odpowiedniej procedury programo-
wania, patrz punkt 6.6.2.
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6.6.1 - Funkcje pierwszego poziomu (funkcje ON-OFF)

Tabela 8 - Lista funkcji, ktére mozna zaprogramowac: pierwszy poziom

Dio- | Funkcja Opis
da
L1 Zamkniecie automatyczne Ta funkcja pozwala na automatyczne zamkniecie bramy po zaprogramowanym czasie przerwy,

fabryczny czas przerwy jest ustawiony na 20 sekund, ale moze by¢ on zmieniony na 10, 20, 40 i
80 sekund (patrz tabela 10). Jesli funkcja nie jest aktywna, dziatanie jest ,pdtautomatyczne”.

L2 Zamknij po Foto Po ,zwolnieniu” fotokomadrek ta funkcja powoduije ,Zamkniecie automatyczne” z ,,Czasem pauzy”
wynoszacym 5 sekund, réwniez wtedy, kiedy czas pauzy jest ustawiony na wieksze wartosci.

L3 Sita silnika Ta funkcja pozwala na wybranie czutosci kontroli mocy silnika, aby dostosowac jg do rodzaju bramy.
Jesli ta funkcja jest wigczona, czutos¢ odpowiada bramom o mniejszych wymiarach i Izejszym.

Jesli ta funkcja jest wytgczona, jest ona bardziej przydatna dla bram o wiekszych wymiarach oraz
ciezszych. Po wigczeniu funkcji Swiatto pomocnicze zaczyna miga¢ w celu zasygnalizowania koniecz-
nosci wykonania cyklu wczytywania sit. Wydac polecenie w celu wykonania 3 petnych manewrow.

L4 Stand-By Ta funkcja pozwala na maksymalne zmniejszenie zuzycia energii i jest szczegdlnie przydatna,
jesli motoreduktor dziata z akumulatorem awaryjnym. Jesli ta funkcja jest wigczona, po uptywie
1 minuty od zakonczenia manewru, centrala wytgcza wyjscie BlueBUS (a wiec i urzadzenia) oraz
wszystkie diody za wyjgtkiem diody BlueBUS, ktéra bedzie migata wolniej. Gdy pojawi sie pole-
cenie centrala powraca do petnego funkcjonowania. Jesli funkcja nie jest aktywna, nie bedzie
ograniczenia zuzycia pradu.

Podczas normalnej pracy motoreduktora SPIN, diody L1....L4 sg zaswiecone lub zgaszone zgodnie ze stanem funkcji jakg reprezentuja, na
przyktad L1 swieci jesli jest aktywne ,Zamykanie Automatyczne”.

6.6.2 - Programowanie funkcji pierwszego poziomu (ON-OFF)

Wszystkie funkcje pierwszego poziomu sg fabrycznie ustawione na ,OFF”, ale mogg by¢ zmienione w kazdej chwili - patrz tabela 9. Nalezy
sprawnie przeprowadzi¢ procedure programowania, gdyz maksymalny okres czasu miedzy jednym a drugim nacisnieciem przycisku to 10 se-
kund, po ktérego uptywie procedura jest automatycznie przerywana, a wprowadzone do tego momentu zmiany zostajg zapisane.

Tabela 9 - Procedura zmiany funkcji ON-OFF

01. Przytrzymac wcisniety przycisk Set przez okoto 3s 4
3s

02. Zwolni¢ przycisk Set, gdy zacznie miga¢ dioda L1 N 4
N SET
03. Nacisng¢ i zwolni¢ przyciski A lub ¥, aby przeniesé migajaca diode na diode przedstawiajgca stan mody- =~ ¥4 Y4 N L

fikowanej funkcii @ 0 G \
vt

04. Nacisnac przycisk Set w celu zmiany stanu funkgji (krétkie migniecie = OFF; diugie migniecie = ON). N N L/
SET| O q
/TN N
05. Odczekac 10 sekund w celu wyjscia z programowania w wyniku uptywu maksymalnego czasu. %
10S

Uwaga: punkty 3 i 4 moga by¢ powtdrzone podczas tej samej fazy programowania w celu wprowadzenia ON lub OFF dla innych funkcii.

6.6.3 - Funkcje drugiego poziomu (parametry regulowane)

Tabela 10 - Lista funkcji, ktére mozna zaprogramowac: drugi poziom

Dioda Parametr Poziom Wartosé Opis
L1 10 sekund .
Reguluje czas pauzy, tzn. czas przed
L1 Cras pauz L2 20 sekund zamknigciem automatycznym. Dziata je-
pauzy L3 40 sekund dynie, gdy zamykanie automatyczne jest
aktywne
L4 80 sekund
L1 Otwiera - stop - zamyka - stop
, L2 Otwiera - stop - zamyka - otwiera Reguluje sekwencije polecen przypisanych
L2 Funkcja SbS — do wejscia Krok po Kroku po 1 poleceniu
L3 Zespot mieszkalny radiowym.
L4 Manualny
L1 Bardzo wolno Reguluje predkosc¢ silnika podczas nor-
malnego ruchu. Po zmianie predkosci
L2 Powoli Swiatto pomocnicze ponownie miga w
L3 Predkos¢ - celu sygnalizacji koniecznosci ponownego
silnika L3 Srednio wykonania cyklu wczytywania sit. W tym
przypadku wydac polecenie otwierania/
L4 Szybko zamykania w celu uruchomienia procedury
automatycznej.
L1 Kontrolka Otwarta brama
o L2 Lampa ostrzegawcza Wybraé urzadzenie podtaczone do wyj-
L4 W) FLASH P
yiscie L3 Blokada elektryczna Scia FLASH
L4 Przyssawka
Uwaga: ,, " funkcja fabryczna.
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A Przed podtaczeniem urzadzenia do wyjscia ,,FLASH” nalezy sie upewni¢ czy zaprogramowana zostata wtasciwa funkcja. W
przeciwnym razie istnieje ryzyko uszkodzenia podiaczonego urzadzenia lub centrali.

6.6.4 - Programowanie drugiego poziomu (parametry regulowane)

Fabrycznie, parametry regulowane sg ustawione tak, jak przedstawiono tabeli 10: , ", ale ustawienie mozna zmieni¢ w dowolnej chwili w spo-
sob przedstawiony w tabeli 11. Nalezy sprawnie przeprowadzi¢ procedure programowania, gdyz maksymalny okres czasu miedzy jednym a
drugim nacisnieciem przycisku to 10 sekund, po ktérego uptywie procedura jest automatycznie przerywana, a wprowadzone do tego momentu
zmiany zostajg zapisane.

Tabela 11 - Procedura zmiany nastawialnych parametréw

01. Przytrzymacd wcisniety przycisk Set przez okoto 3s A 4
SET
3S
02. Zwolni¢ przycisk Set, gdy zacznie miga¢ dioda L1 N (5/ 4
N L1
03. Nacisng¢ przyciski A lub V¥, aby zamieni¢ pozycje migajacej diody na ,diode wejscia” ktéra odpowiada V4 V4
modyfikowanemu parametrowi (a] o (]

04. Nacisngc¢ i przytrzymac wcisnigty przycisk Set; przycisk Set musi by¢ wcisniety podczas krokow 5 i 6

05. Odczekac okoto 3 sekund, nastepnie zaswieci sie dioda przedstawiajgca aktualny poziom regulowanego N |l s
parametru VA as
06. Nacisna¢ przyciski A lub V¥ , aby przenies¢ diode, ktéra przedstawia warto$¢ parametru. V4 Y4 N
Gl o G AR
07. Zwolni¢ przycisk Set 4
SET|
08. Odczekac 10 sekund w celu wyjscia z programowania w wyniku uptywu maksymalnego czasu. %
10S

Uwaga: punkty od 03 do 07 moga by¢ powtdrzone podczas tej samej fazy programowania w celu regulacji wiekszej liczby parametréow

6.7 - Wczytywanie nadajnikéw radiowych

Kazdy nadajnik radiowy jest rozpoznawany przez odbiornik za pomocg ,kodu”, innego dla kazdego nadajnika. Niezbedna jest wiec faza ,wczy-
tywania”, dzieki ktdrej odbiornik rozpoznaje kod kazdego wczytanego nadajnika. Wczytywanie nadajnikdw moze by¢ wykonane w 2 trybach:
Tryb 1iTryb 2 (punkty 7.7.1i7.7.3).

6.7.1 - Wezytywanie nadajnika w Trybie 1 Tabela 12: Polecenia dostepne w Trybie 1

Wedtug tego trybu funkcja przyciskéw nadajnika jest stata i kazdemu . .
przyciskowi odpowiada w centrali polecenie podane w tabeli 12; dia | Przyeisk Polecenie
kazdego nadajnika wystarcza jedna faza wczytywania, podczas ktérej Przycisk T1 SbS

beda wczytane wszystkie przyciski.Podczas tej fazy nie jest istotne, ktory
przycisk zostat wcisnigty i zostaje zajete tylko jedno miejsce w pamieci
odbiornika. W trybie 1, zwykle jeden nadajnik moze sterowac tylko jednym Przycisk T3 Otwiera
systemem automatyki.

Przycisk T2 Otwarcie czesciowe

Przycisk T4 Zamyka

Uwaga: nadajniki jednokanatowe posiadajg jedynie przycisk T1, nadajniki
dwukanatowe posiadajg jedynie przyciski T1 i T2.

6.7.2 - Procedura wczytywania w Trybie 1

Tabela 13 - Procedura wczytywania w Trybie 1

01. Wcisngc i przytrzymac wcisniety przycisk na odbiorniku (przez okoto 3 sekundy) L 4
[ 3s

02. Zwolni¢ przycisk po zaswieceniu sie diody sygnalizacyjnej na odbiorniku AN (JPi 2
N

03. W ciggu 10 sekund nacisng¢ na co najmniej 3 sekundy jakikolwiek przycisk nadajnika, ktéry pragnie sie V4
wczytad 3S
NIV
O-
N

04. Jesli wezytywanie przebiegto pomysinie, dioda na odbiorniku wykona 3 migniecia.

Jesli mamy inne nadajniki do wczytania, nalezy powtdrzy¢ punkt 3 w ciggu nastepnych 10 sekund.
Faza wczytywania konczy sie, jesli w ciagu 10 sekund nie zostang wystane nowe kodly.
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6.7.3 - Wezytywanie nadajnika w Trybie 2 Tabela 14: Polecenia dostepne w Trybie 2

by ek, porchry pryosk nadarka more NG PEIESENY. | poecenie Kok po Ko

kazdej fazy zostaje zapamietany tylko jeden przycisk - ten, kiory byt Polecenie 2 L,Otwarcie czesciowe”

xcgsér:ﬁgé ip}ggﬁcz)a; i;?éé/e\{vczytywama. Kazdy wczytany przycisk zajmuje Polecenie 3 Otwiera”
Polecenie 4 LZamyka”
Polecenie 5 »Stop”
Polecenie 6 ,Krok po Kroku zespotu mieszkalnego”
Polecenie 7 LKrok po Kroku Wysoki Priorytet”
Polecenie 8 L,Otworz i odblokuj”
Polecenie 9 LZamknij i odblokuj”
Polecenie 10 ,Otwiera i blokuje automatyke”
Polecenie 11 LZamyka i blokuje automatyke”
Polecenie 12 ~Blokuje automatyke”
Polecenie 13 »Odblokowuje automatyke”
Polecenie 14 ,On Timer Swiatto pomocnicze”
Polecenie 15 ,ONn-Off Timer Swiatio pomocnicze”

6.7.4 - Procedura wczytywania w Trybie 2

Tabela 15 - aby wczytaé przycisk nadajnika w Trybie 2

01. Wcisngc¢ przycisk odbiornika tyle razy, ile wynosi numer funkcji wedtug tabeli 8

D*
<
N

02. Sprawdzi¢, czy dioda kontrolna odbiornika miga tyle razy jaki jest numer wybranej funkcji \C|>/
/TN 1.4

03. W ciggu 10 sekund nacisna¢ przez co najmniej 3 sekundy ten przycisk nadajnika, ktéry pragnie sie wczy- V4
tac 35

04. Jesli wezytywanie przebiegto pomysinie, dioda na odbiorniku wykona 3 migniecia. \é/
N\ X3

Jesli pragniemy przypisa¢ temu samemu poleceniu inne nadajniki, nalezy w ciggu nastepnych 10 sekund po-
wtérzy¢ punkt 3.
Faza wczytywania konczy sie, jesli w ciggu 10 sekund nie zostang wystane nowe kodly.

6.8 - Wczytywanie na odlegtosé

Mozna wczytad¢ nowy nadajnik bez bezposredniego dostepu do odbiornika; aby przeprowadzi¢ takie dziatanie nalezy posiadac juz wczytany i
dziatajgcy nadajnik. Nowy nadajnik ,otrzyma” cechy tego, ktdry zostat uprzednio wczytany; tak wiec, jesli pierwszy nadajnik jest zapamietany w
trybie 1 to rowniez nowy zostanie wczytany w trybie 1. Naciskamy wtedy dowolne przyciski w obu nadajnikach. Jesli natomiast juz dziatajgcy
nadajnik jest wczytany w Trybie 2, réwniez nowy nadajnik bedzie wczytany w trybie 2 i istotne jest, aby wcisnaé w pierwszym nadajniku przycisk
wywotujgcy zgdane polecenie a w drugim (nowym) nadajniku przycisk, ktdry ma byc¢ przypisany temu poleceniu.

A Wczytanie na odlegto$¢ nastapi we wszystkich odbiornikach jakie znajduja sie w promieniu zasiegu nadajnikéw; nalezy wiec
doprowadzi¢ zasilanie jedynie do tego, jaki chcemy ustawié.

Trzymajac oba nadajniki, ustawi¢ sie w zasiegu odbioru automatyki i wykonac nastepujaca procedure:

Tabela 16 - aby wczytaé nadajnik ,,na odlegtos¢”

01. Nacisna¢ na co najmnigj 8 sekund przycisk ,nowego” nadajnika radiowego, nastepnie przycisk zwolnic. L 4 4
=
02. Nacisng¢ powoli 3 razy przycisk na nadajniku juz wczytanym. 4 4 4
— — 3
g ss T ag
03. Nacisng¢ powoli 1 raz przycisk na nowym nadajniku radiowym. Vv 4
- 15
Teraz nowy nadajnik radiowy zostanie rozpoznany przez odbiornik i przejmie cechy jakie miat nadajnik juz wczytany.
W razie obecnosci innych nadajnikéw do wczytania, nalezy powtdrzy¢ wszystkie kroki dla kazdego nowego nadajnika.
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6.9 - Kasowanie nadajnikow radiowych

Tabela 17 - aby skasowaé wszystkie nadajniki

01. Nacisngc¢ i przytrzymac wcisniety przycisk na odbiorniku L 4
02. Zaczeka¢ az dioda sie zaswieci, nastepnie zaczekac az zgasnie, co nastgpi gdy mignie 3 razy N ¢£ O N d)/
/TN N X3
03. Zwolni¢ przycisk doktadnie w trakcie 3. migniecia ¥
04. Jesli procedura zakonczyta sie powodzeniem, po chwili, dioda mignie 5 razy. NIV
N\ X5

7 ODBIOR | PRZEKAZANIE DO EKSPLOATACJI

Sg to najwazniejsze fazy podczas realizacji automatyki, poniewaz muszg one zapewni¢ maksymalne bezpieczenstwo instalacii.

Muszg zosta¢ wykonane przez wykwalifikowany i doswiadczony personel, ktéry musi wzigc na siebie obowigzek okreslenia, jakie proby nalezy
przeprowadzi¢, aby zapobiec mozliwym zagrozeniom oraz sprawdzi¢ zgodnos¢ z wymaganiami stawianymi przez przepisy, normy i rozporzg-
dzenia: w szczegolnosci wymogi norm EN 13241-1, EN 12445 i EN 12453.

Urzadzenia dodatkowe muszg zosta¢ poddane specjalnej probie, zaréwno pod wzgledem dziatania, jak i prawidtowej wspdtpracy z SPIN; w tym
celu nalezy sige zapoznac z instrukcjg obstugi poszczegdinych urzadzen.

7.1 Préoba odbiorcza

Probe mozna réwniez przeprowadzacé okresowo, w celu skontrolowania stanu urzgdzen, z ktorych sktada sie automatyka. Kazdy pojedynczy
element automatyki (listwy krawedziowe, fotokomarki, zatrzymanie awaryjne, itp.) wymaga specyficznej fazy odbioru; dla tych urzadzen nalezy
wykonacé procedury opisane w odpowiednich instrukcjach.

Wykonac probe odbiorczg w nastepujacy sposob:

01. | Sprawdzié, czy s3 przestrzegane wskazéwki zawarte w rozdziale 1 ,0STRZEZENIA”.

02. | Odblokowac¢ brame garazowa, po-
ciggajac linke odblokowujacg w dét
i sprawdzi¢, czy jest mozliwe recz-
ne przesuniecie bramy garazowej
w otwieraniu i zamykaniu z zasto-
sowaniem sity nieprzekraczajgcej
225N

03. Ponownie zaczepi¢ wozek silnika.

04. | Wykorzystujac przetgcznik lub nadajnik radiowy albo linke sterowania, wykonaé proby zamkniecia i otwarcia bramy oraz sprawdzic,
czy ruch jest taki jaki zostat przewidziany.

05. | Zaleca sie wykonanie kilku testow w celu oceny tatwosci posuwu bramy i ewentualnych usterek montazowych lub regulacyjnych oraz
obecnosci szczegdinych punktow tarcia.

06. | Zweryfikowac kolejno wiasciwe funkcjonowanie wszystkich urzadzen zabezpieczajgcych (fotokomorki, listwy krawedziowe, itd.). W
szczegolnosci, za kazdym razem, kiedy zadziata ktéres urzadzenie, dioda ,BlueBUS”, znajdujgca sie na centrali, wykona 2 szybkie
migniecia jako potwierdzenie, ze centrala rozpoznata zdarzenie.

07. W celu kontroli stanu fotokomorek i w szczegdlnosci sprawdzenia czy nie ma interferenciji z innymi urzgdzeniami, przesunac cylinder (o
wymiarach: srednica - 5 cm, dlugosc¢ - 30cm) przecinajgc 0s optyczng: Zrobi¢ to w poblizu TX, pdzniej przy RX i nastepnie po srodku:
sprawdzi¢, czy w tych przypadkach urzadzenie przejdzie ze stanu aktywnego w stan alarmowy i na odwrét, czy wywota przewidziang
reakcje centrali, przyktad: podczas zamykania powoduje odwrdcenie ruchu.

08. Jegli niebezpieczne sytuacje wywotane ruchem bramy zostaty usuniete poprzez zmniejszenie sity uderzenia, nalezy wykonac¢ pomiar
sity wedtug wymagan normy EN 12445. Jezeli regulacja ,Predkosci” lub kontrola ,Sity silnika” zostaty uzyte pomocniczo w systemie
redukgiji sity uderzenia, nalezy znalez¢ taka regulacje, ktéra da najlepszy wynik.
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7.2 - Przekazanie do eksploatacji

Przekazanie do eksploatacji moze by¢ wykonane wytgcznie po wykonaniu, z pozytywnym wynikiem, wszystkich faz préb odbiorczych (punkt
7.1).
Nie dopuszcza sie czesciowego przekazania do eksploatacii lub rozruchu w sytuacjach ,,prowizorycznych”

01. | Sporzadzi¢ i przechowywac (przez okres co najmniej 10 lat) dokumentacije techniczng, ktéra musi zawiera¢ co najmniej: rysunek cato-
Sci systemu automatyki, schemat potgczen elektrycznych, analize ryzyka i zastosowane srodki zapobiegawcze, deklaracje zgodnosci
producenta wszystkich zainstalowanych urzadzen (w przypadku SPIN, nalezy uzy¢ zatgczong Deklaracje zgodnosci WE), kopieg instruk-
Cji obstugi oraz plan konserwacji systemu automatyki.

02. | Zamocowac na bramie garazowej w sposdb staty etykietke Iub tabliczke ze wskazaniem czynnosci koniecznych do odblokowania
oraz wykonania manewru recznego (wykorzystac rysunki znajdujace sie w ,Instrukcji i ostrzezeniach skierowanych do uzytkownikéw
motoreduktora SPIN”).

03. | Zamocowac w sposob trwaty na bramie etykietke lub tabliczke
z rysunkiem znajdujgcym sie z boku (minimalna wysokos$¢ 60 mm):

04. | Wykorzystujac przetacznik kluczykowy lub nadajnik lub przyciski centrali sterujacej, wykonac¢ préby Zamkniecia i Otwarcia bramy gara-
zowej oraz sprawdzic¢, czy ruch jest zgodny z przewidzianym.

05. | Umiesci¢ na bramie tabliczke zawierajacg co najmniej ponizsze dane: rodzaj automatyki, nazwe i adres producenta (odpowiedzialnego
za ,przekazanie do eksploatacji’), numer seryjny, rok produkgji oraz oznaczenie ,CE”.

06. | Wypetni¢ i przekazac witascicielowi automatyki deklaracje zgodnosci.

07. | Dostarczy¢ witascicielowi automatyki ,Instrukcje uzytkowania” (zatgcznik do wyciecia).

08. | Wykonac i dostarczy¢ witascicielowi automatyki harmonogram konserwaciji.

09. | Regulacja sity jest wazna dla bezpieczenstwa i nalezy jej dokona¢ zachowujgc ostroznosc¢ i wyznaczajgc do tego celu osoby wykwa-
lifikowane. Wazne!

- Regulacja z wartosciami ustawionymi na wartosci sity wyzsze od wartosci dozwolonych moze spowodowac zranienie 0sob, zwierzat
lub uszkodzenie rzeczy. Wyregulowac site na minimalng dostepng wartos¢ w celu umozliwienia szybkiego i bezpiecznego odczytu
ewentualnych przeszkdd.

10. | Przed wprowadzeniem automatyki do uzytku, poinformowac odpowiednio witasciciela w formie pisemnej na temat zagrozen i wyste-
pujacych ryzyk resztkowych.

8 INFORMACJE DODATKOWE

8.1 - Dodawanie lub usuwanie urzadzen

Przy automatyzacji z motoreduktorem SPIN istnieje mozliwos¢ dodawania lub usuwania dodatkowych urzadzen w jakimkolwiek momencie. W
szczegolnosci do ,BlueBUS” i do wejscia ,STOP” moga by¢ podtaczone rézne rodzaje urzadzen, jak przedstawiono w nastepnych punktach.

Wejscie STOP
Wejscie Stop powoduje natychmiastowe zatrzymanie manewru, po fg )

czym nastepuje krétka zmiana kierunku. Do tego wejscia moga by¢
podtgczone urzadzenia z wyjsciem ze stykiem normalnie otwartym
,NO”, normalnie zamknietym ,NC”, urzadzenia optyczne (,Opto Sen-
sor”) albo urzadzenia z wyjsciem o statej opornosci 8,2 KQ, jak na
przyktad listwy krawedziowe.

W fazie weczytywania, centrala rozpoznaje rodzaj urzadzenia podtg-
czonego do wejscia Stop i nastepnie, podczas normalnego uzytko-
wania automatyki, centrala zleca Stop, gdy odczytuje zmiane w sto-
sunku do wczytanego stanu.

Podobnie, jak w przypadku BlueBUS, centrala rozpoznaje rodzaj OoP SbS
urzadzenia podtaczonego do wejscia STOP podczas fazy wczytywa-

nia (patrz punkt 6.2); kazda zmiana w poréwnaniu do wczytanego H H H
stanu spowoduje wykonanie polecenia STOP.

Za pomocg odpowiednich dziatan, istnieje mozliwos¢ podtaczenia do

wejscia STOP wiecej niz jednego urzadzenia, nawet réznych rodza- - =
jow:

e Réwnolegle miedzy sobg moze by¢ potgczona dowolna liczba urzadzen typu NO.

¢ Réwnolegle miedzy sobg moze by¢ potgczona dowolna liczba urzadzen typu NC.

¢ W razie potrzeby podtaczenia wigcej niz 2 urzadzen mozna potaczyC je ,kaskadowo” z jednym koricowym urzgdzeniem o oporze 8,2kQ.

¢ Mozliwa jest kombinacja NO i NC poprzez réwnolegte potgczenie 2 stykéw i dotgczeniem szeregowo do styku NC oporu 8,2 kQ (pozwala to
takze na kombinacje 3 urzadzen: NO, NC i 8,2 kQ). W celu podtgczenia urzadzenia optycznego, nalezy wykonac potgczenia przedstawione
na rys. 9. Maksymalna wielkos¢ pragdu dostarczana przez linie 12 V=== wynosi 40 mA.

_—
1

[a]
z
(O]

O ]a||«—— siGNAL
o
)

O] 2|[«—— 12vee (+)

A Uwagal! - Jesli pragnie sie zapewnic¢ kategorie 3 zabezpieczenia przed usterkami, zgodna z norma EN 13849-1, nalezy uzywac
wytacznie urzadzen optycznych (,,Opto Sensor”) lub urzadzen z wyjsciem ze statym oporem 8,2 KQ.
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Fotokomorki

System ,BlueBUS” pozwala, poprzez adresowanie przy pomocy odpowiednich mostkéw, na rozpoznanie fotokomaorek przez centrale i przy-
dzielanie wtasciwej funkcji odczytu.

Nadawanie adresu dotyczy nadajnika i odbiornika (wykonujemy mostek w ten sam sposob) po upewnieniu sig, ze inne pary fotokomorek nie
posiadajg tego samego adresu.

W automatyce dla bram segmentowych lub wahadtowych mozna zainstalowac¢ fotokomadrki zgodnie z tab. 18. W automatyce z bramami
wahadtowymi wystajgcymi nalezy sie odnies¢ do ponizszego rysunku.

Foto 2 i Foto 2l sg uzywane do szczegdlnych instalacji, wymagajacych catkowitego zabezpieczenia automatyki, rowniez przy otwarciu. Po
zamontowaniu lub usunieciu fotokomadrek, nalezy wykonac¢ w centrali faze wczytywania opisang w punkcie 7.1.

__FOTOu—”

__foT0 :

BlueBUS

BlueBUS jest technologig, ktéra pozwala na wykonanie podtgczen urzadzen kompatybilnych za pomoca jedynie dwaoch przewoddw, ktdrymi
jest przesytane zasilanie elektryczne oraz zwrotne sygnaty komunikacyjne. Wszystkie urzadzenia sg podtaczane réwnolegle do tych samych 2
przewoddw BlueBUS i bez koniecznosci przestrzegania biegunowosci; kazde urzadzenie jest rozpoznawane niezaleznie, poniewaz podczas
montazu jest mu przypisany jeden, jednoznaczny adres. Do BlueBUS mozna podtgczy¢ na przyktad: fotokomorki, urzadzenia bezpieczenstwa,
przyciski sterowania, diody sygnalizacyjne, itp.

Centrala sterujaca SPIN rozpoznaje jedno po drugim wszystkie urzgdzenia podtgczone podczas odpowiednigj fazy wezytywania i jest w stanie
precyzyjnie wykry¢ wszelkie usterki.

Z tego powodu, za kazdym razem, gdy jest dodawane lub usuwane jakies urzgdzenie podtgczone do BlueBUS, nalezy w centrali przeprowa-
dzi¢ faze wczytywania w sposéb opisany w punkcie 8.2.

Tabela 18 - adresy fotokomérek

Fotokomorka Mostki Fotokomorka Mostki

FOTO FOTO 2

Fotokomdrka zewnetrzna h = 50 Fotokomdrka zewnetrzna

z dziataniem podczas zamykania z dziataniem przy otwieraniu
zmienia kierunek przy otwieraniu zmienia kierunek przy zamykaniu

FOTOII FOTO 211

Fotokomdrka zewnetrzna h = 100 Fotokomadrka wewnetrzna

z dziataniem podczas zamykania z dziataniem przy otwieraniu
zmienia kierunek przy otwieraniu zmienia kierunek przy zamykaniu

FOTO 3

Pojedyncza fotokomadrka

Z dziataniem zaréwno podczas otwierania, jak i
podczas zamykania (stop tymczasowy i odwraca
kierunek ruchu na ,otwiera”)

FA1
Fotokomdrka sterujgca otwieraniem
(nalezy przecia¢ mostek A z tytu TX i RX)

FOTO 1

Fotokomdrka wewnetrzna h = 50

dziatajgca przy zamykaniu i otwieraniu

stop tymczasowy i odwraca kierunek ruchu na
»otwiera”

FOTO 11l

Fotokomdrka wewnetrzna h = 100

dziatajgca przy zamykaniu i otwieraniu

stop tymczasowy i odwraca kierunek ruchu na
,otwiera”

FA2
Fotokomdrka sterujgca otwieraniem
(nalezy przecigé mostek A z tytu TX i RX)

§ %7y

g7 Ve
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8.2 - Wczytywanie innych urzadzen
Zwykle wczytywanie urzadzen podtgczonych do BlueBUS i do wejécia STOP jest wykonywane podczas instalacji systemu; jednak po kazdym
dodaniu lub zdemontowaniu urzgdzenia nalezy powtdrzy¢ wezytywanie w nastepujgcy sposob:

Tabela 19 - Wczytywanie innych urzadzen

01. Nacisnac i przytrzymac wcisniete przyciski A i Set v L 4

( : SET]
02. Zwolni¢ przyciski, gdy diody L1 i L2 zaczng bardzo szybko migac (po okoto 3 sekundach) + 4 L \(I)/

Ca] Gl PN L7 12

03. Odczekac kilka sekund, az centrala zakoriczy wczytywanie urzadzen %
04. Po zakoniczeniu wczytywania, diody L1 i L2 przestang migac, dioda STOP musi pozostac¢ zaswiecona,
natomiast diody L1...L4 zaswiecq sie zgodnie ze stanem funkcji ON-OFF, ktdre obrazuja. O L1 O L2
A Po dodaniu lub usunieciu urzadzen, konieczne jest ponowne wykonanie odbioru automatyki, zgodnie ze wskazaniami w
punkcie 7.1.

8.3 - Podiaczenie innych urzadzen

Zasilanie urzadzen zewnetrznych

W razie koniecznosci zasilania urzadzen zewnetrznych (na przyktad czytnik dla kart zblizeniowych lub podswietlenie przetgcznika kluczykowego),
mozna podtaczy¢ urzadzenie do centrali urzadzenia w sposéb przedstawiony na ponizszym rysunku 2. Napiecie zasilania wynosi 30 V===,
+20%, -50% z maksymalnym dostepnym pragdem o wartosci 100 mA (rysunek 10).

Podtaczenie programatora

Mozliwe jest poditgczenie do centrali jednostki do zdalnego programowania Oview przy uzyciu interfejsu IBT4N, poprzez kabel bus z 4 prze-
wodami elektrycznymi wewnatrz. Jednostka ta umozliwia szybkie i kompletne programowanie funkciji, regulacje parametréw, aktualizacje
firmware centrali, diagnostyke w celu odczytania niewtasciwego funkcjonowania i okresowg konserwacie.

Oview umozliwia prace w maksymalnej odlegtosci okoto 100 m od centrali.
Jezeli wiecej centrali jest potgczonych miedzy sobg w sie¢ ,BusT4”, poprzez podtgczenie Oview do tych centrali mozliwe jest wyswietlenie na

wyswietlaczu wszystkich centrali obecnych w sieci (maksymalnie 16 centrali).
Oview moze pozosta¢ podtaczony do centrali réwniez podczas normalnego dziatania automatyki, umozliwiajgc uzytkownikowi przesytanie

polecen za pomocg specjalnego menu.
Ponadto, jezeli w centrali jest obecny odbiornik radiowy typu OXI, Oview umozliwia dostep do parametréw wczytanych w tym odbiorniku.

A Uwaga! - Przed podiaczeniem interfejsu IBT4N nalezy odiaczyc zasilanie elektryczne sieci od centrali sterujace;j.

4 N\ N\
10) s
= 8
Z >
G &
STOP SbS
\_ J J

8.4 - Funkcje specjalne

Funkcja ,,Zawsze otwiera”

Funkcja ,Zawsze otwiera” jest ciekawag wiasciwoscig centrali sterujacej, ktdra pozwala zawsze na wykonanie manewru otwarcia, kiedy ste-
rowanie ,Krok po Kroku” trwa dtuzej niz 3 sekundy; jest to przydatne, na przyktad, aby podtaczy¢ do zacisku P.P. Krok po Kroku styki zegara
programujgcego tak, aby brama byta stale otwarta o pewnej porze dnia. Ta funkcja jest aktywna przy kazdym programowaniu wejscia SbS

(patrz parametr ,Funkcja SbS” w tabeli 10).

Funkcja ,,Przesun pomimo wszystko”

W przypadku kiedy urzadzenie bezpieczenstwa nie dziata prawidtowo lub nie dziata w ogdle, istnieje mozliwoscé sterowaniem i przesuwaniem
bramy w trybie ,Recznym (manualnym)”. W celu uzyskania szczegdtowych informacii, patrz punkt ,Sterowanie w przypadku uszkodzenia urza-

dzen zabezpieczajgcych” obecny w zataczonej ,Instrukcji obstugi”.
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8.5 - Catkowite kasowanie pamieci

W razie koniecznosci wykonania catkowitego skasowania pamieci i przywrdcenia wartosci fabrycznych, nalezy wykonac nastepujaca procedure,
gdy silnik jest zatrzymany:

Tabela 20 - Procedura catkowitego kasowania pamieci

01. Przytrzymac rdwnoczesnie wcisnigte przyciski A i ¥ L 4 L 4
02. Po rdwnoczesnym zaswieceniu wszystkich diod nalezy zwolni¢ przyciski (ok. 5 sekund). K IN% 4+ 4
P2z (A1)
03. Po zakorczeniu procedury, diody L1, L2 migaja. \d)/ \é/ @
N LA N L2
A po catkowitym skasowaniu mozna wznowi¢ procedure wczytywania urzadzen i wczytywania nowych odlegtosci.
8.6 - Urzadzenia dodatkowe
Dla motoreduktoréw SPIN dostepne sg opcjonalne urzadzenia dodatkowe.
Zapoznac sie z katalogiem produktéw Nice S.p.A., gdzie znajduje sie zaktualizowany wykaz wszystkich urzadzen dodatkowych.
Akumulator awaryjny PS124
e PS 124 Akumulator awaryjny 24 V - 1,2Ah ze zintegrowang tadowarka.
( E N\ [ E )
- _ J
( z N\ E )
- /AN J
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O DIAGNOSTYKA

Niektore urzadzenia maja mozliwos¢ emitowania specjalnych sygnatdw, za pomoca ktdrych mozna tatwo okresli¢ stan dziatania lub ewentualne
usterki urzadzen.

9.1 - Sygnalizacje z lampa ostrzegawcza i Swiattem pomocniczym

Jesli wyjscie FLASH jest zaprogramowane i jest podtaczone do lampy ostrzegawczej, podczas ruchu bramy miga ona z czestotliwoscig jednego
migniecia na sekunde; kiedy pojawia sie usterka migniecia sg krotsze; powtdrza sie dwukrotnie z jednosekundowa przerwa. Te same sygnaliza-

cje diagnostyczne sa emitowane przez swiatto pomocnicze i CZERWONA diode BlueBUS.

Miganie w szybkim tempie

Przyczyna

DZIALANIE

1 migniecie
jednosekundowa przerwa
1 migniecie

Btad w BlueBUS

Na poczatku manewru, kontrola urzgdzen podtgczonych do BLUEBUS nie roz-
poznata tych, ktére zostaty zapamietane podczas fazy wczytywania. Mozliwe, ze
ktores z urzgdzen jest uszkodzone; nalezy je wéwczas sprawdzi¢ i wymienic; jesli
zostalty wprowadzone zmiany, nalezy powtdrzy¢ wczytywanie (8.2 Wczytywanie
innych urzadzen).

2 migniecia
jednosekundowa przerwa
2 migniecia

Zadziatanie fotokomorki

Na poczatku manewru jedna lub wiecej fotokomdrek nie daje zgody na ruch.
Sprawdzi¢, czy nie wystepuja przeszkody.
Podczas ruchu jest to normalne, jesli rzeczywiscie pojawia sie jakas przeszkoda.

3 migniecia
jednosekundowa przerwa
3 migniecia

Zadziatanie
Loty Silnika”

ogranicznika

Podczas ruchu brama garazowa napotkata zwigkszony opor; sprawdzic¢ jego przy-
czyne. Mozna zwigkszy¢ wartos¢ ,Sity silnika” lub zmniejszy¢ wartos¢ ,,Czutosci
odczytywania przeszkod”.

4 mignigcia
jednosekundowa przerwa
4 mignigcia

Zadziatanie wejscia STOP

Na poczatku manewru lub podczas ruchu zadziatato wejscie STOP; sprawdzi¢
przyczyne.

5 migniecia
jednosekundowa przerwa
5 mignigcia

Btad parametrow  we-
wnetrznych centrali  elek-
tronicznej

Odczekac przynajmniej 30 sekund i ponownie wydac polecenie; jesli usterka nie
zniknie moze to by¢ powazna usterka i napezy wymienic ptyte elektroniczng

6 migniecia
jednosekundowa przerwa
6 migniecia

Przekroczono maksymalny
limit liczby manewrdéw na
godzine.

Odczekac kilka minut, aby ogranicznik liczby manewréw powrdcit do stanu przed
maksymalng liczba graniczng manewrow

7 migniecia
jednosekundowa przerwa
7 migniecia

Btad w wewnetrznych ob-
wodach elektrycznych

Roztaczy¢ wszystkie obwody zasilania na kilkka sekund, potem sprébowac powtor-
nie wydac polecenie; jesli stan sie nie zmienia moze sie okazac, ze wystgpita powa-
za usterka ptyty lub okablowania silnika. Wykonac¢ kontrole i ewentualnie wymienic.

8 migniecia
jednosekundowa przerwa
8 migniecia

Wydano juz polecenie, ktd-
re uniemozliwia wykonanie
innych polecen

Sprawdzi¢ rodzaj wydanego polecenia, na przyktad moze to byc¢ polecenie wyda-
ne przez zegar na wejsciu ,Krok po Kroku”.

9 migniecia
jednosekundowa przerwa
9 migniecia

Blokada automatyki

Nalezy wysta¢ polecenie ,Odblokuj automatyke” lub wywota¢ manewr poleceniem
,Krok po Kroku Wysoki priorytet”.

10 mignigcia
jednosekundowa przerwa
10 mignigcia

Podczas wczytywania po-
tozen nie jest obecny pobdr
silnika.

Sprawdzi¢, czy centrala jest prawidtowo umieszczona w odpowiednim gniezdzie,
az do oporu.

9.2 - Sygnalizacje na centrali

W centrali SPIN znajduje sie zestaw diod, z ktérych kazda moze dostarczy¢ specyficzne sygnaty, zardwno podczas normalnej pracy, jak i w
przypadku wystgpienia usterki.

Czerwona lub zielona
dioda BLUEBUS

Przyczyna

Tabela 22 - diody na zaciskach centrali

DZIALANIE

Zgaszona Anomalia Sprawdzi¢, czy jest zasilanie; sprawdzi¢, czy nie zadziataty bezpieczniki; w takim
przypadku sprawdzi¢ przyczyne ich zadziatania a potem wymieni¢ je na nowe o
tych samych wartosciach.

Zaswiecona Powazna anomalia Obecnos¢ powaznej anomalii; wytgczy¢ centrale na kilka sekund; jezeli stan sie

utrzyma, oznacza to, ze wystgpita usterka i nalezy wymieni¢ ptyte elektroniczna.

mignie¢ oddzielonych prze-
rwg jednosekundowg

1 migniecie na sekunde Wszystko OK Normalne dziatanie centrali

2 szybkich mignie¢ Nastgpita zmiana stanu | Jest to prawidtowe zachowanie, gdy nastgpi zmiana stanu ktéregos z wejsc: SbsS,
wejsé STOP, zadziatanie fotokomadrek lub uzycie nadajnika radiowego.

Czerwona dioda = Serie | Rézne To ta sama sygnalizacja, jak w przypadku lampy ostrzegawczej lub swiatta pomoc-

niczego.
Patrz Tabela 21

Czerwona dioda = szybkie,
przedtuzone miganie

Zwarcie na zacisku Blu-
eBUS

Odtgczy¢ zacisk i sprawdzi¢ przyczyne zwarcia na potgczeniu BlueBUS. Po usu-
nieciu zwarcia, dioda znowu zacznie migaé regularnie po dziesieciu sekundach.
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Przyczyna DZIALANIE
Zgaszona Zadziatanie wejécia STOP | Sprawdzi¢ urzgdzenia podtagczone do wejscia STOP
Zaswiecona Wszystko OK Wejscie STOP aktywne

Przyczyna DZIALANIE

Zgaszona

Zadziatanie wejscia SbS Wejscie SbS nieaktywne

Zaswiecona

Wszystko OK Jest to normalne jedynie, gdy jest rzeczywiscie aktywne urzadzenie podtaczone

do wejscia SbS

Dioda OPEN

Przyczyna DZIALANIE

Zgaszona Wszystko OK Wejscie OPEN nie jest AKTYWNE
Zaswiecona Zadziatanie wejscia OPEN | Jest normalne, jesli rzeczywiscie urzgdzenie podtgczone do wejscia OPEN jest
aktywne
Tabela 23 - diody na przyciskach centrali
Dioda 1 Opis
Zgaszona Podczas normalnej pracy wskazuje ,Zamykanie automatyczne” nieaktywne
Zaswiecona Podczas normalnej pracy wskazuje ,Zamykanie automatyczne” aktywne
Miga ¢ Programowanie funkcji w toku
e Jesli miga réwnoczesnie z diodg L2, oznacza to, ze nalezy przeprowadzi¢ wczytywania urzadzen
(patrz punkt ,6.2 Wczytywanie urzgdzen”).
Zgaszona Podczas normalnej pracy wskazuje ,Zamknij po Foto” nieaktywne.
Zaswiecona Podczas normalnej pracy wskazuje ,Zamknij po Foto” aktywne.
Miga ¢ Programowanie funkcji w toku
e Jesli miga rownoczesnie z diodg L1, oznacza to, ze nalezy przeprowadzi¢ wczytywania urzadzen
(patrz punkt ,,6.2 Wczytywanie urzadzen”).
Zgaszona Podczas zwyktej pracy oznacza funkcje ,Sita Silnika” dla ,,ciezkich” bram.
Zaswiecona Podczas zwyktej pracy oznacza funkcje ,Sita Silnika” dla ,lekkich” bram.
Miga ¢ Programowanie funkcji w toku
e Jesli miga réwnoczesnie z dioda L4, nalezy przeprowadzi¢ wczytanie potozen otwarcia i zamkniecia bramy
(zob. punkt ,6.3 Programowanie pozyciji otwarcia i zamkniecia bramy”).
Zgaszona Podczas normalnej pracy wskazuije, ze funkcja ,Stand-By” jest nieaktywna.
Zaswiecona Podczas normalnej pracy wskazuije, ze funkcja ,Stand-By” jest aktywna.
Miga e Programowanie funkcji w toku
¢ Jesli miga rownoczesnie z diodg L3 wskazuje, ze nalezy przeprowadzi¢ rozpoznanie diugosci skrzydta (zob.
punkt 6.3 Programowanie pozycji otwarcia i zamknigcia bramy”).

1

() co zRroBIG, JESLI..

W tabeli mozna znalez¢ przydatne wskazdwki do rozwigzania problemdéw w czasie instalowania lub w razie uszkodzenia podczas eksploatacii.

Problem

= 4 = are

Rozwigzanie

na nadajniku

Nadajnik radiowy nie steruje brama i nie Swieci dioda

Sprawdzié, czy baterie nadajnika nie wyczerpaty sie, ewentualnie je wymienic.

na nadajniku.

Nadajnik radiowy nie steruje brama i nie $wieci dioda

Sprawdzi¢, czy nadajnik jest prawidtowo wczytany do odbiornika radiowego.

,BlueBUS” nie miga

Nie mozna wykona¢ zadnego manewru i dioda

Sprawdzi¢, czy SPIN jest zasilany napieciem z sieci 230V. Sprawdzi¢, czy bezpiecz-
niki F1 i F2 nie sg przepalone; w takim przypadku nalezy ustali¢ przyczyne usterki, a
nastepnie wymieni¢ bezpieczniki na nowe o takiej samej wartosci pradu i pozostatych
cechach.

ostrzegawcza jest zgaszona

Nie mozna sterowa¢ zadnym manewrem i lampa

Sprawdzi¢, czy polecenie jest faktycznie odbierane. Jesli polecenie dochodzi do wej-
Scia SbS, odpowiednia dioda ,SbS” musi sie zaswiecic; w przypadku uzycia nadajnika
radiowego, dioda ,,BlueBus” musi wykonac¢ dwa szybkie migniecia.

miga kilkakrotnie

Manewr sie nie rozpoczyna,

a Swiatto pomocnicze | Policzy¢ liczbe migniec i sprawdzi¢ informacje w tabeli 25.

krotkie cofnigcie bramy.

Manewr rozpoczyna sie lecz zaraz po tym nastepuje

Wybrana sita moze by¢ za mata dla tego rodzaju bramy. Sprawdzi¢ czy nie ma prze-
szkdd i ewentualnie wybrac wigkszg site.
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Manewr jest wykonywany, ale nie dziata urzadzenie | Sprawdzi¢, czy urzadzenie podtgczone do wyjscia ,FLASH” jest faktycznie zaprogra-
podtgczone mowane.

do wyjscia FLASH Sprawdzié, czy kiedy urzadzenie powinno by¢ zasilane, jest napiecie na jego zaci-
skach; jesli napiecie jest, to oznacza, ze problem jest spowodowany samym urzadze-
niem i musi by¢ ono wymienione na inne o takich samych cechach.

Jesli nie jest obecne napiecie, oznacza to przeciazenie elektryczne na wyjsciu. Spraw-
dzié, czy nie ma zwarcia na przewodzie.

J

Niniejszy produkt stanowi integralna czes¢ systemu automatyki, nalezy go zatem utylizowac razem z nia.

Podobnie, jak w przypadku czynnosci montazowych, po zakoriczeniu okresu uzytkowania produktu, prace demontazowe powinny zostac wy-
konane przez wykwalifikowany personel.

Produkt sktada sie z réznego rodzaju materiatow: niektdre z nich moga zosta¢ poddane recyklingowi, inne powinny zosta¢ poddane utylizacji.
Nalezy sie zapozna¢ z informacjami na temat recyklingu i utylizacji przewidzianymi w lokalnie obowigzujacych przepisach dla danej kategorii
produktu.

A UWAGA! - Niektére czesci produktu moga zawierac¢ substancje szkodliwe lub niebezpieczne, ktére pozostawione w sSrodowi-
sku, moglyby mieé¢ szkodliwy wplyw na srodowisko i zdrowie ludzkie.
Umieszczony obok symbol zabrania wyrzucania niniejszego produktu razem z odpadami domowymi. W celu utylizacji produktu,
nalezy przeprowadzi¢, zgodnie z lokalnie obowigzujacymi przepisami, zbidrke selektywnag lub zwrdci¢ produkt do sprzedawcy w
chwili zakupu nowego, réwnowaznego produktu.

A UWAGA! - Lokalne przepisy moga przewidywac¢ powazne kary w przypadku nielegalnej utylizacji niniejszego
produktu.

12 KONSERWACJUA

W tym rozdziale zamieszczono informacije dotyczace wykonania harmonogramu konserwacii i utylizacji SPIN.
W celu utrzymania statego poziomu bezpieczenstwa i zapewnienia maksymalnego czasu uzytkowania automatyki, niezbedna jest regularna
konserwacija.

A Czynnosci konserwacyjne musza by¢é wykonywane Scisle wedtug zasad bezpieczenstwa opisanych w niniejszej instrukcji oraz
w zgodzie z obowigzujacymi przepisami i normami.

W przypadku urzadzen innych niz SPIN, nalezy przestrzega¢ odpowiednich dla nich harmonogramdw konserwacii.

01. Dla motoreduktorow SPIN wymagana jest zaprogramowana konserwacja maksymalnie co 6 miesiecy lub po wykonaniu 3000 ma-
newrdw od zakonczenia poprzedniej konserwacii:

02. | Odigczy¢ wszelkie Zrodta zasilania elektrycznego, w tym ewentualne akumulatory awaryjne.

03. | Sprawdzi¢ stan zuzycia wszystkich materiatdw wchodzgcych w sktad automatyki, zwracajac szczegding uwage na zjawiska korozji lub
oksydacji elementéw konstrukcyjnych; wymienic¢ elementy, ktdre nie daja wystarczajacych gwaranciji.

04. | Sprawdzi¢ stan zuzycia elementdw ruchomych: pasa, wézka silnika, két zebatych i wszystkich elementéw skrzydta, wymienié czesci
zuzyte.

05. | Ponownie podtaczy¢ zrodha zasilania elektrycznego i wykonac proby i kontrole przewidziane w punkcie ,6.1”.
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3 PARAMETRY TECHNICZNE

W celu ulepszenia swoich produktdw, Nice S.p.A. zastrzega sobie prawo wprowadzania zmian parametréw technicznych w ktorejkolwiek chwili
i bez uprzedzenia, ale gwarantujac ich funkcjonalnos¢ i przewidziane zastosowanie.
Wszystkie podane parametry techniczne odnoszg sie do temperatury otoczenia wynoszacej 20°C (£5°C).

Parametry techniczne: SPIN

predkosc¢ ,Szybko”]

Model typ SN6021 SN6031 SN6041
Typologia Elektromechaniczny motoreduktor do automatyzacji bram garazowych do uzytku prywatnego
wraz z elektroniczng centralg sterujgca
Koto zebate Srednica 9,5mm, 28 zebdéw; do prowadnic SNA30, SNA30C, SNAG
i prowadnic na wyposazeniu SPIN20KCE, SPIN30 i SPIN40
Maksymalny moment startowy 11,7Nm 14,4Nm 18Nm
[odpowiadajgcy zdolnosci wytworzenia [650N] [8OON] [1000N]
sity podtrzymujgcej ruch skrzydta]
Moment znamionowy [odpowiadajacy 5,85Nm 7,2Nm 9Nm
zdolnosci wytworzenia sity podtrzymuja- [345N] [425N] [560N]
cej ruch skrzydta]
Predkos¢ bez tadunku 106 obr./min
[odpowiadajgce, jesli zaprogramowana [0,20m/s]
predkos¢ ,Szybko”] Centrala pozwala na zaprogramowanie 4 predkosci wynoszacych ok. 100% - 85% - 70% - 55%
Predkos¢ przy momencie nominalnym 53 obr./min
[odpowiadajace, jesli zaprogramowana [0,08m/s]

Maksymalna czestotliwos¢ cykli robo-
czych

50 cykli / dzien (centrala ogranicza maksymalnie liczbe cykli przewidzianych w tabelach 4 i 5)

Maksymalny czas ciggtej pracy

4 minuty (centrala ogranicza dziatanie ciagte do wartosci maksymalnej podanej w tabelach 4 i 5)

Ograniczenia w uzytkowaniu

Zasadniczo SPIN moze sterowacé bramami sekcyjnymi lub wahadtowymi, ktdrych wymiary zosta-
ty przedstawione w tabeli 3 i zgodnie z ograniczeniami podanymi w tabelach 4 i 5.

Zasilanie SPIN 230V~ (£10%) 50/60Hz.

Zasilanie SPIN/V1 120V~ (x10%) 50/60Hz.

Maksymalny pobdr mocy 270W 300W 370W
Energooszczedny w Stand-By 4,2W Mnigj niz 0,8W Mnigj niz 1.2W

Klasa izolacji

1 (wymaga uziemienia)

Zasilanie awaryjne

Z urzgdzeniem dodatkowym
PS124

Z urzgdzeniem dodatkowym
PS124

Z urzgdzeniem dodatkowym
PS124

Swiatto wewnetrzne

biata dioda wewnetrzna biata dioda wewnetrzna biata dioda wewnetrzna

Wyjécie FLASH

Jesli zaprogramowana jako ,SPA”: dla diody kontrolnej 24V-5W maksymalnie
Jesli zaprogramowana jako ,Swiatto ostrzegawcze™: dla 1 $wiatta ostrzegawczego ELDC Iub
ELB (12V, 21W)
Jesli zaprogramowana jako ,Blokada elektryczna”: dla elektromechanicznej blokady elektrycznej
24V- 10W maksymalnie.
Jesli zaprogramowana jako ,Przyssawka”: dla przyssawki elektromagnetycznej 24V- 10W mak-
symalnie.

Obcigzenie maksymalne wyjscia BLU-
EBUS

6 6 6

Wejscie STOP Dla stykéw normalnie zamknietych, normalnie otwartych lub dla statlego oporu 8,2kQ; podczas
automatycznego rozpoznawania (kazda zmiana zapisanego stanu wywota polecenie ,STOP”)

Wejscie SbS Dla stykéw normalnie otwartych (zamkniecie styku wywotuje polecenie sBs (Krok po Kroku)

Wejscie ANTENA dla sygnatu radio 52Q na kabel typu RG58 lub podobnych

Odbiornik radiowy Ztacze ,SM” do odbiornikéw SMXI, SMXIS, OXI lub OXIT

Funkcje programowane

4 funkcji typu ON-OFF i 4 parametréw regulowanych (patrz tabele 8 i 10)

Funkcje z rozpoznawaniem automatycz-
nym

Automatyczne rozpoznawanie urzadzen podtaczonych do wyjscia BlueBUS
Automatyczne rozpoznawanie typu urzadzenia ,STOP” (styk NO, NC listwa krawedziowa lub o
statym oporze 8,2 kQ)

Automatyczne rozpoznawanie pozycji otwarcia i zamkniecia bramy i obliczanie punktdw zwolnie-
nia i czgsciowego otwarcia

Temperatura robocza

-20°C + 55°C

Uzytkowanie w atmosferze szczegdlnie
kwasnej lub stonej lub potencjalnie wybu-
chowe;j

Nie

Stopien ochrony

IP 40 (uzycie wytacznie w pomieszczeniach wewnetrznych lub zabezpieczonych)

Wymiary i masa

311x327 h 105 / 3,6kg 311x327 h 105/ 4,7kg
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Parametry techniczne prowadnic

Model typ Prowadnica | Prowadnica
zawarta w zawarta w SNA30 SNA30 SNA6 SNA30C SNA30C
SPIN23KCER10 | SPIN20KCER10, +SNAS31 +SNA31C
SPIN30R10,
SPIN40R10
Typologia pojedynczy profil z 3 pojedynczy profil z 2 profil z 2 pojedynczy profil z 2
profil ze stali odcinkéw profil ze stali odcinkéw odcinkéw profil ze stali odcinkéw
ocynkowanej ze stali ocynkowanej ze stali ze stali ocynkowanej ze stali
ocynkowanej ocynkowanej | ocynkowanej ocynkowanej
Dtugos¢ prowadnicy - 3,15m 3,15m 4,15m 4,15m 3,05m 4,05m
Wysokos¢ prowadnicy - 35mm 35mm 35mm 35mm 35mm 35mm
Skok uzytkowy - 2.5m 2.5m 3.5m 3.5m 2.5m 3.5m
Dtugosc¢ tancucha -- -- -- -- -- 5778.5mm 7747mm
Dtugos¢ pasa -- 6m 6m 8m 8m -- --
Wysokosé pasa - 10mm 10mm 10mm 10mm -- -
Wytrzymatos¢ na ciggniecie -- 1220N 1220N 1220N 1220N - -
Parametry techniczne odbiornika radiowego:
Model typ (0)( OoXIS
Typologia Odbiornik wyposazony w 4 kanaty pilota

Czestotliwosc

433.92MHz

Kodowanie

Kodowanie cyfrowe Rolling code 52 Bit, typu FLOR

Kodowanie cyfrowe Rolling code 64 Bit, typu SMILO

Kompatybilnos¢ nadajnikdw

HCS Nice, Flor, Opera

SMILO

Nadajniki wczytywane

Do 256, jezeli konfigurowane sg w Trybie 1

Impedancja wejscia

52Q

Czutosé

lepsza niz 0,5pV

Zasieg nadajnikow

Od 100 do 150 m, odlegtos¢ ta moze sie zmienia¢, gdy wystagpia przeszkody i zaktdcenia elektromagnetyczne,

jak réwniez zalezy ona od potozenia anteny odbiorczej

Wyijscia

4 (na ztaczu SM)

Temperatura robocza

-20°C + 565°C
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Deklaracja Zgodnosci WE (Nr 184/SPIN)

i deklaracja wiaczenia ,,maszyny nieukonczonej”
Deklaracja zgodna z Dyrektywami: 2014/30/UE (EMC); 2006/42/CE (MD) zatacznik Il, czes¢ B

Uwaga: Zawartosc¢ niniejszej deklaraciji zgodnosci odpowiada oswiadczeniom znajdujacym sie w oficjalnym dokumencie ztozonym w sie-
dzibie firmy Nice S.p.A., w szczegdlnosci ostatnim zmianom dostepnym przed wydrukowaniem niniejszej instrukciji. Ninigjszy tekst zostat
dostosowany w celach wydawniczych. Kopie oryginalnej deklaracji mozna uzyskac¢ w siedzibie spdtki Nice S.p.A. (TV) Italy.

Zm: 12

Jezyk: Polski

Nazwa Producenta: NICE S.p.A.

Adres: Via Pezza Alta nr 13, 31046 Rustigne di Oderzo (TV) Italy

Osoba upowazniona do sporzadzenia dokumentacji techniczne;: NICE S.p.A.

Adres: Via Pezza Alta nr 13, 31046 Rustigné di Oderzo (TV) Italy

Typ produktu: Motoreduktor elektromechaniczny z wbudowang centralg

Model / Typ: SN6021, SN6031, SN6041, SNB021/A, SNB031/A, SNB041/A,
SN6041/B

Urzadzenia dodatkowe: Odbiornik radiowy SMXI, SMXIS, OXI, OXIT, OXIS; bateria zapaso-

wa PS124, swiatto ostrzegawcze ELB, ELDC, fotokomdrka EPMA

Nizej podpisany, Roberto Griffa, Chief Executive Officer, oswiadcza na wtasng odpowiedzialnos¢, ze wyzej wymieniony produkt jest zgod-
ny z nastepujgcymi dyrektywami:

e Dyrektywa 2014/53/UE (RED) - Ochrona zdrowia (art. 3(1)(a)): EN 62479:2010
Bezpieczenistwo elektryczne (art. 3(1)(@)):
EN 60950-1:2006+A11:2009+A12:2011+A1:2010+A2:2013

Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna (art. 3(1)(b)):
EN 301 489-1 vV2.2.0:2017, EN 301 489-3 V2.1.1:2017

Widmo radiowe (art. 3(2)): EN 300 220-2 V3.1.1:2017

Ponadto, produkt jest zgodny z nastepujaca dyrektywa w zakresie wymagan dotyczacych ,maszyn nieukonczonych” (Zatgcznik Il, czesé
1, sekcja B):

Dyrektywa 2006/42/WE PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO | RADY z dnia 17 maja 2006 roku, dotyczaca maszyn, zmieniajgca dyrektywe
95/16/WE (przeksztatcenie).

O Oswiadcza sie, ze stosowna dokumentacja techniczna zostata sporzadzona zgodnie z zatgcznikiem VII B dyrektywy 2006/42/WE oraz,
ze spemione zostaty nastepujace wymagania podstawowe:
11.1-112-113-12.1-1.26-15.1-1.56.2- 1.56.5- 1.5.6- 1.5.7- 1.56.8- 1.5.10- 1.5.11

O Producent zobowigzuje sie do przekazania wladzom krajowym, w odpowiedzi na uzasadnione zapytanie, informacji dotyczgcych
»maszyny nieukonczonej”, zachowujgc catkowicie swoje prawa do wtasnosci intelektualnej.

O Jezeli ,maszyna nieukonczona” oddana zostanie do eksploatacji w kraju europejskim, ktdrego jezyk urzedowy jest inny niz jezyk
niniejszej deklaracji, importer ma obowigzek dotgczy¢ do niniejszej deklaracji stosowne ttumaczenie.

O Przypominamy, ze ,maszyny nieukonczonej” nie nalezy uruchamia¢ do czasu, kiedy maszyna koncowa, do ktérej ma ona zostac
wigczona, nie uzyska deklaracji zgodnosci (jezeli wymagana) z wymogami dyrektywy 2006/42/WE.

Ponadto, produkt jest zgodny z nastepujgcymi normami:

EN 60335-1:2012+A11:2014, EN 62233:2008, EN 60335-2-103:2015
EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007+A1:2011

Miejsce i Data: Oderzo, 04.10.2017
InZz. Roberto Griffa
(Chief Exetutive Officer)
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INSTRUKCJA OBSEUGI (do dostarczenia koricowemu uzytkownikowi)

A Zaleca sie przechowywanie instrukcji i udostepnienie jej wszystkim uzytkownikom urzadzenia.
OSTRZEZENIA

® Przed pierwszym uzyciem automatyki nalezy poprosic¢ instalatora o wyjasnienie zagrozen, jakie moga sie pojawi¢ w czasie uzytkowania bramy oraz prze-
znaczy¢ kilka minut na przeczytanie instrukcji, zwtaszcza ostrzezen ogdinych (instrukcja obstugi produktu).

¢ Nalezy przechowywad instrukcje (dostarczona przez instalatora) w celu pdznigjszych konsultacji i przekazac ja ewentualnemu, nastepnemu uzytkownikowi
automatyki.

* Automatyka jest maszyna, ktdra doktadnie wykonuje polecenia uzytkownika; niewtasciwe lub nieuprawnione uzycie moze sprawic, ze stanie sie ona niebez-
pieczna: nie nalezy sterowac ruchem bramy, jesli w jej poblizu znajduja sie osoby, zwierzeta lub przedmioty.

¢ Dzieci: automatyka zapewnia wysoki stopien bezpieczenstwa, uniemozliwiajac, przy wykorzystaniu systeméw odczytu, ruch w obecnosci osdb lub rzeczy
i zapewniajgc zawsze przewidywalne i bezpieczne uruchamianie. Pomimo tego, nalezy zabroni¢ dzieciom zabawy w poblizy automatyki i, w celu uniknigcia
przypadkowego uruchomienia, nie nalezy pozostawia¢ pilotéw w zasiegu dzieci: urzadzenie nie jest zabawka!

¢ Kontrola instalacji: w szczegdlnosci kabli, sprezyn i wspornikdw, celem wykrycia ewentualnego niewywazenia lub oznak zuzycia, czy uszkodzenia.

- Raz w miesigcu sprawdzac, czy motoreduktor wykona odwrdcenie kierunku ruchu, gdy brama dotknie przedmiot o wysokosci 50 mm utozony na podtozu.

— Nie uzywac automatyki, jesli wymaga ona naprawy lub regulaciji. Usterka lub nieprawidtowe wywazenie bramy garazowej moze doprowadzi¢ do okaleczenia ciata.

¢ Anomalie: w razie wykrycia nieprawidtowego zachowania automatyki, nalezy odtaczy¢ zasilanie elektryczne. Nie wykonywac samodzielnie zadnej naprawy,
ale zwrdci¢ sig o0 pomoc do zaufanego instalatora.

- Urzgdzenie moze pracowac recznie: odblokowaé motoreduktor w sposdb opisany w punkcie ,Odblokowanie i zablokowanie reczne”.

- Nie wprowadza¢ zmian w instalacji i parametrach programowania i regulacji automatyki: prace te powinny zostac¢ wykonane przez instalatora.

- Préba odbiorcza, konserwacja okresowa i ewentualne naprawy powinny by¢ udokumentowane przez osoby je wykonujace i przechowywane przez wia-
Sciciela instalacji.

o Utylizacja: Po zakoriczeniu okresu uzytkowania automatyki nalezy dopilnowac, by rozbidrka zostata przeprowadzona przez wykwalifikowany personel, i aby
materiaty zostaty poddane recyklingowi lub utylizacji zgodnie z obowigzujacymi przepisami.

® Sterowanie w przypadku niedziatajacych zabezpieczen: sterowanie urzgdzeniem jest mozliwe réwniez w razie niewtasciwego dziatania urzadzen zabezpie-
czajgcych.
Jesli, po przestaniu polecenia, lampa ostrzegawcza wykona kilka migniec¢ (liczba migniec zalezy od przyczyny anomalii), ale manewr sie nie rozpoczyna, nalezy:
w ciggu 3 sekund, przytrzymac wcisnigty przycisk polecenia; po okoto 2 sek. rozpocznie sie manewr w trybie ,manualnym”; manewr potrwa do wytaczenia
polecenia, po ktdérym nastapi zatrzymanie manewru.

A Wazne: gdy urzadzenia zabezpieczajace nie dziataja, nalezy jak najszybciej naprawi¢ automatyke.
Przejazd jest dozwolony wylacznie, gdy brama jest catkowicie otwarta i nieruchoma.

Odblokowaé H i zablokowaé i motoreduktor (manewr reczny)

1. Pociagna¢ za linke odblokowujaca do dotu, az do ustyszenia odczepienia wozka.
2. Teraz mozna recznie przesungc brame
3. Aby przywrdécic¢ funkcjonowanie automatyki, delikatnie i powoli ustawi¢ brame w pozycji poczatkowej az do ustyszenia ,klikniecia” zaczepienia wozka.

Konserwacja

W celu uniemozliwienia uruchomienia bramy garazowej, przed przystgpieniem do dalszych dziatar, nalezy odblokowa¢ automatyke (jak opisano w
punkcie ,Odblokowanie i zablokowanie reczne motoreduktora”) i odtaczy¢ wszystkie Zrodta zasilania.

W celu utrzymania statego poziomu bezpieczeristwa i zapewnienia maksymalnego czasu uzytkowania catej automatyki, niezbedna jest konserwacja
€O 6 miesigcy.

OFF
X
01. $ + ewentualne obecne akumulatory awaryjne
4

02 Sprawdzi¢ stan zuzycia wszystkich materiatéw wchodzacych w skfad automatyki, zwracajac szczegdlng uwage na zjawiska korozji lub
" | oksydacji elementow konstrukcyjnych; wymieni¢ elementy, ktore nie dajg wystarczajgcych gwarancii.

03. | Sprawdzi¢ stan zuzycia elementéw ruchomych.

04. Przy uzyciu suchej Sciereczki wyczysci¢ prowadnice w celu usuniecia ewentualnych zanieczyszczen.

[0)
==

05. or { i wykonac proby i kontrole przewidziane w punkcie 6.1.
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