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1) Ostrzezenia

Ta instrukcja zawiera wazne informacje, dotyczace bezpieczenstwa
podczas instalowania, nalezy sie z nig zapozna¢ przed rozpoczeciem prac
instalacyjnych. Niniejsza instrukcje nalezy przechowywaC w celu
ewentualnej, przyszej konsultacii.

W niniejszej instrukgji, tam gdzie przedstawione sg dane, ostrzezenia, i inne
informacje, wspolne dla wszystkich produktow, bedzie sie uzywac nazwy
grupy produktow: “SPIN”. Opis poszczegdlnych produktow znajduje sie w
rozdziale: “2 Opis produktu”.

Biorac pod uwage niebezpieczenstwa, jakie moga wystgpic podczas
instalowania i uzytkowania sitownikow SPIN, dla petnego bezpieczenstwa,
instalowanie musi odpowiada¢ przepisom, normom i uregulowaniom
prawnym. W tym rozdziale sg przywotane wszystkie ostrzezenia ogdine a
inne, wazne ostrzezenia sa podane w rozdzialach “3.1 Kontrola wstepna” i
‘5 Odbidr i przekazanie do eksploatacii”.

AWedtug najnowszych, obowiazujacych przepiséow
europejskich, wykonanie drzwi lub bramy automatycznej musi
by¢é zgodne z Dyrektywa 98/37/CE (Dyrektywa Maszynowa), a w
szczegolnosci musi odpowiadaé normom: EN 12445; EN 12453 i
EN 12635, ktére pozwalaja na wydanie oswiadczenia zgodnosci.

Dodatkowe informacije, wytyczne do analizy zagrozen i Ksigzka Techniczna,
sg dostepne na stronie interetowej www.niceforyou.com.

e Ninigjsza instrukcja jest przeznaczona wylgcznie dla wykwalifikowanego
personelu instalujgcego. Poza zalgcznikiem ,Instrukcje 1 uwagi
przeznaczone dla uzytkownika sitownika SPIN”, ktory ma odczepi¢ od
calosci osoba instalujgca, zadna inna informacja zawarta w niniejszej
instrukcji nie jest przeznaczona dla ostatecznego uzytkownikal

e Uzycie silownika SPIN do innych celdw, niz przewidziano w niniejsze;
instrukgji jest zabronione; uzycie niezgodne z przeznaczeniem moze
stworzy¢ zagrozenie i wyrzadzi¢ szkody ludziom Iub rzeczom.

2) Opis produktu

¢ Przed rozpoczeciem instalowania, nalezy wykonac¢ analize zagrozen wraz z
wykazem podstawowych warunkow bezpieczenstwa, przewidzianych w
zatgczniku | Dyrektywy Maszynowej, wskazujac odpowiednie rozwigzania,
jakie nalezy zastosowac. Przypomina sie, ze analiza zagrozen jest jednym
7 dokumentow skiadowych “Ksigzki Techniczne)” automatyki.

Sprawdzi¢, czy sa niezbedne inne urzgdzenia do skompletowania
automatyki z sitownikiem SPIN, zgodnie ze specyficzng sytuacja
dotyczgcg zastosowania, oraz z istniejgcymi zagrozeniami; nalezy wzige
pod uwage, na przyklad, niebezpieczenstwo uderzenia, zgniecenia,
obciecia, szarpniecia, itd., oraz innych zagrozen jakie moga wystapic.
Nie wykonywa¢ modyfikacji zadnej czesci, jesli nie sg one przewidziane
w ninigjszej instrukcji; operacje tego typu mogg jedynie spowodowac
niewtasciwe dziatanie; NICE nie bierze odpowiedzialnosci za szkody
spowodowane przez tak zmodyfikowany produkt.

Podczas instalowania i uzytkowania, nalezy uwazac, aby do wnetrza
centrali i innych otwartych urzadzen nie dostaly sie elementy state lub
plyny; ewentualnie nalezy zwréciC sie wtedy do serwisu technicznego
NICE. Uzytkowanie SPIN w takich sytuacjach moze spowodowac
niebezpieczne sytuacie.

Automatyka nie moze by¢ uzytkowana zanim nie zostanie przekazana do
eksploatacji, tak jak opisano w rozdziale: "5 Odbior i przekazanie do
eksploatacji”.

Gdy naprawa wykonana wediug wskazowek umieszczonych w niniejszej
instrukcji nie da oczekiwanego efektu, nalezy skontaktowac sie z
serwisem technicznym firmy NICE.

Opakowanie sitownika SPIN musi by¢ zlikwidowane zgodnie z
odpowiednimi przepisami.

Po zadzialaniu wytgcznikdw automatycznych lub bezpiecznikdw i przed ich
przywroceniem do pierwotng] pozycji, nalezy okreshic i wyeliminowac
usterke.

Przed otwarciem pokrywy osfaniajgcej zaciski sitownika SPIN, nalezy
odtaczy¢ wszystkie obwody zasilajgce; jesli urzadzenie wytaczajgce jest
niewidoczne z miegjsca pracy, nalezy zawiesic¢ tablice "UWAGA - PRACE
KONSERWACYJNE W TOKU'".

/

SPIN to rodzina stownikow z napedem elekirycznym, przeznaczonych do
automatyzacji bram sekcyjnych, a z odpowiednim, dodatkowym
urzgdzeniem SPAS, ktore nie jest dostarczane w komplecie, rowniez dla
bram wahadlowych na sprezyny Iub na przeciwciezar, wystajgcych Iub nie.
Podigczenia elektryczne urzadzen zewnetrznych sg uproszczone
poprzez zastosowanie systemu “BlueBUS”, co pozwala na podigczenie
wielu urzgdzen za pomocg jedynie 2 przewodow.

Tabela Nr1: opis elementéw systemu SPIN

Sitowniki SPIN' dziatajg za pomoca energii elekirycznej, w przypadku
braku zasilania z sieci elektrycznej sitownik mozna odblokowac, a brame
mozna przesungé recznie.

W niektorych wersjach mozna zastosowac akumulator awaryjny PS124,
za pomocg ktérego mozna poruszac brame w przypadku braku zasilania
Z siecl.

Model typ Sitownik Prowadnica Odbiornik radiowy Nadajnik radiowy
SPIN20KCE SN6021 3x1m SMXI FLO2R-S
SPIN21KCE SN6021 3m SMXI FLO2R-S

SPIN30 SN6031 3x1m

SPIN40 SN6041 3x1m

SN6031 SN6031

SN6041 SN6041

SNB041 musi by¢ w komplecie z prowadnicg SNAG (3m + 1m).

radiowymi

SNB031 musi by¢ w komplecie z prowadnicami SNAS (3m) albo SNAG (3m + Tm).

SPIN30; SPIN4O; SNB031 i SN6041 moga by¢ skompletowane z odbiorikami radiowymi SMXI albo SMXIS i z odpowiednimi nadajnikami

Tabela Nr 2: poréwnanie najwazniejszych charakterystyk sitownikéw SPIN

Sitownik typ SN6021 SN6031 SN6041

Moment maksymalny 11.7 Nm (650N) | 11.7 Nm (650N) | 18 Nm (1000N)
(odpowiada maksymalnej sile)

Energooszczedny w Stand-B Nie Tak Tak

Maksymalna ilos¢ jedn. BlueBus 2 6 6

Zasilanie awaryjne Nie z PS124 zPS124

Swiatetko nocne (przylacze lampy) 12V - 21W (BA15) | 230V* - B0OW (E27) | 230V* - BOW (E27)

* 120V w wersjach SPIN/V1
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2.1) Ograniczenia zastosowania

Dane dotyczace wydajnosci produktow serii SPIN, sg podane w rozdziale “8 Dane techniczne” 1 sg jedynymi wartosciami, ktére pozwolg na
dokonanie wiasciwego wyboru urzadzenia do danego uzytku.

Charakterystyki konstrukcyjne produktow SPIN umoZliwiajgzastosowanie do bram sekcyjnych lub wahadlowych, zgodnie z ograniczeniami
podanymi w tabelach Nr 3, 4 i 5.

Tabela Nr 3: ograniczenia w zastosowaniu sito

Model typ: Brama SEKCYJNA Brama WAHADLOWA niewystajaca Brama WAHADLOWA wystajaca
(z dodatkowym osprzetem SPA5) | (z akcesoriem SPA5) lub na sprezyny (bez SPA5)
Wys. Szer. Wys. Szer. Wys. Szer.
SPIN20KCE 2.4m 4.4m 2.2m 4.2m 2.8m 4.2m
SPIN21KCE 2.4m 4.4m 2.2m 4.2m 2.8m 4.2m
SPIN30 2.4m 4.4m 2.2m 4.2m 2.8m 4.2m
SPIN40 2.4m 5.2m 2.2m 4.2m 2.8m 4.2m
SNB0O31 (SNAS) 2.4m 4.4m 2.2m 4.2m 2.8m 4.2m
SNB031 (SNAG) 3.4m 3.1m 3.2m 2.9m 3.5m 3.4m
SNB041 (SNAB) 3.4m 5.2m 3.2m 4.2m 3.5m 4.2m

Wymiary podane w tabeli Nr 3 sg tylko wzorcowe i stuzg jedynie do wstepnego oszacowania. Rzeczywista przydatnos¢ SPIN do automatyzadii
okreslonej bramy, zalezy od stopnia wywazenia skrzydta; od oporéw tarcia w prowadnicach i innych zjawisk, rowniez chwilowych, jak sita wiatru
lub obecnos¢ oblodzenia, kidre moga uniemozliwi¢ ruch skrzydta.
Dla okreslenia rzeczywistych wartosci, nalezy bezwzglednie zmierzy¢ site niezbedna do ruszenia skrzydta na catej diugosci ruchu i sprawdzi¢, czy
nie przekracza ‘momentu nominalnego”, podanego w rozdziale “8 Dane techniczne”; ponadto, aby ustalic maksymalng ilos¢ cykli na godzing i
cyKli nastepujacych po sobie, nalezy skonsultowac tabele Nr 4 i 5.

Tabela Nr 4: ograniczenia wynikajace z wysokosci skrzydta

Wysokos¢ skrzydia w metrach maksymalna ilo$¢ cykli/godzine maksymalna ilo$¢ kolejnych cykli
Do 2 20 10

2:2,5 15 7

2,5+3 12 5

3+3,5 10 4

Tabela Nr 5: ograniczen zwigzanych z niezbedna sita do poruszenia skrzydiem

Sita do poruszenia skrzydia N Procentowe zmniejszenie ilosci cykli
SN6021 - SN6031 SN6041
Do 250 100% 100%
250+400 70% 90%
400+500 25% 70%
500+650 40%
650+850 25%

Wysokos¢ bramy pozwala na okreslenie maksymalnej ilosci cykli na godzing, oraz cykli nastepujacych po sobie, natomiast sita potrzebna do jej
przemieszczenia pozwala na okreslenie procentowego zmniejszenia cykli; na przyktad, jesli skrzydio ma wys. 2,2m, to bytyby mozliwe 15 cykli na
godzine oraz 7 cykli kolejnych, ale jesli do przesuniecia skrzydta potrzeba 300N, to stosujgc sitownik SN6021 nalezy je zmniejszy¢ do 70%, wynik
wiec bedzie wynosit 10 cykli na godzine oraz okoto 5 cykli nastepujgcych po sobie.

Dla zapobiezenia przegrzaniu, w centrali zamontowany jest ogranicznik, ktéry oblicza obcigzenie silnika i czas trwania cykli | interweniuje, kiedy
zostaje przekroczona maksymalna wartos¢ graniczna.

Uwaga: 1 kg = 9.81N czyli na przykltad, 500N = 51 kg.

~
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2.2) Typowa instalacja
Na rysunku 2 pokazano typowg instalacja dla bramy sekcyjnej.

1 SPIN 4 |istwa krawedziowa gléwna 6 Przelgcznik na Klucz
2 Fotokomarki 5 Migajgca lampa ostrzegawcza z 7 Linka funkcji PP
3 Fotokomdrki na kolumnie (rysunku 3) zabudowang anteng 8 Nadajnik radiowy

Na rysunkach 3 i 4 pokazane sg instalacje typowe dla bramy wahadiowej wystajacej i niewystajgcej.
Dla instalacji na bramach wahadtowych niezbedny jest dodatkowy osprzet SPAS5.

AN

2.3) Wykaz przewodow
W typowej instalacji pokazanej na rysunku 3, uwidocznione sg takze A Uzyte przewody musza by¢ dostosowane do typu
przewody niezbedne do podiaczenia roznych urzadzen; w tabeli nr 6 instalacji - zaleca sie na przykiad zastosowanie przewodu

podane sg charakterystyki tych przewoddw. typu HO3VV-F, do instalowania na zewnatrz.
Podtaczenie Rodzaj przewodu Maksymalna dozwolona dtugosé
A: Lampa ostrzegawcza z anteng Nr 1 przewdd 2x0,5mm? 20m
Nr 1 przewdd ekranowany RG58 20m (zaleca sie krotszy niz 5m)
B: Fotokomdrki Nr 1 przewdd 2x0,5mm? 30m
C: Przelgcznik na klucz 2 przewody 2x0,5mm? (uwaga 1) 50m
D: Listwa krawedziowa gtdwna Nr 1 przewdd 2x0,5mm? (uwaga 2 - 3) | 30m

Uwaga 1: dwa przewody 2x0,5mm? moga by¢ zastgpione jednym przewodem 4x0,5mm?

Uwaga 2: jesli jest wiecej niz jedna listwa, patrz rozdziat “7.3.2 Wejscie STOP” dla rodzaju zalecanego potaczenia

Uwaga 3: do polgczenia listew na bramach nalezy wykorzysta¢ odpowiednie urzgdzenia, ktore pozwalajg na potaczenie elektryczne rowniez
\ wtedy, kiedy skrzydio jest w ruchu.

J
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3) Instalowanie

/A Instalacja sitownika SPIN musi byé wykonana przez
wykwalifikowany personel, zgodnie z przepisami, normami i
uregulowaniami prawnymi, oraz wedtug niniejszej instrukcji.

3.1) Kontrola wstepna

Przed przystgpieniem do instalacji sitownika SPIN, nalezy sprawdzi¢

nastepujace rzeczy:

e Sprawdzi¢, czy wszystkie elementy i materialy, jakie beda zastosowane,
sa w idealnym stanie, odpowiednie do uzycia i zgodne z normami.

e Sprawdzi¢, czy brama ma wytrzymatos¢ i wymiary mieszczace sie w
zakresie uzytkowania podanego w rozdziale 2.1 Ograniczenia
zastosowania”.

e Sprawdzi¢, pordwnujac z wartosciami podanymi w rozdziale 8 ,Dane
techniczne”, czy tarcie statyczne, (to znaczy sita niezbedna do
poruszenia skrzydia) jest mniejsze od potowy “Sity maksymalnej”, i
czy tarcie dynamiczne (to znaczy sita potrzebna do utrzymania ruchu
skrzydia) jest mniejsze od polowy “Sity nominalnej’; zaleca sie tu
margines 50%, poniewaz warunki klimatyczne moga zwiekszy¢ tarcie
w czasie eksploatacii bramy.

e Sprawdzi¢, czy na calej drodze przesuwu skrzydia, tak przy
zamykaniu jak i przy otwieraniu, nie ma miejsc gdzie wystepuje
zwigkszone tarcie.

e Sprawdzi¢ wytrzymalos¢ blokad mechanicznych i sprawdzic, czy
niema niebezpieczenstwa wyskoczenia bramy z prowadnic.

e Sprawdzi¢, czy skrzydio pozostaje w rownowadze, to znaczy nie moze
sle ruszac jedli jest zatrzymane | pozostawione w jakigjkolwiek pozycii.

e Sprawdzi¢, czy punkty mocowania roznych urzagdzen (fotokomorki,
przyciski itd.), sa w miejscach zabezpieczonych przed uderzeniami i
Czy powierzchnie montazu sg odpowiednie.

e Sprawdzi¢, czy zachowane sg minimalne i maksymalne przestrzenie,
podane na rysunkach 5 i 6

e Unika¢ przypadkéw takich, w ktorych elementy automatyki mogtyby
by¢ zanurzone w wodzie lub w innych cieczach.

e Nie umieszczac¢ elementéw sitownika SPIN w poblizu Zrédet ciepta
ani ptomieni; moze to by¢ przyczyna uszkodzenia spowodowanego
wadliwym  funkcjonowaniem, i by¢ przyczyng pozaru lub innych
niebezpiecznych sytuacj.

o W przypadku bramki w skrzydle sprawdzi¢, czy nie jest ona
przeszkodg w ruchu bramy i ewentualnie wykona¢ odpowiedni
system jej blokowania.

e Jesli brama, ktéra ma by¢ zautomatyzowana, jest brama wahadtowa,
nalezy sprawdzi¢ warto$¢ E narys. 7, to znaczy minimalng odleglos¢
pomiedzy gomym brzegiem prowadnicy | maksymalnym punktem
osiggnietym przez gormng krawedz bramy. W przeciwnym wypadku
sitownik SPIN nie moze by¢ zamontowany.

e Podlgczy¢ wtyczke zasilaniam SPIN do gniazdka elektrycznego
Wyp0osazonego w uziemienie.

e Obwdd elektryczny musi by¢ zabezpieczony przez odpowiedni
bezpiecznik magnetyczno — termiczny lub réznicowy.

.

. C 2970mm , D 380mm

v
NI,
' B 0:400mm -

A 40+400mm
N

o E 65:300 mm

3.2) Mocowanie sitownika SPIN

Mocowanie SPIN podzielone jest na 3 fazy:

e Montaz prowadnicy (patrz rozdziat 3.2.1 dla prowadnic na
wyposazeniu dla SPIN20KCE, SPIN30 i SPIN40, rozdziat 3.2.2 dla
prowadnicy SNAS5 i rozdziat 3.2.3 dla prowadnicy SNABG)

* Mocowanie sitownika do prowadnicy (patrz rozdziat 3.2.4)

\0 Mocowanie sitownika do sufitu (patrz rozdziat 3.2.5)

J
\

ADo SN6031 dostosowaé¢ prowadnice SNAS5 lub SNAG,
natomiast dla SN6041 zastosowa¢ prowadnice SNAG.
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/3.2.1) Montaz prowadnicy bedacej na wyposazeniu do SPIN20KCE, SPIN30 i SPIN40

Prowadnica na wyposazeniu do SPIN20KCE, SPINS0 i SPIN40 musi by¢ polgczona w nastepujgcy sposob:

1. Przygotowac trzy elementy tworzgce prowadnice, tak, aby je mozna polgczy¢. Nalezy zwrdcic uwage na pozycje paska: musi mie¢ zeby
skierowane do wnetrza, ma by¢ prosty i nieposkrecany.

2. Dolgczy¢ glowice do prowadnicy (A), tak jak na rys. 8. Ta operacja wymaga uzycia pewnej sity, ewentualnie mozna uzy¢ gumowy miotek.

3. Za pomocg fgcznikow (B), potaczy¢ trzy czesci (C), jak na rys. 91 10.

4. Naciggna¢ pasek za pomocg nakretki M8 (D), jak na rys. 11, az do uzyskania odpowiedniej sztywnoSci.

/3.2.2) Montaz prowadnicy SNA5 N
Prowadnica SNAS jest juz wstepnie ztozona. Jedyna operacia, jaka nalezy wykona¢ to naciagniecie paska za pomoca nakretki M8 (D), jak na rys.
\ 11, az do uzyskania odpowiedniej sztywnosci. /

3.2.3) Montaz prowadnicy SNA6
Prowadnica SNA6 skiada sie z 2 profill: jeden 3 m i drugi 1 m, pozwala to na wykonanie prowadnicy w 2 wersjach:

Wersja 3m

Jesli wysokos¢ bramy do zautomatyzowania jest rowna lub mniejsza niz 2,5m prowadnice potaczy¢ w nastepujacy sposob:
1. Ucia¢ pasek na wolnej korcowce na diugosci 2 m, tak jak przedstawiono na rys. 12.

2. Calkowicie odkreci¢ nakretke M8 (D), tak jak przedstawiono na rys. 13.

3. Przesunac, az do potowy prowadnicy przektadnie naciggu paska (E), jak na rys. 14 i catkowicie wyja¢ wozek.

4. Przetozy¢ wolny koniec paska poprzez giowice, jak na rys. 15 i zamocowa¢ go do wozka za pomocg $rub i podktadek jakie tam sie znajdujg,
tak, jak na rys. 16. Nalezy zwréci¢ uwage na pozycie paska: zabki maja by¢ skierowane do wnetrza, ma by¢ on wyprostowany i
nieposkrecany.
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/ 5. Przesuna¢ w pierwotng pozycije przekladnie naciggu paska i wozek. Dolgczy¢ glowice prowadnicy (A) tak, jak na rys. 17. Ta operacja Wymaga\
uzycia pewnej sity, ewentualnie mozna uzy¢ gumowy miotek.

Wiozy¢ do sruby przektadni naciggu paska sprezyne, podktadke i nakretke M8 (D), jak na rys. 18.

7. Naciggna¢ pasek za pomocg nakretki M8 (D), jak na rys. 11, az do uzyskania odpowiedniej sztywno$ci.

o

Wersja 4m
Jesdli brama jaka ma by¢ zautomatyzowana, ma wysokos$¢ wigksza niz
2,6m, to nalezy zmontowac prowadnice w nastepujacy sposob:

1. Catkowicie odkreci¢ nakretke M8 (D), tak jak na rys. 13.

2. Przesung¢ az do potowy prowadnicy przektadnie naciagu paska (),
jak na rys. 14 i catkowicie wyja¢ wozek.

3. Przelozy¢ wolny koniec paska poprzez glowice, jak na rys. 15 i
zamocowac go do wozka za pomocg srub i podktadek jakie tam sie
znajdujg, tak, jak na rys. 16. Nalezy zwréci¢ uwage na pozycie
paska: musi mie¢ zeby skierowane do wnetrza, musi by¢ prosty i
nieposkrecany.

4. Dolgczy¢ glowice prowadnicy (A) tak, jak na rys. 17. Ta operacja
wymaga uzycia pewnej sity, ewentualnie mozna uzyC gumowy
miotek. 7. Wilozy¢ do $ruby przektadni naciggu paska sprezyne, podkiadke |

5. Za pomoca tacznikow (B) polaczy¢ obie czesci (C), jak na rys. 19. nakretke M8 (D), jak na rys. 18.

6. Przesung¢ w pierwotng pozycje przektadnie naciggu paska i wozek. 8. Naciagna¢ pasek za pomoca nakretki M8 (D), jak na rys. 11, az do

uzyskania odpowiedniej sztywnosai.

/3.2.4) Mocowanie sitownika do prowadnicy \
1. Polaczy¢ sitownik SPIN z glowica prowadnicy (A); nastepnie zamocowa¢ go za pomoca 4 $rub V6.3x38, jak narys. 20.

2. Silnkk moze by¢ obrocony w trzy rozne polozenia, tak, jak na rys. 21.

-
/

AN

3.2.5) Mocowanie sitownika do sufitu

1. Przestrzegajac wartosci A1 B narys. 5, zaznaczy¢ na srodku bramy dwa punkty mocowania uchwytu przedniego prowadnicy. Wedtug rodzaju
materialu, uchwyt przedni moze by¢ zamocowany przy pomocy nitdw, kotkdw lub srub (rysunki 22 i 23). Jesli wartosci A i B (rys. 5) na to
pozwalajg, uchwyt moze by¢ zamocowany bezposrednio do sufitu, jak na rys. 24. A

s
e
e
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2. Po wywierceniu otwordw w zaznaczonych miejscach, potozy¢ sitownik na ziemi, podnies¢ prowadnice w przedniej czesci i przymocowad jg
do nadproza (sufitu) za pomocag dwaoch srub, kotkow lub nitdw.

3. Zamocowac wsporniki (I) za pomoca srub M6Ex15 (G) i nakretek M6 (H), wybierajac otwar, ktory pozwali na maksymalne zachowanie wartosci
B, tak, jak na rys. 25.

4. \Wykorzystujac drabinke, podnies¢ sitownik az do oparcia wspormikow o strop. Zaznaczy¢ punkty ktore majg by¢ wiercone, nastepnie odiozy¢
sitownik na ziemie, tak, jak na rys. 26.

Q

5. Wykonac¢ uprzednio zaznaczone otwory, nastepnie, wykorzystujac drabinke, podnies¢ sitownik az do oparcia wspornikdw na otworach dopiero
Co wykonanych i przymocowac, wykorzystujac sruby lub kotki odpowiednie dla danego sufitu, tak, jak na rys. 27.
6. Sprawdzi¢, czy prowadnica jest ustawiona doktadnie poziomo, nastepnie za pomoca pitki odciac wystajace czesci wspomikow, jak na rys. 28.

7. Przy zamknigtej bramie, pociagnac linke, aby zwolni¢ wozek (L), jak na rys. 29.

8. Przesung¢ wozek az do zetkniecia wspormika zaczepu skrzydia (N) z gornag krawedzig bramy, doktadnie prostopadle do prowadnicy (M).
Nastepnie zamocowac wspornik zaczepu skrzydta (N) za pomoca nitéw lub srub, tak, jak na rys. 30. Uzy¢ srub lub nitéw odpowiednich do
rodzaju materiatu skrzydia; upewnic sie czy sg w stanie przeniesc¢ site niezbedna do otwarcia lub zamkniecia samego skrzydia.

9. Poluzowac¢ sruby dwdch zderzakdw mechanicznych, nastepnie przesuna¢ przedni zderzak mechaniczny (0) przed wozek, tak jak na rys. 31.
Popchnac silnie wozek w Kierunku zamkniecia, | po osiggnieciu wiasciwej pozycji dokrecic do oporu uprzednio poluzowane $ruby (P).

10. Otworzy¢ recznie brame do zgdanego punktu otwarcia, przesung¢é zderzak mechaniczny tylniego zatrzymania (Q), przyblizy¢ do wozka, tak
jak na rys. 32 i zablokowac¢ dokrecajgc srube do oporu (R).

11. Sprébowac przesunac recznie brame. Sprawdzi¢ czy wozek lekko sie przesuwa na prowadnicy, bez nadmiernego tarcia i czy manewr jest na
tyle fatwy, ze nie wymaga uzycia duzej sity.

12. Ustawi¢ linke sterowania w wybranym miejscu pomieszczenia; ewentualnie przeciggnaC ja po suficie, przewlekajgc przez kotki z uszkiem, tak,
jak na rys. 33.
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3.3) Instalowanie innych urzadzen
Wykona¢ instalacje innych, przewidzianych urzadzen przestrzegajgc odpowiednich instrukcji. Sprawdzi¢ w rozdziale ,3.5 Opis potgczen
elektrycznych” i na rys. 2, jakie urzgdzenia moga by¢ podigczone do sitownika SPIN.

\

-

3.4) Polaczenia elektryczne

Wszystkie potaczenia elektryczne musza byé wykonane

po odcieciu napiecia do urzadzenia
ewentualnym akumulatorem awaryjnym.

z odtagczonym

1. Aby otworzy¢ zabezpieczajgcg pokrywe i uzyska¢ dostep do
elektronicznej centralki kontrolnej SPIN nalezy nacisnac jej brzeg |
obrocic, tak, jak to pokazano na rys. 34.

2. Przetozy¢ przez otwor przewody przytaczeniowe do innych
urzadzen, pozostawi¢ o 20+30cm diuzsze niz potrzeba. Przetozy¢
przewod anteny poprzez pierscien zaciskowy przewodu. Patrz
tabela Nr 6 - dla rodzaju przewoddw i rys. 2 dla podigczen.

3. Wykona¢ podiaczenia przewoddw wediug schematu na rys. 36. Dla
utatwienia tej operacji zaciski sg wyjmowane.
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3.5) Opis potaczen elektrycznych
W tym rozdziale znajduje sie krotki opis potaczen elekirycznych; dodatkowe informacje znajdujg sie w rozdziale 7.3 Dodawanie lub demontaz
urzadzen”. FLASH: to wyjscie mozna programowac (patrz rozdziat 7.2.4), aby podigczy¢ jedno z nastepujgcych urzgdzen:

Lampa ostrzegawcza.
Jesli jest zaprogramowana jako ‘lampa ostrzegawcza” na wyjsciu ‘FLASH" to mozna polgczy¢ lampe NICE “LUCY B’ z
zarbwkg 12V/21W taka, jaka stosuje sie w samochodach. Podczas manewru miga ona co 1 sek.

Wyjscie “lampka sygnalizujgca otwarta brame”
jesli wyjscie ,FLASH" jest zaprogramowane jako “lampka sygnalizujgca otwartg brame”, to mozna podigczy¢ tam lampke

( )
\j kontrolna 24V maksymalnie 5W sygnalizujacg otwartg brame. Pozostaje ona zapalona podczas kiedy brama jest otwarta i
(— gasnie kiedy brama zostanie zamknieta. Podczas manewru lampka miga powoli podczas otwierania, a podczas zamykania
miga szybko.
Zapadka

Jesli wyjscie ,FLASH" jest zaprogramowane jako “zapadka™, to mozna podigczy¢ zapadke 24V maksymalnie 10W (wersje
jedynie z elektromagnesem, bez urzadzen elektronicznych). Kiedy brama jest zamknieta, zapadka jest uaktywniona i blokuje
brame. Podczas manewru otwarcia i zamkniecia nie jest wiaczona.

Elektroblokada

Jesli wyjscie “FLASH" zaprogramowane jest jako “blokada elektryczna” to mozna podigczy¢ tam elekirozamek zatrzaskowy
24V maksymalnie 1T0W (wersje jedynie z elektromagnesem, bez urzadzen elektronicznych). Podczas manewru otwarcia
blokada elektryczna jest wigczana na krétkg chwile tak, aby zwolni¢ brame i wykona¢ manewr. Podczas manewru zamykania
nalezy sprawdzi¢ czy blokada elektryczna mechanicznie zaskoczyta w swoje gniazdo.

A NIE STOSOWAE URZADZEN INNYCH NIZ PRZEWIDZIANE

J

-
/

o

BLUEBUS: do tego zacisku mozna podigczy¢ kompatybilne
urzadzenia; wszystkie sa laczone rownolegle tylko dwoma
przewodami, ktorymi sg zasilane, i ktorymi wysytajg sygnaty do centrali,
Inne informacje dotyczace BlueBUS znajdujg sie w rozdziale ,7.3.1
,BlueBUS".

STOP: wejscie dla urzadzen, ktére blokuja mozliwos¢ ruchu lub
ewentualnie  zatrzymujg  wykonywany —manewr; za pomoca
odpowiednich sposobéw do tego wejscia mozna podtaczy¢ styki typu
“Normalnie Zamkniety”, “Normalnie Otwarty” lub urzadzenia o stalgj
opornosci Dodatkowe informacje dotyczace STOP znajduja sie w
rozdziale ,7.3.2 Wejscie STOP”.

P.P.: wejscie dia urzgdzen, ktore sterujg ruchem; mozna podiaczy¢ tu
styki typu “Normalnie Otwarty”.  Pociagniecie za linke sterowania
powoduje podanie sygnatu na wejscie PP.

ANTENA: wejscie do podigczenia anteny do odbiornika radiowego.
Antena jest zabudowana w lampie LUCY B, mozna altematywnie
wykorzysta¢ antene zewnetrzng albo zostawi¢ kawalek przewodu,
ktory zastgpi antene i ktory znajduje sie juz w zacisku.

4)

Koncowa kontrola oraz uruchomienie

Przed rozpoczeciem fazy kontroli i rozruchu automatyki zaleca sie odigczenie wozka i ustawienie skrzydta w potowie drogi tak, aby moglo sie

swobodnie porusza¢ w kierunku otwarcia jak i zamknigcia

-
/

4.1) Kohncowe kontrole i uruchomienie

Aby doprowadzi¢ zasilanie elektryczne do sitownika SPIN wystarczy
wlozy¢ jego wtyczke do gniazdka z prgdem. Jesli wtyczka SPIN nie
odpowiada gniazdku elektrycznemu mozna zastosowa¢ adapter
ogdlnie dostepny w handlu.

A Nie odcina¢ lub demontowaé¢ przewodu jaki jest na
wyposazeniu SPIN.

Jesli w poblizu sitownika Spin nie ma gniazdka elektrycznego,
nalezy zleci¢ jego wykonanie osobie wykwalifikowanej,
posiadajacej niezbedne narzedzia i w petnym poszanowaniu
przepiséw, norm i uregulowan prawnych.

Linia zasilajagca musi by¢ zabezpieczona przed zwarciem i
uptywem do ziemi; urzadzenie musi mieé¢ mozliwosé
odtaczenia od zasilania na czas montazu i okresowych
przegladow (wygodny jest tutaj system podiaczenia poprzez
wtyczke i gniazdko elektryczne).

\

Natychmiast po doprowadzeniu napiecia do sitownika SPIN wykonac

podstawowg kontrole:

1. Sprawdzi¢, czy dioda sygnalizacyjna BlueBUS miga regulamie z
czestotliwoscig raz na sekunde.

2. Jesli sa fotokomorki, nalezy sprawdzi¢, czy migajg rowniez diody
kontrolne na fotokomaorkach (tak na TX jak i na RX); nie jest wazny
rodzaj migania poniewaz uzalezniony jest od innych czynnikéw.

3. Sprawdzi¢, czy urzadzenie podigczone do wyjscia FLASH jest
wylgczone.

4, Sprawdzi¢, czy lampka oswietleniowa jest wylaczona.

Jesli tak sie nie dzieje nalezy natychmiast wytaczy¢ zasilanie centrali
i sprawdzi¢ uwaznie potgczenia elektryczne

Inne informacje, niezbedne do wyszukiwania i diagnozy uszkodzen sa

podane w rozdziale 7.6 "Rozwiazywanie problemow
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4.2) Rozpoznanie dotaczonych urzadzen

Po podtaczeniu zasilania nalezy doprowadzi¢ do tego, aby centrala
rozpoznata urzadzenia podigczone do wejs¢ BlueBUS i STOPR. Przed tg
faza diody kontrolne L1 1 L2 migajg, wskazujac, ze nalezy wykonac faze
rozpoznania urzadzen

A Faza rozpoznawania urzadzen musi byé wykonana
réwniez wtedy, gdy niema zadnego urzadzenia podiagczonego
do centrali.

1. Wcisng¢ i trzymac¢ wceisniete przyciski [s] i [Set]

2. Zwolni¢ przyciski kiedy diody L1 i L2 zaczng bardzo szybko miga¢ (po okolo 3 sekundach

3. Odczekac kilka sekund, az centrala skonczy rozpoznawanie urzadzen

4. Po zakonczeniu rozpoznania dioda STOP musi pozosta¢ zapalona, diody L1 i L2 zgasng (ewentualnie zaczng miga¢ diody L3 i L4).

urzadzenia; informacje dotyczace fazy ponownego wczytywania znajduja sie w paragrafie ,7.3.4 Rozpoznawanie innych urzadzen'”.

Faza rozpoznania podigczonych urzadzen moze byC powtdrzona w jakimkolwiek momencie, rowniez (koniecznie) po zainstalowaniu dodatkowego

-

/4.3) Programowanie pozycji otwarcia i zamkniecia
bramy.

Po rozpoznaniu urzadzen nalezy wykonac faze programowania pozycii

otwarcia i zamkniecia bramy. W tej fazie jest odczytywany skok bramy

od zatrzymania na zderzaku mechanicznym zamkniecia do zderzaka

otwarcia.

Sprawdzi¢, czy pasek przesuwu jest dobrze napiety i czy dwa zderzaki
mechaniczne sg dobrze dokrecone.

. Podlgczenie wozka.

AN

. WcisngC i trzymac wecisniete przyciski [t] i [Set].

. Zwolni¢ przyciski kiedy rozpocznie sie manewr (po okoto 3 sekundach).

. Odczeka¢ az centrala wykona programowanie: zamkniecie, otwarcie i ponowne zamkniecie bramy.

. Pociggna¢ za linke sterowania, aby catkowicie otworzy¢ brame.

o0 A [W|N =

. Pociggna¢ za linke sterowania w celu wykonania zamkniecia.

Podczas tych manewrow centrala zapamietuje site niezbedna dla ruchdéw otwierania i zamykania. Jesli po ukonczeniu programowania lampki
kontrolne LED L3 i L4 migajg, to oznacza ze wystgpit blad; patrz rozdziat “7.6 Rozwigzywanie problemow”.

Waznym jest, aby te pierwsze manewry nie byly przerywane, na przykiad przez wydanie polecenia STOP. Jesli tak by sie stato,
nalezy ponownie przeprowadzi¢ operacje od punktu 1.

Faza rozpoznawania pozycji moze by¢ powtdérzona w jakimkolwiek momencie, rowniez po instalacji (na przyktad jesli zostanie przesuniety jeden
ze zderzakow mechanicznych); wystarczy ja powtorzy¢ od punktu 1.

Adeéli pasek nie jest dostatecznie naciagniety podczas odszukiwania pozycji, pomiedzy nim i zebatka moze stworzy¢ sie
poslizg. Jesli tak sie zdarzy, nalezy przerwacé ruch naciskajac przycisk [Stop]; naciagnaé¢ pasek dokrecajac nakretke M8 (D) tak,
jak pokazano na rys. 11; nastepnie powtoérzy¢ operacje, zaczynajac od punktu 1.

-
/

4.4) Kontrola ruchu bramy

Po ustaleniu pozycji otwarcia i zamkniecia, zaleca sie wykonanie kilku

manewrow, aby sprawdzi¢ prawidtowose ruchu bramy.

1. Weisng¢ przycisk [Open], aby wykona¢ manewr “Otwarcie”;
sprawdzi¢, czy otwieranie bramy przebiega bez zmiany predkosci;
jedynie kiedy skrzydio znajduje sie w odlegtosci od 30 do 20cm od
zderzaka mechanicznego otwarcia musi zwolni¢ i zatrzymac sie w
odlegtosci 2+3cm od zderzaka.

. Wcisng¢ przycisk [Close], aby wykona¢ manewr “Zamkniecie”;
sprawdzi¢ czy zamykanie bramy przebiega bez zmiany predkosci;
jedynie kiedy skrzydto znajduje sie w odlegtosci od 30 do 20cm od
zderzaka mechanicznego zamkniecia musi zwolnic I nastepnie
zatrzymac sie po zadziataniu wylgcznika krancowego. Nastepnie
wykonywany jest krotki manewr otwarcia w celu unikniecia
nadmiernego naciagu paska.

. Podczas manewru sprawdzi¢, czy lampa ostrzegawcza (jesli jest),
miga w cyklach: 0,5 sekundy zapalona i 0,5 sekundy zgaszona.

4. \Wykona¢ kilka manewréw otwierania i zamykania w celu
wychwycenia ewentualnych usterek montazu i regulacii lub innych
anomalii na przyktad momentow zwiekszonego tarcia.

. Sprawdzi¢, czy mocowanie sitownika, prowadnicy i zderzakow
mechanicznych jest pewne, stabilne i odpowiednio wytrzymate
rowniez podczas silnych przyspieszen lub zwolnien ruchu bramy.

J
\
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4.5) Funkcje fabrycznie ustawione

Centrala kontrolna SPIN posiada szereg funkciji, ktére mozna
regulowac. Fabrycznie funkcje te ustawione sg w takigj konfiguraci,
jaka powinna zadowoli¢ wiekszo$¢ uzytkownikow.

\

Funkgcje te mogg by¢ w kazdej chwili zmienione wedtug odpowiednie]
procedury programowania, w tym celu patrz rozdziat ,7.2
Programowanie”.

-
/4.6) Odbiornik radiowy

Do zdalnego sterowania stownika SPIN w centrali kontrolnej zamontowane
jest Zlacze SM przeznaczone dla odbiomikow radiowych typu SMXI lub
SMXIS. W SPIN20KCE i SPIN21K odbiomik radiowy jest juz podigczony.

Aby podiaczy¢ odbiormik radiowy do SPIN3O, SPIN4O SN6031 i
SNB041 wykona¢ czynnosci przedstawione na rys. 39 i 40.

1. Wecisng¢ odbiomik radiowy naciskajgc lekko
2. Jedli antena zabudowana w LUCY B, ani innego typu antena

zewnetrzna nie jest uzywana, nalezy dokrecic sztywny przewdd jaki
jest w wyposazeniu odbiomika do zacisku anteny.

o

AY4

4.6.1) Wczytywanie nadajnikéw

Tryb I: wedlug tego trybu funkcja przyciskdw nadajnika jest stata i
kazdemu przyciskowi odpowiada w centrali polecenie podane w tabeli
Nr 7; dla kazdego nadajnika wystarcza jedna faza wczytywania,
podczas ktore] bedg wezytane wszystkie przyciski. Podczas tej fazy nie
jest istotne, ktory przycisk zostat wcisniety i zostaje zajete tylko jedno
migjsce w pamieci odbiomika. W trybie |, zwykle jeden nadajnik moze
sterowac tylko jednym systemem automatyki.

Tryb 1I: W tym trybie kazdy, pojedynczy przycisk nadajnika moze byc¢
przypisany jednemu z 4 mozliwych polecen centrali podanych w tabeli
Nr 8; za kazdym razem zostaje zapamietany tylko jeden przycisk - ten,
ktory byt wcisniety podczas fazy wczytywania.  Kazdy wczytany
przycisk zajmuje w pamieci jedno miejsce. .

W trybie Il rozne przyciski tego samego nadajnika moga by¢ uzyte, aby
przekaza¢ rozne polecenia temu samemu automatowi, albo aby
sterowaC wiekszg iloscig automatow. Na przykiad, w tabeli Nr 9, jest
sterowany jedynie automat "A” a przyciski T3 i T4 sg przypisane temu
samemu poleceniu; albo w przykladzie w tabeli Nr 10, gdzie steruje sie
3 automatami: “A” (przyciski T1 1 T2), “B” (przycisk T3) 1 “C” (przycisk
T4).

A Poniewaz procedury wczytywania maja czas ograniczony
do 10 sekund, nalezy najpierw przeczyta¢ instrukcje podane
w nastepnych rozdziatach a nastepnie je zastosowaé.

Kazdy nadajnik radiowy jest rozpoznawany przez odbiomik za pomoca “kodu”, innego dla kazdego nadajnika. Niezbedna jest wiec faza
‘wezytywania”, dzieki ktorej odbiormik rozpoznaje kod kazdego wcezytanego nadajnika. Wcezytywanie nadajnikdw moze by¢ wykonane 2 trybami:

AN

Tabela Nr 7: wczytywanie Tryb |

Przycisk T1 Polecenie “Krok po kroku”
Przycisk T2 Polecenie “Otwarcie czesciowe”
Przycisk T3 Polecenie “Otwiera”

Przycisk T4 Polecenie “Zamyka”

Uwaga: nadajniki jednokanatowe posiadaja jedynie przycisk T1, nadajniki
dwukanatlowe posiadaja jedynie przyciski T1 1 T2.

Tabela Nr 8: dostepne funkcje w Trybie Il

1 Polecenie “Krok po kroku”

2 Polecenie “Otwarcie czgsciowe”

3 Polecenie “Otwiera”

4 Polecenie “Zamyka”
Tabela Nr 9: 1-szy przyktad wczytania w Trybie Il
Przycisk T1 | Polecenie “Otwiera” Automat A
Przycisk T2 | Polecenie “Zamyka” Automat A
Przycisk T3 | Polecenie “Otwarcie czesciowe” Automat A
Przycisk T4 | Polecenie “Otwarcie czesciowe” Automat A
Tabela Nr 10: 2-gi przyktad wczytania w trybie Il
Przycisk T1 | Polecenie “Otwiera” Automat A
Przycisk T2 | Polecenie “Zamyka” Automat A
Przycisk T3 | Polecenie “Krok po kroku” Automat B
Przycisk T4 | Polecenie "Krok po kroku” Automat C
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/4.6.2) Wczytywanie w Trybie |

Tabela Nr 11: aby wczytaé¢ nadajnik w trybie | Przyktad
1. Weisna¢ i trzymac wcisniety przycisk na odbiorniku (przez okoto 3 sekundy) A4
) 3s
2. Zwolni¢ przycisk kiedy zapali sie dioda sygnalizacyjna na odbiorniku N 4
AN [
3. W ciggu 10 sekund weisna¢ na co najmniej 2 sekundy jakikolwiek przycisk nadajnika, ktory chcemy wezytac V4
2s
4. Jesli zapamietanie zostato zakonczone sukcesem, to dioda sygnalizacyjna na odbiormiku 3 razy mignie N é/
N X3

Jesli mamy inne nadajniki do wczytania, nalezy powtorzy¢ punkt 3 w ciggu nastepnych 10 sekund. Faza zapamietania kodow konczy sie, jesli
w ciggu 10 sekund nie sg wystane zadne nowe kody

AV

4.6.3) Wczytywanie w Trybie Il \
Tabela Nr 12: aby wczyta¢ nadajnik w trybie Il Przykiad

1. Weisna¢ (krotkie, szybkie nacisniecia) przycisk odbiomika tyle razy, ile wynosi numer funkgji wedtug tabeli Nr 8. 43

L

2. Sprawdzi¢, czy dioda kontrolna odbiornika miga tyle razy jaki jest numer wybranej funkcji NIV
/TN 1.4
3. W ciggu 10 sekund wcisng¢ przez co najmniegj 2 sekundy ten przycisk nadajnika, ktéry chcemy wezytac V4
—
- 2s
4. Jesli zapamietanie zostalo zakonczone sukcesem, to dioda sygnalizacyjna na odbiorniku 3 razy mignie N (\)ﬁ
AN x3

Jesli chcemy przypisa¢ temu samemu poleceniu inne nadajniki, nalezy w ciggu nastepnych 10 sekund powtérzy¢ punkt 3.
Faza zapamietywania kodow konczy sie, jesli w ciggu 10 sekund nie wystane zostang inne kody.

AN

o
/4.6.4) Wczytywanie “na odlegtos$¢”

Mozna wczytaé nowy nadajnik bez bezposredniego dostepu do
odbiorika; aby przeprowadzi¢ takie dzialanie nalezy posiadac juz
wczytany i dziatajgcy nadajnik. Nowy nadajnik “otrzyma” charakterystyki
tego, ktory zostat uprzednio zapamietany; tak wiec, jesli pierwszy
nadajnik jest zapamietany w trybie | to roéwniez nowy zostanie
zapamigtany w trybie |. Naciskamy wtedy dowolne przyciski w obu
nadajnikach. Jesli natomiast juz dziatajgcy nadajnik jest zapamietany w
Trybie II, to rowniez nowy bedzie zapamietany w trybie Il i istotne jest,
aby wcisng¢ w pierwszym nadajniku przycisk wywolujgcy zadane
polecenie a w drugim (nowym) nadajniku przycisk, ktory ma by¢
przypisany temu poleceniu.

AWczytanie na odlegtos¢é nastapi we wszystkich
odbiornikach jakie znajduja sie w promieniu zasiegu
nadajnikéw; nalezy wiec doprowadzi¢ zasilanie jedynie do
tego, jaki chcemy ustawié.

Z dwoma nadajnikami ustawi¢ sie w zasiegu odbiornika i wykona¢ nastepujgce kroki:

Tabela Nr 13: aby wczyta¢ nadajnik “na odlegtosé Przyktad
1. Wcisng¢ na co najmnigj przez 5 sekund przycisk ,nowego” nadajnika radiowego, nastepnie przycisk zwolnic. ) 4 4
5s
2. Weisna¢ powoli 3 razy przycisk na nadajniku juz zapamietanym. V4 V4 V4
—l1s 1s T1s
3. Weisng¢ powoli 1 raz przycisk na nowym nadajniku radiowym. V4
1s

\_

Teraz nowy nadajnik radiowy zostanie rozpoznany przez odbiomik i przejmie charakterystyki jakie miat nadajnik juz zapamietany. Jesli mamy inne
nadajniki do zapamietania, nalezy powtorzy¢ wszystkie kroki dla kazdego nowego nadajnika.

J
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4.6.5) Usuwanie z pamieci kodéw nadajnikéw radiowych

Tabela Nr 14: aby usunaé z pamieci wszystkie kody Przyktad

1. Weisna¢ i trzymac weisniety przycisk na odbiormiku ¥

2. Poczeka¢ az zadwieci sie dioda kontrolna, potem zgasnie, a nastepnie mignie 3 razy N o NI
/g}\ : X3

3. Zwolni¢ przycisk dokiadnie podczas 3 migniecia (po zapaleniu, ale przed zgaszeniem) 4

4. Jesli procedura zostata prawidiowo zakonczona, po chwili dioda kontrolna mignie 5 razy

\

\
-

\

4.6.6) Deklaracja zgodnosci odbiornika i nadajnikow radiowych.

Deklaracja zgodnosci

N°: 151/SMXI Wyd. 03
Nice S.p.a., Via Pezza Alta 13, 31046 Rustigne di Oderzo (TV) Italia.

Firma NICE S.p.a. oswiadcza, ze odbiorniki radiowe model SMXI | SMXIS wraz z odpowiednimi nadajnikami FLO2R-S i SM2 odpowiadajg pod-
stawowym warunkom Dyrektywy R&TTE 1999/5/CE, do uzytku do jakiego sg przeznaczone.

Wyprodukowano w Klasie 1, Pod-klasa 20

Data: 19 Marzec 2004

(Zarzadca Petnomocny)
Lauro Buoro

J

5)

Odbiér i przekazanie do eksploataciji

/

Jest to najwazniejsza faza wykonania automatyzacji, ktéra ma na celu
zapewnienie maksymalnego bezpieczenstwa.

rocedura odbioru moze stuzy¢ réwniez jako okresowa kontrola
urzadzen, ktore skladajg sie na system automatyki.

A Odbiér catego urzadzenia musi by¢ przeprowadzony przez
doswiadczony i wykwalifikowany personel, ktory musi
wykonaé obowiagzujace préby, zgodnie z istniejacymi
zagrozeniami i z petnym przestrzeganiem tego co przewiduje
prawo, normatywy i uregulowania, a w szczegélnosci zgodnie
z wszystkimi warunkami normy EN 12445, ktéra ustala
metody préb i testow automatyki dla drzwi i bram.

\
/

5.1) Préby odbiorcze.

Kazdy element automatyki, na przyklad czujniki krawedziowe,

fotokomorki, obwod  zatrzymania awaryjnego itp., wymagaja

specyficznej fazy odbioru; dla tych urzadzen bedzie trzeba wykonac
procedury podane w odpowiednich dla nich instrukcjach.

W czasie odbioru sitownika SPIN nalezy wykona¢ nastepujgce

operacje:

1. Sprawdzi¢, czy warunki zawarte w rozdziale 1 ,OSTRZEZENIA”
zostaly rygorystycznie spetnione.

2. Odblokowac¢ brame ciggnac za linke wysprzeglajgca w kierunku do
dotu. Sprawdzi¢ czy mozna otworzy¢ lub zamkna¢ brame z silg nie
wiekszg od 225N.

3. Ponownie zaczepi¢ wozek.

4. \Wykorzystujgc przetacznik lub nadajnik radiowy albo linke
sterowania, wykona¢ proby zamkniecia i otwarcia bramy oraz
sprawdzi¢, czy ruch jest taki jaki zostat przewidziany.

5. Nalezy wykona¢ rozne proby kilkakrotnie, sprawdzajac plynnosc
przesuwu bramy, a takze obecnos¢ ewentualnych wad w montazu
i regulacji jak i ewentualne punkty, gdzie wystepuje zwiekszone
tarcie.

6. Zweryfikowa¢ po kolei wiasciwe funkcjonowanie wszystkich
urzgdzen zabezpieczajgcych (fotokomaorki, czute krawedzie, itd.).
W szczegolnosci, za kazdym razem, kiedy zadziata ktores
urzadzenie, dioda “BlueBUS", znajdujgca sie na centrali, wykonuje
2 szybkie migniecia jako potwierdzenie, ze centrala rozpoznata
zdarzenie.

7. Po kontroli stanu fotokomorek, po sprawdzeniu czy nie ma
interferencji z innymi urzadzeniami, przesung¢ cylinder (o
wymiarach: srednica - 5 cm, diugos¢ - 30cm) przecinajac 0$
optyczng: Zrobi¢ to w poblizu TX, pdzniej przy RX i nastepnie po
srodku: sprawdzi¢, czy w tych przypadkach urzgdzenie przejdzie ze
stanu aktywnego w stan alarmowy | na odwrét, czy spowoduje
prawidiowg reakcje centrali, np.: w ruchu zamykania spowoduje
zmiane kierunku ruchu.

8. Jedli niebezpieczne sytuacie wywolane ruchem skrzydia zostaty
Zlikwidowane poprzez zmniejszenie sity uderzenia, nalezy wykonac
pomiar sity wedtug tego co przewidziano w normie EN 12445, Jesli
regulacja “Predkos¢” i kontrola “Sity silnika” sg uzyte jako pomoc w
systemie zmniejszenia sity uderzenia, nalezy probowac i znalezé
takg regulacje, ktdra da najlepszy wynik.

J
\
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5.2) Rozruch

Przekazanie do pracy moze nastgpi¢ dopiero po wykonaniu z wynikiem

pozytywnym wszystkich faz odbioru. Niedozwolone jest przekazanie

czesciowe lub tymczasowe'”.

1. Przez co najmnigj 10 lat trzeba przechowywa¢ dokumentacje
techniczng automatyki, ktéra powinna zawierac: rysunek ziozeniowy
automatyki, schemat potgczen elektrycznych, analize zagrozen wraz
7 odpowiednimi, zastosowanymi rozwigzaniami, $wiadectwo
zgodnosci producenta wszystkich uzytych urzadzen (dla SPIN uzy¢
zalaczonego Swiadectwa Zgodnoéci CE);  kopie instrukcii
uzytkowania i harmonogram konserwacji automatyki.

2. Zamocowa¢ na bramie w sposob staly etykietke Iub tabliczke ze
wskazanymi operacjami do odblokowania oraz manewru recznego
(wykorzysta¢ rysunki znajdujace sie w “Instrukcji i ostrzezeniach
przeznaczonych dla uzytkownika sitownika SPIN).

3. Zamocowa¢ w sposéb trwaly na bramie etykietke Iub tabliczke z
tym rysunkiem (minimalna wysokos¢ 60mm).

. Na bramie nalezy zamocowac tabliczke zawierajgca przynajmnie]
nastepujgce dane: rodzaj automatu, nazwe i adres producenta
(osoby odpowiedzialnej za dopuszczenie do uzytkowania), numer
urzgdzenia, rok produkcji i oznaczenie “CE”

. Opracowa¢ i przekaza¢ wiascicielowi $wiadectwo zgodnosci
automatyki.

. Opracowac | przekaza¢ wiascicielowi podrecznik z “Instrukcig |
ostrzezeniami do uzywania automatyki”.

. Wykona¢ i dostarczy¢ wiascicielowi automatyki harmonogram
konserwacji (zawierajgcy wytyczne do konserwacji wszystkich
urzadzen wchodzacych w sktad automatyki).

. Przed przekazaniem automatyki do pracy poinformowac w
odpowiedni sposéb na pismie wiasciciela (na przyklad na
podreczniku z instrukcjami i ostrzezeniami do uzywania

automatyzacji) o niebezpieczenstwach i zagrozeniach zwigzanych z
pracq urzadzenia

72/

\

6)

Konserwacja i utylizacja

(V\/ tym rozdziale podane sg informacje dotyczgce wykonania harmonogramu konserwacii i utylizacji SPIN.

/

6.1) Czynnosci konserwacyjne

W celu utrzymania statego poziomu bezpieczenstwa i zapewnienia
maksymalnego czasu uzytkowania calej automatyki, niezbedna jest
regularma konserwacja.

AZynnoéci konserwacyjne nalezy wykonaé $cisle
przestrzegajac norm bezpieczenstwa umieszczonych w
niniejszej instrukcji, wediug prawa i norm aktualnie
obowiazujacych.

Dla urzadzen innych niz SPIN, nalezy przestrzega¢ odpowiednich dla

nich harmonogramow konserwacii.

1. Dla sitownikow SPIN niezbedny przeglad nalezy zaplanowac co 6
miesiecy lub co 3000 cykli pracy:

. Odiaczy¢ od sitownika jego zasilanie (rowniez akumulator awaryjny,
jesli jest uzywany).

. Sprawdzi¢ i oceni¢ stan zuzycia wszystkich podzespotow
automatyki ze szczegdélnym uwzglednieniem Zzjawiska korozji lub
oksydacji elementdw konstrukcyjnych; wymieni¢ elementy, ktore nie
gwarantujg odpowiedniego dzialania.

. Sprawdzi¢ stan zuzycia elementéw ruchomych: pasa, wozka, kot
zebatych i wszystkich elementow skrzydta, wymieni¢ czesci zuzyte.

. Ponownie podigczy¢ zasilanie elekiryczne 1 wykona¢ wszystkie
proby i kontrole przewidziane w rozdziale ,5.1 Proby odbiorcze”.

)

\
/

6.2) Utylizacja

Sitownik SPIN jest wykonany z réznego rodzaju materiatow, niektore z
nich moga by¢ odzyskiwane; stal, aluminium, tworzywa sztuczne,
przewody elektryczne; inne musza by¢ utylizowane: baterie i obwody
elektroniczne.

A Niektore elementy moga zawiera¢ substancje trujace, nie
wolno ich porzuca¢ w przypadkowych miejscach. Zapoznaé¢
sie ze sposobami recyklingu i dostosowaé sie do aktualnie
obowiazujacych w tym zakresie norm.

. Odiaczy¢ zasilanie elektryczne, fgcznie z ewentualnym dodatkowym
akumulatorem

. Zdemontowa¢ wszystkie urzadzenia i akcesoria w kolejnosci
odwrotnej do podanej w rozdziale ,3 Instalowanie”

. Oddzieli¢c, o ile to moziwe, czesci, kidre moga by¢ poddane
recyklingowi lub utylizacji w inny sposob, na przykiad elementy
metalowe od elementdw z tworzyw sztucznych, obwody
elektroniczne, baterie itp.

. Rozdzieli¢ i przekaza¢ rozne, tak posortowane materialy do
regionalnych punktéw zajmujgcych sie odzyskiwaniem materiatow
wtémych.,

J
\
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7) Rozszerzenie wiadomosci

(VV tym rozdziale sg opisane mozliwosci programowania, personalizacii, diagnostyki i odszukiwania usterek w SPIN.

-

AN

7.1) Przyciski do programowania
Na centrali SPIN znajdujg sie 3 przyciski, ktére mogg by¢ uzyte tak do
sterowania centrali podczas prob jak i do programowania:

Open Przycisk "OPEN" stuzy do sterowania otwarciem bramy albo na
S przesuniecie w gére punktu programowania.
Stop Przycisk “STOP” stuzy do zatrzymania manewru, jesli pozostanie wcisniety
Set przez diuzej niz 5 sekund stuzy do wejécia w programowanie.
Close Przycisk "“CLOSE " stuzy do sterowania zamknieciem bramy lub na
t przesuniecie w dot punktu programowania.

-
/7.2) Programowanie

W centrali sterujgce) sitownika SPIN do dyspozycji sa funkcje, ktére
mozna programowac; regulacja funkcji odbywa sie za pomoca 3
przyciskow znajdujgcych sie na centrali [s] [Set] [t] i jest
uwidoczniona za pomocg 4 diod L1....L4.

Funkcje programowalne, ktére sa do dyspozycji w sitowniku SPIN
rozmieszczone sg na 2 poziomach:

Poziom pierwszy funkcje regulowane w trybie ON-OFF (aktywna lub
nieaktywna); w tym przypadku kazda dioda LED: L1....L4 wskazuje
dang funkcje, jesli sie pali to funkcja jest aktywna, jesli zgaszona to
funkcja nie jest aktywna; patrz tabela Nr 15.

Poziom drugi: parametry, ktére mozna regulowac na skali wartosci
(wartosci od 1 do 4); w tym przypadku kazda dioda LED: L1....L4
wskazuje wartos¢ wybrana z 4 mozliwosci; patrz tabela Nr 17,

- J
/

7.2.1) Funkcje pierwszego poziomu (funkcje ON-OFF)

amowalnych funkcji: poziom pierwszy

Dioda | Funkcja Opis
L1 Zamkniecie Ta funkcja pozwala na automatyczne zamkniecie bramy po zaprogramowanym czasie przerwy, fabryczny czas
automatyczne przenwy jest ustawiony na 20 sekund, ale moze by¢ on zmieniony na 10, 20, 40 i 80 sekund (patrz tabela 17).
Jesli funkcja nie jest uaktywniona, to dzialanie jest “polautomatyczne’”.
L2 Zamknij po Foto Po ,zwolnieniu” linii fotokomarek (fotografia i fotografia ll), ta funkcja powoduje “Automatyczne Zamkniecie” z

‘Czasem Zwiloki” wynoszacym 5 sekund, rowniez wtedy, kiedy czas przerwy jest ustawiony na wigksze
wartosci; zachowanie zmienia sie zgodnie z tym, czy wigczy sie lub nie “"Automatyczne Zamkniecie”.

Z “Automatycznym Zamykaniem” wigczonym: manewr otwierania zatrzymuje sie natychmiast po
,Zwolnieniu” fotokomorek i po 5 sekundach rozpoczyna manewr zamykania. Jesli funkcja “Zamknij Po Foto” nie
jest wigczona, to czas przerwy bedzie taki jaki byt zaprogramowany.

Z “Automatycznym Zamknigeciem” wytaczonym: manewr otwierania nie zostanie przerwany, ale
,Zwolnienie” fotokomorek powoduje wiaczenie “Automatycznego Zamykania” z “Czasem Przerwy” wynoszacym
5 sekund. Jedli funkcja “Zamknij Po Foto” nie jest wigczona, to nie nastgpi automatyczne zamkniecie.

L3 Sita silnika Ta funkcja pozwala na wybranie czutosci kontroli mocy silnika aby dostosowac jg do rodzaju bramy. Jesli ta
funkcja jest wigczona, to czutos$¢ odpowiada bramom o mniejszych wymiarach i lzejszym. Jesli ta funkcja jest
wylgczona, 1o jest bardziej przydatna dla bram o wiekszych wymiarach oraz ciezszych.

L4 Stand-By Ta funkcja pozwala na maksymalne zmniejszenie zuzycia enerdii, jest przydatna szczegdinie przy pracy z
akumulatorem awaryjnym. Jesli ta funkcja jest wigczona, to, po uptywie 1 minuty od zakonczenia manewru,
centrala wylgcza wyjscie BlueBUS (a wiec i urzadzenia) oraz wszystkie diody za wyjatkiem diody BlueBUS, ktéra
bedzie migala wolnigj. Jesli funkcja nie jest wigczona to nie bedzie zmnigjszenia zuzycia energii w czasie
bezczynnosci automatyki.

Podczas normalnej pracy sitownika SPIN, diody kontrolne L1....L4 sg zapalone Iub zgaszone zgodnie ze stanem funkcji jakg reprezentuja, na
przyktad L1 pali sie jesli jest wigczone ,Zamykanie Automatyczne”.

\ J
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7.2.2) Programowanie pierwszego poziomu (funkcje ON-OFF)

Fabrycznie funkcje pierwszego poziomu sg wszystkie ustawione na ,OFF”", ale moga by¢ zmienione w kazdym momencie tak jak przedstawiono
w tabeli Nr 16. Nalezy pamietac tu, ze maksymalny czas od wcisniecia jednego przycisku do wcisniecia nastepnego wynosi 10s, w przeciwnym
razie procedura zostaje zakonczona automatycznie, zapamietujgc zmiany wykonane do tego momentu.

Tabela Nr 16: aby zmieni¢ funkcje ON-OFF Przyktad

1. Weisnac i trzymac weisniety przycisk [Set] przez okoto 3 sekundy )\ 4
SET 3s
2. Zwolni¢ przycisk [Set], kiedy dioda L1 zacznie migac NIV 4
NE SET|
3. Weiskac przyciski [s] Iub [t], aby zamieni¢ pozycje migajacej diody na diode i odpowiadajaca funkdcii, 4 Y4 %
ktéra ma by¢ zmieniona @ lub Cz‘ N
4. Nacisna¢ przycisk [Set], aby zmieni¢ stan funkcji (miganie krotkie = OFF; miganie dtugie = ON) Y4 N

@

Odczekac¢ 10 sekund, aby wyjs¢ z programowania
10s

\vaaga: punkty 3 i 4 mogg by¢ powtdrzone podczas tej samej fazy programowania w celu wprowadzenia ON lub OFF dla innych funkcji

/

J
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7.2.3) Funkcje poziomu drugiego (parametry regulowane)

Tabela Nr 17: wykaz programowalnych funkcji wedtug poziomu
Dioda wejscia| Parametr |Dioda (poziom) wartosé Opis
L1 10 sekund Reguluje czas przerwy, to znaczy czas
L1 Czas L2 20 sekund miedzy otwarciem a zamknieciem
Przerwy L3 40 sekund automatycznym. Dziata jedynie jesli
L4 80 sekund zamykanie automatyczne jest wigczone
L1 Otwiera — stop —zamyka — stop Reguluje kolejnos¢ polecen zwigzanych z
L2 Funkcia PP. L2 Otwiera — stop — zamyka - otwiera wejsciem ,Krok Po Kroku” albo przy poleceniu
L3 Funkcja zespolu mieszkalnego radiowym z 1-go kanatu (patrz tabele 7 i 8).
L4 Tryb reczny
L1 Bardzo Wolno
L3 Predkosc L2 Povvoli Reguluje predkos¢ silnika podczas ruchu
silnika '3 Srednio zasadniczego
L4 Szybko
L1 Otwartej bram
L4 Lampka kontr. | L2 Sygn. Swietlna Wybiera urzgdzenie podigczone do wyjscia
L3 Elektro - blokada FLASH
L4 Zapadka
Uwaga: “ " przedstawia ustawienie fabryczne A Przed podtaczeniem urzadzenia do wyjscia “FLASH”

Wszystkie parametry moga by¢ dowolnie regulowane bez zadnych  nalezy sie upewnié czy zaprogramowana zostata wiasciwa
ograniczen; Jedynie ustawienie urzadzenia podigczonego do wyjscia  funkcja. W przeciwnym wypadku istnieje ryzyko uszkodzenia
\_-FLASH" wymaga szczegdinej uwagi. podtaczonego urzadzenia. J

/

7.2.4) Programowanie drugiego poziomu (parametry regulowane)

Fabrycznie parametry regulowane sg ustawione tak, jak w tabeli Nr 17, czyli: “* 7, ale moga by¢ zmienione w jakimkolwiek momencie, zgodnie
z tym co podano w tabeli Nr 18. Nalezy pamietaC, ze maksymalny czas od wcisniecia jednego przycisku do wcisniecia nastepnego wynosi 10
sekund, po jego przekroczeniu procedura zostaje zakonczona automatycznie zapamigtujgc zmiany wykonane do tego momentu.

Tabela Nr 18: aby zmieni¢ parametry regulowane Przykiad

1. Weisnac i trzymac weisniety przycisk [Set] przez okolo 3 sekundy. )4
SET 3s
2. Zwolni¢ przycisk [Set], kiedy dioda kontrolna L1 zacznie migac. NIV 4
< L1 SET
3. Weisna¢ przyciski [s] lub [t], aby zamieni¢ pozycje migajacej diody na ,diode wejscia” ktdra odpowiada y4 v4

)
Bl

parametrowi, ktdry ustawiamy.

4. Weisnac i trzymac weisniety przycisk [Set]. Przycisk [Set] musi by¢ wcisniety pomiedzy krokiem 5 i 6.
E
5. Odczekac okoto 3 sekundy, nastepnie zapali sie dioda kontrolna przedstawiajaca aktualny poziom N/
regulowanego parametru. /9}\
6. Woeiskac przycisk [s] Iub [t], aby zamieniC polozenie zapalonej diody, ktdra przedstawia wartos¢ parametru. v4 L/

N7

@4—
> >

O
#0050
;

)
(@]
w

/

7. Zwolni¢ przycisk [Set].

8. Odczeka¢ 10 sekund, aby wyjs¢ z programowania.

\vaaga: punkty od 3 do 7 moga by¢ powtdrzone podczas tej samej fazy programowania w celu regulacji wiekszej ilosci parametrow.
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7.2.5) Przyktad programowania poziomu pierwszego (funkcje ON-OFF)
Jako przyktad przedstawiona jest sekwencja czynnosci, stuzgca do modyfikacji ustawien fabrycznych i wigczenia funkcji ,Zamykanie
Automatyczne” (L1) i ,Sita silnika” (L3).

Tabela Nr 19: przykiad programowania pierwszego poziomu Przykiad

1. Weisng¢ i trzymac weisniety przycisk [Set] przez okolo 3 sekundy
SET] 3s
2. Zwolni¢ przycisk [Set], kiedy dioda kontrolna L1 zacznie migac NI
O 1 SET
3. Weisna¢ jeden raz krétko przycisk [Set], aby zmieni¢ stan funkgji powiazanej z L1 (Zamkniecie Automatyczne), V4 NIV
teraz dioda kontrolna L1 miga diugimi mignieciami N L1
4. Weisna¢ 2 razy przycisk [t], aby przesuna¢ diode migajacg na pozycje diody L3 & & NIV
L3
5. Weisna¢ jeden raz krotko przycisk [Set], aby zmieni¢ stan funkciji powigzanej z L3 (Sila silnika), ¥4
teraz dioda kontrolna L3 miga diugimi mignieciami CSEI
6. Odczeka¢ 10 sekund, aby wyj$é z programowania
10s

Po zakonczeniu tych operacii diody L1 i L3 muszg pozosta¢ zapalone i wskazywac, ze wigczone sg funkcje ,Zamkniecie Automatyczne” i ,Sita
\si\nika”. /

7.2.6) Przyktad programowania poziomu drugiego (parametry regulowane)
Jako przyklad podana jest sekwencja operacii stuzaca do zmiany ustawienia fabrycznego parametrow, zwiekszenia ,Czasu Przerwy” do 80 sekund
(wejscie na L1 i poziom na L4) i wyboru dla ,\Wyjscia FLASH" - Lampki Kontrolnej Otwartej Bramy (wejscie na L4 i poziom na L1).

Tabela Nr 20: przyktad programowania drugiego poziomu Przyktad

1. Weisng¢ i trzymac weisniety przycisk [Set] przez okolo 3 sekundy. 4
3s
2. Zwolni¢ przycisk [Set], kiedy dioda kontrolna L1 zacznie migac. \ d}i 4

NIE

3. Weisng¢ i trzymac weisniety przycisk [Set]. Przycisk [Setlmusi by¢ weisniety pomiedzy krokiem 4 i 5.

4. Odczeka¢ okoto 3 sekundy az zapali sie dioda L2, ktéra przedstawia aktualng warto$¢ parametru N
,Czas Przerwy”. TN L2 3s
5. Weisng¢ 2 razy przycisk [t], aby przesunag¢ zapalona diode na L4, ktdra przedstawia nowa wartosé v4 ¥4 L/

A
,Czasu Przenwy”. (v](~v] 14
t

6. Zwolni¢ przycisk [Set]

7. Weisng¢ 3 razy przycisk [t], aby przesunag¢ diode migajaca na diode L4. Y4 V4 ¥4

8. Weisna¢ i trzymac weisniety przycisk [Set]. Przycisk [Set] musi by¢ wcisniety pomiedzy krokiem 9 i 10.

9. Odczeka¢ okolo 3 sekundy az zapali sie dioda L2, ktdra przedstawia urzgdzenie powigzane z NG
,Wyjsciem FLASH’, to znaczy z lampg ostrzegawcza. /TN L2 3s
10.  Wecisnac¢ 1 raz przycisk [s], aby przesuna¢ zapalong diode na L1, ktéry przedstawia nowe urzadzenie ¥4 N
powiazane z “Wyjsciem FLASH", to znaczy Lampkg kontrolng Brama Otwarta. @ Z(‘}\ L1

11. Zwolni¢ przycisk [Set].

4
12.  Odczekac¢ 10 sekund, aby wyjs¢ z programowania.

-
/

AN

7.3) Dodawanie lub demontaz urzadzen

Przy automatyce z sitownikiem SPIN, istnieje mozliwos¢ dodawania lub  urzadzen, tak jak podano w rozdziatach ,7.3.1 BlueBUS” i ,7.3.2
demontazu urzadzen w jakimkolwiek momencie . W szczegdlnosci do  Wejscie STOP”,

,BlueBUS” i do wejscia ,STOP” moga by¢ podigczone rozne rodzaje

o J
/7.3.1) BlueBUS \

BlueBUS jest technologig, ktora pozwala podigczenie urzadzen  Centrala kontrolna SPIN rozpoznaje jedno po drugim wszystkie
kompatybilnych z tym systemem za pomoca jedynie dwdch przewoddw, — urzadzenia tak podigczone podczas odpowiedniej fazy rozpoznania |
ktorymi jest przesytane zasilanie elekiryczne jak i zwrotne sygnaly  jest w stanie precyzyjnie wykry¢ wszelkie usterki. Z tego powodu za
komunikatow. Wszystkie urzadzenia podigczane sg rownolegle do tych  kazdym razem, kiedy jest dodawane Ilub odkrecane jakikolwiek
samych 2 przewodow BlueBUS i to bez koniecznosci przestrzegania  urzadzenie podigczone do BlueBUS, nalezy w centrall przeprowadzic
biegunowosci; kazde urzadzenie jest rozpoznawane pojedynczo, — faze rozpoznawania, tak jak opisano w rozdziale ,7.3.4 Eozpoznawanie
poniewaz podczas instalowania jest mu przypisany jeden, niepowtarzalny — innych urzadzen”.

adres. Do BlueBUS mozna podiaczy¢ na przyklad fotokomarki, urzgdzenia

\bezpieczehstvva, przyciski sterowania, diody sygnalizacyjne itp.
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7.3.2) Wejscie STOP

STOP jest wejsciem, ktore powoduje natychmiastowe zatrzymanie
manewru i krotkg zmiane kierunku. Do tego wejscia mogg byc
podigczone urzadzenia z wyjsciem ze stykiem normalnie otwartym
,NO”", normalnie zamknietym ,NC”, albo urzadzenia z wyjsciem o
stalym oporze 8,2kQ, na przyklad krawedziowe czute listwy.

Tak jak dla BlueBUS, centrala rozpoznaje rodzaj urzgdzenia
podiaczonego do wejscia STOP podczas fazy rozpoznawania (patrz
rozdziat ,7.3.4 Rozpoznawanie innych urzgdzen’); w czasie pracy
urzgdzenia komende STOP wywofa jakakolwiek zmiana na tym wejsciu
w poréwnaniu z zapamietanym stanem.

Za pomocg odpowiednich sposobéw istnigje mozliwose podiaczenia do

wejscia STOP wiecej niz jednego urzgdzenia, nawet roznych rodzajow:

* Wiecej urzadzen typu NO mozna podiaczy¢ rownolegle pomiedzy
sobg bez zadnego ograniczenia ilosci

e Wiecej urzadzen NC mozna podigczyC szeregowo pomiedzy sobg
bez zadnego ograniczenia ilosci

e Dwa urzgdzenia z wyjsciem ze stalym oporem 8,2kQ, mogg byc
podigczone rownolegle; jesli jest ich wiecej niz 2, to moga by¢
podigczone w kaskadzie” z jednym jedynie oporem 8,2k na korcu

e Mozliwa jest kombinacja NO i NC przez rownolegte potaczenie obu
stykow i dotgczenie szeregowo do styku NC - oporu 8,2kQ (pozwala
to takze na kombinacje 3 urzagdzen NO, NC i 8,2kQ).

A Jesli wejscie STOP jest uzywane do podtaczenia urzadzen
z funkcjami bezpieczenstwa, jedynie urzadzenia ze statym
oporem 8,2kQ2 zapewniaja 3 kategorie odpornosci na usterki
wediug normy EN 954-1.

\

-
/

7.3.3) Fotokomorki
System “BlueBUS”, pozwala, za pomoca adresowania (poprzez
odpowiednie mostkowanie), na rozpoznanie fotokomorek przez
centrale i przydzielenie odpowiedniej funkgcji odczytywania. Operacja
adresowania jest wykonywana na TX i na RX (ustawiajgc mostki w taki
sam sposob), sprawdzajge, czy nie ma innych par fotokomorek o takim
samym adresie. W automatyce dla bram dzielonych lub wiszgcych
mozna zainstalowa¢ fotokomorki tak jak to pokazano na rys. 44. W
automatyce z bramami wiszgcymi nalezy odnies¢ sie do rys. 45. Foto
2 i Foto 2Il sg uzywane do szczegdlnych instalacji, wymagajgcych
catkowitego zabezpieczenia automatyki, rowniez przy otwarciu.

Po instalacji lub demontazu fotokomaorek nalezy wykona¢ w centrali
faze rozpoznawania, tak jak to opisano w rozdziale “7.3.4

Rozpoznawanie innych urzadzen”.

B T
,,.»FoTOﬂ'“'»
/\JZ»’,,.FOTO'” ‘
T ////> i
Tabela Nr 21: adresy fotokomérek
Fotokomorka Mostki Fotokomorka Mostki
FOTO FOTO 2

Fotokomorka h = 50
dziatajgca przy zamykaniu

Fotokomdrka dzialajgca przy otwieraniu g

FOTO Il
Fotokomdrka h = 100
dziatajgca przy zamykaniu

FOTO 2 1I
Fotokomorka dzialajgca przy otwieraniu

FOTO 1
Fotokomdrka h = 50
dziatajgca przy zamykaniu i otwieraniu

FOTO 3
KONFIGURACJA NIEDOZWOLONA

FOTO 1 1I
Fotokomorka h = 100 dziatajgca
przy zamykaniu i otwieraniu

A Na SN6021 wyjscie BlueBUS miesci maksymalnie 2 jednostki.
Na SN6031 i SN6041 obcigzenie maksymalne wynosi 6 jednostek; jedna para fotokomoérek pobiera moc rowna 1 jednostce

BlueBUS.

J
\

J
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7.3.4) Rozpoznawanie innych urzadzen
Zwykle operacja rozpoznania urzadzen podigczonych do BlueBUS i do wejscia STOP jest wykonywana podczas instalacji systemu; jednak po
kazdym dodaniu lub zdemontowaniu urzgdzenia nalezy powtérzy¢ rozpoznawanie w nastepujgcy sposob:

Tabela Nr 22: wczytywanie rozpoznawanie innych urzadzen Przykiad
1. Weisnaé i trzymaé weisniete przyciski [s] | [Set]. vy ¥
( : -SET
2. Zwolni¢ przyciski kiedy diody L1 i L2 zaczng bardzo szybko migac (po okolo 3 sekundach). 4+ 4 Lo
CalGel s &
/TNL1 /TNL2
3. Odczekac kilka sekund az centrala skonczy rozpoznawanie urzgdzen.
4. Po zakonczeniu procedury wezytywania, diody L1 i L2 przestang miga¢, dioda STOP musi pozostac zapalona, o o
natomiast diody L1...L.4 zapalg sie zgodnie ze stanem funkcji ON-OFF jakie przedstawiaja. L1 L2

A Po dodaniu lub demontazu urzadzen jest niezbedne wykonanie ponownie odbioru automatyzacji zgodnie z tym jak
podano w rozdziale ,,5.1 Préby odbiorcze”.

7.4) Funkcje specjalne

/

7.4.1) Funkcja “Zawsze otwoérz”

Funkcja ,Zawsze otworz” jest opcjg stuzgca do wykonania manewru
otwarcia, kiedy sterowanie ,krok-po-kroku” trwa diuzej niz 3 sekundy;
jest to przydatne, na przyklad, aby podiaczy¢ do zacisku P.P.(Krok po
kroku) styki zegara programujgcego tak, aby brama byta stale otwarta
o pewnej porze dnia. Ta funkcja jest aktywna przy kazdym rodzaju
dziatania wejscia Krok po Kroku (PP) (patrz parametr ,Funkcja PP w
tabeli Nr 17).

-
/

AN

7.4.2) Funkcja “Otworz awaryjnie”

W przypadku kiedy urzadzenie bezpieczenstwa nie dziata prawidlowo
lub nie dziata w ogole, istnieje mozliwos¢ sterowaniem i przesuwaniem
bramy w trybie ,Recznym’. Szczegdly sg podane w rozdziale
,Sterowanie z zabezpieczeniami niedzialajgcymi”, znajdujgcym sie w
zalgczniku L Instrukcje i ostrzezenia przeznaczone dla uzytkownika
sitownika SPIN”,

-
/

AN

7.5) Podiaczenie innych urzadzen

Jedli istnigje potrzeba zasilania urzadzen zewnetrznych jak na przyktad S10p 1
czytnik zblizeniowy dla kart z transponderem albo Swiatla

oswietlajgcego wylgcznik kluczowy, mozna w tym celu pobra¢ zasilanie M M M M
tak jak pokazano na rys. 46. Napiecie zasilania wynosi 24Vps -30% +

+50% z maksymalnym prgdem 100mA. l l

\ @ 24Vce /
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7.6) Rozwiagzywanie problemoéw

W tabeli mozna znalez¢ przydatne wskazowki do rozwigzania
problemoéw w czasie instalowania lub w wypadku uszkodzenia podczas

eksploatacii.

Tabela Nr 23: rozpoznawanie usterek

SYMPTOMY

MOZLIWA PRZYCZYNA | JEJ USUNI CIE

Nadajnik radiowy nie steruje brama i dioda na nim

nie zapala sie.

Sprawdzi¢, czy baterie nadajnika nie wyczerpaly sie, ewentualnie je wymienic.

Nadajnik radiowy nie steruje brama i dioda na nim

zapala sie.

Sprawdzi¢ czy nadajnik jest prawidlowo wczytany do odbiornika radiowego.

Nie mozna wykona¢ zadnego manewru i dioda

,BlueEBUS” nie miga.

Sprawdzi¢, czy SPIN jest zasilany napieciem z sieci 230V. Sprawdzi¢, czy bezpieczniki F1
i F2 nie sg przepalone; w takim przypadku nalezy ustali¢ przyczyne usterki i nastepnie
wymieni¢ bezpieczniki na nowe o takich samych charakterystykach.

Nie mozna sterowac zadnym manewrem i lampa
ostrzegawcza nie pali sie.

Sprawdzi¢, czy polecenie jest rzeczywiscie odbierane. Jesli polecenie dochodzi do
wejscia PP to odpowiednia dioda ,PP" musi sie zapali¢; jesli natomiast jest uzyty nadajnik
radiowy, to dioda ,BlueBUS" musi wykona¢ dwa szybkie migniecia.

Manewr nie rozpoczyna sie, a oswietlenie

konuje migniecia.

Policzy¢ ilos¢ mignie¢ i sprawdzi¢ z zawartoscig tabeli Nr 24,

Manewr rozpoczyna sie, lecz zaraz po tym
nastepuje cofniecie bramy.

Wybrana sita moze by¢ za mata dla tego rodzaju bramy. Sprawdzi¢, czy nie ma przeszkod
i ewentualnie wybra¢ wiekszg site.

Manewr zostaje wykonany, ale urzgdzenie
poditaczone do wyjscia FLASH nie dziata.

Sprawdzi¢, czy urzadzenie podiaczone do wyjscia “FLASH” jest faktycznie zaprogramowane.
Sprawdzi¢, czy kiedy urzadzenie powinno by¢ zasilane, jest napiecie na jego zaciskach; jesli
napiecie jest, to oznacza, ze problem jest spowodowany samym urzadzeniem i musi by¢
ono wymienione na inne o takich samych charakterystykach. Jesli brak napiecia, oznacza to
przeciazenie elekiryczne na wyjsciu. Sprawdzi¢, czy nie ma zwarcia na przewodzie.

-
/

7.7) Diagnostyka i sygnalizacja
Niektore urzadzenia posiadajg bezposrednia mozliwose specjalne;
sygnalizacji, za pomoca ktérej mozna fatwo okreslic stan dziatania lub

dziatanie nieprawidtowe.

AN

\
-

7.7.1) Sygnalizacja z lampa ostrzegawcza i Swiatetkiem nocnym

AN

Jesli wyjscie FLASH jest zaprogramowane i jest podtgczone do lampy ostrzegawczej, to podczas ruchu bramy miga ona z czestotliwoscig jednego
migniecia na sekunde; kiedy pojawia sie usterka migniecia sg krotsze; powtdrzg sie dwukrotnie z jednosekundowa przerwa. Takie same sygnaty
diagnostyczne sa podawane przez $wiatetko nocne.

Tabela Nr 24: sygnalizacja lampy ostrzegawczej FLASH

Szybkie miganie

Przyczyna

AKCJA

1 migniecie, przerwa 1
sekunda, 1 migniecie

Btad w BlueBUS

Na poczatku manewru kontrola urzgdzen podiaczonych do BLUEBUS nie rozpoznala
tych, jakie zostaly wczytane podczas fazy rozpoznawania. Mozliwe, ze ktéres z nich
jest uszkodzone, nalezy je sprawdzi¢ i wymienic; jesl zostaly wprowadzone zmiany
nalezy powtorzy¢ rozpoznawanie (7.3.4 Rozpoznawanie innych urzadzen).

2 migniecia, 1 sekunda
przerwy, 2 mignigcia

Zadzialanie fotokomorki.

Na poczatku manewru jedna lub wiecej fotokomorek nie daje zgody na ruch,
sprawdzi¢, czy nie ma przeszkod. Podczas ruchu jest to normalne, jesli
rzeczywiscie istnieje przeszkoda.

3 migniecia, 1 sekunda
przerwy, 3 migniecia

Zadziatanie ogranicznika
‘Mocy silnika”

Podczas ruchu brama napotkata zwiekszony opor; sprawdzi¢ przyczyne.

4 migniecia, 1 sekunda
przerwy, 4 migniecia

Zadzialanie wejscia STOP

Na poczatku manewru lub podczas ruchu zadzialalo wejscie STOP; sprawdzi¢
przyczyne.

5 mignie¢, 1 sekunda
przerwy, 5 mignie¢

Blad w parametrach
wewnetrznych centrali
elektroniczne;

Odczekac co ngimnigj 30 sekund i ponowi¢ probe manewru; jesli efekt jest taki
sam to moze sie okazac, ze jest to powazna usterka i wymaga wymiany ukiadu
elektronicznego centrali.

6 mignie¢, 1 sekunda
przerwy, 6 mignie¢

Przekroczono limit ilosci
manewrow na godzine.

Odczekac¢ kilka minut, aby ogranicznik ilosci manewrow powrdcit pod maksymalng
liczbe graniczng manewrow.

7 mignie¢, 1 sekunda
przerwy, 7 mignie¢

Btad w wewnetrznych
obwodach elektrycznych

Rozlgczy¢ wszystkie obwody zasilania na kilka sekund, potem sprébowac
powtérnie da¢ polecenie; jesli stan sie nie zmienia moze sie okazac, ze jest to
powazna usterka i wymaga wymiany uktadu elektronicznego centrali albo
okablowania silnika. Wykona¢ kontrole i ewentualnie wymienic.
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7.7.2) Sygnalizacja diodami w centrali

W centrali SPIN znajduje sie zestaw diod, z ktérych kazda moze
dostarczy¢ specyficznych sygnatow, tak podczas normalnej pracy jak i
w przypadku wystgpienia usterki.

Tabela Nr 25: diody przy zaciskach centrali

dioda BLUEBUS

Przyczyna

AKCJA

Wytaczona

Anomalia

Sprawdzi¢ czy jest zasilanie; sprawdzi¢ czy nie zadzialaly bezpieczniki; w takim przypadku
sprawdzi¢ przyczyne ich zadzialania a potem wymienic je na nowe o tych samych wartosclach

Wigczona na stale

Powazna usterka

Jest to powazna usterka; sprobowac wylaczy¢ na chwile centrale; jesli stan sie utrzymuje
jest to powazne uszkodzenie i wymaga wymiany obwodu elektronicznego centrali

Jedno migniecie na sekunde

Wszystko OK

Prawidlowe dziatanie centrali

2 szybkie migniecia

Zmiana stanu wejsc

Jest to normalne przy zmianie jednego z wejsc: PP, STOP, zadziatanie
fotokomoarek, albo gdy jest uzywany nadajnik radiowy.

Seria mignie¢ przedzielonych

Jest to ta sama sygnalizacja jak w lampie ostrzegawczej lub migajgcym

jednosekundowa przerwa Rozne Swiatetkiem nocnym. Patrz Tabela nr 24.

Dioda STOP Przyczyna AKCJA

Wytaczona Zadzialanie wejscia STOP Sprawdzi¢ urzgdzenia podigczone do wejscia STOP

Wigczona Wszystko OK Wejscie STOP aktywne

Dioda P.P. Przyczyna AKCJA

Wylgczona Wszystko OK Wejscie PP nie aktywne

Wigczona Zadziatanie wejscia PP Normalne, jesli rzeczywiscie jest aktywne urzadzenie podigczone do wejscia PP

Tabela Nr 26: diody przy przyciskach centrali

Dioda L1 Opis
Wytaczona Podczas normalnej pracy wskazuje: ,Zamkniecie automatyczne” nie aktywne
Wigczona Podczas normalnego dziatania wskazuje: ,Zamkniecie automatyczne” aktywne
e Programowanie funkcji w toku
Miga e Jesli miga razem z L2, wskazuje ze nalezy wykona¢ faze rozpoznania urzgdzen
(patrz rozdzial ,4,2 Rozpoznanie dotgczonych urzadzen”).
Dioda L2 Opis
Wytaczona Podczas normalnego dziatania wskazuje: ,Zamknij Po Foto” nie aktywne.
Wigczona Podczas normalnego dziatania wskazuje: ,Zamknij Po Foto” aktywne.
e Programowanie funkcji w toku
Miga e Jesli miga razem z L1, wskazuje ze nalezy wykona¢ faze rozpoznania urzgdzen
(patrz rozdzial ,4,2 Rozpoznanie dotgczonych urzadzen”).
Dioda L3 Opis
Wytaczona Podczas dziatania normalnego wskazuje “Site silnika” dla bram “ciezkich”.
Wigczona Podczas dziatania normalnego wskazuje “Site silnika” dla bram “lekkich”.
Miga U Programovvanie funkciji w toku . ‘ ) o o
e Jesli miga wraz z L4, to wskazuje ze nalezy wykonac¢ faze wczytywania pozycji otwarcia i zamkniecia bramy
(patrz rozdziat “4.3 Programowanie pozycji otwarcia i zamkniecia bramy”).
Dioda L4 Opis
Wytaczona Podczas normalnego dziatania wskazuje: ,Stand-By” nie aktywne
Wigczona Podczas normalnego dziatania wskazuje: ,Stand-By” aktywne
e Programowanie funkcji w toku
Miga e Jesli miga razem z L3, wskazuje, ze nalezy wykonac¢ faze rozpoznania diugosci bramy

(patrz rozdziat ,4.3 Programowanie pozycji otwarcia zamkniecia bramy”).

~
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7.8) Wyposazenie
Dla SPIN sg dostegpne nastepujgce akcesoria opcjonalne. Patrz katalog Nice S.p.A., gdzie znajduje sie wykaz wszystkich i uaktualnionych
akcesoriow.

Dla SN6031 i SN6041
e PS124 Akumulator awaryjny 24V - 1,2Ah ze zintegrowana fadowarka.

Dla SN6031 i SN6041
e SMXI o SMXIS Odbiomik radiowy o czestotliwosci 433,92MHz Z kodowaniem cyfrowym Rolling code.

Dla SN6031
e SNA5S Prowadnica jednoczesciowa, dt. 3 m, ze stali cynkowanej. Przeniesienie paskiem z 4 wkiadkami ze stall.

Dla SN6031 i SN6041
e SNAG Prowadnica dwuczesciowa o dt. 4 m (3m + 1m) ze stali cynkowanej. Przeniesienie paskiem z 6 wkiadkami ze stali.

Dla wszystkich
e SPA2 Odblokowanie mechaniczne z metalowg linkg. Do uzycia w tych instalacjach, gdzie brama jest jedynym wejsciem do garazu.

Dla wszystkich
e SPAS Ramie wahadiowe. Jest niezbedne, kiedy brama jaka ma by¢ zautomatyzowana jest typu wahadiowego, tak z przeciwciezarem jak i ze
sprezynami.
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8) Dane techniczne
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W celu ulepszenia swoich produktow, Nice S.p.A. zastrzega sobie prawo zmiany charakterystyk technicznych w jakimkolwiek momencie i bez
uprzedzenia, utrzymujac jednak funkcjonalnos¢ i przeznaczenie wyrobu.
Wszystkie charakterystyki techniczne tutaj podane odnosza sie do temperatury otoczenia 20°C (£5°C).

\

Dane techniczne: SPIN

Model typ SN6021 SN6031 \ SN6041
T Elektromechaniczny sitownik do automatyzacji bram garazowych do uzytku prywatnego wraz z
P elektroniczng centralg sterujaca
Kolo zebate Srednica 9.5mm, 28 zebdw; dla prowadnic SNA5, SNAG | prowadnic na wyposazeniu

e SPIN20KCE, SPIN30 i SPIN4O
Moment rozruchowy 11.7Nm 11.7Nm 18Nm
odpowiadajgey sile powodujgcej ruch ; :
[Smpy ol lacy sie p jacel [650N] [650N] [1000N]
Moment nominalny

o X o 5.85Nm 5.85Nm 9Nm

odpowiadajacy sile podtrzymujacej ruch
[Skrfy ol Jacy slie podtrzymuiace) [345N] [345N] [560N]
Predkos¢ bez obcigzenia a jesli ﬂig Sgrr#/rrsw]ln.
zaprogramowana predkose *Szybko Centrala pozwala na zaprogramowanie 4 predkosci rownych okoto 100% - 85% - 70% - 55%
Predkos¢ momentu nominalnego jesli 53 obr./min.
predkos¢ zaprogramowana “Szybko” [0,08m/s]

Maksymalna czestotliwos¢ cykli pracy

50 cyKli /dzien (centrala ogranicza cykle do ilosci przewidzianej w tabelach Nr 4 i 5)

Maksymalny ciagly czas pracy

3 minuty (centrala ogranicza dzialanie ciagte do czasu przewidzianego w tabelach Nr 4 i 5)

Ograniczenia zastosowania

Ogolnie SPIN jest w stanie automatyzowac bramy segmentowe lub uchylne, ktére
odpowiadajg wymiarom przewidzianym w tabelach nr 4 i 5.

Zasilanie SPIN
Zasilanie SPIN/V/1

230Vpp (+10%) 50/60Hz.
120Vpp (£10%) 50/60Hz.

Maksymalna moc pobierana

250W 250W 370W

Zmniejszenie zuzycia mocy w Stand-By

Mniejsze od 2,2W Mniejsze od 2,5W

Klasa izolacji

1 (wymaga uziemienia)

Zasilanie awaryjne

Z urzadzeniem dodatkowym PS124 | Z urzadzeniem dodatkowym PS12

Swiatetko nocne SPIN
Swiatetko nocne SPINAV1

12V-21W przytacze BA15 230V-60W przylacze E27 230V-60W przylgcze E27
12V-21W przytacze BA15 120V-60W przytacze E27 120V-60W przytacze E27

Wyjécie FLASH

Jesli zaprogramowane jako “SPA™: dla lampki kontrolnej 24V-5W maksymalnie. Jesli zaprogra-
mowane jako “lampa ostrzegawcza”: dla jednej lampy ostrzegawczej LUCYB (12V, 21W). Jesli
zaprogramowane jako “Blokada elektryczna”: dla mechanicznej blokady elektrycznej 24V —
10W maksymalnie. Jesli zaprogramowany jako “Zasuwka” dla zasuwki elektromechaniczne;
24\ — 10W maksymalnie.

Maksymalne obciazenie wyjscia BLUEBUS

2 6 6

Dla stykow normalnie zamknietych, normalnie otwartych lub o stalej opornosci 8,2kQ z auto-

Wejscie STOP odczytem (kazda zmiana w porownaniu do stanu zapamietanego powoduje polecenie
,STOP”)

Wejscie PP Dla stykow normalnie otwartych (zamkniecie styku powoduje polecenie P.P)

Wejscie ANTENA dla sygnatu radiowego 52Q dla przewodu typu RG58 lub podobnego

QOdbiomik radiowy Ztgcze “SM” dla odbiornikow typu SMXI i SMXIS

Funkcje programowalne

4 funkeji typu ON-OFF i 4 funkcji regulowanych (patrz tabele Nr 151 17)

Funkcje auto-programowalne

Funkgcje auto-programowalne Rozpoznanie urzadzen podigczonych do wyjscia BlueBUS.
Rozpoznanie typu urzadzenia ,STOP” (styk NO, NC Iub opornos¢ 8,2kQ).

Rozpoznanie pozycji otwarcia i zamkniecia bramy i wyliczenie punktow zwalniania i otwarcia
czesciowego

Temperatura pracy

-20°C + 50°C

lub slonej albo potencijalnie wybuchowe:

Uzytkowanie w atmosferze szczegdinie kwasnej

Nie

Stopien zabezpieczenia

IP40 (uzytkowany jedynie w pomieszczeniach wewnetrznych i zabezpieczonych)

Wymiary/waga

311x327 h 105 / 3,6kg 311x327 h 105 / 4,7kg
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Charakterystyki techniczne prowadnic

Model typ Prowadnica z Prowadnica z SPIN40 SNA5 SNA6
SPIN20KCE i SPIN30 SPIN40

Typ profil 3 elementow ze stali cynkowane; pojedynczy profil ze profil z 2 czesci ze stali

stali cynkowanej cynkowanej

Dlugos¢ 3.15m 3.15m 3.15m 4.15m

Wysokosé 35mm 35mm 35mm 35mm

Skok 2.5m 2.5m 2.5m 3.5m

Dt paska 6m 6m 6m 8m

Wys. paska 6mm 10mm 6mm 10mm

Wytrzymalo$¢ na naciag 730N 1220N 730N 1220N

Dane techniczne Odbiornik radiowy: SMXI \ Odbiornik radiowy: SMXIS

Typ Odbiornik czterokanatowy do sterowania zdalnego

Czestotliwose 438.92MHz

Sposdb kodowania Cyfrowy Rolling code 52 Bit, typ FLOR Cyfrowy Rolling code 64 Bit, typ SMILO

Kompatybilno$¢ nadajnikow

FLOR, VERY VR; tylko pojedynczy zespdt: ERGO,

PLANO, PLANOTIME SMILO

llos¢ wezytanych nadajnikow

Do 256 jesli wezytane w Trybie |

Impedancja wejscia

52Q

Czulose

Wieksza od 0.5puV

Zasieg nadajnikow

Od 100 do 150m, w zaleznosci od przeszkdd i zakidcen elektromagnetycznych jakie ewentualnie moga
wystepowac, i od umieszczenia anteny odbiorczej

Wyjscia

4 (na zlgczu SM)

Temperatura pracy

-10°C + 55°C

Dane techniczne

nadajnik: FLO2R-S | nadajnik: SM2

Typ

Nadajnik 2-kanatowy, zdalnie

Czestotliwose 433.92MHz

Sposodb kodowania Cyfrowy Rolling code 52 Bit, typ FLOR \ Cyfrowy Rolling code 64 Bit, typ SMILO
Przyciski 2

Zasilanie 12V 7 baterii typu 23A

Pobor pradu 25mA

Trwalos¢ baterii

1 rok, szacowany przy 20 poleceniach/dziennie o diugosci trwania 1 s, przy temperaturze 20°C (przy niski-
ch temperaturach spada wydajnosc bateri)

Moc promieniowania

100uW

Wymiary i ciezar

72 x40 h 18mm / 30g Srednica 48 h14mm / 19g

Stopien zabezpieczenia

IP40 (uzytkowany jedynie w pomieszczeniach wewnetrznych i zabezpieczonych)

Temperatura pracy

-40°C + 85°C
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Instrukcje i ostrzezenia skierowane do uzytkownika sitownika SPIN

Te instrukcje muszg znalez¢ sie w ,Instrukcjach i ostrzezeniach przy obstudze automatyki”, jakie instalator musi przekaza¢ wiascicielowi posesji, i muszg by¢, w kazdym razie zintegrowane z nia.

4 )

Gratulujemy wyboru automatyki firmy Nice! Firma Nice
S.p.A. produkuje elementy do automatyzacji bram, drzwi,
bram rolowanych, rolet i markiz: sitowniki, lampy
sygnalizacyjne, fotokomaorki i akcesoria. Firma Nice stosuje
w swoich produktach wytlgcznie surowce wysokiej jakosci |,
7 powolania, poszukuje nowych rozwigzan innowacyjnych
maksymalnie ulatwiajgcych uzytkowanie tych urzgdzen.
Elementy te sg technicznie wysokiej jakosci, estetyczne i z
doktadnie opracowang ergonomig; Z zestawu produktow
Firmy Nice wasz instalator z pewnoscig wybierze produk,
ktory najbardziej odpowiada waszym wymaganiom. Wasza
automatyka nie jest zwyklym produktem firmy Nice, ale jest
dzielem sztuki zrealizowanym w wyniku wieloletnich analiz,
obliczen, wyboru surowcow a realizacja tej instalaci
powierzona jest waszemu instalatorowi. Kazda automatyka
jest jedyna w swoim rodzaju. Gdy wasz instalator posiada
wystarczajgce doswiadczenie i niezbedng wiedze do e
wykonania to automatyka na pewno bedzie odpowiadala
waszym wymaganiom, bedzie trwata i niezawodna, a przede
wszystkim  bedzie wykonana zgodnie z aktualnie
obowigzujgcymi normami  prawnymi. Automatyka jest
wygodnym rozwigzaniem, posiada funkcjonalny system
zabezpieczajgcy i gdy jest zadbana bedzie wam stuzy¢ wiele
lat. Gdy automatyka spetnia wasze wymagania w zakresie
bezpieczenstwa i zgodnie z normami prawnymi nie znaczy
to, ze nie istniejg inne niebezpieczenstwa. Moga sie bowiem
utworzyC sie sytuacje niebezpieczne spowodowane
nieodpowiedzialnym i blednym uzytkowaniem. Dlatego tez
chcemy przekaza¢ wam uzyteczne wskazowki w celu
unikniecia takich niekorzystnych sytuacii:

e Przed pierwszym uzyciem automatyzacji,
poproscie instalatora o wyjasnienie, jakie zagrozenia
mogg pojawiC sie w czasie uzytkowania bramy i skad
pochodzg, przeznaczcie kilka minut na przeczytanie
instrukcji i ostrzezen dla uzytkownika jakie
przekazat wam instalator. Nalezy przechowywac
instrukcje w celu mozliwych podzniejszych konsultacji |
przekazac jg ewentualnemu nastepnemu uzytkownikowi
pbramy.

e Wasz automat jest maszyng, ktéra dokiadnie
wykonuje wasze polecenia; niewtasciwe Iub
nieuprawnione uzycie moze stac sie niebezpieczne: nie
sterujcie ruchem bramy, jesli w jej poblizu znajduja sie
osoby, zwierzeta lub przedmioty.

e Dzieci: automatyka gwarantuje wysoki stopien
bezpieczenstwa. Zatrzymuje ruch, gdy jej system
zabezpieczajgcy odczyta obecnos¢ osob lub rzeczy i
gwarantuje uaktywnienie tego sytemu w sposob pewny |
przewidziany. Bezpiecznigj jednak jest zabroni¢ dzieciom
bawienia sie w poblizu automatyki jak rowniez
pozostawionymi bez nadzoru pilotami, aby unikng¢
nieumysinego wiaczenia: nadajniki sterowania to nie
zabawka!

e Anomalie: Gdy zauwazy sie jakiekolwiek niewtasciwe
zachowanie automatyki nalezy odigczyC od niej zasilanie
elekiryczne i odigczyC recznie wedtug procedury nizej
opisanej. Nie probujcie sami wykona¢ jakiejkolwiek
naprawy, lecz zwrdccie sie 0 pomoc do waszego
zaufanego instalatora: W miedzyczasie brama moze
dziata¢ jako otwierana recznie (po odblokowaniu
sitownika), tak jak to wczesniej opisano.

e Konserwacja: Automatyka, jak kazda maszyna,
wymaga okresowych czynnosci konserwacyjnych, co
gwarantuje jej bezpieczne i diugoletnie funkcjonowanie.
Warto u Uzgodni¢ z waszym instalatorem program
okresowych przegladéw konserwacyjnych. Firma Nice
poleca, aby przeglady wykonywa¢ co szesS¢ miesiecy,
ale zalezy to tez od intensywnosci uzytkowania.
Jakikolwiek przeglad, zwigzany z czynnosciami
konserwacyjnymi czy naprawg, ma by¢ wykonany przez
wykwalifikowany personel.

e Nawet jesli uwazacie ze potraficie, nie modyfikujcie
urzadzenia | parametrow programowania oraz nie
regulujcie automatyki: nalezy to do waszego instalatora

e (QOdbidr, konserwacje okresowe i ewentualne naprawy
muszg by¢ udokumentowane przez wykonujgcego je, a
dokumentacja przechowywana przez wiasciciela
urzadzenia.

¢ Jedyne czynnosci, ktdére mozecie i powinniscie
wykonywa¢  okresowo, to czyszczenie  szybek
fotokomorek i usuwanie ewentualnych lisci, kamieni |
innych obiektéw, ktére moglyby przeszkodzic w ruchu
bramy. Aby uniemozliwi¢ nieoczekiwane uruchomienie
bramy, przed rozpoczeciem tych prac pamietajcie o
odblokowaniu automatu (tak jak wczesniej to opisano).
Do czyszczenia uzywajcie jedynie Sciereczki lekko
zwilzonej wodg

e Ztomowanie: Po zakonczeniu okresu uzytkowania
automatyki  dopilnujcie, aby likwidacja zostata
przeprowadzona przez wykwalifikowany personel i aby
materialy zostaly poddane recyklingowi lub utylizacji
zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

e W wypadku uszkodzenia lub braku zasilania.
Oczekujgc na waszego Instalatora lub do momentu
przywrocenia zasilania  (jesli  urzadzenie nie jest
wyposazone w dodatkowy akumulator), brama moze by¢
uzywana jako obstugiwana recznie. W tym celu nalezy
wykona¢ wysprzeglenie sitownika (jedyne dziatanie
dozwolone  uzytkownikowi): ta operacja zostala
szczegllnie przemyslana przez Nice, aby zapewni¢ wam
maksymalng fatwos¢ bez uzycia specjalnych narzedzi lub
duzego wysitku fizycznego.
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Odblokowanie i ruch reczny: przed wykonaniem tej operaciji zwrécic uwage na to, ze odblokowanie moze by¢

wykonane jedynie kiedy skrzydto jest nieruchome

1. Pociagnac za linke odblokowujgca do dotu, az do uslyszenia odczepienia wozka.

2. Teraz mozna recznie przesungc brame

3. Aby przywrécic funkcjonowanie automatyki delikatnie i powoli ustawi¢ brame w pozycji poczagtkowej az do uslyszenia

,Klikniecia” wsprzeglenia wozka.

Sterowanie z niesprawnymi urzadzeniami
bezpieczenstwa: w przypadku kiedy urzadzenia
bezpieczenstwa znajdujgce sie na bramie nie dziatajg
prawidlowo, mozna rowniez sterowac brama.

e Uruchomi¢ brame (pilotem, nadajnikiem radiowym,
przetacznikiem itp.); jesli wszystko jest w porzadku, brama
zadziata w sposob normalny, w przeciwnym wypadku
lampa ostrzegawcza kika razy blysnie i manewr nie
rozpocznie sie (los¢ blyskow zalezy od przyczyny dla
ktérej manewr nie moze sie rozpoczae).

e W tym przypadku, w przeciggu 3 sekund nalezy
powtdmie wigczyC i przytrzymac wigczone sterowanie

e Po okoto 2 sekundach rozpocznie sie ruch bramy w trybie
,Manualnym’, to znaczy brama sie przesuwa dopoki
wciskamy przycisk (lub trzymamy przekrecony kluczyk) a
po ich puszczeniu natychmiast zatrzyma sie.

Przy niedziatajagcych zabezpieczeniach nalezy jak

najpredzej naprawié system.

Wymiana baterii w pilocie: jesli wasz pilot po jakims
czasie uzywania ma zmniejszony zasieg lub w ogole przestat
dziata¢, moze to by¢ po prostu skutkiem wyczerpania sie
baterii (w zaleznosci od intensywnosci uzywania, bateria
wytrzymuje od kilku miesiecy do ponad roku). Mozecie
sprawdzi¢ fakt wyczerpania baterii poniewaz dioda
potwierdzenia na pilocie nie zapala sie, albo Swieci bardzo
stabo, lub zapala sie tylko na chwilke. Przed zwréceniem sie
do instalatora, sprobujcie zamieni¢ baterie na inne, wyjete z
nadajnika dziatajgcego prawidiowo: jesli to jest powodem nie
dziatania, to wystarczy wymieni¢ baterie na nowg tego
samego typu.

Uwaga: Baterie zawierajg substancje ftrujgce: nie
wyrzucajcie ich do $mieci ale usuncie zgodnie z aktualnymi
przepisami. Przy ich utylizacji nalezy dostosowac sie do
miejscowych norm i regulamindw w tej materi.

Wymiana zaréwki: przed wykonaniem tej operacji nalezy odcig¢ zasilanie od SPIN.

1. Otworzy¢ biatg pokrywe, wciskajac
ja i obracajac.

2. Dla SN6021 wyjac zarowke
naciskajac do gory i obracajac.
Wiozy¢ nowa zardwke o
parametrach: 12V / 21W wiyk
BA15,

3. Dla SNB030, SN6031, SN6040 |
SNB041: Wykreci¢ zepsutg zarowke.
Wiozy¢ nowg zardwke o
parametrach: 230V / 60W wiyk E27.

Jestescie zadowoleni? W przypadku kiedy chcielibyscie w przysziosci dokupi¢ kolejne urzadzenie automatyki, zwroccie
sie do tego samego instalatora i do Nice, a zapewnicie sobie, poza doradztwem specjalisty i produktami najbardziej
zaawansowanymi na rynku, najlepsze dziatanie i maksymalng kompatybilnos¢ z istniejacg instalacja.

Dziekujemy za przeczytanie niniejszych wskazowek, zyczymy duzej satysfakcji z nowego urzadzenia: W celu ewentualnych

\vvyjaénieh, czy porad prosimy zwroci¢ sie do waszego instalatora.

\

J
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Dichiarazione di conformita
Declaration of Conformity

Dichiarazione CE di conformita secondo Direttiva 98/37/CE, Allegato I, parte B (dichiarazione CE di conformita del fabbricante)
according to Directive 98/37/EC, Annexe Il, part B (CE declaration of conformity by manufacturer)

Numero 184/SPIN Revisione: 2
Number Revision

Il sottoscritto Lauro Buoro in qualita di Amministratore Delegato, dichiara sotto la propria responsabilita che il prodotto
The undersigned Lauro Buoro, managing director, declares under his sole responsibility that the following product:

Nome produttore: NICE s.p.a.

Manufacturer’s name

Indirizzo Via Pezza Alta 13, 31046 Z.1. Rustigne, Oderzo (TV) ltalia
Address

Tipo Motoriduttore elettromeccanico con centrale incorporata
Type electromechanical gearmotor with incorporated control unit
Modelli SN6021, SNB031, SN604 1

Models

Accessori: Ricevente radio SMXI, SMXIS; batteria di emergenza PS124
Accessories SMXI and SMXIS radio receivers, emergency battery PS124

Risulta conforme a quanto previsto dalle seguenti direttive comunitarie:
Satisfies the essential requirements of the following Directives

98/37/CE (ex 89/392/CEE) DIRETTIVA 98/37/CE DEL PARLAMENTO EUROPEO E DEL CONSIGLIO del 22 giugno 1998 con-
cernente il ravicinamento delle legislazioni degli Stati membri relative alle macchine
DIRECTIVE 98/37/CE COUNCIL of June 22, 1998, for the harmonisation of the legislations of member States regarding machines

Come previsto dalla direttiva 98/37/CE si avverte che non e consentita la messa in servizio del prodotto sopra indicato finché
la macchina, in cui il prodotto € incorporato, non sia stata identificata e dichiarata conforme alla direttiva 98/37/CE.

As specified in the directive 98/37/CEE use of the product specified above is not admitted until the machine on which it is mounted has been
identified and declared as conforming to the directive 98/37/CEE.

Inoltre il prodotto risulta conforme a quanto previsto dalle seguenti direttive comunitarie, cosi come modificate dalla Direttiva
93/68/CEE del consiglio del 22 Luglio 1993:

Furthermore, the product complies with the specifications of the following EC directives, as amended by the directive 93/68/CEE of the Euro-
pean Council of 22 July 1993:

73/23/CEE DIRETTIVA 73/23/CEE DEL CONSIGLIO del 19 febbraio 1973 concernente il riavvicinamento delle legislazioni degli
Stati membri relative al materiale elettrico destinato ad essere adoperato entro taluni limiti di tensione

Secondo la seguente norma armonizzata: EN 60335-1; e parte di EN 60335-2-95.

73/23/ EEC DIRECTIVE 73/23/EEC OF THE COUNCIL of February 19, 1973 for the harmonisation of the legislations of member States
regarding electrical equipment designed to be used within certain voltage limits

In compliance with the following harmonised standard: EN 60335-1 and part of EN 60335-2-95.

89/336/CEE DIRETTIVA 89/336/CEE DEL CONSIGLIO del 3 maggio 1989, per il riavvicinamento delle legislazioni degli Stati
memobiri relative alla compatibilita elettromagnetica

Secondo le seguenti norme armonizzate: EN 61000-6-2; EN 61000-6-3

89/336/ EEC DIRECTIVE 89/336/EEC OF THE COUNCIL of May 3, 1989, for the harmonisation of the legislations of member States regard-
ing electromagnetic compatibility

In compliance with the following harmonised standards: EN 61000-6-2;, EN 61000-6-3.

Oderzo, 6 Maggio 2005
Oderzo, 6 May 2005 Amministratore Delegato
Managing Director
Lauro Buoro
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