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WAZNE

Urzadzenie powinno by¢ instalowane przez wykwalifikowany personel.
Przed przystgpieniem do montazu nalezy zapoznac sie z instrukcja.

Wprowadzanie w urzgdzeniu jakichkolwiek modyfikacji, ktére nie sg autoryzowane przez
producenta, lub dokonywanie samodzielnych napraw skutkuje utratg uprawnien wynikajgcych
Z gwarancji.

Tabliczka znamionowa urzgdzenia jest umieszczona na podstawie obudowy.

—= Prad staly.

Prad zmienny.

Urzgdzenie spetnia wymagania dyrektyw obowigzujgcych na terenie Unii Europejskie;.

Urzadzenie przeznaczone jest do montazu wewnatrz pomieszczen.

Urzadzenia nie wolno wyrzuca¢ z innymi odpadami komunalnymi. Nalezy sie go
pozby¢ zgodnie z obowigzujgcymi przepisami dotyczgcymi ochrony srodowiska
(urzgdzenie wprowadzono na rynek po 13 sierpnia 2005 r.).

DAY

Firma SATEL stawia sobie za cel nieustanne podnoszenie jako$ci swoich produktow,
co moze skutkowac zmianami w ich specyfikacji technicznej i oprogramowaniu. Aktualna
informacja o wprowadzanych zmianach znajduje sie na naszej stronie internetowe;.

Prosze nas odwiedzi¢:
https://support.satel.pl

SATEL sp. z 0.0. niniejszym oswiadcza, ze typ urzadzenia radiowego RX2-1K / RX2-2K
I RX2-4K / RX2-4K SMA jest zgodny z dyrektywa 2014/53/UE. Pelny tekst deklaracji
zgodnosci UE jest dostepny pod nastepujacym adresem internetowym:
www.satel.pl/ce

Ikony w instrukcji
A Ostrzezenie — informacja dotyczgca bezpieczenstwa uzytkownikéw, urzadzen itd.

Uwaga — podpowiedz lub dodatkowa informacja.
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RX2 -1K / RX2-2K | RX2-4K | RX2-4K SMA SATEL

Sterownik RX2-1K / RX2-2K / RX2-4K | RX2-4K SMA stuzy do sterowania przy uzyciu
pilotdw urzadzeniami podtgczonymi do jego wyjs¢ przekaznikowych. Umozliwia sterowanie
urzgdzeniami elektrycznymi takimi jak szlabany parkingowe, bramy, rolety itp. Dodatkowo
sterownik posiada wejscia i wyj$cia do wspoétpracy z centralg alarmowg, dlatego moze by¢

wykorzystywany do zdalnego sterowania systemem alarmowym.

1 Wiasciwosci

Sterowanie urzgdzeniami elektrycznymi przy uzyciu pilotow RX2-P.
Praca w pasmie czestotliwosci 868 MHz.

Szyfrowana komunikacja radiowa.

Mozliwos¢ zarejestrowania do 1024 pilotéw RX2-P.

Wyijscia przekaznikowe (kanaty):

— 1[RX2-1K],

— 2 [RX2-2K],

— 4 [RX2-4K /| RX2-4K SMA].

2 wyjscia typu OC:

— sygnalizacja stabej baterii pilota,

— sygnalizacja zafgczenia czuwania / wytgczenia czuwania / skasowania alarmu

w systemie alarmowym.
2 wejscia do nadzorowania stanu systemu alarmowego:
— informacja o czuwaniu,
— informacja o alarmie.
Mozliwos¢ konfiguracji przy uzyciu komputera z zainstalowanym programem RK Soft.
Port RS 232 (TTL) umozliwiajgcy potaczenie z komputerem.
Wskaznik LED.
Styk sabotazowy reagujgcy na otwarcie obudowy.
Zasilanie napieciem statym 12...24 V DC lub zmiennym 24 V AC.

Ptytka elektroniki

O o) _®

@ MODE1 NOW
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PRG1 PRG2 PRG3 PRG4

@
@ o) el lel el @

® -
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Rys. 1. Plytka elektroniki sterownika RX2.
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@ ztgcze SMA do podtgczenia anteny zewnetrznej [RX2-4K SMA].
@ wskaznik LED:
Swieci na zielono — zasilanie OK,

Swieci na czerwono — odebrana zostata transmisja z pilota,
miga na czerwono — odebrana zostata transmisja z pilota, w ktérym jest staba bateria.

@ styk sabotazowy.
@ port RS 232 (standard TTL).

@ kotki MODE do ustawienia trybu pracy wyjs¢ przekaznikowych. Cyfra to numer wyjscia
przekaznikowego (patrz ,Ustawienie trybu pracy wyjscia przekaznikowego”).

@ przyciski PRG do dodawania / usuwania pilotow oraz okreslenia czasu pracy wyjs¢
przekaznikowych. Cyfra to numer wyjscia przekaznikowego. Przycisk PRG1 umozliwia
tez przywrocenie ustawien fabrycznych.

Sterownik RX2-1K nie posiada kotkbw MODE 2, MODE 3 i MODE 4, a takze
przyciskow PRG2, PRG3 i PRGA4.

Sterownik RX2-2K nie posiada kotkow MODE3 i MODE4 i przyciskow PRG3 i PRGA4.

2.1 Zaciski

X 12-24V - wejscie zasilania (12...24 V DC/ 24 V AC).

COM - masa.

TMP - wyjscie sabotazowe typu NC (otwarcie styku sabotazowego skutkuje

otwarciem wyjscia). Wyjscie TMP mozesz potgczy¢ z odpowiednio
zaprogramowanym wejsciem centrali alarmowe;j.

AR - wejscie do nadzorowania stanu czuwania w systemie alarmowym. Wejscie
jest aktywowane podaniem masy. Potgcz wejscie AR z wyjsciem typu OC
centrali alarmowej sygnalizujgcym status czuwania.

AL - wejscie do nadzorowania stanu alarmu w systemie alarmowym. Wejscie jest
aktywowane podaniem masy. Potgcz wejscie AL z wyjsciem typu OC centrali
alarmowej sygnalizujgcym alarm do skasowania.

LV - wyjscie sygnalizujgce stabg baterie pilota. Wyjscie zostanie wigczone
po odebraniu transmisji z pilota, w ktérym jest staba bateria. Wyjscie zostanie
wytgczone po odebraniu transmisji z pilota, w ktorym jest dobra bateria.
Wyijscie typu OC (w stanie aktywnym zwierane do masy). Do wyjscia LV
mozesz podtgczy¢ np. diode LED lub wyjscie mozesz potaczy¢ z odpowiednio
zaprogramowanym wejsciem centrali alarmowe;.

SS - wyjscie sygnalizujgce =zatgczenie czuwania / wytgczenie czuwania /
skasowanie alarmu w systemie alarmowym. Sygnalizacja zostanie
uruchomiona, jezeli po odebraniu transmisji z pilota w ciggu 4 sekund zmieni
sie stan wejscia AR i/lub AL. Sygnalizacja realizowana jest przy uzyciu
trwajgcych 0,16 sekundy impulsow:

1 impuls — zatgczenie czuwania,
2 impulsy — wytgczenie czuwania,
4 impulsy — wytgczenie czuwania i/lub skasowanie alarmu.

Wyjscie typu OC (w stanie aktywnym zwierane do masy). Do wyjscia SS
mozesz podtgczy¢ np. sygnalizator.

Cl..C4 - styk wspolny wyjscia przekaznikowego.
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NC1..NC4 - styk normalnie zamkniety wyjscia przekaznikowego.
NO1...NO4 - styk normalnie otwarty wyjscia przekaznikowego.

:

Sterownik RX2-1K nie posiada zaciskow wyjs$¢ przekaznikowych 2, 3 i 4.

Sterownik RX2-2K nie posiada zaciskow wyjs¢ przekaznikowych 3 i 4.

3 Piloty

Sterownik obstuguje 5-przyciskowe piloty RX2-P (868 MHz) firmy SATEL.
Transmisje z pilotéw sg szyfrowane dynamicznie zmiennym kodem.
Sterownik sprzedawany jest w zestawie z dwoma pilotami RX2-P.

3.1 Wymiana baterii w pilocie

A

Istnieje niebezpieczenstwo eksplozji baterii w przypadku zastosowania innej
baterii niz zalecana przez producenta lub niewtasciwego postepowania z bateria.

Baterii nie wolno zgniataé, przecinaé¢ lub wystawia¢ na dzialanie wysokiej
temperatury (wrzucaé do ognia, wktada¢ do piekarnika itp.).

Nie wystawiaj baterii na dzialanie bardzo niskiego cisnienia, poniewaz istnieje
ryzyko wycieku tatwopalnej cieczy, ulatniania sie gazu lub eksplozji baterii.

Zachowaj szczego6lng ostroznos¢ w trakcie montazu i wymiany baterii.
Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za konsekwencje nieprawidiowego
montazu baterii.

Zuzytych baterii nie wolno wyrzucaé, lecz nalezy sie ich pozbywaé zgodnie
z obowigzujgcymi przepisami dotyczacymi ochrony srodowiska.

Zywotnosé baterii zalezy od sposobu uzytkowania pilota. Im czesciej naciskane sg przyciski,
tym szybsze zuzycie baterii. Gdy sterownik poinformuje o stabej baterii (wskaznik LED;
wyjscie LV), baterie nalezy jak najszybciej wymieni¢ (patrz instrukcja pilota RX2-P).

4 Instalacja

A

Wszystkie polaczenia elektryczne nalezy wykonywaé przy wylgczonym
zasilaniu.

4.1 Wskazéwki instalacyjne

e Sterownik powinien by¢ instalowany w pomieszczeniach zamknietych o normalnej
wilgotnosci powietrza.

¢ Nie instaluj sterownika na zewnatrz.
e Wybierajgc miejsce instalacji, wez pod uwage zasieg komunikacji radiowe.

e Zaleca sie, aby sterownik byt montowany wysoko. Pozwoli to uzyskac lepszy zasieg
komunikacji radiowej i wyeliminuje ryzyko zastoniecia sterownika przez poruszajgce sie
po obiekcie osoby.

e Grube mury, metalowe Scianki itp. zmniejszajg zasieg sygnatu radiowego.

e Nie instaluj sterownika w poblizu instalacji elektrycznych, poniewaz moze to miec
niekorzystny wptyw na zasieg sygnatu radiowego.
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4.1.1 Zasilanie

Sterownik wymaga zasilania 12...24 V DC lub 24 V AC.

4.1.2 Przygotowanie okablowania

Do podigczenia urzadzeh do sterownika zaleca sie uzycie kabla prostego
nieekranowanego. Okablowanie nie powinno by¢ prowadzone w bezposrednim
sgsiedztwie przewodow instalacji elektrycznej niskonapieciowej, a w szczegodlnosci
przewodow zasilajgcych urzgdzenia duzej mocy (np. silniki elektryczne).

Do podigczenia zasilania uzyj przewodow gietkich o przekroju 0,5-0,75 mm?.

4.2 Montaz obudowy

Sterowniki sprzedawane sg w obudowie.

Rys. 2. Otwarcie obudowy.

Hw NP

Zdejmij pokrywe obudowy (rys. 2).
Wyjmij ptytke elektroniki.
Przytéz podstawe obudowy do Sciany i zaznacz potozenie otworéw montazowych.

Wywieré w Scianie otwory na kotki montazowe. Dobierz kotki do typu podtoza (inne do
betonu lub cegty, inne do gipsu itp.).

Wykonaj w podstawie obudowy otwér do wprowadzenia przewoddw. Srednica otworu
powinna by¢ wieksza niz 10 mm. Wykonany otwér nie moze posiada¢ ostrych krawedzi.

Wprowadz przewody do wnetrza obudowy (przewody zasilania, przewody taczace
sterownik z innymi urzgdzeniami).

Przykre¢ podstawe obudowy do sciany.
Zamocuj ptytke elektroniki w obudowie.

4.3 Podiaczenie przewodéw

Chron okablowanie przed kontaktem z ostrymi krawedziami, bo mogg one uszkodzic¢
izolacje przewodow.

Zaciski wyjs¢ przekaznikowych potgcz z urzgdzeniem / urzgdzeniami, ktorymi ma
sterowac sterownik.

. Jezeli sterownik ma wspoétpracowac z systemem alarmowym, zaciski wejs¢

nadzorujgcych potgcz z wyjsciami centrali alarmowej.

Wyijscie sabotazowe mozesz potgczy¢ z odpowiednio zaprogramowanym wejsciem
centrali alarmowe;.

Do wyjscia sygnalizujgcego stabg baterie pilota mozesz podtgczy¢ diode LED lub wyjscie
mozesz potgczy¢ z odpowiednio zaprogramowanym wejsciem centrali alarmowe;.
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5. Do wyjscia sygnalizujgcego alarm mozesz podtgczy¢ sygnalizator.

4.4 Podtaczenie zasilania i uruchomienie sterownika

1. Przykrec przewody zasilania do zaciskéw +12-24V i COM.

2. Zatdz pokrywe.

A Przy zamykaniu obudowy uwazaj, aby nie wcisngé kablami przyciskéw
programowania.

3. Wigcz zasilanie. Wskaznik LED sterownika powinien $wieci¢ w kolorze zielonym.

Po restarcie zasilania sterownika wyjscia sq wyfgczone.

4.5 Podtaczenie anteny zewnetrznej [RX2-4K SMA]

Jezeli do miejsca, gdzie ma by¢ zainstalowany sterownik, dociera za staby sygnat radiowy
z pilotéw, zastosuj sterownik RX2-4K SMA, do ktérego mozna podtaczy¢ antene zewnetrzng
na dodatkowym kablu (np. antene ANT-LTE-O firmy SATEL).

i Podany w danych technicznych zasieg pilota dotyczy wspotpracy ze sterownikiem bez
anteny zewnetrznej. Po podtgczeniu anteny zewnetrznej zasieg Ssie zwieKkszy.
W przypadku uzycia anteny ANT-LTE-O zasieg wynosi do 1500 m.

Antena powinna mie¢ impedancje rowng 50 Q. Nie powinna by¢ umieszczana réwnolegle do
przewodow instalacji elektrycznej niskonapieciowej, gdyz moze to obnizy¢ jej skutecznosc.
Nie umieszczaj jej w poblizu elementéw metalowych, poniewaz moze to niekorzystnie
wptyngC na sygnat radiowy odbierany przez antene.

Kabel powinien mie¢ impedancje rowng 50 Q, by¢ dobrej jakosci i o minimalnym wyttumieniu.

5 Konfigurowanie

Sterowniki mozesz skonfigurowac przy uzyciu:
e programu RK Soft,
o Kkotkdw i przyciskdw na ptytce elektroniki.

5.1 Program RK Soft

Przy uzyciu programu RK Soft mozesz:

e skonfigurowaé wiekszos¢ ustawien sterownika,

e zarzadzacé pilotami,

e zdiagnozowac dziatanie sterownika,

e zapisac¢ ustawienia sterownika i dane pilotdw na dysku komputera,
e skopiowac dane pilotéw z jednego sterownika do drugiego.

Program mozesz pobra¢ ze strony www.satel.pl. Wymagana wersja programu: 1.02
(lub nowsza).
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5.1.1 Pasek menu

y‘SOI_—T RX2-4 [868MHz] v1.00 2026-06-16, 5n:13618.18178.48.7015 » O~ comio

Rys. 3. Program RK Soft: pasek menu.

@ typ sterownika, wersja oprogramowania, data kompilacji i numer seryjny. Kolor czcionki
oznacza:

biaty — trwa komunikacja ze sterownikiem, dane z urzgdzenia.
szary — brak komunikacji ze sterownikiem, dane z pliku.
@ port komputera, za posrednictwem ktérego odbywa sie komunikacja z sterownikiem.

Przyciski

kliknij, aby nawigzac potgczenie ze sterownikiem. Przycisk wyswietlany, gdy program
nie jest potgczony ze sterownikiem.

kliknij, aby zakonczyC potgczenie ze sterownikiem. Przycisk wyswietlany, gdy
program jest potgczony ze sterownikiem.

kliknij, aby odczyta¢ dane ze sterownika.

kliknij, aby zapisa¢ dane do sterownika.

& E @ g

kliknij, aby wyswietlic menu dodatkowe.

Menu dodatkowe

Otworz — kliknij, aby otworzy¢ plik z danymi sterownika.

Zapisz — kliknij, aby zapisa¢ dane sterownika do pliku.

Potaczenie — kliknij, aby otworzy¢ okno ,Potgczenie”.

Konfiguracja — kliknij, aby otworzy¢ okno ,Konfiguracja”.

Jezyk — kliknij, aby wybrac jezyk programu.

O programie — kliknij, aby wyswietli¢ informacje o wersji programu RK Soft.

Okno ,,Potaczenie”

Potgczenie:

Port R5-232: COM3 i

Zrezygnuj

Rys. 4. Program RK Soft: okno ,Potgczenie”.

Port RS-232 - port COM komputera, za posrednictwem kiérego ma sie odbywac
komunikacja ze sterownikiem.

OK — Kliknij, aby zatwierdzi¢ zmiany.
Zrezygnuj — kliknij, aby zamkng¢ okno bez zapisywania zmian.



8 RX2 -1K / RX2-2K | RX2-4K | RX2-4K SMA SATEL

Okno ,,Konfiguracja”

Hasto dostepu do programu:

Klucz kodowania plikow:

jO)

Katalog danych:

(®) domyslny

O

OK

Rys. 5. Program RK Soft: okno ,Konfiguracja”.

Hasto dostepu do programu — hasto chronigce dostepu do programu. Jesli wprowadzisz
hasto, to przy prébie wigczenia programu RK Soft zostanie wyswietlone okno
z zapytaniem o hasto. Pozostawienie pola pustego oznacza brak zabezpieczenia hastem.

Kliknij , aby zobaczy¢ wprowadzane hasto.

Klucz kodowania plikow — jezeli chcesz, zeby pliki zapisywane na dysku byly dodatkowo
szyfrowane, wprowadz klucz szyfrowania plikéw. Plikbw nie bedzie mozna otworzy¢

w innym programie RK Soft bez wprowadzenia poprawnego klucza. Kliknij , aby
zobaczy¢ wprowadzany klucz.

Katalog danych — lokalizacja plikéw z ustawieniami sterownika:
Domysiny — program zapisuje pliki w domysinym katalogu,
[puste pole/lokalizacja] — wybrana przez uzytkownika lokalizacja plikow. Przycisk [--]
pozwala na wybranie lokalizacji dla plikow z danymi sterownika.

OK — kliknij, aby zatwierdzi¢ zmiany.
Zrezygnuj — kliknij, aby zamkng¢ okno bez zapisywania zmian.

5.1.2 Nawiagzanie potaczenia miedzy programem a sterownikiem

1. Potgcz port RS-232 (TTL) sterownika z portem komputera przy uzyciu konwertera
USB-RS firmy SATEL.

2. Uruchom program RK Soft.

3. Wybierz port COM komputera, za posrednictwem ktérego ma sie odbywaé komunikacja
ze sterownikiem (patrz: ,Okno ,Potgczenie™ s. 7).

4. Kliknij przycisk na pasku menu.
5. Po nawigzaniu potgczenia, na pasku menu programu wyswietlone zostang informacje

dotyczgce sterownika oraz przycisk .

5.1.3 Ustawienia
Nazwa — nazwa sterownika.

Hasto komunikacji — hasto chronigce potgczenie ze sterownikiem. Jesli wprowadzisz hasto,
to przy probie potagczenia programu RK Soft ze sterownikiem zostanie wyswietlone okno
z zapytaniem o hasto. Pozostawienie pola pustego oznacza brak zabezpieczenia hastem.

Kliknij , aby zobaczy¢ wprowadzane hasto.
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Typ — tryb pracy wyjscia przekaznikowego. Ustawisz go przy uzyciu kotkow na ptytce
elektroniki (patrz: ,Ustawienie trybu pracy wyjscia przekaznikowego” s. 14).

Czas dzialania — czas dziatania wyjscia przekaznikowego pracujgcego w trybie
monostabilnym. Domysinie zaprogramowana warto§¢ to 5 sekund. Mozesz
zaprogramowac od 1 do 3600 sekund.

Blokada programowania z przyciskdw sterownika - jeSli opcja jest wigczona,
to modyfikacja ustawien pilotdw i czasu pracy wyjsC przy uzyciu przyciskow sterownika
jest zablokowana (wcigz mozliwe jest przywrécenie ustawien fabrycznych). Domysinie
opcja jest wytgczona.

Stan

Informacja o stanie wejS¢ i wyjsC sterownika prezentowana jest przy uzyciu koloru
podswietlenia:

e kolor zielony — wejscie nieaktywne / wyjscie wytgczone;
e kolor czerwony — wejscie aktywne / wyjscie wigczone.
Odbiér — informacja o transmisji z pilota:
— kolor szary — sterownik nie odbiera zadnej transmisiji,
— kolor pomaranczowy — sterownik odbiera transmisje z pilota.

Ostatnio odebrany pilot — informacja o ostatnim pilocie, ktérego transmisje odebrat
sterownik: pozycja pilota na ,Liscie pilotow”, nazwa pilota, numer seryjny pilota, nacisniety
przycisk pilota. Informacja jest wyswietlana do czasu odebrania transmisji z innego pilota.

{EJ;} Ustawisnia
Nazwa: RX¥2-4 868MH Hazto komunikacji:  sess
Lista pilotdw
Wjgcie 1 typ: monostabilny  Cza: dzistania: - 5 + ==k
Wyjscie 2 typ:  bistabilny Czas dziatania: - 5 + =k
Wjscie 3 typ:  impulsowy Czas dzistania: - 5 + ==k
Wyjscie 4 typ:  bistabilny Czas dzistania: - 5 + =k

[] Blekads programowania z prayciskdw sterownika

Stan
C1-NC C2-NC C3-NC C4-NC

Ostatnio odebrany pilot: 1:"Pilot sn:637", sn= 37, code=4

Rys. 6. Program RK Soft: zaktadka ,Ustawienia”.
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5.1.4 Lista pilotow

ﬁ Ustawienia ) O [ [m] A | o] _ 2
Lp. Mr seryjny Mazwa _=—— Bat. Wzor
—
Lista pilotiw 1 lan Kowalski 1 2 3 1 v
2. 827389 Anna Nowak 1 2 3 4 2.3 1234

3C

Rys. 7. Program RK Soft: zaktadka ,Lista pilotow”.

Lp. — numer kolejny pilota. Kliknij kolumne, aby posortowacC piloty w kolejnosci ich
wprowadzania.

Nr seryjny — numer seryjny pilota. Kliknij kolumne, aby posortowac¢ piloty wedtug ich
numerdw seryjnych (rosngco).

Nazwa — indywidualna nazwa pilota (do 16 znakow). Mozesz wprowadzi¢ nazwe, ktéra utatwi
identyfikacje pilota. Kliknij kolumne, aby posortowa¢ piloty wedtug ich nazwy (rosngco).
Przyciski pilota — dla kazdego przycisku (kombinacji przyciskow) mozesz wprowadzic¢
numer wyjscia, ktérym ma sterowac¢. Do jednego przycisku mozesz przypisa¢ do 4 wyjsc
(patrz rys. 7). Symbole odpowiadajg przyciskom w pilocie RX2-P (kolory w rzedach ponizej
dotyczg pilotéw obstugiwanych przez inne sterowniki). Kolor podswietlenia pola zmienia

sie po nacisnieciu przycisku pilota:
— kolor pomaranczowy (rys. 8) — przycisk aktualnie nacisniety.

— kolor jasnopomaranczowy (rys. 9) — przycisk ostatnio nacisniety. Pole bedzie
podswietlone do czasu odebrania transmisji z innego pilota.

e] 9 [u] A m Oe

Mr senyjny MNazwa I S Bat. Wazor

1 Jan Kowalski 1 2 4 v

Rys. 8. Sposéb informowania o aktualnie nacisnietym przycisku pilota.

L]

®] 9 [u] A " Oe

Mr senyjny MNazwa I S Bat. Wazor

1 Jan Kowalski 1 2 3 4 v

Rys. 9. Sposéb informowania o ostatnio nacisnietym przycisku pilota.

Bat. — informacja o stanie baterii.
[puste pole] — bateria OK,

— staba bateria.
Wzér — jezeli opcja jest wigczona, ustawienia pilota sg kopiowane dla kazdego nowego pilota
rejestrowanego w sterowniku. Pozwala to skroci€¢ czas przeznaczony na konfigurowanie
nowych pilotow.

— kliknij, aby doda¢ nowego pilota (patrz: ,Dodanie pilota”).
— kliknij, aby usungc pilota (patrz: ,Usunigcie pilota”).
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— Kliknij, aby wyszukac¢ pilota (patrz: ,Wyszukiwanie pilotow na liscie”).

— kliknij, aby zaimportowac piloty z pliku z danymi innego sterownika RX2
(patrz: ,Import pilotéw z pliku”®).

5.1.4.1 Dodanie pilota

Odczytanie numeru seryjnego w czasie transmisji

N | .
1. Kliknij . Wyswietlone zostanie okno ,Dodawanie pilotow” (rys. 10).

Dodawanie pilotow

Nacisnij dowolny przycisk lub

wpisz nr seryjny pilota

Nr seryjny:

Nazwa:

——r Lty ] =
s “ EA& Anu'u-]

Rys. 10. Okno ,Dodawanie pilotow” po otwarciu.

2. Nacisnij przycisk dodawanego pilota. W polu ,Nr seryjny” wyswietlony zostanie numer
seryjny (rys. 11). Sprawdz, czy zgadza sie on z numerem seryjnym dodawanego pilota
(znajdziesz ten numer na woreczku od pilota). Jesli numer sie zgadza, przejdz do
kolejnego kroku. Jesli numer sie nie zgadza, oznacza to, ze sterownik odebrat transmisje

innego pilota firmy SATEL. W takim przypadku Kliknij i w polu ,Nr seryjny”
wpisz numer seryjny pilota.

3. Ponownie nacis$nij przycisk pilota. Program poinformuje o wczytaniu danych pilota
(rys. 12). W polu ,Nazwa” wyswietlona zostanie propozycja nazwy pilota. Mozesz zmieni¢
te nazwe.

4. Kliknij , aby zapisa¢ dane pilota. Okno ,Dodawanie urzadzen” zostanie
zamkniete. Nowy pilot zostanie wyswietlony na liscie pilotéw.

Jezeli chcesz od razu dodacC kolejnego pilota, zamiast klikngc , kliknij

. - Ve . . L] 1
W dowolnym momencie mozesz przerwac procedure klikajgc .
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Dodawanie pilotow

Nacisnij dowolny przycisk pilota

Nr seryjny: 827712

Nazwa:

] - ol .

Rys. 11. Okno ,Dodawanie pilotéw” po odczytaniu numeru seryjnego pilota podczas
transmisji / wpisaniu numeru seryjnego pilota.

Dodawanie pilotow

Dane pilota wczytano.

Rz sn=827712 (nowy)

Nr seryjny: 827712

Nazwa: Filot sn:827712

O Nastepny :r:;_: Anuluj

Rys. 12. Okno ,Dodawanie pilotéw” z komunikatem informujgcym o wczytaniu danych pilota.

|5 Powtsrz

5. Okredl, ktérymi wyjsciami przekaznikowymi ma sterowac pilot (patrz: ,Przypisanie wyjscia
do przycisku pilota (kombinacji przyciskéw)”).

6. Kiliknij , aby zapisac¢ zmiany do sterownika.

Reczne wpisanie numeru seryjnego
Reczne wpisanie numeru seryjnego jest dostepne tylko, gdy program nie jest
potgczony ze sterownikiem.

N |
Kliknij .

W kolumnie ,Nr seryjny” wpisz numer seryjny pilota.

W kolumnie ,Nazwa” wpisz nazwe pilota.

Okresl, ktérymi wyjsciami przekaznikowymi ma sterowac pilot (patrz: ,Przypisanie wyjscia
do przycisku pilota (kombinacji przyciskow)”).

5. Nawigz potgczenie miedzy programem a sterownikiem, do ktérego chcesz skopiowac
dane pilotéw (patrz: ,Nawigzanie potgczenia miedzy programem a sterownikiem” s. 8).

howbdE



SATEL RX2 -1K / RX2-2K / RX2-4K /| RX2-4K SMA 13

6. Kliknij , aby zapisa¢ zmiany do sterownika.
7. Gdy wyswietlone zostanie okno ,Zapis do modutu”, Kliknij ,Zapisz”.

Przypisanie wyjscia do przycisku pilota (kombinacji przyciskéw)

1. Kiliknij pole odpowiadajgce przyciskowi (kombinacji przyciskow).

2. Wpisz numer / numery wyjs¢ przekaznikowych, ktérymi ma sterowac przycisk, i nacisnij
ENTER (program automatycznie oddzieli numery wyjs¢ przecinkami).

5.1.4.2 Wyszukiwanie pilotéow na liscie
1. Kliknij pole wyszukiwania i wpisz fragment numeru seryjnego lub nazwy pilota.

2. Kiliknij . Pole zawierajgce szukane dane zostanie podswietlone na niebiesko.

3. Kiliknij ponownie , jezeli chcesz znalez¢ kolejny pilot, ktdrego numer seryjny lub
nazwa zawiera wprowadzony cigg znakow.

5.1.4.3 Usuniecie pilota
1. Kiliknij pilota, ktérego chcesz usungc.

2. Kiliknij . Wyswietlone zostanie okno ,Usun pilot”.
3. Kiliknij ,Skasuj’. Okno ,Usun pilot” zostanie zamkniete.

4. Kiliknij , aby zapisa¢ zmiany do sterownika.

5.1.4.4 Import pilotow z pliku

Mozesz importowac piloty z pliku z danymi innego sterownika RX2. Importowane sg
tylko nazwy i numery seryjne pilotow. Ustawienia przyciskow nie sg kopiowane. Jezeli
wigczona jest opcja ,Wzor” dla jednego z pilotow, jego ustawienia sg kopiowane dla
pilotow importowanych z pliku.

1. Kliknij . Otworzy sie okno ,Import pilotow”.

2. W prawym dolnym rogu okna wybierz typ pliku z danymi (plik zapisany w programie RK
Soft).

3. Wskaz lokalizacje pliku z danymi.

4. Kiliknij ,OK”. Okno ,Import pilotow” zostanie zamkniete.

5. Okresl, ktorymi wyjsciami przekaznikowymi majg sterowac piloty zaimportowane z pliku
(patrz: ,Przypisanie wyjscia do przycisku pilota (kombinaciji przyciskéw)” s. 13).

6. Kliknij , aby zapisa¢ zmiany do sterownika.

5.1.4.5 Skopiowanie ustawien sterownika z pliku

Mozesz skopiowac ustawienia z pliku z danymi sterownika RX2. Kopiowane sg
wszystkie ustawienia pilotow: numery seryjne, nazwy i ustawienia przyciskow.
1. Otworz plik z danymi sterownika, z ktérego chcesz skopiowac¢ dane pilotéw.

2. Nawigz pofgczenie miedzy programem a sterownikiem, do ktérego chcesz skopiowac
dane pilotéw (patrz: ,Nawigzanie potgczenia miedzy programem a sterownikiem” s. 8).

3. Nie odczytuj danych ze sterownika, tylko od razu kliknij przycisk .
4. Gdy wyswietlone zostanie okno ,,Zapis do modutu”, kliknij ,Zapisz”.
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5.2 Kofki i przyciski na plytce elektroniki

Do kazdego wyjscia przekaznikowego przypisane sg przycisk i zestaw kotkow. Zestaw
kotkbw pozwala okreslic tryb pracy wyjscia przekaznikowego. Przy uzyciu przyciskow
mozesz:

e okresli¢ czas pracy wyjscia przekaznikowego,
e dodac pilota,
e usungc pilota.

5.2.1 Ustawienie trybu pracy wyjscia przekaznikowego

Ponizej zaprezentowany zostat sposéb ustawienia trybu pracy dla wyjscia 1. W przypadku
pozostatych wyjs¢ przekaznikowych postepuj w sposéb analogiczny.

Rys. 13. Sposéb zatozenia zworki na kotkach MODE.

Tryb impulsowy [zworka na kotkach z prawej strony (rys. 13-1)] — wyjscie
przekaznikowe jest wtgczone, gdy nacisniety jest przycisk pilota (maksymalnie
30 sekund — po tym czasie pilot przestaje nadawac, aby uchronié¢ baterie przed
roztadowaniem).

MODE1

1

MODE1 Tryb monostabilny [zworka na kotkach z lewej strony (rys. 13-Il)] — po
nacisnieciu przycisku pilota wyjscie przekaznikowe jest wigczane na
zaprogramowany czas.

o

MODE1 Tryb bistabilny [zworka zdjeta z kotkow (rys. 13-lII)] — po kazdym nacisnigciu
a przycisku pilota wyjscie przekaznikowe zmienia stan na przeciwny.

Tabela 1.

5.2.2 Programowanie czasu dziatania wyjscia przekaznikowego

Czas dziatania wyjscia nalezy okresli¢, jezeli pracuje ono w trybie monostabilnym i czas ma
by¢ inny niz domysiny (5 sekund).

1. Naci$nij dwukrotnie przycisk oznaczony numerem wyjscia przekaznikowego, dla ktérego

chcesz zaprogramowac czas. Wskaznik LED zgasnie.
Jezeli chcesz anulowac programowanie czasu, nacisnij ponownie przycisk oznaczony
numerem wyjscia przekaznikowego.
2. Nacisnij przycisk pilota. Wskaznik LED zacznie miga¢ na przemian na zielono i czerwono.

3. Odmierz czas, przez ktory ma by¢ wigczone wyjscie przekaznikowe, i ponownie nacisnij
przycisk pilota. Wskaznik LED zacznie swieci¢ na zielono.
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5.2.3 Dodanie pilota

1. Nacisnij przycisk oznaczony numerem wyjscia przekaznikowego, ktorym ma sterowac

pilot. Wskaznik LED zacznie miga¢ na zielono.

2. Nacisnij przycisk pilota, ktéry ma sterowac¢ wyjsciem. Wskaznik LED zacznie miga¢ na

czerwono.

Jezeli wskaznik LED zacznie $wieci¢ na zielono, oznacza to, ze nie mozna dodac
wiecej pilotow albo pilot nie jest obstugiwany.

3. Nacisnij ponownie ten sam przycisk pilota. Wskaznik LED zacznie swieci¢ na zielono.

5.2.4 Usuniecie pilota
Pilot zostanie usuniety, jezeli nie bedzie sterowat Zadnym wyjsciem.

1. Nacisnij przycisk oznaczony numerem wyjscia przekaznikowego, ktorym steruje pilot.

Wskaznik LED zacznie migac na zielono.
2. Nacisnij przycisk pilota sterujgcy wyjsciem. Wskaznik LED zacznie miga¢ na czerwono.

3. Nacisnij ponownie ten sam przycisk sterownika. Wskaznik LED zacznie swieci¢ na

zielono. Przycisk pilota nie bedzie juz sterowat wyjsciem.
4. Powt6rz procedure dla pozostatych wyjsé, ktérymi steruje pilot.

6 Przywrécenie ustawien fabrycznych

Przywracajgc ustawienia fabryczne sterownika usuniesz takze wszystkie piloty.
Nacisnij i przytrzymaj przycisk PRG1.

Po ok. 3 sekundach, gdy wskaznik LED mignie na czerwono, pusc¢ przycisk.
Ponownie nacisnij i przytrzymaj przycisk PRG1.

Po ok. 3 sekundach, gdy wskaznik LED zacznie miga¢ na czerwono, pus¢ przycisk.

arMwpde

to, ze przywrocone zostaty ustawienia fabryczne sterownika.

7 Aktualizacja oprogramowania sterownika

Gdy wskaznik LED przestanie miga¢ na czerwono i zacznie swieci¢ na zielono, oznacza

Po aktualizacji oprogramowania ustawienia sterownika zostang przywrocone do

warto$ci fabrycznych. Dlatego przed aktualizacjg zapisz ustawienia do pliku, a potem
Skopiuj ustawienia z zapisanego wczes$niej pliku (patrz ,Skopiowanie ustawien

sterownika z pliku”s. 13).
1. Pobierz ze strony www.satel.pl program aktualizujgcy oprogramowanie sterownika.

2. Pofgcz port RS 232 sterownika z portem USB komputera. Do potgczenia uzyj konwertera

USB-RS.

3. Uruchom program aktualizujgcy oprogramowanie sterownika. Wyswietlone zostanie okno
z komunikatem, ze aktualizacja oprogramowania skutkuje skasowaniem ustawien

sterownika.

4. Kliknij o |

5. Gdy wyswietlone zostanie okno =z pytaniem, czy kontynuowa¢ aktualizacje

oprogramowania, kliknij ,Yes”. Oprogramowanie sterownika zostanie zaktualizowane.
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8 Dane techniczne

Sterownik RX2-1K / RX2-2K / RX2-4K /| RX2-4K SMA
Napiecie zasilania:

NAPIECIE STAIE... ..o 12...24V DC = 10%

NAPIECIE ZMIENNE......eiiiiiiiie e e et e e e e e e e e e e e e e e e e et e e e e eeeeeannes 24V AC = 10%
Pobér prgdu w stanie gotowosci

p4= ]| = L I Y 5 T 21 mA

ZASIANIE 24 W AC ..t nnnne 35 mA

Maksymalny pobor pradu
zasilanie 12 V DC

RX 21K e e et e e e 32 mA
R 22K e e e e e e 44 mA
RX2-4K [ RX2-AK SMA ...ttt 66 mA
zasilanie 24 V AC
RX =LK et e e e e e e e e e 37 mA
R 22K e e e e e e 39 mA
RX2-4K [ RX2-AK SMA ...ttt 43 mA
Pasmo CzeStotliWOSCi PracCy ........uueiiieeiiiiiiiiiiie e 868,0 MHz + 868,6 MHz
Zasieg komunikaciji radiowej pilota RX2-P (w terenie otwartym)
RX2-1K / RX2-2K / RX2-4K | RX2-4K SMA......cooiiiiiiiiiiiiiiiiiieeeeeeeeeee do 650 m
RX2-4K SMA z anteng ANT-LTE-O......ccoooiiiiiiiiiiiiiiiiieeeeeeeeeee do 1500 m
WYyjScie PrzekaznikKOWe .............covvviiiiiiiiiiiiiiiiiiiiiieeeeeeeeeee e 1A/24V DC/IAC
WVYJSCIE LV e 50 mA /24 V DC/AC
WYJSCIE SS..iiiiiiii e 500 mA /24 V DC/AC
ZAKres teMPETALUI PIACY ......cceeiieiiiieiieeee e ettt ettt -10°C...+55°C
Maksymalna WilgOtNOSC ..........uuuiiiiiiiiiiiiiiiii i 93+3%
WWYIMBIY ettt ettt 118 x 72 x 24 mm
Masa
RXZ-LK e 7949
RX2-2K . 834¢
RXZ-AK .. 91g¢
RXZ-AK SMA L. 93¢
Pilot RX2-P
Pasmo CzesStotliWOSCi PracCy ........uuveiiieeiiiiiiiiee e 868,0 MHz + 868,6 MHz
Zasieg komunikacji radiowej (w terenie otwartym)..........ccccccvvviiiiiiiiiiiiiiiiiiee do 650 m
2 1] - VN CR 20323V
ZAKIeS teMPETALUI PIACY ......ceeeeeiieieiieeeeeeee e ettt e eeeees -10°C...+55°C
Maksymalna WIlgOtNOSE .........uuuuuiiiiiiiiiiiiiiiiiii bbb 93+3%
WWYIMBIY ettt ettt e e e e e 38 x 78 x 16 mm





