SIEMENS

Building Technologies
Fire Safely & Security Products, CH-6301 Zug

PDM-I12T, PDM-I18T

u Instrukcja instalacji detektora ruchu z antymaskingiem

Akcesoria

@ 5 Dane do zaméwien
PO-C20 [S54539-F122-A100 |Lustro kurtynowe (4 szt) do PDM-112
PO-C30 [S54539-F123-A100 |Lustro kurtynowe (4 szt) do PDM-118
PZ-MBG2 |S54539-F124-A100 |Wysiegnik (Grade 2) do PDM

PZ-CA  |S54539-F125-A100 |Adapter z gwintem %4” do wysiegnikow kamerowych (4 szt) | %
PO-CL  |S54539-F126-A100 |Klips ‘PET dla PDM-I112 S
PO-PA.... [S54539-F.... Modut rezystoréw
Instrukcja instalaciji / Installation manual: ﬁ/
A5Q00049364_c_--_- Edition: 01.2014
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U (unset) WT
wytaczenie | Test chodzenia LED

2.5 s (min. 1.5 s ciemna)

A aktywne aktywne Alarm czerwona ]
26tta
aktywne nieaktywne 2.5 s (min. 1.5 s ciemna)
B k / Alarm 1
aktywne, . czerwona
inactive i 4 Auto Test chodzenia
nieaktywne 206tta

‘

C aktywne aktywne Antymasking czerwona
26tta
[ o]
Autotest
D aktywne aktywne czerwona

niepowodzenie
26tta

2 5(0.08 s ciemna)

E aktywne aktywne Niskie napiecie czerwona
1s/1s/1sna30s ®©
Uruchomienie
F aktywne aktywne czerwona L] - - .
(Faza rozruchu) Test chodzenia
26tta - = » =
aktywne nieaktywne 1s/1s/1sna30s 180 s ©
Faza rozruchu: Test m m n
G . aktywne/ . czerwona /‘ Auto- .
nieaktywne i chodzenia m om m | | ciemna
nieaktywne s6tta Test chodzeni
0.5 5 (0.5 ciemna)
H aktywne nieaktywne Pamiec alarméw czerwona

et | [ 1 [ [ 1 [ | [ [ [ |

Rezystancja pomiedz .
yCl a (133 ': REOLQ Y Zdarzenie

ReoL Brak zdarzenia (stan normalny)
ReoL + R Intruz
ReoL + Re Awaria, Antymasking (DIP6 - WYL)
ReoL + Ry + Re Antymasking (DIP6 - Wt)
0 Zwarcie
o Tamper
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1. Opis produktu

Dziatanie detektora opiera si¢ na technologii pasywnej podczerwieni (PIR). Czujka wykazuje najwigkszg
skutecznos¢ wykrywania ruchu w przypadku gdy intruz porusza sie prostopadle do stref czutoSci
(zaznaczonych strzatkami na rys. 1 i 2 dla lustra o charakterystyce przestrzennej (standard) irys. 1213
dla lustra o charakterystyce kurtynowej (opcja).

Czujka nie reaguje na ruch osob za Sciang, duzymi meblami, stupami oraz taflami szkta. Funkcja
ANTYMASKING'u zapewnia, ze wszelkie manipulacje (np. préby zastonigcia detektora) w bliskim
sgsiedztwie czujki zostang wykryte i uruchomiony zostanie alarm sabotazowy. Réwniez préba
nieuprawnionego otwarcia obudowy czujki spowoduje alarm sabotazowy.

Zakres dostawy: 1 detektor ruchu , 1 opaska samozaciskowa do kabla.
2. Wymagania

Produkt moze zosta¢ zainstalowany wytgcznie przez wykwalifikowany personel i zgodnie z
obowigzujgcymi przepisami. Nieprawidtowe umiejscowienie czujnika pogarsza jego warunki pracy, moze
zmniejszac jego skutecznos$¢ oraz moze prowadzi¢ do fatszywych alarmoéw. Detektor nadaje sie do
stosowania w obszarach wewngtrz chronionego obiektu (rys. 6 / A) jako element profesjonalnego systemu
alarmowego.

Podczas instalacji detektora nalezy:
e Zwrdci¢ uwage na prawidtowg wysokos¢ montazu (rys. 1, 2, 12, 13).
e Zwrdci¢ uwage na prawidtowg odlegtos¢ do obiektdéw ruchomych takich jak wentylatory /

dmuchawy, drzwi, itp.) i Swietldwki (co najmniej 0,5 m) (rys. 6 / B).
¢ Nie wystawiac¢ czujki na bezposrednie lub odbite Swiatto stoneczne (rys. 6 / C).
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e Nie montowac czujki powyzej grzejnikow / kaloryferéw lub bezposrednio w poblizu gorgcych
lub zimnych strumieni powietrza (rys. 6 / D).

e Nie nalezy kierowac ,pola widzenia” czujki na obszary, ktére sg narazone na nagte zmiany
temperatury i / lub zmiany wilgotno$ci powietrza.
Montowac czujki tylko na Scianach o statej konstrukcji (rys. 6 / E).
Nie montowa¢ urzadzenia na zewnatrz obiektéw (rys. 6/ F).

¢ Nie usuwac ani nie uszkadza¢ podzespotdw elektronicznych detektora

.3. Montaz czujki

1. Jesli to konieczne, zdejmij ostonke otworu zatrzasku (rys. 3/@).
2. "Wiozy¢ $rubokret w otwor zatrzasku (rys. 3/@) i albo
a) przesung¢ w gore Srubokret lub
b) obré¢ Srubokret
Nastepnie uchyl pokrywe (rys. 3/©) z podstawy detektora (rys. 3/@).
3. Wybierz wtasciwe potozenie oraz kat nachylenia czujki na scianie korzystajac z odpowiednich krawedzi

podstawy obudowy detektora (rys. 4/A/B/C i rys. 4/1/1l). Wybierz (wywierc) pasujgce do wybranego
potozenia czujki, otwory w podstawie i umies¢ w nich sruby mocujgce oraz okablowanie.

Montujac czujke na wysokosci od 2,6m (maksymalnie do 3m) nalezy pochyli¢ jg w dot o 2°(rys. 4/11). W
razie koniecznosci zainstalowac¢ czujke za pomocg wysiegnika Sciennego (patrz tabela: Akcesoria).

G Aby funkcja nadzoru wykrywania sabotazu (oderwania czujki od $ciany) w petni dziata, czujka
musi by¢ zamocowana do Sciany za pomocg najmniej jednej Sruby zgodnie z rysunkiem 4/6.

B

‘Zaleca sie aby kabel tgczacy czujke z systemem alarmowym wyprowadzi¢ przez otwor ponizej listwy z
zaciskami Srubowymi (rys. 4/0©).

"Wybierz sposdb potgczenia czujki do centrali alarmowej wtamania i napadu (CA) (= Rys. 7 i rozdziat 4).
"Ustaw wymagane parametry na przetgczniku DIP (rys. 5/ ©) (= rozdziat 5).

“Zatéz pokrywe czujki na podstawe detektora upewniajgc sie, ze ,wskoczy” ona na swoje miejsce.

“Jesli to konieczne, wtdz ostonke otworu zatrzasku (znajdziesz jg wewnatrz czujki (rys. 5/0)).

® N O

4. Podiaczenie czujki do centrali alarmowej sygnalizacji wiamania i napadu (CA)

W czujce zastosowano zintegrowang koncepcje tzw. rezystoréw charakterystycznych End-of-Line (EoL).
Dzieki temu mozna monitorowaé potaczenie pomiedzy czujkg a CA a takze daje mozliwos$¢ podtgczenia
detektora na 2 rézne sposoby (2-przewodowe i 4-przewodowe).

Trzy rezystory sygnalizujg stan detektora (FAULT (Awaria/Antymasking) — rys. 5/F, INTRUSION
(Intruz/wtamanie) — rys. 5/1, EOL (rez. charakterystyczny EoL) — rys. 5/EoL oraz (wewnetrzny) kontakt
sabotazowy T (TAMPER) T.

5 Detektor jest dostarczany z fabrycznie zamontowanymi rezystorami (odpowiednimi dla central
alarmowych Siemens: SPC i SINTONY): R, = 4,7kQ; Rg = 2,2Kk; Rg,. = 4,7kQ. Jesli uzywasz
innego typu centrali alarmowej (CA), moze by¢ niezbedna wymiana rezystorow na odpowiednie
(rezystory powinny by¢ z szerequ E24 | o mocy znamionowej 0,250W). Mozna réwniez do tego
celu uzy¢ gotowych modutéw z rezystorami SMD (2> Akcesoria , rys. 10/@)

4.1 Wiaczanie/wylaczanie EoL

Za pomocg potozenia zwory 1 (rys. 5/@) okresli¢, czy detektor ma by¢ potgczony z CA z funkcjg
monitorowania linii lub bez. Zworka rozwarta (gérna pozycja) (ust. fabryczne): REoL - nadzorowanie linii
dozorowej aktywne; Zworka zwarta (dolna pozycja): Rgo. zwarte (Rego. =0 Q, > Rys. 7/B i D)

4.2 Wymiana rezystoréw
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1. Wyciggnij ze ztgcza rezystor, ktdry chcesz zastgpic.

2. Uksztattuj i skr6¢ wyprowadzenia nowego rezystora (0,250W, Srednica wyprowadzen 0,4 ... 0,56
mm), zgodnie z szablonem (rys. 5/@).
3. W16Z rezystor do otwordw ztgcza tak gteboko jak to mozliwe i przygnij odpowiednio.
4.3 Podtaczenie dwuprzewodowe

Wszystkie rezystory i T w serii sg monitorowane (podtgczone do zaciskow C1/C3, rys. 7).
4.4 Polaczenie czteroprzewodowe

a) Zworka 2 (rys. 5/@) w gornym potozeniu (ust. fabryczne): R, i Rgo. miedzy zaciskami C1/C2,a T i
RF miedzy zaciskami C2/C3 (Rys. 7/A).

b) Zworka 2 w pozycji dolnej: R|, Reo. i T miedzy zaciskami C1/C2 a RF miedzy zaciskami C2/C3 (rys.
71C).

5 Dla monitorowania liniia) T i RF lub b) RF poprzez C2/C3 dodatkowy REoL musi by¢ podtgczony
za pomocg wolnego zacisku na listwie przytgczeniowej (zacisk: SP, rys. 7/E)

4.5 Wejscia sterujgce WT (Walk Test — Test chodzenia) i U (Unset — zatagczony/wytaczony)

Otwarte wejscie sterujgce jest WYSOKIE (wewnetrzny rezystor do plusa). W przypadku przetgczania
sygnhatem HIGH (WYSOKI), pomiedzy wejscie sterujgce a mase musi by¢ wigczony rezystor rzedu 2kQ ...
47kQ.

5. Ustawienia
5.1 Sterowanie wskaznikiem Testu chodzenia (WT)
Przetgcznik DIP 1 jest uzywany do wyboru polaryzacji sygnatu sterowania wejscia WT.
e Dla testowania dziatania (pokrycia obszaréw chronionych) czujki uzywa sie diody LED
(Swiecenie diody LED pokazuje stan zadziatania czujki). Taki test nazywa sie¢ Testem
chodzenia. Diode LED mozna wiaczyc¢ lub wytgczy¢ za pomocg DIP1 (fabrycznie: LED ON
(WL)) —rys. 7/E.
e Przez podanie napiecia z centrali alarmowej CA mozna sterowac wejsciem sterujgcym Test
chodzenia .
Uzywajac przetgcznika DIP1 mozna zmieniaé polaryzacje wejscia WT (= Rozdziat 5, sekcja
5.7).

5.2 polaryzacja wejscia U (DIP1)

Przetgcznik DIP 1 jest uzywany do wyboru polaryzacji sygnatu sterowania wejscia U (zatgczony/wytgczony).
Wejscie sterujgce (U, rys. 7/E.), DIP1 stuzy do przetgczania ze stanu "Wytgczony" (UNSET) stan (ust.
fabryczne) na stan "Wtgczony" (SET)

Przez podanie napiecia z centrali alarmowej CA mozna sterowa¢ wejsciem sterujgcym U.
Uzywajgc przetgcznika DIP1 mozna zmienia¢ polaryzacje wejscia U (= Rozdziat 5, sekcja 5.7).

5.3 Czulos¢ czujki (DIP2-DIP4)
Ustawianie czutosci PIR zgodnie z ponizszg tabelg.

Czutosé | Otoczenie PIR Zastosowanie

DIP2 DIP3
Wysoka OFF ON Wymagana wyzsza czutosé
Standard OFF OFF Domy, biura
PodwyZszona stabilnosé ON ON Miejsca z niskim poziomem zaktécen
Maksymalna stabilno$¢ | ON OFF Miejsca z wysokim poziomem zaktdcen

@ W przypadku systemow VAS, uzyj ustawien czutosci: "Wysoka", "Standard” lub "PodwyZzszona
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stabilnos¢”

@ Jeslinajdtuzsza Sciana w pokoju jest mnigjsza (krétsza) niz 5m, nie nalezy korzystac z ,Wysokiego”
ustawienia czutoSci.

5.4 Czutos¢ funkcji Antymasking (DIP5)
Wybor czutosé funkcji Antymasking.

5.5 Sygnalizacja funkcji Antymasking (DIP6)
Uzyj DIP6 okresli¢, czy zadziatanie funkcji ANTYMASKING powinno by¢ podane tylko na wyjscie "Fault"
(Antymasking/Zaktdcenia) albo na" Fault " plus "Intruz" (VdS + EN, - Rys.. 9).

5.6 Tryb dziatania Antymaskingu (DIP7)
e W czasie rzeczywistym (domysinie)
o Sygnat antymaskingu podaza za stanem czujki. Zamaskowanie bedzie sygnalizowane tak
dtugo jak diugo czujka jest zamaskowana.
e Zatrzask

o Kazdorazowe aktywowanie wyjscia antymaskingu wymaga jego zresetowania. (= punkt 7.1)

5.7 Przeglad ustawien

OFF
DIP (Domysinie) ON
WT (Test chodzenia) / U (WiW yt) ON OFF
(bez podigczenia do centrali alarmowe;j) 1
WT (Test chodzepia) /'L’J (WINVyI)t high (+12 V) low (0 V)
polaryzacja wej$cia
Otoczenie 2 > podpunkt 5.3
Czutoé¢ PIR 3
4 Nie uzywany -
Czuto$¢ ANTYMASKINGU 5 Standard Wysoka (VdS")
Sygnalizacja ANTYMASKINGU 6 AM- tylko Fault AM - Fault i Intruz (zgodnie z
Tryb ANTYMASKINGU 7 w Cza_sif Zatrzask
8 Nie uzywany -

W systemach zgodnych z VdS, ustaw DIP5 i DIP6 na ON
W systemach zgodnych z EN ustaw DIP6 na ON

6. Uruchomienie
1. Wigczy¢ zasilanie.

2. Poczekaj 30 sekund, az detektor bedzie gotowy (> Swiecenie diody LED podczas fazy rozruchu:. Rys. 8/F
lub 8/G w zaleznosci od podanego napiecia na wejscia U i WT oraz ustawienia DIP1). W trybach pracy
pokazanych na rysunku (tabeli). 8/G, czujka wykonuje automatyczny Test chodzenia (autowalk) przez 3
minuty po zakonczeniu fazy rozruchu (= sygnalizacji alarmu:. Rys. 8/B, zamiast 8/A).

G Dla przeprowadzenia dtuzszych testow, uaktywnic tryby testowe: U (wytgczony) i WT (Test
chodzenia) (2 punkty 5.1i5.2).

5 Aby wytgczy¢ sygnalizacje LED w fazie rozruchu i automatycznego Testu chodzenia, przetgczyc
wejscie sterujgce U lub WT ,w te i z powrotem” po wigczeniu detektora.

3. Przeprowadzi¢ test chodzenia w catym obszarze nadzorowania. Sprawdzi¢ generowanie alarmu,

przechodzac w pozycji wyprostowanej przez nadzorowany obszar z predkoscig okoto 1 kroku na sek. w
kierunkach pokazanych strzatkami (rys. 1, 2 lub 12, 13) i zatrzymujgc sie. Alarm powinien zostaé
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wygenerowany po okofo 2-3 sek. Czujka musi rowniez generowac alarm przy przechodzeniu w poblizu
granicy zasiegu.
5 Zwroc uwage na sygnaty LED dla réznych zdarzen (2 Rys.8).

7 Obstuga i konserwacja
7.1 Reset Antimaskingu
W przypadku maskowania (detektor zostat zastoniety i to w trybie Zatrzask - punkt 5.6)

Metoda 1 (poprzez podanie napie¢ na wejscia U i WT (np. przez sterowanie z centrali CA):
1. Wigcz tryb U (> wytgczony) (= punkt 5.2).
2. Wytgcz tryp WT (Test chodzenia) (= punkt5.1).
3. Wigcz tryb WT (Test chodzenia) (= punkt 5.1).
4. Usuhh maskowanie (zastoniecie) czujnika i wywotaj alarm, przesuwajgc sie przed nim (wykrywanie
ruchu jest sygnalizowane przez zaswiecenie czerwonej diody LED (2,5 s).
5. Wytacz tryb WT (Test chodzenia) (= punkt 5.1).
6. Poczekaj 30 s (operacja resetowania jest zakoriczona).
7. Wigcz tryb U (= wigczony) (= punkt 5.2).

Metoda 2: Ponowne uruchomienie przez odtgczenie zasilania
1. Odtgczy¢ zasilanie.
2. Przywré¢ zasilanie

5 W trosce o zapewnienie niezawodnoSci dziatania czujki, ktére zostaty zapryskane w celu
maskowania np. przezroczystym sprayem nalezy wymienic na nowe. Czyszczenie zapryskanej
obudowy nie gwarantuje ich poprawnej pracy poniewaz moze byc¢ niewystarczajgce.

5 Sprawdz zasieg detekcji po kazdym resecie lub restarcie (=2 punkcie 6)

7.2 Kontrola funkcji (autotest)

Detektor wyposazony jest w funkcje autotestowania, ktéra dziata w sposdb ciggty. Uszkodzenia (np.
uszkodzenie czujnika) jest zgtaszane jako "Awaria" (FAULT) i, jesli tryby: U (wfgczony) i WT (Test
chodzenia) sg aktywowane, co sygnalizowane jest przez z6itg diode LED, jak pokazano na rysunku. 8.

7.3 Wyswietlanie pamieci alarméw

Stany alarmoéw, ktore zostaly wygenerowane podczas ostatniego okresu uzbrojenia sg przechowywane sie w
pamieci detektora. Zapamietane alarmy jest wyswietlane, gdy jest wigczony tryb U (wigczony) i WT (Test
chodzenia) jest wytgczony (rys. 8/h). Przy zmianie trybu U, alarmy sg kasowane.

7.4 Uszczelnienie detektor

Jezeli istnieje potrzeba uszczelnienia obudowy detektora to mozna to zrobi¢ stosujgc np. przezroczysty silikon
techniczny miedzy podstawg a obudowg czujnika..

7.5 Konserwacja

Detektor nalezy regularnie sprawdzaé (co najmniej raz w roku), aby upewni¢ sie, ze dziata prawidtowo (przez
przeprowadzenie testu czujek) oraz upewniajgc sie ze czujnik jest wolny od brudu i prawidtowo zamocowany

8. Niedomagania i ich usuwanie

Czujka nie wykrywa poruszajacego sie cztowieka:
- sprawdz wartos¢ i polaryzacje napiecia zasilania
- sprawdz czy lustro jest na swoim miejscu

Nie dziata wskaznik LED:

- sprawdz programowanie, sygnaty sterujgce i polaryzacje. Sprawdz ustawienia przetgcznika DIP (=
Sekcja 5)
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Nie dochodzi alarm do centrali
- sprawdz przekaznik alarmowy
- sprawdz linie alarmowg (linie dozorowa do centrali CA)
Przypadkowe lub ciagte alarmy:
- sprawdz ustawienie czutosci czujki
- sprawdz DIP6 (sygnat maskowania na wyjsciu alarmowym)
Przefgcz czujke w Test chodzenia, zamaskuj papierem lub kartonem i odczekaj 30sek.
- Jesli dioda $wieci ciagle, czujka jest uszkodzona
- Jesli dioda zgasnie: zlokalizuj Zzrodta zakiéceh w obszarze nadzorowania
- usuh przyczyne alarméw
- sprawdz ustawienie czutosci czujki
- zmieh usytuowanie detektora lub odchyl go o 2°(rys. 4/Il)
Zbyt maly zasieg:
- sprawdz wysokos¢ montazu i pochylenie (rys. 1, 2, 12, 13)
- sprawdz czystos¢ okna detekcyjnego
- poruszaj sie w obszarze nadzorowania pod odpowiednim katem
- sprawdz ustawienie czutosci (= sekcja 5.3)
Stan zamaskowania sygnalizowany jest czasowo badz stale

- sprawdz mozliwos¢é maskowania czujki przez najblizsze otoczenie okoto 50cm od
czujki (zastony, okna, drzwi, itd.)

- przeprowadz reset antymaskingu i przetestuj czujke w obszarze pokrycia (= sekcja 7.1)
- wybierz tryb pracy ,czas rzeczywisty” zamiast ,zatrzaskowy” (- sekcja 5.6)
- sprawdz czy lustro jest na swoim miejscu
- wymien czujke
9. Opcije
9.1 Wymiana lustra
Lustro kurtynowe posiada szczelne pokrycie obszaru,, ktdére uzyskuje sie poprzez zachodzgce na siebie
wigzki.
? 1. Otworzy¢ czujke (= sekcja 3).
2. Obro¢ lustro szerokokgtne na zawiasie w obudowie czujki (Rys. 11/@) i wyjac¢ je z obudowy (jesli jest
to konieczne, lekko podwazy¢ za pomoca srubokreta) i wymieni¢ go na lustro kurtynowe.

3. Przeprowadzi¢ Test chodzenia (- sekcja 6).

9.2 Odpornos¢ na zwierzeta domowe (tylko PDM-112T) (tj. zdolnos¢é do ignorowania matych zwierzat)
(- instrukcja klispa "Pet clip").

G Nie stosowac klipsa ‘Pet clip” w przypadku uzywania lustra kurtynowego.
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10. Dane techniczne

Parametr >rys. 7

Napiecie zasilania DC9...16V
(DC 12V nom.)

Maksymalne tetnienia (0 ... 100 Hz) 1 Vss

Pobér pradu
przy braku alarmu 3.9 mA (rms), 4.6 mA (max peak)
alarm - LED Wt 5.9 mA (rms), 6.6 mA (max peak)
Czas: Start-up 30s
Temperatura pracy -10 °C...+55 °C
Temperatura przechowywania -20 °C...+60 °C
Wilgotno$¢ < 85 %rF, bez kondensacji
Kategoria ochronna obudowy IP41/IK02
Wejscia sterujgce Viow, max= 1.5V
Vhigh, mn= 3.5V
Rpuup (Wewn.) =470 kQ
Obcigzenie wyjs¢ 30V DC/0,1 A
Rezystory fabryczne
R, 4.7 kQ +5%, 250 mW
Re 2.2 kQ 5%, 250 mW
REeoL 4.7 kQ +5%, 250 mW

Siemens Security Products niniejszym oswiadcza, ze produkt ten spetnia wymagania i inne odpowiednie
przepisy dyrektywy 2004/108/EC w zakresie podstawowym kompatybilnosci elektromagnetycznej (EMC).

Deklaracja zgodnos$ci jest dostepna w biurze sprzedazy firmy Siemens lub:

Siemens AB, Security Products
Englundavagen 7

SE-171 24 Solna

Sweden
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