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(1 - OPIS PRODUKTU )

Vs

1A - OSTRZEZENIA

Przed instalacjg produktu upewnij sie, ze warunki bezpieczenstwa sg przestrzegane zgodnie z prawem, i odpowiednimi przepisami.
Uzywaj osobistych srodkéw ochrony i umies¢ ostrzezenia na automatyzowanej bramie. Nieprzestrzeganie ponizszych wskazowek
zwolni Antoniolli Mario & C. sas, wtasciciela marki KING, z wszelkiej odpowiedzialnosci za obrazenia ludzi lub uszkodzenia przedmiotow.

zostanie rozpoznany i rozwigzany.
-Nie modyfikuj zadnej czesci produktu.

-Sprawdz stan opakowania, podczas otwierania go.
-W przypadku anomalii w dziataniu natychmiast wytacz sitownik, odtacz zasilanie i obstuguj brame recznie dopoki problem nie

-Demontowa¢ produkt moze tylko autoryzowany, przeszkolony personel.
-Chron elementy automatyki przed kontaktem ze zrédtami ciepta i przed kontaktem z ptynami.
-Uzywaj tylko odpowiednich przewoddw zasilajacych.

-Dla zoptymalizowania dziatania automatyki uzywaj tylko akcesoriéow King gates.
-Utylizacja zuzytych produktow wymaga przestrzegania lokalnych przepisow.
-Instalowanie, testowanie i pierwsze uruchomienie wymaga zgodnosci z obowigzujgcymi przepisami.

1B - DOSTEPNE WERSJE

Intensywnos¢ pracy
Zasilanie centrali

Zasilanie silnika

Moc silnika

Oswietlenie pomocnicze
Wyijscie lampy ostrzegawczej
Zasilanie akcsoriow

Wejscie Stop

Wejscie antenowe
Zintegrowany odbiornik radiowy
Zakres temp. pracy

Stopien ochrony

Wymiary i ciezar

Max. powierzchnia bramy segmentowe;j

DOSTEPNE WERSJE - SILOWNIK

70 cykli/dzien
230Vpp + 10% (50-60 Hz)
24 \Ips
40W
Zaréwka w centrali (24V, 10W)
24V (max 15W)
24V (400 mA)
NC
52 ohm (RG58)
433.92 MHz (max. 50 nadajnikéw)
od -20 do +55 °C
IP40
380x246x96 mm / 5 kg
8 m2

Kod Silnik Centrala odbiornik radiowy Led Enkoder N max Zawartos¢ opakowania
Book 550 24 Vips Star GD 20 ® 550 rys. 1
Book 550 Led 24 Vps Star GD 20 Led L] ® 550 rys. 1
Book 1000 24 Vps Star GD 20 [ ( J 1000 rys. 1
DOSTEPNE WERSJE - SZYNA
Kod Rodzaj transmisji Dtugos¢ szyny Max. wys. bramy Rodzaj szyny Zawartos¢ opakowania
Grb3-Glb 3 3m 2,45 m 1x3m rys.2i3
Grb 23 Pasek 3m 2,45m 2x15m rys.2i3
Grb 4 4m 3,45m 3m+1m rys.2i3
DANE TECHNICZNE SILOWNIKA Book 550 Book 1000
Max. moment obrotowy 9 Nm 19 Nm
Predkos$¢ obr. kota napedowego bez obc. 50 obr/min 54 obr/min
Nominala predkos¢ kota napedowego 55 obr/min 42 obr/min
Predkos¢ liniowa wézka bez obc. 13 cm/s 11 cm/s
Predkos¢ liniowa wézka nominalna 12cm/s 9cm/s

80 cykli/dzien
230Vpp + 10% (50-60 Hz)
24 \Ips
80 W
Zaréwka (24V, 10W)
24V (max 15W)
24V (400 mA)
NC
52 ohm (RG58)
433.92 MHz (max. 50 nadajnikow)
od -20 do +55 °C
1P40
380x246x96 mm / 5 kg
12 m2




(2 - OGRANICZENIA UZYTKOWANIA

.

2A - TYPOWY SYSTEM
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§ §§ A: Sitownik Book
B: Szyna
a8 (dist max om) C: Fotokomkorki
0,5mm2(dist max 20m) 1,5mm?2(dist max 20m)
6,5mm2(dist max 20m) A 1,5mm2(dist max 20m) D: Lampa ostrzegawcza
0,5mm2(dist max 50m) E: Przetacznik kluczykowy
0,5mm2(dist max 50m)
2B - WYMIARY
287,5cm 24,5cm
- B - 8 cm
A
s [0] 14 cm
K_= = 1 %
-3 T T (@)
[o] o 3
3 |25cm
v
e skok uzyteczny 245 cm (¥*) 345 cm (*¥)
* *%
- 312.cm (¥) 412 cm (*%) .
* *¥
- 312cm (*) 412 cm (*%) =
*) Grb 3,Grb 23,Glb 3

Grb4




2C - WARUNKI INSTALACJI
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Wartosci w tabeli pokazujg uzyteczny skok wozka w zaleznosci od wartosci “H” oraz
uzytego otworu “F”

H (cm)
0

2

10
12
14
16
18
20
22
24
26
28
30
32

34

F1

244

244

244

245

245

F2

240

240

240

241

241

242

243

245

F3

236

236

236

237

237

238

239

240

241

243

245

F4

232

232

232

233

233

234

234

235

237

238

239

241

244

F5

228

228

228

229

229

230

230

231

232

233

235

236

238

240

243

F6

224

224

224

225

225

225

226

227

228

229

230

231

233

234

236

239

241

245




( 3-INSTALACJA

3A - WPROWADZENIE

Aby zmontowac szyne, postepuj wedtug kolejnych punktéw instrukgiji.

Jezeli szyna to GRB3” (3X1m) pomin punkt 3B poniewaz szyna jest juz wstepnie zmontowana.
\.

3B - MONTAZ SZYNY “GRB23” (1.5m X 2) LUB “GRB4” (3m+1m)

1 - Przygotuj oba profile oraz tacznik, i potacz je za pomocg czterech srub (detal 2)
2 - Przykre¢ $ruby do pdzniejszego zamocowania uchwytéw sufitowych (detal 3 i 4)

3 - Rozciggnij pasek i sprawdz, czy caty zespét jest w jednej linii, z zebami skierowanymi do wewnatrz. Zamontuj wézek
pociagowy (rys.6).

4 - Wprowadz “zesp6t paska” do szyny, zaczynajgc od konca ze $rubg napinajaca (rys.5, 7).

5 - Wprowadz $srube M8x70 do napinacza. Nastepnie sprezyne, podkitadke i nakretke samohamownag M8 (rys.8).




3C - MOCOWANIE RAMIENIA DO WOZKA W ,,GRB3”, ,,GRB23” i ,,GRB4”
1 — odkrec¢ sruby M6

2 —zmontuj ze sobg i zamocuj do wdzka ramie i uchwyt (rys. 9)




3D - NAPINANIE PASKA

1 - Napnij pasek wkregcajac nakretke sruby M8 prawie do zblokowania zwojow sprezyny (rys. 12 13).

@ Jezeli pasek jest napinany po zainstalowaniu sitownika na bramie,
automatyka musi by¢é wysprzeglona.

3E - MOCOWANIE SILOWNIKA NA SZYNIE

1- Ustaw wozek pociggowy na $rodku szyny (patrz rys. 10 11)
2 - Wybierz potozenie sitownika (podtuzne, poprzeczne) i przymocuj go do wspornika (rys.14).
3 - Jesli wybrates pozycje 1 przykre¢ 6 srub 6.3mm x 50

Jezeli wybrate$ pozycje 2, nie dokrecaj srub z rys. 15

(14 15

Pozycja 2

Pozycja 1




3F - MOCOWANIE SZYNY

1 - Uwzgledniajac ograniczenia (par. 2) oraz wartosci z rys. 18, zamocuj szyne nad brama, w jej ptaszczyznie symetrii,

doktadnie poziomujgc uchwyt z rys. 16.

Jezeli pozwalajg na to warunki instalacji, mozna przymocowac szyne bezposrednio do sufitu, obracajac uchwyt (rys. 17).

2 - Odkrec¢ nakretki M6 i przymocuj wsporniki sufitowe do szyny i sufitu, zachowujac ich prostopadto$¢ do szyny (rys. 20).

Aby wybraé wigsciwy otwor, postuz sie zestawieniem na rys. 18.
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3G - MOCOWANIE UCHWYTU DO PANELU BRAMY

Przetacz automatyke w tryb manualny (zobacz paragraf

“obstuga reczna” na koncu instrukcji) a nastepnie dociagnij

wozek do bramy. Zamocuj uchwyt do krawedzi panelu,

doktadnie dociskajac obie jego powierzchnie do katownika (rys.21).

@© Sprawdz koniecznie wytrzymato$é mocowania, kilkakrotnie
otwierajac i zamykajac brame recznie.

3H - USTAWIANIE OGRANICZNIKA RUCHU

Wysprzeglij sitownik, catkowicie zamknij brame, poluzuj srube ogranicznika i dosun go do wézka.
Nastepnie dokre¢ mocno s$rube (rys.22).

Powtérz operacje dla bramy otwartej i drugiego ogranicznika (rys.23).

e N
22

J/ .

® Podczas normalnej pracy wézek zatrzymuje sie kilkanascie milimetréw przed ogranicznikiem otwarcia, aby
wyeliminowac niepotrzebne naprezenia
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4 - CENTRALA )
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4A - WSTEP

Centrala jest przeznaczona do sterowania 24V automatykg sekcyjnych bram garazowych.

Aby uruchomi¢ system, nalezy:

1- Podtaczyc¢ do centrali zasilanie, silnik i akcesoria, jak opisano w par. 5C.

2- Ustawic¢ przetaczniki dip-switch (par. 7A) i trymery (par. 7B) w zaleznosci od wymaganego sposobu dziatania i od warunkow
dziatania systemu.

3- Wykona¢ standardowg procedure programowania (par. 9B) lub profesjonalng procedure proramowania (par. 9D), w celu
rozpoznania poczatkowego i koncowego potozenia bramy, oraz przeprowadzi¢ procedure wczytania nadajnikéw radiowych
(par. 6)

4- Przeprowadzi¢ kontrole opisane w par. 9C (ostrzezenia przed uruchomieniem).

@ Jezeli po zakonczeniu powyzszego centrala wykazuje jakies nieprawidtowosci, zobacz par. 13 “Diody sygnalizacyjne”
aby zidentyfikowa¢ mozliwe anomalie, i par. 17 “Problemy i rozwigzania” aby sprébowac je usunag.

4B - USTAWIENIA FABRYCZNE )

Jezeli wykonujesz standardowg procedure programowania i nie modyfikowate$ ustawienia trymeréw ani przetacznikéw,
centrala bedzia zachowywata sie, jak ponizej:

- Urzadzenia bezpieczenstwa podtaczone do “PHO1” (wejscie 3), bedq dziataty tylko przy zamykaniu, odwracajgc ruch.
- Czas pauzy przed automatycznym zamknieciem wynosi 120 s.

- Funkcja czesciowego otwarcia jest nieaktywna.

- Spowolnienie jest ustawione na dystansie ostatnich 15% drogi bramy.

- Tryb pracy jest ustawiony na Krok Po Kroku z automatycznym zamknieciem.

5 - POLACZENIA ELEKTRYCZNE )

5A - OKABLOWANIE

Aby dostac¢ sie do centrali, nalezy otworzy¢ pokrywe, odkrecajac srube (rys. 24). Wkonaj podtaczenia zgodnie ze schematem (5C),
przeprowadzajac uprzednio przewody przez otwor w obudowie i przelotke (rys. 25).

- Centrala musi by¢ zasilana (przez przytacze z bezpiecznikiem), przewodem o przekroju co najmniej 3x1.5 mm=.

Jezeli odlegtos¢ pomiedzy centralg a przytaczem uziemienia w budynku jest wigksza niz 30m, niezbedne jest wykonanie dodat-
kowego uziemienia w poblizu centrali.

- Przewody wykorzystane do potgczen niskonapigciowych musza mie¢ przekrdj co najmniej 0.25 mm2.

- Jezeli odlegtos¢ pomiedzy centralg a uziemieniem jest wieksza niz 30m, niezbedne jest uzycie przewoddéw ekranowanych.

Jezeli dlugos¢ przewodow sie zwieksza, nalezy rowniez odpowiednio zwiekszy¢ ich przekroj, aby unikng¢ spadkow napiecia.

- Nie tacz przewodow w podziemnych puszkach lub wewnatrz rurek.

- Aby przytaczy¢ zewnetrzng antene, uzywaj tylko przewodu ekranowanego RG58 (moze wystepowacé w zestawie).

24

| I

L]

5B - UWAGI DO POLACZEN

- Kazdy styk podtgczany do centrali musi by¢ bezpotencjatowy.

Jezeli do wejscia 3 (wejscie NC - “PHO1”) lub 5 (wejscie NC - “STOP”) nie sg podtaczone zadne urzadzenia, nalezy je
zmostkowac z odpowiednim wejsciem "Wspoinym".

- Jezeli do wejs¢ 3 (“PHO1”) lub/i 5 (“STOP”) sq podtaczone jakie$ urzadzenia, mostki z tych wejs¢ nalezy oczywiscie
usunac.

Jezeli do wejscia “PHO1” (wejsciel 3) i/lub “STOP” (wejscie 5) jest podiaczonych wiecej, niz jedno urzadzenie, muszg

one by¢ miedzy sobg potaczone szeregowo (par. 14B i 15A).

Jezeli do wejscia typu NO - “STR” (wejscie 6) jest podtaczonych wigcej, niz jedno urzadzenie, muszg one by¢ miedzy sobg
potaczone réwnolegle (par. 14A).

- Przy podtaczeniu zewnetrznej anteny nalezy usung¢ krétki przewdd z wejscia 10.




5C - SCHEMAT POLACZEN
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( 6 - WCZYTYWANIE NADAJNIKOW RADIOWYCH

Vs

6A - PROGRAMOWANIE PRZYCISKU NADAJNIKA DO OBStUGI FUNKCJI "START"

Naciénij przycisk
RAD
na 2 sekundy

Podtacz zasilanie do
centrali i ustaw Dip 4 na ON
a Dip 5 na OFF

> >

Diody nie $wiecq sie Czerwona dioda RAD Swieci

Wyslij sygnat z nadajnika
naciskajac jego
wybrany przycisk

Czerwona dioda RAD btyska

Nacisnij przycisk RAD
ponownie any wyjs¢
z procedury

Czerwona dioda RAD zgasnie

Weczytaj wszystkie
nadajniki, wysytajac
sygnat z wybranego

przycisku

L1 23 [4a]5 6] 7]
led RAD led RAD led RAD led RAD
Y RAD RAD
2] % 8
o (*J
B0 OFF 2s = 1s

“Sciagawka” (Opis symboli w par. 18)

@ W kazdym przypadku procedura wczytywania konczy sie¢ zamoczynnie po 10s od ostatniej transmisji z nadajnika.

6B - PROGRAMOWANIE PRZYCISKU NADAJNIKA DO OBSLUGI OSWIETLENIA POMOCNICZEGO

Nacisnij przycisk
RAD
na 2 sekundy

Podtacz zasilanie do
centrali i ustaw Dip 4 na OF
a Dip 5 na ON

> >

Diody nie $wiecq sie Czerwona dioda RAD swieci

Wyslij sygnat z nadajnika
naciskajac jego
wybrany przycisk

Czerwona dioda RAD btyska

Nacisnij przycisk RAD
ponownie aby wyjs¢
z procedury

<mm

Czerwona dioda RAD zgasnie

Woeczytaj wszystkie

nadajniki wysytajac
sygnat z wybranego
przycisku

L 1 23 ]4]5]6]l7]
led RAD led RAD led RAD led RAD
. RAD RAD
= &
:IDDOFF (\h)
<M ON 2s 0 1s

“Sciagawka” (Opis symboli w par. 18)

@® W kazdym przypadku procedura wczytywania konczy sie zamoczynnie po 10s od ostatniej transmisji z nadajnika.




6C - PROGRAMOWANIE PRZYCISKU NADAJNIKA DO OBSLUGI FUNKCJI CZESCIOWEGO OTWARCIA

Podtacz zasilanie do
centrali i ustaw Dip 4 na ON
i Dip 5 na ON

Diody nie swiecq sie

—>

Nacisnij przycisk
RAD
na 2 sekundy

Czerwona dioda RAD s$wieci

Nacisnij przycisk RAD
ponownie aby wyjs¢
z procedury

Czerwona dioda RAD zgasnie

>

Wyslij sygnat z nadajnika
naciskajac jego
wybrany przycisk

Czerwona dioda RAD btysk

Weczytaj wszystkie

nadajniki wysytajac

sygnat z wybranego
przycisku

@® W kazdym przypadku procedura wczytywania konczy sie zamoczynnie po 10s od ostatniej transmisji z nadajnika.

| 1

L2 34]5]6]7]

SR o e,

led RAD led RAD led RAD

led RAD

RAD

\

b8

RAD

1s

“Sciagawka”

(Opis symboli w par. 18)

6D - KASOWANIE WSZYSTKICH KODOW

Uzywajac tej procedury instalator moze wykasowac wszystkie uprzednio wczytane kody nadajnikow radiowych.

Przytrzymaj przycisk
RAD wcisniety przez
3 sekundy i pus¢

>

Czerwona dioda RAD zaczyna szybko migac

Nacisnij przycisk RAD
ponownie w czasie do 6 sekund
aby potwierdzi¢ skasowanie

Czerwona dioda LED miga szybciej
i gasnie

led RAD led RAD)
RAD RAD
3s 1s

“Sciggawka” (Opis symboli w par. 18)




( 7 - USTAWIENIA CENTRALI

7A - USTAWIENIA PRZELACZNIKOW DIP-SWITCH

DIP USTAWIENIE | DZIALANIE

1 OFF Urzadzenia bezpieczenstwa aktywne przy otwieraniu
ON Brak zabezpieczen przy otwieraniu
OFF - OFF Praca w trybie manualnym (z przytrzymaniem przycisku)
2-3 OFF - ON Tryb automatycznego zamykania
ON - OFF Tryb "Krok po kroku" (otwdrz \ stop \ zamknij \ stop)
ON - ON Tryb "Krok po kroku" z automatycznym zamknieciem
4-5 OFF - OFF Wylaczony tryb wezytywania nadajnikéw radiowych
) OFF - ON Procedura wczytywania nadajnika do obstugi oswietlenia dodatkowego
ON - OFF Procedura wczytywania nadajnika do obstugi funkcji START
ON - ON Procedura wczytywania nadajnika do obstugi czesciowego otwarcia

® W trybie manualnym programowanie centrali i odbiornika radiowego jest niemozliwe

7B - TRYMERY
@® Zmiana ustawien trymera “FORZA” (moc/predko$¢) wymaga ponownej procedury rozpoznania drogi bramy

‘Moc/predkosé (trymer “FORZA”):
Regulacja od 50% do 100% mocy silnika. Q) | FORzA
kTen parametr wptynie rowniez na predkos¢ sitownika.

'Czutosé rozpoznania przeszkody (trymer “OBS”):
Regulacja zwtoki reakcji od 0.1 do 3 sekund. Im krétszy czas zwtoki, tym wczesniej centrala zatrzyma @ OBS
automatyke w przypadku uderzenia bramy w przeszkode.

( 8-TRYBY PRACY

8A - DIP 2 OFF \ DIP 3 OFF - TRYB PRACY MANUALNEJ

Przytrzymaj przycisk START na centrali, brama otworzy sie az do pozycji petnego otwarcia
albo do momentu zwolnienia przycisku. Przytrzymaj przycisk RAD na centrali,
brama zamknie sie do pozycji petnego zamkniecia albo do momentu zwolnienia przycisku.

@® W trybie manualnym programowanie centrali i odbiornika radiowego jest niemozliwe
@ Tryb manualny jest uzyteczny tylko dla "serwisowej" obstugi i kontroli bramy

8B - DIP 2 OFF \ DIP 3 ON - AUTOMATYCZNE ZAMYKANIE

W tym trybie, po komendzie wystanej z nadajnika lub z wejscia “START”:

- gdy brama jest zamknieta - otworzy sie catkowicie

- podczas otwierania - ruch bedzie kontynuowany

- gdy brama jest otwarta - czas pauzy zacznie nalicza¢ sie od zera po czym brama zacznie sie zamykac¢
- podczas zamykania - zatrzyma sie i otworzy catkowicie

Zamykanie rozpocznie sie po uptynieciu czasu pauzy (fabrycznie 90 s, zmieniane procedurg z par. 10).

8C - DIP 2 ON \ DIP 3 OFF - KROK PO KROKU

W tym trybie, po komendzie wystanej z nadajnika lub z wejscia “START”:
- gdy brama jest zamknieta - otworzy sie catkowicie

- podczas otwierania - brama zatrzyma sie

- gdy brama jest otwarta - rozpocznie zamykanie

- podczas zamykania - zatrzyma sie

Automatyczne zamykanie jest wytaczone.

8D - DIP 2 ON \ DIP 3 ON - KROK PO KROKU Z AUTOMATYCZNYM ZAMKNIECIEM

W tym trybie, po komendzie wystanej z nadajnika lub z wejscia “START”:

- gdy brama jest zamknieta - otworzy sie catkowicie

- podczas otwierania - brama zatrzyma sie

- gdy brama jest otwarta - rozpocznie zamykanie

- podczas zamykania - zatrzyma sie

Zamykanie rozpocznie sie po uptynieciu czasu pauzy (fabrycznie 90 s, zmieniane procedurg z par. 10).




(9 - PROCEDURA PROGRAMOWANIA DROGI

Vs

9A - OSTRZEZENIA PRZY PROGRAMOWANIU B
Do zapamietania drogi niezbedne jest przeprowadzenie procedury programowania (procedura standardowa opisana jest w par. 9B
a procedura profesjonalna w par. 9D).

Istnieje takze procedura zapamigtywania dla funkcji czesciowego otwarcia (par. 11D, nieobowigzkowo).

Centrala programowana jest za pomocg przyciskow, a jej status w trakcie programowania pokazuje zétta dioda "SET".

Kiedy centrala rozpoczyna programowanie, zétta dioda “SET” zapala sie. pozostaje ona zapalona do konca programowania,

lub do momentu przerwania procedury (poprzez jednoczesne nacisniecie SET i RAD), co przerywa programowanie

oraz zatrzymuje silnik.

Aby uzyska¢ doktadniejsze zapamietanie drogi, moze by¢ niezbedna interwencja podczas programowania, na koncu otwierania
oraz zamykania (par. 5, 6, 7 dla procedury standardowej, oraz par. 5, 9B, 12B dla procedury profesjonalnej) poprzez uzycie
przycisku SET - w celu zatrzymania ruchu na koncu otwierania/zamykania.

® W czasie programowania urzadzenia bezpieczenstwa sa nieaktywne aby umozliwi¢ instalatorowi przebywanie w ich zasiegu.
. J

( )

9B - STANDARDOWA PROCEDURA PROGRAMOWANIA
W tej procedurze instalator programuje czas manewru oraz site robocza sitownika.

1. Ustaw brame 2. Nacisnij 3. Nacisnij przycisk
w pozycji srodkowej przycisk SET SET na 1 sekunde
a DIP 1 na OFF » na 2 sekundy i pusé w ciagu 5 sekund
Wszystkie diody sa Zétta dioda zacznie migac Zétta dioda zaswieci na state
w trybie standby
6. Brama otwiera sie 5. Brama zamyka sie z mat 4. Centrala czesciowo
az do mechanicznego predkoscig az do mecha- otworzy brame
ogranicznika ruchu nicznego ogranicznika z matg predkoscia
Zobtta dioda $wieci na state Zobtta dioda $wieci na state Zéta dioda $wieci na state
7. Brama zamyka sie 7. KONIEC
az do mechanicznego procedury
ogranicznika ruchu zapamietywania
Zéfta dioda $wieci na state Zéfta dioda gasnie

1Q Fazy zwalniania ustawione s3 fabrycznie na 15% catkowitego skoku bramy, przy otwieraniu jak i zamykaniu.
1O W czasie normalnej pracy wozek pociaggowy zatrzymuje sie okoto 1cm od ogranicznika otwarcia, w celu
zredukowania naprezen mechanicznych w uktadzie przeniesienia napedu.

L v J2)3]4)s5] 6 | 7 | 8 J 9 [10]
'C} -I:I- < T ° T g
led SET led SET led SET

- OFF SET SET
R \
@ = 2s 1s

“Sciggawka” (Opis symboli w par. 18)

9C - OSTRZEZENIA PRZED URUCHOMIENIEM

Po za programowaniu automatyki sprawdz czy:

- Silnik wytgczyt sie kilka sekund po zakorczeniu procedury programowania,

- Centrala reaguje na sygnaty podawane na wejscia: “START” i “STOP” (ztacze 5, 6),

- Centrala reaguje na sygnaty radiowe odbierane przez odbiornik,

- Urzadzenia bezpieczenstwa podtaczone do “PHO1” interweniuja przy zamykaniu oraz blokuja zamykanie przy bramie otwartej,
a jesli DIP 1 jest w potozeniu OFF, blokujg réwniez otwieranie przy bramie zamkniete;j.




9D - PROFEJONALNA PROCEDURA PROGRAMOWANIA

W trakcie tej procedury instalator ma mozliwo$¢ ustalenia momentu spowolnienia ruchu przy otwieraniu, jak i zamykaniu.

1. Ustaw brame 2. Nacisnij 3. Nacisnij przycisk
w pozycji Srodkowe;j przycisk SET RAD na 1 sekunde

a DIP 1 na OFF na 2 sekundy i pus¢ w ciggu 5 sekund

Wszystkie diody sg ZéfMa dioda zacznie migaé Z6tta dioda zaswieci na state

w trybie standby

4

6. Nacisnij przycisk 5. Brama zamyka sie z mat 4. Centrala czesciowo
SET lub przycisk predoscig az do mecha- otworzy brame z matg
nadajnika radiowego nicznego ogranicznika predkoscig
Z6tta dioda $wieci na state Zétta dioda $wieci na state Zétta dioda $wieci na state
4 N\
7. Centrala
owiera 8. Czy chcesz aby
brame brama zwalniata przy EI;
. otwieraniu?
Zétta dioda Swieci na state
9b. Brama otworzy sie
catkowicie, az do
mechanicznego ogra-
nicznika
13. KONIEC 9a. Wybierz poczatek
procedury L0 O
zapamietvwania zwalniania naciskajgc przy- :
aparniely cisk SET lub przycisk Zotta dioda Swieci na state
Z6tta dioda zgasnie nadajnika
. J
4 N\
10. Nacisnij przycisk
11. Czy chcesz aby SET lub przycisk
@E brama zwalniata przy nadajnika radiowego
o _
zamykaniu’ Zotta dioda $wieci na state
12b. Brama zamknie sie
catkowicie az do
mechanicznego ogra-
nicznika
12a. Wybierz poczatek
zwalniania naciskajgc przy-
Z6tta dioda $wieci na state cisk SET lub przycisk
nadajnika

. J/

® Po zakonczeniu procedury zapoznaj sie takze z par. 6C.
@ W czasie normalnej pracy wozek pociggowy zatrzymuje sie okoto 1cm od ogranicznika otwarcia, w celu
zredukowania naprezen mechanicznych w ukladzie przeniesienia napedu.

L1 2345 6 J 7 |8 9 Jwof nm [12] 13 J[14] 15 J16]
=i II:OI ﬁ ° [~ © 0 | | L4 0 —3 .
led SET led SET % ° @ led SET
— SET RAD SET SET SET SET
=7 & g 4 4 g g
e 2s 1s 1s 1s 1s 1s




(

10 - PROGRAMOWANIE CZASU PAUZY

Vs

10A - PROCEDURA PROGRAMOWANIA CZASU PAUZY
Uzywajac tej procedury instalator moze ustawi¢ czas zwtoki przed automatycznym zamknieciem.

O Oba DIP 2 oraz DIP 3 musza byé ustawione na ON. Ewentualnie DIP 2 moze by¢ ON a DIP 3 na OFF (paragraf 7A).

1. Ustaw brame w 2. Nacisnij przycisk 3. Ustaw
pozycji zamknietej a SET na DIP 1 na
przet. DIP 1 na OFF » 1 sekunde i pusé - ON
Wszystkie diody sg w Zota dioda zaswieci na state Zotta dioda $wieci na state

trybie standby

1. Przestaw DIP 1
na OFF w odpowied-
nim momencie

4. Z6tta dioda zaczyna migaé.

Kazdy btysk oznacza10 seknd pauzy

Zotta dioda zgasnie Zétta dioda miga impulsami o dtugosci 2s kazdy

@ Jezeli procedura zostanie przerwana, centrala wychodzi z programowania i zadne zmiany nie beda zapamietane.
@ Maksymalny czas pauzy to 120s. Zétta dioda LED mignie 12 razy a nastepnie mignie po raz kolejny (13 blysk) i zaczeka
10 s az instalator wyjdzie z programowania, opuszczajac przetacznik (DIP 1).

1 23] 4 5] 6 J7]
led SET led SET led SET
SET g
- - Ko ~m0 OFF
mggﬁ: & NgON 1‘_0 (S
wJ w[J = w3
N a0 =~
s s -S| tosm L=

“Sciggawka” (Opis symboli w par. 18)




(11 - PROCEDURA USTAWIENIA CZESCIOWEGO OTWARCIA
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11A - PROCEDURA USTAWIANIA CZESCIOWEGO OTWARCIA

Funkcja czesciowego otwarcia ("furtka") jest uzyteczna dla sekcyjnych bram przesuwanych. Aby jg uzywaé, potrzebny bedzie
wczytany przycisk nadajnika (par. 6).

1. Ustaw brame
W pozycjii
zamknietej
Wszystkie diody sg
w trybie standby

6. Nacisnij przycisk

START aby zaznaczy¢ wiel-
ko$c¢ czesciowego uchyl.

Zoita dioda $wieci na state

4

sie
i zamyka

7. Brama zatrzymuje

Zolta dioda $wieci na state

11B - PROCEDURA USTAWIANIA CZESCIOWEGO OTWARCIA
Instalator w trakcie tej procedury moze ustawi¢ wielko$¢ czesciowego uchylenia bramy.

=

ZoMta dioda zaswieci na state

2. Nacisnij przycisk

SET na

3. Nacisnij

przycisk
2 sekundy i pusé » START i pus¢

Zolta dioda $wieci na state

4

-

5. Brama zaczyna

sie
otwierac¢

Zo6lta dioda $wieci na stak

4. W ciggu 5 sekund
nacisnij ponownie
przycisk START

Zo6lta dioda $wieci na state

8. KONIEC
procedury
uczenia

Zolta dioda zgasnie

@ Funkcja czesciowego otwarcia moze byé wiaczona tylko poprzez nadajnik (zob. par. 6¢).

L1 23456 7 JJ 8 JJ 9 J 10 | 11]
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led SET led SET led SET
SET START START START
Y i i g
2s 1s 1s 1s

“Sciagawka” (Opis symboli w par. 18)

(12 - TRYMERY

12A - TRYMER "FORZA"

12B - TRYMER "OBS"

silnik pobiera wiecej mocy.

Uzyj trymera “FORZA” do ustawienia wysokosci napigcia podawanego na silnik w czasie pracy, a wigc predkosci silnika. Ta war-
to$¢ zmienia sie pomiedzy 50% a 100% wartosci maksymalnej, a zwieksza sie jg obracajac trymer w prawo. Tak wiec, kiedy try-
mer jest ustawiony na minimum, predko$¢ wynosi okoto 50%, jesli jest w potowie skoku - warto$¢ wynosi okoto 75%, a w pozyciji
maksimum - daje najwiekszg osiggalng predkosé.

® Przestawienie trymera “FORZA”powoduje konieczno$é powtdrzenia procedury rozpoznania drogi bramy,
poniewaz wraz ze zmiang predkosci ruchu zmienia sie tez momenty rozpoczecia zwalniania przy otw./zamk.

Trymer “OBS” jest uzywany zaréwno do regulacji zwtoki przy rozpoznaniu przeszkody, jak tez do ustawienia poziomu sity nacis-
ku na przeszkode. Ta funkcja pozwala przezwyciezy¢ automatyce krytyczne punkty zwiekszonego tarcia, gdzie na krotkg chwile




(13 - DIODY SYGNALIZACYJNE )

~N

Diody pokazujg aktualny stan centrali i podtgczonych do niej akcesoriow. Zwykle, kiedy centrala jest zasilana i pracuje normalnie,
czerwona dioda PH oraz czerwona dioda ST powinny sie $wieci¢. W innym przypadku sprawdz podtgczone akcesoria lub mostki,
ktore je zastepuja.

13A - ZOLTA DIODA "SET"

- $wieci podczas procedury programowania (standard, profesjonalna lub czesciowe otwarcie)

- miga informujac, ze mozna wej$¢ w procedure programowania (standard, profesjonalna lub czesciowe otwarcie)
- miga z podwdjng czestoscia, jezeli wymagane jest programowanie

- jest zgaszona, kiedy centrala pracuje normalnie

13B - CZERWONA DIODA "RAD"

- $wieci podczas zapamietywania kodéw radiowych

- miga szybko podczas kasowania kodéw radiowych

- miga przez 1 sekunde podczas odbioru kodu radiowego
- jest zgaszona gdy centrala pracuje normalnie

- miga szybko jesli otwarte sg wejscia PHO1 oraz STOP

13C - ZOLTA DIODA "SET" | CZERWONA DIODA "RAD"
- sg zapalone przez 3 sekundy w przypadku btedu odczytu enkodera

(14 - PODLACZENIE STEROWANIA PRZEWODOWEGO

14A - PODLACZENIE PRZEWODOW DLA KOMENDY "START"

Do wejscia “START” (zaciski 4, 6) mozna podtaczy¢ ’1
styki normalnie otwarte (NO), na przykiad styki przetacznika
kluczykowego lub mikrowytgcznika), aby sterowaé¢ automatyka.
Sposob dziatania automatyki ustawia sie na DIP 2, 3.
Przetaczniki kluczykowe posiadajg 2 mikrowytgaczniki, kazdy
do innej funkcji. Rys. 1 pokazuje styki, ktére mozna wyko-
rzystac dla wejscia "START". Przetacznik moze tez relizowacé
komende "START" poprzez oba mikrowytaczniki, ze stykami
potgczonymi rownolegle (rys. 2).

Oow przypadku wiecej niz jednego styku "start", styki takie musza by¢ potaczone réwnolegle (rysunek 2).

@ Utrzymujac styk w pozycji zamknietej (wejscie START, na przyktad z timerem), centrala przeprowadzi otwieranie
i nie wykona zadnych rozkazéw zamykajacych (ani z timera, ani przewodowych) dopoéki wejscie START nie zostanie
zwolnione poprzez ponowne otwarcie styku.

\ J
([ 14B - PODLACZENIE PRZEWODOW DLA KOMENDY "STOP" )
Do wejscia “STOP” (zaciski 4, 5) mozna podaczy¢ styk nor- ,1 A ,2 ™

malnie zwarty (NC) aby natychmiast przerwa¢ dziatanie dowol-
nej funkcji. Rys. 1 pokazuje mozliwe do wykorzystania styki
mikroprzetacznika. Aby przywréci¢ normalne dziatanie
centrali, nalezy odblokowac¢ wejscie STOP, ponownie zamy-
kajac styki do niego podtgczone.
. VAN J
L Ow przypadku wiecej niz jednego styku stop, musza one by¢ potaczone szeregowo (rys 2). )




(15 - DZIALANIE URZADZEN BEZPIECZENSTWA

Vs

15A - URZADZENIA BEZPIECZENSTEWA PRZY ZAMYKANIU

Istnieje mozliwos$¢ podtaczenia urzadzen ze stykami normalnie zamknietymi do wejscia PHO1 (wejscia 1, 3). Urzadzenia te dzia-
tajg podczas cyklu otwierania i zamykania, w zaleznosci od ustawienia DIP1 “PHO1” (par. 7A):

DIP1 USTAWIONY NA ON (Brak reakcji przy otwieraniu): IDIP1 USTAWIONY NA OFF (drzwi dla pieszych, rys. 3):
- w fazie zamykania, szybkie odwrécenie kierunku ruchu - w fazie zamykania, szybkie odwrécenie kierunku ruchu
- w fazie otwierania - brak efektu - w fazie otwierania - brak efektu
- przy bramie zamknietej - brak efektu - przy bramie zamknietej — blokowanie otwarcia
- przy bramie otwartej — blokowanie zamkniecia - przy bramie otwartej — blokowanie zamkniecia
( \ 4 3\ 4 \
1 2 3 DRZWI DLA PIESZYCH
RX 1 RX 2
+ - Inc[ ¢ [no) +] - Inc[ ¢ [no) "
[(+]-Inc[cinof  [+] - [Nc] ¢ [nof ,'I@
v v BRAMA SEGMENTOWA
24V 24V PHO1
. J | J | J

O Jezeli do wejscia PHO1 podiaczone bedzie wiecej niz jedno urzadzenie, nalezy potaczy¢ je szeregowo (rysunek 1).
@ W przypadku wiecej niz jednej linii foto, odbiorniki nalezy umiescié naprzeciw siebie (rysunek 2).

15B - WYKRYWANIE PRZESZKOD PRZEZ KONTROLE POBORU MOCY

W zaleznosci od regulacji potencjometru ,OBS” (punkty 7B, 12), centrala moze by¢ bardziej czuta (tatwiejsze odwracanie
kierunku ruchu) w przypadku kontaktu bramy z przeszkoda.

Jednakze ustawienie potencjometru na zbyt wysokg czuto$¢ w potaczeniu z pogorszeniem stanu systemu wynikajacym z
jego starzenia sie, moze spowodowac nieprzewidywane reakcje w miejscach, w ktérych silniki pobierajg wiecej mocy.

(16 - INNE AKCESORIA DO PODLACZENIA

16A - LAMPA OSTRZEGAWCZA

Istnieje mozliwos¢ podtgczenia lampy ostrzegawczej do wyjscia LAMP (wyjscia 7, 8).
Urzadzenie takie wtgcza sie na sekunde przed rozpoczeciem manewru.
Zasilanie tego wyjscia jest pulsujace, wiec mozna tu podtaczy¢ zwykta lampe, bez przerywacza.

O Napiecie lampy musi wynosié 24 Vps, a moc nie moze przekraczaé 15W

16B - ANTENA

Istnieje mozliwos$¢ podtgczenia anteny radiowej do wejscia ANT (wejscia 9, 10). Do centrali
sterujacej dotgczona jest juz antena tymczasowa. W szczegdlnych warunkach otoczenia moze
by¢ konieczne podtaczenie anteny zewnetrznej, aby zwiekszy¢ zasieg sterowania radiowego.

@ W przypadku podtaczenia anteny zewnetrznej antene ,,fabryczna”
nalezy usuna¢.




17 - PROBLEMY I ROZWIAZANIA

AUTOMATYKA NIE URUCHAMIA SIE

- Sprawdzi¢ obecnos$¢ napigcia na ztaczach zaciskow wejsciowych centrali (tych z bezpiecznikiem)
- Sprawdzi¢ bezpiecznik
- Otwarty styk STOP: sprawdzi¢ obecno$¢ mozliwych sygnatow alarmowych STOP. Jezeli nie ma takowych, zmostkowaé wejscie

AUTOMATYKA REALIZUJE TYLKO PROCEDURE OTWARCIA

- Fotokomorki sig nie widza: sprawdzié¢ potozenie i zasigeg fotokomorek
- Brak fotokomorki: jezeli nie ma zadnych podtaczonych urzadzen, zmostkowac wejscie
- Do wejscia START podtaczony jest normalnie zamknigty lub uszkodzony styk

AUTOMATYKA DZIALA TYLKO PRZY STEROWANIU PRZEWODOWYM

- Nieprawidlowo zaprogramowany nadajnik radiowy
- Wyczerpane baterie nadajnika. Wymieni¢

AUTOMATYKA URUCHAMIA SIE, ALE W PEWNYM PUNKCIE ODWRACA KIERUNEK RUCHU

- Zbyt wysoka czuto$¢ na przeszkody. Skorygowaé potencjometrem ,,OBS”
- Reakcja urzadzen bezpieczenstwa. Dwie pary fotokomorek moga "widziec¢" si¢ nawzajem
Zamieni¢ odbiornik z nadajnikiem

AUTOMATYKA URUCHAMIA SIE, ALE W PEWNYM PUNKCIE SIE ZATRZYMUJE

- Zbyt mata moc. Ustawi¢ potencjometr FORZA na pozycji maksymalnej i ponownie zaprogramowac automatyke
- Przeprowadzi¢ profesjonalna procedurg programowania i zmniejszy¢ zwolnienia do minimum (lub do zera)

PO ZASILENIU UKEADU SWIECA SIE OBIE DIODY

- Przeprowadzi¢ procedurg programowania. Sprébowac po raz kolejny

PASEK ZEBATY ZNALAZL. SIE POZA PROWADNICA
- Napia¢ pasek po wysprzegleniu automatyki (patrz punkt 3D)

J

18 - ZNACZENIE SYMBOLI “Sciggawki”

ZNACZENIE SYMBOLI
- . . SET
L} | Z0Ma dioda (SET) Brama w potowie & Nacisnaé przycisk SET
“T* | miga otwarta 1 przytrzymac przez 1 s.
SET s
c SET
76 i Sciowe otwarcie
-I:I- ’Zoilta fhc?da (SET) & zesciowe otwarct }T?_"] Nacisna¢ przycisk SET
sgr | SWIEC1Sig 2s i przytrzymaé przez 2 s.
Brama catkowicie RAD
.. . Nacisna¢ przycisk RAD
® Zoha dioda (SET) e otwarta @ i przytrzymacé przez 1 s.
SET | jest wylaczona 's
R o RAD
':O:' Czerwona dioda (RAD) Brama cafkowicie g}] Nacisna¢ przycisk RAD
rap | Miga 2 zamknigta ; i przytrzymac przez 3 s.
S
- Ustawi¢ miejsce START L .
.I:I. o rozpoczgcia zwalniania Nac1anc przy cisk START
Czerwona dioda (RAD) % przy otwieraniu % 1 przytrzymac przez 1 s.
RAD | Swieci si¢ s
Ustawi¢ miejsce — Rozpoczaé nadawanie
@ | Czerwona dioda (RAD) < rozpoczecia Z\yalniania © poprzez nac}iéniqcie 4
‘est wylaczona ﬁg % przy zamykaniu odpowiedniego przycisku
RAD ! Y \ na nadajniku
1'@' Kazde mignigcie T Ustawi¢ odpowiednig szeroko$¢
= | oznacza e przejs’cig dla I?i?szych
10sMl{ 10 sekund przerwy e (otwarcie czesciowe)

S




OBSLUGA AWARYJNAA

-
Mozliwos¢ wysprzeglenia zostata przewidziana dla recznej obstugi bramy w przypadku awarii zasilania lub sitownika. Aby
umozliwi¢ rézne sposoby uzytkowania (na przyktad przy obecnosci zamka elektrycznego lub zewnetrznego) dzwignia wys-
przeglania blokuje sie w pozycji prostopadtej do szyny , dajgc uzytkownikowi petng swobode manewrowania brama.

Sitownik moze by¢ takze wysprzeglony z zewnatrz przy uzyciu opcjonalnego zestawu “SBLO 01“ (system wysprzeglania
z
zewnatrz, podtgczony do klamki) lub “SBLO 500” (system wysprzeglania zewnatrz, wymagajgacy otworu w bramie).
Uzytkownik ma mozliwosc¢ recznej obstugi bramy na dwa sposoby:
Tryb 1
Uzytkownik, ktéry wychodzi z garazu, moze zamkna¢ brame za sobg a nastepnie otworzy¢ bez powtarzania operacji wysprze-
glenia. Wysprzeglenie z zewnatrz musi by¢ jednak zagwarantowane przez zewnetrzny system odblokowania).
INSTRUKCJA:
- Pociagnij linke wysprzeglania, jak pokazano na rys. 1 az dzwignia zablokuje sie w poz. prostopadtej do szyny, odblokowujac
dolng czes$¢ wbzka pociggowego.
- Przesun brame recznie.
Tryb 2
Uzytkownik, ktéry wychodzi z garazu, aby spowodowac zasprzeglenie bramy po jej recznym zamknieciu, musi postepowaé
nastepujaco:
INSTRUKCJA:

- Pociagnij linke wysprzeglania, jak pokazano na rys. 1 az dZzwignia zablokuje sie w poz. prostopadtej do szyny.
- Przesun brame recznie
- Przestaw dzwignie w poczatkowe potozenie (rys. 2) i zamknij brame. Mechanizm zasprzegli brame z sitownikiem.

1 o
'l \ &= N

. J . J

© Podczas poruszania bramy nie ciagnij za linke, co moze spowodowaé uszkodzenie mechanizmu wézka.

WYMIANA ZAROWKI

- Otworz pokrywe wedtug rys. 3
- Usun przepalong zaréwke i wymien na inng, tego samego
typu - 24V/15W
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Deklaracja zgodnosci WE
Zgodnie z dyrektywg 2004/108/WE (deklaracja zgodnosci CE dla maszyn)

Numer deklaracji Book Wer.: 0 Jezyk PL
Nazwa producenta: KING GATES S.R.L.
Adres: Via A. Malignani 42, 33077 Sacile (PN) ltaly
Rodzaj produktu: Sitownik elekromechaniczny z wbudowang centralg,
Model/typ: ,Book”

Nizej podpisany Alex Antoniolli, wystepujac w charakterze petnomocnego cztonka zarzgdu, oswiadcza na wlasng
odpowiedzialno$c¢, ze wyzej wymieniony produkt spetnia wymogi nastepujacych dyrektyw:

e  Dyrektywa 1999/5/WE PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO | RADY z dn. 9 marca 1999 r. w sprawie urzadzen
radiowych i koncowych urzadzen telekomunikacyjnych oraz wzajemnego uznawania ich zgodnosci, w oparciu
0 nastepujgce normy zharmonizowane:
O Ochrona zdrowia: EN 50371:2002
O Bezpieczenstwo elektryczne: EN 60950-1:2006+A11:2009
O Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna: EN 301 489-1 V1.8.1:2008, EN 301 489-3 V1.4.1:2002
O Spektrum radiowe: EN 300 220-2 V2.3.1:2010

e DYREKTYWA 2004/108/WE PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO | RADY z dn. 15 grudnia 2004 r. w sprawie
zblizenia ustawodawstw Panstw Czlonkowskich odnoszacych sie do kompatybilnosci elektromagnetycznej
oraz uchylajgca dyrektywe 89/336/EWG, w oparciu o nastepujace normy zharmonizowane:

EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007

Ponadto produkt spetnia wymogi nastepujacej dyrektywy, w zakresie wymogdéw przewidzianych dla ,maszyn
nieukonczonych”

e  Dyrektywa 2006/42/WE PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO | RADY z dn. 17 maja 2006 r. w sprawie maszyn,
zmieniajaca dyrektywe 95/16/WE (przeksztatcenie), w oparciu o nastepujgce normy zharmonizowane:

e Oswiadcza sie, ze dokumentacja techniczna dotyczaca wspomnianej maszyny zostata sporzadzona zgodnie z wytycznymi
zawartymi w zataczniku VII B Dyrektywy 2006/42/WE i ze zostaty spetnione nastepujace zasadnicze wymogi:
1.1.1-1.1.2-11.3-1.2.1-1.2.6- 1.5.1-1.5.2- 1.5.5- 1.5.6- 1.5.7- 1.5.8- 1.5.10- 1.5.11

e Producent zobowigzuje sie, na odpowiednio umotywowany wniosek wtadz krajowych, do przekazania w formie papierowe;j
informacji dotyczacych wspomnianej ,maszyny nieukonczonej’, zachowujgc swoje prawa wtasnosci intelektualnej;

e W przypadku, gdy ,maszyna nieukonczona” zostanie wtgczona do uzytkowania w kraju, w ktérym obowigzuje jezyk
urzedowy inny, niz ten, w ktérym zostata sporzadzona niniejsza deklaracja, importer zobowigzany jest do dotaczenia do
niniejszej deklaracji jej ttumaczenia.

e Zabrania sie wtaczania do uzytkowania ,maszyny nieukonczonej” dopéki maszyna, w ktéraa zostanie wbudowana nie
uzyska osobnej deklaracji zgodnosci, o ile dotyczy, z wymogami Dyrektywy 2006/42/WE.

Ponadto produkt Book spetnia wymogi nastepujgcych norm:
EN 60335-1:2002 + A1:2004 + A11:2004 + A12:2006 + A2:2006 + A13:2008+A14:2010
EN 60335-2-95:2004

Produkt spetnia wymogi, wytacznie w czesciach majgcych zastosowanie, nastepujgcych norm:
EN 13241-1:2003, EN 12445:2002, EN 12453:2002, EN 12978:2003

Sacile, 19 06 2012 Alex Antoniolli
(petnomocny cztonek zarzadu)

.






