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Bariera ACTIVA umozliwia wykrycie ruchu w momencie przekroczenia granicy chronionego obszaru.
Przeznaczona jest do ochrony obwodowej. W skiad kazdego urzgdzenia wchodzi nadajnik i odbiornik. Bariera
ACTIVA dostepna jest w siedmiu wersjach, ktore réznig sie miedzy sobg iloscig wigzek/dtugoscia listew:

o ACTIVA-2 (2 wiagzki, dlugos¢ listew: 52 cm),

o ACTIVA-3 (3 wiazki, dlugos¢ listew: 78 cm),

o ACTIVA-4 (4 wigzki, dlugos¢ listew: 105 cm),

o ACTIVA-5 (5 wigzek, dtugos¢ listew: 131 cm),

o ACTIVA-6 (6 wiazek, dtugos¢ listew: 158 cm),

o ACTIVA-7 (7 wigzek, dtugos¢ listew: 184 cm),

o ACTIVA-8 (8 wigzek, dlugos¢ listew: 211 cm).

Instrukcja dotyczy barier ACTIVA z wersjg oprogramowania 2.00 (lub nowszych).

1. Wiasciwosci urzadzenia

o Szyfrowanie wigzek podczerwieni, co uniemozliwia podmiane nadajnikow (oswietlanie odbiornika z innego
zrédta podczerwieni zostanie zinterpretowane jako naruszenie wigzki).

e Mozliwos¢ konfiguracji czutosci wigzek.

e Mozliwos¢ automatycznej blokady wigzki po zaprogramowanej ilosci jej naruszen.

o Mozliwos¢ trwatego wytgczenia wigzek.

o Mozliwosc¢ konfiguracii ilosci wigzek, ktérych naruszenie wywota alarm.

e Pamie¢ blokad.

e Mozliwos¢ zmiany mocy sygnatu (zasiegu bariery).

e Mozliwos¢ programowania urzadzenia przy uzyciu programu ACTIVA.

o Styk sabotazowy wykrywajgcy probe otwarcia obudowy badz oderwania listwy ze $ciany.

o Estetyczne i trwate obudowy, wykonane z aluminium i poliamidu.

¢ Konstrukcja zabezpieczajgca przed dostaniem sie wody i jednoczesnie umozliwiajgca jej tatwy odptyw.

2. Opis ptytek elektroniki

Laminaty barier ACTIVA majg budowe modutowg — w zaleznosci od wersji urzadzenia, roéznig sie iloscig
potgczonych ze sobg elementéw podstawowych. Ponizej przedstawiono opis uproszczonych widokéw ptytek
elektroniki nadajnika (rys. 1) i odbiornika (rys. 3).

2.1 Nadajnik
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Objasnienia do rysunku 1:

@ przewody stykdéw sabotazowych;
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zaciski:
1 - wejscie zasilania,
2 - masa,

3 - zacisk synchronizacyjny — nalezy go potaczy¢ z analogicznym
zaciskiem odbiornika,

kofki do ustawienia mocy wigzek. W zaleznosci od odlegtosci miedzy

nadajnikiem i odbiornikiem nalezy ustawi¢ odpowiednig moc wigzek
podczerwieni poprzez zatozenie zworki na kotki na ptytce elektroniki
nadajnika (patrz rys. 2): Short — do 10 metrow, Long — do 20 metréw.

diody LED emitujgce promieniowanie podczerwone.

Odbiornik
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Objasnienia do rysunku 3:
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przewody stykow sabotazowych;

gniazdo portu RS-232 — stuzgce do podigczenia bariery do komputera (patrz rys. 4 [podigczenie przy
pomocy konwertera USB-RS], rys. 5 [podtaczenie przy pomocy konwertera USB-RS i przejsciéwki]);

kotki SAP do synchronizacji nadajnika z odbiornikiem;

Uwaga: Synchronizacje mozna przeprowadzi¢ przez 30 minut od wigczenia zasilania. Po uptywie tego czasu
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ponownej synchronizacji mozna dokonac jedynie po wytgczeniu zasilania i jego ponownym wigczeniu.

kotki LED. Po zatozeniu zworki na kotki, dioda LED bedzie sygnalizowata swieceniem naruszenie wigzki
(niezaleznie od stanu wejscia LED).

zaciski:

1 - wejscie zasilania,

2 — masa,

3 - zacisk synchronizacyjny — nalezy go potgczyé z analogicznym zaciskiem nadajnika,
4-5 — styk sabotazowy,

6-7 przekaznik (NC),

8 — wejscie umozliwia zdalne wiaczanie/wytgczanie diody LED, jezeli zdjeta jest zworka z kotkow
LED. Dioda LED bedzie sygnalizowaé¢ naruszenia wigzek, gdy wejscie LED (zacisk 8) zostanie
zwarte do masy. Ponadto kazdorazowa zmiana stanu tego wejscia kasuje pamie¢ naruszen
wigzek. Do sterowania wejsciem mozna wykorzysta¢ wyjscie centrali alarmowej typu OC
zaprogramowane np. jako WSKAZNIK TRYBU SERWISOWEGO lub PRZELACZNIK MONOSTABILNY.

odbiorniki podczerwieni;

dioda LED sygnalizujgca stan urzadzenia (zalana zywicg). Wykorzystywana podczas synchronizaciji
nadajnika z odbiornikiem oraz do wskazywania naruszenia wigzek.

przetwornik piezoelektryczny sygnalizujgcy naruszenie wigzek (przez pierwsze 30 minut od wigczenia
zasilania urzadzenia). Naruszeniu kazdej wigzki odpowiada jeden sygnat brzeczyka — przyktadowo:
jednoczesne naruszenie 3 wigzek spowoduje wygenerowanie sekwencji 3 krotkich dzwiekéw; 4 wigzek —
4 dzwiekow itd.
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3. Montaz

A | Wszystkie potaczenia elektryczne nalezy wykonywaé przy wylaczonym zasilaniu.

Uwagi:

o Nie instaluj bariery w miejscu, gdzie bedzie narazona na bezpoS$redni kontakt z wodg (np. deszcz,
spryskiwacze).

e Odbiornika bariery nie instaluj w miejscu, gdzie bedzie narazony na bezposrednie dziatanie promieni

stonecznych (patrz rys. 6, gdzie: N — nadajnik, O — odbiornik).

N O O N

Bariery mogg by¢é montowane przewodami zasilajgcymi skierowanymi zaréwno ku gérze jak i ku dotowi.
Niedozwolony jest natomiast montaz, w ktérym przewody nadajnika i odbiornika skierowane sg w przeciwnym
kierunku (przewody nadajnika ku gorze, odbiornika ku dotowi lub odwrotnie — patrz rys. 7).
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Jesli zaistnieje konieczno$¢ potaczenia kilku barier ze sobg (rownolegle badz szeregowo) nalezy pamietac
0 odpowiednim rozmieszczeniu nadajnikéw i odbiornikéw (patrz rys. 8, gdzie: N — nadajnik, O — odbiornik).

SHV -0
N- .O N- .O
N- -0
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3.1 Montaz prostopadty do ptaszczyzny sciany

Pogladowy rysunek 9 przedstawia widok z géry bariery przymocowanej prostopadle do ptaszczyzny Sciany.
Schemat montazu bariery pokazuje rysunek 10.
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A  Listwe bariery (1) przymocuj wkretami (2) do sciany. Wtéz uchwyt styku sabotazowego (3) w prowadnice
listwy i przymocuj go do sciany wkretem (4). Do zamocowanego uchwytu wiéz styk sabotazowy (5).

B  Podtacz przewody zasilajgce i przewdd synchronizacyjny. Zatéz plastikowg ostone listwy (6).
C Dosun ostone.
D  Przymocuj ostone wkretem (7).

3.2 Montaz réwnolegty do ptaszczyzny sciany

Pogladowy rysunek 11 przedstawia widok z gory bariery przymocowanej réwnolegle do ptaszczyzny $ciany.
Schemat montazu na uchwycie, ktéry umozliwia takie mocowanie pokazuje rysunek 12.
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Wiéz listwe bariery (2) do uchwytu katowego (1). Skre¢ ztozone elementy wkretami (3). Wtz uchwyt styku
sabotazowego (4) w prowadnice listwy (2) i dokre¢ go wkretem (5). Do zamocowanego uchwytu wtdz styk
sabotazowy (6).

Podigcz przewody zasilajace i przewdd synchronizacyjny. Potgcz szeregowo oba styki sabotazowe (w tym
celu nalezy przecig¢ diuzszy z przewodow styku sabotazowego listwy i odpowiednio zlutowa¢ jego konce
z przewodami styku sabotazowego uchwytu katowego). Zat6z plastikowg ostone listwy (7).

Dosun ostone.

Dokre¢ ostone wkretem (8).

Przymocuj listwe wkretami (9) do Sciany. Jesli montaz wymaga odsuniecia listwy od $ciany (w przypadku
kiedy w torze wigzek znajdujg sie elementy wystajgce ze Sciany np. parapet, rynny itp.) uzyj elementéw
dystansowych (10) — mozna je tgczy¢ ze sobg dzieki czemu odlegtos¢ bariery od $ciany moze byé
regulowana. Pojedynczy element dystansowy pozwala odsunaé listwe od Sciany o 6 cm. Kazdy kolejny
o dodatkowe 4 cm. Elementy dystansowe nie sg wyposazone w styk sabotazowy.
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4. Konfiguracja

Uruchomienie i podstawowg konfiguracje barier ACTIVA mozna przeprowadzi¢ recznie poprzez zatozenie
zworek na kotki bezposrednio na ptytce elektroniki urzadzenia. Petna konfiguracja i diagnostyka urzgdzen
mozliwa jest tylko z komputera z zainstalowanym programem ACTIVA.

4.1 Konfiguracja reczna

1. Podtgcz do urzgdzenia przewody zasilajgce i przewdd synchronizacyjny.

2. Nadajnik i odbiornik umie$¢ naprzeciwko siebie w taki sposdb, zeby nic nie przestaniato toru ich wigzek
podczerwieni.
Zdejmij zworke z kotkdw SAP (patrz: opis kotkdw oznaczonych @ na rysunku 3).

Wiacz zasilanie — dioda sygnalizacyjna LED zacznie szybko migac.

5. Odczekaj az dioda zacznie miga¢ wolniej i zat6z zworke na kotki SAP — zakonczy to proces synchronizacji
i przywréci fabryczne ustawienia bariery (Czuto$¢ wigzek ustawiona jest na 120 ms, alarm wywotywany
jest naruszeniem dwoch wigzek, Automatyczne blokowanie wigzek jest wylgczone, Maksymalny czas
zastoniecia wszystkich wigzek jest ustawiony na 0).

6. Jesli dioda LED ma sygnalizowa¢ naruszenie wigzek (niezaleznie od stanu wejscia LED — zacisku 8), zat6z
zworke na kotki LED.

4.2 Konfiguracja przy uzyciu komputera

Razem z barierg dostarczany jest program konfiguracyjno-diagnostyczny ACTIVA przeznaczony dla
komputeréw kompatybilnych z IBM PC/AT. Pracuje w dowolnej konfiguracji sprzetowej w s$rodowisku
WINDOWS. Zalecane jest zainstalowanie programu na twardym dysku komputera (poprzez uruchomienie
programu ACTsetup.exe).

Bariery ACTIVA komunikujg sie z komputerem przez tgcze RS-232. Do potaczenia bariery z komputerem nalezy
uzy¢ konwertera USB-RS do programowania urzadzen SATEL (patrz rys. 4). Do wykonania potgczenia mozna
wykorzysta¢ tez przejsciowke, ktéra zapewnia bardziej stabilne potgczenie konwertera z gniazdem portu
RS-232 (patrz rys. 5). Przejsciéwka dostarczona jest razem z bariera.

1. Podtgcz do urzgdzenia przewody zasilajgce i przewod synchronizacyjny.
Podtgcz bariere do komputera.

Upewnij sie, ze nic nie przestania toru wigzek podczerwieni.

Wigcz zasilanie urzgdzenia.

Uruchom program ACTIVA i wybierz port, przez ktéry odbywa¢ sie bedzie komunikacja
(Konfiguracja>RS-232). Jesli potgczenie z barierg zostanie nawigzane, pasek stanu programu zmieni
kolor na zielony (kolor szary — brak potgczenia),

6. Przeprowadz synchronizacje nadajnika z odbiornikiem. W tym celu w programie wprowadz fabrycznie
nadany Numer seryjny nadajnika (naklejka z numerem seryjnym umieszczona jest na nadajniku) i zapisz
dane do pamiegci bariery.

7. Skonfiguruj urzgdzenie wedtug potrzeb i zapisz dane do pamieci bariery.

a bk wDd

Objasnienia do rysunku 13:

@ Numer seryjny nadajnika — niepowtarzalny kod identyfikacyjny urzgdzenia (5-cyfrowy numer z zakresu
0-65535).

@ Parametry wigzek:

Czulos¢€ — czas, przez jaki musi trwacC naruszenie wigzki, aby byto ono odnotowane przez modut (liczony
w milisekundach, z zakresu 40-1000, wprowadzenie wartosci 0 trwale wytgcza wigzke).

Autoblok. — ilos¢ naruszen danej wigzki, po ktérej nastgpi automatyczna jej blokada (z zakresu 0-255,
0 — bez blokowania).

Czas zliczania autoblokowania — czas, wktérym zliczane sg kolejne naruszenia wigzki
do automatycznego jej zablokowania (liczony w sekundach, z zakresu 0-255, 0 — bez zliczania).

Maksymalny czas zastonigcia wszystkich wigzek — parametr okreslajgcy, po jakim czasie zastonigcie
wszystkich wigzek zostanie zinterpretowane jako sabotaz urzgdzenia (liczony w minutach, z zakresu
0-255, 0 — brak reakcij).
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Alarmowanie — parametr okreslajgcy, czy wywotanie alarmu nastgpi juz po naruszeniu jednej, czy
€0 najmniej dwoch wigzek.

Pasek stanu komunikacji — na pasku wyswietlane sg nastepujgce informacje:

— model podtgczonego urzadzenia (ACTIVA-4),
— wersja i data kompilacji oprogramowania podtgczonej bariery.

Przycisk umozliwiajgcy odczyt danych z pamieci bariery.
Przycisk umozliwiajgcy zapis danych do pamigci bariery.

Przycisk umozliwiajgcy skasowanie pamieci blokad.
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@*Alarmowan’e
" jednawigzka % dwie wiazki
@* Parametry wigzek
Wigzka [Cautos¢  |Autoblok. |
1 wykgczona  bez
2 120 ms 10
3 280 ms bez
4 1000 ms bez
5
B
7
8

Czas zliczania [_
auto-blokowania: 30 sek.

Maks. czas zas. .
wszystkich wigzek: | 15 mir.

[~ Numer semyjny nadajnika

e NC OK Sabotaz

28 Zasilanie: 13.6Y
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Okno diagnostyczne. W oknie tym wyswietlane sg nastepujgce informacje:
A Odbiornik. W programie ACTIVA moze przyjmowac kolor:
— bialy — normalny stan pracy urzadzenia,
— czerwony — sabotaz listwy,
— niebieski — synchronizacja nadajnika z odbiornikiem.

B Dioda LED - jesli jest zatgczona (zatozona jest zworka na kotki LED na ptytce elektroniki odbiornika)
sygnalizuje naruszenie wigzek,

C Wigzka naruszona (linia przerywana, kolor czerwony). Przestonigcie toru wigzki trwato dtuzej niz
czas zaprogramowany przy pomocy parametru Czuto$¢ wiazki.

Uwaga: Jezeli wigzka zostanie przestonieta na czas krotszy, niz zaprogramowana czuto$¢, program
poinformuje o tym zmieniajgc kolor danej wigzki na:

— Jjasnozielony — wigzka byfa przesfonieta krocej niz potowa czasu zdefiniowanego dla
czufosci,

— ZOfty — wigzka byta przesfonieta dtuzej niz potowa czasu zdefiniowanego dla czutoSci.
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Wigzka nienaruszona (linia ciggta, kolor zielony),
Wigzka wytgczona (linia ciggta, kolor szary),

F  Wigzka zablokowana (jesli przez Czas zliczania nastgpi okreslona parametrem Autoblok. ilos¢
naruszen). Odblokowanie wigzki nastepuje po:

— zmianie stanu wejscia LED,
— skasowaniu pamieci blokad.
G Nadajnik. Kolor czerwony (jak na rysunku 13) oznacza, ze naruszone zostato wejscie sabotazowe

nadajnika,

H  Wskaznik styku sabotazowego. Moze wskazywac dwa stany:
—  Wyjscie TMP OK,
— Sabotaz (jak na rysunku 13).
I Wskaznik zasilania — przedstawia aktualny poziom napiecia na zaciskach bariery,
J  Wskaznik wyjscia alarmowego. Moze wskazywac dwa stany:
—  Wyjscie NC OK (jak na rysunku 13),

— Alarm.

5. Dane tech

niczne

ACTIVA-2 | ACTIVA-3 | ACTIVA-4 | ACTIVA-5 | ACTIVA-6 | ACTIVA-7 | ACTIVA-8
Znamionowe napie-
cie zasilania £15% 12VDC
Pobor pradu w A0mA | 40mA | 40mA | 40mA | 40mA | 45mA | 45mA
stanie gotowosci
F'\)";';iyma'”y pobor 45 mA 45 mA 45 mA 50 mA 50 mA 50 mA 50 mA
Zakres temperatur 95 455 °C
pracy
Zasieg (regulowany) 10/20 m
fDilt_Jgoéé emitowanej 950 nm
ali
Dhugo$é listwy 52cm | 78cm 105 cm 131cm | 158cm 184cm | 211cm
Glebokos¢ listwy 26 mm
Szerokosé¢ listwy 25 mm
Odlegtos¢ pierwszej
wigzki od krawedzi
laminatu z kostkg 148 mm
zaciskowg — dolnegj
czesci bariery
Odlegto$¢ miedzy
pierwszg i drugg 245 mm
wigzkag
Odlegto$¢ miedzy 265 mm
kolejnymi wigzkami
Odlegtos¢ ostatniej
wigzki od konca
laminatu — goérnej 125 mm
czesci bariery
Masa 500g | 750¢g 1050 g 1250g | 1450g 1750g | 2000 g

Deklaracja zgodnosci jest dostepna pod adresem www.satel.eu/ce

SATEL sp. z 0.0. « ul. Budowlanych 66  80-298 Gdarnsk « POLSKA

tel. 58 320 94 00 « serwis 58 320 94 30 « dz. techn. 58 320 94 20; 604 166 075
www.satel.pl
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