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OGOLNE INSTRUKCJE | ZALECENIA
DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA

OSTRZEZENIA OGOLNE

UWAGA! Wazne instrukcje bezpieczenstwa. Nalezy po-
stepowac zgodnie z wszystkimi instrukcjami, poniewaz
nieprawidlowy montaz moze spowodowaé powazne
szkody.

UWAGA! Wazne instrukcje bezpieczenstwa. W celu za-
pewnienia bezpieczenstwa osob, postepowaé zgodnie z
niniejsza instrukcja. Instrukcje nalezy przechowywaé w
bezpiecznym miejscu.

Wedtug najnowszych, obowigzujacych przepiséw eu-
ropejskich, wykonanie automatyki musi by¢ zgodne z
obowiazujaca Dyrektywa Maszynowa umozliwiajaca
zadeklarowanie zgodnosci automatyki. W zwiazku z
tym, wszystkie czynnosci polegajace na podiaczeniu do
sieci elektrycznej, wykonywaniu prob odbiorczych, pr-
zekazywaniu do eksploatacji i konserwacji urzadzenia
muszg by¢ wykonywane wytgcznie przez wykwalifikowa-
nego i kompetentnego technika.

W celu uniknigcia jakiegokolwiek zagrozenia na sku-
tek przypadkowego uzbrojenia termicznego urzadzenia
odiaczajacego, nie nalezy zasilaé¢ tego urzadzenia przy
uzyciu zewnetrznego urzadzenia, jak zegar lub podtaczaé
go do obwodu charakteryzujacego sie regularnym po-
dtaczaniem lub odiaczaniem zasilania.

Zamocowac w sposob trwaty na bramie etykiete lub tabli-
czke z tym rysunkiem (minimalna wysoko$¢ 60 mm) "Ry-
sunek 1"

~

UWAGA! Przestrzega¢ zamieszczonych nizej zalecen:

- Przed rozpoczeciem montazu nalezy sprawdzi¢ informacje na
temat ,Parametréw technicznych produktu”, a w szczegdlnosci,
czy urzadzenie jest przystosowane do napedzania posiadanego
przez Panstwa urzadzenia. Jezeli nie jest odpowiednie, NIE na-
lezy wykonywa¢ montazu.

- Nie uzywaé urzadzenia, jesli nie przeprowadzono procedury od-
dania do eksploataciji, opisanej w rozdziale ,Odbior i przekaza-
nie do eksploatacji”.

- Przed przystgpieniem do montazu produktu, nalezy sprawdzic,
czy wszystkie elementy i materialy przeznaczone do uzycia znaj-
duja sie w idealnym stanie i sg odpowiednie do uzycia.

- Produkt nie jest przeznaczony do obstugi przez osoby (w tym
dzieci) o ograniczonych zdolnosciach fizycznych, zmystowych
badZ umysfowych lub przez osoby nieposiadajgce odpowied-
niego doswiadczenia i wiedzy.

- Nie zezwala¢ dzieciom na zabawe urzgdzeniem.

- Nie zezwala¢ dzieciom na zabawe urzadzeniami sterujgcymi
produktu. Przechowywac¢ piloty w miejscu niedostepnym dla
dzieci.

> B b b

W sieci zasilajgcej instalacji nalezy przygotowac urzadzenie
odigczajace (nieznajdujace sie na wyposazeniu), ktérego odle-
gtos¢ pomiedzy stykami podczas otwarcia zapewnia catkowite
odigczenie w warunkach okreslonych przez Ill kategorig prze-
pieciowa.

- Podczas montazu, nalezy delikatnie obchodzi¢ sie z urzadzen-
iem, chronigc je przed zgnieceniem, uderzeniem, upadkiem lub
kontaktem z jakiegokolwiek rodzaju ptynami. Nie umieszczac ur-
zadzenia w poblizu zrédet ciepta i nie wystawia¢ go na dziatanie
otwartego ognia. Opisane powyzej sytuacje moga doprowadzi¢
do uszkodzenia urzadzenia, by¢ przyczyna nieprawidtowego
dziatania lub zagrozen. Jezeli dosztoby do ktorejs z opisanych
sytuacji, nalezy natychmiast przerwa¢ montaz i zwrdcic sie o
pomoc do Serwisu Technicznego.

- Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody materialne
lub osobowe powstate w wyniku nieprzestrzegania instrukcii
montazu. W takich przypadkach, nie ma zastosowania rekojmia
za wady materialne.

- Poziom cisnienia akustycznego emisji skorygowanego chara-
kterystyka A jest nizszy od 70 dB(A).

- Czyszczenie i konserwacja, za ktorg jest odpowiedzial-
ny uzytkownik, nie powinna by¢ wykonywana przez dzieci
pozbawione opieki.

- Przed rozpoczeciem prac zwigzanych z urzadzeniem (kon-
serwacja, czyszczenie) nalezy zawsze odtgczy¢ produkt od sieci
zasilajgcej oraz ewentualnych akumulatorow.

- Nalezy wykonywac okresowe przeglady instalacji, a w szcze-
godlnosci kabli, sprezyn i wspornikdw, celem wykrycia ewentual-
nego braku wywazenia lub oznak zuzycia, czy uszkodzen. Nie
uzywac w razie koniecznosci naprawy lub regulacji, poniewaz
obecnosc¢ usterek lub nieprawidtowe wywazenie moga prowad-
zi¢ do powaznych obrazen.

- Materiat opakowaniowy podlega utylizacji zgodnie z lokalnymi
przepisami.

- Urzadzenia nie wolno instalowa¢ na zewnatrz.

- Nadzorowa¢ brame podczas jej przesuwania sie i zachowac
bezpieczng odlegtosé do chwili, gdy brama zostanie catkowicie
otwarta lub zamknieta.

- Zachowa¢ ostroznos¢ podczas aktywacji urzadzenia do zwol-
nienia recznego (manewr reczny), poniewaz otwarta brama
moze niespodziewanie upasé na skutek ostabionych lub uszko-
dzonych sprezyn lub w przypadku braku wywazenia bramy.

- Raz w miesigcu sprawdzaé, czy nastepuje zmiana kierunku ru-
chu silnika po dotknieciu przez brame przedmiotu o wysokosci
50 mm umieszczonego na podtozu. W razie koniecznosci,
wyregulowac i ponownie sprawdzi¢, poniewaz niewtasciwa re-
gulacja moze stanowi¢ zagrozenie (w przypadku silnikdw z wbu-
dowanym systemem zabezpieczajgcym przed wciggnieciem,
na skutek kontaktu z dolng krawedzig bramy).

- Jedli kabel zasilajgcy jest uszkodzony, nalezy go wymienic na

identyczny u producenta lub w serwisie technicznym lub u innej

0soby posiadajgcej porownywalne kwalifikacje, aby unikna¢ ja-
kiegokolwiek ryzyka.

Uwaga! W razie obecnosci bramy automatycznej moze
nastgpi¢ jej natychmiastowe uruchomienie, wiec nie
dopuscié, by cokolwiek przeszkodzito podczas ruchu
bramy.

Odtaczy¢ zasilanie podczas czyszczenia lub innych czyn-
nosci konserwacyjnych.

Nie uzywac¢ automatyki z brama z wbudowanymi drzwia-
mi dla pieszych (chyba, ze automatyka moze by¢ urucho-
miona z wigczonymi drzwiami dla pieszych).

Po zakonczeniu montazu upewnic sie, ze system ochrony
przed uwiezieniem funkcjonuje w przewidziany sposéb.
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1.2 OSTRZEZENIA DOTYCZACE INSTALACJI

Przed dokonaniem montazu silnika nalezy sprawdzic¢, czy bra-

ma jest w dobrym stanie mechanicznym, jest dobrze wywazona

i czy jej otwieranie i zamykanie nastepuje w sposob prawidfowy.

- Przed zamontowaniem silnika, usuna¢ wszystkie niepotrzebne
liny lub farcuchy i wytaczy¢ wszelkie urzadzenia, jak urzadzenia
blokujgce, ktdre nie sg konieczne do dziatania.

- Zamontowa¢ cze$¢ manewrowa do zwolnienia reczn-
ego (manewr reczny) na wysokosci ponizej 1,8 m.
UWAGA: jesli jest ona wyjmowana, czes¢ manewrowg nalezy
przechowywac w poblizu bramy.

- Upewnic¢ sie, ze elementy sterownicze znajduja sie z dala od
czesci w ruchu, umozliwiajac w kazdym razie ich bezposrednig
widocznosc. W razie niestosowania przetacznika, elementy ste-
rownicze nalezy montowa¢ w miejscu niedostepnym i na mini-
malnej wysokosci 1,5m.

- Przymocowac tabliczki ostrzegajace przed wciggnieciem w
sposob staty, w widocznym punkcie lub w poblizu ewentualnych
statych urzadzen sterujgcych.

- Przymocowaé w sposdb staty tabliczke odnoszaca sie do zwol-
nienia recznego (manewr reczny) w poblizu czesci manewrowsj.

- Po zakoriczeniu montazu upewni¢ sie, ze automatyka unie-
mozliwi lub zablokuje otwieranie, gdy brama zostanie obcigzona
masg 20 kg, przymocowang do srodka jej dolnej krawedzi (dla
silnikdw, ktére moga by¢ uzywane z bramami posiadajagcymi
otwarcie o0 szerokosci wigkszej od 50 mm).

- UWAGA! Po zakonczeniu montazu upewnic sie, ze caty mecha-

nizm jest odpowiednio wyregulowany i ze automatyka powoduje

odwrdcenie ruchu manewru, gdy brama uderzy o ustawiony na
podtozu przedmiot o wysokosci 50mm (w przypadku silnikdw

z wbudowanym systemem zabezpieczajgcym przed wciag-

nieciem, na skutek kontaktu z dolng krawedzig bramy). Po za-

konczeniu montazu upewnic sig, ze czesci bramy nie wystajg na
ulice, ani na publiczne chodniki.
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Urzadzenia na baterie
- Podczas wyjmowania baterii urzgdzenie musi by¢ odtgczone od
zasilania elektrycznego.
- Przed zutylizowaniem urzadzenia nalezy wyja¢ z niego baterie.
- Baterie nalezy usuna¢ w bezpieczny sposdb.
- Jedli baterie nie sg tadowalne, nie nalezy ich wymienia¢ na tad-
owarki.

Urzadzenia ze $wiattem led
- Spogladanie z bliska przez dtuzszy okres czasu na zrédfo Swiat-
ta LED moze spowodowaé oslepienie. Moze to skutkowaé
chwilowym ograniczeniem zdolnosci widzenia i spowodowac
wypadki.
- Nie spogladac¢ bezposrednio na diody led.

Aparaty z urzadzeniem radiowym

- Producent, Nice S.p.A., oswiadcza, ze urzadzenie jest zgodne z
dyrektywag 2014/53/UE.

- Instrukcja i petny tekst deklaracji zgodnosci UE jest dostepny
pod na stronie internetowej: www.niceforyou.com sekcji ,sup-
port” (wsparcie) i ,download” (pobieranie)

- Do nadajnikow: 433MHz: ERP < 10dBm - 868MHz: ERP <
14dBm; do odbiornikéw: 433MHz, 868MHz.



2 OPIS PRODUKTU

SPIDER jest sitownikiem elektromechanicznym do automatyzacji bram
segmentowych, wahadfowych wystajgcych i niewystajacych.

W aplikacji z niewystajgcymi bramami wahadtowymi lub bramami wy-
stajgcymi bez sprezyn, nalezy uzy¢ urzadzenia dodatkowego SPAS, ktdre
nie zostato dostarczone w zestawie.

W przypadku kompensaciji sprezynowej dodatek SPA5 nie jest wymagany.
Centrala zatgczona do produktu, oprdcz zasilania silnika pradu statego,
umozliwia doskonatg regulacie momentu i predkosci motoredukto-
ra, precyzyjny odczyt ogranicznika potozenia, stopniowe uruchamia-
nie i zamykanie, odczyt przeszkody. Ponadto, jest ona wyposazona w
wewnetrzny licznik umozliwiajacy zapisywanie manewrdw wykonywanych
przez motoreduktor podczas catego okresu uzytkowania.

Odblokowanie, dostepne z podfoza, odigcza wdzek silnika od prowadnicy.
Produkt ten spetnia kryteria okreslone w rozporzadzeniu ,Stan-
dby”. Produkt przechodzi w tryb gotowosci 5 minut po zakonczen-
iu pomysinie wykonanego manewru.

& UWAGA! - Wszelkie inne uzycie, rozne od opisanego lub
wykorzystywanie produktu w warunkach otoczenia od-
miennych, niz te, wskazane w niniejszej instrukcji jest
niezgodne z przeznaczeniem i surowo zabronione!

2.1 WYKAZ CZESCI WCHODZACYCH W SKLAD
PRODUKTU

Na ,Rysunku 2" przedstawiono gtéwne czesci, z ktérych zbudowane jest
urzadzenie SPIDER.

4 N

System odblokowujgcy/blokujacy
Centrala sterujgca

. J
A Korpus motoreduktora

B Pokrywa

Cc Wazek silnika

D Uchwyt ciagnacy

E

F

3.1 KONTROLE WSTEPNE DO WYKONANIA PRZED

MONTAZEM

Instalacja urzadzenia musi by¢ wykonana przez wykwali-
fikowany personel, zgodnie z przepisami, normami i ure-
gulowaniami prawnymi, oraz wedtug niniejszej instrukcji.

Przed przystgpieniem do montazu urzadzenia nalezy:

sprawdzi¢ stan dostawy

upewnic sie, ze wszystkie materiaty, z ktorych bedzie sie korzystac, sg w
doskonatym stanie i sg odpowiednie do przewidzianego uzycia
sprawdzi¢, czy konstrukcja bramy jest odpowiednia do zautomaty-
zowania

sprawdzi¢, czy parametry bramy mieszcza sie w granicach uzytkowania
wskazanych w punkcie ,,0graniczenia w uzytkowaniu’ (strona 6)
sprawdzi¢, czy na catej trasie przesuwu bramy, zaréwno przy zamyka-
niu, jak i przy otwieraniu, nie wystepuja miejsca o wiekszym tarciu
sprawdzi¢, czy strefa mocowania motoreduktora pozwala na jego
odblokowanie oraz tatwe i bezpieczne przeprowadzenie manewru
recznego

Sprawdzi¢, czy miejsca mocowania poszczegolnych urzadzen znajdujg
sie w strefach zabezpieczonych przed uderzeniami i czy powierzchnie
montazu sg wystarczajgco solidne

Nie dopuszczaé do sytuacii, w ktorych czesci napedu zostajg zanurzo-
ne w wodzie lub innych cieczach

Nie umieszczaé produktu w poblizu ognia, Zrédet ciepta ani w atmosfe-
rach potencjalnie wybuchowych, szczegdlnie kwasnych lub zasolonych;
moze to spowodowac uszkodzenie produktu i spowodowac nieprawi-
dtowe dziatanie lub niebezpieczne sytuacje

Podtaczy¢ centrale do linii zasilajacej wyposazonej w uziemienie ochron-
ne

Na elektrycznej linii zasilania nalezy zainstalowac urzadzenie za-
pewniajace catkowite odtgczenie automatyki od sieci. W urzadzeniu
odigczajgcym powinny sie znajdowac styki oddalone od siebie w sta-
nie otwarcia na taka odlegtosc, ktéra umozliwi catkowite odtgczenie w
warunkach okreslonych przez lll kategorie przepigciowa, zgodnie z za-
sadami montazu. W razie potrzeby, urzadzenie to zapewnia szybkie i
bezpieczne odtaczenie zasilania, dlatego nalezy je ustawi¢ w miejscu
widocznym z miejsca montazu automatyki. Jezeli natomiast urzadzenie
to umieszczone jest w niewidocznym miejscu, nalezy wyposazyc¢ je w
system blokujgcy ewentualne, przypadkowe lub samowolne ponowne
podfgczenie zasilania, w celu wyeliminowania wszelkich zagrozen. Ur-
zgdzenie odigczajgce nie jest dostarczane wraz z produktem.
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3.2 OGRANICZENIA W UZYTKOWANIU

Dane dotyczace wydajnosci produktdw z linii SPIDER znajduija sie w roz-
dziale ,PARAMETRY TECHNICZNE” (strona 59) i sg one jedynymi wara
tosciami umozliwiajgcymi wiasciwg ocene prawidtowosci uzycia.
Wiasciwosci konstrukeyjne produktéw SPIDER sprawiaja, ze nadajg sie
one do stosowania w segmentowych bramach uchylnych lub bramach
podwieszanych, zgodnie z ograniczeniami podanymi w tabelach ,Tabela
1", “Tabela 2’ , “Tabela 3’ ¢ “Tabela 4’

Tabela 1
Wahadtowe
Wanr;:‘c::;_we wystajace
Rodzaj stajace (z | (2Urzadz-
Model | Segmen; urzadzen- | EMeM G
prowadnicy towe sl dsa;kgm?
tkowym .
C
44x2.6 42x2.4 4.2x3
SR32/16 metrow metrow metrow
SPIDERS00 - (W x H) (W x H) (WxH)
SPIDER800W SR32/16 + | 3.4x3.4 3.1x3.4 3.6x3.6
SR08 lub metrow metrow metrow
SR40 (WxH) (W xH) (W x H)
6.5x2.6 6.5x2.4 6.5x3
SR32/16 metrow metrow metrow
(WxH) (WxH) (W xH)
bl SR32/16 + 5x3.4 49x3.4 56x3.6
SR08 lub metrow metrow metrow
SR40 (WxH) (WxH) (W xH)
Tabela 2

LIMITY DOTYCZACE WYSOKOSCI DRZWI DLA SPIDER800 - SPIDERS00W

Wysokose sz e | T T
Do 2 metréw 20 10
2-25m 15 7
2,5-3m 12 5
3-3,5m 10 4

Tabela 3
LIMITY DOTYCZACE WYSOKOSCI DRZWI DLA SPIDER1200BLW
maksymalna liczba | maksymalna liczba

Wysokos¢ skrzydta cykli/godzine kolejnych cykli

Do 2 metréw 40 20

2-25m 30 14

2,5-3m 24 10

3:3,6 metra 20 8
Tabela 4

D,

Sita do poruszania skrzydfem SPIDERSOOW SPIDER1200BLW

Do 250N 25% 15%

250 - 400 N 42% 28%

400 - 500 N 55% 35%

500 - 650 N 70% 45%

650 - 800 N 85% 55%

800 - 100 N 70%

1000 - 1200 N 85%

Wysokos¢ bramy umozliwia okreslenie zardwno maksymalnej liczby cykli
na godzine, jak i liczbe kolejnych cykli.

Sita wymagana do przemieszczenia drzwi pozwala na okreslenie procen-
towej redukciji liczby cykli. W przypadku skrzydta drzwi o wysokosci 2,2
metra mozliwe jest wykonanie maksymalnie 15 cykli na godzing i do 7
kolejnych cykli. Jesli do przemieszczenia drzwi potrzebna jest sita 550 N
i uzywany jest SPIDER800 lub SPIDER800OW, cykle musza zostac zre-
dukowane o 70%.

W tym przypadku maksymalna liczba cykli na godzing wynosi 10, a ko-
lejnych cyKli 5.
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& 1 kg =9.81 N. W zwiagzku z tym, na przyktad 500 N = 51 kg

W celu zapobiezenia przegrzaniu, w centrali zamon-
towany jest ogranicznik, ktory oblicza obciazenie silnika i
czas trwania cykli i interweniuje, kiedy zostaje przekroc-
zona maksymalna wartos$¢ graniczna.

Wymiary podane w , Tabela 1” majg wytgcznie charakter informacyjny i stuza
jedynie do wstepnego oszacowania. Rzeczywista przydatnos¢ SPIDER do
automatyzacji okreslonej bramy zalezy od stopnia wywazenia skrzydta; od
oporow tarcia w prowadnicach i innych zjawisk, rowniez chwilowych, jak sita
wiatru lub obecnosé oblodzenia, ktdore moga uniemozliwi¢ ruch skrzydta.
W celu dokonania rzeczywistej oceny nalezy dokona¢ pomiaru sity
niezbednej do poruszenia skrzydta na cafej dtugosci skoku i upewnic sie,
Ze nie przekroczy ,momentu znamionowego” wskazanego w rozdziale ,,
PARAMETRY TECHNICZNE’ (strona 59).

& W celu zapobiezenia przegrzaniu, w centrali zamon-
towany jest ogranicznik, ktéry oblicza obciazenie silnika i
czas trwania cykli i interweniuje, kiedy zostaje przekroc-
zona maksymalna wartos$¢ graniczna.

3.3 IDENTYFIKACJA | WYMIARY GABARYTOWE

Wymiary gabarytowe produktu zostaty zamieszczone na ,Rysunku 3’.

" N
138,5 mm

105,5 mm<—»‘

395 mm

(& J

3.4 ODBIOR PRODUKTU

Ponizej zostaly przedstawione i wymienione wszystkie elementy znaj-
dujgce sie w Zestawie.

4 N

%B

J
Motoreduktor
System wysprzeglajacy i drobne czesci metalowe (Sruby, podktadkiitp.)
Uchwyt ciggngcy

Uchwyt zaczepu bramy

Zlgcze do prowadnicy (w przypadku prowadnicy sktadajace;j sie z 2 czesci)
Zmontowana prowadnica \ wstepnie zmontowana prowadnica
Uchwyt mocujgcy do Sciany

Uchwyt mocujgcy do sufitu

Uchwyt mocujacy silnika

—IOoTMMUOW>



3.5 PRACE PRZYGOTOWAWCZE DO MONTAZU

Na rys. przedstawiony zostat przyktad instalacji automatyki, wykonanej przy uzyciu komponentéw firmy Nice.

e e N
J

Motoreduktor Uwaga 1 Jedliprzewddzasilajacyjestdiuzszyniz30m,nalezyzastosowac
Fotokomorki przewdd o wiekszym przekroju (3 x 2,5 mm?) oraz niezbedne jest

Listwa krawedziowa gféwna
Przefgcznik kluczykowy
Lampa ostrzegawcza z wbudowang anteng

moow>»

Czesci te sg rozmieszczone wedtug typowego i zwyczajowego schematu.
Korzystajac ze schematu na ,Rysunku 5” ustali¢ przyblizona pozycje, w
ktdrej zostanie zainstalowany kazdy przewidziany element sktadowy in-
stalaciji.

Tabela 5

DANE TECHNICZNE PRZEWODOW ELEKTRYCZNYCH

Identyfikator | Dane techniczne przewodu

dodatkowe uziemienie w poblizu automatyki.

Uwaga 2
mm?.

Tedwakablemoznazastgpi¢pojedynczymkablem4x0,5

& Przed przystapieniem do montazu nalezy przygotowac
przewody elektryczne niezbedne do wykonania instalacji,
zgodnie z ,Rysunkiem 5” i informacjami zamieszczonymi
w rozdziale ,,PARAMETRY TECHNICZNE” (strona 59).

AN

Zastosowane kable musza by¢ przeznaczone dla rodzaju

Kabel ZASILAJACY MOTOREDUKTORA
1 1 kabel 3 x 1,5 mm?
Dlugos$¢ maksymalna 30 m [uwaga 1]

Przewdd LISTWY KRAWEDZIOWEJ GEOWNEJ
2 1 kabel 2 x 0,5 mm?
Maksymalna diugos$¢ 20 m

Kabel FOTOKOMOREK
2x0,7mm? BlueBUS
4x0,5mm? standard
Maksymalna dtugo$¢ 30 m

Kabel PRZEXACZNIKA KLUCZYKOWEGO
4 2 kable 2 x 0,5 mm? [uwaga 2]
Maksymalna dtugo$¢ 50 m

Kabel LAMPY OSTRZEGAWCZEJ
1 kabel 2 x 0,5 mm?
Maksymalna diugos$¢ 20 m

Kabel ANTENOWY
1 kabel ekranowany typu RG58

Maksymalna diugos¢ 10 m; zalecana <5 m

otoczenia, w ktorym odbywa sie ich montaz.

Podczas uktadania przewodoéw rurowych prowadzacych
kable elektryczne, nalezy wzia¢ pod uwage, ze, z powo-
du mozliwego gromadzenia sie wody w studzience roz-
gateznej, przewody rurowe moga powodowac powstawa-
nie w centrali skroplin, ktére moga uszkodzi¢ obwody
elektroniczne.

N

Na ,Rysunku 6" wskazano instalacje typowe dla bramy wahadtowej wy-
stajgcej i niewystajgce.

Dla instalacji na bramie wystajacej i niewystajacej
niezbedne jest urzadzenie dodatkowe SPAS.
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v

Jesli brama, ktéra ma by¢ zautomatyzowana, jest brama wahadtowa, nalezy przestrzega¢ wartosci E na ,Rysunku 7”, to znaczy minimalnej odlegtosci
pomiedzy gdrng krawedzig prowadnicy i maksymalnym punktem osiagnistym przez gérna krawedz bramy. Jezeli wartosci nie sg prawidtowe, motore-
duktor nie moze by¢ zainstalowany.

~ N
o £ C 3158 mm D 395 mm
£ [ ’
8
i |B 0400 mm | E 65+ 300 mm
Q S— o il , e e —— B— 111 ,
< M/ [ 1
— -
\ J
3.6 MONTAZ SILOWNIKA W celu dokonania montazu SPIDER:
1. w przypadku prowadnicy jednoczesciowej przystapic bezposredn-

> B

Nieprawidtowy montaz moze doprowadzi¢ do powazn-
ego uszkodzenia ciata oséb wykonujacych dziatania i
uzytkujacych instalacje.

Przed rozpoczeciem montazu automatyki, nalezy wyko-
naé¢ kontrole wstepne opisane w punktach ,Kontrole
wstepne do wykonania przed montazem” (strona 5) i ,,
Ograniczenia w uzytkowaniu” (strona 6).

Instalacja automatyki musi by¢ wykonana WYLACZNIE
PRZY ZAMKNIETEJ BRAMIE.

UWAGA! W tej wersji nie ma hamulcow mechanicznych
na prowadnicy

8 - POLSKI

2,

io do czynnosci przedstawionych na Rysunku 12
zmontowaC prowadnice, przesuwajgc dwa korice (A) wewnatrz
potaczenia (B), az do ich zetknigcia (,Rysunek 8")

-




3.

Jesli wymagane jest posrednie zamocowanie prowadnicy, mozna
zastosowac 4 ptetwy (C) obecny w stawie. Aby to zrobic, po prostu
obra¢ klapki 0 90 lub 180° (D) (,Rysunek 9")

v

4, wsuna¢ uchwyt (E) do Sruby (C) i nastepnie wsuna¢ go do wnetrza
prowadnicy
5. natozy¢ sprezyne, podktadke i nakretke (F) na srube (C) (,Rysunek
1OII)
4 @ N
[
N
\ J
6. przesuna¢ glowice (G) do konca prowadnicy
7. odwréci¢ prowadnice i zablokowaé gtowice (G) przy uzyciu
dotgczonych srub (,Rysunek 11")
-

(11

ﬂ//"o‘

o

8.

dziata¢ na nakretke (F), aby napig¢ pas (,Rysunek 12")

Jesli pas jest zbyt napiety, grozi to uszkodzeniem mo-
toreduktora. Jesli natomiast jest stabo napiety - moze
powodowac uciazliwy hatas.

9. wsung¢ sworzen (H) silnika do glowicy (G)
10.  umiesci¢ uchwyt (I) i przymocowac go za pomoca czterech Srub
(,Rysunek 13")

|| Mozliwe jest dokonanie montazu silnika odwréconego o
90° w stosunku do osi prowadnicy.

~

od strony otwarcia bramy, umiesci¢ uchwyt do mocowania na
Scianie (J) na prowadnicy i zablokowa¢ go, wsuwajac sworzen i
zawleczke (,Rysunek 14")

~

(& J
12,

zamontowa¢ uchwyt zaczepu bramy (K) na uchwycie ciggngcym
L)

13.  nasunag¢ odpowiedni sworzen (M) na uchwyt i zablokowaé go za
pomoca zawleczki (N) (,Rysunek 15")

~

J
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14.  zamontowac sworzen (0) na uchwycie ciagngcym (L) 19.  wykorzystujgc drabine, podnies¢ motoreduktor az do oparcia
15.  przymocowac uchwyt do wozka silnika ( P) uchwytow o strop
16.  zablokowac uchwyt w pozyciji przy uzyciu dwoch srub (,Rysunek | 20.  wyznaczy¢ punkty nawiercania, nastepnie odtozy¢ motoreduktor
16") na podtoze (,Rysunek 19")
N | ‘
¢
\ J

& Upewnic¢ sig, ze wybrane odlegtosci montazowe produktu

17.

sa zgodne z odlegtosciami granicznymi (zob. ,Rysunek
7||)-

przymocowaé uchwyt do mocowania na Scianie (J) do sciany po-
nad brama lub na suficie (,Rysunek 17")

18.  przymocowac przy uzyciu dwdch srub uchwyty do sufitu (Q) prze-
strzegajgc zadanej odlegtosci (,Rysunek 18")
4 @ N
<
™~ o |’
;\\
P\
. J

10 - POLSKI

- J

21.  nawierci¢ w wyznaczonych punktach

22,  wykorzystujgc drabing, podnie$¢ motoreduktor az do oparcia
uchwytéw o nawiercone otwory

23.  przymocowac przy uzyciu $rub i kotkdw odpowiednich dla danego
materiatu (,Rysunek 20")

/ @ N

- J

24,  sprawdzi¢, czy prowadnica jest ustawiona w pozycji poziomej, na-

stepnie za pomoca pity odcigé nadmiarowe czesci uchwytow (,Ry-
sunek 21")

~




25,

Ztozy¢ system wysprzeglajacy (S), dokrecajac Srube (V) i zaktadajac
podktadke przecieta (R) (,Rysunek 22")

~

J

przymocowac linke (C) wraz z kulkg do systemu wysprzeglajacego

(S)

przy zamknigtej bramie, pociggna¢ linke (C), aby zwolni¢ wozek

(,Rysunek 23")

J

28.

29.

przesungé wozek silnika az do przeniesienia uchwytu zaczepu
skrzydta (K) na gorng krawedz bramy, doktadnie prostopadle do

prowadnicy (A)

przymocowac uchwyt (K) przy uzyciu $rub lub kotkédw odpowied-
nich dla materiatu bramy i sity koniecznej do przemieszczania (,Ry-

sunek 24"

3.7 RECZNE BLOKOWANIE | ODBLOKOWYWANIE
MOTOREDUKTORA

Motoreduktor jest wyposazony w system mechanicznego odblokowania,
ktéry umozliwia reczne otwieranie i zamykanie bramy.

Te czynnosci reczne nalezy wykonywaé w przypadku braku zasilania
elektrycznego, usterek oraz podczas czynnosci instalacyjnych.

W celu odblokowania:

1. pociagnac linke odblokowujaca (A) (,Rysunek 25")

4 N\

%
2. w tej chwili mozna przesuna¢ recznie skrzydto do zadanej pozycj.

W celu zablokowania:
1. pociggnac linke odblokowujaca (A) (,Rysunek 26")

4 N\

- J

2, przesung¢ recznie brame w celu wyrownania czesci dolnej wozka
siinika wzgledem czesci gdrnej, umozliwiajgc w ten sposob
umieszczenie jej w gniezdzie.

POLSKI - 11



/4 POLACZENIA ELEKTRYCZNE

41 KONTROLA WSTEPNA

ﬁ Wszystkie potaczenia elektryczne musza zosta¢ wykona-
ne przy odtaczonym zasilaniu sieciowym i przy odtaczo-
nym zasilaniu awaryjnym (jesli naped jest w nie wypo-
sazony).

& Potaczenia moga by¢ wykonane wytacznie przez wykwa-
lifikowany personel.

W celu wykonania potgczen elektrycznych:

1. poluzowac srube (A)

2 pociagna¢ delikatnie pokrywe (B) na zewnatrz i obrdci¢ ja w dot
(,Rysunek 27")

e ™

(& v

3. doprowadzi¢ wszystkie przewody podtgczeniowe do poszczegdin-
ych urzadzen, pozostawiajgc naddatek 20+30 cm od wyliczone;
diugosci. Patrz ,Tabela 5" w celu uzyskania informagcji na temat
rodzaju przewodow i ,Rysunek 29" w celu potaczen.

4. przy uzyciu opasek zebrac i potgczy¢ wszystkie przewody wcho-
dzace do motoreduktora (,Rysunek 28")
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4.2 SCHEMAT | OPIS POLACZEN

4.2.1 SCHEMAT POLACZEN

4 @ N
g8> 2
Flash S gog
oGl
PR S A
Photo
Sbs |
2av— 4+ Z
GND o —
Stop m & %‘
12V OSE L _ E| |§|
O
( = ))) Close V¥ || Stop/Set || Open A
D C B A
- J
4.2.2 OPIS POLACZEN
Tabela 6
POLACZENIA ELEKTRYCZNE
Zaciski Opis
FLASH

(out ograniczone do 10W

- 24V)

To wyjscie jest domysinie zaprogramowane na polecenie Migajace. Wyjscie mozna programowac (patrz rozdziat ,,
PROGRAMOWANIE CENTRALLI"). Sposoby konfigurowania wyjscia zostaty wymienione w ,Tabela 38”.

OGl
(out ograniczone do 10W

- 24V)

To wyjscie jest domysinie zaprogramowane na polecenie Kontrolka Bramy Otwartej. WyjScie mozna programowac (patrz
rozdziat ,PROGRAMOWANIE CENTRALI"). Sposoby konfigurowania wyjsécia zostaty wymienione w , Tabela 39”.

Do tego zacisku mozna podigczy¢ kompatybilne urzadzenia. Wszystkie sg taczone réwnolegle tylko dwoma przewodami,
ktérymi sg zasilane, i ktdrymi wysytajg sygnaty do centrali.

BLUEBUS Pozostate informacije dotyczace BlueBUS znajdujg sie w punkcie ,Adresowanie urzadzen pofaczonych za pomoca
systemu BlueBus’.
Wejscie urzadzen blokujgcych lub zatrzymujgcych wykonywany manewr. Stosujgc odpowiednie potaczenia, mozna

STOP podiaczy¢ styki ,Normalnie zamknigte”, ,Normalnie otwarte” lub urzadzenia o statym oporze lub typu optycznego (patrz
punkt ,Wejscie STOP”).

SbS Wejscie dla urzagdzen, ktdre sterujg ruchem w trybie Krok po Kroku; mozna tu podigczy¢ styki typu ,Normalnie Otwarty”.

PHOTO Wejscie urzadzen bezpieczenstwa: mozliwe jest podiaczenie stykdw ,,Normalnie zamknigtych”.

ANTENNA Wejscie podtaczenia anteny dla odbiornika radiowego (antena jest wbudowana w lampe ostrzegawcza), w przeciwnym razie

mozliwe jest uzycie anteny zewnetrzne;.
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4.2.3 UZYCIE PRZYCISKOW CENTRALI

Na centralce sterujacej znajduja sie 4 klawisze, ktdre petnig rézne funkcje
w zaleznosci od stanu, w ktérym znajduje sie centrala.

PROGRAMOWANY TRYB ROBOCZY

A [Open A]
- przesuwa menu programowania do przodu
zwieksza o jeden punkt wartosé parametru w toku modyfikacii

B [Stop/Set]
wchodzi do konfiguraciji wybranego parametru
potwierdza wprowadzong wartos¢ wybranego parametru

C [Close V]
przesuwa menu programowania do tytu
zmnigjsza o jeden punkt wartos¢ parametru w toku modyfikacji

D [Radio =]
niewtgczone

ZWYKLY TRYB ROBOCZY

A [Open A]
- wykonuje otwarcie

B [Stop/Set]

- natychmiast wstrzymuje wykonywany manewr

z zatrzymanym silnikiem wigcza i wytgcza Swiatto pomocnicze
wcisniety przez 3 sekundy wigcza menu programowania

C [Close V]
wykonuje zamkniecie

D [Radio =)
umozliwia weczytanie lub skasowanie polecen radiowych

14 - POLSKI

4.3 ADRESOWANIE URZADZEN POLACZONYCH ZA
POMOCA SYSTEMU BLUEBUS

System ,BlueBUS” pozwala, poprzez adresowanie przy pomocy odpowie-
dnich mostkdw, na rozpoznanie fotokomaorek przez centrale i przydzielanie
wiasciwej funkcji odczytu.

Nadawanie adresu dotyczy nadajnika i odbiornika (wykonujemy mostek w
ten sam sposadb) po upewnieniu sie, ze inne pary fotokomarek nie posia-
daja tego samego adresu.

W automatyce dla bram wahadtowych mozna zainstalowaé fotokomorki,
jak przedstawiono na ponizszym rysunku.

-

J

Po zakonczeniu procedury instalowania lub po wyjeciu
fotokomérek lub innych urzadzen nalezy przeprowadzié¢
procedure wczytywania (patrz punkt ,Wczytywanie ur-
zadzen”).

UWAGA! Nastepujacych fotokomoérek nie mozna ustawiaé
jedna obok drugiej:

FOTO z FOTO 2
FOTO Il z FOTO 3
FOTO1zFOTO 21I

Zapozna¢ sie z ,Tabela 7 ponizej”.

Aktywacja funkcji Standby uniemozliwia korzystanie z
akcesoriow BLUEBUS, takich jak klawiatury, czytniki kart
i fotokomorki sterujace.



Tabela 7

ADRESY FOTOKOMOREK

Fotokomorka Pozycja mostkow

FOTO @ %

przy zamykaniu (zatrzymuje i zmienia kierunek
ruchu)

FOTO Il

Fotokomérka wewnetrzna h = 100 cm
dziatajaca przy zamykaniu (zatrzymuje i
zmienia kierunek ruchu)

Fotokomoérka wewnetrzna h = 50 cm dziatajaca
==

FOTO 1

Fotokomérka wewnetrzna h = 50 cm dziatajaca
przy zamykaniu i otwieraniu (zatrzymuje i
ponownie uruchamia otwieranie po zwolnieniu
fotokomorki)

L

FOTO 11l

Fotokomérka wewnetrzna h = 100cm
dziatajaca przy zamykaniu i otwieraniu
(zatrzymuje i ponownie uruchamia otwieranie
po zwolnieniu fotokomorki)

| Hle=

FOTO 2

Fotokomérka wewnetrzna dziatajaca przy %
otwieraniu

FOTO 21I

Fotokomérka wewnetrzna dziatajaca przy %
otwieraniu

FOTO 3

Fotokomodrka dziatajaca przy otwieraniu i §
zamykaniu

FA1

=Es

Fotokomorka sterujaca otwieraniem
(przecigé mostek A z tylu kart TX i RX)

FA2
Fotokomorka sterujgca otwieraniem

0=

(przecia¢ mostek A z tytu kart TX i RX)

4.3.1 CZUJNIK FOTOOPTYCZNY FT210B

Czujnik fotooptyczny FT210B taczy w jedno urzadzenie system ograni-
czania sity (typu C zgodnie z normg EN 12453) oraz czujnik obecnosci,
wykrywajacy przeszkody znajdujgce sie w 0si optycznej pomiedzy nadaj-
nikiem TX a odbiornikiem RX (typ D zgodnie z normg EN12453). W czuj-
niku fotooptycznym FT210B sygnaty stanu listwy krawedziowej przesytane
sa poprzez promien fotokomaorki, faczac w ten sposob 2 systemy w jedno
urzadzenie. Fotokomdrka nadajnika, znajdujgca sie na ruchomym skrzy-
dle zasilana jest baterig litowa, eliminujgc w ten sposdb nieestetyczne sy-
stemy pofaczen; specjalne uklady natomiast ograniczaja zuzycie baterii
gwarantujac jej trwatos¢ przez okres do 15 lat (patrz szczegdty dotyczace
szacowania trwatosci w instrukcji obstugi produktu).

Tylko jedno urzadzenie FT210B powigzane z listwa krawedziowa (na pr-
zyktad TCB65) pozwala na osiggniecie poziomu bezpieczenstwa ,gtownej
listwy krawedziowej”, wymaganego przez norme EN 12453, niezaleznie
od ,sposobu uzytkowania” i ,sposobu uruchamiania”.

Czujnik fotooptyczny FT210B przypisany do listew krawedziowych typu
,opornosciowego” (8,2 kQ), jest odporny na pojedyncze uszkodzenie (ka-
tegoria 3 zgodnie z EN 13849-1). Posiada on specjalny obwdd antyko-
lizyjny, ktéry pozwala unikna¢ zakidcen z innych czujnikdw, takze niezsyn-
chronizowanych i pozwala na dodanie innych fotokomadrek, na przyktad,
w razie przejazdu ciezkich pojazddéw, gdzie zazwyczaj instaluje sie druga
fotokomdrke na wysokosci 1m od podtoza.

|| Dodatkowe informacje na temat sposobéw podigczania i
adresowania zawarte sa w instrukcji FT210B.

5 KONCOWE KONTROLE | URUCHOMIENIE

Przed rozpoczeciem fazy kontroli i rozruchu automatyki zaleca sie ustawie-
nie skrzydta w potowie skoku tak, aby mogto sie swobodnie porusza¢ w
kierunku otwarcia oraz zamkniecia.

5.1 PODLACZANIE ZASILANIA

& Podtaczenie zasilania musi by¢ wykonane przez fachowy,
wykwalifikowany personel, posiadajacy niezbedne nar-
zedzia, jak rowniez w petnym poszanowaniu przepisow,
norm i uregulowan prawnych.

Po pierwszym uruchomieniu produktu warto przeprowadzic kilka prostych

kontroli:

1. sprawdzi¢, ze kontrolka led BlueBUS wysyta serie 4 CZERWONYCH
mignie¢ sygnalizujac pierwsze uruchomienie i brak konfiguracii.

2. sprawdzi¢, czy migaja réwniez diody kontrolne na fotokomdrkach
(na TX jak i na RX); nie jest wazny rodzaj migania, gdyz zalezy on
od innych czynnikdw.

3. sprawdzi¢, czy lampa ostrzegawcza podtaczona do wyjscia FLASH
jest zgaszona.

4, sprawdzi¢, czy Swiatto pomocnicze jest zgaszone. Pojawienie sie 4
czerwonych mignie¢ na pokrywie jest normalnym zjawiskiem.

5. sprawdzi¢, czy przetacznik jest w prawidtowej pozycji: kursor musi
by¢ domysinie przestawiony w lewo.

(& J

Jesli tak sie nie dzieje, nalezy natychmiast wylgczy¢ zasilanie centrali i
uwaznie sprawdzi¢ potaczenia elektryczne.

Pozostate informacije, niezbedne do wyszukiwania i diagnostyki usterek
sg zamieszczone w punkcie ,Rozwiazywanie problemow’” (strona 33).
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5.2 WCZYTYWANIE URZADZEN

Po podigczeniu zasilania centrala musi rozpozna¢ urzadzenia podigczo-
ne do wejs¢ ,BlueBUS” i ,STOP”, a takze kierunek obrotow silnika
ustawiony na przetaczniku. Ta procedura rozpoznaje rowniez i wczytuje
karte rozszerzen wejs¢ i wyjsc, podtaczong do centrali. Przed wykona-
niem tej czynnosci diody ,L1” i ,L2” migajg, wskazujgac na koniecznosc¢
wcezytania urzadzen.

Faza wczytywania urzadzen musi by¢ wykonana réwniez
wtedy, gdy centrala nie ma zadnego podiaczonego ur-

zadzenia.

W tym celu:

1. nacisng¢ rownoczesnie i przytrzymaé przyciski [Open A] i
[Stop/Set]

2 zwolni¢ przyciski, gdy diody ,L1” i ,L2” zaczynajg szybko migac
(po okoto 3 sekundach)

3. odczekac kilka sekund az centrala zakoriczy wczytywanie urzadzen

4 po zakonczeniu tego etapu, dioda ,Stop” musi Swieci¢, a diody
»L171,,L2” musza zgasna¢. W przypadku pierwszej instalacji diody
,L3" i ,L4" zaczng migad.
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Faza wczytywania podtgczonych urzadzen moze by¢ powtdrzona w
dowolnej chwili, réwniez po wykonaniu montazu, na przyktad w razie ko-
niecznosci podtgczenia lub odtgczenia dodatkowego urzgdzenia.

W razie potrzeby odwrocenia kierunku obrotow silnika,
nalezy ponownie przeprowadzi¢ wyszukiwanie urzadzen.
(Zobacz punkt ,,Odwrdcenie kierunku obrotu silnika”);

16 - POLSKI

5.3 RECZNE PROGRAMOWANIE POLOZENIA
OTWARCIA | ZAMKNIECIA BRAMY

Po wczytaniu urzadzen nalezy przystgpi¢ do programowania recznego

potozenia otwarcia i zamkniecia bramy.

Jezeli te potozenia nie zostaly jeszcze wczytane (lub sg niewazne), diody

»L3” i ,L4” migaja rownoczesnie (,Rysunek 33”).
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Ta procedura stuzy do programowanie potozenia otwarcia i zamkniecia,
umozliwiajac centrali automatyczne obliczenie parametréw posrednich,
ktdre pdzniej bedzie mozna zmieniaé przy pomocy aplikacji ,myNice Pro”
i kompatybilnych interfejsow.

Potozenia niezbedne do programowania zostaty przedstawione w ,Tabela
8’ oraz na rysunku ,34”.

Tabela 8
Pozycja Dioda | Opis
A1 (otwarcie L1 Zadane polozenie maksymalnego otwarcia. Po
maksymaline) dotarciu w to potozenie brama zatrzymuie sie.
A0 (zamkniecie L8 Potozenie czesciowego zamkniecia. Po
maksymaline) dotarciu w to potozenie brama zatrzymuie sie.

Reakcje diod w poszczegdlnych fazach programowania potozenia zostaty
opisane w ,Tabela 9.
Tabela 9

OPIS DIOD PROGRAMOWANIA POLOZENIA

Dioda Opis
L1 zaswiecona Zapisane potozenie otwarcia.

L1 migajaca Trwa programowanie potozenia otwarcia.
L8 zaswiecona Zapisane potozenie zamknigcia.
L8 migajaca Trwa programowanie potozenia

zamknigcia.




Uwaga! Procedura programowania potozenia (wykonywa-
na klawiszami centrali) ma okreslone ramy czasowe, po
uruchomieniu funkcji programowania wraz z kazdym po-
leceniem ruchu uzytkownik ma do dyspozycji 60 sekund.
Jezeli w tym czasie nie zostanie wcisniety zaden klawisz,
procedura koniczy sie automatycznie i trzeba ja ponownie
przeprowadzi¢ od poczatku.

Aby uruchomic¢ procedure programowania potozenia:

1. Nacisng¢ przyciski [Stop/Set] i [Close V] przez 3 sekundy, aby
wejs¢ do trybu programowania potozenia

Programowanie potozenia Maksymalnego Otwarcia, miga dioda

HL1”:

2. przy uzyciu klawiszy [Open A] i [Close V] przenies¢ brame w
potozenie wybranego otwarcia

3. naciska¢ przycisk [Stop/Set] przez 3 sekundy, aby potwierdzié
potozenie ,A1”. Dioda ,,L1” pozostaje zaswiecona

4, Zwolni¢ przycisk

Programowanie potozenia Zamkniecia, miga dioda ,,L8”:

5. przy uzyciu przyciskow [Open A] i [Close V] nalezy przeniesé
brame w potozenie maksymalnego zamkniecia. (Potozenie zamk-
niecia musi pokrywac sie z dotknieciem bramy do podtoza)

6. nacisnac przycisk [Stop/Set] przez 3 sekundy, aby potwierdzi¢ od-
legtos¢ ,,A0”. Dioda ,,L8” pozostaje zaswiecona

7. po zwolnieniu przycisku [Stop/Set] nastepuje zgaszenie wszystki-
ch diod

Pamietaj: wydac polecenie przesuniecia (na przyktad: za pomoca wejscia
»Sbs”, ,OPEN”) w celu uruchomienia ,Wyszukiwania sit Automatyki”
(patrz punkt ,Automatyczne wyszukiwanie sif’); zostanie wykonany
pemy cykl. W razie przerwania wskazanej wyzej procedury mozna jg wz-
nowi¢ wybierajac ponownie polecenie ,,Sbs”, ,,Open”, ,,Close”.

& Uwaga: programowanie pozycji mozna wykonaé¢ ponow-
nie w dowolnym momencie, réwniez po zainstalowaniu;
wystarczy powtérzy¢ je od poczatku.

Potozenia obliczone samodzielnie przez centrale mozna
zmieni¢ przy uzyciu aplikacji ,myNice Pro” oraz inter-
fejsow proView i BIDI-Wifi. Stuza one do programowania
potozenia spowalniania (otwierania i zamykania), otwie-
rania czesciowego i potozenia wylaczenia. Ewentualnie
mozna uzy¢ jednostki polecenia OView.

5.4 AUTOMATYCZNE WYSZUKIWANIE SIt

Po zmianie wartosci parametrow zmiana ustawien predkosci, kierun-
ku obrotéw czy wartosci roztadowania, centrala wymaga uruchomienia
nowego ,Wyszukiwania sit Automatyki”; nastepuje automatyczne wyko-
nanie manewru otwarcia i zamkniecia, dzieki czemu centrala moze oceni¢
site niezbedng do zastosowania w kolejnych manewrach.

Podczas wykonywania tych manewrdw nalezy sprawdzi¢ obecnosc ewen-
tualnych wad montazowych/regulacyjnych Iub innych nieprawidtowosci,
jak na przyktad punktow zwigkszonego tarcia, a nastepnie przystapi¢ do
ich naprawienia.

Przeprowadzanie procedury ,Wyszukiwania sit Automa-
tyki” jest sygnalizowane réwniez poprzez wigczenie mi-
gajacego Swiatta pomocniczego podczas obu manewréw
przemieszczania. W trakcie tej procedury manewry sa
wykonywane z duzg sita.

Jezeli wystapitoby przerwanie procedury (interwencja
STOPU, odciecie zasilania, reakcja fotokomérki lub ur-
zadzenia sterowania), mozna jag ponownie uruchomié
wydajac dowolne polecenie (na przyktad: ,,SbS”, ,,Open”,
»Close”). Nastepnie zaczekaé, az procedura sama si¢ za-
konczy.

5.5 KONTROLA RUCHU BRAMY

Po wezytaniu diugosci skrzydta, zaleca sie wykonanie kilku manewrdow w
celu sprawdzenia prawidtowosci ruchu bramy.

4 N\

@

&
3 (=l slslss]=]s]s]=)
E]))) Close V || Stop/Set || Open A ’
G J
W tym celu:
1. nacisna¢ przycisk [Open A], aby wyda¢ polecenie manewru

,Otwiera”; sprawdzi¢, czy otwarcie bramy odbywa sie prawidtowo,
bez zmian predkosci; wytacznie, jesli skrzydto osiagnie potozenie
spowalniania, bedzie musiato przejs¢ na minimalng predkosé, az
do zatrzymania sie w potozeniu ,,A1” maksymalnego otwarcia

2. nacisnac przycisk [Close W] w celu zlecenia manewru ,Zamyka”;
sprawdzi¢, czy zamkniecie bramy odbywa sie prawidtowo, bez
zmian predkosci; wylacznie, jesli skrzydto osiggnie potozenie
spowalniania, bedzie musiato przejs¢ na minimalng predkosc¢, az
do zatrzymania sie w potozeniu ,,A0” maksymalnego zamkniecia

3. podczas manewru sprawdzi¢, czy lampa ostrzegawcza miga w
nastepujacych cyklach: Swieci sie przez 0,5 sekundy i nastepnie
gasnie na 0,5 sekundy (jezeli wyjscie FLASH jest skonfigurowane
jako domysine)

4, wykonaé kilka manewrdw otwierania i zamykania w celu wychwyce-
nia ewentualnych usterek montazu i regulacji lub innych anomalii,
na przyktad punktow zwiekszonego tarcia

5. sprawdzi¢, czy mocowanie motoreduktora jest pewne, stabilne i
odpowiednio wytrzymate, réwniez podczas silnych przyspieszen
lub zwolnieri ruchu bramy.
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5.6 ODWROCENIE KIERUNKU OBROTU SILNIKA

Aby zmieni¢ kierunek obrotdw, wystarczy ustawic¢ przetacznik (A) w wy-
branym kierunku i uruchomi¢ wyszukiwanie urzadzen bluebus (patrz rozd-
ziat ,Wezytywanie urzadzen” na stronie 16).
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Z przetacznikiem ustawionym jak na Rysunku 37 (Ustawienie domysine,
typowa instalacja) otwarcie automatyki nastepuje poprzez przemieszc-
zenie bramy w kierunku silnika. Z kolei zamknigcie nastepuje w kierunku
podtoza.
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Z przetacznikiem ustawionym jak na Rysunku 38 otwarcie automatyki
nastepuje poprzez przemieszczenie bramy w kierunku podtoza. Z kolei
zamknigcie nastepuje w kierunku silnika.
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Zmiana kierunku nie zostanie uwzgledniona az do uru-
chomienia procedury wczytywania urzadzen (patrz rozd-
ziat ,Wczytywanie urzadzeri” na stronie 16).
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6 ODBIOR | PRZEKAZANIE DO
EKSPLOATACJI

Sa to najwazniejsze fazy podczas realizacji automatyki, majgce na celu
zapewnienie jak najlepszego bezpieczenstwa. Probe mozna réwniez pr-
zeprowadzac okresowo, w celu skontrolowania stanu urzadzen, z ktorych
sktada sie automatyka.

Fazy odbioru i przekazania do eksploatacji musza zosta¢
przeprowadzone przez wykwalifikowany i doswiadczony
personel, ktéry musi wzigé na siebie obowigzek okreslen-
ia, jakie proby nalezy przeprowadzié, aby skontrolowacé
rozwigzania zapobiegajace mozliwym zagrozeniem oraz
zgodno$¢ z wymaganiami stawianymi przez przepisy,
normy i rozporzadzenia: w szczegolnosci wymogi normy
EN 12453, okreslajacej metody kontroli automatyki do
bram.

Urzadzenia dodatkowe musza zosta¢ poddane specjalnej probie, zardwno
pod wzgledem dziatania, jak i prawidtowej wspotpracy z centralg. Nalezy
sie zapozna¢ z instrukcjami pojedynczych urzadzen.

UWAGA! Funkcja czuwania jest domysinie aktywna. Jed-
nostka sterujgca przechodzi w tryb czuwania, wylaczajac
obwody i zmniejszajac zuzycie energii po 10 minutach od
wilaczenia, jesli plyta nie jest skonfigurowana z limitami, i
po 5 minutach, jesli jest skonfigurowana.

6.1 PROBA ODBIORCZA

W celu przeprowadzenia proby technicznej:
sprawdzi¢, czy zostaty spetione warunki zawarte w rozdziale ,0-
GOLNE INSTRUKCJE | ZALECENIA DOTYCZACE BEZPIEC-
ZENSTWA’ (strona 3)

2. odblokowaé motoreduktor w sposdb wskazany w punkcie
Reczne blokowanie i odblokowywanie motoreduktora” (stro-
na 11)

3. sprawdzi¢, czy istnieje mozliwos¢ recznego przesunigcia bramy
podczas otwierania i zamykania z sitg nieprzekraczajgca 225N

(okoto 23 kg)
4, zablokowac motoreduktor
5. przy uzyciu urzadzen sterowniczych (przetacznika, nadajnika ra-

diowego, itp.), przeprowadzi¢ proby otwierania, zamykania i zatrzy-
mania bramy, upewniajac sie, ze ruch jest zgodny z przewidzianym.
Zaleca sie przeprowadzenie wielu prob, w celu ocenienia ptynnosci
ruchu bramy i wykrycia ewentualnych wad montazu, regulacji oraz
miejsc szczegdlnie narazonych na tarcie

6. W celu kontroli stanu fotokomarek i w szczegdlnosci sprawdze-
nia czy nie wystepuja zakidcenia z innymi urzadzeniami, przesunac
cylinder (0 wymiarach: $rednica - 5¢cm, diugos¢ - 30cm) przeci-
najac os$ optyczng w poblizu ,, TX” i nastepnie w poblizu ,RX” i na
koniec po srodku: sprawdzi¢, czy w tych przypadkach urzadzenie
przejdzie ze stanu aktywnego w stan alarmowy i na odwrdt, czy
wywota przewidziang reakcje centrali, przyktad: podczas zamyka-
nia powoduje odwrdcenie ruchu.

7. zweryfikowaé kolejno witasciwe funkcjonowanie wszystkich urzad-
zen zabezpieczajgcych (fotokomorki, listwy krawedziowe, itd.).
Gdy dochodzi do interwencji ktéregos z urzadzen, zainstalowana
na centrali dioda ,BlueBus” szybko miga dwa razy, potwierdzajac
przeprowadzone rozpoznanie

8. jesli niebezpieczne sytuacje wywotane ruchem skrzydet byly chro-
nione poprzez zmniejszenie sity uderzenia, nalezy wykona¢ pomiar
sity zgodnie z normg EN 12453 i ewentualnie, jesli kontrola ,sity sil-
nika” zostata uzyta pomocniczo w systemie redukgji sity uderzenia,
nalezy znalez¢ taka regulacje, ktéra da najlepszy wynik.

6.2 PRZEKAZANIE DO EKSPLOATACJI

Przekazanie do eksploatacji moze byé wykonane
wytacznie po wykonaniu z pozytywnym wynikiem wszy-
stkich faz préb odbiorczych.

Przed przekazaniem automatyki do eksploatacji poinfor-
mowac¢ odpowiednio wtasciciela na temat zagrozen i wy-
stepujacych ryzyk resztkowych.

& Zabrania sie czesciowego przekazania do eksploatacji
lub w sytuacjach ,,prowizorycznych”.

W celu przekazania do eksploatacii:

1. sporzadzi¢ dokumentacje techniczng dotyczaca automatyki, ktora
musi zawieraC nastepujgce dokumenty: rysunek catosciowy au-
tomatyki, schemat wykonanych potaczen elektrycznych, analize
ryzyka i odpowiednie, zastosowane rozwigzania, deklaracje zgo-
dnosci producenta wszystkich stosowanych urzadzen i deklaracje
zgodnosci wypetiona przez instalatora

2. zamocowac w sposob trwaty w poblizu bramy etykiete lub tabli-
czke z opisem odblokowania i otwierania recznego

3. zamocowac w Sposob trwaly na bramie etykiete lub tabliczke z tym
rysunkiem (minimalna wysokos¢ 60 mm) "Rysunek 39"

4 )
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4, umiesci¢ na bramie tabliczke zawierajgcg co najmniej ponizsze
dane: rodzaj automatyki, nazwe i adres producenta (odpowied-
zialnego za ,przekazanie do eksploatacji”), numer seryjny, rok pro-
dukciji oraz oznaczenie ,CE”

5. wypemic i przekaza¢ wiascicielowi automatyki deklaracje zgod-
NOSCi

6. wypetnic¢ i przekaza¢ wiascicielowi automatyki ,Instrukcje obstugi”
automatyki

7. wypefni¢ i dostarczy¢ wiascicielowi automatyki ,Harmonogram
konserwaciji” zawierajgcy wytyczne na temat konserwagji wszystki-
ch urzadzen wchodzacych w skiad automatyki.

W odniesieniu do catej wymienionej dokumentacji, Nice,
za posrednictwem ustugi pomocy technicznej, zapewnia:
instrukcje obstugi i przewodniki.
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,Rysunku 40”, aby znalez¢ klawisz radio (A) i kontrolke R (B) na centrali.

7 PROGRAMOWANIE STEROWANIA W trakcie przeprowadzania procedur programowania odnies¢ sie do

RADIOWEGO
4 N\
@ 1L W - —
7.1 OPIS PROGRAMOWANIA STEROWANIA g0y |
RADIOWEGO 1@ B

Centralajest wyposazona w zintegrowane sterowanie radiowe, umozliwiajagce
interakcje z urzadzeniami do sterowania radiowego nastepujacego typu: Je-
dnokierunkowe i dwukierunkowe.

W komunikacji radiowej jednokierunkowej oba biorgce w niej udziat urzad-
zenia petnig konkretng i jednoznaczng role w obrebie systemu: jest tu wiec
mamy Nadajnik, ktory przesyta polecenia, oraz Odbiornik, ktdry je odbiera
i interpretuje. W ten sposéb komunikacja radiowa odbywa sie w sposéb
jednokierunkowy. - J
Z kolei komunikaciji radiowej dwukierunkowej oba urzgdzenia (wyposazone

w radiowg technologie dwukierunkowa) przyjmujg za kazdym razem inng & Do przeprowadzenia procedur zostat wyznaczony
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I’Ole W O/b!'@bie SyS.temU, poniewazll kaZdy z niCh jeSt w stanie /Odb}ieralé | okres'lony czas. Przed rozpoczgciem naleiy przeczytaé
nadayvac; mfprmlaqe z urzgdzenlla i Ido u[’zgdzema. W ten splosob rowniez ze zrozumieniem opis calego procesu.

nadajniki stajg sie czasami ,odbiornikami” informacji naptywajacych ze zin- . ) .
tegrowanego odbiornika znajdujacego sie w centrali sterujacej. Symbole uzyte w poszczegdinych procedurach programowania / ka-

sowania z modutem sterowania radiowego wymieniono w ,Tabela 12”.

7.1.1 TRYB WCZYTYWANIA PRZYCISKOW NADAJNIKOW

Weczytywanie urzadzen do sterowania radiowego mozna przeprowadzi¢ na 2 sposoby: w trybie ,standard” (inaczej Tryb 1) i w trybie ,spersonali-
zowanym” (inaczej Tryb 2).
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7.1.1.1  Weczytywanie STANDARD (Tryb 1: wszystkie przyciski)

Procedury tego rodzaju umoZzliwiajg rownoczesne wczytanie podczas ich wykonywania wszystkich przyciskow na nadajniku. System automatycznie
przypisuje do kazdego przycisku polecenie ustalone w fabryce, zgodnie z nastepujgcym schematem:

Tabela 10
PRZYPISYWANIE FUNKCJI NADAJNIKA
Polecenie Przycisk
Krok po Kroku Zostanie przypisany do przycisku 1
Otwiera czesciowo Zostanie przypisany do przycisku 2
OTWIERA Zostanie przypisany do przycisku 3
ZAMYKA Zostanie przypisany do przycisku 4

7.1.1.2 Weczytywanie PERSONALIZOWANY (Tryb 2: tylko jeden przycisk)

Procedury tego rodzaju umozliwiajg, podczas ich przeprowadzenia, wczytanie jednego przycisku sposrod przyciskdw obecnych na nadajniku.
Wybdr przycisku i polecenia do przypisania nastepuje przez instalatora, na podstawie wymagan automatyki.

Dostepne urzadzenia sterowania oraz tryby wczytywania zostaty przedstawione wraz z trybami przewidzianymi dla programowania zintegrowanego
radioodbiornika. (patrz Rozdziat ,PROGRAMOWANIE STEROWANIA RADIOWEGO”).

Tabela 11

OXI / OXIBD / OXIFM / OXIT / OXITFM W ROZSZERZONYM TRYBIE I
Nr Polecenie Opis
1 Krok po Kroku Polecenie ,SbS” (Krok po Kroku)
2 Otworz czesciowo 1 | Polecenie ,Otwarcie czgsciowe 1”
3 Otwiera Polecenie ,Otwiera”
4 Zamyka Polecenie ,Zamyka”
5 Stop Zatrzymuje manewr

Krok Po Kroku . . ,
6 Zespét mieszkalny Polecenie w trybie zespotu mieszkalnego

Krok po Kroku . o . I
7 wysoki priorytet Wydaje polecenie rowniez z zablokowang automatyka lub aktywnymi poleceniami
8 (2)tW|era CZESCIOWO | 1y1\iera czesciowo (otwarcie bramy do parametru zaprogramowanego przy pomocy Otwiera Czesciowo 2)
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OXI/ OXIBD / OXIFM / OXIT / OXITFM W ROZSZERZONYM TRYBIE I

Nr Polecenie Opis

9 gtmera CZESCIOWO | 131\ iera czesciowo (otwarcie bramy do parametru zaprogramowanego przy pomocy Otwiera Czesciowo 3)

10 Otwiera i blokuje Wywotuje manewr otwarcia i po jego zakoriczeniu zablokowanie automatyki; centrala nie akceptuje zadnego innego
automatyke polecenia z wyjatkiem ,Krok po kroku wysoki priorytet”, ,,Odblokuj” i ,Odblokuj i zamknij”

1 Zamyka i blokuje Wywotuje manewr zamknigcia i po jego zakonczeniu zablokowanie automatyki; centrala nie akceptuje zadnego innego
automatyke polecenia z wyjatkiem ,Krok po kroku wysoki priorytet”, ,Odblokuj” i ,Odblokuj i otworz”

Powoduije zatrzymanie manewru i zablokowanie automatyki; centrala nie akceptuje zadnego innego polecenia z wyjgtkiem

B ek S L,Krok po kroku wysoki priorytet”, ,Odblokuj”, ,Odblokuj i zamknij” i ,Odblokuj i otwdrz”

Odblokowuje . . . P ) .

13 automatyke Powoduje odblokowanie automatyki i przywrdcenie normalnego funkcjonowania

14 (ol e Wiacza swiatto pomocnicze i tak zaprogramowane wyjscie w trybie ,wylaczanie z programowanym czasem”
Swiatetko nocne a p prog wyj ryoie ,wyig prog y!
On-Off - o o . )

15 Swiatetko nocne Wiacza Swiatto pomocnicze i tak zaprogramowane wyjscie w trybie ,krok po kroku

UWAGA = Wiecej szczegétowych informacji dotyczacych funkcji zwiazanych ze zintegrowanymi i wyjmowanymi radiood-
biornikami znajduje sie¢ na stronie www.niceforyou.com.

Tabela 12

LEGENDA SYMBOLI UZYTYCH W INSTRUKCJI
Opis Symbol
Dioda ,,R” swiecagca statym swiattem ' ; '

N1/
Dioda ,,R” z dlugim miganiem /I;'\

N1z
Dioda ,,R” z szybkim miganiem o
Dioda ,,R” zgaszona ]

OFF ON
Odcig¢ zasilanie elektryczne / Podigczy¢ zasilanie elektryczne Qﬁ’ iﬁ?
(wyjac bezpiecznik F2 i ewentualny pakiet baterii) H TEI

RN
Zaczeka,...
Wykonac¢ dziatanie w ciagu 5 sekund >5s8<
Przytrzymac wcisniety klawisz radio na centrali

P ==
Przycisnac i zwolni¢ klawisz radio na centrali H;

==
Zwolni¢ klawisz radio na centrali E|

<za s>

Przycisnac i zwolni¢ zadany przycisk nadajnika @g
Przytrzymac wcisniety zadany przycisk nadajnika é % 2
Zwolni¢ zadany przycisk nadajnika @é
Przyjrzec sig, kiedy dioda ,,R” wysyla sygnat @.'L:—J'
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7.2 SPRAWDZANIE KODOW NADAJNIKOW
Aby sprawdzi¢, do ktdrego kodu naleza nadajniki wczytane juz ewentualnie do odbiornika, nalezy postepowac zgodnie z ponizsza tabela:

Tabela 13
KONTROLA RODZAJU KODOWANIA ZASTOSOWANEGO PRZEZ NADAJNIKI JUZ WCZYTANE
Opis Symbole
OFF ON
% Trfl . L . a — S == NI
Odtaczy¢ zasilanie elektryczne od centrali sterowniczej i nastepnie podiaczy¢ zasilanie. g §1 ®— P4
Policzy¢ liczbe kolejnych migniec: Hl N | ST
) N
N1z
2 migniecia zielone = wczytane nadajniki z kodowaniem O-Code */lT_l\ X2
N1z
2 mignigcia zielone i 1 pomaranczowe = wczytane nadajniki z kodowaniem O-Code +BD - |T_| X2+1

B \Ilj/ X 5

5 mignie¢ zielonych = brak wczytanego nadajnika

- B4 X 5+1

5 mignie¢ zielonych i 1 pomaranczowe = wczytane nadajniki z technologia BD

7.3 WCZYTYWANIE URZADZENIA DO STEROWANIA RADIOWEGO

7.3.1 WCZYTYWANIE W ,,TRYBIE 1”

Podczas wykonywania procedury wskazanej w , Tabela 14", odbiornik wczytuje wszystkie przyciski znajdujace sie na nadajniku, przypisujac automa-
tycznie do 1. przycisku polecenie nr 1 odbiornika, do 2. przycisku polecenie nr 2, itd.
Przeprowadzone wczytywanie zajmie pojedyncza lokacje w pamigci.

Tabela 14

WCZYTYWANIE W TRYBIE 1
Na centrali sterujacej Symbole

Przytrzymac wcisniety przycisk ,,Radio” na centrali i zaczekaé, az wiaczy sie zielona dioda ; L:—_l g

»R”. Zwolni¢ przycisk ,Radio”

Na nadajniku przeznaczonym do wczytania
W przypadku jednokierunkowego przytrzymac wcisniety dowolny klawisz przez 10 sekund i NI

zwolnié go, po tym jak dioda ,,R” na centrali wykona 1. z 3 zielonych mignig¢ oznaczajacych ,|T_| -
potwierdzenie wczytania. (*1)

W przypadku dwukierunkowego nacisna¢ i od razu zwolni¢ dowolny klawisz; dioda ,,R” na SN I NT NI
centrali wykonuje 3 zielone mignigcia. Urzadzenie do sterowania radiowego wysyta sygnat w @5 ,|T_|\ ,|_T|\ J;L
postaci krétkich wibraciji, potwierdzajac przeprowadzone skojarzenie. (*1)

(*1) - Jezeli konieczne jest wczytanie kolejnych nadajnikdw, w ciggu 15 sekund po uptywie pierwszych 10 nalezy powtdrzy¢ sekwencje na nadajniku.
Procedura konczy sie automatycznie po uptywie tego czasu.

Jezeli zamierza sie natychmiast przerwaé procedure (na przyktad, aby uniknaé wczytanie kolejnych urzadzen do sterowania
radiowego), jednokrotnie wcisnac¢ klawisz ,,Radio R”.
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7.3.2 WCZYTYWANIE W ,, TRYBIE 2”

W trakcie wykonywania procedury wskazanej w ,Tabela 15” odbiornik wczytuje tylko jeden Klawisz sposrdd tych, ktére znajdujg sie na nadajniku, pr-
zypisujgc funkcje wybrang przez instalatora.

Aby wczytad kolejne przyciski, nalezy powtdrzy¢ procedure od poczatku, dla kazdego wczytywanego przycisku.

Wykonane wczytywanie zajmie pojedyncze miejsce w pamieci i polecenie wczytanego przycisku bedzie tym wybranym przez instalatora z ,Listy pole-
cen” centrali automatyki (patrz ,Tabela 11”).

Tabela 15

WCZYTYWANIE W TRYBIE 2 (| W ROZSZERZONYM TRYBIE 2)
Na centrali sterujacej Symbole

Sposrdd polecen wyszczegodlnionych w ,, Tabela 11” wybraé polecenie do wczytania i
przypisa¢ numer identyfikacyjny (n).

D>
Wcisnac i zwolni¢ klawisz ,,Radio” tyle razy, ile wynosi numer (n), oznaczajacy wybrane ‘S' (n)
polecenie. Dioda ,,R” wysyta migniecia w takiej samej liczbie. W; "

Na nadajniku przeznaczonym do wczytania

W przypadku jednokierunkowego przytrzymac wcisniety przez 10 sekund klawisz do NI
wczytania i zwolni¢ go, po tym jak dioda ,,R” na centrali wykona 1. z 3 zielonych mignie¢ ,ﬁ\
(prawidtowo wykonane wczytanie). (*2) >

W przypadku dwukierunkowego nacisnaé i od razu zwolni¢ w ciagu 10 sekund klawisz do PR

zapamigtania; dioda ,,R” na centrali wykonuje 3 zielone migniecia. Urzadzenie do sterowania @g ‘E'g’ AN ‘E'EI’
radiowego wysyla sygnat w postaci krétkich wibracji, potwierdzajac przeprowadzone ATNATN AT
skojarzenie. (*2)

(*2) - Jezeli konieczne jest wczytanie tego samego polecenia do kolejnych nadajnikow, w ciggu 15 sekund po uptywie pierwszych 10 nalezy powtdrzy¢
sekwencije na klawiszu kazdego kolejnego nadajnika. Procedura konczy sie automatycznie po uptywie tego czasu.

Uwaga! Nie ma mozliwosci natychmiastowego przerwania procedury wczytywania. W razie potrzeby (na przyktad, aby uniknaé
przypadkowych skojarzen) odiaczy¢ bezpiecznik zasilania F2, zaczekaé¢ 30 sekund, a nastepnie ponownie go wiozy¢.

7.3.3 WCZYTYWANIE NOWEGO NADAJNIKA ,W POBLIZU ODBIORNIKA”.

& Uwaga! Tylko dla nadajnikéw jednokierunkowych.

W trakcie przeprowadzania procedury wskazanej w ,Tabela 16” nowy nadajnik otrzymuije te same ustawienia radiowe, jakie otrzymat nadajnik wczytany
juz w centrali.

Przebieg procedury nie przewiduje bezposredniego dziatania na przycisk ,Radio” centrali, tylko obecnos$¢ nadajnika w promieniu odbioru odbiornika.
Wezytywanie ,w poblizu odbiornika” mozna uniemozliwi¢ poprzez zablokowanie funkcji w odbiorniku, zgodnie z opisem w punkcie , Blokowanie (lub
odblokowanie) wczytanych wartosci, ktore sa wykonane przy pomocy procedury ,,w poblizu centrali” i/lub za pomoca ,kodu aktywacyjnego™’.

Tabela 16

WCZYTYWANIE NOWEGO NADAJNIKA ,W POBLIZU ODBIORNIKA”
Opis Symbole

Na nowym nadajniku przytrzymac przycisk, ktéry ma zosta¢ wczytany. Zaczekac 7 sekund, a gg X 7 sec. g
nastepnie go zwolnic. A

L. . ) . . . ) . Ce= 3 =) = ¢ = <{=e P>
Na juz wczytanym nadajniku nacisnaé powoli i zwolni¢ 3 razy wczytany przycisk, ktéry ma 0O @
by¢ skopiowany. S

D>
Na nowym nadajniku nacisnac i zwolni¢ 1 raz ten sam klawisz, ktory zostat wcisniety na o o
poczatku procedury.

(*2) - Jezeli konieczne jest wczytanie tego samego polecenia do kolejnych nadajnikow, w ciggu 15 sekund po uptywie pierwszych 10 nalezy powtdrzy¢
sekwencije na klawiszu kazdego kolejnego nadajnika. Procedura konczy sie automatycznie po uptywie tego czasu.

7.3.4 WCZYTYWANIE NOWEGO NADAJNIKA ZA POMOCA ,KODU AKTYWACYJNEGO” STAREGO NADAJNIKA JUZ
WCZYTANEGO DO ODBIORNIKA

& Uwaga! Tylko dla nadajnikéw z kodowaniem ,,0-Code” i ,,BD”

W pamieci nadajnikow z kodowaniem O-Code i BD jest obecny ,kod aktywacyjny” (tajny), a pomoca ktérego mozna aktywowac nowy nadajnik, ktory
ma by¢ wczytany do odbiornika.

W celu dokonania tej aktywaciji nalezy sie zapoznac z instrukcjg nadajnika i przygotowac stary nadajnik juz wezytany do odbiornika, do ktérego pragnie
sie wczytaé nowy nadajnik.

Przeniesienie kodu aktywacyjnego moze nastgpié¢ wytacznie miedzy dwoma takimi samymi nadajnikami majacymi takie
samo kodowanie radiowe.

Nastepnie, gdy zostanie uzyty nowy aktywowany nadajnik, przesle do odbiornika (w pierwszych 20 nadaniach) polecenie, wlasny kod tozsamosci i otrzy-
many ,kod aktywacyjny”. W tej chwili odbiornik rozpozna kod aktywacyjny starego nadajnika i wczyta automatycznie kod tozsamosci nowego nadajnika.

Mozliwe jest zablokowanie niepozadanego wczytywania nadajnikéw za pomoca ,kodu aktywacyjnego”, w tym celu nalezy zablokowaé funkcje odbior-
nika (patrz punkt ,Blokowanie (lub odblokowanie) wczytanych wartosci, ktore sa wykonane przy pomocy procedury ,w poblizu centrali” i/
lub za pomoca ,,kodu aktywacyjnego™).
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7.4 KASOWANIE POLECENIA STEROWANIA RADIOWEGO

7.41 KASOWANIE POJEDYNCZEGO POLECENIA SKOJARZONEGO Z KLAWISZEM Z PAMIECI ODBIORNIKA
W trakcie wykonywania procedury wskazanej w , Tabela 17" mozna skasowa¢ wczytywanie polecenia skojarzonego z klawiszem

Uwaga! Jezeli nadajnik jest wczytany w , Trybie 1” (patrz punkt ,,Wczytywanie w ,, Trybie 1””), w trakcie procedury zostaje
skasowany caty nadajnik, czyli wszystkie klawisze urzadzenia do sterowania radiowego.

KASOWANIE POJEDYNCZEGO KLAWISZA Z PAMIECI ODBIORNIKA
Opis

Symb

Tabela 17

Przytrzymac wcisniety przycisk ,Radio” na centrali i zaczekac, az wiaczy si¢ i
zgasnie zielona dioda ,,R”. Zwolni¢ przycisk ,Radio”

AY

<zase>
N
W , s 1

=)

’

Na nadajniku przeznaczonym do skasowania

W przypadku jednokierunkowego przytrzymacé wcisniety klawisz (*4) do
skasowania i zwolni¢ go, po tym jak dioda ,,R” na centrali wykona 1. z 5 zielonych
szybkich mignie¢ (prawidtowo wykonane kasowanie).

E)

W przypadku dwukierunkowego nacisna¢ i zwolni¢ przycisk do skasowania
(*4); dioda ,,R” na centrali wykonuje 5 szybkich zielonych mignie¢ (kasowanie
wykonane prawidtowo).

ole
<{ma s>

[Qle 7

(*4) - Jesli nadajnik jest wezytany w , Trybie 17 (patrz ,Wezytywanie w ,, Trybie 1””), mozna wcisnaé dowolny przycisk. Jesli nadajnik jest wezytany w
L rybie 2” (patrz ,Weczytywanie w ,, Trybie 2””), nalezy powtdrzy¢ catg procedure dla kazdego wczytanego przycisku do skasowania.

7.4.2 KASOWANIE PAMIECI ODBIORNIKA (CALKOWITE)

W systemie jednokierunkowym procedury kasowania kodow dotyczg wytgcznie odbiornika. Z kolei w systemie dwukierunkowym konieczne jest wyko-

nanie rowniez kasowania powigzania w urzgdzeniu sterowania radiowego.

W celu wykonania tej procedury, nalezy sie zapozna¢ z instrukcjg odpowiedniego nadajnika.

Tabela 18
CALKOWITE KASOWANIE PAMIECI ODBIORNIKA.
Opis Symbole
Przytrzymac wcisniety przycisk ,Radio” na centrali i zaczekac, az wiaczy sie i ®-T1 .\IJ__I/
zgasnie zielona dioda ,,R”. Po paru sekundach zaczyna migac. W; A B
Tryb kasowania
W celu skasowania pamigci odbiornika zwolni¢ przycisk ,,Radio” doktadnie ‘E’_) =]
podczas 5 migniecia. ) [ﬂ
Poczekac, az dioda LED ,,R” na centrali zacznie szybko migac 5 . (Kasowanie ‘S’ ‘S’ ‘Izl’ ‘S’ ‘S’

przebiegto pomysinie).

FTINZTINZTINZTNZTN
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7.4.3 BLOKOWANIE (LUB ODBLOKOWANIE) WCZYTANYCH WARTOSCI, KTORE SA WYKONANE PRZY POMOCY PROCEDURY
,W POBLIZU CENTRALI” I/LUB ZA POMOCA ,,KODU AKTYWACYJNEGO”

Wykonujac procedure podang w ,Tabela 19" mozna wytaczy¢ wczytywanie nowych nadajnikow do odbiornika, w sytuacji gdy zamierza sie uzy¢
procedure ,w poblizu odbiornika” (patrz ,Wczytywanie nowego nadajnika ,,w poblizu odbiornika”.”) lub procedure ,kodu aktywacyjnego” (patrz ,,
Wezytywanie nowego nadajnika za pomoca ,,kodu aktywacyjnego” starego nadajnika juz wczytanego do odbiornika”)

Dla obu procedur ustawienie fabryczne to ,ON”. Aby wykonaé procedure, nalezy dysponowac nadajnikiem wczytanym juz do odbiornika.

Tabela 19
BLOKOWANIE (LUB ODBLOKOWANIE) WCZYTANYCH WARTOSCI, KTORE SA WYKONANE PRZY POMOCY PROCEDURY ,W POBLIZU CENTRALI” I/LUB ZA
POMOCA ,,KODU AKTYWACYJNEGO”
Opis Symbole
OFF 10s

Odcia¢ zasilanie elektryczne poprzez wyjecie bezpiecznika F2 oraz ewentualnego pakietu
baterii. Zaczekaé 10 sekund. '.I ‘

Przytrzymac wcisniety przycisk ,,Radio” i jednoczesnie zataczyc zasilanie elektryczne. h .
+

Dioda ,,R” najpierw wysyta sygnat dla nadajnikéw w pamigci, a nastepnie krétkie o I Ij
pomaranczowe mignigcia. P

== > N

Zwolni¢ przycisk ,Radio” dokfadnie po zakonczeniu drugiego pomaranczowego migniecia. E

7/ N1/

B

W ciagu 5 sekund: naciskac i zwalnia¢ kilkakrotnie przycisk ,Radio” w celu wyboru nastepujacych
funkcji, ktorych stan rozpoznaje sie na podstawie stanu diody ,R”:

Brak aktywnej blokady = dioda ZGASZONA
Blokada wczytywania ,,w poblizu centrali” = dioda w kolorze CZERWONYM
Blokada wczytywania z ,,kodem aktywacyjnym” = dioda w kolorze ZIELONYM

Blokada obu wczytywan (,w poblizu centrali” i ,z kodem aktywacyjnym”) = dioda w kolorze
POMARANCZOWYM

W ciagu 5 sekund na nadajniku juz wczytanym do odbiornika nacisnaé i zwolnié (wczytany)
przycisk, w celu zapisania wybranej wiasnie funkcji
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8 PROGRAMOWANIE CENTRALI

Na centrali znajdujg sie 3 przyciski: [Open A], [Stop/Set] i [Close V]
(,Rysunek 42”) i mozna ich uzywac i do sterowania centralg, i do progra-
mowania dostepnych funkii.

4 N
@ oy~ ———
EQD Aerial
o[
[++]
S N | | | I I
z S S N S N S S
( E]))) CIoseVl Stop/Set || Open A
[_\ TT 1T 1T T T T 1 T T T I
\§ %

Funkgcje, ktdre mozna zaprogramowac sg rozmieszczone na dwéch po-
ziomach, a ich stan roboczy jest sygnalizowany przez 8 diod ,L1 ... L8”
obecnych na centrali (dioda zaswiecona = funkcja aktywna; dioda zgaszo-
na = funkcja nieaktywna).

8.1 UZYWAC PRZYCISKOW PROGRAMOWANIA

[Open A]
Przycisk pozwala na sterowanie otwarciem bramy lub przesuwa w gore
punkt programowania.

[Stop/Set]

Przycisk stuzgcy do zatrzymania manewru.

Jesli zostanie przytrzymany przez ponad 3 sekund, pozwala na wejscie w
tryb programowania.

[Close V1]
Przycisk pozwala na sterowanie zamknieciem bramy lub przesuwa w dot
punkt programowania.

& Uwaga! Podczas manewru, zaréwno otwierania lub
zamykania, wszystkie przyciski spetniaja funkcje STOP,
zatrzymujac ruch silnika.
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8.2 PROGRAMOWANIE PIERWSZEGO POZIOMU (ON-OFF)

Wszystkie funkcije pierwszego poziomu sg zaprogramowane fabrycznie na ,OFF” i moga by¢ w kazdej chwili zmienione. W celu sprawdzenia réznych
funkciji nalezy zapoznac sie z , Tabela 20"

8.2.1 PROCEDURA PROGRAMOWANIA PIERWSZEGO POZIOMU

Procedura programowania wymaga maksymalnego czasu 20 sekund migedzy naciskaniem kolejnych przyciskow. Po uptywie
tego czasu, nastepuje automatyczne zakonczenie procedury i system zapamieta zmiany wykonane do tej chwili.

Aby przeprowadzi¢ programowanie pierwszego poziomu:

1. nacisnac i przytrzymac wcisnigty przycisk [Stop/Set] az do chwili, gdy dioda ,L1” zacznie migac
2. zwolni¢ przycisk [Stop/Set]
3. nacisnac¢ przycisk [Open A]o [Close V1], aby zamieni¢ pozycje migajacej diody na diode odpowiadajgca funkcji, ktdra ma by¢ zmieniona
4. nacisnac i natychmiast zwolni¢ przycisk [Stop/Set] w celu zmiany stanu funkgji:
- miganie krotkie = OFF
- miganie diugie = ON
5. nie naciskajgc zadnego przycisku odczekac 20 sekund (czas maksymalny), aby wyjS¢ z programowania.

|| W celu ustawienia innych funkcji na ,,ON” lub ,,OFF”, podczas przeprowadzania procedury, nalezy powtérzy¢ punkty 3 i 4.
Tabela 20

FUNKCJE PIERWSZEGO POZIOMU (ON-OFF)

Dioda | Funkcja Opis

Funkcja WEL.: po wykonaniu manewru pefnego otwarcia, wykonywana jest pauza (rowna zaprogramowanemu Czasowi
pauzy), po uptywie ktdrej centrala automatycznie uruchamia manewr zamykania.
Funkcja WYL.: funkcjonowanie jest typu ,pdétautomatycznego”.

Funkcja WL.: Zachowanie zmienia sie w zaleznosci od tego, czy funkcja ,Zamykanie Automatyczne” jest wigczona lub nie.
Przy wytaczonym ,Zamykaniu Automatycznym”: Brama osigga zawsze potozenie catkowitego otwarcia (nawet jesli Foto
zostaje zwolniona wczesniej). Po zwolnieniu Foto, wywotuje sie zamykanie automatyczne z pauzg 5s.
Przy wytaczonym ,,Zamykaniu Automatycznym”: czynnos¢ otwierania nastepuje niezwiocznie po zwolnieniu fotokomaorek i
wywotywane jest automatyczne zamkniecie z pauzg 5-sekundowa.
Funkcja ,Zamknij po Foto” jest zawsze wytgczana podczas manewrdw przerwanych poleceniem Stop.
Funkcja WYL.: czas pauzy bedzie taki jak zaprogramowany albo nie nastagpi automatyczne ponowne zamknigcie, jesli
funkcja nie jest aktywna.
Funkcja WEL.: w przypadku odciecia zasilania energiag elektryczna, rowniez chwilowego, jesli po przywrdceniu energii
centrala odczyta otwartg automatyke, zostanie automatycznie uruchomiony manewr zamykania, poprzedzony
5-sekundowym miganiem wstepnym.
Funkcja WYL.: po przywrdceniu zasilania elektrycznego automatyka utrzymuje biezaca pozycie.
Funkcja ON: funkcja pozwala na zmniejszenie zuzycia energii, poniewaz po 5 minutach (programowalny czas) od
zakonczenia kazdego manewru, centrala wytaczy wyjscie BlueBUS i wszystkie diody centrali z wyjgtkiem diody BlueBUS,
ktéra bedzie migac (na zielono) wolnigj. W tym trybie wszystkie urzadzenia sterujace BlueBUS, takie jak klawiatury, czytniki
kart i fotokomarki, zostana wytaczone i nie bedg dziata¢. Gdy centrala otrzyma polecenie ruchu, wznowi peine dziatanie.
L4 Stand by Funkcja ta jest szczegdlnie przydatna podczas pracy z akumulatorem buforowym.

Funkcja WYL.: normalne dziatanie.
Uwaga! funkcja Stand by daje mozliwos¢ skorzystania z réznych trybdéw aktywowanych z kompatybilnych interfejsow.
Funkcja Standby jest domysinie aktywna w nastepujacy sposéb:
Standby all: produkty bez zintegrowanego modutu wifi (SPIDER800)
Standby no wifi: produkty ze zintegrowanym modutem wifi (SPIDER800W, SPIDER1200BLW).
Funkcja WL.: jeZeli po zamknigciu bramy zostanie wykryta proba wiamania, aplikacja otrzyma sygnat, co spowoduje
L5 Ochrona wymuszenie nowego zamkniecia.
przeciwwitamaniowa | Funkcja WYL.: normalne dziatanie.
Standby no wifi: produkty z aktywna funkcja alarmu antywtamaniowego musza by¢ wylaczone.
Funkcja WE.: moZliwe jest dodanie 3-sekundowej (mozliwosé konfiguracii) pauzy pomiedzy rozpoczeciem migania a
L6 Wstepne miganie rozpoczeciem manewru, w celu wczesniejszego uprzedzenia o niebezpieczenstwie.
Funkcja WYL.: wiaczenie lampy ostrzegawczej jest réwnoczesne z poczatkiem manewru.

Funkcja WEL.: wytgcza odbiornik radiowy wewnatrz centrali.

Zamknigcie

L1
automatyczne

L2 Zamknij po Foto

L3 Zawsze zamyka

Zablokowanie radia

L7 wewnetrznedo Funkcja WYL.: normalne dziatanie.
¢ 9 Uwaga. Funkcje te nalezy wiaczyé, jezeli uzywa sie zewnetrznego odbiornika typu OXI / OXIBD.
Funkcja WE.: Konfiguruje centrale w oparciu o ustawianie wstepne (sita, wrazliwosé i predkosé), zoptymalizowane do
zarzadzania bramg zakwalifikowang jako ,lekka”.
- Funkcja WYL.: Konfiguruje centrale w oparciu o ustawianie wstepne (sita, wrazliwosc¢ i predkosc), zoptymalizowane do
Tryb lekkiej / : - , T
L8 zarzadzania bramg zakwalifikowang jako ,ciezka”.

I e UWAGA: Wymienione powyzej ustawienia wstepne zmieniaja sig automatycznie za kazdym razem, gdy zmianie ulega
ustawienie parametru. Po wyjsciu z menu programowania pojawia sie polecenie wykonania nowego wyszukiwania sit 8

(patrz Automatyczne wyszukiwanie sif).

Po zatrzymaniu silnika diody ,L1 ... L8” Swieca lub sg zgaszone zgodnie ze stanem funkgji, jaka reprezentujg, na przyktad ,L1” jest zaswiecona, jesli jest
aktywne ,Zamykanie automatyczne”. Podczas manewru, ,L1 ... L8" migajg wskazujgc site konieczng do przemieszczenia bramy w tej chwili.

Jesli miga ,L1” konieczna sita jest niska i tak az do migniecia ,L8”, ktdre wskazuje maksymalng site.

Nalezy pamietac, ze nie wystepuje zaden zwigzek miedzy poziomem sity wskazanym przez diody podczas ruchu (ktory jest wartoscig bezwzgledna) i
poziomem wskazanym przez diody podczas programowania sity (ktdry jest wartoscia wzgledna). Patrz ,L6” w , Tabela 21”.
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8.3 PROGRAMOWANIE DRUGIEGO POZIOMU (PARAMETRY REGULOWANE)

Wszystkie parametry drugiego poziomu sg zaprogramowane fabrycznie jak wskazano w ,KOLORZE SZARYM” w ,Tabela 21" i moga by¢ w kazdej
chwili zmienione. Parametry mozna regulowac na skali wartosci od 1 do 8. W celu sprawdzenia wartosci odpowiadajacej kazdej diodzie, nalezy sie
odniesé do ,Tabela 21”.

ATTENZIONE:  Jezeli konfiguracja parametru (poziom 2) nie zostanie rozpoznana w odniesieniu do obecnych konfiguracji, centrala wigczy jed-

noczesnie migajace na przemian dwie diody L1 i L8, sygnalizujgc ze biezaca wartosc jest poza zakresem. W razie potrzeby mozna wymusic
wartosci, naciskajgc klawisze [Open A]lub [Close V]

8.3.1 PROCEDURA PROGRAMOWANIA DRUGIEGO POZIOMU
Aby przeprowadzi¢ programowanie drugiego poziomu:
1

2.
3.

4,

o o

nacisnac i przytrzymac wcisnigty przycisk [Stop/Set] az do chwili, gdy dioda ,L1” zacznie migac

zwolni¢ przycisk [Stop/Set]

nacisnac¢ przycisk [Open A] o [Close VW] aby zamieni¢ pozycje migajgcej diody na diode oznaczajaca ,diode wejscia” parametru przeznac-
zonego do zmiany

nacisnac i przytrzymac wcisnigty przycisk [Stop/Set]. Przytrzymujgc caly czas wcidniety przycisk [Stop/Set]:

- zaczekaC okoto 3 sekund na zaswiecenie sie diody przedstawiajacej biezacy poziom parametru przeznaczonego do zmiany

- nacisna¢ przycisk [Open A]o[Close V], aby przenies¢ diode, ktdra przedstawia wartos¢ parametru

zwolni¢ przycisk [Stop/Set], aby wrdci¢ do pierwszego poziomu

nie naciskajac zadnego przycisku odczekaé 20 sekund (czas maksymalny), aby wyjs¢ z programowania.

|| Aby zaprogramowac wiecej parametrow, podczas wykonywania procedury konieczne jest powtdrzenie dziatan od punktu

2 do punktu 5 podczas fazy.

Tabela 21
Dioda wejscia | Parametr ?r;ggizm) Ustawiona wartos¢ Opis
L1 5 sekund
L2 15 sekund
L3 30 sekund
L4 45 sekund Reguluje czas pauzy, tzn. czas przed
L1 Czas pauzy 5 60 sekund zamknieciem .automatyczn‘ym. Dziata jedynie,
gdy aktywne jest Zamykanie Automatyczne.
L6 80 sekund
L7 120 sekund
L8 180 sekund
L1 Otwiera — stop — zamyka — stop
L2 Otwiera - stop - zamyka - otwiera
L3 Otwigra - zamyka ~ otwiera — zamyka Reguluje sekwencije polecen przypisanych do
L AT s L4 ZGSDC?’f m!eszkalny . " wejscia Sbs. 1. polecenia radiowego.
Kroku L5 Zespdt mieszkalny 2 (ponad 2 s powoduje ,Stop”) PAMIETAJ: ustawiajac poziom na L4, LS, L7,
L6 Krok po Kroku 2 (ponad 2 ,Otwiera czeéciowo”) L8 zmienia sig réwniez zachowanie polecen
L7 Manualn ,Otwiera” i ,Zamyka”.
y
L8 Otwarcie w trybie ,pdtautomatycznym”, zamkniecie w
trybie ,manualnym”
L1 Predkos¢ 1 (30% - wolna)
L2 Predkosé 2 (44%)
L3 Predkos¢ 3 (58%)
23 ~fT1f L4 Predkos¢ 4 (72%) Reguluje predkos¢ silnika podczas
L3 Predkosé silnika 5 Predkosc 5 (36%) normalnego ruchu.
L6 Predkosé 6 (100% - szybka)
L7 Otwiera V4, zamyka V2
L8 Otwiera V6, zamyka V4
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Dioda wejscia | Parametr ?r;ggizm) Ustawiona wartos¢ Opis
L1 Kontrolka Otwarta brama
L2 Aktywna, gdy brama zamknieta
L3 Aktywna, gdy brama otwarta
L4 Wyjscie FLASH |L4 Lampa ostrzegawcza Wybiera urzadzenie podtaczone do wyjscia
(Out1) L5 Blokada elektryczna FLASH.
L6 Zamek elektryczny
L7 Blokada elektromagnetyczna
L8 Konserwacja
L1 oGl
L2 Fototest
L3 Stan bramy
L5 Wyjscie OGI L4 Swiatlo pomocnicze Wybiera urzadzenie podiaczone do wyjscia
(Out2) L5 CH 1 radio OGl.
L6 CH 2 radio
L7 CH 3 radio
L8 CH 4 radio
L1 Otwarcie 60, zamknigcie 30
L2 Otwarcie 60, zamknigcie 40
L3 Otwarcie 70, zamknigcie 40 Reouil e kontroli s sk |
: . eguluje system kontroli sity silnika w celu
L6 Sita silnika (%) L4 Otwargle 0, zamknlgcle 30 jeg% d(istoﬁowania do mash;/ bramy podczas
L5 Otwarcie 80, zamknigcie 50 ruchow.
L6 Otwarcie 80, zamknigcie 60
L7 Otwarcie 90, zamknigcie 70
L8 Otwarcie 90, zamknigcie 80
L1 Czuto$¢ wytaczona
L2 Otwarcie 10, zamknigcie 20
L3 Otwarcie 20, zamknigcie 30
L7 Czulosé L4 Otwarcie 30, zamknigcie 40 Reguluje poziom czutosci wykrywania
L5 Otwarcie 40, zamknigcie 50 przeszkadd.
L6 Otwarcie 50, zamknigcie 60
L7 Otwarcie 60, zamknigcie 70
L8 Otwarcie 70, zamknigcie 80
L1 Brak roztadunku
L2 min. T . e
a funkcja pozwala zmniejszy¢ napiecie
Il:i mechaniczne powstajgce w czesciach po
L8 Rozladunek |, Samkniecie, sink mykona R smng
L6 kierunku ruchu w celu zwolnienia napiecia
L7 pasa lub fancucha.
L8 maks.

Wszystkie parametry mozna dowolnie regulowac i nie ma co do tego zadnych przeciwwskazan; jedynie regulacja ,Sity silnika” moze wymagac wigkszej

uwagi:

- nie stosowac duzych wartosci sity, w celu skompensowania faktu, ze w niektorych miejscach skrzydta dochodzi do nadmiernego tarcia; zbyt duza

sita moze negatywnie wptyna¢ na funkcjonowanie systemu zabezpieczen lub uszkodzi¢ skrzydto

- jesli kontrola ,sity silnika” jest uzywana pomocniczo w celu zmniejszenia sity uderzenia, po kazdej regulacji nalezy powtorzy¢ pomiar sity, tak jak pr-

zewidziano w normie EN 12445

- zuzycie i warunki atmosferyczne wptywajg na ruch bramy, okresowo nalezy powtorzy¢ kontrole regulacii sity.
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8.4 FUNKCJE SPECJALNE

8.4.1 FUNKCJA ,,ZAWSZE OTWIERA”

Funkcja ,Zawsze otwiera” to charakterystyka centrali sterujgcej,
umozliwiajgca caty czas wydawanie polecenia manewru otwarcia, gdy po-
lecenie ,Krok po Kroku” trwa diuzej niz 2 sekundy; jest to przydatne na
przyktad, aby podigczy¢ do zacisku SbS styk zegara programujacego tak,
aby automatyka byta stale otwarta w okreslonym przedziale czasowym.
Ta funkcja jest aktywna bez wzgledu na sposéb zaprogramowania wejscia
,30S”, z wyjgtkiem funkcji ,Zespot mieszkalny 2”7, patrz parametr ,Fun-
kcja Krok po Kroku” w punkcie ,Programowanie drugiego poziomu
(parametry regulowane)’.

8.4.2 FUNKCJA ,PRZESUN POMIMO WSZYSTKO”

Funkcja ta umozliwia funkcjonowania automatyki rowniez, gdy ktores ur-
zadzenie bezpieczenstwa nie funkcjonuje prawidtowo lub jest wytaczone z
uzytkowania. Mozliwe jest sterowanie automatyka w trybie ,manualnym”,
dziatajgc w nastepujgcy sposob:

1. za pomocg nadajnika lub przetgcznika kluczykowego itp. przestaé
polecenie w celu uruchomienia automatyki. Jezeli wszystko dziata
prawidtowo, automatyka bedzie porusza¢ sie normalnie, w prze-
ciwnym razie nalezy wykona¢ czynnosci wskazane w punkcie 2

w ciggu 3 sekund nalezy ponownie uzy¢ i przytrzymac przycisk

po okoto 2 sekundach automatyka wykona zgdany manewr w try-
bie ,manualnym”, tzn. bedzie sie poruszac¢ wytgcznie przez czas
przytrzymywania przycisku sterowania.

wn

Jesli urzadzenia bezpieczenstwa nie dziataja, lampa ostr-
zegawcza wykona kilka mignie¢, aby zasygnalizowa¢ ro-
dzaj usterki. W celu sprawdzenia rodzaju anomalii nalezy
sie zapozna¢ z rozdziatem ,.Sygnalizacja za pomoca lam-
py ostrzegawczej” (strona 34).

8.4.3 FUNKCJA ,,WEZWANIE DO KONSERWACJI”

Ta funkcja sygnalizuje koniecznosc przeprowadzenia kontroli konserwacyj-
nej urzadzenia. Liczbe manewrdw, po ktdrej pojawia sie sygnalizacja,
mozna konfigurowac przy pomocy aplikacji MyNicePro Iub korzystajac z
dowolnego interfejsu kompatybilnego z Nice.

Przy kazdym manewrze automatyka wigcza zielone lub czerwone $wiatto
jednoczesnie z biatym Swiattem pomocniczym, aby zasygnalizowac status
konserwagji zgodnie ze wskazaniami opisanymi w ponizszej tabeli:

Tabela 22

PRZYPOMNIENIE O KONSERWACJI

Swiatto diody | Faza Opis

Swieci sie cigglym swiattem

Zielona orzy kazdym manewrze Prawidtowe funkcjonowanie
Przeprowadzenie
ST - konserwaciji catej
Czerwone |°VI°C'Si ciaglym Swittem automatyki nalezy zleci¢

przy kazdym manewrze wykwalifikowanym

pracownikom

8.4.4 FUNKCJA ,,ZEROWANIE KONSERWACJI”

Po powaznej konserwacji mechanicznej (wymiana lin, wymiana sprezyn
kompensacyjnych, wymiana prowadnicy itp.) mozna zresetowaé licznik
konserwagji za pomocg kompatybilnego interfejsu i aplikacji MyNicePro.
W tym przypadku system wymusza procedure ,automatycznego wys-
zukiwania sit” (patrz punkt Automatyczne wyszukiwanie sif (strona 17),
aby szybciej dostosowac sie do nowej konfiguracji mechaniczne;j.
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8.4.5 FUNKCJA ,WYROWNANIE

W przypadku awarii zasilania podczas manewru, po jego przywrdceniu
moze by¢ wymagane ponowne ustawienie w celu potwierdzenia pozycii
zamknigtej. W takim przypadku lampka sygnalizacyjna miga szybko, aby
zasygnalizowac zgdanie ponownego ustawienia. Po otrzymaniu polecenia
silnik wykonuje powolny manewr zamykania do ziemi i serie regulaciji w
celu potwierdzenia wysokosci.

8.5 POLACZENIE WIFI

Silniki SPIDER sa przystosowane do potaczenia WiFi, aby umozliwic:

- kontrole zdalng automatyki (za pomoca App MyNice)

- instalatorowi: konfiguracje automatyki (za pomoca App MyNice Pro)

W szczegdlnosci tacznos¢ WiFi jest dostepna na trzy sposoby:

- Modut WiFi zintegrowany z centralg (o ile stanowi czes¢ zakupionego
modelu)

- Interfejs BIDi-Wifi dostarczany na zamowienie jako wyposazenie doda-
tkowe

- Interfejs Proview (tylko dla aplikacji MyNice Pro), dostarczany na
zamowienie jako wyposazenie dodatkowe

[LLJj Aplikacja interfejsu BiDi-Wifi do portu magistrali T4 znaj-
dujacej sie na automatyce jest alternatywna dla interfejsu
BiDi-ZWave.

Do skorzystania z tacznosci WiFi w automatyce w okreslonych trybach,

nalezy:

- Zainstalowac, odpowiednio do wybranego sposobu uzywania, aplikacje
MyNice lub MyNice Pro (dla instalatora), dostepne w Google Play Store
i Apple App Store

- Podtaczy¢ zasilanie do automatyki i sprawdzi¢, czy dostepne urzadzen-
ie WiFi prawidtowo wigcza sie

- Uruchomié zainstalowang aplikacje i przystapi¢ do konfigurowania ur-
zadzenia WiFi z menu ,Interfejs WiFi lub Akcesoria”

W celu dodatkowych szczegdtdw odnoszacych sie do funkcji zwigz-
anych z App MyNice Pro i MyNice, nalezy sie zapozna¢ ze strong
www.niceforyou.com.

8.5.1 ZINTEGROWANY MODUL WIFI (W ZALEZNOSCI OD
WERSJI)

Modut zintegrowany z centralg ma 2 przyciski (P1i P2) i 2 diody (W1 iW2),
ich zachowanie zalezy od poszczegdinych faz dziatania.

Ponizej przedstawiono przyciski i diode, ktdrymi moze postugiwac sie
uzytkownik:

- W1 = Power/Sys (dioda zasilania i zintegrowanego modutu WiFi)
- W2 = WiFi / BT (dioda statusu komunikaciji WiFi)

- P1 = Nacisniecie 10s = reset ustawien fabrycznych

- P2 = Nieuzywane
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& UWAGA = W celu zainstalowania i powiazania urzadzenia
z centrala sterujaca, nalezy postepowac zgodnie z kreato-
rem w aplikacji MyNice lub MyNice Pro. Wiecej informaciji
znajduje sie na stronie internetowej www.niceforyou.com



La ,Tabela 23" przedstawia sygnaty wydawane przez diody W1 i W2 oraz ich znaczenie.
Tabela 23

STATUS MODULU WI-FI

WiFi /BT (W2) Power/Sys (W1)

Status diody W1 i W2

Opis

Zielone state Zielone state Staly

Zintegrowany modut znajduje sie w stanie normalnego
dziatania i jest podtgczony jeden smartfon.

Zielone state Zielona, 8 szybkich migniec¢

Przejsciowe (Klika sekund)

Modut przeszedt ,Identyfikacje” wykonang przez
uzytkownika.

Zielone migajace Zielone state Staly

Modut oczekuje na otrzymanie konfiguraciji sieci Wi-Fi od
uzytkownika. Uzy¢ aplikacii, aby skonfigurowa¢ modut.

State pomaranczowe Zielone state Staly

Modut znajduje sie w stanie normalnego dziatania i nie jest
podtgczony zaden smartfon.

Pomaranczowe migajace | Stafe zielone swiatto

Przejsciowe (klika sekund)

Modut konfiguruje Wi-Fi. Jezeli sie utrzymuje, oznacza to, ze
wystgpit problem w trakcie konfigurowania WiFi.

Nie mozna juz konfigurowa¢ modutu, poniewaz uptyneto 30
minut od wigczenia (tylko w przypadku nieskonfigurowanego

Al Stafe zielone Swiatio Staly jeszcze modutu). Aby skonfigurowac¢ modut, nalezy odtgczy¢
i ponownie zatgczy¢ zasilanie do centrall.
Modut aktualizuje sie. Odczekac na zakoriczenie dziatania.
Zgaszona Pomaraniczowe migajace Przejsciowe (1 minuta) Jezeli operacja nie zakoriczy sie prawidtowo, modut

automatycznie ponownie uruchomi sie po 5 minutach.

Migajace czerwone Zgaszona Przejsciowy

Po wigczeniu centrali modut wykryt weisniecie przycisku
resetowania.

Czerwone state Zielone state Staly

Modut nie jest w stanie pofaczy¢ sig z domowa siecig Wi-Fi
lub nie jest w stanie potaczy¢ sie z chmura Nice.

8.5.2 INTERFEJS BIDI-WIFI

W celu podtgczenia interfejsu BiDi-Wifi:
1. Odtaczy¢ zasilanie centrali, wyciagajac bezpiecznik F1 i ewentual-
nie odfgczajgc zasilanie awaryjne

~

- )
2. Przed kontynuacjg sprawdzi¢, czy wszystkie diody LED centrali sg
zgaszone
Wsuna¢ interfejs BiDi-Wifi do ztgcza BUS T4 centrali
~
- )

|[/[\];J| Uwagal! W razie nieodpowiedniego wtozenia, interfejs Bi-
Di-WiFi moze sig¢ uszkodzi¢ lub uszkodzi¢ trwale centrale.

3. Wsuna¢ bezpiecznik F2, aby ponownie wigczy¢ centrale

4, Odczekad, az zacznie miga¢ dioda Data

5. Skonfigurowac interfejs za pomoca App

6. Odczekac, az zaswieci sie dioda LED Data i Swiatto zielone pozo-
stanie state. W tej chwili konfiguracija jest zakoriczona.

|| W celu dodatkowych szczegotéw odnoszacych sie do
funkcji zwiagzanych interfejsem BiDi-Wi-fi, nalezy sie za-
poznacé ze strong www.niceforyou.com.
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8.6 POLACZENIE PROVIEW

W centrali znajduje sie gniazdo BusT4, do ktérego mozna podtgczy¢ za
pomocy interfejsu IBT4N interfejs ,ProView”, umozliwiajgcy catkowite i
szybkie zarzadzanie fazami instalacji, konserwaciji i diagnostyka cafej au-
tomatyki, przy wykorzystaniu potgczenia bezprzewodowego i aplikacji My-
Nice Pro.

Po prawidtowym podtaczeniu zasilania do dodatku Pro-View automatycz-
nie zostaje utworzona sie¢ WiFi, do ktérej nalezy sie podtgczyé. Gdy jest
powigzane urzadzenie dodatkowe Pro-View, diody stanu Zasilania (A) i
stanu WiFi (B) $wieca na zielono.
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W celu poznania dodatkowych szczegétow dotyczacych
interfejsu ProView oraz aplikacji MyNice Pro, nalezy
wejsé na strone www.niceforyou.com.

8.7 Z-WAVE™

Silniki SPIDER s3 kompatybilne z protokotem Z-Wave™, aby umozliwi¢
fatwe zarzgdzanie wszystkimi funkcjami automatyki, za pomoca App
bramki Z-Wave™ zainstalowanej w budynku.

W szczegolnosci, potgczenie Z-Wave™ jest dostepne z interfejsem Bi-
Di-ZWave, ktéry umozliwia kontrole ruchu i stanu automatyki.

|| Aplikacja interfejsu BiDi-ZWave do portu magistrali T4
znajdujacej sie na automatyce jest alternatywna dla in-
terfejsu BiDi-Wifi.

|| W celu dodatkowych szczegétéw odnoszacych sie do
funkcji zwigzanych interfejsem BiDi-ZWave, nalezy sie
zapoznac ze strong www.niceforyou.com.
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8.8 KASOWANIE PAMIECI

Ponizsza procedura przywraca fabryczne wartosci pro-
gramowania centrali. Wszystkie indywidualne ustawienia
zostanag utracone.
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Aby skasowac pamie¢ centrali i przywrdcic wszystkie ustawienia fabrycz-
ne, nalezy dziata¢ w nastepujacy sposob:

nacisna¢ i przytrzymac wcidnigte przyciski [Open A]i[Close V]
az do zaswiecenia diod programowania ,L1-L8” (po okofo 3
sekundach)

zwolni¢ przyciski

jesli operacja przebiegta prawidtowo, diody programowania od
,L1” do ,L8" bedg migac szybko przez 3 sekundy.

—

|E= wn

Przy wykorzystaniu tej procedury mozna réwniez usunacé
z pamieci ewentualne btedy.

[ Ta procedura nie kasuje kodéw radiowych wczytanych w
radioodbiorniki (zintegrowany i/ lub zewnetrzny)
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9 €0 ZROBIC, JESLI... (pomoc w rozwigzywaniu problemoéw)

9.1 ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW

Ponizsza tabela zawiera wskazdwki pomocne przy rozwigzywaniu problemdéw zwiazanych z nieprawidtowym funkcjonowaniem podczas montazu au-

tomatyki lub w przypadku awarii.

Tabela 24

WYSZUKIWANIE USTEREK

Oznaki

Zalecane kontrole

Nadajnik radiowy nie steruje automatyka i nie
nastepuje zaswiecenie diody na nadajniku

Sprawdzi¢, czy baterie nadajnika nie wyczerpaty sie, ewentualnie je wymienic.

Nadajnik radiowy nie steruje automatyka, ale
nastepuje zaswiecenie diody na nadajniku

Sprawdzi¢, czy nadajnik jest prawidtowo wczytany do odbiornika radiowego.

Nie mozna wykonaé zadnego manewru i nie miga
dioda ,,OK”

Sprawdzi¢, czy motoreduktor jest zasilany napieciem sieciowym

Sprawdzi¢, czy bezpieczniki F1 i F2 nie sg przepalone; w takim przypadku nalezy ustali¢ przyczyne
usterki, a nastepnie wymienic bezpieczniki na nowe o takiej samej wartosci pradu i pozostatych
cechach.

Nie mozna sterowa¢ zadnym manewrem i lampa
ostrzegawcza jest zgaszona

Sprawdzi¢, czy polecenie jest faktycznie odbierane. Jesli polecenie dociera do wejscia SbS
odpowiednia dioda ,,O0K” musi sie zaswiecic¢; natomiast w przypadku uzywania nadajnika
radiowego dioda ,,0K” musi wykona¢ dwa szybkie migniecia.

Nie mozna sterowa¢ zadnym manewrem i lampa
ostrzegawcza wykona kilka mignie¢

Policzy¢ liczbe mignie¢ i sprawdzi¢ informacje w ,Sygnalizacja za pomoca lampy
ostrzegawczej”.

Manewr rozpoczyna si¢, lecz zaraz po tym
nastepuje odwrocenie ruchu bramy

Wybrana sita moze by¢ za mata dla tego typu automatyki. Sprawdzi¢ czy nie ma przeszkod i
ewentualnie wybra¢ wieksza site.
Sprawdzi¢, czy zadziatato urzadzenie bezpieczerstwa podigczone do wejscia Stop.

Manewr jest wykonywany w sposob prawidtowy,
ale nie dziata lampa ostrzegawcza

Sprawdzi¢, czy podczas manewru wystepuje napiecie na zacisku FLASH lampy ostrzegawczej
(poniewaz jest to sygnat przerywany, wartos¢ napigcia nie ma znaczenia: okoto 10-30V=); jesli
napiecie wystepuje, przyczyna bedzie uszkodzona zaréwka, ktdra nalezy wymienic na inng o takich
samych parametrach; w przypadku braku napiecia, przyczyna usterki moze by¢ przecigzenie na
wyjsciu FLASH. Sprawdzi¢, czy nie ma zwarcia na przewodzie.

) Tabela 25
CHARAKTERYSTYKA BEZPIECZNIKOW F1 | F2
F1 Bezpiecznik centrali sterujacej = 2A opdzniony
F2 Bezpiecznik zasilania sieciowego = 1,6A zwtoczny

J
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9.2 SYGNALIZACJA ZA POMOCA LAMPY OSTRZEGAWCZEJ

Lampa ostrzegawcza podtgczona do wyjécia FLASH podczas ruchu bramy miga z czestotliwoscia jednego migniecia na sekunde; kiedy pojawia sie
usterka, podawane sg dwie krotkie serie krotkich mignie¢ w odstepach jednosekundowych.

Tabela 26

SYGNALIZACJE LAMPY OSTRZEGAWCZEJ FLASH

Miganie w szybkim tempie

Przyczyna

DZIALANIE

1 migniecie
jednosekundowa przerwa
1 migniecie

Zamkniecie nieodczytane / Podtoze
nieznalezione /

Podczas zamykania osiggnieto maksymalny limit bez odczytu podtoza.
Powtdrzy¢ procedure ,Reczne programowanie pofozenia otwarcia i
zamkniecia bramy”

2 mignie¢
jednosekundowa przerwa
2 mignie¢

Zadziatanie fotokomorki

Na poczatku manewru jedna lub wigcej fotokomarek nie daje zgody na ruch.
Sprawdzi¢, czy nie ma przeszkdd. Podczas ruchu jest to normalne, jesli
rzeczywiscie pojawia sie jakas przeszkoda.

3 mignieé
jednosekundowa przerwa
3 mignie¢

Zadziatanie ogranicznika ,Sity Silnika”

Podczas ruchu brama napotkata zwigkszony opdr; sprawdzié przyczyne.

4 mignie¢
jednosekundowa przerwa
4 mignie¢

Zadziafanie wejscia STOP

Na poczatku manewru lub podczas ruchu zadziatato wejscie STOP; sprawdzi¢
przyczyne.

Aktywna blokada przyciskdw centrali. Sprawdzi€, czy blokada przyciskow centrali
zostata wytgczona.

5 migniecie
jednosekundowa przerwa
5 migniecie

Bfad wczytywania parametrow
wewnetrznych

Odczekac co najmniej 30 sekund i ponowi¢ probe manewru; jesli efekt jest taki
sam to moze sig okazac, ze jest to powazna usterka i wymaga wymiany plyty
ukfadu elektronicznego.

6 mignieé
jednosekundowa przerwa
6 mignie¢

Przekroczono maksymalny limit liczby
manewréw na godzine

Odczeka¢ kilka minut, aby ogranicznik liczby manewréw powrécit do stanu przed
maksymalna liczbg graniczng manewrdw.

7 mignie¢
jednosekundowa przerwa
7 mignie¢

Bfad w wewnetrznych obwodach
elektrycznych

Roztaczy¢ wszystkie obwody zasilania na kilka sekund, potem sprobowac
powtdrnie wydac polecenie; jesli stan sie nie zmienia moze sig okazac, ze
wystagpita powaza usterka ptyty lub okablowania silnika. Wykonac kontrole i
ewentualnie wymienic.

8 mignie¢
jednosekundowa przerwa
8 migniec

Polecenie juz obecne

Juz jest obecne inne polecenie. Usuna¢ obecne polecenie, aby méc wystac inne.

9 mignieé
jednosekundowa przerwa
9 mignie¢

Automatyka zablokowana

Automatyka zostat zablokowana przez polecenie ,,Blokuj automatyke”.

9.3 SYGNALIZACJE NA CENTRALI

Na centrali znajduje sie zestaw diod, z ktorych kazda moze emitowac
specyficzne sygnaty, zardéwno podczas normalnej pracy jak i w przypadku

wystapienia usterki.
A Dioda Bluebus
B Dioda Photo, Sbs, Stop

C Diody programowania ,L1 ... L8"

D Dioda Radio ,R”
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Produkt jest wyposazony w zintegrowane oswietlenie ledowe, ktore stuzy do oswietlania pomieszczenia od poczatku do korca manewru oraz przez
dodatkowy, zaprogramowany czas, po zakonczeniu manewru. Dodatkowo glowica silnika jest wyposazona w zielone i czerwone diody, czerwone diody
sygnalizujg wystepowanie najczestszych nieprawidtowosci. W ,Tabela 27” podano mozliwe statusy wigczania.

Tabela 27
Biate swiatto
Wiaczone Automatyka pracuje lub wiasnie sie zatrzymata. Wytaczy sie automatycznie po uptywie zaprogramowanego czasu.
Wiaczona 3 sekundy Wykonanie polecenia Blokuj automatyke.
Wytaczone Dziatanie normalne / silnik jest nieruchomy oczekujac polecen.
Powolne miganie Trwa funkcja ,Wyszukiwania sit Automatyki” (patrz rozdziat ,Automatyczne wyszukiwanie sit’ na stronie 17).
Szybkie miganie Funkcja ,Wyréwnanie” do wykonania (patrz rozdziat ,,Funkcja ,,Wyrownanie” na stronie 30).
Zielone swiatto
Wiaczone Swiatto pozostaje aktywne przez caly czas trwania manewru.
Wytaczone Swiatlo jest wytgczone, kiedy automatyka nie wykonuje ruchow.
Czerwone swiatto
Wiaczone Swiatlo jes‘glaktywne przez caly czas trwania manewru, jezeli dojdzie do przekroczenia liczby manewréw ustawionej dia
konserwacji.
Wytaczone Normalne dziatanie.

Lampa ostrzegawcza

Centrala wykryta nieprawidtowosc: Wiecej informacii w , Tabela 26”

Naprzemienne miganie

Procedura aktualizacji oprogramowania sprzetowego co najmniej jednej karty produktu jest w toku lub oczekuje na

zakonczenie..

DIODY ZACISKOW ZAINSTALOWANE NA CENTRALI STERUJACEJ

Tabela 28

Stan Znaczenie Mozliwe rozwigzanie
Dioda Bluebus
Sprawdzi¢, czy jest obecne zasilanie. Sprawdzi¢ czy nie
LT Anomalia doszto do zadziatania bezpiecznikdw, a jesli miato ona
9 miejsce, sprawdzi¢ przyczyne usterki, a nastepnie wymienic
bezpieczniki na nowe tego samego rodzaju.
Obecnos¢ powaznej anomalii; wytaczy¢ centrale na kilka
Zaswiecona Powazna anomalia sekund; jezeli stan sig utrzyma, oznacza to, ze wystgpita

usterka i nalezy wymieni¢ plyte elektroniczna.

2 zielone mignigcia na
sekunde

Wszystko prawidtowo

Prawidtowe dziatanie central.

2 szybkich mignie¢
zielonych

Nastgpita zmiana stanu wejs¢

Jest to prawidtowe zachowanie, gdy nastgpi zmiana stanu
ktdregos z wejsc: SbS, STOP, OPEN, CLOSE, ma miejsce
interwencja fotokomarek lub zostaje uzyty nadajnik radiowy.

Seria czerwonych mignie¢
oddzielonych 1-sekundowa
przerwa

Rdézne

Odnies¢ sie do informacji zamieszczonych w ,Sygnalizacja
Za pomoca lampy ostrzegawczej”.

Seria szybkiego i diugiego
migania czerwonych
kontrolek

Zwarcie na zacisku BlueBUS

Odtaczy¢ zacisk i sprawdzi¢ przyczyny zwarcia na
potaczeniach BlueBus. Po usunieciu zwarcia, dioda znowu
zacznie miga¢ regularmnie po dziesieciu sekundach.

Miga na pomaranczowo

tadowanie baterii zapasowych w trybie gotowosci

Normalne dziatanie systemu. Dzigje sie tak tylko w przypadku
zaktualizowanych baterii zapasowych dla produktow
rezerwowych.

Dioda STOP
Zgaszona Zadziatanie wejscia STOP Sprawdzi¢ urzadzenia podigczone do wejscia STOP.
Zaswiecona STOP nie zadziatat Wejscie STOP aktywne.
Dioda SbS
Zgaszona Wszystko prawidtowo Wejscie SbS nieaktywne.
o - o Jest to normalne jedynie, gdy jest rzeczywiscie aktywne
Zaswiecona Zadziatanie wejscia SbS urzadzenie podiaczone do wejscia SbS.
Dioda PHOTO
Zgaszona Zadziatanie wejscia PHOTO Zadziatato wejscie PHOTO.
Zaswiecona Wszystko prawidiowo Jest regularne, jesli nie doszio do interwencji urzadzenia

zabezpieczajacego.
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Tabela 29

Dioda 1 Opis

Zgaszona Podczas normalnej pracy wskazuje ,Zamykanie automatyczne” nieaktywne.

Zaswiecona Podczas normalnej pracy wskazuje ,Zamykanie automatyczne” aktywne.
Programowanie funkgcji w toku.
Jesli miga rownoczesnie z diodg ,L2” oznacza to, ze nalezy przeprowadzi¢ wczytywanie urzadzen (patrz punkt ,Wezytywanie

Miga urzadzen”).
Jezeli miga réwnoczesnie z ,,L8” to oznacza, ze warto$¢ funkcji programowanej na poziomie 2 jest poza zakresem (patrz punkt ,,
Programowanie drugiego poziomu (parametry regulowane)’).

Dioda 2 Opis

Zgaszona Podczas normalnego dziatania informuje, ze ,Zamknij po Foto” nie jest aktywne.

Zaswiecona Podczas normalnego dziatania informuje, ze ,Zamknij po Foto” jest aktywne.
Programowanie funkgji w toku.

Miga Jesli miga réwnoczesnie z diodg ,L1”, oznacza to, ze nalezy przeprowadzi¢ wczytywanie urzadzen (patrz punkt ,Wezytywanie
urzadzen”)

Dioda 3 Opis

Zgaszona Podczas zwyktej pracy oznacza, ze funkcja ,Zawsze zamyka” nie jest aktywna.

Zaswiecona Podczas normalnej pracy wskazuje ,Zawsze Zamyka” aktywne.
Programowanie funkgji w toku.

Miga Jesli miga razem z L4, wskazuje, ze nalezy wykonac faze wczytania potozen otwarcia i zamkniecia bramy (patrz punkt ,Reczne
programowanie potozenia otwarcia i zamknigcia bramy”).

Dioda 4 Opis

Zgaszona Podczas normalnej pracy wskazuije, ze funkcja ,Stand-By” jest nieaktywna.

Zaswiecona Podczas normalnej pracy wskazuije, ze funkcja ,Stand-By” jest aktywna.
Programowanie funkgji w toku.

Miga Jesli miga razem z L3, wskazuje, ze nalezy wykona¢ faze wczytywania potozen otwarcia i zamknigcia bramy (patrz punkt ,Reczne
programowanie potozenia otwarcia i zamknigcia bramy”).

Dioda 5 Opis

Zgaszona Podczas normalnej pracy wskazuje nieaktywne ,Zabezpieczenie przeciwwtamaniowe”.

Zaswiecona Podczas normalnej pracy wskazuje aktywne ,Zabezpieczenie przeciwwiamaniowe”.

Miga Programowanie funkgcji w toku.

Dioda 6 Opis

Zgaszona Podczas normalnej pracy wskazuje ,Miganie wstepne” nieaktywne.

Zaswiecona Podczas normalnej pracy wskazuje ,Miganie wstepne” aktywne.

Miga Programowanie funkcji w toku.

Dioda 7 Opis

Zgaszona Podczas normalnej pracy wskazuje nieaktywne ,Zablokowanie radia wewnetrznego”.

Zaswiecona Podczas normalnej pracy wskazuje aktywne ,Zablokowanie radia wewnetrznego”.

Miga Programowanie funkgji w toku.

Dioda 8 Opis

Zgaszona Podczas normalnej pracy wskazuje aktywny , Tryb Bramy ciezkiej”.

Zaswiecona Podczas normalnej pracy wskazuje aktywny , Tryb Bramy lekkigj”.

Miga Programowanie funkgji w toku. Jezeli miga réyvnocze_s’nie z L8 to oznacza, ze wartosé funkcji programowanej na poziomie 2 jest
poza zakresem (patrz punkt ,,Programowanie drugiego poziomu (parametry regulowane)’).

W trakcie kazdego manewru diody wigczajg sie proporcjonalnie, wskazujgc naktad sity w silniku w celu wprawiania w ruch automatyki. Ponizej przed-
stawiono kolejnos¢ wiaczania diod odpowiednio do naktadu sity:

- od L1 do L3 w przypadku niskiego wysitku

- od L1 do L5 w przypadku Sredniego wysitku

- od L1 do L8 w przypadku wysokiego wysitku.

UWAGA: Po zatrzymaniu silnika kolejne wtgczanie sie diod L1 -3 L2 -y L3 -3 L4 -9 L5 -3 L6 - L7 ---3 L8 sygnalizuje
trwanie aktualizacji FW produktu i ze trzeba zaczekac¢ na zakoriczenie procesu aktualizacji, zanim bedzie mozna ponownie
korzysta¢ z automatyki! Zalecamy nie odtaczac zasilania od silnika.
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9.4 DIAGNOSTYKA RADIOWA

Tabela 30

SYGNALIZACJA DIODY R W CENTRALI

Dtugie miganie > kolor ZIELONY przy wiaczaniu

.
N

Kodowanie w uzyciu: ,,0-code” 2 |3
Brak wczytanego pilota 5 |
Dtugie miganie > kolor ZIELONY podczas dziatania

Wskazuije, ze otrzymany kod nie znajduje sie¢ w pamieci 1[0
Zapisywanie kodu w pamieci 3|
Pamigé skasowana 5 |3
Podczas programowania, wskazuje, ze kod nie ma upowaznienia do wczytywania 6 :D
Podczas programowania, wskazuje, ze pamig¢ jest petna 8 :D
Krétkie miganie > kolor ZIELONY

,Certyfikat” niewazny dla wczytywania 18
Podczas programowania, wskazuje, ze kod nie moze by¢ wczytany, poniewaz przesyta ,.certyfikat” 2 :D
Wyjscie do ,,Trybu 2” nie jest dostepne na Centrali 4 |8
Podczas procedury kasowania wskazuje, ze Kod zostat skasowany 5 :D
»Certyfikat” z priorytetem nizszym od dopuszczalnego 5 :D
Kod poza synchronizmem 6 | B4
Diugie miganie > kolor CZERWONY

Blokada Kodu nieoryginalnego 1|
Kod z priorytetem nizszym od autoryzowanego 2 E
Krotkie miganie > kolor CZERWONY

Blokada programowania ,w poblizu” 1 [
Blokada wczytywania przez ,certyfikat” 1|4
Blokada pamieci (wpisanie PIN) 2 | M
Diugie miganie > kolor POMARANCZOWY

(Po wiaczeniu i po kilku mignieciach w zielonym kolorze). Sygnalizuje obecno$¢ nadajnikéw dwukierunkowych ‘ 1 :D
Krétkie miganie > kolor POMARANCZOWY

Sygnalizuje aktywacje programowania blokéw (po witaczeniu) ‘ 2 |
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INFORMACJE DODATKOWE (Urzadzenia
dodatkowe)

10

10.1 DODAWANIE LUB USUWANIE URZADZEN

Po wykonanej automatyzagji istnieje mozliwo$¢ dodawania lub usuwania
dodatkowych urzadzen. W szczegdinosci do ,BlueBUS” i do wejscia
,STOP” moga by¢ podtaczone rézne rodzaje urzadzen, jak przedstawiono
w nastepnych punktach.

Po dodaniu lub usunieciu urzadzen, nalezy powtdrzyc
wczytywanie urzadzen w sposéb opisany w punkcie ,,
Wezytywanie innych urzadzen”.

Uwaga! Aby dodaé¢ lub usunaé karte rozszerzen, nalezy
najpierw wytaczy¢ zasilanie.

10.1.1BLUEBUS

BlueBUS to technologia, ktéra umozliwia podigczenie kompatybilnych
urzadzen za pomocg tylko dwdch przewododw, przez ktdre przeptywa
zardwno zasilanie, jak i sygnaty komunikacyjne. Wszystkie urzadzenia sg
podigczone rownolegle do tych samych 2 przewoddw BlueBUS i bez ko-
niecznosci przestrzegania jakiejkolwiek polaryzacji; kazde urzadzenie jest
rozpoznawane indywidualnie, poniewaz podczas instalacji przypisywany
jest mu unikalny adres.

Do BlueBUS mozna przytaczy¢ na przyktad: fotokomorki, urzadzenia
bezpieczenstwa, przyciski sterowania, diody sygnalizacyjne itp. Centra-
la sterujgca rozpoznaje kolejno wszystkie urzadzenia dotgczone podczas
odpowiedniej fazy rozpoznawania i jest w stanie wykry¢ z wysokg dokfad-
noscig wszelkie mozliwe anomalie.

Z tego powodu, za kazdym razem, gdy jest dodawane lub usuwane ja-
kies urzadzenie podigczone do BlueBUS, nalezy w centrali przeprowadzi¢
faze wczytywania w sposob opisany w punkcie ,Wczytywanie innych
urzadzen’.

10.1.2WEJSCIE STOP

STOP jest wejsciem, ktére powoduje natychmiastowe zatrzymanie ma-
newru, po czym nastepuje krotka zmiana kierunku. Do tego wejscia moga
by¢ podtgczone urzgdzenia z wyjsciem ze stykiem normalnie otwartym
,NO”, normalnie zamknietym ,NC”, urzgdzenia optyczne (,Opto Sensor”)
albo urzadzenia z wyjsciem o stafej opornosci 8,2 KQ, jak na przyktad
listwy krawedziowe.

W fazie wezytywania centrala rozpoznaje rodzaj urzadzenia podtgczonego

do wejscia STOP i nastepnie, podczas normalnego uzytkowania automa-

tyki, centrala zleca STOP, gdy odczytuje zmiane w stosunku do wczyta-
nego stanu.

Za pomocg odpowiednich dziafan, istnieje mozliwos¢ podtgczenia do

wejscia STOP wiecej niz jednego urzadzenia, nawet réznych rodzajow:

- Réwnolegle miedzy soba moze by¢ potgaczona dowolna liczba urzadzen
typu NO.

- Réwnolegle miedzy soba moze by¢ potgczona dowolna liczba urzadzen
typu NC.

- Dwa urzgdzenia z wyjsciem o statej rezystanciji 8,2 kQQ mozna podigczyé
rownolegle. Jezeli urzadzen jest wiecej niz 2, mozna je potaczy¢ kaska-
dowo z jedna rezystancja koricowa 8,2 kQ.

- Mozliwa jest kombinacja NO i NC poprzez rownolegte potaczenie 2
stykdw i dotgczeniem szeregowo do styku NC oporu 8,2 kQ (pozwala
to takze na kombinacje 3 urzadzen: ,NO”, ,NC” i 8,2 KQ).

- W celu podtgczenia urzadzenia optycznego, nalezy postepowac zgo-
dnie ze wskazdéwkami podanymi na ,Rysunku 50". Maksymalna
wielkos$¢ pradu dostarczana przez linie 12Vdc wynosi 15mA.
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10.1.3KARTA ROZSZERZEN 1/0 (WYPOSAZENIE
DODATKOWE)

Centrala sterujgca jest przygotowana do podigczenia réznych wariantéw
modutdéw rozszerzen 1/0 i uzyskania w ten sposdb dodatkowych wejsc i
wyjs¢. Kazde dodatkowe wejscie/ wyjscie jest tak spersonalizowane, ja-
Kby byto to wejscie/ wyjscie centrali sterujace.

Za kazdym razem, gdy dodaje sie lub usuwa karte rozszerzen, nalezy
wykona¢ procedure ,wczytywania urzadzen”, w przeciwnym razie ruch
silnika bedzie mogt sie odbywac wytacznie ,w obecnosci operatora”.

Dodawanie Ilub usuwanie kart rozszerzen nalezy
wykonywac tylko po odtaczeniu zasilenia elektrycznego
(zarowno poprzez wyjecie bezpiecznika F2, jak i ewen-
tualnego pakietu baterii).

Aby dodac karte rozszerzen:

1. odtgczy¢ zasilanie od centrali
2. wyjac zacisk zamykajacy (A)
3. wiozy¢ rozszerzenie (B) do odpowiedniego gniazda w Karcie
elektronicznej centrali.
4, podigczenie zasilania do centrali
5. powtdrzy¢ wezytywanie urzadzen, zgodnie z opisem w punkcie ,,
Weczytywanie innych urzadzen®“.
~
J

& Uwaga! W niektorych modelach karta rozszerzen jest w
wyposazeniu fabrycznym

Uwaga! Sprawdzi¢ pobor elektrycznosci centrali i karty
rozszerzen. Nie przekracza¢ maksymalnej dopuszczalnej
mocy.

Instrukcja karty rozszerzen jest dostepna on-line. Wczyta¢ smartfonem
kod QR z karty.

4 )

% =
L |

Nice C€E5 EE[

5-24V == (Max 500 mA)
Y-20°C f+s5°C

Nice S.p.A. Via Callalta, 1
31046 Oderzo TV ltaly




Tabela 31

KARTY ROZSZERZEN
Produkt Opis Wiasciwosci wejsé Wiasciwosci wyjsé
IN 3 = styk czysty (COM - IN3) OUT8 = Open Drain (maks. 10W = 24V - 0,4A)
MLAE44 4 Input IN 4 = styk czysty (COM — IN4) OUT4 = Open Dra@n (maks. 10W =24V - 0,4A)
4 Qutput IN 5 = styk czysty (COM - IN5) OUTS = Open Drain (maks. 10W = 24V - 0,4A)
IN 6 = styk czysty (COM — IN6) OUT6 = Open Drain (maks. 10W = 24V - 0,4A)
MLAE22 2 Input IN 3 = styk czysty (COM - IN3) OUT8 = Open Drain (maks. 1,0\./\/.: 24V - O‘4A).
2 Output IN 4 = styk czysty (COM - IN4) OUT4 = styk czysty z przekaznikiem w wymianie (230VAc — 5A)
2 Input IN 3 = styk czysty (COM —IN3 .
MLag21 GO e e oM - N OUTS = Open Drain (maks. 10W = 24V - 0,4A)

10.1.4WCZYTYWANIE INNYCH URZADZEN

Zazwyczaj wczytywanie urzadzen podtaczonych do ,BlueBUS” i do
wejscia ,STOP” jest wykonywane podczas instalaciji; jednak po kazdym
dodaniu lub usunieciu urzadzenia mozna powtdrzy¢ wezytywanie.

4 N
@ E@ GND o
=:¢:= m@ Stop m
E@ 12V OSE L ]
EGD Bluebus
t(D $
E@ Aerial
LI
: ALY,
* ® &S556 &5 &/ARVE
{ E]))) Closev‘ Stop/Set || Open A
- J
W tym celu:
1. nacisng¢ rownoczesdnie i przytrzymaé przyciski [Open A] i
[Stop/Set]

2. zwolni¢ przyciski, gdy diody ,L1”i,L2" zaczynaja szybko migac (po
okoto 3 sekundach)

3. odczekac kilka sekund az centrala zakoriczy wczytywanie urzadzen

4, po zakonczeniu tej fazy, dioda ,Stop” musi by¢ zaswiecona, diody
,L1"1,L2" muszg zgasnac, a diody ,L1...L8" bedg zaswiecone w
zaleznosci od stanu funkcji ON-OFF, ktdre przedstawiaja.

Po dodaniu lub usunigciu urzadzen, konieczne jest po-
nowne wykonanie préby technicznej automatyki, zgodnie
ze wskazaniami w punkcie ,,Proba odbiorcza”.

10.1.5PODLACZANIE ODBIORNIKA RADIOWEGO TYPU SM
(DODATEK OPCJONALNY)

W centrali sterujacej znajduje sie gniazdo na odbiorniki radiowe z pr-
zylaczem SM (opcjonalne urzadzenia dodatkowe), nalezace do rod-
ziny OXI, OXIBD itp., ktére umozliwiajg zdalne sterowanie centralg za po-
moca nadajnikéw radiowych.

Przed przystgpieniem do instalacji odbiornika nalezy wytgczy¢ dziatanie
wewnetrznego radia (patrz punkt ,,Programowanie pierwszego pozio-
mu (ON-OFF)“) i odcia¢ zasilanie elektryczne od centrali.

Aby zainstalowa¢ odbiornik:,Rysunek 54"

1. wyjac zacisk zamykajacy (A);

2. wiozy¢ odbiornik (B) do odpowiedniego gniazda w karcie elektro-
nicznej centrali;
ponownie uruchomic centrale.

3.
4 N\

Dostepne urzagdzenia sterowania oraz tryby wczytywania zostaty przed-
stawione wraz z trybami przewidzianymi dla programowania zintegrowa-
nego radioodbiornika. (patrz Rozdziat ,PROGRAMOWANIE STEROWA-
NIA RADIOWEGO”).
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10.1.6FOTOKOMORKI PRZEKAZNIKOWE Z FUNKCJA FOTOTEST

Centrala posiada funkcje FOTOTEST, ktdra zwieksza niezawodnos¢ urzgdzen bezpieczeristwa i umozliwia uzyskanie |l kategorii” opisanej w normie EN
13849-1 w zakresie pracy centrali i fotokomdrek bezpieczenstwa.

& Uwaga! Aby mozna byto aktywowac funkcje FOTOTEST, nalezy zmienié programowanie wyjscia OGl (patrz rozdziat ,,Progra-
mowanie drugiego poziomu (parametry regulowane)* na stronie 28).

Po uruchomieniu kazdego manewru kontrolowane sg biorace udziat urzadzenia bezpieczeristwa, manewr rozpocznie sie wytacznie, gdy wszystko jest
prawidfowe.

Jesli wynik kontroli nie bedzie zadowalajacy (fotokomdrka oslepiona storicem, spigcie na przewodach, itp.) wykryta zostanie usterka, a wykonanie ma-
newru nie zostanie rozpoczete.

Pofgczy¢ fotokomarki w sposdb przedstawiony na ,Rysunku 55
Wytacz tryb gotowosci (patrz rozdziat ,,Programowanie pierwszego poziomu (ON-OFF)).

Schemat potaczen z fotokomadrkami przekaznikowymi z funkcja FOTOTEST

|| Wszystkie ilustracje z dodatkami zostaty umieszczone w celach pogladowych.

: N\

(55
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m@ Flash » g)g
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B 1@ ~q r .
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= “ IEI)))] Close V¥ || Stop/Set OpenAH
b J

W przypadku uzycia 2 par fotokomoérek, w celu unikniecia zaktécen, nalezy aktywowaé funkcje ,,synchronizmu” w sposéb
opisany w instrukcji fotokomorek.

W razie wymiany, dodania lub usuniecia niektérych urzadzen automatyki, nalezy wykona¢ procedure wczytywania (patrz
rozdziat ,,Reczne programowanie pofozenia otwarcia i zamkniecia bramy” na stronie 16).
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10.1.7FOTOKOMORKI PRZEKAZNIKOWE BEZ FUNKCJI FOTOTEST

W centrali sterujacej znajduje sie specjalne wejscie PHOTO, do ktérego mozna podtaczy¢ styk NC fotokomdrek przekaznikowych. W odréznieniu od
konfiguraciji z funkcja ,FOTOTEST”, po poleceniu manewr zostaje wykonany bez kontrolowania waznosci sygnatu naptywajacego z fotokomaorek, jed-
nakze przy zachowaniu niezmiennej reaktywnosci na zmiane statusu fotokomarek zewnetrznych.

& Uwaga! Aby mozna byto usunaé funkcje FOTOTEST, nalezy zmienié programowanie wyjscia OGl (patrz rozdziat ,,Progra-
mowanie drugiego poziomu (parametry regulowane)* na stronie 28).

Pofgczy¢ fotokomarki w sposdb przedstawiony na ,Rysunku 56”.
Wylacz tryb gotowosci (patrz rozdziat ,Programowanie pierwszego poziomu (ON-OFF)").

Schemat potaczen z fotokomdrkami przekaznikowymi bez funkcji FOTOTEST

|| Wszystkie ilustracje z dodatkami zostaty umieszczone w celach pogladowych.
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10.1.8ZAMEK ELEKTRYCZNY

Wyjscie OGl, jest domysinie aktywne dla funkcji OGI (dioda Brama Otwar-
ta = Open Gate Indicator), ale mozna je zaprogramowa¢ dla sterowania
zamkiem elektrycznym (patrz punkt ,Programowanie drugiego pozio-
mu (parametry regulowane)’ na stronie 28).

Na poczatku manewru otwierania wyjscie jest aktywowane na 2 sekun-
dy, w manewrze zamykania wyjscie nie jest aktywowane, wiec zamek
elektryczny musi zostac uzbrojony mechanicznie.

Wyjscie nie moze sterowac bezposrednio zamkiem elektrycznym, ale
wytgcznie obcigzeniem 24V = 10W.

Wyjscie musi by¢ potaczone z przekaznikiem, jak przedstawiono na ry-
sunku.

/® N
A

D@ Flash

/ (D || | Bx
D@ oGl
B m(ﬂ) 'Q'
1
m@ ses
1D
m(ﬂ) GND .
D@ Stop
1@
1®

c 0!
1@
1@

(& J

A Zamek elektryczny
B Przekaznik 24V == wspierajacy
C Zasilanie zamka elektrycznego

10.2 PODLACZANIE | INSTALOWANIE ZASILANIA
AWARYJNEGO

& Podtaczenie elektryczne baterii do centrali nalezy wyko-
nac dopiero po zakonczeniu wszystkich etapéw montazu
i programowania, gdyz stanowi ona awaryjny modut za-
silania.

Ten produkt moze by¢ wyposazony w system zasilania awaryjnego, ktory
gwarantuje dziatanie nawet w przypadku braku sieci elektrycznej. Je-
dzenieNagty wypadek wystepuje poprzez baterie, ktdre musza by¢ utr-
zymywane w stanie natadowania. Funkcja tadowania baterii jest jedng z
gtownych funkcji tego produktu; Tryb gotowosci zostanie aktywowany
dopiero po zakonczeniu funkcji tadowania bateri.

Sprawdz instrukcje systemu awaryjnego, aby uzyska¢ maksymalny czas
wymagany do petnego natadowania baterii.

& UWAGA!

Uzyj zapasowego akumulatora gotowego do pracy z re-
zerwowymi elektrowniami (PSS124).Jesli zamiast tego
uzywany jest akumulator PS124 konieczne jest wylacze-
nie trybu gotowosci dla prawidtowego dziatania.
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W celu zainstalowania i podtaczenia baterii:

1. poluzowac srube (A)

2. pociggna¢ delikatnie pokrywe (B) na zewnatrz i obrdci¢ jg w dot
(,Rysunek 58")

4 N

. %

3. podigczy¢ odpowiedni kabel do ztacza akumulatora awaryjnego
(,Rysunek 59"

e N

59

(. /

4, wiozy¢ odpowiednie zigcze (C) na zlgczu wychodzacym z komory
silnika (,Rysunek 60")




5. wtozy¢ akumulator awaryjny (D) do odpowiedniego gniazda w obu-
dowie silnika (,Rysunek 61").

~

v

Uwaga! Warto zainstalowaé¢ akumulator awaryjny w pr-
zypadku, gdy zamierza sie aktywowag tryb Stand-by.

Uwaga! Jezeli w modelu uzyje sie akumulatora awaryjne-
go, nie wolno uzywac funkcji Stand-by ,,Wszystko”.

10.3 PODLACZANIE PROGRAMATORA OVIEW

W centralce znajduje sig gniazdo BusT4, do ktérego mozna podtaczyc, za
pomoca interfejsu IBT4N, programator ,Oview”, umozliwiajgca catkowite
i szybkie programowanie, sterowanie, konserwacje i diagnostyke catej au-
tomatyki.

Aby dostac sie do zlgcza, nalezy postepowac zgodnie ze wskazdowkami
na rysunku i podtgczy¢ ztacze do odpowiedniego gniazda.

G J

Urzadzenie Oview mozna podtgczy¢ jednoczesnie do kilku centrali (do 16
centrali bez podejmowania szczegolnych srodkdw ostroznosci) i moze by¢
podtaczone do centrali rowniez w przypadku normalnej pracy automatyki.
W takim przypadku moze by¢ uzywane do bezposredniego wysytania po-
lecen do centrali, wykorzystujac w tym celu specjalne menu ,uzytkownik”.

10.4 PODLACZENIE INNYCH URZADZEN

W celu zasilania urzadzer zewnetrznych, na przyktad czujnika zblizen-
iowego do kart zblizeniowych lub o$wietlenia przetacznika kluczykowego,
mozliwy jest pobdr zasilania w sposéb wskazany na rysunku.

Przy obliczaniu zuzycia w trybie czuwania nie uwzgledniono zuzycia ener-
gii przez akcesoria. Sprawdz zuzycie tych akcesoriow w odpowiednich
instrukcjach.

Napiecie zasilania wynosi 24V = -30% + +50% z maksymalnym do-
stepnym pradem wynoszacym 100mA.

UWAGA: W trybie gotowosci zasilanie to Nizej do 21V = +/-10% z do-
stepna mocag 2W.

/ @ N
-0 @ Flash E
+—o D || | &
=-—/0 QD oGl E
+—o || [& R
i] qD Photo
24V () "D r
1D 2w
GND* 0 @ GND
0 @ Stop
0 @ 12V OSE L
o @ Bluebus
JO) IR —
0 @ Aerial
1D K-
- J

Uwaga! Wieksze obciazenia (maks. 10W - 24V) nalezy po-
diaczy¢ do wyjscia Flash lub OGI po ponownym skonfi-
gurowaniu go za pomoca funkcji Always On (patrz sekcja
Konfiguracja wyjs¢ centrali). W razie potrzeby nalezy
wylaczy¢ funkcje Standby.
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11 PARAMETRY | FUNKCJE Z MOZLIWOSCIA PROGRAMOWANIA

Na kolejnych stronach zostaty wymienione wszystkie parametry i funkcje centrali sterujacej, wraz z ich odpowiednimi wartosciami. Za wyjatkiem kilku pa-
rametrow przeznaczonych wytgacznie do odczytu, niemal wszystkie z nich mozna modyfikowac uzywajac dowolnych interfejséw kompatybilnych z Nice.

& UWAGA: Nice zastrzega sobie prawo do zmiany odnosnych wartosci oraz funkcji, bez uprzedniego informowania.

11.1 OBJASNIENIA SYMBOLI

W niniejszej legendzie zostaly przedstawione i opisane symbole uzyte na kolejnych stronach.
® = Procedura automatyczna

£3 = Procedura reczna

= Parametr dla wielu kart

& = Ustawienie bramy lekkiej

%y = Ustawienie bramy ciezkiej

X = Parametr tylko do odczytu - (Parametr bez mozliwosci zmian)

11.2 OGOLNE PARAMETRY

Parametr ten pozwala na nadanie automatyce nowej, indywidualnej nazwy, ktora bedzie utatwiac jej identyfikacje (np. ,brama pétnocna”). Nazwa moze
sie sklada¢ maksymalnie z 24 znakéw wraz ze spacjami.

Zestaw to numer, ktdry obowigzkowo musi zostac przypisany kazdemu motoreduktorowi, odbiornikowi lub innemu urzadzeniu, ktére potencjalnie mo-
gtoby zosta¢ podtaczone do sieci BusT4, w celu okreslenia jego “obszaru przynaleznosci”. Dzieki temu pdzniej, podczas uzytkowania instalacji ztozonej
z kilku automatyk, bedzie istniata mozliwos¢ wydawania polecen jednoczesnie wszystkim urzadzeniom o takim samym numerze zestawu.

Adres to numer, ktory obowigzkowo musi zostac przypisany kazdemu sitownikowi, odbiornikowi lub innemu urzadzeniu, ktdre potencjalnie mogtoby
zostac podtgczone do sieci BusT4, w celu odrdznienia go od innych urzadzen tworzacych zestaw. W zwigzku z tym, urzadzenia sktadajace sie na jeden
zestaw musza posiada¢ odrebne adresy.

Funkcja ta pozwala na przyporzadkowanie numeru do urzadzenia, ktéremu chcemy wydac polecenie (moze to by¢ sitownik lub inne urzgdzenie, ktore

mozna podtaczy¢ do sieci BusT4). Dzieki temu, urzadzenie to bedzie nalezato do okreslonej “grupy polecen”.

W skiad tej samej grupy moga wchodzi¢ urzadzenia nalezace do roznych zestawdw. Mozna stworzy¢ do 14 grup urzadzen, a to samo urzgdzenie moze

znalez¢ sie jednoczesnie w 4 rdznych grupach.

- jednoczesne wydawanie polecen réznym urzadzeniom wchodzacym w skiad jednej grupy, nawet wéwczas, gdy naleza one do réznych zestawdw:

- korzystanie z jednego odbiornika, zainstalowanego na jednym z urzadzen, wchodzacym w skiad grupy, w celu sterowania wszystkimi urzadzeniami
nalezacymi do tej grupy.

Funkgcja ta stuzy do wyswietlania wersiji firmware wbudowanej w urzadzenie.

Funkcja ta stuzy do wysSwietlania wersji hardware wbudowanej w urzgdzenie.

Funkgcja ta stuzy do wyswietlania numeru seryjnego, dzieki ktéremu mozna jednoznacznie zidentyfikowaé urzadzenie. Kazde urzadzenie - nawet tego
samego modelu - posiada swoj indywidualny numer.
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11.3 PARAMETRY INSTALACYJNE

Wyszukiwanie Bluebus (0x0A)

Funkcja ta pozwala na uruchomienie procedury wczytywania urzadzen podtaczonych do wejscia Bluebus i do wejscia STOP. Uzywa sie go rowniez do
oznaczania kierunku obrotéw silnika (patrz punkt poswiecony kierunkowi obrotow silnika) oraz do przypisywania podtgczonych kart rozszerzen.

Programowanie pofozenia

& Po kazdej zmianie wprowadzonej do nastepujacych parametréw centrala wymaga uruchomienia procedury Wyszukiwania
sit Automatyki (patrz punkt ,,Automatyczne wyszukiwanie sit’).

- Predkosé ruchu (30 -9 100 (%), domysinie = 50 (%))
Stuzy do definiowania predkosci uzywanej w trakcie procedury programowania Potozenia.

- Otwarcie £7 (0 -9 65535, domysinie = 65535)
Stuzy do programowania potozenia maksymalnego wybranego otwarcia

- Spowalnianie otwarcia £ (0 --9 65535, domysinie = 65535)
Stuzy do programowania potozenia spowalniania przy otwieraniu: w poblizu tej wartosci automatyka zaczyna spowalnia¢ przed osiggnieciem potozenia
maksymalnego otwarcia.

- Otwarcie czesciowe £1 (0 -9 65535, domyslinie = 65535)
Stuzy do programowania potozenia maksymalnego wybranego otwarcia.

- Spowalnianie zamknigcia £ (0 -9 65535, domysinie = 65535)
Stuzy do programowania potozenia spowalniania przy zamykaniu: w poblizu tej wartosci automatyka zaczyna spowalnia¢ przed osiagnieciem potozenia
maksymalnego zamkniecia.

- Zamkniecie £3 (0 -9 65535, domysinie = 65535)
Stuzy do programowania potozenia maksymalnego zamkniecia, ktére obowigzkowo musi pokrywac sie z miejscem styku z podtozem.

- Potozenie wytaczenia £ (0 -9 65535, domysinie = 50)
Stuzy do programowania potozenia, do ktérego automatyka ignoruje kazda interwencje czujnika przeszkod.

- Potozenie wylaczenia fotokomorki £ (0 -9 65535, domysinie = 0)
Stuzy do programowania potozenia, do ktérego automatyka ignoruje kazda interwencje czujnika fotokomarek.

- Roztadowanie otwiera (0 -3 200, domysinie = 0)
Stuzy do programowania migjsca (rozumianego jako bieg prowadnicy) odwrdcenia przy Zamykaniu, po osiggnieciu potozenia otwarcia. Pozwala on na
obnizenie nacisku mechanicznego, wywieranego na automatyke.

- Roztadowanie zamyka (0 - 200, domysinie SPIDER800 - SPIDER800W = 25, SPIDER1200BLW = 75)

Stuzy do programowania miejsca (rozumianego jako bieg prowadnicy) odwrdcenia przy Otwieraniu, po osiggnieciu potozenia maksymalnego zamk-
niecia. Pozwala on na obnizenie nacisku mechanicznego, wywieranego na automatyke.
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Kasowanie danych (0x0C)

& Nie ma mozliwosci cofniecia opisanych ponizej procedur usuwania.

Funkcja ta pozwala na usunigcie konfiguraciji Centrali i wczytanych w nig danych, poprzez wybdr jednej z dostepnych opgji:

- Brak kasowania
Nie kasuje niczego;

- Urzadzenia Bluebus
Kasuje konfiguracje urzadzen Bluebus, wejscia STOP i wczytanych wezesniej kart rozszerzen;

- Potozenia
Kasuje wszystkie wczytane potozenia;

- Wartosci funkciji
Kasuje wszystkie wartosci i regulacje funkciji przewidziane w Centrali, przywracajgce je do wartosci domysinych;

- Mapowanie

Stuzy do kasowania parametrow dotyczacych mocy pobieranej przez silnik, wczytanych podczas wykonywania manewrow. Po uruchomieniu tego
kasowania nie trzeba uruchamia¢ procedury wyszukiwania sit automatycznych;

- Kasuje wszystko

Stuzy do kasowania wszystkich danych znajdujgcych sie w pamieci Centrali (poprzez ich przywrdcenie do ustawien domysinych), za wyjatkiem parame-
trow zastrzezonych, takich jak: zestaw, adres, wersja hardware, wersja software, numer seryjny.

11.4 PARAMETRY PODSTAWOWE

Zamknigcie automatyczne (WL. --» WYL., domysinie = WYL.) (0x80)

Funkcja pozwala na aktywowanie w Centrali zamkniecia automatycznego, ktore nastepuje po zakonczeniu manewru petnego Otwarcia.

Funkcja Wt. = manewr zamkniecia automatycznego rozpoczyna sie po uptywie czasu oczekiwania zaprogramowanego w funkgji ,czas pauzy”.
Funkcja WYL. = Centrala dziata w trybie ,ptautomatycznym”.

Czas pauzy (0 --» 240(s), domyslInie = 30s) (0x81)

Parametr ten definiuje zgdany czas oczekiwania, ktéry musi uptyngé miedzy koricem manewru Otwarcia a poczatkiem manewru Zamkniecia.

& UWAGA = Ten parametr jest uzywany tylko wtedy, gdy funkcja ,,zamkniecie automatyczne” jest Wk.

Zamknij po fotokomorce (0x86)

- Aktywna (WL. -9 WYL., domySinie = WYL.)

Funkcja ta pozwala na utrzymanie automatyki w pozycji Otwarcia tylko przez czas potrzebny na przemieszczenie sie pojazddw lub ludzi. Po uptywie
tego okresu zostaje automatycznie aktywowany manewr Zamknigcia, ktory z kolei rozpoczyna sig po uptywie czasu zaprogramowanego w funkcji ,czas
oczekiwania”. (Funkcja korzysta w fotokomarek, aby wykry¢ przejscie osob/ pojazddw i wzbudzi¢ manewr zamkniecia).

Funkcja WE. = aktywuije funkcje ,Zamknij po fotokomorce”.
Funkcja WYL. = funkcja jest wytgczona.

UWAGA = Funkcja ,zamknij po fotokomoérce” jest automatycznie dezaktywowana jesli podczas trwania manewru zostaje
wystane polecenie Stop, ktére wstrzymuje manewr.

- Tryb (OTWIERA CALKOWICIE -3 OTWIERA AZ DO ZWOLNIENIA, domyslnie = OTWIERA AZ DO ZWOLNIENIA)
Parametr ustawiony fabrycznie w trybie ,otwiera az do zwolnienia”. Funkgcja ta posiada 2 tryby pracy:

- otwiera catkowicie = jesli podczas manewru Zamkniecia zadziatajg urzadzenia bezpieczenstwa (fotokomarki), automatyka rozpocznie ma-
newr petnego Otwarcia. Po ,czasie oczekiwania” automatyka samodzielnie uruchamia manewr zamkniecia.

- otwiera az do zwolnienia fotokomorek = jesli podczas manewru Zamkniecia zadziatajg urzadzenia bezpieczenstwa (fotokomorki), automa-
tyka rozpocznie manewr Otwarcia, ktory bedzie kontynuowany az do zwolnienia fotokomorek. Wowczas manewr zatrzyma sie, a po uptywie
czasu oczekiwania zaprogramowanego w funkcji ,czas oczekiwania” automatyka uruchomi manewr Zamkniecia. Uwaga — Jesli ,Zamknij
automatycznie” nie jest aktywne, Centrala przechodzi w tryb ,otwiera catkowicie”.

- Czas oczekiwania (0 -9 250(s), domyslnie = 5s)

Ta funkcja stuzy do programowania w Centrali zgdany czas oczekiwania, ktéry musi uptyna¢ miedzy koricem manewru Otwierania (lub zwolnieniem
fotokomadrek) a poczatkiem manewru Zamkniecia.
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Zamknij zawsze (0x87)

- Aktywna (WL. -9 WYL, domySinie = WYL.)

Funkcja ta umozliwia automatyce niezalezne wykonanie manewru zamkniecia po przerwie w dostawie energii elektrycznej. Funkcja aktywuje sie tylko
po przerwie w dostawie energii elektryczne;.

Funkcja WE. = po przywroceniu pradu zostaje wykonany manewr Zamkniecia.
Funkcja WYL. = po przywrdceniu pradu automatyka nie pracuje.

UWAGA = Ze wzgledow bezpieczenstwa, kiedy funkcja ta jest aktywna, manewr Zamkniecia jest poprzedzony wstepnym
miganiem, ktérego czas trwania jest zaprogramowany w funkcji ,czas oczekiwania” (patrz ponizej).

- Tryb (ZAMKNIJ ZAWSZE -9 ZAPISZ ZAMKNIECIE AUTOMATYCZNE, domysinie = ZAMKNIJ ZAWSZE)
Funkcja ta posiada 2 tryby pracy:

- zamknij zawsze = kiedy po przerwie w dostawie energii elektrycznej zostaje przywrocony prad i uptynie czas podany w parametrze ,czas
oczekiwania”, automatyka wykonuje Zamknigcie Automatyczne

- zapisz zamkniecie = aktywujgc ten tryb po przerwie w dostawie energii elektrycznej, wraz z przywrdceniem pradu, mozna sie spotkac z
dwoma przypadkami:
- przeprowadzenie manewru zamkniecia automatycznego z uwzglednieniem czasu zaprogramowanego w funkcji ,czas wstepnego miga-
nia”, o ile w chwili, gdy nastapita przerwa w dostawie pradu trwato odliczanie tego czasu;
- przeprowadzenie manewru Zamkniecia, o ile w chwili gdy nastgpita przerwa w dostawie pradu byt wykonywany manewr zamkniecia auto-
matycznego, ktdry nie zostat dokoniczony.

Pamietaj — Jesli przed przerwa w dostawie pradu manewr zamkniecia automatycznego zostat anulowany (na przyktad poprzez wystanie polecenia Alt),
po przywrdceniu dostaw pradu manewr ten nie zostanie wykonany.

- Czas oczekiwania (0 -9 20(s), domysinie = 5s)

Ten parametr pozwala zaprogramowa¢ w Centrali zgdany czas oczekiwania, ktory musi uptyng¢ miedzy ponownym uruchomieniem po przerwie w
dostawie energii elektrycznej a poczatkiem manewru Zamkniecia. Parametrem tym mozna zarzadzac wytacznie jesli tryb ,AKTYWUJ” jest ustawiony
na Wk.

Zarzadzanie sita (0x47)

- Sita otwarcia (10 - 100 (%), domysInie [y = 95% - [Radio =1)] = 60%)
Funkcja ta pozwala na regulacje mocy pobieranej przez silnik podczas manewru Otwarcia.

Z ustawieniem ,ciazka brama” = wartos¢ ustawiona fabrycznie to 95%
Z ustawieniem ,lekka brama” = wartos¢ ustawiona fabrycznie to 60%

- Sita spowalniania przy otwieraniu (10 -3 100 (%), domysInie (%) = 70% - [Radio =1)] = 40%)
Funkcja ta stuzy do regulowania sity, z jaka silnik moze pracowaé podczas fazy spowalniania ruchu w czasie manewru Otwarcia.

Z ustawieniem ,,cigzka brama” = wartosc¢ ustawiona fabrycznie to 70%
Z ustawieniem ,lekka brama” = wartos¢ ustawiona fabrycznie to 40%

- Sita zamkniecia (10 -4 100 (%), domysinie (*) = 95% - [Radio ==1)] = 60%)
Funkcja ta pozwala na regulacje mocy pobieranegj przez silnik podczas manewru Zamkniecia

Z ustawieniem ,ciazka brama” = wartos¢ ustawiona fabrycznie to 80%
Z ustawieniem ,lekka brama” = wartos¢ ustawiona fabrycznie to 60%

- Sita spowalniania przy zamykaniu (10 --» 100 (%), domyslnie [} = 60% - [Radio =)] = 40%)
Funkcja ta stuzy do regulowania sity, z jaka silnik moze pracowac podczas fazy spowalniania ruchu w czasie manewru Zamkniecia

Z ustawieniem ,,cigzka brama” = wartosc¢ ustawiona fabrycznie to 60%
Z ustawieniem ,,lekka brama” = wartos¢ ustawiona fabrycznie to 40%

- Poziom sity w trybie recznym (0 -9 600, rézne domysine, 2 x )
Funkcja umozliwia regulowania parametrami sity, z jaka musi pracowa¢ silnik w obrebie ,potozenia wytaczenia AMP” w trakcie fazy przyblizania do
podtoza.

[Karta 1] - Sita, jakiej nalezy uzy¢ w fazie przyblizania bramy do podtoza (0 -4 100 %)
[Karta 2] - Maksymalny czas dziatania w fazie przyblizania bramy do podtoza (0 -4 600ms).
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- Czas dziatania sity (10 --» 500, rézne domysine, 4 x =)
Funkcja reguluje czas dziatania, gdy ustawiony poziom sity zostanie przekroczony w poszczegdlnych fazach ruchu.

[Karta 1] - Maksymalny czas reakgji w trakcie manewru Otwierania (domysinie (/) = 150ms - [Radio =4)] = 150ms)
[Karta 2] - Maksymalny czas reakgji w trakcie fazy spowalniania Otwierania (domysinie /s = 100ms - [Radio ==)] = 100ms)
[Karta 3] - Maksymalny czas reakgji w trakcie manewru Zamykania (domysinie (% = 150ms - [Radio =21)] = 150ms)
[Karta 4] - Maksymalny czas reakgji w trakcie fazy spowalniania Zamykania (domysinie [y = 100ms - [Radio ==)] = 100ms).

Zarzadzanie czutoscia (0x38)

- Wykrywa przeszkode (Wt. -3 WYL., domysinie = WYL)
Funkgcja stuzy do znacznego zwiekszania poziomu czutosci wykrycia przeszkody przez Centrale (podmuch wiatru, pojazd, cztowiek, itd.).

Funkcja WE. = znacznie zwigksza reaktywnosc Centrali w wykrywaniu przeszkod.
Funkcja WYL. = znacznie zmniejsza reaktywnos¢ Centrali w wykrywaniu przeszkdd. (Wykrywaniem przeszkody zarzadza sie wytgcznie przy pomocy
parametrow ustawionych w funkgji ,Zarzadzanie sitg”)

& Uwaga! Ponizsze parametry dziataja tylko, jesli funkcja ,,wykryj przeszkode” jest aktywna (WL.).

- Czutosé przy otwieraniu (10 - 100 (%), domysinie /) = 70% - [Radio =)] = 80%)
Funkcja ta reguluje moc z jaka Centrala zadziata w chwili wykrycia przeszkody podczas manewru Otwarcia.

- Czuto$é spowalniania przy otwieraniu (10 -3 100 (%), domysinie (%) = 80% - [Radio =24)] = 80%)
Funkcja reguluje moc z jaka Centrala zadziata w chwili wykrycia przeszkody podczas fazy zwalniania ruchu w czasie Otwarcia.

- Czutosé przy zamykaniu (10 - 100 (%), domysinie [ = 70% - [Radio =4)] = 85%)
Funkcja ta reguluje moc z jakg Centrala zadziata w chwili wykrycia przeszkody podczas manewru Zamkniecia.

- Czutos¢ spowalniania przy zamykaniu (10 -3 100 (%), domyslnie (7} = 80% - [Radio =4)] = 90%)
Funkcja reguluje moc z jaka Centrala zadziata w chwili wykrycia przeszkody podczas fazy zwalniania ruchu w czasie manewru Zamkniecia.

- Czas dziatania czujnika (10 - 500 (ms), rézne domysine, 4 x &)

Funkgcja reguluje czas dziatania, gdy ustawiony poziom sity zostanie przekroczony w poszczegdlnych fazach ruchu

[Karta 1] - Maksymalny czas reakcji w trakcie manewru Otwierania (domysinie (% = 150ms - [Radio =)] = 150ms)

[Karta 2] - Maksymalny czas reakcji w trakcie fazy spowalniania Otwierania (domysinie (%) = 100ms - [Radio =1)] = 50ms)
[Karta 3] - Maksymalny czas reakcji w trakcie manewru Zamykania (domysinie /% = 150ms - [Radio =)] = 150ms)

[Karta 4] - Maksymalny czas reakcji w trakcie fazy spowalniania Zamykania (domysinie (% = 100ms - & = 50ms).

Zarzadzanie predkoscia (0x40)

Po kazdej zmianie wprowadzonej do nastepujacych parametréw centrala wymaga uruchomienia procedury Wyszukiwania
sit Automatyki (patrz punkt ,,Automatyczne wyszukiwanie sit’).

- Predkos¢ przy otwieraniu (25 -3 100 (%), domyslnie [ = 72% - [Radio =)] = 72%)
Funkgcja ta pozwala na programowanie predkosci, ktérej silnik musi uzy¢ podczas manewru Otwarcia.

- Predkos$é spowalniania przy otwieraniu (25 -4 100 (%), domysinie [ = 30% - [Radio =)] = 30%)
Funkcja ta pozwala na programowanie predkosci, ktorej silnik musi uzy¢ podczas fazy zwolnienia ruchu w czasie manewru Otwarcia.

- Predkosé przy zamykaniu (25 --» 100 (%), domysinie [ = 72% - [Radio =1)] = 72%)
Funkcja pozwala na programowanie predkosci, ktéra silnik musi osiagng¢ podczas fazy zwolnienia ruchu w czasie manewru Zamkniecia.

- Predkos¢ spowalniania przy zamykaniu (25 -9 100 (%), domysinie (*) = 30% - [Radio =1)] = 30%)
Funkcja ta pozwala na programowanie predkosci, ktorej silnik musi uzy¢ podczas fazy zwolnienia ruchu w czasie manewru Zamkniecia.
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Moment startu (0x8F)

& Po kazdej zmianie wprowadzonej w obrebie tego menu centrala wymaga uruchomienia procedury Wyszukiwania sit Auto-
matyki (patrz punkt ,Automatyczne wyszukiwanie sif’).

- Aktywna (WkL. -9 WYL., domysinie = WYL.)
Funkcja ta jest przydatna w przypadku wystepowania silnego tarcia statycznego (na przyktad $niegu czy lodu blokujacego automatyke), poniewaz
pozwala natychmiastowo zwigkszy¢ (patrz czas momentu startu) predkosc i site uzywane na samym poczatku startu

Funkcja WE. = wartosci przypisane funkcjom zwigzanym z moca i predkoscia silnika zostaja (natychmiastowo) zwiekszone, tak by silnik uzyskat wiecej
mocy w poczatkowej fazie manewru
Funkcja WYL. = normalne dziatanie

- Czas momentu startu (1 - 10 (s), domysinie = 3s)
Funkgcja stuzy do programowania czasu trwania poczatkowego rozruchu silnika

& UWAGA! Funkcja dziata tylko, jesli funkcja ,,moment startu” jest ustawiona na WL.

Wstepne miganie (0x93)

- Aktywna (Wk. -9 WYL., domysinie = WYL.)
Funkgcja stuzy do generowania wstepnego migania przed uruchomieniem kazdego manewru, w celu wczesniejszego zasygnalizowania niebezpieczne;
sytuagji. Czas wstepnego migania mozna skonfigurowac dla kazdego kierunku biegu

Funkcja WE. = wigcza czas migania, jaki ma uptyng¢ pomiedzy wtaczeniem lampy ostrzegawczej a rozpoczeciem manewru Otwierania lub Zamykania
Funkcja WYL. = wigczenie lampy ostrzegawczej jest réwnoczesne z poczatkiem manewru

- Czas przy otwieraniu (1 -9 10 (s), domysinie = 3s)
Funkcja parametr pozwala zaprogramowac czas migania, ktory wskazuje zblizajgce sie rozpoczecie Otwierania; jest to zwigzane z funkcjg ,wstepnego
migania”.

- Czas przy zamykaniu (1 -9 10 (s), domysinie = 3s)
Funkcja pozwala zaprogramowac czas migania, ktdry wskazuje zblizajgce sie rozpoczecie Zamykania; jest to zwigzane z funkcjg ,wstepnego migania”.

Stand-by (0x8B)

- Aktywna (WL. -9 WYL, domysinie = WYL.)
Funkcja stuzy do maksymalnego ograniczenia poboru energii elektrycznej, poniewaz po uptywie ,czasu oczekiwania” po kazdym z manewrdw zostajg
wyltgczone wyjscia, wewnetrzne urzadzenia peryferyjne i diody stanu.

Funkcja WE. = Wigcza funkcje stand-by zgodnie z profilem wybranym w , Trybie”. Funkcja ta jest szczegdlnie przydatna w przypadku pracy na baterie
Funkcja WYL. = normalne dziafanie automatyki

- Tryb (zabezpieczenia -9 Bluebus -9 wszystko, wszystko oprécz Wifi, domysinie = zabezpieczenia)
Funkcja stand-by pracuje w 4 trybach:

- zabezpieczenia - Centrala wylgcza nadajniki fotokomarek Bluebus i wszystkie diody z wyjatkiem diody Bluebus, ktéra zaczyna miga¢ wolniej.

- bluebus - Centrala wytgcza wyjscie Bluebus (urzadzenia) i wszystkie diody z wyjgtkiem diody Bluebus, ktéra zaczyna migac¢ wolniej.

- wszystko — Centrala wytacza: wyjscie Bluebus (urzadzenia), wyjscia centrali (i ewentualne moduty rozszerzen), napiecie urzagdzen pomocni-
czych 12V, modut WiFi (jezeli wchodzi w skiad wyposazenia) oraz wszystkie diody, za wyjatkiem diody Bluebus, ktdra jednak zaczyna migac
duzo wolniej.

- wszystko z wyjatkiem WiFi — Centrala wytgcza: wyjscie Bluebus (urzadzenia), wyjscia centrali (i ewentualne moduty rozszerzen), napiecie

urzadzenr pomocniczych 12V oraz wszystkie diody, za wyjatkiem diody Bluebus, ktdra jednak zaczyna miga¢ duzo wolniej. W tym trybie nie
wylacza sie zintegrowany modut WiFi!.

UWAGA! Gdy centrala otrzymuje dowolne polecenie ruchu, przywraca normalne funkcjonowanie. Po zakoiczeniu manewru,
jezeli funkcja jest WL., centrala ponownie uruchomi tryb Stand-by.

- Czas oczekiwania (5 -9 250 (s), domysinie = 60s)
Funkcja umozliwia zaprogramowanie czasu, jaki ma uptynaé pomiedzy zakonczeniem wykonywania manewru a rozpoczeciem dziatania funkcji ,Stand-
by”.
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Funkgcja stuzy do wytaczenia ruchéw automatyki.

Funkcja WE. = nie bedg wdwczas wykonywane zadne polecenia, za wyjatkiem polecen ,Krok po kroku wysoki priorytet”, ,Odblokuj”, ,Odblokuyj i
zamknij” oraz ,,Odblokuj i otworz”.
Funkcja WYL. = normalne dziatanie

Funkcja ta pozwala na zablokowanie dziatania przyciskdw znajdujacych sie na Centrali. Funkcja ta jest szczegdinie przydatna w przypadku obecnosci
dzieci

Funkcja Wk. = centrala uniemozliwia wydawanie wszelkich polecen przyciskami centrali
Funkcja WYL. = normalne dziafanie

Funkcja stuzy do wytaczania dziatania wewnetrznego radia. Funkcja ta jest szczegdlnie przydatna, kiedy korzysta sie z zewnetrznego odbiornika z pr-
zytaczem SM (wyposazenie opcjonalne), nalezacym do rodziny OXI, OXIBD itd.

Funkcja WL. = wylgcza dziatanie wewnetrznego odbiornika
Funkcja WYL. = normalne dziatanie (zintegrowane radio wiaczone)

Funkcja stuzy do zarzadzania funkcja Zabezpieczenia przeciwwtamaniowego po catkowitym zamknieciu.

Funkcja WL. = po osiagnieciu pozycji zamkniecia centrala sterujgca aktywuie tryb ,Zabezpieczenia przeciwwtamaniowego” utrudniajacy ewentualne
proby recznego otwarcia automatyki. W momencie wykrycia przesuniecia wézka w kierunku otwarcia silnik automatycznie przywraca automatyke do
pozycji zaprogramowanego zamkniecia.

Funkcja WYL. = normalne dziatanie (tryb wtamanie wytaczony)

Funkgcja ta pozwala na zaprogramowanie czasu trwania krétkiego odwrdcenia ruchu, ktérego polecenie zostaje wystane z Centrali jako manewr bezpiec-
zenstwa po wykryciu przeszkody lub odebraniu polecenia ,Alt”.

Ta funkcja stuzy do okreslenia maksymalnego czasu manewru do dyspozycji podczas kazdego manewru. Po uptywie tego czasu centrala wykonuje
STOP automatycznie blokujac trwajgcy manewr. Funkcja ta jest szczegdlnie przydatna do ochrony silnika elektrycznego przed naruszeniami.

Ten parametr umozliwia zaprogramowanie w Centrali zagdanego czasu, jaki ma uptyna¢ pomiedzy zakoriczeniem manewru Zamkniecia a rozpoczeciem
manewru Otwierania.

Ten parametr umozliwia zaprogramowanie w Centrali zadanego czasu, jaki ma uptyna¢ pomiedzy zakoriczeniem manewru Zamkniecia a rozpoczeciem
manewru Otwierania, po zwolnieniu przyssawki.

Parametr ten stuzy do programowania czasu, przez ktory swiatto pomocnicze ma $wieci¢ po zakoriczeniu kazdego manewru lub po wydaniu polecenia
»owiatto pomocnicze z wytacznikiem czasowym”
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12 DOSTEPNE POLECENIA

W zamieszczonych tu tabelach zostaty wyszczegdlnione wszystkie dostepne polecenia odbierane przez centrale sterujaca.
Polecenia te sg podzielone na polecenia PODSTAWOWE i ROZSZERZONE i mozna ich uzywac¢ z dowolnego zrodta (urzgdzenie do sterowania ra-
diowego, wejscia przewodowe na listwie zaciskowej, interfejsy kompatybilne z Nice.. )

12.1 PODSTAWOWE POLECENIA
Polecenia uzywane przy typowej instalacji

Tabela 32

OPIS PODSTAWOWYCH POLECEN

Konfiguracja polecenia

Opis

Otwiera

Jest to podstawowe polecenie stuzgce do wykonania manewru otwierania.

Zamyka

Jest to podstawowe polecenie stuzgce do wykonania manewru zamykania.

Stop

Jest to podstawowe polecenie stuzace do przerwania ruchu automatyki.

Otworz czesciowo 1

Centrala nakazuje aplikacji wykonanie manewru Otwarcia, az do osiggniecia potozenia zaprogramowanego w funkcji
Lotwarcie czesciowe 1”.

Krok po Kroku

Centrala wysyta do aplikacji polecenie manewru nastepujacego po wykonanym wczesnigj (lub jeszcze wykonywanym),
zgodnie z porzadkiem manewrow przewidzianych w zaprogramowanej sekwencji polecenia.

12.2 POLECENIA ROZSZERZONE
Polecenia uzywane w przypadku bardziej ztozonych potrzeb (zespoty mieszkalne, przedsigbiorstwa itp.)

Tabela 33

OPIS ROZSZERZONYCH POLECEN

Konfiguracja polecenia

Opis

Centrala wysyta do aplikacji polecenie manewru nastepujacego po wykonanym wczesnigj (lub jeszcze wykonywanym),

g:i(())l:y;::tkroku TR zgodnie z porzadkiem manewrdw przewidzianych w sekwenciji polecenia.

Wazne = To polecenie jest wykonywane rowniez wtedy, gdy w Centrali ustawiono polecenie ,blokuj”.
Zespot mieszkalny Centrala wysyta aplikacji polecenie wykonania sekwengji ,zamyka-stop-otwiera-otwiera” az do osiggniecia potozenia
(krok po kroku zesp6t maksymalnego Otwarcia. Polecenie zamkniecia moze by¢ wydane wytgcznie po osiggnieciu potozenia maksymalnego
mieszkalny) otwarcia.

Otworz czesciowo 2

Centrala nakazuje aplikacji wykonanie manewru Otwarcia, az do osiggniecia potozenia zaprogramowanego w funkciji
Lotwarcie czesciowe 2.

Otworz czesciowo 3

Centrala nakazuje aplikacji wykonanie manewru Otwarcia, az do osiggniecia potozenia zaprogramowanego w funkciji
Lotwarcie czesciowe 3”.

Zablokuj

Centrala blokuije sie i nie wykonuje zadnego polecenia za wyjatkiem polecen ,Krok po kroku wysoki priorytet”, ,,Odbloku;j”,
,Qdblokuj i zamknij” oraz ,,Odblokuj i otworz”.

Otwiera i Blokuje

Centrala nakazuje aplikacji wykonanie manewru Otwarcia, az do osiggniecia potozenia zaprogramowanego jako ,otwarcie”,
a nastepnie blokuje automatyke.

Zamyka i Blokuje

Centrala nakazuje aplikacji wykonanie manewru Zamkniecia, az do osiggniecia potozenia zaprogramowanego jako
,zamkniecie”, a nastepnie blokuje automatyke.

Odblokuj

Centrala odblokowuie sie, przechodzac ponownie w normalny tryb pracy (wykonuje wszystkie przestane polecenia).

Odblokowuje i otwiera

Odblokowuje automatyke i wykonuje manewr Otwierania.

Odblokowuje i zamyka

Odblokowuje automatyke i wykonuje manewr Zamknigcia.

Swiatto pomocnicze: WL./
WYEL.

Polecenie to stuzy do odwracania statusu wigczania i wylgczania $wiatta pomocniczego, znajdujgcego sie w centrali.
Swiatfo pomocnicze moze swieciC si¢ przez maksymalnie 240 sekundy (4 minuty), po czym automatycznie si¢ wytacza.

Swiatto pomocnicze Timer

Polecenie to stuzy do czasowego wigczania Swiatta pomocniczego, znajdujgcego sie w centrali.
Czas wigczania mozna dowolnie ustawiac¢, do maksymalnie 240 sekund (4 minut).

Wiacz otwarcie

Polecenie to aktywuje funkcje fotokomarek sterujgcych bluebus oraz wejs¢ skonfigurowanych w trybie ,otwiera zespot

automatyczne mieszkalny”. Na przyktad: gdy zadziatajg fotokomarki sterujace, Centrala nakaze automatyce wykonanie manewru Otwarcia.
Dezaktywuj otwarcie . . . . . ' »
automatyczne Polecenie to pozwala na dezaktywowanie opisanego powyzej trybu ,aktywuj otwarcie automatyczne”.
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13 KONFIGURACJA POLECEN

13.1 KONFIGURACJE STANDARDOWE

Sekgja ta fgczy konfiguracje dostepne i mozliwe do przypisania do wejs¢, ktdre znajduja sie na Centrali sterujacej (wraz z ewentualnymi kartami rozs-
zerzen).

Wazne! Aby Centrala mogta dziata¢ prawidtowo, nalezy koniecznie powiaza¢ wejscia wybranego polecenia, a nastepnie
wybrany tryb dziatania.

UWAGA! Przebiegiem polecenia zarzadza si¢ zgodnie z trybem z listy ,,tryb dziatania”. DomysIna konfiguracja jest wyrézni-
ona pogrubiona czcionka.

Tabela 34
TRYB DZIALANIA POLECEN
TRYBY DZIALANIA
POLECENIE OPIS (wartosci domysine sa zapisane

pogrubiong czcionka)

Nie wykonuje zadnego polecenia (przydaje sie w celu wytaczenia interakcji wejscia

Brak polecen S . :
ak polece na listwie zaciskowej)

Nie dotyczy

Otwiera - stop - zamyka - stop

Otwiera-stop-zamyka-otwiera

Krok po kroku Otwiera - zamyka - Qtwiera - zamyka

(Wejscie zarzadzane jako Centrgle} yvysyia do aplikacji polecenie manewru nastepujgcego po wykonanym Krok po kroku zespc?’r m@eszkalny 1

NO) wczesniej (lub jeszcze wykonywanym) Krok po kroku zespdt mieszkalny 2
Krok po kroku 2

Manualny

Tryb ,przemystowy”

Otwiera - stop - zamyka - stop

Otwiera-stop-zamyka-otwiera

Otwiera - zamyka - otwiera - zamyka

Otwiera czesciowo 1

il . Centrala nakazuje aplikacji wykonanie manewru Otwarcia, az do osiggniecia Krok po kroku zespot mieszkalny 1
("\l/\ée)jSCIe AT IED zaprogramowanego potozenia ,otwarcie czesciowe 1” Krok po kroku zespdt mieszkalny 2
Otwiera zespot mieszkalny 1
Manualny

Tryb ,przemystowy”

Otwiera - stop - zamyka - stop
Otwiera-stop-zamyka-otwiera
Otwiera - zamyka - otwiera - zamyka

Otwiera czesciowo 2

il . Centrala nakazuje aplikacji wykonanie manewru Otwarcia, az do osiggniecia Krok po kroku zespot mieszkalny 1
g’g‘sc'e el zaprogramowanego potozenia ,otwarcie czesciowe 2” Krok po kroku zespdt mieszkalny 2
Otwiera zespot mieszkalny 1
Manualny

Tryb ,przemystowy”

Otwiera - stop - zamyka - stop
Otwiera-stop-zamyka-otwiera
Otwiera - zamyka - otwiera - zamyka

Otwiera czesciowo 3

o . Centrala nakazuje aplikacji wykonanie manewru Otwarcia, az do osiggniecia Krok po kroku zespot mieszkalny 1
(r‘\l%e)jsme zarzadzane jako | /o oqramowanego polozenia ,otwarcie czesciowe 3" Krok po kroku zespot mieszkalny 2
Otwiera zespdt mieszkalny 1
Manualny

Tryb ,przemystowy”
Otwiera - stop - otwiera

Otwiera , I . . . Otwiera zespot mieszkalny 1
il . Centrala nakazuje aplikacji wykonanie manewru Otwarcia, az do osiggniecia . o
(r‘\llgjsme zarzadzane jako zaprogramowanego poloZenia ,otwarcie” gzvvgg gespo’f mieszkalny 2

Otwiera w trybie manualnym
Zamyka Zamyka - stqp - zamyka
(Wejscie zarzadzane jako Centrala nakazuje aplikacji Wykonanie manewru Zamkniecia, az do osiggniecia Zamyka zespot m@eszkalny 1
NO) zaprogramowanego potozenia ,zamkniecie” Zamyka zespot mieszkalny 2
Zamyka w obecnosci operatora
Stop i odwrdcenie ruchu (petne)

Stop

(Wejscie zarzadzane jako Centrala blokuje trwajacy manewr i wykonuje dziafanie zaprogramowane w Stop i krétkie odwrdcenie ruchu
NO)l 2 ) ,dostepnych konfiguracjach” Stop

Stop tymczasowy

. Stop i odwrdcenie ruchu (petne)

Fotokomoérka S .
(Wejscie zarzadzane jako Centrala zarzgdza wejsciem jako zabezpieczeniem gtgg | krtkie oowrdcenie ruchu
NC) Stop tymczasowy
Fotod Stop i odwrdcenie ruchu (petne)
(Wejscie zarzadzane jako | Centrala zarzadza wejsciem jako zabezpieczeniem g:op | krtkie ogwracanie ruchu
NC) op

Stop tymczasowy
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TRYB DZIALANIA POLECEN

(Wejscie zarzadzane jako
NC)

Centrala zarzadza wejsciem jako zabezpieczeniem

TRYBY DZIALANIA

POLECENIE OPIS (wartosci domysine sa zapisane
pogrubiong czcionka)

Foto2 Stop i odwrdcenie ruchu (peine)

Stop
Stop tymczasowy

Stop i krétkie odwrdcenie ruchu

Foto3
(Wejscie zarzadzane jako
NC)

Centrala zarzadza wejsciem jako zabezpieczeniem

Stop
Stop tymczasowy

Stop i odwrdcenie ruchu (petne)
Stop i krétkie odwrdcenie ruchu

13.2 KONFIGURACJA FUNKCJI ZABEZPIECZAJACYCH

Ponizej wymienionych parametréw nie mozna powiaza¢ z zadnym fizycznym wejsciem, ale sa one wykorzystywane prze automatyke do wszystkich
funkgiji Scisle zwigzanych z bezpieczenstwem.
W szczegdinosci mozna zdefiniowac, ktdre polecenie ma by¢ wykonane przez centrale w trakcie okreslonego ruchu w przypadku interwencji wejscia
STOP (i wszystkich wejs¢ skonfigurowanych jako ALT) lub w przypadku wykrycia przeszkody.

W sekciji poleceri dostepne sa z mozliwoscig konfiguraciji nastepujace polecenia.

Tabela 35

TRYB DZIALANIA POLECEN

FUNKCJA

OPIS

TRYBY DZIALANIA

(wartosci domysine sa zapisane pogrubiong czcionka)

Alt podczas otwarcia

Centrala wykonuje polecenie powigzane z momentem, w
ktérym wejscie (skonfigurowane jako ALT) zmienia status w
trakcie manewru Otwierania.

Nie okreslono

Alt

Alt i krotkie odwrdcenie ruchu
Alt i odwrdcenie ruchu

Alt podczas zamknigecia

Centrala wykonuje polecenie powigzane z momentem, w
ktérym wejscie (skonfigurowane jako ALT) zmienia status w
trakcie manewru Zamykania.

Nie okreslono

Alt

Alt i krétkie odwrdcenie ruchu
Alt i odwrdcenie ruchu

Wykrycie przeszkody
podczas otwarcia

Centrala wykonuje polecenie powigzane z momentem, w
ktérym zostaje wykryta przeszkoda w trakcie manewru
Otwierania.

Nie okreslono

Alt

Alt i krétkie odwrdcenie ruchu
Alt i odwrdcenie ruchu

Wykrycie przeszkody

Centrala wykonuje polecenie powigzane z momentem, w
ktérym zostaje wykryta przeszkoda w trakcie manewru

Nie okreslono
Alt
Alt i krotkie odwrocenie ruchu

podczas zamkniecia

Zamykania.

Alt i odwrdcenie ruchu

13.3 OPIS TRYBU POLECEN

Ponizsza lista przedstawia rdzne tryby dziatania dostepnych polecen znajdujacych sie w Centrali sterujgcej.

TRYBY DZIALANIA

Tabela 36

KONFIGUROWANIE POLECEN

OPIS

Tryb ,,przemystowy”

Zostaje wykonana sekwencja:
- ,Otwiera w trybie pétautomatycznym”
- ,zamyka w obecnosci operatora”.

Manualny

Wykonanie manewru Otwarcia lub Zamkniecia nastepuije, tylko jezeli polecenie zostaje utrzymane (w obecnosci
operatora). Po zwolnieniu przycisku Gentrala wykonuje polecenie STOP.

Zamyka - stop - zamyka

Zostaje wykonana opisana sekwencja.

Zamyka zespot mieszkalny 1

Automatyka wykonuje opisang sekwencje “zamyka - zamyka”. Jezeli polecenie zostanie wystane kilka razy, nie
jest ono uwzgledniane az do osiggniecia pozycji maksymalnego zamkniecia.

Zamyka zesp6t mieszkalny 2

Automatyka wykonuje opisang sekwencje “zamyka - zamyka”. Jezeli polecenie zostanie wystane kilka razy, nie
jest ono uwzgledniane az do osiggniecia pozycji maksymalnego zamkniecia.

Uwaga = Jezeli polecenie utrzymuije sie przez ponad 2 s, Centrala wykonuje polecenie ,Stop”.

Zamyka w obecnosci operatora

Wykonanie manewru Zamkniecia nastepuie, tylko jezeli polecenie zostaje utrzymane (w obecnosci operatora).
Po zwolnieniu przycisku Centrala wykonuje polecenie STOP.

Otwiera - stop - zamyka - stop

Zostaje wykonana opisana sekwencja.

Otwiera - stop - zamyka - otwiera

Zostaje wykonana opisana sekwencja.

Otwiera - zamyka - otwiera - zamyka

Zostaje wykonana opisana sekwencja.

Otwiera - stop - otwiera

Zostaje wykonana opisana sekwencja.

Otwiera zesp6t mieszkalny 1

Instalacja wykonuje opisang sekwencje ,otwiera - otwiera”. Jezeli polecenie zostanie wystane kilka razy, nie jest
ono uwzgledniane az do osiggniecia pozycji maksymalnego otwarcia.

Otwiera zesp6t mieszkalny 2

Instalacja wykonuje opisang sekwencje ,otwiera - otwiera”. Jezeli polecenie zostanie wystane kilka razy, nie jest
ono uwzgledniane az do osiggniecia pozycji maksymalnego otwarcia.

Uwaga = Jezeli polecenie utrzymuije sie przez ponad 2 s, Centrala wykonuje polecenie ,Stop”.
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TRYBY DZIALANIA OPIS

Jest wykonywany manewr Otwarcia.
Otwiera 2

UWAGA = Jezeli polecenie utrzymuie sie przez ponad 2 s, Centrala wykonuje polecenie ,otwarcia czesciowego 1” .
Otwiera w trybie Wykonanie manewru Otwarcia nastepuije, tylko jezeli polecenie zostaje utrzymane (w obecnosci operatora). Po zwolnieniu
manualnym przycisku Centrala wykonuje polecenie STOP.
Krok po kroku zespot Automatyka wykonuje sekwencje “zamyka - stop - otwiera - otwiera”, az do osiagniecia pozycji maksymalnego Otwarcia.
mieszkalny Jesli po tym poleceniu zostanie wydane nastepne, wowczas aplikacja wykona manewr Zamkniecia w tej samej sekwenciji.

Automatyka wykonuje sekwencje “zamyka-stop-otwiera-otwiera” az do osiggniecia pozycji maksymalnego Otwarcia. Jesli
Krok po kroku zespét po tym poleceniu zostanie wydane nastepne, wowczas aplikacja wykona manewr Zamkniecia w tej samej sekwencji.
mieszkalny 2

UWAGA = Jezeli polecenie utrzymuie sie przez ponad 2 s, Centrala wykonuje polecenie ,Stop”

Automatyka wykonuje sekwencje “otwiera - stop - zamyka - otwiera”.
Krok po kroku 2

UWAGA = Jezeli polecenie utrzymuie sie przez ponad 2 s, Centrala wykonuje polecenie ,otwarcia czesciowego 1”
Stop Po odebraniu polecenia Centrala zatrzymuje wykonywany wiasnie manewr. Zatrzymanie nastepuje stopniowo i trwa chwile

(nie jest natychmiastowe).

Stop i krotkie odwrdcenie
ruchu

Centrala zatrzymuije trwajacy manewr i nakazuje automatyce wykonanie krétkiego odwrdcenia ruchu

Stop i odwrdcenie ruchu

Centrala blokuje trwajacy manewr i aktywuije catkowite odwrdcenie kierunku ruchu.

Centrala blokuje trwajacy manewr i aktywuije catkowite odwrdcenie kierunku ruchu.

Stop tymczasowy

Centrala blokuje trwajacy manewr na czas aktywowania polecenia. Kiedy polecenie nie jest juz aktywne, Centrala nakazuje
automatyce wykonanie manewru Otwarcia.

UWAGA = W trakcie wykonywania manewru Otwarcia polecenie to jest ignorowane

Alt

Po odebraniu tego polecenia Centrala wstrzymuje natychmiast wykonywany manewr.

Alt i krétkie odwrdcenie
ruchu

Po odebraniu tego polecenia Centrala wstrzymuje natychmiast wykonywany manewr i wysyta do automatyki polecenie
wykonania krotkiego odwrdcenia ruchu.

Alt i odwrdcenie ruchu

Po odebraniu tego polecenia Centrala wstrzymuje natychmiast wykonywany manewr i wysyfa do automatyki polecenie
wykonania catkowitego odwrdcenia ruchu
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14 KONFIGURACJA WEJSC

Hasto to tgczy funkcje dostepne i mozliwe do przypisania do wejsé, ktdre znajdujg sie na Centrali sterujgcej oraz na ewentualnych kartach rozszerzen

(wyposazenie dodatkowe).

Wejscia znajdujgce sie na listwie zaciskowej centrali sterujgcej zostaty oznakowane jako:

- WEJSCIE 1 (0x71) (Domysinie = krok po kroku)
- WEJSCIE 2 (0x72) (Domy$Inie = Fotokomérka)

Wejscia dostepne w kartach rozszerzen zostaly oznaczone jako:

- WEJSCIE 3 (0x73) (jezeli jest dostepne) (Domysinie = Otwiera)

- WEJSCIE 5 (0x7C) (jezeli jest dostepne) (Domysinie = Otwiera czesciowo 1)

S (

- WEJSCIE 4 (0x74) (jezeli jest dostgpne) (Domysinie = Zamyka)
(
(

- WEJSCIE 6 (0x7D) (jezeli jest dostepne) (Domysinie = Otwieranie awaryjne)

|| Oprocz polecen podstawowych i rozszerzonych, opisanych w punkcie ,,Parametry podstawowe” i ,Polecenia rozszerzone”,
dla wejs¢ na listwie zaciskowej przewidziano funkcje wyszczegodlnione w ponizszej tabeli

(wejscie zarzadzane jako
NC)

Tabela 37
FUNKCJA OPIS
Fotokomoérka

Centrala zarzadza wejsciem jako zabezpieczeniem i interpretuje przetaczenie wejscia jako reakcje fotokomarki ,FOTO”.

Foto 1
(wejscie zarzadzane jako
NC)

Centrala zarzadza wejsciem jako zabezpieczeniem i interpretuje przetaczenie wejscia jako reakcje fotokomaorki ,FOTO1”.

Foto 2
(wejscie zarzadzane jako
NC)

Centrala zarzgdza wejsciem jako zabezpieczeniem i interpretuje przetaczenie wejscia jako reakcje fotokomaorki ,FOTO2”.

Foto 3
(wejscie zarzadzane jako
NC)

Centrala zarzgdza wejsciem jako zabezpieczeniem i interpretuje przelaczenie wejscia jako reakcje fotokomarki ,FOTO3”.

Otwieranie awaryjne
(wejscie zarzadzane jako
NC)

Centrala wymusza polecenie Otwarcia w momencie, w ktérym wejscie sie otwiera. Zadne polecenie nie moze przerwag
manewru uruchomionego przez wejscie awaryjne i jedynie reakcja bezpiecznika (fotokomarki lub wejscie ALT) moze
zawiesi¢ polecenie.

Uwaga = W przypadku reakcji bezpiecznika centrala podejmie kilka prob wykonania manewru. W przypadku ponawiajacych
sie reakcji manewr zostanie wstrzymany.

Zamykanie awaryjne
(wejscie zarzadzane jako
NC)

Centrala wymusza polecenie Zamkniecia w momencie, w ktérym wejécie sie otwiera. Zadne polecenie nie moze przerwaé
manewru uruchomionego przez wejscie awaryjne i jedynie reakcja bezpiecznika (fotokomarki lub wejscie ALT) moze
zawiesi¢ polecenie.

Uwaga = W przypadku reakcji bezpiecznika centrala podejmie kilka prob wykonania manewru. W przypadku ponawiajacych
sie reakcji manewr zostanie wstrzymany.

& Wazne - Aby Centrala mogta dziata¢ prawidtowo, nalezy koniecznie powiazaé¢ kazde wejscie z poleceniem lub funkcja, a
nastepnie z wybranym trybem dziatania, zgodnie z ,,Opis trybu polecer”. Wszystkie parametry sg ustawione fabrycznie, ale
w razie potrzeby mozna je zmieniaé.
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15 KONFIGURACJA WYJSC

W tej sekciji zostaty wyszczegolnione funkcje dostepne na wyjsciach znajdujacych sie w Centrali sterujgcej oraz na ewentualnych kartach rozszerzen
(wyposazenie dodatkowe).

& UWAGA! W trybie czuwania wyjscia sa wylaczone. Jesli konieczne jest pozostawienie ich aktywnych, nalezy wytaczy¢ tryb
gotowosci.

15.1 KONFIGURACJA WYJSC CENTRALI
Hasto to taczy funkcje dostepne i mozliwe do przypisania do Wyjs¢, ktdre znajdujg sie na Centrali sterujgcej automatyka.

Wyjscia z centrali sterujgcej sg oznaczone jako:
- WYJSCIE 1 (0x51) (Domysinie = Migajace)
- WYJSCIE 2 (0x52) (Domysinie = Sca/OGl)

& UWAGA! wyjscia sa ograniczone do 24Vdc - 10W

Tabela 38

KONFIGURACJA WYJSG CENTRALI

FUNKCJA ID OPIS

Nie okreslono Centrala wymusza status wyj$cia do wylaczonego. Zadne polecenie ani interakcja centrali nie moze przefaczyé
(Brak) statusu wyjscia.

Zaprogramowana kontrolka informuije o stanie dziatania Centrali sterujacej:

Sca/0GI

(0x01) kontrolka zgaszona = aplikacja w pozycji maksymalnego Zamkniecia;
(kontrolka otwartej bramy)

wolne miganie = automatyka wykonuje manewr Otwarcia;

szybkie miganie = automatyka wykonuje manewr Zamkniecia;

kontrolka Swieci $wiattlem cigglym = aplikacja zatrzymata sie w pozyciji nie bedacej maksymalnym Zamknigciem.
Zaprogramowana kontrolka informuje o stanie dziatania Centrali sterujgce:

) G (0x02) kontrolka zaswiecona = aplikacja w pozycji maksymalnego Otwarcia

kontrolka wytaczona = aplikacja w innych pozycjach.
Zaprogramowana kontrolka informuje o stanie dziatania Centrali sterujace;:

i Sl (0x03) kontrolka zaswiecona = automatyka w pozycji maksymalnego Zamkniecia;

kontrolka wytaczona = aplikacja w innych pozycjach. Wyjscie aktywne 24 Vdc / max 10 W.
Zaprogramowana kontrolka informuije o liczbie wykonanych manewrdw, powiadamiajgc tym samym o
ewentualnej koniecznosci przeprowadzenia prac konserwacyjnych instalaciji:

kontrolka wigczona przez 2 s na poczatku manewru Otwarcia = liczba wykonanych manewrdw nie przekracza
80%;

kontrolka miga caty czas podczas wykonywania manewru = liczba wykonanych manewréw pomigdzy 80 a
100%;

kontrolka miga stale = liczba wykonanych manewrdw przekroczyta 100%.

Wyjscie zasila fotokomdrki przekaZnikowe i sprawdza ich stan przy uruchamianiu manewru.

Typ interakgji jest scisle zwigzany z konfiguracja wejs¢ skonfigurowanych jako FOTO, FOTO1 i FOTO2.
Funkcja ta stuzy lampie ostrzegawczej do wskazywania realizacji trwajgcego manewru.

Lampa ostrzegawcza (Ox05) Miganie pojawia sie regularnie (0,5 s wiaczone; 0,5 s wytgczone).

Tryb ten stuzy do sterowania wyjsciem przy uzyciu napiecia 12Vdc.

Funkcja ta stuzy do przetgczania wyjscia miedzy wtaczonym a wytgczonym, niezaleznie od statusu silnika.

Konserwacja (Ox04)

FotoTest (Ox25)

LT (0x13) Aktywacje pojawiajg sie regularnie (0,5 s wigczone; 0,5 s wylgczone).

Funkcja ta stuzy lampie ostrzegawczej do wskazywania realizacji trwajgcego manewru.

Migajaca 24V (0x17) Miganie pojawia sie regularnie (0,5 s wigczone; 0,5 s wytgczone).

Tryb ten steruje wyjsciem przy uzyciu napiecia 24Vdc.

Swiatto pomocnicze (Ox06) Wyjscie sledzi status $wiatta pomocniczego znajdujacego sie w centrali sterowania.
Wyjscie podaza za statusem ruchu silnia, niezaleznie od kierunku biegu:

ST (Ox1E) kontrolka wigczona = silnik wykonuje manewr
kontrolka wytaczona = silnik nie pracuje.

Obecnosé (0x23) PQ zatrzymganiu ellu.tomatyki intenNgncja dowolnej fotokomorki aktywuje wyjscie na czas wynoszacy 5 sekund
(nie ma mozliwosci programowania tego czasu).

Zamek elektryczny 1 (0x07) Po zaprogramowaniu tej funkgji, podczas wykonywania manewru Otwarcia zamek elektryczny aktywuje sie na

[uwaga 1] czas rowny czasowi zaprogramowanemu w funkcji ,czas zamka elektrycznego”.

Na wyjsciu mozna podtaczy¢ blokade elektryczng z zasuwg (wersje tylko z magnesem, czyli bez urzadzen

Blokada elektryczna 1 elektronicznych).

[uwaga 1] (0x09) Podczas manewru otwierania zostaje aktywowana blokada elektryczna i pozostaje wtgczona w celu zwolnienia
automatyki i przeprowadzenia manewru. Podczas manewru zamknigcia nalezy sprawdzié, czy blokada
elektryczna mechanicznie weszta w swoje gniazdo.

Zawsze wiaczony (0x16) Dzieki tej funkcji wyjscie jest zawsze wiaczone. W trybie czuwania wyjscie jest wytaczone.
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KONFIGURACJA WYJSC CENTRALI

FUNKCJA ID OPIS

Po zaprogramowaniu tej funkcji wyjscie aktywuie sie, kiedy aplikacja znajduje sie w pozycji maksymalnego
Zamkniecia.

Pamigtaj — W kazdej innej sytuacji wyjscie jest nieaktywne. Kiedy przyssawka dezaktywuije sig, przed
rozpoczeciem manewru Otwarcia musi uptyna¢ czas zaprogramowany w funkciji ,czas przyssawki”
W przypadku zaprogramowania jako ,Swiatto ruchu jednokierunkowego”:

(Ox1A) Swiatlo zapalone = aplikacja w pozycji maksymalnego Otwarcia

Swiatlo zgaszone = aplikacja w jednej z pozostatych pozycii.

Funkcja ta informuje o dziataniu aplikacji w poszczegolnych fazach manewru Zamkniecia:

wolne miganie = manewr Zamkniecia w toku;

Swiatlo zaswiecone = automatyka w pozycji maksymalnego Zamkniecia;

Swiatlo zgaszone = automatyka w jednej z pozostatych pozycji.

Funkcja ta informuje o dziafaniu automatyki w poszczegdlnych fazach manewru Otwarcia:

Przyssawka 1

[uwaga 1] (0x0B)

Swiatto ruchu
jednokierunkowego

Swiatto czerwone (Ox0D)

Swiato zielone (OxOE) wolne miganie = manewr Otwarcia w toku;

Swiatlo zapalone = automatyka w pozycji maksymalnego Otwarcia;

Swiatlo zgaszone = automatyka w jednej z pozostatych pozycji.

Brzeczyk (Ox1D) Funkcja ta aktywuje alarm dzwiekowy, jezeli aktywna jest funkcja UL325 (w przypadku gdy jest dostepna).
Jesli ten kanat radiowy zostanie ustawiony do konfiguracji wyjscia, wtedy po wysfaniu polecenia nadajnikiem
wyjscie to bedzie sie aktywowato i pozostanie aktywne tak diugo, jak dtugo bedzie trwato polecenie.

Funkcja ta jest przydatna jesli w instalacji, ktorg sterujemy przy uzyciu jednego nadajnika, zostaly przewidziane

Kanat radiowy nr1i (OxOF) urzadzenia zewnetrzne (na przyktad dodatkowe Swiatto).

Kanat radiowy nr2 (0x10)

Kanat radiowy nr3 (Ox11) UWAGA = Jesli w Odbiorniku Centrali ten kanat radiowy nie jest wolny, poniewaz zostat wczesniej wezytany z
Kanat radiowy nr4 O0x12) poleceniem, po aktywaciji kanatu z nadajnikiem Centrala aktywuje wytacznie zaprogramowane wyjscie, ignorujac

polecenia w kierunku silnika.

UWAGA = Funkcja ta nie jest obecnie dostepna z nadajnikami z rodziny BIDI.

[uwaga 1] = Podtgcza¢ mozna tylko urzagdzenia zawierajgce tylko elektromagnes

15.2 KONFIGURACJA WYJSC - MODULY ROZSZERZEN

Hasto to taczy funkcje dostepne i mozliwe do przypisania do Wyjs¢, ktdre znajdujg sie na Kartach rozszerzen.
Wyjscia z kart rozszerzen sg oznaczone jako:

- WYJSCIE 3 (0x53) (jezeli jest dostepne) (Domyélnie = Swiatto ruchu jednokierunkowego) i

- WYJSCIE 4 (0x54) (jezeli jest dostepne) (Domysinie MLAE22 = Swiatto pomocnicze, MLEA44 = Swiatlo zielone)
- WYJSCIE 5 (0x55) (jezeli jest dostepne) (Domysinie = Swiatto czerwone)

- WYJSCIE 6 (0x56) (jezeli jest dostepne) (Domysinie = Fototest)

& UWAGA! wyjscia sg ograniczone do 24Vdc - 10W

Tabela 39
FUNKCJA ID OPIS
Nie okreslono Centrala wymusza status wyj$cia do wylgczonego. Zadne polecenie ani interakcja centrali nie moze przelgczyé
(Brak) statusu wyjscia.
Zaprogramowana kontrolka informuje o stanie dziatania Centrali sterujgce:
Seefale] . kontrolka zgaszona = aplikacia w pozycji maksymalnego Zamkniecia;
(kontrolka otwartej bramy) | (0x01) W%Ing méilga%?: :O aﬁtorigtysgj\i/ykgﬁujé%arwae\f/)r/ O?w:%i)a; : o
[uwaga 2] 2 . .
szybkie miganie = automatyka wykonuje manewr Zamkniecia;
kontrolka Swieci $wiattlem cigglym = aplikacja zatrzymata sie w pozyciji nie bedacej maksymalnym Zamknigciem.
Zaprogramowana kontrolka informuje o stanie dziatania Centrali sterujace;:
Blamalchiat (0x02) kontrolka zaswiecona = aplikacja w pozycji maksymalnego Otwarcia
kontrolka wytaczona = aplikacja w innych pozycjach.
Zaprogramowana kontrolka informuje o stanie dziatania Centrali sterujgce;:
I 2L (0x03) kontrolka zaswiecona = automatyka w pozycji maksymalnego Zamkniecia;
kontrolka wytaczona = aplikacja w innych pozycjach. Wyjscie aktywne 24 Vdc / max 10 W.
Zaprogramowana kontrolka informuje o liczbie wykonanych manewrdw, powiadamiajac tym samym o
ewentualnej koniecznosci przeprowadzenia prac konserwacyjnych instalacii:
Konserwacja (0x04) kontrolka wigczona przez 2 s na poczatku manewru Otwarcia = liczba wykonanych manewrdw nie przekracza
[uwaga 2] 80%;
kontrolka miga caty czas podczas wykonywania manewru = liczba wykonanych manewréw pomigdzy 80 a
100%;
kontrolka miga stale = liczba wykonanych manewréw przekroczyta 100%.
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KONFIGURACJA WYJSC W MODULACH ROZSZERZEN

FUNKCJA ID OPIS

FotoTest (0x25) Wyijscie zasila fotokomdrki przekaZnikowe i sprawdza ich stan przy uruchamianiu manewru.

Typ interakciji jest Scisle zwigzany z konfiguracja wejs¢ skonfigurowanych jako FOTO, FOTO1 i FOTO2.

Migajacat (0x13) Funkcja ta stuzy do przetgczania wyjscia migdzy wigczonym a wytgczonym, niezaleznie od statusu silnika.

[uwaga 2] Aktywacije pojawiaja sie regularnie (0,5 s wigczone; 0,5 s wylgczone).

Funkcja ta stuzy lampie ostrzegawczej do wskazywania realizacji trwajgcego manewru.

Migajaca 24V (0x17) Miganie pojawia sie regularnie (0,5 s wiaczone; 0,5 s wytgczone).

Tryb ten steruje wyjsciem przy uzyciu napiecia 24Vdc.

Swiatto pomocnicze (0x06) Wyjscie sledzi status $wiatta pomocniczego znajdujacego sie w centrali sterowania.

Obecnosé (0x23) Pg zatrzymgmu e}u.tomatym mtervvgnqa dowolnej fotokomorki aktywuje wyjscie na czas wynoszacy 5 sekund
(nie ma mozliwosci programowania tego czasu).

ﬁjawn:leI;(:I]e EL (0x07) Po zaprogramowaniu tej funkcji, podczas wykonywania manewru Otwarcia zamek elektryczny aktywuije sie na

9 czas rowny czasowi zaprogramowanemu w funkcji ,czas zamka elektrycznego”.

[uwaga 3]

Na wyjsciu mozna podtaczy¢ blokade elektryczng z zasuwa (wersje tylko z magnesem, czyli bez urzadzen

Blokada elektryczna 1 elektronicznych).

[uwaga 1] (0x09) Podczas manewru otwierania zostaje aktywowana blokada elektryczna i pozostaje wigczona w celu zwolnienia

[uwaga 2] e . o ) P
automatyki i przeprowadzenia manewru. Podczas manewru zamkniecia nalezy sprawdzic, czy blokada
elektryczna mechanicznie weszta w swoje gniazdo.

Po zaprogramowaniu tej funkcji wyjscie aktywuije sig, kiedy aplikacja znajduje sie w pozycji maksymalnego

Przyssawka 1 Zamkniecia.

[uwaga 1] (0x0B)

[uwaga 2] Pamigtaj — W kazdej innej sytuacji wyjscie jest nieaktywne. Kiedy przyssawka dezaktywuije sie, przed
rozpoczeciem manewru Otwarcia musi uptyngC czas zaprogramowany w funkcji ,czas przyssawki”.

Swiatto ruchu W przypadku zaprogramowania jako ,Swiatlo ruchu jednokierunkowego”:

:ednokierunkowedo (Ox1A) kontrolka zaswiecona = aplikacja w pozycji maksymalnego otwarcia

] 9 kontrolka zgaszona = automatyka w innych pozycjach.

Funkcja ta informuje o dziataniu aplikacji w poszczegdlinych fazach manewru Zamkniecia:

Swiatto czerwone (0x0D) wolne miganie = manewr Zamknigcia w toku;

Swiatlo zaswiecone = automatyka w pozycji maksymalnego Zamkniecia;
Swiatlo zgaszone = automatyka w jednej z pozostatych pozycji.
Funkcja ta informuje o dziafaniu automatyki w poszczegdlnych fazach manewru Otwarcia:

Swiatto zielone (Ox0F) wolne miganie = manewr Otwarcia w toku;

Swiatlo zapalone = automatyka w pozycji maksymalnego Otwarcia;
Swiatlo zgaszone = automatyka w jednej z pozostatych pozycji.

Brzeczyk (Ox1D) Funkcja ta aktywuje alarm dzwiekowy, jezeli aktywna jest funkcja UL325 (w przypadku gdy jest dostepna).
Jesli ten kanat radiowy zostanie ustawiony do konfiguracji wyjscia, wtedy po wystaniu polecenia nadajnikiem
wyjscie to bedzie sie aktywowato i pozostanie aktywne tak diugo, jak dtugo bedzie trwato polecenie.

Funkcja ta jest przydatna jesli w instalacji, ktora sterujemy przy uzyciu jednego nadajnika, zostaly przewidziane

Kanat radiowy nr1 (OxOF) urzadzenia zewnetrzne (na przyktad dodatkowe $wiatto).

Kanat radiowy nr2 (0x10)

Kanat radiowy nr3 (Ox11) UWAGA = Jesli w Odbiorniku Centrali ten kanat radiowy nie jest wolny, poniewaz zostat wczesniej wezytany z

Kanat radiowy nr4 0x12) poleceniem, po aktywacji kanatu z nadajnikiem Centrala aktywuje wylacznie zaprogramowane wyjscie, ignorujgc

polecenia w kierunku silnika.

UWAGA = Funkcja ta nie jest obecnie dostepna z nadajnikami z rodziny BIDI.

[uwaga 1] = Podtgcza¢ mozna tylko urzadzenia zawierajace tylko elektromagnes.
[uwaga 2] = Funkgja nie jest dostepna w wyjsciu mocy.
[uwaga 3] = Uzy¢ przekaznika zewnetrznego i dodatkowe zasilanie.
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10 PARAMETRY TECHNICZNE

|| Zamieszczona charakterystyka techniczna odnosi sie do temperatury otoczenia wynoszacej 20°C (+ 5°C). Nice S.p.A. za-
strzega sobie prawo do wprowadzania zmian produktu w ktdrejkolwiek chwili, gwarantujac jego funkcjonalnos¢ i przewi-
dziane zastosowanie.

Tabela 40

Opis SPIDER800 - SPIDER800W SPIDER1200BLW

Elektromechaniczny motoreduktor do automatyzacji bram Elektromechaniczny motoreduktor do automatyzacji bram
Typologia garazowych do uzytku prywatnego wraz z elektroniczng garazowych do uzytku prywatnego wraz z elektroniczng

centralg sterujgca centralg sterujaca
Zasilanie 230V~ (+/-10%) 50/60Hz 230V~ (+/-10%) 50/60Hz
Zasilanie /V1 120V~ (+/-10%) 50/60Hz 120V~ (+/-10%) 50/60Hz
Maksymalny moment
(odpowiadajacy 14.4 Nm (800 N) 21.6 Nm (1200N)
maksymalnej sile)
Sita maksymalna 800 N 1200N
Sita nominalna 400N 600 N
Moc w trybie gotowosci (W) | 0.5 1.5
Zasilanie w trybie czuwania
Bez WiFi (dla modeli z 1.5 1.5
wbudowanym WiFi)
Maksymalny poboér mocy 280 350
Nominalny pobér mocy (W) | 180 240
Predkos¢ maksymalna
(m/s) 0,20 0,16
Stopien ochrony (IP) 40 40
'II\':mperatura pracy (°C Min/ 20°C . +55°C 20°C .. +55°C

ax)

Klasa izolaciji | |
Ma_k§ymalna liczba cykli/ 50 150
dzien
Maksymalny czas ciagtej . .
pracy 4 minuty 4 minuty
Wymiary (mm) 225x395x105 225x395x105
Masa (kg) 4,9 6,7

Zasilanie awaryjne

Z urzadzeniem dodatkowym PSS124

Z urzadzeniem dodatkowym PSS124

Swiatto pomocnicze

Wbudowane ledowe

Whbudowane ledowe

Wyjscie FLASH [Uwaga 1]

Wyjscie do potgczenia migajacego (maks. 10W)

Wyjscie do potgczenia migajacego (maks. 10W)

Wyjscie OGI [Uwaga 1]

Wyjscie do podtaczenia kontrolki Bramy Otwartej (maks.
10W

Wyjscie do podfgczenia kontrolki Bramy Otwartej (maks.
10W)

Dla stykéw normalnie zamknigtych, normalnie otwartych
lub dla statego oporu 8,2 kQ, optycznych OSE, podczas

Dla stykow normalnie zamknietych, normalnie otwartych
lub dla statego oporu 8,2 kQ, optycznych OSE, podczas

sygnatu radio

LR automatycznego rozpoznawania (kazda zmiana zapisanego | automatycznego rozpoznawania (kazda zmiana zapisanego
stanu wywota polecenie ,STOP”) stanu wywota polecenie ,STOP”)

Wejscie SbS Dla stykg’>w normalnie otwartych (zamkniecie styku wywotuje | Dla styk;jw normalnie otwartych (zamkniecie styku wywotuje
polecenie Krok po Kroku) polecenie Krok po Kroku)

Wejscie PHOTO Dla styk@w normglnie zamkqietych (otwarcie styku wywotuje | Dla styk@w normglnie zamkqietyoh (otwarcie styku wywotuje
polecenie otwarcia fotokomarki) polecenie otwarcia fotokomorki)

Wejscie ANTENA dla

52Q dla przewodu RG58 lub podobnych

52Q dla przewodu RG58 lub podobnych

Wejscie programowania

Dla dodatkéw kompatybilnych z interfejsem IBT4AN

Dla dodatkéw kompatybilnych z interfejsem IBT4N

Funkcje programowane

8 funkcji typu WE.-WYL. i 8 funkcji regulowanych

8 funkciji typu WE.-WYL. i 8 funkgji regulowanych

Funkcje z rozpoznawaniem
automatycznym

Automatyczne rozpoznawanie typu urzgdzenia ,STOP”
(styk NO, NC Iub o statym oporze 8,2 kQ, optyczna listwa
krawedziowa)

Karta rozszerzen i Obliczenie punktow spowolnienia i
otwarcia czesciowego

Automatyczne rozpoznawanie typu urzgdzenia ,STOP”
(styk NO, NC lub o stalym oporze 8,2 kQ, optyczna listwa
krawedziowa)

Karta rozszerzen i Obliczenie punktow spowolnienia i
otwarcia czgsciowego

Tryb czuwania

Automatyczny: 5 minut po zakonczeniu gtownych funkcii

Automatyczny: 5 minut po zakonczeniu gtéwnych funkcii

Uzytkowanie w atmosferze
szczegolnie kwasnej lub
stonej lub potencjalnie
wybuchowej

Nie

Nie

Uwaga 1

Wyjscie mozna zaprogramowac réwniez dla innych funkciji (patrz , Tabela 21" na stronie 28 29) lub za pomoca programatora Oview.
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Opis Parametry techniczne

Tabela 41

PARAMETRY TECHNICZNE WBUDOWANEGO ODBIORNIKA RADIOWEGO

Typologia Whbudowany odbiornik dwukierunkowy

Odkodowanie OXiBD: ,BD” / ,O-code”

Nadajniki wczytywane Do 100, jezeli konfigurowane sg w , Trybie 1”

Impedancja na wejsciu 50 Q
Czestotliwos¢ odbioru 433,92 MHz
Czestotliwosé nadawania | 433,92 MHz (wytacznie BD)
Czutosé - 108 dBm
Moc promieniowania (ERP) | < 10 mW (OXIDB)
Tabela 42
Opis Parametry techniczne
Typ interfejsu WiFi z antena :
wewnetrzna 802.11b/g/n - 2.4GHz
Bezpieczenstwo WIFI OPEN/WEP/WPA-PSK/WPA2-PSK
Bluetooth ® v4.2 BR/EDR/BLE
Moc promieniowania (EIRP) | P < 20 dBm
Tabela 43
Opis SR32C SR16C SR08C SR32B SR16B SR08B SR40B
) profil Ztozony . . profil zZtozony . profil z 2
. po;e‘dynczy. z 2 odcinkéw pOJeldynczy‘ pOJe.dynczy‘ z 2 odcinkdw pOJe.dynczyl odcinkéw
Typologia profil ze stali 76 stali profil ze stali profil ze stali 76 stali profil ze stali 76 stali
ocynkowanej ocynkowanej ocynkowanej ocynkowanej ocynkowanej ocynkowanej ocynkowangj
Dlugosé prowadnicy 3200 mm 3200 (1800X2) | g0 3200 mm 3200 (18002} | g0 - 4000 mm*
Skok uzytkowy 2800 mm 2800 mm 3500 mm** 2800 mm 2800 mm 3500 mm** 3500 mm**
Wysokos$¢ prowadnicy 30 mm 30 mm 30 mm 30 mm 30 mm 30 mm 30 mm
Wysokos¢ pasa - - - 10 mm 10 mm 10 mm 10 mm
Dtugos¢ pasa/tancucha 6261 mm 6261 mm 7861 mm 6260 mm 6260 mm 7856 mm 7856 mm
* Do uzycia z prowadnicg o dtugosci 3,2 m w celu osiggnigcia dtugosci 4 m.
bl Dana odnoszaca sie do prowadnicy o dtugosci 4 m.
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17/ ZGODNOSC

-

Deklaracja Zgodnosci UE

I deklaracja wtaczenia ,,maszyny nieukonczonej”

Deklaracje zgodnosci WE mozna pobraé ze strony internetowej www.niceforyou.com

Nice

Made in ltaly

Type

SPIDERS800
pi- SPR800R30

Nice SpA Via Callalta,1 31046 Oderzo TV Italy

200WV |

230V 50/60HME

PROGRAMMING INSTR. MANUAL

~ Nice

Made in Italy

Mice SpA Via Callalla, 1 321048 Oderzo TV laly

Type

SPIDER800OW
pn: SPR80OOWR30

200W |

IP4U | dmi

230V 50/60HZ
80ON |} -20°C [ uE
]

PRO(‘RJ\MMNF INSTH. MANUAL

~ Nice

Made in Italy

Type
SPIDER1200BLW
PN SPR1200R30

Mice SpA Via Callalta,1 31046 Oderzo TV taly

350W I

230V 50!60Hﬁ( | E
4 Ao-

PRO(‘RAMMW(‘ INSTH. MAMUAL
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18 KONSERWACJA URZADZENIA

W celu utrzymania statego poziomu bezpieczenstwa i zapewnienia ma-
ksymalnego czasu uzytkowania automatyki, niezbedna jest regularna kon-
serwacja.

& Czynnosci konserwacyjne musza by¢ wykonywane Scisle
wedlug zasad bezpieczenstwa opisanych w niniejszej
instrukcji oraz w zgodzie z obowigzujacymi przepisami
i normami.

W celu konserwacji motoreduktora:

1. programowac konserwacje przynajmniej w ciggu 6 miesiecy lub po
wykonaniu 3.000 manewrdw od ostatniej konserwacii

2. odtaczy¢ wszelkie zrodta zasilania elektrycznego, w tym ewentual-
ne akumulatory awaryjne

3. sprawdzi¢ stan zuzycia wszystkich materiatéw wchodzacych w
sktad automatyki, zwracajac szczegdlng uwage na zjawiska erozji
lub oksydacji elementéw konstrukcyjnych; wymieni¢ elementy,
ktdre nie dajg wystarczajgcych gwaranci

4, sprawdzi¢ stopien zuzycia elementéw ruchomych: kota zebatego,
listwy zebatej i wszystkich elementéw skrzydta, wymieni¢ czesci
zZuzyte

5. ponownie podtaczy¢ zrodta zasilania elektrycznego i wykonac
proby i kontrole przewidziane w punkcie ,Proba odbiorcza” (stro-
na 19).
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19 UTYLIZACJA PRODUKTU

|| Opisywane w tej instrukcji urzadzenie jest integralna
czesci automatyki, w zwigzku z tym musi by¢ poddawane
utylizacji razem z nia.

Zardwno operacje montazu, jak réwniez i demontazu po zakoriczeniu
okresu eksploatacji urzadzenia, musza by¢ wykonywane przez personel
wykwalifikowany.

Produkt sktada sie z réznych materiatéw: niektore z nich moga by¢ pod-
dawane recyklingowi, inne sa przeznaczone do utylizacji. Zalecamy zapoz-
nanie sig z informacjami na temat recyklingu i utylizacji przewidzianymi w
lokalnie obowigzujgcych przepisach dla danej kategorii produktu.

& UWAGA!

Niektdére czesci urzadzenia moga zawiera¢ substancje
zanieczyszczajgce lub niebezpieczne, ktore, jezeli zo-
stana rozrzucone w otoczeniu, moga wywieraé szkodliwy
wplyw na srodowisko i zdrowie ludzkie.

B

Jak wskazuje symbol zamieszczony
obok, zabrania si¢ wyrzucania urzad-
zenia razem z odpadami domowy-
mi. Nalezy wiec przeprowadzi¢ "se-
lektywna zbidérke odpadow", zgodnie
z metodami przewidzianymi przez
przepisy obowiazujace na Waszym
terytorium lub oddaé urzadzenie do
sprzedawcy podczas dokonywania
zakupu nowego ekwiwalentnego ur-
zadzenia.

UWAGA!

Lokalne przepisy moga przewidywa¢ wysokie kary za
nielegalna utylizacje urzadzenia.
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INSTRUKCJE | OSTRZEZENIA

Przed pierwszym uzyciem automatyki nalezy poprosi¢ instalatora o wyja-
Snienie zagrozen, jakie moga sie pojawi¢ w czasie uzytkowania bramy
oraz przeznaczy¢ kilka minut na przeczytanie instrukciji i ostrzezen. Nalezy
przechowywac instrukcje w celu mozliwych pdzniejszych konsultacii i pr-
zekazac jg ewentualnemu nastepnemu uzytkownikowi bramy.

& UWAGA!

Urzadzenie jest maszyna, ktdra wiernie wykonuje Paris-
twa polecenia. NieSwiadome i niewtasciwe uzytkowanie
moze wywotaé zagrozenie:

- nie zleca¢ ruchu bramy, jesli w jej poblizu znajduja sie osoby,
zwierzeta lub przedmioty

- bezwzglednie zabrania sie dotykania czesci automatyki, gdy jest
w ruchu

- fotokomorki nie sa urzadzeniami zabezpieczajgcymi, a wytacznie
pomocniczymi urzadzeniami zabezpieczajacymi. Sg wykonane
z zastosowaniem niezawodnej technologii, ale w ekstremalnych
warunkach mogg dziata¢ w nieprawidtowy sposéb lub ulec
uszkodzeniu i, w niektorych przypadkach, uszkodzenie to moze
nie by¢ natychmiastowo widoczne

- okresowo sprawdza¢ prawidtowe dziatanie fotokomorek.

BEZWZGLEDNIE ZABRANIA SIE przejazdu podc-
zas zamykania automatyki! Przejazd jest dozwolony
wylacznie wtedy, gdy automatyka jest catkowicie otwarta
i nieruchoma.

DZIECI

System automatyki gwarantuje wysoki stopien bezpiec-
zenstwa. Dzieki systemom odczytu, kontroluje i gwaran-
tuje jego ruch w obecnosci ludzi lub rzeczy. W kazdym
razie, nalezy zabroni¢ dzieciom zabawy w poblizy auto-
matyki i, w celu unikniecia przypadkowego uruchomie-
nia, nie nalezy pozostawia¢ pilotéw w zasiegu dzieci. Au-
tomatyka nie jest zabawka!

Produkt nie jest przeznaczony do uzytkowania przez
osoby (w tym dzieci) o ograniczonych zdolnosciach
fizycznych, zmystowych badz umystowych lub przez
osoby nieposiadajace odpowiedniego doswiadczenia i
wiedzy, chyba ze znajduja sie¢ one pod nadzorem osé6b
odpowiedzialnych za ich bezpieczenstwo i zostaly pr-
zez te osoby przeszkolone w kwestiach dotyczacych
uzytkowania produktu.

Anomalie: w razie zauwazenia jakiejkolwiek nieprawidtowosci dziatan-
ia urzgdzenia nalezy odtgczy¢ zasilanie elektryczne i wykonac reczne
odblokowanie silnika (zob. instrukcje na koncu rozdziatu) w celu
umozliwienia recznej obstugi urzadzenia. Nie wykonywa¢ samodzielnie
zadnej naprawy, zawsze zwrdci¢ sie 0 pomoc do zaufanego instalatora.

Nie wprowadzaé zmian w instalacji i parametrach pro-
gramowania i regulacji automatyki: czynnosci te powinny
zostaé wykonane przez instalatora.

Uszkodzenie lub brak zasilania: podczas oczekiwania na pomoc in-
stalatora lub przywrdcenie energii elektrycznej urzadzenie moze byé
uzywane, nawet jesli nie jest wyposazone w zasilanie awaryjne: w takiej
sytuacji nalezy recznie wysprzeglic silnik (zob. instrukcje na koricu rozd-
Ziatu) i recznie przesung¢ napedzany element.
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Niedziatajace zabezpieczenia: mozliwe jest uruchomienie urzadzenia

rowniez wtedy, gdy niektdre zabezpieczenia nie dziatajg poprawnie lub sg

niesprawne. Mozliwe jest sterowanie automatyka w trybie ,manualnym”,
dziatajgc w nastepujgcy sposob:

1. przesta¢ polecenie w celu uruchomienia napedu, za pomoca na-
dajnika lub przetacznika kluczykowego itp. Jesli wszystko dziata
prawidtowo, naped zadziata w sposob normalny, w przeciwnym ra-
zie lampa ostrzegawcza mignie kilka razy i manewr sie nie rozpocz-
nie (liczba migniec zalezy od przyczyny, z powodu ktorej manewr
nie moze sie rozpoczac)

2. w ciggu 3 sekund nalezy ponownie nacisna¢ i przytrzymac przycisk
stuzgcy do wydania polecenia

3. po okoto 2 sekundach automatyka wykona zgdany manewr w try-
bie ,manualnym’, tzn. bedzie sie przesuwac wytacznie przez czas
przytrzymywania wiasciwego przycisku sterowania.

Proba odbiorcza, konserwacja okresowa i ewentualne naprawy powin-

ny by¢ udokumentowane przez osoby je wykonujace i przechowywane

przez wiasciciela instalacji. Jedyne czynnosci, jakie uzytkownik moze
wykonywaé okresowo, to czyszczenie szkietek fotokomaorek (uzy¢ miekkie;j

i zwilzonej Sciereczki) i usuwanie wszelkich lisci lub kamieni, ktére mogtyby
stanowi¢ przeszkode podczas pracy automatyki.

Jesli urzadzenia ochronne nie dziataja, zaleca sie jak
najszybsze zlecenie wykonania napraw wykwalifikowa-
nemu technikowi.

Uzytkownik automatyki przed wykonaniem jakiejkolwiek
czynnosci konserwacyjnej musi recznie odblokowac sil-
nik w celu uniemozliwienia przypadkowego uruchomie-
nia automatyki (zob. instrukcje na koricu rozdziatu).

Konserwacja: w celu utrzymania statego poziomu bezpieczenstwa i za-
pewnienia maksymalnego czasu uzytkowania catej automatyki, niezbedna
jest regularna konserwacja (przynajmniej co 6 miesiecy).

|| Wszelkie kontrole, prace konserwacyjne lub naprawy
moga by¢ wykonane wytacznie przez wyspecjalizowany
personel.

Utylizacja: po zakoriczeniu okresu uzytkowania automatyki nalezy dopil-
nowac, by rozbidrka zostata przeprowadzona przez wykwalifikowany per-
sonel i aby materiaty zostaty poddane recyklingowi lub utylizacji zgodnie z
obowigzujgcymi przepisami.

Wymiana baterii w pilocie: jesli pilot po pewnym okresie uzytkowan-
ia ma zmniejszony zasieg lub w ogdle przestat dziata¢, przyczyna moga
by¢ wyczerpane baterie (w zaleznosci od intensywnosci uzywania, bate-
ria wytrzymuje od kilku miesiecy do ponad roku). O wyczerpaniu baterii
Swiadczy nieswiecenie sie lub tylko krotkotrwate Swiecenie sie kontrolki
potwierdzajacej przesyt informacji na pilocie. Przed zwréceniem sie do
instalatora, nalezy sprobowac wymieni¢ baterie na inne, wyjete z ewen-
tualnego innego nadajnika, dziatajgcego prawidtowo: jesli to bateria byta
powodem usterki, wystarczy jg wymieni¢ na nowg, tego samego typu.
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Odblokowanie i ruch reczny

Odblokowanie moze nastapi¢ wytacznie, gdy skrzydto
jest zatrzymane.

Motoreduktor jest wyposazony w system mechanicznego odblokowania,
ktory umozliwia reczne otwieranie i zamykanie bramy.

Te czynnosci reczne nalezy wykonywac¢ w przypadku braku zasilania
elektrycznego, usterek oraz podczas czynnosci instalacyjnych.

W celu odblokowania:

1. pociagnac linke odblokowujaca (A) (,Rysunek 25")

4 N\

)
w tej chwili mozna przesunaé recznie skrzydio do zadanej pozyci.

N

W celu zablokowania:
1. pociagnac linke odblokowujaca (A) (,Rysunek 26")

' N\

- )
przesuna¢ recznie brame w celu wyrdwnania czesci dolnej wozka
sinika wzgledem czesci gdrnej, umozliwiajgc w ten sposob
umieszczenie jej w gniezdzie.

n
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