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1.1

OGOLNE INSTRUKCJE | ZALECENIA
DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA

OSTRZEZENIA OGOLNE

Przed przystapieniem do montazu urzadzenia nalezy
uwaznie przeczyta¢ niniejsza instrukcje i postepowac
zgodnie z zaleceniami, poniewaz nieprawidiowy mon-
taz moze prowadzi¢ do powaznych szkod osobowych i
uszkodzen urzadzenia. Zaleca si¢ staranne przechowy-
wanie instrukciji.

Wedtug najnowszych, obowigzujacych przepiséw eu-
ropejskich, wykonanie automatyki musi by¢ zgodne z
obowiazujaca Dyrektywa Maszynowa umozliwiajaca za-
deklarowanie zgodnosci automatyki. W zwigzku z tym,
wszystkie czynnosci polegajace na podtaczeniu do sieci
elektrycznej, wykonywaniu préb odbiorczych, przekazy-
waniu do eksploatacji i konserwacji urzadzenia musza
by¢ wykonywane wylacznie przez wykwalifikowanego i
kompetentnego technika.

W celu unikniecia jakiegokolwiek zagrozenia na sku-
tek przypadkowego uzbrojenia termicznego urzadzenia
odtaczajacego, nie nalezy zasila¢ tego urzadzenia przy
uzyciu zewnetrznego urzadzenia, jak zegar lub podtaczaé
go do obwodu charakteryzujacego sie regularnym podta-
czaniem lub odfaczaniem zasilania.

Zamocowacé w sposob trwaty na bramie etykiete lub ta-
bliczke z tym rysunkiem (minimalna wysokosé 60 mm)
"Rysunek 1"

~

UWAGA! Przestrzegaé zamieszczonych nizej zalecen:

- Przed rozpoczeciem montazu nalezy sprawdzi¢ informacje na
temat ,,Parametréw technicznych produktu”, a w szczegdlinosci,
czy urzadzenie jest przystosowane do napedzania posiadanego
przez Panstwa urzadzenia. Jezeli nie jest odpowiednie, NIE na-
lezy wykonywa¢ montazu.

- Nie uzywa¢ urzadzenia, jesli nie przeprowadzono procedury od-
dania do eksploatacji, opisanej w rozdziale ,Odbidr i przekaza-
nie do eksploataciji”.

- Przed przystapieniem do montazu produktu, nalezy sprawdzic,
czy wszystkie elementy i materialy przeznaczone do uzycia znaj-
dujg sie w idealnym stanie i sg odpowiednie do uzycia.

- Produkt nie jest przeznaczony do obstugi przez osoby (w tym
dzieci) o ograniczonych zdolnosciach fizycznych, zmystowych
badz umystowych lub przez osoby nieposiadajagce odpowied-
niego doswiadczenia i wiedzy.

- Nie zezwala¢ dzieciom na zabawe urzadzeniem.

- Nie zezwala¢ dzieciom na zabawe urzadzeniami sterujgcymi
produktu. Przechowywac¢ piloty w miejscu niedostepnym dla
dzieci.



1.2

W sieci zasilajgcej instalacji nalezy przygotowac urzadzenie
odtgczajace (nieznajdujgce sie na wyposazeniu), ktérego odle-
gtos¢ pomiedzy stykami podczas otwarcia zapewnia catkowite
odtgczenie w warunkach okreslonych przez |ll kategorig prze-
pieciowa.

Podczas montazu, nalezy delikatnie obchodzi¢ sie z urzadze-
niem, chronigc je przed zgnieceniem, uderzeniem, upadkiem
lub kontaktem z jakiegokolwiek rodzaju ptynami. Nie umiesz-
cza¢ urzadzenia w poblizu zrodet ciepta i nie wystawia¢ go na
dziatanie otwartego ognia. Opisane powyzej sytuacje moga do-
prowadzi¢ do uszkodzenia urzgdzenia, by¢ przyczyng niepra-
widtowego dziatania lub zagrozen. Jezeli dosztoby do ktérejs z
opisanych sytuagcji, nalezy natychmiast przerwac¢ montaz i zwrd-
ci¢ sie 0 pomoc do Serwisu Technicznego.

Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody materialne
lub osobowe powstate w wyniku nieprzestrzegania instrukcii
montazu. W takich przypadkach, nie ma zastosowania rekojmia
za wady materialne.

Poziom cisnienia akustycznego emisji skorygowanego charak-
terystyka A jest nizszy od 70 dB(A).

Czyszczenie i konserwacja, za ktdra jest odpowiedzialny uzyt-
kownik, nie powinna by¢ wykonywana przez dzieci pozbawione
opieki.

Przed rozpoczeciem prac zwigzanych z urzgdzeniem (konser-
wacja, czyszczenie) nalezy zawsze odtgczy¢ produkt od sieci
zasilajacej oraz ewentualnych akumulatorow.

Nalezy wykonywac okresowe przeglady instalacji, a w szcze-
gdlnosci kabli, sprezyn i wspornikow, celem wykrycia ewentual-
nego braku wywazenia lub oznak zuzycia, czy uszkodzen. Nie
uzywac w razie koniecznosci naprawy lub regulacji, poniewaz
obecnos¢ usterek lub nieprawidtowe wywazenie moga prowa-
dzi¢ do powaznych obrazen.

Materiat opakowaniowy podlega utylizacji zgodnie z lokalnymi
przepisami.

Urzadzenia nie wolno instalowac na zewnatrz.

Nadzorowac brame podczas jej przesuwania sie i zachowac
bezpieczng odlegtosé do chwili, gdy brama zostanie catkowicie
otwarta lub zamknieta.

ZachowacC ostroznos¢ podczas aktywacji urzadzenia do zwol-
nienia recznego (manewr reczny), poniewaz otwarta brama
moze niespodziewanie upasé na skutek ostabionych lub uszko-
dzonych sprezyn lub w przypadku braku wywazenia bramy.
Raz w miesigcu sprawdzac, czy nastepuje zmiana kierunku ru-
chu silnika po dotknieciu przez brame przedmiotu 0 wysokosci
50 mm umieszczonego na podiozu. W razie koniecznosci, wy-
regulowac i ponownie sprawdzi¢, poniewaz niewtasciwa regula-
cja moze stanowi¢ zagrozenie (w przypadku silnikéw z wbudo-
wanym systemem zabezpieczajgcym przed wciggnigciem, na
skutek kontaktu z dolng krawedzig bramy).

Jesli kabel zasilajgcy jest uszkodzony, nalezy go wymienié na
identyczny u producenta lub w serwisie technicznym Iub u inngj
0soby posiadajgcej porownywalne kwalifikacje, aby unikna¢ ja-
kiegokolwiek ryzyka.

OSTRZEZENIA DOTYCZACE INSTALACJI

Przed dokonaniem montazu silnika nalezy sprawdzi¢, czy bra-
ma jest w dobrym stanie mechanicznym, jest dobrze wywazona
i czy jej otwieranie i zamykanie nastepuje w sposob prawidfowy.
Przed zamontowaniem silnika, usung¢ wszystkie niepotrzebne
liny lub faricuchy i wytaczy¢ wszelkie urzadzenia, jak urzadzenia
blokujgce, ktdre nie sg konieczne do dziatania.

ZamontowaC czeS¢ manewrowg do zwolnienia  recz-
nego (manewr reczny) na wysokosci ponizej 1,8 m.
UWAGA: jesli jest ona wyjmowana, czes¢ manewrowg nalezy
przechowywac w poblizu bramy.

Upewni¢ sig, ze elementy sterownicze znajduja sie z dala od
czesci w ruchu, umozliwiajac w kazdym razie ich bezposrednig
widocznosc. W razie niestosowania przetacznika, elementy ste-
rownicze nalezy montowa¢ w miejscu niedostepnym i na mini-
malnej wysokosci 1,5m.

- Przymocowac tabliczki ostrzegajace przed wciggnieciem w
sposob staty, w widocznym punkcie lub w poblizu ewentualnych
statych urzadzen sterujgcych.

- Przymocowac w sposdb staly tabliczke odnoszaca sie do zwol-
nienia recznego (manewr reczny) w poblizu cze$ci manewrowej.

- Po zakonczeniu montazu upewnic sie, ze automatyka uniemoz-
liwi lub zablokuje otwieranie, gdy brama zostanie obcigzona
masg 20 kg, przymocowang do srodka jej dolnej krawedzi (dla
silnikdw, ktére moga by¢ uzywane z bramami posiadajgcymi
otwarcie 0 szerokosci wiekszej od 50 mm).

- UWAGA! Po zakonczeniu montazu upewnic sie, ze caly mecha-
nizm jest odpowiednio wyregulowany i ze automatyka powoduje
odwrdcenie ruchu manewru, gdy brama uderzy o ustawiony na
podtozu przedmiot o wysokosci 50mm (w przypadku silnikdw
z wbudowanym systemem zabezpieczajgcym przed wciggnie-
ciem, na skutek kontaktu z dolng krawedzig bramy). Po zakon-
czeniu montazu upewnic¢ sie, ze czesci bramy nie wystajg na
ulice, ani na publiczne chodniki.

2  OPIS PRODUKTU | JEGO PRZEZNACZENIE

SPIDO jest sitownikiem elektromechanicznym do automatyzacji bram
segmentowych, wahadtowych wystajgcych i niewystajgcych.

W aplikacji z niewystajgcymi bramami wahadtowymi lub bramami wysta-
jacymi bez sprezyn, nalezy uzy¢ urzadzenia dodatkowego SPAS, ktdre nie
zostato dostarczone w zestawie.

Centrala zatgczona do produktu, oprécz zasilania silnika pradu statego,
umozliwia doskonatg regulacje momentu i predkosci motoreduktora, pre-
cyzyjny odczyt ogranicznika pofozenia, stopniowe uruchamianie i zamy-
kanie, odczyt przeszkody. Ponadto, jest ona wyposazona w wewnetrzny
licznik umozliwiajgcy zapisywanie manewrdw wykonywanych przez moto-
reduktor podczas catego okresu uzytkowania.

Odblokowanie, dostepne z podtoza, odtacza wozek silnika od prowadnicy.
Produkt ten spetnia kryteria okreslone w rozporzadzeniu ,Stand-
by”. Produkt przechodzi w tryb gotowosci 5 minut po zakonczeniu
pomysinie wykonanego manewru.

& UWAGA! - Wszelkie inne uzycie, ré6zne od opisanego lub
wykorzystywanie produktu w warunkach otoczenia od-
miennych, niz te, wskazane w niniejszej instrukcji jest
niezgodne z przeznaczeniem i surowo zabronione!

21 WYKAZ CZESCI WCHODZACYCH W SKEAD

PRODUKTU

Na ,Rysunku 2’ przedstawiono gtowne czesci, z ktorych zbudowane jest
urzadzenie SPIDO.

4 N\

(2 c A B

Korpus motoreduktora

Pokrywa

Wazek silnika

Uchwyt ciggnacy

System odblokowujacy/blokujacy
Centrala sterujgca

TMOOWX>
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3.1 KONTROLE WSTEPNE DO WYKONANIA PRZED

MONTAZEM

Instalacja urzadzenia musi by¢ wykonana przez wykwali-
fikowany personel, zgodnie z przepisami, normami i ure-
gulowaniami prawnymi, oraz wedtug niniejszej instrukcji.

Przed przystgpieniem do montazu urzadzenia nalezy:

- sprawdzi¢ stan dostawy

- upewnic sig, ze wszystkie materiaty, z ktdrych bedzie sie korzystac, sa w
doskonatym stanie i sg odpowiednie do przewidzianego uzycia

- sprawdzi¢, czy konstrukcja bramy jest odpowiednia do zautomatyzowania

- sprawdzi¢, czy parametry bramy mieszczg sie w granicach uzytkowania
wskazanych w punkcie ,0graniczenia w uzytkowaniu” (strona 4)

- sprawdzi¢, czy na catej trasie przesuwu bramy, zaréwno przy zamyka-

niu, jak i przy otwieraniu, nie wystepuja miejsca o wiekszym tarciu

sprawdzi¢, czy strefa mocowania motoreduktora pozwala na jego od-

blokowanie oraz tatwe i bezpieczne przeprowadzenie manewru recznego

Sprawdzi¢, czy miejsca mocowania poszczegdlnych urzadzen znajdujg

sie w strefach zabezpieczonych przed uderzeniami i czy powierzchnie

montazu sg wystarczajgco solidne

- Nie dopuszcza¢ do sytuacji, w ktérych czesci napedu zostajg zanurzo-
ne w wodzie lub innych cieczach

- Nie umieszczac produktu w poblizu ognia, zrodet ciepta ani w atmosfe-

rach potencjalnie wybuchowych, szczegdinie kwasnych lub zasolonych;

moze to spowodowac uszkodzenie produktu i spowodowac nieprawi-

dtowe dziatanie lub niebezpieczne sytuacje

Podtaczy¢ centrale do linii zasilajgcej wyposazonej w uziemienie ochronne

- Na elektrycznej linii zasilania nalezy zainstalowa¢ urzadzenie zapewnia-
jace catkowite odtgczenie automatyki od sieci. W urzgdzeniu odtgczaja-
cym powinny sie znajdowa¢ styki oddalone od siebie w stanie otwarcia
na takg odlegtos¢, kitdra umozliwi catkowite odtgczenie w warunkach
okreslonych przez Ill kategorig przepieciowa, zgodnie z zasadami mon-
tazu. W razie potrzeby, urzadzenie to zapewnia szybkie i bezpieczne
odtaczenie zasilania, dlatego nalezy je ustawi¢ w miejscu widocznym
Z migjsca montazu automatyki. Jezeli natomiast urzadzenie to umiesz-
czone jest w niewidocznym miejscu, nalezy wyposazy¢ je w system blo-
kujacy ewentualne, przypadkowe lub samowolne ponowne podigczenie
zasilania, w celu wyeliminowania wszelkich zagrozen. Urzadzenie odfa-
czajgce nie jest dostarczane wraz z produktem.

3.2 OGRANICZENIA W UZYTKOWANIU

Dane dotyczgce wydajnosci produktu znajdujg sie w rozdziale ,,PARAME-
TRY TECHNICZNE’ (strona 32) i sg one jedynymi wartosciami umozliwiak
jacymi wiasciwg ocene odpowiedniosci uzycia.

Sprawdzi¢ ograniczenia w uzytkowaniu SPIDO i urzgdzen dodatkowych,
ktére pragnie sie zainstalowac, oceniajgc przydatnosc ich cech do spet-
nienia wymagarn otoczenia i ograniczenia wskazane ponizej:

- wymiary bramy musza by¢ mniejsze od 10,5 m?

- masa bramy nie moze przekracza¢ 110 kg

- Uchwyt montazowy do mocowania na $cianie musi by¢ wystarczajgco diugi.

Tabela 1
SPIDO - OGRANICZENIA W UZYTKOWANIU W ZALEZNOSCI OD RODZAJU
BRAMY
Wahadfowa wystajaca
n‘?g:‘;‘;:};':a (z urzadzeniem
Rodzaj (z dodatkowym SPA5)
Model prowadnicy Segmentowe urzadzeniem Bra;r::e v;;::‘(,i::wa
dodgg:\os\;vym (bez urzadzenia
dodatkowego SPA5)
3,7x26m | 35x2,4m 3,5x3m
SR32/16 (WxH) (W x H) (WxH)
[9,62 mq] (8,4 mq] [10,5 mq]
SEDC0 SR32/16 + | 2,9x34m | 2,7x3,4m 3x3,6m
SR08 lub (WxH) (W xH) (WxH)
SR40 [9,86 mq] (9,18 mq] [10,8 mq]
49x26m | 45x2,4m 46x3m
SR32/16 (WxH) (W xH) (WxH)
[12,7 mq] [10,8 mq] [13,8mq]
SPIDO1000 SR32/16 + | 3,9x34m | 3,4x3,4m 3,8x3,6m
SR08 lub (WxH) (W x H) (WxH)
SR40 [13,2 mq] [11,5 mq] [13,6 mq]
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Wymiary podane w ,Tabela 1" maja wytacznie charakter informacyjny
i stuzg jedynie do wstepnego oszacowania. Rzeczywista przydatnosé
SPIDO do automatyzacji okreslonej bramy zalezy od stopnia wywaze-
nia skrzydta; od oporéw tarcia w prowadnicach i innych zjawisk, rowniez
chwilowych, jak sita wiatru lub obecnosé oblodzenia, ktére moga unie-
mozliwi¢ ruch skrzydta.

W celu dokonania rzeczywistej oceny nalezy dokona¢ pomiaru sity nie-
zbednej do poruszenia skrzydta na catej dtugosci skoku i upewnic sig,
ze nie przekroczy ,momentu znamionowego” wskazanego w rozdziale ,,
PARAMETRY TECHNICZNE’ (strona 32).

& W celu zapobiezenia przegrzaniu, w centrali zamontowa-
ny jest ogranicznik, ktéry oblicza obcigzenie silnika i czas
trwania cykli i interweniuje, kiedy zostaje przekroczona
maksymalna warto$¢ graniczna.

3.3 IDENTYFIKACJA | WYMIARY GABARYTOWE
Wymiary gabarytowe produktu zostaty zamieszczone na ,,Rysunku 3”.
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3.4 ODBIOR PRODUKTU

Ponizej zostaty przedstawione i wymienione wszystkie elementy znajduja-
ce sie w Zestawie.

4 N

Motoreduktor

System wysprzeglajacy i drobne czesci metalowe (Sruby, podktad-
Kiitp.)

Uchwyt ciggngcy

Uchwyt zaczepu bramy

Ztacze do prowadnicy (w przypadku prowadnicy sktadajgcej sie z
2 czesci)

Zmontowana prowadnica \ wstepnie zmontowana prowadnica
Uchwyt mocujacy do Sciany

Uchwyt mocujgcy do sufitu

Uchwyt mocuijacy silnika

moo w>»
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3.5 PRACE PRZYGOTOWAWCZE DO MONTAZU

Na rys. przedstawiony zostat przyktad instalacji automatyki, wykonanej przy uzyciu komponentéw firmy Nice.

e e N
J

Motoreduktor Uwaga 1 Jesliprzewddzasilajgeyjestdiuzszyniz30m, nalezyzastoso-
Fotokomorki wac przewdd o wigkszym przekroju (3 x 2,5 mm?) oraz niezbed-

Listwa krawedziowa gféwna
Przefgcznik kluczykowy
Lampa ostrzegawcza z wbudowang anteng

moow>»

Czesci te sg rozmieszczone wedtug typowego i zwyczajowego schematu.
Korzystajac ze schematu na ,Rysunku 5” ustali¢ przyblizona pozycje, w
ktdrej zostanie zainstalowany kazdy przewidziany element sktadowy in-
stalaciji.

Tabela 2

DANE TECHNICZNE PRZEWODOW ELEKTRYCZNYCH

Identyfikator | Dane techniczne przewodu

ne jest dodatkowe uziemienie w poblizu automatyki.

Uwaga 2
mm?.

Tedwakablemoznazastgpi¢pojedynczymkablem4x0,5

& Przed przystapieniem do montazu nalezy przygotowac
przewody elektryczne niezbedne do wykonania instalacji,
zgodnie z ,Rysunkiem 5” i informacjami zamieszczonymi
w rozdziale ,PARAMETRY TECHNICZNE” (strona 32).

AN

Zastosowane kable musza by¢ przeznaczone dla rodzaju

Kabel ZASILAJACY MOTOREDUKTORA
1 1 kabel 3 x 1,5 mm?
Dlugos$¢ maksymalna 30 m [uwaga 1]

Przewdd LISTWY KRAWEDZIOWEJ GEOWNEJ
2 1 kabel 2 x 0,5 mm?
Maksymalna diugos$¢ 20 m

Kabel FOTOKOMOREK
3 1 kabel 4 x 0,5 mm?
Maksymalna dtugos¢ 30 m

Kabel PRZEXACZNIKA KLUCZYKOWEGO
4 2 kable 2 x 0,5 mm? [uwaga 2]
Maksymalna dtugos$¢ 50 m

Kabel LAMPY OSTRZEGAWCZEJ
1 kabel 2 x 0,5 mm?
Maksymalna dtugos$¢ 20 m

Kabel ANTENOWY
1 kabel ekranowany typu RG58
Maksymalna diugos¢ 10 m; zalecana <5 m

otoczenia, w ktorym odbywa sie ich montaz.

Podczas uktadania przewodoéw rurowych prowadzacych
kable elektryczne, nalezy wzigé pod uwage, ze, z powodu
mozliwego gromadzenia si¢ wody w studzience rozgatez-
nej, przewody rurowe moga powodowac powstawanie w
centrali skroplin, ktére moga uszkodzié¢ obwody elektro-
niczne.

N

Na ,Rysunku 6" wskazano instalacje typowe dla bramy wahadtowej wy-
stajgcej i niewystajgce.

Dla instalacji na bramie wystajacej i niewystajgcej nie-
zbedne jest urzadzenie dodatkowe SPA5.
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Jesli brama, ktéra ma by¢ zautomatyzowana, jest brama wahadtowa, nalezy przestrzegac wartosci E na ,Rysunku 7”, to znaczy minimalnej odlegtosci
pomiedzy gdrng krawedzig prowadnicy i maksymalnym punktem osiagnistym przez gérna krawedz bramy. Jezeli wartosci nie sg prawidtowe, motore-

duktor nie moze by¢ zainstalowany.

/0 N\
C 3158 mm D 360 mm
g
E /] 7
8
M |B 0400 mm | E 65300 mm
8 - — o g - . = IEL
p l L= 7
—
g J

3.6 MONTAZ SILOWNIKA

& Nieprawidtowy montaz moze doprowadzi¢ do powazne-
go uszkodzenia ciata 0s6b wykonujacych dziatania i uzyt-
kujacych instalacje.

Przed rozpoczeciem montazu automatyki, nalezy wy-
konac¢ kontrole wstepne opisane w punktach ,,Kontrole
wstepne do wykonania przed montazem” (strona 4) i ,,O-
graniczenia w uzytkowaniu” (strona 4).

& Instalacja automatyki musi by¢ wykonana WYLACZNIE
PRZY ZAMKNIETEJ BRAMIE.

6 - POLSKI

W celu dokonania montazu SPIDO:

1. w przypadku prowadnicy jednoczesciowej przystapic bezposred-
nio do czynnosci przedstawionych na Rysunku 12

2. zmontowac prowadnice, przesuwajac dwa korice (A) wewnatrz po-
taczenia (B), az do ich zetkniecia (,Rysunek 8")

-




3.

Jesli wymagane jest posrednie zamocowanie prowadnicy, mozna
zastosowac 4 ptetwy (C) obecny w stawie.Aby to zrobi¢, po prostu
obra¢ klapki 0 90 lub 180° (D) (,Rysunek 9")

v

wsuna¢ uchwyt (E) do Sruby (C) i nastepnie wsuna¢ go do wnetrza
prowadnicy

natozy¢ sprezyne, podktadke i nakretke (F) na srube (C) (,Rysunek
10II)

F

o

v

No 7

przesuna¢ glowice (G) do konca prowadnicy
odwrdci¢ prowadnice i zablokowaé gtowice (G) przy uzyciu dofa-
czonych srub (,Rysunek 11")

~

v

8.

dziata¢ na nakretke (F), aby napig¢ pas (,Rysunek 12")

& Jesli pas jest zbyt napiety, grozi to uszkodzeniem moto-

reduktora. Jesli natomiast jest stabo napiety - moze po-
wodowac uciazliwy hatas.

9. wsung¢ sworzen (H) silnika do glowicy (G)
10.  umiesci¢ uchwyt (I) i przymocowac go za pomoca czterech Srub
(,Rysunek 13")

|| Mozliwe jest dokonanie montazu silnika odwréconego o
90° w stosunku do osi prowadnicy.

od strony otwarcia bramy, umiesci¢ uchwyt do mocowania na Scia-
nie (J) na prowadnicy i zablokowac go, wsuwajac sworzen i za-
wleczke (,Rysunek 14")

~

(& J
12,

zamontowa¢ uchwyt zaczepu bramy (K) na uchwycie ciggngcym
L

nasung¢ odpowiedni sworzen (M) na uchwyt i zablokowac go za
pomocg zawleczki (N) (,Rysunek 15")

13.

~

(& J
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14.  zamontowac sworzen (0) na uchwycie ciagngcym (L) 19.  wykorzystujgc drabine, podnies¢ motoreduktor az do oparcia

15.  przymocowac uchwyt do wozka silnika ( P) uchwytow o strop
16.  zablokowac uchwyt w pozyciji przy uzyciu dwoch srub (,Rysunek | 20.  wyznaczy¢ punkty nawiercania, nastepnie odtozy¢ motoreduktor
16") na podtoze (,Rysunek 19")
N | @ ™\
iﬁ(‘\ o S
&
& Upewnic sig, ze wybrane odlegtosci montazowe produktu
s3 zgodne z odlegtosciami granicznymi (zob. ,Rysunek | \_ J
7"). 21.  nawierci¢ w wyznaczonych punktach
17.  przymocowaé uchwyt do mocowania na $cianie (J) do $ciany po- 22, WkaI’Z}/ISTUJaC d_rabme, podnies¢ motoreduktor az do oparcia
nad brama lub na suficie (,Rysunek 17") uchwytow o nawiercone otwory

23.  przymocowac¢ przy uzyciu $rub i kotkdw odpowiednich dla danego
materiatu (,Rysunek 20")

4 N

20

18.  przymocowac przy uzyciu dwoéch srub uchwyty do sufitu (Q) prze-
strzegajgc zgdanej odlegtosci (,Rysunek 18")

4 RN J

24,  sprawdzié, czy prowadnica jest ustawiona w pozycji poziomej, na-
stepnie za pomocag pity odcigé nadmiarowe czesci uchwytow (,Ry-
sunek 21")

aleaaa@eaaaeaaaaa¢
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25.  Zzlozy¢ system wysprzeglajacy (S), dokrecajgc srube (V) i zaktadajac
podktadke przecieta (R) (,Rysunek 22")

~

J

26. przymocowac linke (C) wraz z kulkg do systemu wysprzeglajgcego
(S)

27.  przy zamknigtej bramie, pociagna¢ linke (C), aby zwolni¢ wdzek
(,Rysunek 23")

J

28. przesung¢ wozek sinika az do przeniesienia uchwytu zaczepu
skrzydta (K) na gorng krawedz bramy, doktadnie prostopadle do
prowadnicy (A)

29. przymocowaé uchwyt (K) przy uzyciu $rub lub kotkdéw odpowied-
nich dla materiatu bramy i sity koniecznej do przemieszczania (,Ry-
sunek 24"

3.7 RECZNE BLOKOWANIE | ODBLOKOWYWANIE
MOTOREDUKTORA

Motoreduktor jest wyposazony w system mechanicznego odblokowania,
ktéry umozliwia reczne otwieranie i zamykanie bramy.

Te czynnosci reczne nalezy wykonywac w przypadku braku zasilania elek-
trycznego, usterek oraz podczas czynnosci instalacyjnych.

W celu odblokowania:

1. pociagnac linke odblokowujaca (A) (,Rysunek 25")

4 ] N\

%
2. w tej chwili mozna przesuna¢ recznie skrzydto do zadanej pozycj.

W celu zablokowania:
1. pociggnac linke odblokowujaca (A) (,Rysunek 26")

4 B N\

- J

2, przesung¢ recznie brame w celu wyrdwnania czesci dolnej woz-
ka silnika wzgledem czesci gérnej, umozliwiajgc w ten sposob
umieszczenie jej w gniezdzie.
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/4 POLACZENIA ELEKTRYCZNE

4.1

N

N

KONTROLA WSTEPNA

Wszystkie potaczenia elektryczne musza zosta¢ wykona-
ne przy odtaczonym zasilaniu sieciowym i przy odtaczo-
nym zasilaniu awaryjnym (jesli naped jest w nie wyposa-
zony).

Potaczenia moga by¢ wykonane wytacznie przez wykwa-
lifikowany personel.

W celu wykonania potgczen elektrycznych:

1. poluzowac srube (A)

2 pociagna¢ delikatnie pokrywe (B) na zewnatrz i obrdci¢ ja w dot
(,Rysunek 27")

4 @ N

. J

3. doprowadzi¢ wszystkie przewody podtgczeniowe do poszczegol-
nych urzadzen, pozostawiajgc naddatek 20+30 cm od wyliczonej
diugosci. Patrz ,Tabela 2" w celu uzyskania informagcji na temat
rodzaju przewodow i ,Rysunek 29" w celu potgczen.

4. przy uzyciu opasek zebrac i potgczy¢ wszystkie przewody wcho-
dzace do motoreduktora (,Rysunek 28")

4 @ N

. J
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4.2 SCHEMAT | OPIS POLACZEN

4.2.1 SCHEMAT POLACZEN

Schemat potfaczen z fotokomdrkami przekaznikowymi bez funkcji PHOTOTEST i z trybem gotowosci
-

@ M

FLASH
AERIAL
BEEl 1 T =
| 1y N Ne |
1 / 3'&5  — — T — I — )
]
— = BUS T4
@ = 5 L
I Sb DE Dj 8% LED =
--SoSl=)  pispLAY 55 RADIO [{
+12V - OSE 1oV % 28l
“enpI=D LS Fuse] |
ourerl2d LED STOP )
+24V (COMMON)
o B LK
FLASHI@E LED OK
I
- J
4.2.2 OPIS POLACZEN
Tabela 3
POLACZENIA ELEKTRYCZNE
Wejscia/wyjécia Liezba . |Opis

To wyjscie mozna programowac (patrz rozdziat ,PROGRAMOWANIE’ na stronie 16) w celu potaczenia
jednego z nastepujgcych urzgdzen: Lampa ostrzegawcza, Wyjscie ,kontrolka otwartej bramy”, Przyssawka
[Uwaga 1], Blokada elektryczna [Uwaga 1], Zamek elektryczny [Uwaga 1], Swiatto pomocnicze, Kanat
radiowy nr1-4
Jesli jest zaprogramowane jako ,lampa ostrzegawcza” na wyjsciu ,FLASH", mozna potaczy¢ lampe
ostrzegawcza typu ,ELDC” lub podobng z wytacznie jedna zardwka 12V maksymalnie 21W typu
samochodowego. Podczas manewru miga w nastepujacy sposob: zaswiecona przez 0,5s i zgaszona przez
0,5s.
Jesli zaprogramowana jako ,kontrolka otwartej bramy”, na wyjsciu ,FLASH” mozna podtgczy¢ lampke
kontrolng 24V maksymalnie 10W sygnalizujaca otwartg brame. Moga by¢ réwniez zaprogramowane dla
innych funkciji (patrz rozdziat ,PROGRAMOWANIE” na stronie 16).
Jesli zaprogramowana jako ,przyssawka’, do wyjscia ,FLASH” mozna podtaczy¢ przyssawke 24V
FLASH 78 maksymalnie 10W (wersje z elektromagnesem, bez urzadzen elektronicznych). Gdy brama jest zamknieta,

' przyssawka jest aktywna i blokuje brame. Podczas manewru otwarcia i zamkniecia nie jest wigczona.
Jesli zaprogramowana jako ,blokada elektryczna” na wyjsciu ,FLASH”, mozna podtaczy¢ blokade
elektryczng zatrzaskowa 24V maksymalnie 10W (wersje z elektromagnesem, bez urzadzen elektronicznych).
Podczas manewru otwierania blokada elektryczna zostaje aktywowana i pozostaje wigczona w celu
zwolnienia bramy i przeprowadzenia manewru.

Podczas manewru zamkniecia nalezy sprawdzi¢, czy blokada elektryczna mechanicznie weszta w swoje
gniazdo.

Jesli zaprogramowana jako ,zamek elektryczny”, do wyjscia ,FLASH” mozna podigczy¢ blokade
elektromagnetyczna zatrzaskowag 24V maksymalnie 10W (wersje z elektromagnesem, bez urzadzen
elektronicznych).

Podczas manewru otwierania, zamek elektryczny jest wigczany na krétka chwile tak, aby zwolni¢ brame |

wykona¢ manewr. Podczas manewru zamykania nalezy sprawdzi¢, czy zamek elektryczny zostat podigczony
mechanicznie.
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Wejécia/wyjécia Liczba . Opis
To wyjscie jest programowalne (patrz rozdziat "Ustawienia pracy OUT STB" na stronie 20) w celu
OUT STB 56 podigczenia jednego z nastepujacych urzadzen: Phototest, Lampa ostrzegawcza, Wyjscie ,kontrolka
’ otwartej bramy”, Przyssawka [Uwaga 1], Blokada elekiryczna [Uwaga 1], Zamek elektryczny [Uwaga 1],
Swiatto pomocnicze, OUT STB (Default), Kanat radiowy 2-4
Wejscie urzadzen blokujgcych lub zatrzymujacych wykonywany manewr. Stosujac odpowiednie potaczenia,
STOP 45 mozliwe jest podigczenie stykdw ,Normalnie zamknigtych”, ,Normalnie otwartych” lub urzadzenia o statym
' oporze lub typu optycznego.
Dodatkowe informacje dotyczace STOP znajduja sie w punkcie ,Wejscie STOP” (strona 27).
SbS 17 Wejscie dla urzadzen, ktdre sterujg ruchem w trybie Krok po Kroku; mozna tu podtgczy¢ styki typu
’ ,Normalnie Otwarty”.
PHOTO 2,6 Wejscie urzadzen bezpieczenstwa: mozliwe jest podigczenie stykdw ,,Normalnie zamknigtych”.
AERIAL Wejscie podtaczenia anteny dla odbiornika radiowego (antena jest wbudowana w lampe ostrzegawczg), w
przeciwnym razie mozliwe jest uzycie anteny zewnetrznej.
Uwaga 1 Mozna podtaczy¢ wytacznie urzadzenia zawierajace tylko jeden elektromagnes.
Uwaga 2 Tenproduktposiadawyjscie 24V/COMMON dozasilaniaurzadzen dodatkowych oraz ztacze BusT4 dlaakcesoriow. Zuzycieenergiiprzez

akcesoria podtgczone do tych portéw nie zostato uwzglednione w obliczeniach ,Zuzycia energii w trybie czuwania”. Nalezy sprawdzi¢ odpo-
wiednie instrukcje dotyczace zuzycia energii przez dodane urzadzenia.

5 KONCOWE KONTROLE | URUCHOMIENIE

5.1 PODLACZANIE ZASILANIA

W celu podigczenia motoreduktora do sieci elektrycznej wystarczy umie-
Sci¢ wtyczke w gniezdzie; w razie koniecznosci, jesli wtyczka nie jest
zgodna z dostepnym gniazdem, nalezy uzy¢ dopasownika.

& Nie odcinaé lub wyjmowacé przewodu na wyposazeniu.

A Jesli nie jest dostepne gniazdo elektryczne, nalezy zlecié
jego wykonanie osobie doswiadczonej, wykwalifikowa-
nej, posiadajacej niezbedne narzedzia i w pelnym posza-
nowaniu przepiséw, norm i rozporzadzen.

Linia zasilajaca musi by¢ zabezpieczona przed zwarciem
i uptywem do ziemi; musi mie¢ mozliwosé odtaczenia od
zasilania na czas montazu i okresowych konserwacji mo-
toreduktora (wystarczy uzy¢ gniazda i wtyczki).

N

Natychmiast po doprowadzeniu napiecia do produktu zaleca sie wykona-

nie kilku prostych kontroli:

1. sprawdzi¢, czy dioda OK zacznie miga¢ w regularny sposob z cze-
stotliwoscig okoto 1 migniecie na sekunde.

2. odczekac na sygnat startu, wskazany na wyswietlaczu z 3s szyb-
kim miganiem symbolu ,8”.

3. sprawdzi¢, czy lampa ostrzegawcza podtgczona do wyjscia FLASH
jest zgaszona.

Jesli tak sie nie dzieje, nalezy natychmiast wylgczy¢ zasilanie centrali i
uwaznie sprawdzi¢ potaczenia elektryczne.

Pozostate informacie, niezbgdne do wyszukiwania i diagnostyki usterek
Sg zamieszczone w punkcie ,Rozwiazywanie problemdéw” (strona 24).
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5.2 PROGRAMOWANIE POZYCJI OTWARCIA |
ZAMKNIECIA BRAMY

Funkcje obecne w menu INSTALACJA.

& &g

=

A

W celu umozliwienia prawidtowego przemieszczania automatyki, centrala
musi zlokalizowa¢ ewentualng obecnosé fotokomarek, rodzaj zabezpie-
czen podtgczonych do wejscia STOP i nastepnie wczytaé pozycje zatrzy-
mania.

=

Kontrola wstgpna:

- sprawdzi¢, czy pas lub faricuch w prowadnicy jest prawidtowo napiety

- sprawdzi¢ wywazenie automatyki (orama odblokowana od wdzka silni-
ka musi pozosta¢ nieruchoma w kazdej pozycji otwarcia)

- upewnic sie, czy wozek silnika jest zablokowany.

& Jesli podczas ponizszej procedury konieczne bedzie
przesunigcie bramy w przeciwnym kierunku, nalezy wy-
kona¢ procedure opisang w rozdziale ,Odwrdcenie kie-
runku obrotu silnika” (strona 14).

AN

Jesli podczas programowania pozycji procedura zosta-
nie przerwana przez polecenie STOP lub interwencje
PHOTO,ruch zostanie przerwany i zostanie zasygnalizo-
wana przyczyna zatrzymania (patrz ,,Tabela 20”). Po zwe-
ryfikowaniu przyczyny bedzie mozna wznowié¢ procedure
od chwili, w ktdrej zostata ona przerwana, naciskajac po-
nownie przyciski [Open A]o [Close V].



Aby uruchomi¢ procedure:
1. przytrzymadé wcidnigty przycisk [Stop/Set] przez okoto 5s, symbol
na wyswietlaczu miga wolno (,Rysunek 30")

- \
(30) DISPLAY
O,
N J

2, nacisnaé przycisk [Open A, symbol na wyswietlaczu miga wolno
(,Rysunek 31")

- \
D ) |DisPLAY

G J

3. nacisna¢ przycisk [Stop/Set], aby uruchomi¢ procedure wczyty-
wania: symbol na wyswietlaczu zacznie migac szybciej (,Rysunek

32)
- \
(32) DISPLAY
@
N J

4, odczekac, az centrala wykona faze wczytywania urzadzenia; po jej
zakonczeniu wyswietlacz bedzie $wiecit Swiattlem statym (,Rysu-

nek 33"
4 N
®
’_—’ DISPLAY
. J

5. nacisnac i przytrzymac przycisk [Open A], aby przesungé brame
na maksymalng pozycje otwarcia; podczas manewru wyswietlacz
bedzie migat (,Rysunek 34"). W razie konieczno$ci nalezy uzy¢
przycisk [Close W] w celu zmiany pozycji bramy

s ™
— 1 DISPLAY
)

\ ’ J
6. potwierdzic zgdang pozycje otwarcia, naciskajgc przycisk
[Stop/Set] az do pojawienia sig symbolu na rysunku, a nastepnie
zwolni¢ przycisk (,Rysunek 35")

4 N
(35) DISPLAY
i
5]
\ J
7. nacisnac i przytrzymac przycisk [Close V], aby przesungé brame
do maksymalnej pozycji zamknigtej; podczas manewru wyswie-
tlacz bedzie migat (,Rysunek 36"). W razie koniecznosci nalezy
uzy¢ przycisk [Open A]w celu zmiany pozycji bramy
4 ™\
(36) DISPLAY
L
O] O]
. J
8. potwierdzi¢ zadang pozycje zamkniecia, naciskajac przycisk
[Stop/Set] przez 5s; symbol na wyswietlaczu miga powoli (,Ry-
sunek 37")
4 N
(37) DISPLAY
@
\ J
9. za pomoca przycisku [Close W] przej$é na symbol wyjscia i naci-
snac¢ jeden raz przycisk [Stop/Set], aby wyjs¢ z menu (,Rysunek
3 II)
4 N
(38) DISPLAY
5]
. J
10.  nacisnac przycisk [Open A], aby uruchomi¢ procedure ,Automa-
tyczne wyszukiwanie sit’; odczekaé na otwarcie i zamkniecie
bramy
11.  po zakonczeniu procedury wyswietlacz bedzie $wiecit Swiatlem
statym (,Rysunek 39").
4 @ N
DISPLAY
)
. J

N

Jesli po zakonczeniu procedury wyswietlacz miga, ozna-
cza to, ze wykryto btad. Nalezy powtérzy¢ procedure od
punktu 1.
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5.3 AUTOMATYCZNE WYSZUKIWANIE SIt

Centrala wymaga wykonania tej procedury po zmianie niektorych usta-

wien (np. predkosci, potozenia otwarcia i zamkniecia, wartosci roztado-

wania itp.); jest ona sygnalizowana miganiem Swiatta pomocniczego, jezeli

manewr jest sterowany za pomocg wejscia zdalnego (wejscie SbS, kom-

patybilne piloty radiowe lub interfejs BusT4). Jesli procedura jest urucha-

miana za pomocg przyciskow na centrali, Swiatto pomocnicze nie zostanie

wigczone.

Aby uruchomic procedure:

1. nacisna¢ jeden z przyciskdw, aby przesung¢ brame (nacisnac
[Open A] jesli brama znajduje sie w pozycji zamknigtej Iub
[Close V1, jesli znajduje sie w pozycji otwartej) (,Rysunek 40")

4 N
@ Lc@o
00 DISPLAY
]

G J

2. manewr otwierania i zamykania (lub odwrotnie) bedzie wykonywany
automatycznie kolejno, aby umozliwi¢ centrali sterujgcej oszaco-
wanie sity wymaganej do uzycia w kolejnych manewrach

Nalezy wykonaé¢ te manewry z duza sita. Podczas ich
wykonywania nalezy sprawdzi¢ obecnosé¢ ewentualnych
usterek montazowych/regulacyjnych lub innych anomalii,
jak na przykiad punktéw zwiekszonego tarcia.

3. procedura zostata ukonczona.

Y

Wazne jest, aby procedura nie zostata przerwana na przy-
kiad przez polecenie STOP lub interwencje PHOTO. Jesli
to nastapi, mozna ja ponownie uruchomic¢, wydajac pole-
cenie [Open A]lub [Close V1.

54 KONTROLA RUCHU BRAMY

Po automatycznym wczytaniu sit zaleca sie wykonanie kilku manewrdw w

celu sprawdzenia prawidtowosci ruchu bramy.

W tym celu:

1. nacisna¢ przycisk [Open A], aby sterowaé¢ manewrem otwarcia;
sprawdzi¢, czy nastepuije to regularnie bez zmian predkosci; brama
musi zwolni¢, gdy znajdzie sie migdzy 30 i 20 cm od maksymalne-
go otwarcia ustawionego poprzednio.

2. nacisna¢ przycisk [Close W], aby zleci¢ manewr zamykania:
sprawdzi¢, czy nastgpi to regularnie, bez zmiany predkosci; brama
musi zwolni¢, gdy znajdzie sie w odlegtosci od 30 do 20 cm nad
podiozem i zatrzymac sig, naciskajac na podtoze. Nastepnie wyko-
nywany jest krotki manewr otwarcia w celu roztadowania napiecia
pasa/tanicucha (,Rysunek 41")

4 N
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3. podczas manewru sprawdzi¢, czy lampa ostrzegawcza miga w
nastepujacych cyklach: Swieci sie przez 0,5 sekundy i nastepnie
gasnie na 0,5 sekundy

4, wykonaé kilkka manewrdw otwierania i zamykania w celu wychwy-
cenia ewentualnych usterek montazu i regulacii lub innych anomalii,
na przyktad punktéw zwiekszonego tarcia

5. sprawdzi¢, czy mocowanie motoreduktora i prowadnicy jest pew-
ne, stabilne i odpowiednio wytrzymate, réwniez podczas silnych
przyspieszen lub zwolnier ruchu bramy.

5.5 ODWROCENIE KIERUNKU OBROTU SILNIKA

Ponizsza procedura umozliwia zmiane kierunku obrotu silnika w razie ko-
niecznosci odwrdconej instalaci.

|| Ta procedura jest dostepna wylacznie w fazie uruchomie-

nia centrali.
Aby wykona¢ procedure:
1. wylgczy¢ centrale usuwajac bezpiecznik F1 (,Rysunek 42")

7>
'ﬂw.

-
2. nacisna¢ i przytrzymac wcidnigty przycisk [Stop/Set]
3. ponownie wiozy¢ bezpiecznik: centrala zostanie wigczona
4, po 3s od uruchomienia nalezy zwolni¢ przycisk [Stop/Set] (,Ry-
sunek 43")
/ N
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5. nacisnac przycisk [Stop/Set], aby zmieni¢ kierunek obrotu, ktdry
zostanie przedstawiony za pomoca $wiatta pomocniczego (LC):
-z zaswieconym LC kierunek obrotu jest odwrdécony
- ze zgaszonym LC kierunek obrotu jest standardowy

6. odczekac 3s bez naciskania przyciskow, aby potwierdzic i wyjsc z
programowania.

Po zmianie kierunku obrotu konieczne bedzie ponowne
przeprowadzenie procedury odczytu odlegtosci (patrz
rozdziat ,,Programowanie pozycji otwarcia i zamkniecia
bramy” na stronie 12).



6 ODBIOR | PRZEKAZANIE DO
EKSPLOATACJI

Sa to najwazniejsze fazy podczas realizacji automatyki, majgce na celu
zapewnienie jak najlepszego bezpieczenstwa. Probe mozna rowniez prze-
prowadza¢ okresowo, w celu skontrolowania stanu urzadzen, z ktérych
sktada sie automatyka.

Fazy odbioru i przekazania do eksploatacji musza zosta¢
przeprowadzone przez wykwalifikowany i doswiadczony
personel, ktéry musi wzigé na siebie obowigzek okresle-
nia, jakie préby nalezy przeprowadzi¢, aby skontrolowacé
rozwigzania zapobiegajace mozliwym zagrozeniem oraz
zgodno$¢ z wymaganiami stawianymi przez przepisy,
normy i rozporzadzenia: w szczegolnosci wymogi normy
EN 12453, okreslajacej metody kontroli automatyki do
bram.

Urzadzenia dodatkowe musza zosta¢ poddane specjalnej probie, zardw-
no pod wzgledem dziatania, jak i prawidtowej wspdtpracy z centrala. Nale-
2y sie zapoznac z instrukcjami pojedynczych urzadzen.

UWAGA! Funkcja czuwania jest domysinie aktywna. Jed-
nostka sterujgca przechodzi w tryb czuwania, wylaczajac
obwody i zmniejszajac zuzycie energii po 10 minutach od
wilaczenia, jesli plyta nie jest skonfigurowana z limitami, i
po 5 minutach, jesli jest skonfigurowana. Czas ten mozna
zmienié, zapoznajac sie z sekcja "Ustawienie trybu go-
towosci".

6.1 PROBA ODBIORCZA

W celu przeprowadzenia proby technicznej:

1. sprawdzi¢, czy zostaty spetione warunki zawarte w rozdziale ,0-
GOLNE INSTRUKCJE | ZALECENIA DOTYCZACE BEZPIE-
CZENSTWA’ (strona 2)

2. odblokowa¢ motoreduktor w sposob wskazany w punkcie ,Recz-
ne blokowanie i odblokowywanie motoreduktora” (strona 9)

3. sprawdzi¢, czy istnieje mozliwos¢ recznego przesunigcia bramy
podczas otwierania i zamykania z sitg nieprzekraczajgcg 225N
(okoto 23 kg)

4, zablokowac motoreduktor

5. przy uzyciu urzadzen sterowniczych (przetacznika, nadajnika radio-
wego, itp.), przeprowadzi¢ proby otwierania, zamykania i zatrzyma-
nia bramy, upewniajac sig, ze ruch jest zgodny z przewidzianym.
Zaleca sie przeprowadzenie wielu prob, w celu ocenienia ptynnosci
ruchu bramy i wykrycia ewentualnych wad montazu, regulacji oraz
miejsc szczegdlnie narazonych na tarcie

6. W celu kontroli stanu fotokomarek i w szczegolnosci sprawdzenia
czy nie wystepuja zakidcenia z innymi urzadzeniami, przesunac cy-
linder (0 wymiarach: $rednica - 5¢cm, diugos¢ - 30cm) przecinajac
0s optyczng w poblizu ,, TX” i nastepnie w poblizu ,RX” i na koniec
po Srodku: sprawdzi¢, czy w tych przypadkach urzadzenie przej-
dzie ze stanu aktywnego w stan alarmowy i na odwrot, czy wywota
przewidziang reakcje centrali, przyktad: podczas zamykania powo-
duje odwrdcenie ruchu.

7. zweryfikowaé kolejno wiasciwe funkcjonowanie wszystkich urza-
dzen zabezpieczajgcych (fotokomorki, listwy krawedziowe, itd.).
Gdy dochodzi do interwencji ktéregos z urzadzen, zainstalowana
na centrali dioda ,OK” miga dwa razy w szybki sposdb, potwier-
dzajgc przeprowadzone rozpoznanie

8. jesli niebezpieczne sytuacje wywotane ruchem skrzydet byty chro-
nione poprzez zmniejszenie sity uderzenia, nalezy wykonac¢ pomiar
sity zgodnie z normg EN 12445 i ewentualnie, jesli kontrola ,sity sil-
nika” zostata uzyta pomocniczo w systemie redukcji sity uderzenia,
nalezy znalez¢ taka regulacije, ktdra da najlepszy wynik.

6.2 PRZEKAZANIE DO EKSPLOATACJI

Przekazanie do eksploatacji moze by¢ wykonane wytacz-
nie po wykonaniu z pozytywnym wynikiem wszystkich faz
préb odbiorczych.

Przed przekazaniem automatyki do eksploatacji poinfor-
mowac¢ odpowiednio wtasciciela na temat zagrozen i wy-
stepujacych ryzyk resztkowych.

& Zabrania sie czesciowego przekazania do eksploatacji
lub w sytuacjach ,,prowizorycznych”.

W celu przekazania do eksploatacii:

1. sporzadzi¢ dokumentacje techniczng dotyczaca automatyki, ktora
musi zawieraC nastepujace dokumenty: rysunek catosciowy auto-
matyki, schemat wykonanych potaczen elektrycznych, analize ryzy-
ka i odpowiednie, zastosowane rozwigzania, deklaracje zgodnosci
producenta wszystkich stosowanych urzadzen i deklaracje zgod-
nosci wypetniong przez instalatora

2. zamocowac w sposob trwaty w poblizu bramy etykiete lub tablicz-
ke z opisem odblokowania i otwierania recznego

3. umiesci¢ na bramie tabliczke zawierajaca co najmniej ponizsze
dane: rodzaj automatyki, nazwe i adres producenta (odpowiedzial-
nego za ,przekazanie do eksploataciji”), numer seryjny, rok produk-
¢ji oraz oznaczenie ,,CE”

4, wypetic i przekaza¢ wiascicielowi automatyki deklaracje zgodno-
SCi

5. wypemic i przekazac¢ wiascicielowi automatyki ,Instrukcje obstugi”
automatyki

6. wypetni¢ i dostarczy¢ wiascicielowi automatyki ,Harmonogram
konserwaciji” zawierajgcy wytyczne na temat konserwacji wszyst-
kich urzadzeri wchodzacych w sktad automatyki.

B

W odniesieniu do catej wymienionej dokumentaciji, Nice,
za posrednictwem ustugi pomocy technicznej, zapewnia:
instrukcje obstugi i przewodniki.
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[/  PROGRAMOWANIE

Na centrali znajduja sie 4 przyciski: [Open A], [Stop/Set], [Close V1] i
[Radio =)] ( ,Rysunek 44,) ktére moga by¢ wykorzystane do sterowa-
nia i programowania centrali.

Centrala posiada rowniez wyswietlacz z 7 segmentami, ktory utatwia nawi-
gacje menu podczas zmian parametrow i funkcii.
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7.1  UZYWAC PRZYCISKOW PROGRAMOWANIA

Podczas programowania:

[Open A]

- przesuwa menu programowania do przodu

- zwieksza 0 jeden punkt wartos¢ parametru w toku modyfikacii
[Stop/Set]

- wchodzi do konfiguraciji wybranego parametru

- potwierdza wybrang wartosé

[Close V]

- przesuwa menu programowania do tytu

- zmniejsza o jeden punkt warto$¢ parametru w toku modyfikacii
[Radio =]

- nie uzywany

Podczas normalnego funkcjonowania:

[Open Al]

- wykonuje otwarcie (Swiatto pomocnicze pozostaje wytaczone)
[Stop/Set]

- natychmiast wstrzymuje wykonywany manewr

- z zatrzymanym silnikiem wigcza i wytacza $wiatto pomocnicze

- umozliwia wejscie do menu programowania po nacisnieciu przez 5s
[Close V]

- wykonuje zamkniecie (Swiatto pomocnicze pozostaje wytaczone)
[Radio =]

- umozliwia wczytanie lub skasowanie polecen radiowych

16 - POLSKI

7.2 PROGRAMOWANIE CENTRALI STERUJACEJ

Menu programowania umozliwia dostep do funkgji automatyki i umozliwia
zmiane konfiguracii.

Menu sktada sie z 10 pozyciji, ktore umozliwiajg konfiguracje parametru lub
uruchomienie odpowiedniej procedury. Pozycje sg przewijane cyklicznie,
tzn. po ostatniej pozycji nastepuje powrdt do pierwszej.

Dostep do menu programowania jest dozwolony tylko
przy wylaczonym silniku.

W celu dostepu do funkgji programowania w menu:
1. przytrzymacé wcidnigty przycisk [Stop/Set] przez okoto 5s, symbol
na wyswietlaczu miga wolno (,Rysunek 45")

|| Ten symbol bedzie wyswietlany wylacznie przy pierw-
szym dostepie i nie bedzie juz widoczny po jednym naci-
$nieciu przycisku [Open A]lub [Close V1.

- N
(45) | DSPLAY
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Kazda pozycja menu jest reprezentowana przez zaswie-
cony punkt w celu odrdéznienia jej od odpowiednich war-
tosci programowania, ktére w przeciwnym razie maja
zgaszony punkt.

2. nacisnac przyciski [Open A]lub [Close V] az do osiagniecia za-
danego menu (,Rysunek 46")

4 M
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3. nacisngc przycisk [Stop/Set], aby uzyska¢ dostep do parametru:
w zaleznosci od jego funkcji, mozliwe bedzie ustawienie wartosci
lub rozpoczecie okreslonej procedury. Aby uzyskac wiecej informa-
cji, patrz ,Tabela 4" i kolejne rozdziaty

Jesli biezgca konfiguracja parametru nie odpowiada zad-
nej z wstepnie ustalonych wartosci (patrz szczegéty kaz-
dego parametru), zostanie wyswietlony symbol na ,Ry-
sunku 47”. Mozliwe bedzie wowczas uzycie przyciskow
[Open A]lub [Close ¥]w celu zmiany wartosci, zastepu-
jac ja znana konfiguracja.



~ ™ Mozliwe jest wykonanie wielu czynnosci programowania
@ ) DISPLAY bez wychodzenia z menu: w takim przypadku nalezy po-
wtérzy¢ procedure od punktu 2. Po zakonczeniu progra-
'_'. mowania przejs$¢ do punktu 6.
o~ — o~ — w celu wyjscia z menu wejs¢ na symbol wyjscia i potwierdzi¢ przy-
m m ciskiem [Stop/Set] (,Rysunek 48").
v 3 "ADEN] A 1 \
CLOSE V, OPENA DISPLAY
- J
4. nacisna¢ przyciski [Open A] lub [Close V], aby zmieni¢ zadang .
wartosc
5. nacisna¢ przycisk [Stop/Set], aby potwierdzi¢ wybrang wartos¢ i iy ‘1 Fal O]
powrdci¢ do menu programowania, W przeciwnym razie, jesli pra- ?j
gnie sie wyj$¢ bez wprowadzania zmian, nalezy przej$¢ do symbolu
wyjscia (,Rysunek 48”) i potwierdzi¢ przyciskiem [Stop/Set]
J
Tabela 4
Poz. Symbol Wartosci Funkcja Opis
— Jednostka sterujgca skonfigurowana
i i - . prawidtowo
Centrala w oczekiwaniu na polecenia (zaprogramowane urzadzenia i zdobyte
pozycie)
[} . . . .
0 ,— - Dostep do menu Widoczny wytacznie po pierwszym dostepie
Wyszukiwanie urzgdzen i programowania pozyciji e )
1 ) - (patrz rozdziat ,Programowanie pozycji otwarcia i zamkniecia UmozI|W|a osiagniccie urzadzgnl poditczonych
_ » ; i/lub zaprogramowa¢ odlegtosci
. bramy’ na stronie 12)
2 :— ( Ta%flg 5’ (Tsrgg Séi;\;amr;il'znie trybu gotowosci" on page 18) \é\gggisfv\;ﬁaazzagzgjécczigvé%ntlfymsa?ngéas
_— 8 ryoug Pag Zuzycia energii
3 : 0-9 Sita Umozliwia dokonanie zmiany sit otwierania i
) . (,Tabela 6”) | (patrz rozdziat ,Ustawienie sity silnika” na stronie 18) zamykania automatyki
UmoZzliwia dokonanie zmiany predkosci
4 ) 0-9 Predkosc otwierania i zamykania automatyki (na
- (,Tabela 7”) | (patrz rozdziat ,Ustawienie predkosci silnika” na stronie 18) koniec zostanie wykonana ,Automatyczne
wyszukiwanie sit’)
7~ 0-9 Zamknigcie automatyczne Umozliwia aktywacije, dezaktywacije lub
5 " » | (patrz rozdziat ,Ustawienie zamknigcia automatycznego” na modyfikacje czasu pauzy automatycznego
) (,Tabela 8") . .
. stronie 19) zamykania
6 = 0-9 Konfiguracja FLASH (OUT1) Umozliwia zmiane ustawienia funkcjonowania
_ . (,Tabela 9”) | (patrz rozdziat ,Ustawianie funkcjonowania FLASH” na stronie 19) | wyjscia FLASH (OUT1)
7 - 0-9 Konfiguracja OUT STB (OUT2) UmoZzliwia zmiane ustawienia funkcjonowania
_l. (,Tabela 10") | (patrz rozdziat "Ustawienia pracy OUT STB" na stronie 20) wyjscia OUT STB (OUT2)
i . Umozliwia zmiane diugosci roziadunku (na
8 J 0-9 » Roz’radunek. napiecla . L, . koniec zostanie wykonana ,Automatyczne
t( (,Tabela 11”) | (patrz rozdziat ,Ustawienie roztadowania napiecia” na stronie 20) . v
. wyszukiwanie sit’)
9 7~ 0-3 Funkcjonowanie SbS UmoZzliwia zmiane ustawienia funkcjonowania
) l. (,Tabela 12") | (patrz rozdziat ,Ustawienie funkcjonowania SbS” na stronie 21) polecenia SbS
10 : 0-3 Kasowanie pamieci Umozliwia skasowanie istniejgcej konfiguracii
_ . (,Tabela 13") | (patrz rozdziat ,Kasowanie pamigci” na stronie 21) lub zapisanych pilotow
21 i . Wyjscie z menu lub anulowanie trwajacej
L . Wyjscie modyfikacji parametru
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7.3 USTAWIENIE TRYBU GOTOWOSCI
Funkcja dostepna w menu STANDBY.

5
I _
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G J

Ta funkcja umozliwia wigczenie/wytgczenie trybu czuwania i wybranie cza-
su przejscia do trybu czuwania po zakoriczeniu manewru, co znacznie
zmniejsza zuzycie paliwa. W trybie czuwania jednostka sterujgca wytacza
niektore obwody wewnetrzne oraz wyjscia Flash, OUT STBi 12V. Przy ak-
tywnej tej funkciji i podtaczeniu urzadzen zewnetrznych zgodnie z opisem
w "Rysunek 45zuzycie produktu jest takie, jak podano w charakterystyce
technicznej Zuzycie w trybie czuwania". Po wytgczeniu tej funkcji lub pod-
taczeniu innych urzadzen i akcesoridw, zuzycie bedzie wyzsze.

o\

Za pomocag przyciskow [Open A]i[Close V], wybrac jedng z wartosci
w ponizszej tabeli. W celu zatwierdzenia nacisngé przycisk [Stop/Set].

Tabela 5
Wartosé | Opis
,'_—,' Tryb czuwania wytgczony (ustawienie domysine dla wersji V1)
( Tryb czuwania aktywny - Czas wejscia w tryb czuwania 1
minut
P} Tryb czuwania aktywny - Czas wejscia w tryb czuwania 2
= minut
= Tryb czuwania aktywny - Czas wejscia w tryb czuwania 3
! minut
[N} Tryb czuwania aktywny - Czas wejscia w tryb czuwania 4
L minut
':—, Tryb czuwania aktywny - Czas wej$cia w tryb
(Domysina) czuwania 5 minut
7.4 USTAWIENIE SILY SILNIKA
Funkcje obecne w menu SILA.
~

R
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Ta funkcja umozliwia zmiane sity i wrazliwosci na tarcie, ktdre centrala wy-
korzystuje do poruszania bramy.

)
[

)
=,

Za pomoca przyciskow [Open A]i[Close V], wybrac jedng z wartosci
w ponizszej tabeli. W celu zatwierdzenia nacisngé przycisk [Stop/Set].
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Tabela 6

WYBOR SILY SILNIKA
Wartos¢ Opis

;‘_,' Sita minimalna

U A § PO

-~
-

I
I

Srednia sita
(Domysina)

I

I‘
-l

-

-
A

r
-l

-
X

Sita maksymalna

L

7.5 USTAWIENIE PREDKOSCl SILNIKA
Funkcje obecne w menu PREDKOSC.
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Ta funkcja umozliwia dokonanie zmiany predkosci otwierania i zamykania
automatyki.

Za pomoca przyciskow [Open A]i[Close V], wybra¢ jedng z wartosci
w ponizszej tabeli. W celu zatwierdzenia nacisngé przycisk [Stop/Set].

& Po zakonczeniu operacji naped poprosi o wykonanie pro-
cedury automatycznego wyszukiwania sity (zob. rozdziat
yYAutomatyczne wyszukiwanie sif’ na stronie 14).

Tabela 7
Wartosé 5{3?5;5;‘?3’)0“235 Predkos¢ podczas zamykania

L | Predkosc 40% Predkosé 40%

,' Predkos¢ 50% Predkos¢ 50%
= | Predkosc 50% Predkos¢ 75%
= | Predkosé 50% Predkosé 100%
L Predkosé 75% Predkos¢ 50%
'_:, Predkos¢ 75% Predkos¢ 75%
5 Predkosé 75% Predkosé 100%

U | Predkosc 100% Predkosé 50%
]
D Predko$¢ 100% Predko$¢ 75%

(Domysina)

5 | Predkosé 100% Predko$é 100%




7.6 USTAWIENIE ZAMKNIECIA AUTOMATYCZNEGO
Funkcje obecne w menu ZAMYKANIE AUTOMATYCZNE.

7.7 USTAWIANIE FUNKCJONOWANIA FLASH
Funkcje obecne w menu KONFIGURACJA FLASH (OUTH).
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Ta funkcja pozwala aktywowac lub dezaktywowac automatyczne zamy-
kanie po zakoriczeniu manewru Otwierania oraz modyfikowac jego czas
oczekiwania.

Jesli funkcja jest aktywna (wartosci od 1 do 9), manewr Zamkniecia Auto-
matycznego rozpoczyna sie po uptywie zaprogramowanego czasu 0cze-
kiwania (Czas pauzy). Jesli funkcja nie jest aktywna (wartos¢ 0), Centrala
dziata w trybie ,pdtautomatycznym®.

Za pomocag przyciskow [Open A]i[Close V], wybrac jedng z wartosci
w ponizszej tabeli. W celu zatwierdzenia nacisngé przycisk [Stop/Set].

Ta funkcja umozliwia zmiane ustawienia funkcjonowania wyjscia FLASH
(OUTH). Potaczenie musi by¢ wykonane pomiedzy zaciskiem 7 i 8.

Za pomoca przyciskow [Open A]i[Close V], wybra¢ jedng z wartosci
w ponizszej tabeli. W celu zatwierdzenia nacisngé przycisk [Stop/Set].

& W trybie czuwania jednostka sterujaca wytacza niektore ob-
wody wewnetrzne oraz wyjscia Flash, OUT STB i 12V. Przy
aktywnej tej funkcji i urzadzeniach zewnetrznych podtaczo-
nych zgodnie z opisem w "Rysunek 45zuzycie produktu jest
takie, jak podano w charakterystyce technicznej Zuzycie w

Tabela 8
trybie czuwania'. Po wytaczeniu tej funkeji lub podigezeniu
Wartosé | Czas pauzy innych urzadzen i akcesoriéw, zuzycie bedzie wyzsze.
i Wylaczony ’ Tabela 9
(Domysing)
', 10 sekund Wartosé Opis
Lampa ostrzegawcza
':' 20 sekund I Lampa sygnalizujaca informuje o wykonywanym
- L manewrze, migajac z okreslona czestotliwoscia (0,5
= 30 sekund (Domysina) sekundy zaswiecona; 0,5 sekundy zgaszona).
= Wyjscie aktywne 12 Vcc / maks. 21 W
L 40 sekund . Stan bramy
— ( Ta funkcja umozliwia aktywacje wyjscia, gdy silnik jest w ruchu.
'_—, 50 sekund Wyjscie aktywne 24 Ve / maks. 10 W
— Zamek elektryczny
i 60 sekund = Po wykonaniu manewru Otwarcia nastepuje aktywacja
= - zamka elektrycznego przez 3s.
( 70 sekund Wyjscie aktywne 24 Vicc / maks. 10 W
— Blokada elektryczna
1 80 sekund = Po wykonaniu manewru Otwarcia nastepuje otwarcie zamka
— ~ elektrycznego. Podczas zamknigcia nie jest aktywna.
= 90 sekund Wyjscie aktywne 24 Vce / maks. 10 W
Blokada elektromagnetyczna
Przyssawka jest aktywowana, gdy aplikacja znajduje sie w
= pozycji maksymalnego zamkniecia, we wszystkich innych
= sytuacjach jest dezaktywowana. Gdy przyssawka jest
dezaktywowana, przed rozpoczeciem manewru Otwarcia
nastepuje opdznienie 3s.
Wyjécie aktywne 24 Vicc / maks. 10 W
Swiatto pomocnicze
Po wykonaniu manewru wyjscie zostaje aktywowane
~ i pozostaje aktywne przez 1 minute od zakoriczenia
! manewru.
Wyjscie aktywne 24 Vicc / maks. 10 W. Patrz "Sygnalizacje
ze Swiattem pomocniczym" (strona 26).
Kanat radiowy 1
Jesli zostanie ustawiony ten kanat radiowy, po wysfaniu
polecenia z nadajnikiem wyjscie zostanie wiaczone.
- UWAGA! Jesli w odbiorniku centrali ten kanat radiowy
] nie jest wolny, poniewaz zostat wczesniej wezytany z
poleceniem, po aktywacji kanatu z nadajnikiem centrala
aktywuje wylgcznie zaprogramowane wyjscie, ignorujac
polecenia w kierunku silnika.
Wyjscie aktywne 24 Vicc / maks. 10W
=1 Kanat radiowy 2
‘ Jak w ustawieniu nr 6 na kanale radiowym 2.
I Kanat radiowy 3
= Jak w ustawieniu nr 6 na kanale radiowym 3.
I Kanat radiowy 4
= Jak w ustawieniu nr 6 na kanale radiowym 4.
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7.8 USTAWIENIA PRACY OUT STB
Funkcjonalnos¢ obecna w menu OUT STB CONFIGURATION

(OUT2).
:
o EE B EE
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i
i~

-

- J

Ta funkcja umozliwia zmiane ustawienia funkcjonowania wyjscia OUT STB
(OUT2). Potgczenie musi by¢ wykonane pomiedzy zaciskiem 5 i 6.

~

-
J

o™ m

Za pomocg przyciskow [Open A]i[Close V], wybrac jedng z wartosci
w ponizszej tabeli. W celu zatwierdzenia nacisngé przycisk [Stop/Set].

A W trybie czuwania jednostka sterujaca wytacza niektére
obwody wewnetrzne oraz wyjscia Flash, OUT STB i 12V.
Przy aktywnej tej funkcji i urzadzeniach zewnetrznych
podiaczonych zgodnie z opisem w "Rysunek 45zuzycie
produktu jest takie, jak podano w charakterystyce tech-
nicznej Zuzycie w trybie czuwania". Po wytaczeniu tej
funkcji lub podtaczeniu innych urzadzen i akcesoridw,
zuzycie bedzie wyzsze.

Tabela 10

USTAWIENIE WYJSCIA OUT STB (OUT2)

Wartosé | Opis

Phototest

Pozwala to zweryfikowac, na poczatku manewru,
prawidtowe dziatanie wszystkich urzadzen bezpieczeristwa
(patrz punkt ,Fotokomorki z funkcja PHOTOTEST' na
1 stronie 27).

Pamietaj: Po kazdorazowym wyborze tego ustawienia nalezy
ponownie odczyta¢ urzadzenia (patrz ,Programowanie
pozycji otwarcia i zamkniecia bramy’).

Wyjscie 24Vce 3W

Stan bramy

( Ta funkcja umozliwia aktywacje wyjscia, gdy silnik jest w
¢ ruchu.

Wyjscie aktywne 24 Vicc / maks. 3W

Zamek elektryczny

= Po wykonaniu manewru Otwarcia nastepuje aktywacja
= zamka elektrycznego przez 3s.

Wyjscie aktywne 24 Vicc / maks. 3W

Blokada elektryczna

Po wykonaniu manewru Otwarcia nastepuje otwarcie zamka
elektrycznego. Podczas zamkniecia nie jest aktywna.
Wyjscie aktywne 24 Vicc / maks. 3W

Blokada elektromagnetyczna

Przyssawka jest aktywowana, gdy aplikacja znajduje sie w
pozycji maksymalnego zamkniecia, we wszystkich innych
- sytuacjach jest dezaktywowana. Gdy przyssawka jest
dezaktywowana, przed rozpoczeciem manewru Otwarcia
nastepuje opdznienie 3s.

Wyjscie aktywne 24 Vicc / maks. 3W

Wartosé | Opis

Kanat radiowy 2

Jesli zostanie ustawiony ten kanat radiowy, po wysfaniu
polecenia z nadajnikiem wyjscie zostanie wigczone.
UWAGA! Jesli ten kanat radiowy nie jest wolny w odbiorniku
( centrali, poniewaz zostat wczesniej zapamietany za pomoca
polecenia, podczas aktywacji kanatu za pomoca nadajnika,
centrala aktywuie tylko zaprogramowane wyjscie, ignorujgc
polecenie dla silnika.

Wyjscie aktywne 24 Vcc / maks. 3W

Kanat radiowy 3

Zgodnie z ustawieniem nr 7, na kanale radiowym 3.

[ Kanat radiowy 4

Zgodnie z ustawieniem nr 7, na kanale radiowym 4.
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7.9 USTAWIENIE ROZLADOWANIA NAPIECIA
Funkcje obecne w menu ROZLADOWANIE NAPIECIA.
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Ta funkcja pozwala zmniejszy¢ napiecie mechaniczne powstajace w cze-
Sciach po kazdym manewrze. Po osiggnieciu odlegtosci zamkniecia, silnik
wykona krétkg zmianeg kierunku ruchu w celu zwolnienia napiecia pasa lub
tancucha.

Za pomoca przyciskow [Open A]i[Close V], wybra¢ jedng z wartosci
w ponizszej tabeli. W celu zatwierdzenia nacisngé przycisk [Stop/Set].

& Po zakonczeniu operacji naped poprosi o wykonanie pro-
cedury automatycznego wyszukiwania sity (zob. rozdziat
yYAutomatyczne wyszukiwanie sif’ na stronie 14).

Tabela 11
WYBOR ROZLADUNKU
Wartosé | Opis
,'_—,' Roztadunek dezaktywowany
,' Roztadunek minimalny

pau

=

=

-' ann
(Domysina)

-
-

Roztadunek Sredni

IR
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Swiatto pomocnicze

Po wykonaniu manewru wyjscie zostaje aktywowane i

= pozostaje aktywne przez 1 minute od zakonczenia manewru.
Wyjscie aktywne 24 Vicc / maks. 3W. Patrz "Sygnalizacje
ze Swiattem pomocniczym" (strona 26).

OUT STB
Wyijscie do podiaczania akcesoriéw (takich jak
= fotokomorki). Wyjscie to dziata w trybie czuwania:
L aktywne podczas manewru i do momentu wygasniecia

(Domysina) | diody czasu czuwania. Dezaktywowane podczas

wykonywania trybu czuwania.

Wyjscie aktywne 24 Vcc / maks. 3W
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7.10 USTAWIENIE FUNKCJONOWANIA SBS
Funkcje obecne w menu FUNKCJONOWANIE SbS.

7.11 KASOWANIE PAMIECI
Funkcje obecne w menu KASOWANIE PAMIECI.
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Ta funkcja umozliwia zmiane sekwenciji polecenia SbS.

Za pomoca przyciskow [Open A]i[Close V], wybrac jedng z wartosci
w ponizszej tabeli. W celu zatwierdzenia nacisnaé przycisk [Stop/Set].

Tabela 12

Wartos¢ Opis
I

L Otwiera, stop, zamyka, otwiera
(Domysina)

,' Otwiera, stop, zamyka, stop

Krok po kroku zespot mieszkalny 1

Automatyka wykonuje sekwencje “zamyka - stop - otwiera -
otwiera”, az do osiggniecia pozycji maksymalnego Otwarcia.
Jesli po tym poleceniu zostanie wydane nastepne,
wowczas aplikacja wykona manewr Zamknigcia w tej same;
sekwenciji.

- Tryb ,przemystowy”

= Otwarcie w trybie ,pdtautomatycznym”, zamkniecie w trybie
,manualnym”

Otwiera condominium 1

Jesli funkcja automatycznego zamykania jest
dezaktywowana, zachowuie sie tylko jak Otworz.

Jesli funkcja automatycznego zamykania jest aktywna,
- wykonywana jest sekwencja ,,otwdrz - otworz”, az do
osiggniecia maksymalnego poziomu otwarcia.

Jesli po tym zostanie wystane kolejne polecenie, naped
pozostanie otwarty, a czas wstrzymania automatycznego

]
i

-~
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zamykania zostanie ponownie zatadowany.

Ta funkcja umozliwia catkowite lub czesciowe wyzerowanie konfiguracii
centrali sterujgce;.

Za pomoca przyciskow [Open A]i[Close V], wybra¢ jedng z wartosci
w ponizszej tabeli. W celu zatwierdzenia nacisngé przycisk [Stop/Set].

& Wszystkie dostepne tryby sa nieodwracalne!

W momencie wybrania dowolnego elementu nie bedzie
wymagane potwierdzenie, a kasowanie rozpocznie sie
natychmiast.

Tabela 13

WYBOR TRYBU KASOWANIA

Wartos¢ | Opis
Zresetowac wszystkie wartosci domysine wszystkich
I parametrow obecnych w menu programowania.

[
'-’ Nie kasuje odlegtosci i polecen radiowych. Moze byé

konieczne ,Wyszukanie Sity Automatycznej”).

Kasuje wszystkie konfiguracje centrali wigcznie z urzagdzeniami
i pozycjami.

Nie kasuje wczytanych poleceni radiowych.

Kasuje wszystkie wczytane polecenia radiowe.

Nie kasuje konfiguraciji centrali.

-

) I I‘|
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Kasowanie catkowite.

7.12 WCZYTYWANIE NADAJNIKOW

Centrala zawiera odbiornik radiowy kompatybilny z wszystkimi nadajnika-
mi obstugujacymi protokoty NICE kodowania radiowego OPERA.
Procedury opisane ponizej umozliwiajg uzytkownikowi wczytanie lub usu-
niecie jednego lub kilku pilotow radiowych z pamieci centrali. Wszystkie
dziatania powinny by¢ wykonane za pomoca przycisku [Radio =] i nad-
zorowane przez diode ,LR”.

Podczas programowania radiowego wyswietlacz bedzie zaswiecony w
sposob przedstawiony na ,Rysunku 49’

/® DISPLAY A
;-
N J
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7.12.1TRYB WCZYTYWANIA PRZYCISKOW NADAJNIKOW

Wsréd procedur dostepnych do wezytywania nadajnikéw, niektdre umoz-
liwiajg ich wczytywanie w trybie ,standard” (lub Trybie 1) i inne w trybie
Lpersonalizowanym” (lub Trybie 2).

© o)o
OO

- J

7.12.1.1 Weczytywanie STANDARD (Tryb 1: wszystkie przyciski)

Procedury tego rodzaju umozliwiajg rownoczesne wczytanie podczas ich
wykonywania wszystkich przyciskéw na nadajniku. System automa-
tycznie przypisuje do kazdego przycisku polecenie ustalone w fabryce,
zgodnie z nastepujgcym schematem:

Tabela 14
Polecenie Przycisk
Krok po Kroku Zostanie przypisany do przycisku 1
Otwarcie czesciowe Zostanie przypisany do przycisku 2
OTWIERA Zostanie przypisany do przycisku 3
ZAMYKA Zostanie przypisany do przycisku 4

7.12.1.2 Weczytywanie PERSONALIZOWANY (Tryb 2: tylko
jeden przycisk)

Procedury tego rodzaju umozliwiajg, podczas ich przeprowadzenia, wczy-

tanie jednego przycisku sposrdd przyciskow obecnych na nadajniku.

Wybor przycisku i polecenia do przypisania nastepuie przez instalatora, na

podstawie wymagar automatyki.

7.12.2LICZBA MOZLIWYCH DO WCZYTANIA NADAJNIKOW
Odbiornik centrali posiada 90 jednostek pamieci. Jedna jednostka moze
wezytac albo jeden nadajnik (tj. zbidr jego przyciskdw i polecen) lub jeden
przycisk z odpowiednim poleceniem.

7.12.3PROCEDURY WCZYTYWANIA | KASOWANIA
NADAJNIKOW

Aby méc wykonacé opisane ponizej Procedury A, B, C, D,
pamig¢ centrali musi by¢ odblokowana. Jesli pamie¢ jest
zablokowana, nalezy wykonac¢ procedure odblokowania
opisana w punkcie ,,Blokowanie i odblokowanie pamieci”
(na stronie 23)
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7.12.3.1 PROCEDURA A - Weczytywanie WSZYSTKICH
przyciskow pojedynczego nadajnika (tryb STANDARD
lub Tryb 1)
Aby wykona¢ procedure:
1. na centrali: nacisnac i przytrzymaé przycisk [Radio =1)] az do
zaswiecenia diody ,LR”
2. zwolni¢ przycisk [Radio =2)]
3. (w ciagu 10 sekund) na nadajniku, ktéry pragnie sie wczytaé:
przytrzymac wcisniety jakikolwiek przycisk i odczekaé, az dioda
»LR” wykona 3 dtugie migniecia (= wczytywanie wykonane pra-
widtowo)
4. zwolni¢ przycisk nadajnika.

Po 3 dtugich mignieciach dostepne jest kolejne 10 se-
kund w celu wczytania dodatkowego nadajnika (w razie
koniecznosci), rozpoczynajac od kroku 3. W ceku za-
konczenia odczytu nalezy ponownie nacisna¢ przycisk
[Radio =2)].

Dioda "LR" moze wyswietlac¢ réwniez nastepujace sygna-
lizacje: 1 szybkie miganie, jesli nadajnik jest juz wczyta-
ny, 6 migniec, jesli kodowanie radiowe nadajnika nie jest
kompatybilne z kodowaniem odbiornika centrali lub 8 mi-
gnigcé, jesli pamieé jest petna.

7.12.3.2 PROCEDURA B - Wczytywanie JEDNEGO PRZYCISKU
nadajnika (tryb PERSONALIZOWANY lub Tryb 2)

Aby wykona¢ procedure:
1. wybra¢ polecenie, ktore pragnie sie przypisa¢ do wczytywanego
przycisku:
Tabela 15
Polecenie LiCZba[rI‘?a:(i:Iéir(‘)ieé Eﬁycisku
Krok po Kroku 1
Otwiera czesciowo 2
OTWIERA 3
ZAMYKA 4
Swiatetko nocne z licznikiem 5
czasu
Swiatto pomocnicze On\Off 6
2. na centrali: nacisna¢ i zwolni¢ przycisk [Radio =)] tyle razy, ile

wymaga zadane polecenie, jak wskazano na Tabela 15.

3. sprawdzi¢, czy dioda ,LR” na centrali miga tyle razy, ile wskazuje
numer wybranego polecenia

4, (w ciagu 10 sekund) na nadajniku: przytrzymaé wcisniety przy-
cisk, ktéry pragnie sie wezytac i odczekad, az dioda ,,LR” wykona
3 diugie migniecia (= wczytywanie wykonane prawidtowo)

5. zwolni¢ przycisk nadajnika.

Po 3 dtugich mignieciach dostepne jest kolejne 10 se-
kund w celu wczytania dodatkowego przycisku (w razie
koniecznosci), rozpoczynajac od kroku 1. W celu zakon-
czenia odczytu nalezy odczekaé 10 sekund.

Dioda "LR" moze wyswietla¢ rowniez nastepujace sygna-
lizacje: 1 szybkie miganie, jesli nadajnik jest juz wczyta-
ny, 6 mignie¢, jesli kodowanie radiowe nadajnika nie jest
kompatybilne z kodowaniem odbiornika centrali lub 8 mi-
gnied, jesli pamiec jest petna.



7.12.3.3 PROCEDURA C - Wczytywanie nadajnika za pomoca
innego juz wczytanego nadajnika (zdalne wczytywanie
centrali)

Ta procedura umozliwia wczytanie nowego nadajnika za pomoca uzycia

drugiego nadajnika, juz wczytanego do centrali. Umozliwia to nowemu

nadajnikowi uzyskanie takich samych ustawien, jak uprzednio wczytany

nadajnik. Przebieg procedury nie przewiduje bezposredniego dziatania na

przycisk [Radio =)] centrali, ale proste dziatanie we wnetrzu promienia

odbioru.

Aby wykonaé procedure:

1. na nadajniku do wczytania: nacisng¢ i przytrzymac wcisniety
przez przynajmniej 8 sekund przycisk, ktory pragnie sie wczytad

2. zwolni¢ przycisk nadajnika

3. na juz wezytanym nadajniku: nacisngc i powoli zwolni¢ 3 razy
wczytany przycisk, ktory pragnie sie skopiowac
4, na nadajniku do wczytania: nacisng¢ i powoli zwolni¢ 1 raz ten

sam przycisk wczytany w punkcie 1
5. zwolni¢ przycisk nadajnika.

Dioda "LR" moze wyswietlaé réwniez nastepujace sygna-
lizacje: 1 szybkie miganie, jesli nadajnik jest juz wczyta-
ny, 6 migniec, jesli kodowanie radiowe nadajnika nie jest
kompatybilne z kodowaniem odbiornika centrali lub 8 mi-
gnieé, jesli pamiec jest petna.

7.12.34 PROCEDURA E - Kasowanie WSZYSTKICH
wezytanych nadajnikow

Aby wykonac procedure:

1. na centrali: nacisng¢ i przytrzymac wcisniety przycisk [Radio =)]

2. Po okoto 4 sekundach dioda ,LR” bedzie Swieci¢ Swiattem statym
(przytrzymaé nadal weisniety przycisk{Radio =)

3. po okoto 4 sekundach dioda ,LR” zgasnie (nadal przytrzymac wci-
Sniety przycisk [Radio =)

4, jesli dioda ,radio” zacznie migac, nalezy odliczy¢ 2 migniecia i
przygotowac sie na zwolnienie przycisku doktadnie podczas 3 mi-
gniecia

5. podczas kasowania dioda ,radio” miga w szybkim tempie
6. dioda ,LR” wykona & dtugich mignie¢ w celu zasygnalizowania, ze
kasowanie odbyto sie w prawidtowy sposab.

7.13 BLOKOWANIE | ODBLOKOWANIE PAMIECI

& UWAGA! - Niniejsza procedura blokuje pamieé, unie-
mozliwiajac wykonanie Procedur A, B, C i D opisanych
w punkcie ,,Procedury wczytywania i kasowania nadajni-
kow* (strona 22)
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W celu przeprowadzenia procedury blokowania/odblokowania pamieci:
odtgczy¢ zasilanie elektryczne od centrali

2. nacisnac i przytrzymac wcisniety przycisk [Radio ==)]

3. ponownie doprowadzi¢ zasilanie do centrali (przytrzymac wcisniety

przycisk [Radio =)

po 5 sekundach dioda ,LR” wykona 2 wolne migniecia

zwolni¢ przycisk [Radio =)]

(w ciggu 5 sekund) nacisna¢ kilkakrotnie przycisk [Radio =) ,

aby wybra¢ jedng z ponizszych opcji:

- wylaczenie blokady pamieci = dioda zgaszona

- wigczenie blokady pamieci = dioda zaswiecona

7. po 5 sekundach od ostatniego nacisniecia na przycisk, dioda ,LR”
wykona 2 wolne migniecia, aby zasygnalizowac koniec procedury.

o0

7.14 FUNKCJE SPECJALNE

7.14.1FUNKCJA ,ZAWSZE OTWIERA”

Funkcja ,Zawsze otwiera” jest wiasciwoscig centrali sterujacej, ktéra po-
zwala zawsze na wykonanie manewru otwarcia, gdy sterowanie ,Krok
po Kroku” trwa diuzej niz 3 sekundy; jest to przydatne, na przyktad, aby
podigczy¢ do zacisku SbS styk zegara programujgcego tak, aby brama
byfa stale otwarta 0 pewnej porze dnia.

Ta funkcja jest aktywna przy kazdym programowaniu wejscia ,SbS”, patrz
punkt ,Ustawienie funkcjonowania SbS” (strona 21).

7.14.2FUNKCJA ,,PRZESUN POMIMO WSZYSTKO”

Funkcja ta umozliwia funkcjonowania automatyki rowniez, gdy ktéres
urzadzenie bezpieczeristwa nie funkcjonuje prawidtowo lub jest wytaczone
z uzytkowania. Mozliwe jest sterowanie automatykg w trybie ,manual-
nym”, dziatajgc w nastepujgcy sposob:

1. przesta¢ polecenie w celu aktywacji bramy przy uzyciu nadajnika
lub przetgcznika kluczowego, itp. Jezeli wszystko dziata w sposob
prawidtowy, brama bedzie sie poruszata normalnie; w przeciwnym
razie nalezy dziata¢ w sposob opisany w punkcie 2

w ciggu 3 sekund nalezy ponownie uzyc i przytrzymac przycisk

po okoto 2 sekundach, brama wykona manewr w trybie ,manual-
nym’, tzn. bedzie sie przesuwac wylacznie podczas przytrzymy-
wania przycisku stuzgcego do wydania polecenia.

«n

B

Jesli urzadzenia bezpieczenstwa nie dziataja, lampa
ostrzegawcza wykona kilka mignieé, aby zasygnalizowaé
rodzaj usterki. W celu sprawdzenia rodzaju anomalii na-
lezy sie zapozna¢ z rozdziatem ,Sygnalizacja za pomoca
lampy ostrzegawczej” (strona 26).
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8 €0 ZzZROBIC, JESLI... (pomoc w rozwigzywaniu problemoéw)

8.1 ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW

Ponizsza tabela zawiera wskazdwki pomocne przy rozwigzywaniu problemdéw zwiazanych z nieprawidtowym funkcjonowaniem podczas montazu au-

tomatyki lub w przypadku awarii.

Tabela 16

WYSZUKIWANIE USTEREK

Oznaki

Zalecane kontrole

Nadajnik radiowy nie steruje automatyka i nie
nastepuje zaswiecenie diody na nadajniku

Sprawdzi¢, czy baterie nadajnika nie wyczerpaty sie, ewentualnie je wymienic.

Nadajnik radiowy nie steruje automatyka, ale
nastepuje zaswiecenie diody na nadajniku

Sprawdzi¢, czy nadajnik jest prawidtowo wczytany do odbiornika radiowego.

Nie mozna wykonaé zadnego manewru i nie miga
dioda ,,OK”

Sprawdzi¢, czy motoreduktor jest zasilany napieciem sieciowym

Sprawdzi¢, czy bezpieczniki F1 i F2 nie sg przepalone; w takim przypadku nalezy ustali¢ przyczyne
usterki, a nastepnie wymienic¢ bezpieczniki na nowe o takiej samej wartosci pradu i pozostatych
cechach.

Nie mozna sterowa¢ zadnym manewrem i lampa
ostrzegawcza jest zgaszona

Sprawdzi¢, czy polecenie jest faktycznie odbierane. Jesli polecenie dociera do wejscia SbS
odpowiednia dioda ,OK” musi sie zaswiecic¢; natomiast w przypadku uzywania nadajnika
radiowego dioda ,LR” musi wykona¢ dwa szybkie migniecia.

Nie mozna sterowa¢ zadnym manewrem i lampa
ostrzegawcza wykona kilka mignieé

Policzy¢ liczbe mignie¢ i sprawdzi¢ informacje w ,Tabela 20"

Manewr rozpoczyna si¢, lecz zaraz po tym
nastepuje odwrocenie ruchu bramy

Wybrana sita moze by¢ za mata dla tego rodzaju bramy. Sprawdzi¢ czy nie ma przeszkod i
ewentualnie wybra¢ wieksza site.
Sprawdzi¢, czy zadziatato urzgdzenie bezpieczerstwa podigczone do wejscia Stop.

Manewr jest wykonywany w sposob prawidtowy,
ale nie dziata lampa ostrzegawcza

Sprawdzi¢, czy podczas manewru wystepuje napiecie na zacisku FLASH lampy ostrzegawczej
(poniewaz jest to sygnat przerywany, wartos¢ napigcia nie ma znaczenia: okoto 10-30V=); jesli
napiecie wystepuje, przyczyna bedzie uszkodzona zaréwka, ktdra nalezy wymienic na inng o takich
samych parametrach; w przypadku braku napiecia, przyczyna usterki moze by¢ przecigzenie na
wyjsciu FLASH. Sprawdzi¢, czy nie ma zwarcia na przewodzie.

N Tabela 17

CHARAKTERYSTYKA BEZPIECZNIKOW F1 | F2

F1 Bezpiecznik zasilania sieciowego = 1,6A zwtoczny
F2 Bezpiecznik centrali sterujacej = 2A typu auto
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8.2 SYGNALIZACJE NA CENTRALI

Na centrali znajduje sie zestaw diod, z ktorych kazda moze emitowac
specyficzne sygnaty, zardéwno podczas normalnej pracy jak i w przypadku
wystapienia usterki.

A Dioda OK

B Dioda STOP

C Wyswietlacz

D Swiatetko nocne

DIODA WYSWIETLANIA STANU CENTRALI

/@ ™~
LK-LEDOK}
"
LS - LED STOP f
»
oal
agy] B8 pispLay
aag _am i
@@] D =@ ’—’ @D
R 0 o]
BUS T4 | | | ]
C )
_ J
Tabela 18

Stan Znaczenie Mozliwe rozwigzanie
Dioda OK
Sprawdzi¢, czy jest obecne zasilanie. Sprawdzi¢ czy nie doszto do zadziatania
Zgaszona Anomalia bezpiecznikdw, a jesli miato ona miejsce, sprawdzi¢ przyczyne usterki, a
nastepnie wymieni¢ bezpieczniki na nowe tego samego rodzaju.
Zaswiecona Powazna anomalia Obecnos¢ powaznej anomalii; wytaczy¢ centrale na kilka sekund; jezeli stan sie

utrzyma, oznacza to, ze wystgpita usterka i nalezy wymienic plyte elektroniczna.

1 migniecie zielone na

sekunde Wszystko OK Prawidtowe dziatanie centrali.
2 szybkich mignie¢ , . . Jest to prawidtowe zachowanie, gdy nastapi zmiana stanu ktérego$ z wejsé:
zielonych Nastapiia zmiana stanu wejsc SbS, STOP, zadziatanie fotokomérek lub Uzycie nadajnika radiowego.

Seria czerwonych mignie¢
oddzielonych 1-sekundowa
przerwa

Rézne

Ta sama sygnalizacja obecna na lampie ostrzegawczej lub Swietle
pomocniczym, patrz ,Tabela 20",

Powolne naprzemienne

L tadowanie akumulatoréw zapasowych
miganie na czerwono/ p y

przy wtgczonym trybie czuwania.

Normalne dziatanie systemu. Wystepuje tylko w przypadku aktualnych
akumulatoréw zapasowych dla produktéw Standby

zielono

Dioda STOP

Zaswiecona Wszystko OK Normalne funkcjonowanie wejscia STOP.

Zgaszona Zadziatanie wejscia STOP Sprawdzi¢ urzadzenia podtgczone do wejscia STOP.

Lampa ostrzegawcza Procedura instalacji nie zostata wykonana.

Zob. rozdziat "Programowanie pozycji otwarcia i zamkniecia bramy"
(pagina 12).

Swiatetko nocne

Zaswiecona Wszystko OK Manewr w toku lub licznik $wiatta pomocniczego w odliczaniu.
Zgaszona Wszystko OK Centrala w oczekiwaniu na polecenia.
Lampa ostrzegawcza EarigreﬁgggiéWyszukwame it nie zostata Patrz "Automatyczne wyszukiwanie sif' (pagina 14).

Oprdécz symboli obecnych w menu programowania na wyswietlaczu moga sie pojawi¢ nastepujace symbole wskazujgce stan automatyki lub trwajacych

procedur.

Tabela 19

SYGNALIZACJE FUNKCJONOWANIA NA WYSWIETLACZU

Symbol | Funkcja Opis

)«

Centrala w trybie oczekiwania
State: central

Lampa ostrzegawcza: urzadzenia lub pozycje niewczytane (lub btad). Patrz "
Programowanie pozycji otwarcia i zamkniecia bramy".

a w oczekiwaniu na polecenia.

Automatyka do wyréwnania

Centrala wymaga wyréwnania, poniewaz biezgca pozycja w pamieci nie jest prawidtowa.
Wszystkie manewry sg wymuszane podczas zamkniecia w celu osiggniecia pozycji
maksymalnego zamkniecia.

Programowanie odlegtosci otwierania

Centrala oczekuje na potwierdzenie potozenia otwarcia.
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SYGNALIZACJE FUNKCJONOWANIA NA WYSWIETLACZU

Symbol | Funkcja Opis
- Programowanie odlegtosci zamykania Centrala oczekuje na potwierdzenie potozenia otwarcia.
= Manewr otwarcia Lampa ostrzegawcza: automatyka wykonuje manewr otwarcia.
)t Manewr zamkniecia Lampa ostrzegawcza: automatyka wykonuje manewr zamkniecia.
— Programowanie radiowe Procedura wezytywania lub kasowania polecen radiowych w toku.
)t Konfiguracia niedozwolona Po wejsciu do jednego z menu biezaca konfiguracja nie odpowiada zadnej z wartosci w
! gurac) tabeli (np. wartos¢ posrednia zostata ustawiona za pomocg Oview lub App).

W razie anomalii, dioda OK zaswieci sie zgodnie z odpowiednig sekwencja i wyswietlacz wyswietli kod btedow zmieniajac dwa znaki, z ktorych sie
sktada.

Tabela 20
SYGNALIZACJE BLEDU NA WYSWIETLACZU I DIODZIE OK
Symbol Migniecia czerwone diody OK | Przyczyna DZIALANIE
_ 1 migniecie o . | Podczas zamykania osiagnieto maksymalny limit bez odczytu
,'— ,' jednosekundowa przerwa Maks. zamkmeme nisodczytane / Podioze podtoza. Powtdrzy¢ procedure ,Programowanie pozycji
- S nieznalezione . CM '

1 migniecie otwarcia i zamkniecia bramy: (strona 12).

5 mianiec Na poczatku manewru jedna lub wigcej fotokomarek nie daje
== 'edngseekundowa rzerwa Zadziafanie fotokomorki 2gody na ruch. Sprawdzi¢, czy nie ma przeszkad. Podczas
.= J2 mionieé P ruchu jest to normalne, jesli rzeczywiscie pojawia sie jakas

gnie przeszkoda.
= 3 mignie¢ Podczas ruchu brama napotkata zwigkszony opdr; sprawdzi¢
- = jednosekundowa przerwa Zadziafanie ogranicznika ,,Sity Silnika” '

3 migniec przyczyne.

_ 4 mignie¢ . .
I~ jednosekundowa przerwa Zadzialanie wejscia STOP Na poczatku manewru lub podczas ruchu zadziatato wejscie
L 4 mignied STOP; sprawdzié przyczyne.

- 5 migniec¢ Blad wezvivwania parametrow Odczekac co najmniej 30 sekund i ponowi¢ probe manewru;
- = jednosekundowa przerwa wgw N trzynygvh P jesli efekt jest taki sam to moze sie okazac, ze jest to powazna

5 mignie¢ eznys usterka i wymaga wymiany ptyty uktadu elektronicznego.

ol %énr:ggle% ndowa przerwa Przekroczono maksymalny limit liczby Odczekac kilka minut, aby ogranicznik manewrdw powrdcit do
. J6 migniec P manewrow na godzine stanu przed maksymalnym limitem.

7 mignie¢ Roztaczy¢ wszystkie obwody zasilania na kilka sekund, potem
[ o dngseekun dowa przerwa Bfad w wewnetrznych obwodach sprobowac powtdrnie wydac polecenie; jesli stan sie nie
. J7 mianied P elektrycznych zmienia moze sie okazaé, ze wystapita powaza usterka ptyty lub

gnie okablowania silnika. Wykonac kontrole i ewentualnie wymienic.
=0 j8eorlrr]1lgg(laekcu ndowa przerwa Polecenie juz obecne Juz jest obegne inne polecenie. Usung¢ obecne polecenie, aby
== 8 mignied mac wystad inne.

8.3 SYGNALIZACJA ZA POMOCA LAMPY OSTRZEGAWCZEJ

Swiatlo pomocnicze oprécz sygnalizowania manewru w toku, w razie anomalii moze wykonad sygnalizacje diody OK (z wyjgtkiem sygnalizacji zmiany
stanu). Czasy i tryby sygnalizacji sa takie same jak w przypadku LED OK z wyjatkiem liczby przedstawienri, poniewaz zostanie odtworzony wytacznie
jeden cykl (zob. "Tabela 20").

|| Funkcje te mozna konfigurowac¢ na wyjsciu FLASH (OUT1) (patrz rozdziat ,,Ustawianie funkcjonowania FLASH” na stronie
19).

8.4 SYGNALIZACJE ZE SWIATLEM POMOCNICZYM

Swiatto pomocnicze oprécz sygnalizowania manewru w toku, w razie anomalii wykonuje sygnalizacje diody OK (z wyjatkiem sygnalizacji zmiany stanu).
Czasy i tryby sygnalizacji sg takie same jak w przypadku LED OK z wyjatkiem liczby przedstawien, poniewaz zostanie odtworzony wytacznie jeden cykl
(zob. "Tabela 20").

Aby zapobiec oslepianiu, sposdb wigczania swiatta pomocniczego zalezy jednakze od rodzaju uzytego elementu sterujacego.

LOKALNE ELEMENTY STERUJACE
Gdy chce sie uruchomi¢ manewr bezposrednio za pomoca przyciskow na centrali, Swiatto pomocnicze jest celowo pozostawiane zgaszone. Rowniez
ewentualne powiadomienia o btedach lub o ,wyszukiwaniu sity” nie beda wigczane.

ZDALNE ELEMENTY STERUJACE

Jezeli natomiast polecenie wykonania ruchu pochodzi ze Zrédta zdalnego (wejscie SbS, kompatybilny pilot radiowy lub interfejs BusT4), wiaczanie swia-
tla pomocniczego podczas manewru oraz wyswietlanie informacii o biezacych usterkach i powiadomien o procedurze ,wyszukiwania sity” jest zawsze
aktywne.
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9 INFORMACJE DODATKOWE (Urzadzenia
dodatkowe)

9.1 DODAWANIE LUB USUWANIE URZADZEN
Funkcje obecne w menu INSTALACJA.

,
M
e B Eg

= =
i, )

~ It :

G J

Po wykonanej automatyzagji istnieje mozliwo$¢ dodawania lub usuwania
dodatkowych urzadzen. W szczegdlnosci na wejsciu do wejscia ,STOP”
moga by¢ podtaczone rézne rodzaje urzadzen, jak przedstawiono w na-
stepnych punktach.

Aby zagwarantowa¢ prawidtowe funkcjonowanie, w razie jakiejkolwiek
modyfikacji elementéw automatyki nalezy wykona¢ opisang tutaj proce-
dure.

Aby uruchomic procedure:

1. wejs¢ do menu’ INSTALACJA (patrz rozdziat ,Programowanie
centrali sterujacej” na stronie 16)

2, nacisnac i przytrzymac wcisnigty przycisk [Stop/Set] (okoto 6s)

(,Rysunek 54")
4 @ N
) DISPLAY
@
J
pod koniec odczytywania urzgdzen wyswietlacz miga powoli: zwol-

ni¢ przycisk [Stop/Set]

[Bso/

Jesli symbol na wyswietlaczu nie bedzie migat wolno, od-
czekaé 15 sekund bez nacisniecia jakiegokolwiek przyci-
sku. Centrala automatycznie anuluje procedure instalacji.
Wykonaé ponownie procedure od punktu 1.

>

za pomocg przycisku [Close W] przejs¢ na symbol wyjscia i naci-
snac jeden raz przycisk [Stop/Set], aby wyj$¢ z menu.

9.1.1 WEJSCIE STOP

STOP jest wejsciem, ktore powoduje natychmiastowe zatrzymanie ma-
newru, po czym nastepuije krotka zmiana kierunku. Do tego wejscia moga
by¢ podtaczone urzagdzenia z wyjsciem ze stykiem normalnie otwartym
,NO”, normalnie zamknigtym ,NC”, urzadzenia optyczne (,Opto Sensor”)
albo urzadzenia z wyjsciem o stafej opornosci 8,2 KQ, jak na przyktad
listwy krawedziowe.

W fazie wezytywania centrala rozpoznaje rodzaj urzadzenia podtgczonego
do wejscia STOP i nastepnie, podczas normalnego uzytkowania automa-
tyki, centrala zleca STOP, gdy odczytuje zmiane w stosunku do wczyta-
nego stanu.

Za pomoca odpowiednich dziatan, istnieje mozliwos¢ podigczenia do wej-

Scia STOP wiecej niz jednego urzadzenia, nawet roznych rodzajow:

- Rownolegle migdzy sobg moze by¢ potaczona dowolna liczba urzadzen
typu NO.

- Réwnolegle miedzy soba moze by¢ potgczona dowolna liczba urzadzen
typu NC.

- Dwa urzgdzenia z wyjsciem o statej rezystancji 8,2 kQ mozna podtgczyé
rownolegle. Jezeli urzadzen jest wigcej niz 2, mozna je potgczy¢ kaska-
dowo z jedng rezystancja korcowa 8,2 kQ.

- Mozliwa jest kombinacja NO i NC poprzez réwnolegte potaczenie 2 sty-
kow i dotgczeniem szeregowo do styku NC oporu 8,2 kQ (pozwala to
takze na kombinacje 3 urzadzen: ,NO”, ,NC” i 8,2 KQ).

- W celu podfgczenia urzadzenia optycznego, nalezy postepowac zgod-
nie ze wskazowkami podanymi na ,Rysunku 55”. Maksymalna wiel-
kos¢ pradu dostarczana przez linie 12Vdc wynosi 15mA.

/@ N
OPTICAL SENSOR
(max 15mA)
[0
[ O
12 Vdc (+)
SIGNAL <
|
- )

9.1.2 FOTOKOMORKI Z FUNKCJA PHOTOTEST

Centrala posiada funkcje PHOTOTEST, ktdra zwigksza niezawodnosé
urzadzen bezpieczenstwa i umozliwia uzyskanie |l kategorii” opisanej w
normie EN 13849-1 w zakresie pracy centrali i fotokomorek bezpieczen-
stwa.

Po uruchomieniu kazdego manewru kontrolowane sg biorgce udziat urza-
dzenia bezpieczeristwa, manewr rozpocznie sie wytacznie, gdy wszystko
jest prawidfowe.

Jesli wynik kontroli nie bedzie zadowalajacy (fotokomdrka oslepiona ston-
cem, spiecie na przewodach, itp.) wykryta zostanie usterka, a wykonanie
manewru nie zostanie rozpoczete.

Potgczy¢ fotokomaorki w sposob przedstawiony na ,Rysunku 56

& Maksymalny pobér pradu na wyjsciu PHOTOTEST wynosi
15 mA.

W przypadku uzycia 2 par fotokomdrek, w celu uniknigcia
zakidcen, nalezy aktywowac funkcje ,,synchronizmu” w
sposob opisany w instrukciji fotokomérek.

W razie wymiany, dodania lub usunigcia niektérych urza-
dzen automatyki, nalezy wykonaé procedure wczytywa-
nia (patrz rozdziat ,,Programowanie pozycji otwarcia i za-
mkniecia bramy” na stronie 12).

'

'

Aby uruchomié¢ tryb Phototest, Wylacz tryb czuwania
(patrz "Ustawienie trybu gotowosci" na stronie 18) i wyw
bierz funkcje Phototest na ekranie. ) i wybierz funkcje
Phototest na OUT STB (patrz "Ustawienia pracy OUT
STB" na stronie 20).
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Schemat potaczen z fotokomdrkami przekaznikowymi z PHOTOTEST

/@ N\
X
FLASH
AERIAL
)
. . )
~7,,. | NO
L
1 / gl§2E | E— E— — I — ]
]
y = BUS T4
(g I o
0 I — E— O\ I 8% LED -
oS = DISPLAY oo RADIO |z
<+12V-OSE 12V ) =
STOP @) 4 g 3
OUT STB % LED STOP
+24V (COMMON) ~O B LK
FLASH @l LED OK
N\ J

9.1.3 ZAMEK ELEKTRYCZNY

Wyjscie OUT STB, domysinie jest aktywne dla funkcji OUT STB, ale mozliwe jest zaprogramowanie go do sterowania zamkiem elektrycznym (patrz
rozdziat "Ustawienia pracy OUT STB" na stronie 20).

Na poczatku manewru otwierania wyjscie jest aktywowane na 2 sekundy, w manewrze zamykania wyjscie nie jest aktywowane, wigc zamek elektryczny
musi zostac uzbrojony mechanicznie.

Wyjscie nie moze sterowac bezposrednio zamkiem elektrycznym, ale wytgcznie obcigzeniem 24V == 3W.
Wyjscie musi by¢ potaczone z przekaznikiem, jak przedstawiono na rysunku.

Ve

@ M

/

O

.

A Zamek elektryczny

B Przekaznik 24V = wspierajacy
C Zasilanie zamka elektrycznego
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9.2 PODLACZANIE | INSTALOWANIE ZASILANIA
AWARYJNEGO

Podtaczenie elektryczne baterii do centrali nalezy wyko-
nac¢ dopiero po zakonczeniu wszystkich etapéw montazu
i programowania, gdyz stanowi ona awaryjny modut za-
silania.

OSTRZEZENIE: nalezy stosowaé akumulator zapasowy
przeznaczony do wspotpracy z jednostkami sterujgcymi
Standby (PSS124). Jesli zamiast tego uzywany jest aku-
mulator PS124 Aby urzadzenie dziatato prawidiowo, tryb
czuwania musi by¢ wytaczony.

"

W celu zainstalowania i podtgczenia baterii:

1. poluzowacé srube (A)
2. pociagna¢ delikatnie pokrywe (B) na zewnatrz i obrdci¢ ja w dot
(,Rysunek 58")

4 7\

. J

3. podigczy¢ odpowiedni kabel do ztagcza akumulatora awaryjnego
(,Rysunek 59")

4 N

D

4, witozy¢ odpowiednie ztacze (C) do centrali sterujgcej (,Rysunek
6 II)

~

5. wiozy¢ akumulator awaryjny (D) do odpowiedniego gniazda w obu-
dowie silnika (,Rysunek 61").
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9.3 PODLACZANIE PROGRAMATORA OVIEW

W centralce znajduje sig gniazdo BusT4, do ktérego mozna podtaczyc, za
pomocay interfejsu IBT4N, programator ,Oview”, umozliwiajacg catkowi-
te i szybkie programowanie, sterowanie, konserwacje i diagnostyke cafe;
automatyki.

Aby dostac sie do zlgcza, nalezy postepowac zgodnie ze wskazdowkami
na rysunku i podtgczy¢ ztacze do odpowiedniego gniazda.

~

(& J

Urzadzenie Oview mozna podtaczy¢ jednoczesnie do kilku centrali (do 16
centrali bez podejmowania szczegolnych srodkdw ostroznosci) i moze by¢
podigczone do centrali rowniez w przypadku normalnej pracy automatyki.
W takim przypadku moze by¢ uzywane do bezposredniego wysytania po-
lecen do centrali, wykorzystujgc w tym celu specjalne menu ,uzytkownik”.
Mozliwe jest takze zaktualizowanie oprogramowania Firmware. Jezeli w
centralce znajduje sie odbiornik radiowy nalezacy do rodziny produktdw
OXI, przy uzyciu urzadzenia ,Oview” mozna przeglada¢ parametry nadaj-
nikéw zapisane w tym odbiorniku.

W celu uzyskania dodatkowych informaciji nalezy sie zapoznac ze szcze-
gotowa instrukcjg obstugi i podrecznikiem systemu ,Opera system book”.

9.4 POLACZENIE WIFI

Silniki SPIDO sg przystosowane do potgczenia WiFi, aby umozliwic:

- kontrole zdalng automatyki (za pomocg App MyNice)

- instalatorowi: konfiguracje automatyki (za pomoca App MyNice Pro)

tacznos¢ WiFi jest dostepna w dwdch trybach:

- Interfejs BiDi-Wifi dostarczany na zamdwienie jako wyposazenie dodat-
kowe

- Interfejs Proview (tylko dla aplikacji MyNice Pro), dostarczany na zamo-
wienie jako wyposazenie dodatkowe

|| Zastosowanie interfejsu BiDi-Wifi do portu BusT4 auto-
matyki nalezy traktowaé jako alternatywe dla interfejsu
BiDi-ZWave.

Do skorzystania z tagcznosci WiFi w automatyce w okreslonych trybach,

nalezy:

- Zainstalowac, odpowiednio do wybranego sposobu uzywania, aplikacje
MyNice lub MyNice Pro (dla instalatora), dostepne w Google Play Store
i Apple App Store

- Podtaczy¢ zasilanie do automatyki i sprawdzi¢, czy dostepne urzadze-
nie WiFi prawidtowo wigcza sie

- Uruchomi¢ zainstalowang aplikacje i przystapi¢ do konfigurowania urzg-
dzenia WiFi z menu ,Interfejs WiFi lub Akcesoria”

W celu dodatkowych szczegotow odnoszacych sie do funkcji zwig-

zanych z App MyNice Pro i MyNice, nalezy sie zapozna¢ ze strong
www.niceforyou.com.
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9.4.1 INTERFEJS BIDI-WIFI

W celu podtgczenia interfejsu BiDi-Wifi:

1. Odtgczy¢ zasilanie centrali, wyciagajac bezpiecznik F1 i ewentual-
nie odigczajgc zasilanie awaryjne

~
g
. J
2. Przed kontynuacjg sprawdzi¢, czy wszystkie diody LED centrali sa
zgaszone
Wsungc interfejs BiDi-Wifi do ztagcza BUS T4 centrali
4 ™\
64
s( 44
69>
|
\ > !
SN
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olife
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ST OO
ST O
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|| Uwaga! W razie nieodpowiedniego wtozenia, interfejs Bi-
Di-WiFi moze sie uszkodzi¢ lub uszkodzi¢ trwale centra-

le.

Wsung¢ bezpiecznik F1, aby ponownie wtgczy¢ centrale

Odczekad, az zacznie migac dioda Data

Skonfigurowac interfejs za pomoca App

Odczekac, az zadwieci sie dioda LED Data i Swiatto zielone pozo-

stanie state. W tej chwili konfiguracija jest zakofczona.

o0k

B

W celu dodatkowych szczegotéw odnoszacych sie do
funkcji zwiazanych interfejsem BiDi-Wi-fi, nalezy sie za-
poznac ze strona www.niceforyou.com.



9.5 PODLACZENIE INNYCH URZADZEN

W celu zasilania urzadzen zewnetrznych, na przyktad czujnika zblizenio-
wego do kart zblizeniowych lub oswietlenia przetgcznika kluczykowego,
mozliwy jest pobdr zasilania w sposéb wskazany na rysunku.

Napiecie zasilania wynosi 24V = -30% + +50% z maksymalnym dostep-
nym pradem wynoszacym 100mA.

& UWAGA!

W trybie czuwania zasilanie jest zredukowane do 21V =
+/-10% przy dostepnej mocy 2W.
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10 KONSERWACJA URZADZENIA

W celu utrzymania statego poziomu bezpieczenstwa i zapewnienia mak-
symalnego czasu uzytkowania automatyki, niezbedna jest regularna kon-
serwacja.

& Czynnosci konserwacyjne musza by¢ wykonywane $ci-
sle wedtug zasad bezpieczenstwa opisanych w niniejszej
instrukcji oraz w zgodzie z obowigzujacymi przepisami i
normami.

W celu konserwacji motoreduktora:

1. programowac konserwacje przynajmniej w ciggu 6 miesiecy lub po
wykonaniu 3.000 manewrdw od ostatniej konserwacii

2. odtaczy¢ wszelkie zrodta zasilania elektrycznego, w tym ewentual-
ne akumulatory awaryjne

3. sprawdzi¢ stan zuzycia wszystkich materiatéw wchodzacych w
sktad automatyki, zwracajac szczegdlng uwage na zjawiska erozji
lub oksydacji elementéw konstrukeyjnych; wymienic¢ elementy, kto-
re nie dajg wystarczajgcych gwarancii

4, sprawdzi¢ stopien zuzycia elementéw ruchomych: kota zebatego,
listwy zebatej i wszystkich elementéw skrzydta, wymieni¢ czesci
zuzyte

5. ponownie podtaczy¢ zrodta zasilania elektrycznego i wykonaé pro-
by i kontrole przewidziane w punkcie ,Proba odbiorcza” (strona
15).

11 UTYLIZACJA PRODUKTU

|| Opisywane w tej instrukcji urzadzenie jest integralna
czesci automatyki, w zwigzku z tym musi by¢ poddawane
utylizacji razem z nia.

Zaréwno operacie montazu, jak réwniez i demontazu po zakonczeniu
okresu eksploatacji urzadzenia, musza by¢ wykonywane przez personel
wykwalifikowany.

Produkt sktada sie z réznych materiatow: niektére z nich moga by¢ pod-
dawane recyklingowi, inne sg przeznaczone do utylizacji. Zalecamy zapo-
znanie sie z informacjami na temat recyklingu i utylizacji przewidzianymi w
lokalnie obowigzujgcych przepisach dla danej kategorii produktu.

& UWAGA!

Niektdére czesci urzadzenia moga zawiera¢ substancje
zanieczyszczajgce lub niebezpieczne, ktére, jezeli zosta-
na rozrzucone w otoczeniu, moga wywieraé¢ szkodliwy
wplyw na srodowisko i zdrowie ludzkie.

B

Jak wskazuje symbol zamieszczony
obok, zabrania sie wyrzucania urzg-
dzenia razem z odpadami domowymi.
Nalezy wiec przeprowadzi¢ "selek-
tywna zbiorke odpadéw", zgodnie z
metodami przewidzianymi przez prze-
pisy obowiazujace na Waszym teryto-
rium lub oddaé urzadzenie do sprze-
dawcy podczas dokonywania zakupu
nowego ekwiwalentnego urzadzenia.

UWAGA!

Lokalne przepisy moga przewidywa¢ wysokie kary za
nielegalna utylizacje urzadzenia.
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12 PARAMETRY TECHNICZNE

|| Zamieszczona charakterystyka techniczna odnosi sie do temperatury otoczenia wynoszacej 20°C (+ 5°C). Nice S.p.A. za-
strzega sobie prawo do wprowadzania zmian produktu w ktdrejkolwiek chwili, gwarantujac jego funkcjonalnos¢ i przewi-

dziane zastosowanie.

Tabela 21

PARAMETRY TECHNICZNE MOTOREDUKTORA

Opis Parametry techniczne SPIDO600 Parametry techniczne SPIDO1000

Typologia Elektromechapiczny motoreduktor do automatyzacji bram garazowych do uzytku prywatnego wraz z elektroniczng
centralg sterujgca

Zasilanie 230V~ (+/-10%) 50/60Hz

Zasilanie /V1 120V~ (+/-10%) 50/60Hz

Sita maksymalna 600 N 1000 N

Sita minimalna 300N 500 N

Maksymalny pobér mocy (W) 250 300

Nominalny pobér mocy (W) 150 280

Moc w trybie czuwania (W) <0,3W (9

Predkos$¢ maksymalna (m/s) 0,20 0,16

Stopien ochrony (IP) 40

Temperatura pracy (°C Min/Max) -20°C ... +65°C

Klasa izolacji |

Maksymalna liczba cykli/dzien 40 \ 100

Maksymalny czas ciagtej pracy 4 minuty

Wymiary (mm) 192x344x90

Masa (kg) 3,8 4,5

Zasilanie awaryjne

Z urzadzeniem dodatkowym PSS124

Swiatto pomocnicze

Whbudowane ledowe

Wyjscie lampy
ostrzegawczej[Uwaga 1]

Dla 1 lampy ostrzegawczej ELDC (maks. 200 mA)

Wyjscie OUT STB Wyjscie do poditgczenia akcesoriow fotokomorek (maks. 2 nadajniki fotokomorek) (maks. 15 mA)

Wejscie STOP Dla stykdéw normalnie zamknietych, r)ormalr)ie otwarltych lub dla statego oporu 8,2 }(Q, optytiznych OSE, podczas
automatycznego rozpoznawania (kazda zmiana zapisanego stanu wywota polecenie ,STOP”)

Wejscie SbS Dla stykéw normalnie otwartych (zamknigcie styku wywotuje polecenie Krok po Kroku)

Wejscie PHOTO Dla stykéw normalnie zamknietych (otwarcie styku wywotuje polecenie otwarcia fotokomarki)

Wejscie ANTENA dla sygnatu radio

52Q dla przewodu RG58 lub podobnych

Wejscie programowania

Dla 1 programatora OVIEW z interfejsem IBT4N lub dla interfejsu potaczenia BIDIWiFi

Funkcje programowane

8 funkcje regulowane

Funkcje z rozpoznawaniem
automatycznym

Automatyczne rozpoznawanie typu urzadzenia ,STOP” (styk NO, NC lub o statym oporze 8,2 kQ)
Obliczenie punktéw zwolnienia i czesciowego otwarcia

Uzytkowanie w atmosferze
szczegolnie kwasnej lub stonej lub
potencjalnie wybuchowej

Nie

()
Uwaga 1

Tylko dla wersiji z trybem niskiego poboru mocy (z wyjgtkiem mod. SPIDO600/V1 - SPIDO1000/V1)

Wyjsciemoznazaprogramowaczapomocainnychfunkcji(patrzrozdziat, Ustawianie funkcjonowania FLASH nastronie 19)lubzapop

moca programatora Oview lub BIDIWiFi i aplikacji MyNicePRO.
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Tabela 22

CHARAKTERYSTYKA TECHNICZNA ODBIORNIKA RADIOWEGO WBUDOWANEGO W SPID0O600 | SPIDO1000

Opis Parametry techniczne

Typologia Wbudowany odbiornik radiowy 4-kanatowy
Czestotliwosé 438,92 MHz

Kodowanie Kodowanie cyfrowe Rolling code 72 bit typu Opera
::(r‘\;:_)nai:(y:‘:\llnosc Obstugiwane protokoty: O-Code

Nadajniki wczytywane Do 90, jezeli konfigurowane sg w Trybie 1
Impedancja na wejsciu 52 Q

Czutosé Lepsza od 0,5 pv

Od 100 do 150 m. Odlegtos¢ ta moze sie zmienia¢, gdy wystapig przeszkody i zaktdcenia elektromagnetyczne, jak réwniez

g e zalezy ona od potozenia anteny odbiorczej

Wyjscia -
Temperatura pracy (°C Min/ | ., o
Max) 20°C ... +55°C
Tabela 23
Opis SR32C SR16C SR08C SR32B SR16B SR08B SR40B
. profil ztozony . . profil Ziozony . profil ztozony
. po;e.dynozyv z 2 odcinkdw pOJeldynczy' pOJeldynczy' z 2 odcinkdéw pOJe'dynczyl z 2 odcinkéw
Typologia profil ze stali 76 stali profil ze stali profil ze stali 26 stal profil ze stali 76 stali
ocynkowane; ocynkowane] ocynkowane; ocynkowanej ocynkowane] ocynkowanej ocynkowane]
Dlugosé prowadnicy 3200 mm 5200 (1600x2) | 800 mm* 3200 mm 5200 (16002) | 800 mm* 4000 mm*
Skok uzytkowy 2800 mm 2800 mm 3500 mm** 2800 mm 2800 mm 3500 mm** 3500 mm**
Wysokos¢ prowadnicy 30 mm 30 mm 30 mm 30 mm 30 mm 30 mm 30 mm
Wysokos¢ pasa - - - 10 mm 10 mm 10 mm 10 mm
Dlugosé pasa/tancucha 6185 mm 6185 mm 7747 mm 6180 mm 6180 mm 7720 mm 7856 mm
* Do uzycia z prowadnicg o diugosci 3,2 m w celu osiggniecia dtugosci 4 m.
bl Dana odnoszaca sie do prowadnicy o dtugosci 4 m.

13 zGODNOSC

Deklaracja zgodnosci UE i deklaracja wiaczenia ,,maszyny nieukonczonej”

Deklaracje zgodnosci WE mozna pobra¢ ze strony internetowej www.niceforyou.com
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INSTRUKCJE | OSTRZEZENIA

Przed pierwszym uzyciem automatyki nalezy poprosi¢ instalatora o wy-
jasnienie zagrozen, jakie moga sie pojawi¢ w czasie uzytkowania bramy
oraz przeznaczy¢ kilkka minut na przeczytanie instrukcji i ostrzezen. Nale-
zy przechowywaé instrukcje w celu mozliwych pdzniejszych konsultacii i
przekazac ja ewentualnemu nastepnemu uzytkownikowi bramy.

& UWAGA!

Urzadzenie jest maszyna, ktéra wiernie wykonuje Pani-
stwa polecenia. NieSwiadome i niewtasciwe uzytkowanie
moze wywotaé zagrozenie:

- nie zleca¢ ruchu bramy, jesli w jej poblizu znajduja sie osoby,
zwierzeta lub przedmioty

- bezwzglednie zabrania sie dotykania czesci automatyki, gdy jest
w ruchu

- fotokomorki nie sg urzadzeniami zabezpieczajagcymi, a wylacz-
nie pomocniczymi urzadzeniami zabezpieczajgcymi. Sg wyko-
nane z zastosowaniem niezawodnej technologii, ale w ekstre-
malnych warunkach moga dziata¢ w nieprawidtowy sposaéb lub
ulec uszkodzeniu i, w niektorych przypadkach, uszkodzenie to
moze nie by¢ natychmiastowo widoczne

- okresowo sprawdza¢ prawidtowe dziatanie fotokomorek.

BEZWZGLEDNIE ZABRANIA SIE przejazdu podczas za-
mykania automatyki! Przejazd jest dozwolony wytacznie
wtedy, gdy automatyka jest catkowicie otwarta i nieru-
choma.

DZIECI

System automatyki gwarantuje wysoki stopien bezpie-
czenstwa. Dzieki systemom odczytu, kontroluje i gwa-
rantuje jego ruch w obecnosci ludzi lub rzeczy. W kaz-
dym razie, nalezy zabroni¢ dzieciom zabawy w poblizy
automatyki i, w celu unikniecia przypadkowego urucho-
mienia, nie nalezy pozostawiac pilotéw w zasiegu dzieci.
Automatyka nie jest zabawka!

Produkt nie jest przeznaczony do uzytkowania przez oso-
by (w tym dzieci) o ograniczonych zdolnosciach fizycz-
nych, zmystowych badz umystowych lub przez osoby
nieposiadajace odpowiedniego doswiadczenia i wiedzy,
chyba ze znajduja si¢ one pod nadzorem oséb odpowie-
dzialnych za ich bezpieczenstwo i zostaly przez te oso-
by przeszkolone w kwestiach dotyczacych uzytkowania
produktu.

Anomalie: w razie zauwazenia jakiejkolwiek nieprawidtowosci dziafania
urzadzenia nalezy odtaczy¢ zasilanie elektryczne i wykonac reczne odblo-
kowanie silnika (zob. instrukcje na koncu rozdziatu) w celu umozliwienia
recznej obstugi urzadzenia. Nie wykonywac samodzielnie zadnej naprawy,
zawsze zwrdci¢ sie 0 pomoc do zaufanego instalatora.

Nie wprowadzaé zmian w instalacji i parametrach pro-
gramowania i regulacji automatyki: czynnosci te powinny
zostaé wykonane przez instalatora.

Uszkodzenie lub brak zasilania: podczas oczekiwania na pomoc insta-
latora lub przywrdcenie energii elektrycznej urzadzenie moze by¢ uzywa-
ne, nawet jesli nie jest wyposazone w zasilanie awaryjne: w takiej sytuacji
nalezy recznie wysprzegli¢ silnik (zob. instrukcje na koricu rozdziatu) i recz-
nie przesung¢ napedzany element.
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Niedziatajace zabezpieczenia: mozliwe jest uruchomienie urzadzenia

rowniez wtedy, gdy niektdre zabezpieczenia nie dziatajg poprawnie lub sg

niesprawne. Mozliwe jest sterowanie automatyka w trybie ,manualnym”,
dziatajgc w nastepujgcy sposob:

1. przesta¢ polecenie w celu uruchomienia napedu, za pomoca na-
dajnika lub przetacznika kluczykowego itp. Jesli wszystko dziata
prawidtowo, naped zadziata w sposob normalny, w przeciwnym ra-
zie lampa ostrzegawcza mignie kilka razy i manewr sie nie rozpocz-
nie (liczba migniec zalezy od przyczyny, z powodu ktorej manewr
nie moze sie rozpoczac)

2. w ciggu 3 sekund nalezy ponownie nacisna¢ i przytrzymac przycisk
stuzgcy do wydania polecenia

3. po okoto 2 sekundach automatyka wykona zgdany manewr w try-
bie ,manualnym’, tzn. bedzie sie przesuwac wytacznie przez czas
przytrzymywania wiasciwego przycisku sterowania.

Proba odbiorcza, konserwacja okresowa i ewentualne naprawy powin-

ny by¢ udokumentowane przez osoby je wykonujace i przechowywane

przez wiasciciela instalacji. Jedyne czynnosci, jakie uzytkownik moze wy-

konywac okresowo, to czyszczenie szkietek fotokomadrek (uzy¢ miekkiej i

zwilzonej Sciereczki) i usuwanie wszelkich lisci lub kamieni, ktére mogtyby
stanowi¢ przeszkode podczas pracy automatyki.

Jesli urzadzenia ochronne nie dziataja, zaleca sie jak naj-
szybsze zlecenie wykonania napraw wykwalifikowanemu
technikowi.

Uzytkownik automatyki przed wykonaniem jakiejkolwiek
czynnosci konserwacyjnej musi recznie odblokowac sil-
nik w celu uniemozliwienia przypadkowego uruchomie-
nia automatyki (zob. instrukcje na koricu rozdziatu).

Konserwacja: w celu utrzymania statego poziomu bezpieczenstwa i za-
pewnienia maksymalnego czasu uzytkowania catej automatyki, niezbedna
jest regularna konserwacja (przynajmniej co 6 miesiecy).

|| Wszelkie kontrole, prace konserwacyjne lub naprawy
moga by¢ wykonane wytacznie przez wyspecjalizowany
personel.

Utylizacja: po zakoriczeniu okresu uzytkowania automatyki nalezy dopil-
nowac, by rozbidrka zostata przeprowadzona przez wykwalifikowany per-
sonel i aby materiaty zostaty poddane recyklingowi lub utylizacji zgodnie z
obowigzujgcymi przepisami.

Wymiana baterii w pilocie: jesli pilot po pewnym okresie uzytkowania
ma zmniejszony zasieg lub w ogdle przestat dziatac, przyczyng moga by¢
wyczerpane baterie (w zaleznosci od intensywnosci uzywania, bateria wy-
trzymuije od kilku miesiecy do ponad roku). O wyczerpaniu baterii $wiad-
czy nieswiecenie sig lub tylko krétkotrwate Swiecenie sie kontrolki potwier-
dzajacej przesyt informacii na pilocie. Przed zwrdceniem sie do instalatora,
nalezy sprobowac¢ wymieni¢ baterie na inne, wyjete z ewentualnego in-
nego nadajnika, dziatajgcego prawidtowo: jesli to bateria byta powodem
usterki, wystarczy jg wymieni¢ na nowg, tego samego typu.
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Odblokowanie i ruch reczny

Odblokowanie moze nastapi¢ wytacznie, gdy skrzydto
jest zatrzymane.

Motoreduktor jest wyposazony w system mechanicznego odblokowania,
ktory umozliwia reczne otwieranie i zamykanie bramy.

Te czynnosci reczne nalezy wykonywac w przypadku braku zasilania elek-
trycznego, usterek oraz podczas czynnosci instalacyjnych.

W celu odblokowania:

1. pociagnac linke odblokowujaca (A)

4 N\

)
w tej chwili mozna przesunaé recznie skrzydio do zadanej pozyci.

N

W celu zablokowania:
1. pociagnac linke odblokowujaca (A)

4 N\

- J
przesungé recznie brame w celu wyrdwnania czesci dolnej woz-
ka silnika wzgledem czesci gornej, umozliwiajac w ten sposob
umieszczenie jej w gniezdzie.

n
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