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OSTRZEŧENIA 
 

Ze wzglňd·w bezpieczeŒstwa urzŃdzenie powinno  byĺ instalowane tylko przez 

wykwalifikowanych specjalist·w.  

Przed przystŃpieniem do montaŨu zapoznaĺ siň z powyŨszŃ instrukcjŃ, czynnoŜci 

poğŃczeniowe naleŨy wykonywaĺ bez podğŃczonego zasilania.  

Nie wolno wğŃczaĺ zasilania urzŃdzenia  bez podğŃczonej anteny zewnňtrznej 

(uruchomienie urzŃdzenia bez podğŃczonej anteny grozi uszkodzeniem ukğad·w 

nadawczych telefonu i utratŃ gwarancji! ).  

Nie wolno ingerowaĺ w konstrukcjň bŃdŦ przeprowadzaĺ samodzielnych napraw.  

NaleŨy chroniĺ elektronikň przed wyğadowaniami elektrostatycznymi.  

W celu speğnienia wymagaŒ LVD i EMC naleŨy przestrzegaĺ zasad: zasilania, 

zabudowy, ekranowania - odpowiednio do zastosowania. UrzŃdzenie jest  Ŧr·dğem fal 

elektromagnetycznych, dlatego  w specyficznych konfiguracjach moŨe zakğ·caĺ inne  

urzŃdzenia radiowe).  

Firma Ropam Elektronik nie ponosi odpowiedzialnoŜci za nieprawidğowe dziağanie sieci 

GSM i skutk·w ewentualnych problem·w technicznych. 

 

OZNAKOWANIE WEEE 

 

ZuŨytego sprzňtu elektrycznego i elektronicznego nie wolno wyrzucaĺ razem ze 

zwykğymi domowymi  odpadami. Wedğug dyrektywy WEEE (Dyrektywy 2002/96/EC) 

obowiŃzujŃcej w UE dla uŨywanego sprzňtu elektrycznego i elektronicznego naleŨy 

stosowaĺ oddzielne sposoby utylizacji. W Polsce zgodnie z przepisami o zuŨytym 

sprzňcie elektrycznym i elektronicznym zabronione jest umieszczanie ğŃcznie z innymi 

odpadami zuŨytego sprzňtu oznakowanego symbolem przekreŜlonego kosza. 

UŨytkownik, kt·ry zamierza siň pozbyĺ tego produktu, jest obowiŃzany do oddania ww. 

do punktu zbierania zuŨytego sprzňtu. Punkty zbierania prowadzone sŃ m.in. przez 

sprzedawc·w hurtowych i detalicznych tego sprzňtu oraz gminne jednostki 

organizacyjne prowadzŃce dziağalnoŜĺ w zakresie odbierania odpad·w. Prawidğowa 

realizacja tych obowiŃzk·w ma znaczenie zwğaszcza w przypadku, gdy w zuŨytym 

sprzňcie znajdujŃ siň skğadniki niebezpieczne, kt·re majŃ negatywny wpğyw na 

Ŝrodowisko i zdrowie ludzi.  

Zasilacz centrali wsp·ğpracuje z akumulatorem 12V DC oğowiowo-kwasowym suchym 
(SLA, VRL). Po okresie eksploatacji nie  naleŨy  go wyrzucaĺ, lecz zutylizowaĺ w spos·b 
zgodny z obowiŃzujŃcymi przepisami.  

(Dyrektywy Unii Europejskiej 91/157/EEC i 93/86/EEC). 
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1. Opis og·lny. 
Dziňkujemy za wyb·r produkt·w i rozwiŃzaŒ firmy Ropam Elektronik. Mamy nadziejň, Ũe nasze 

urzŃdzenia sprostajŃ PaŒstwa wymaganiom i bňdŃ sğuŨyğy niezawodnie przez dğugie lata. Firma Ropam 

Elektronik ciŃgle unowoczeŜnia swoje produkty i rozwiŃzania. Dziňki funkcji aktualizacji produkty mogŃ 

byĺ wzbogacane o nowe funkcje i nadŃŨaĺ za wymaganiami stawianymi nowoczesnym systemom 

ochrony mienia i automatyki domowej. Zapraszamy do odwiedzania naszej strony internetowej 

www.ropam.com.pl w celu uzyskania informacji o aktualnych wersjach. W przypadku dodatkowych 

pytaŒ prosimy o kontakt telefoniczny lub za pomocŃ poczty elektronicznej. 

WğaŜciwoŜci. 

Centrala alarmowa NeoGSM-IP wraz z urzŃdzeniami peryferyjnymi to rozwiŃzanie integrujŃce 
elektroniczny system sygnalizacji wğamania i automatykň budynkowŃ. Wbudowany komunikator GSM 
pozwala na zdalnŃ kontrolň i sterowanie systemem. Dziňki moduğowej konstrukcji system moŨe byĺ 
rozbudowany i dostosowywany do zmieniajŃcych siň potrzeb uŨytkownika. 
 
Centrala posiada unikalne funkcje w por·wnaniu do konkurencyjnych produkt·w i jest najbardziej 
funkcjonalnym systemem na rynku w swojej klasie mi.in.: 
- 2 niezaleŨne strefy z dwoma typami czuwania: peğne lub nocne, 
- 8-32 wejŜĺ programowalnych, rozbudowa przez ekspandery wejŜĺ, panele dotykowe, system 
bezprzewodowy Aero, 
- 8-24 wyjŜĺ programowalnych, rozbudowa przez ekspandery wyjŜĺ, 
- obsğuga do 4 paneli dotykowych (serii TPR-4x/4xS) lub klawiatur dotykowych (TK-3x), 
- wbudowany modem GSM i moduğ WIFI (opcja ETH EXP-LAN), 
 - powiadomienia typu: SMS/CALL/E-MAIL/PUSH, 
- obsğuga aplikacji mobilnej: RopamNeo Alarm Control, do nadzoru online przez Internet, 
- komunikacja IP: WIFI/LAN kanağ podstawowy, GPRS kanağ zapasowy (automatyczne przeğŃczanie), 
- sterowanie z Internetu dla kanağu IP: obsğuga stağego IP/domeny lub serwer RopamBridge (dowolny 
Internet), 
- sterowanie z Internetu dla kanağu GPRS: obsğuga szyfrowanego serwera RopamBridge ('router w 
Internecie po ID'), 
- 4 timery z kalendarzem, do sterowania i automatyki,  
- obsğuga czujnik·w temperatury i wilgotnoŜci (przewodowe, bezprzewodowe), funkcja 'Termostatu 
Pokojowego', 
- wsp·ğpraca z zasilaczami -ECO, oszczňdnoŜĺ energii i koszt·w, 
-  zaawansowane funkcje logiczne i programowe przekaŦniki czasowe, LogicProcessor, 
- programowanie lokalne przez micro USB lub WIFI/ETH, 
- programowe zdalne przez serwer RopamBridge (GPRS lub IP), 
- dostňpne r·wnieŨ wersjň w obudowie na szynň DIN. 

    

Zastosowanie. 

System alarmowy zbudowany w oparciu o centrale alarmowe serii NeoGSM-IP, panel dotykowy TPR-
xx i inne urzŃdzenia dodatkowe to  idealne rozwiŃzanie dla obiekt·w mieszkalnych i mağych obiekt·w 
komercyjnych. Nowoczesna stylistyka, sprawdzona technologia panelu dotykowego z efektownym 
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kolorowym wyŜwietlaczem LCD doskonale nadaje siň do wkomponowania w wiňkszoŜci wnňtrz i 
pomieszczeŒ. Intuicyjny i przejrzysty interfejs, powodujň Ũe sterowanie systemem alarmowym nigdy nie 
byğo tak proste jak z TPR-xx. Panel dotykowy w poğŃczeniu z  centralŃ pozwala na zbudowanie w peğni 
funkcjonalnego systemu alarmowego.  
 
Centrala NeoGSM-IP pozwala ponadto na stworzenie prostych aplikacji automatyki domowej ze zdalnŃ 
kontrolŃ poprzez SMS/CLIP oraz sieĺ Wifi/Ethernet. 
Elastyczne funkcje pozwalajŃ ponadto na stosowanie w systemach, w kt·rych wykorzystuje siň kontrolň 
sygnağ·w binarnych, temperaturň, wymagana jest weryfikacja wizualna a przesyğanie informacji opiera 
siň na SMS, VOICE, e-mail. 
 
Å systemy automatyki budynkowej zintegrowane z systemem NeoGSM-IP, 
Å inteligentny dom, automatyka domowa, 
Å elektroniczne systemy sygnalizacji wğamania i napadu,  
Å systemy sygnalizacji: poŨaru, ulatniania gaz·w, zalania, stanu zasilania, UPS-·w, 
Å zdalne sterowanie i kontrola urzŃdzeŒ elektrycznych, 
Å inteligentne oŜwietlenie, 
 

 

OstrzeŨenia. 

UrzŃdzenia Ropam Elektronik sŃ czňŜciŃ peğnego systemu alarmowego, kt·rego skutecznoŜĺ dziağania 
uzaleŨniona jest od jakoŜci i stanu technicznego wszystkich urzŃdzeŒ (czujek, sygnalizator·w), 
okablowania, itd. wchodzŃcych w skğad systemu. UŨytkownik zobowiŃzany jest do okresowego 
testowania  dziağania systemu alarmowego, NaleŨy sprawdzaĺ czy centrala reaguje na naruszenie 
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poszczeg·lnych czujek (PIR, kontaktrony, itd.) czy dziağajŃ sygnalizatory (zewnňtrzne i wewnňtrzne) 
oraz powiadomienia. Szczeg·ğowy spos·b kontroli systemu ustala instalator, kt·re zaprojektowağ 
system. Zalecane sŃ okresowe konserwacje systemu (z kontrolŃ stanu urzŃdzeŒ, zasilania 
rezerwowego, dziağania systemu, powiadamiania itd.). 
 
Ropam Elektronik nie odpowiada za poprawne dziağanie operator·w i infrastruktury sieci GSM 
wykorzystywanych do powiadomieŒ o stanach alarmowych i zdalnego sterowania. Zaleca siň 
uŨywanie operatora GSM, kt·ry gwarantuje pokrycie min. dwoma BTS-ami danej lokalizacji 
systemu z komunikacjŃ GSM.  
Nie zalecamy stosowania operator·w wykorzystujŃcy roaming krajowy ! 
 
Ponadto naleŨy zwr·ciĺ uwagň, Ũe usğugami gwarantowanymi przez operator·w GSM sŃ usğugi 
transmisji gğosowej (VOICE) a nie SMS-y, dlatego waŨne informacje powinny byĺ przekazywane 
poprzez poğŃczenia gğosowe a ewentualnie dokğadna  identyfikacja zdarzenia nastňpuje w SMS-ie (np. 
VOICE+SMS, CLIP+SMS).  
Ponadto zalecamy korzystaĺ z takich usğug i abonament·w dostňpnych na rynku, kt·re gwarantujŃ 
poprawne dziağanie (minimalizacja czynnika ludzkiego np. zablokowane poğŃczenia wychodzŃcych z 
powodu braku Ŝrodk·w na koncie), pozwalajŃ na peğnŃ konfiguracje zajňtoŜci toru GSM (np. wyğŃczenie 
usğug reklamowych, niedostňpne w usğugach pre-paid). Ponadto naleŨy zwr·ciĺ uwagň, Ũe usğugami 
gwarantowanymi przez operator·w GSM sŃ usğugi transmisji gğosowej (VOICE) a nie SMS-y, dlatego 
waŨne informacje powinny byĺ przekazywane poprzez poğŃczenia gğosowe a ewentualnie dokğadna  
identyfikacja zdarzenia nastňpuje w SMS-ie (np. VOICE+SMS, CLIP+SMS).  
 
Do usğug transmisji e-mail zaleca siň stworzenie niezaleŨnego konta  e-mail (np. alarm@domena.pl)  
u sprawdzonego dostawcy kont poczty elektronicznej. Udostňpnianie danych do serwera SMTP z 
prywatnych kont moŨe spowodowaĺ dostňp do tych kont poprzez osoby nieupowaŨnione. 
 

Wymagania dla sterowania SMS, DTMF. 

Do obsğugi poprzez SMS telefon kom·rkowy, smartfon musi kodowaĺ SMS: alfabet GSM lub 
UNICODE inne formaty nie sŃ obsğugiwane ! 
 
Do sterowania DTMF telefon, smartfon musi mieĺ moŨliwoŜĺ generowania ton·w DTMF w czasie 
rozmowy telefonicznej. 
Pojedynczy kod DTMF (naciŜniňcie znaku) powinno trwaĺ minimum 0,5s. 

mailto:alarm@domena.pl
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2. Opis systemu. 

Opis urzŃdzenia. 

Wersja urzŃdzenia. 

 

Kod  Opis 

 
NeoGSM-IP 

Centrala alarmowa z komunikacjŃ GSM i funkcjami automatyki 
budynkowej: 

 SMS/VOICE/CLIP/GPRS/WIFI/E-MAIL, 12VDC*, PSR-ECO x1, TELx8,  
BIx8-32, BOx8-24, AI,TEMPx2, Aero x16, PCB,   

monitoring GPRS, TermostatGSM, KeyGSM, LoggerTemp. 
LogicProcessor. 

(* do zasilania wymagany nadzorowany, inteligentny, zasilacz 
systemowy:  PSR-ECO-5012-RS lub PSR-ECO-2012) 

 
NeoGSM-IP-D9M 

Centrala alarmowa z komunikacjŃ GSM i funkcjami automatyki 
budynkowej: 

 SMS/VOICE/CLIP/GPRS/WIFI/E-MAIL, 12VDC*, PSR-ECO x1, TELx8,  
BIx8-32, BOx8-24, AI,TEMPx2, Aero x16, PCB,  obudowa DIN 9M 

monitoring GPRS, TermostatGSM, KeyGSM, LoggerTemp. 
LogicProcessor. 

(* do zasilania wymagany nadzorowany, inteligentny, zasilacz 
systemowy:  PSR-ECO-5012-RS lub PSR-ECO-2012) 

NeoGSM-IP-PS Centrala alarmowa z komunikacjŃ GSM i funkcjami automatyki 
budynkowej: 

 SMS/VOICE/CLIP/GPRS/WIFI/E-MAIL, 12VDC*, PSR-ECO x1, TELx8,  
BIx8-32, BOx8-24, AI,TEMPx2, Aero x16, PCB,   

monitoring GPRS, TermostatGSM, KeyGSM, LoggerTemp. 
LogicProcessor. 

NeoGSM-IP-PS-D9M Centrala alarmowa z komunikacjŃ GSM i funkcjami automatyki 
budynkowej: 

 SMS/VOICE/CLIP/GPRS/WIFI/E-MAIL, 12VDC*, PSR-ECO x1, TELx8,  
BIx8-32, BOx8-24, AI,TEMPx2, Aero x16, PCB,  obudowa DIN 9M 

monitoring GPRS, TermostatGSM, KeyGSM, LoggerTemp. 
LogicProcessor. 
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Opis zğŃcz i element·w. 

 

 
 

Widok: NeoGSM-IP-PS PCB. 
 

  

 
 

Widok: NeoGSM-IP PCB. 
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ZğŃcze/Element Opis /Funkcja 

X1 zğŃcze do podğŃczenia  zasilacza PSR-ECO-5012-RS; zasilanie, 

 
+V- 

zaciski zasilania  
NeoGSM-IP-PS = 16õ20V/AC lub  20õ30V/DC * 

O1õO2 
sterowane wyjŜcia tranzystorowe, wysoko-prŃdowe 12V/1A,  

drugi zacisk obciŃŨenia: GND,  
(kontrola ciŃgğoŜci obwodu, podğŃczenia sygnalizatora) 

O3õO8 
sterowane wyjŜcia tranzystorowe, OpenCollector (OC, GND/0,1A)  

drugi zacisk obciŃŨenia: AUX (+12V) 

I1õI8 
wejŜcia centrali , programowana  konfiguracja: NO, NC, EOL, DEOL/NC, 

DEOL/NO, drugi zacisk wejŜcia GND 

AI 
analogowe wejŜcie centrali, 0-10V, programowe  skalowanie  do 

dowolnej wartoŜci  fizycznej (np. temp=ÁC, RH=%) 

GND zacisk Ămasyò centrali, wsp·lny dla zasilania, magistrali  i wejŜĺ 

AUX 
wyjŜcie zasilania dla urzŃdzeŒ 12V/DC (12VDC/1A) np. czujki ruchu, drugi zacisk 

zasilania GND 

X2 zğŃcze do podğŃczenia ekspandera EXP-I8, 

VSR 
zğŃcze do podğŃczenia: syntezatora mowy VSR-2, VSR-1 lub moduğu 

audio AMR-1 lub bramki VAR-1 

Z1 zğŃcze antenowe SMA, do podğŃczenia anteny, 

SIMCARD zğŃcze (slot) do montaŨu karty SIM (pionowe), 

EXP zğŃcze komunikacyjne moduğ·w dodatkowych (lokalnych), 

USB Micro (X4) ZğŃcze USB Micro, do programowania i poğŃczenia z centralŃ, 

SE zworka do uruchamiania trybu serwisowego poprzez USB Micro, 

PR 
zworka do uruchamiania aktualizacji oprogramowania poprzez USB 

Micro, 

RE zworka do uruchomienia resetu centrali do ustawieŒ fabrycznych, 

T1-T2 
GND 
+VT 

zğŃcze  do podğŃczenia czujnik·w temperatury serii TSR-1-xx 
(zğŃcze T1-T4 adresuje numer czujnika/ termostatu w systemie), 

zasilanie czujnik·w temp. musi byĺ podğŃczone do zğŃcz: +VT-GND 

+KB 
wyjŜcie zasilania dla urzŃdzeŒ 12V/DC, dedykowane do zasilania  paneli 

dotykowych (12VDC/1A), 

A 
B 

zğŃcze magistrali systemowej RopamNET (EIA-485), 
zasada ğŃczenia A-A, B-B, GND-GND, 

DO1õDO8 diody LED sygnalizacji stanu wyjŜĺ O1õO8, 

JT1 
zworka terminujŃca magistralň RopamNET (EIA 485) 

zworka zağoŨona = rezystor terminujŃcy wğŃczony (120 Ohm) 
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zworka zdjňta = rezystor terminujŃcy odğŃczony (HiZ), 

+ BAT -   

zğŃcze do podğŃczenia akumulatora 12V (zasilanie awaryjne): 
+BAT  (czerwony) = '+' akumulatora 
- BAT  (czarny)     = '-' akumulatora 

(tylko NeoGSM-IP-PS) 

MODEM GSM modem, telefon przemysğowy GSM/DCS/EGSM 

COMM DIODA  ZIELONA sygnalizuje komunikacjň z modemem GSM 

SEND 
DIODA ŧčĞTA sygnalizujŃca wysyğanie SMS-·w, e-maili lub poğŃczenie 
gğosowe,(w trybie programowania  komunikacjň z komputerem)  

LOG DIODA NIEBIESKA sygnalizuje poziom sieci GSM 

FAIL 
DIODA CZERWONA sygnalizuje awariň   
(w trybie programowania wymianň firmware)  

INCOM DIODA ŧčĞTA sygnalizuje odbi·r poğŃczenia lub SMS-a 

AC/DC DIODA  ZIELONA sygnalizuje stan zasilania podstawowego i awaryjnego 

WIFI DIODA NIEBIESKA sygnalizuje stan sieci Wi-fi, 

INTERNET DIODA ŧčĞTA sygnalizuje stan poğŃczenia z sieciŃ Internet, 

RN DIODA ZIELONA sygnalizuje poğŃczenie z RopamNet. 

 

Sygnalizacja optyczna stanu. 

Centrala wyposaŨona jest w sygnalizacjň optycznŃ  stan·w. Na pğycie PCD znajdujŃ siň diody LED, 
kt·re okreŜlajŃ stan pracy: powiadamiania, komunikacji z PC, uaktualnienie wersji oprogramowania.  
 

LED KOLOR SYGNALIZACJA STAN  
NORMALNY 

SYGNALIZACJA STAN 
PROGRAMOWANIA 

COMM ZIELONY ¶ kr·tkie bğyski co ok. 1s. =  
poprawna komunikacja z modemem GSM  

¶ naprzemienne mruganie 
(fala); COMM-SEND-LOG-
FAIL = zmiana firmware w 
centrali (aktywna 
komunikacja) 

SEND ŧčĞTY ¶ wysyğanie SMS-·w i powiadomienia 
gğosowego, akcja powiadamiania 
odbywa siň zgodnie ze schematem: 

POWIADOMIENIE SMS-ami 
-1 bğysk = wysyğanie SMS-a pod NUMER 
1,... 8 bğysk·w = wysyğanie SMS-a pod 
NUMER 8, 
POWIADOMIENIE GĞOSOWE 
- 1 bğysk = poğŃczenie pod NUMER 1,... 8 
bğysk·w = poğŃczenie pod NUMER 8, 

¶ mruga co ok 1s. = 
 poğŃczenie z komputerem 
serwisowym 

¶ naprzemienne mruganie 
SEND i INCOM =  
przywr·cenie kopii 
ustawieŒ z EEPROM (bğŃd 
sumy kontrolnej 
konfiguracji) 
¶ naprzemienne mruganie 

(fala); COMM-SEND-LOG-
FAIL = zmiana firmware w 
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centrali (aktywna 
komunikacja) 

LOG NIEBIESKI ¶ seria kr·tkich bğysk·w od 1 do 5 co ok. 
2s =  

stan poziomu sieci GSM (1-min. 5-max) 

¶ brak bğysk·w =  telefon niezalogowany w 
sieci GSM 

¶ naprzemienne mruganie 
(fala); COMM-SEND-LOG-
FAIL = zmiana firmware w 
centrali (aktywna 
komunikacja) 

FAIL CZERWONY ¶ status stanu awarii, kod awarii jest 
jednoznaczny z iloŜciŃ mrugniňĺ 
diody FAIL na pğycie centrali (serie): 
01 - sğaby poziom sieci, poniŨej 2 "kresek" 
(RSSI<15) 
02 - modem nie zalogowany w sieci GSM 
03 - nieudane wysğanie SMS-·w w serii 
04 - brak poğaczenia ze stacja monitoringu 
GPRS (ARC) 
05 - brak GPRS 
06 - brak komunikacji z modemem GSM 
07 - bğŃd kodu PIN (blokada PUK) 
08 - bğŃd SIM, brak SIM 
09 - wymagany PIN karta niezalogowana 
10 - zagğuszanie GSM (jamming)  
11 - brak AC  
12 - przeciŃŨenie/zwarcie wyjŜcia O1 
13 - przeciŃŨenie/zwarcie wyjŜcia O2 
14 - brak obciŃŨenia wyjŜcia O1 
15 - brak obciŃŨenia wyjŜcia O2 
16 - przeciŃŨenie/zwarcie wyjŜcia AUX 
17 ï przeciŃŨenie/zwarcie wyjŜcia +KB 
18 - niskie napiňcie zasilania DC (<11V) 
19 - awaria/brak akumulatora (<11V) 
20 - bğŃd pamiňci EEPROM 
21 - przeciŃŨenie/zwarcie wyjŜcia +VT 
22 - awaria zasilania modemu 
23 - bğŃd pamiňci FLASH (serial) 
24 - bğŃd ukğadu zegara RTC 
25 - awaria wejŜĺ pğyty gğ·wnej 
26 - bğŃd wewnňtrzny mikrokontrolera 
MCU 
27 - zablokowanie SMS/CALL/E-MAIL, 
przekroczenie licznika 24h 

¶ naprzemienne mruganie 
(fala); COMM-SEND-LOG-
FAIL = zmiana firmware w 
centrali (aktywna 
komunikacja) 
¶ mruganie r·wnoczeŜnie z 
diodŃ INCOM co ok. 1s - 
tryb serwisowy 

INCOM ŧčĞTY ¶ nie Ŝwieci = brak poğŃczeŒ 
przychodzŃcych na numer centrali 
¶ Ŝwieci = poğŃczenie przychodzŃce, CSD 

lub SMS na numer centrali 

¶ Ŝwieci = poğŃczenie 
modemowe CSD z 
komputerem zdalnym 
¶ naprzemienne mruganie 

SEND i INCOM =  
przywr·cenie kopii 
ustawieŒ z EEPROM (bğŃd 
sumy kontrolnej 
konfiguracji) 
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¶ mruganie r·wnoczeŜnie z 
diodŃ FAIL co ok. 1s - 
tryb serwisowy 

AC/DC ZIELONY ¶ Ŝwieci = zasilanie podstawowe obecne  
17V/AC lub 24V/DC  
¶ mruga =  brak zasilania podstawowego, 

zasilanie bateryjne,  

 

WIFI NIEBIESKA ¶  nie Ŝwieci = poğŃczenie wi-fi wyğŃczone, 

¶  Ŝwieci = tryb punkt dostňpowy AP, 

¶  mruga = tryb klient, 

 

INTERN
ET 

ŧčĞTY ¶  Ŝwieci = jest internet, 

¶  nie Ŝwieci = brak internetu, 

 

RN ZIELONY ¶  mruga = wysyğanie danych na magistrale 
RopamNET, 
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3. MontaŨ i uruchomienie. 

Wymagania podstawowe. 

System zbudowany w oparciu o centralň NeoGSM-IP, panele dotykowe oraz pozostağe wymagane 
elementy przeznaczone sŃ  do montaŨu przez wykwalifikowanego instalatora , posiadajŃcego 
odpowiednie ( wymagane i konieczne dla danego kraju) zezwolenia i uprawnienia do przyğŃczania 
(ingerencji) w instalacje 230V/AC oraz instalacje niskonapiňciowe. UrzŃdzenia  powinny byĺ montowany 
w pomieszczeniach zamkniňtych, o normalnej wilgotnoŜci powietrza (RH=20%- 90% maks. bez 
kondensacji) i temperaturze z zakresu -10ÁC...+55ÁC. Przed przystŃpieniem do instalacji, naleŨy 
sporzŃdziĺ bilans obciŃŨenia zasilacza. PoniewaŨ zasilacz systemu zaprojektowany jest do pracy ciŃgğej 
nie posiada wyğŃcznika zasilania, dlatego naleŨy zapewniĺ wğaŜciwŃ ochronň przeciŃŨeniowŃ w 
obwodzie zasilajŃcym. NaleŨy takŨe poinformowaĺ uŨytkownika o sposobie odğŃczenia zasilacza od 
napiňcia sieciowego (najczňŜciej poprzez wydzielenie i oznaczenie odpowiedniego bezpiecznika w 
skrzynce bezpiecznikowej). Instalacja elektryczna powinna byĺ wykonana wedğug obowiŃzujŃcych norm 
i przepis·w.  
Przy wybieraniu miejsca montaŨu centrali, moduğu komunikacyjnego  naleŨy kierowaĺ siň 
nastňpujŃcymi kryteriami: 
 - zasiňg sieci GSM (operatora karty SIM wykorzystywanego do moduğu), 
- dostňpnoŜĺ i odlegğoŜĺ od Ŧr·değ sygnağ·w alarmowych/wyzwalajŃcych (np. centrali alarmowej), 
- dostňpnoŜĺ lub moŨliwoŜĺ montaŨu w najbliŨszym sŃsiedztwie Ŧr·dğa zasilania: 
- dostňpnoŜĺ pomieszczenia dla os·b trzecich i pr·b sabotaŨu, 
- zachowaniem bezpiecznej odlegğoŜci od Ŧr·değ ewentualnych zakğ·ceŒ (np. magistrale zasilania 
230Vac - budynk·w, nadajnik·w radiowych, itp.). 
 
Czas podtrzymania podczas pracy bateryjnej. okreŜla norma PN-EN 50131-6 wzorem: 
Qbat = 1.25*[(Id + Iz)*Td 
gdzie: 
Qbat - pojemnoŜĺ akumulatora [Ah] 
1,25 - wsp·ğczynnik uwzglňdniajŃcy spadek pojemnoŜci baterii wskutek starzenia 
Id -prŃd pobierany przez odbiory w czasie trwania dozoru [A] 
Iz -prŃd pobierany na potrzeby wğasne zasilacza [A] 
Td - wymagany czas trwania dozoru [h]. 
Uwagi: 
- dla speğnienia stopnia 2 normy PN-EN 50131-6  , zasilanie  awaryjne musi zapewniĺ pracň 

przez minimum 12 godzin (czas Td). 

Okablowanie systemu. 

Okablowanie systemu powinno byĺ wykonane przy pomocy kabli sğaboprŃdowych. Ponadto powinno 
byĺ zgodnie z przepisami i normami w szczeg·lnoŜci dotyczy to: doboru typu i przekroju kabli, 
odlegğoŜci od okablowania 230V/AC itd.  
Magistrala systemowa  RopamNET (EIA-485) powinna byĺ wykonana z uŨyciem: 

¶ UTP, STP, FTP tzw. skrňtka komputerowa, 
¶ YTSKY (opcjonalnie) kable telekomunikacyjne (parowane), 
Sygnağy i zasilanie panelu powinno byĺ prowadzone w jednym kablu.  W przypadku uŨycia kabli 
ekranowanych, ekran naleŨy podğŃczyĺ punktowo do obwodu PE w obudowie centrali.  
Magistrala RopamNET musi mieĺ architekturň pňtli a koŒcowe urzŃdzenia muszŃ mieĺ 
terminacjň 120ɋ. 
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W przypadku instalacji wykonanej w architekturze gwiazdy naleŨy uŨyĺ 2 pary z przewodu i 
wykonaĺ pňtle tj. 1 para doprowadza magistralň do urzŃdzenia a druga wychodzi na kolejne i w 
miejscu centralnym naleŨy je poğŃczyĺ zgodnie ze sztukŃ. 
 
Pozostağe poğŃczenia naleŨy wykonaĺ zgodnie z zaleceniami producenta urzŃdzenia a jeŨeli nie ma 
takowych moŨna wykorzystaĺ kable: 

¶ YTDY, YTLZ, 
¶ UTP, STP, FTP, 
¶ YTSKY, 
¶ inne sğaboprŃdowe, zgodne z przepisami, normami, wymaganymi przekrojami. 

PodğŃczenie magistrali RopamNET. 

Okablowanie systemu powinno byĺ wykonane przy pomocy przewod·w sğaboprŃdowych. Ponadto 
powinno byĺ zgodnie z przepisami i normami w szczeg·lnoŜci dotyczy to: doboru typu i przekroju 
kabli, odlegğoŜci od okablowania 230V/AC itd.  
Magistrala systemowa EIA- 485 powinna byĺ wykonana z uŨyciem: 

¶ UTP, STP, FTP tzw. skrňtka komputerowa, 
¶ YTSKY (opcjonalnie), kable telekomunikacyjne (parowane), 
Sygnağy i zasilanie powinno byĺ prowadzone w jednym przewodzie.  W przypadku uŨycia przewod·w 
ekranowanych, ekran naleŨy podğŃczyĺ punktowo do obwodu PE w obudowie centrali. 
 
Magistrala RopamNET musi mieĺ architekturň pňtli a koŒcowe urzŃdzenia muszŃ mieĺ 
terminacjň 120ɋ (zağoŨone zworki JT). 
W przypadku instalacji wykonanej w architekturze gwiazdy naleŨy uŨyĺ 2 pary z przewodu i 
wykonaĺ pňtle tj. 1 para doprowadza magistralň do urzŃdzenia a druga wychodzi na kolejny. 
 

 
 
UrzŃdzenia z magistralŃ RopamNET: 

Centrala  Ekspander 

NeoGSM-IP TPR-4 

 RF-4x 

 APx-Aero 

 PSR-ECO-5012-xx 

 EXP-I8-RN-xx 

 EXP-O8R-RN-xx 
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1. Centrala alarmowa + jedno urzŃdzenie na magistrali. 
 

 
 

Centrala  Ekspander 

A A 

B B 

GND GND 

+KB +12V 

JT= ON JT/Rt= ON 

  
2. Centrala NeoGSM_IP + trzy i wiňcej urzŃdzeŒ na magistrali. 
 

 
 

Ekspander Centrala Ekspander Ekspander 

A A A A 

B B B B 

GND GND GND GND 

+12V +KB +12V +12V 

JT/Rt= ON JT= OFF JT/Rt= OFF JT/Rt= ON 

 
3. Przekroje przewod·w magistrali RopamNET. 
 
Zalecane minimalne przekroje dla kabla UTP 4x2x0,5mm (0,5mm - ß Ũyğy), przy podğŃczeniu jednego 
urzŃdzenia. Minimalne napiňcie zasilania na zaciskach danego urzŃdzenia nie moŨe byĺ niŨsze niŨ 
8V/DC (tj. przy minimalnym napiňciu akumulatora 9,5V-10,0V spadek na przewodach zasilajŃcych nie 
moŨe byĺ wiňkszy od 1,5V). 
 

Sygnağ do 150m. do 300m. 

A 
2x0,5 (1 para) 2x0,5 (1 para) 

B 

GND 1x0,5  2x0,5 (1 para) 

+KB 1x0,5  2x0,5 (1 para) 
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PodğŃczenie urzŃdzeŒ do wejŜĺ. 

System ma moŨliwoŜĺ obsğugi maksymalnie 32 czujek przewodowych. 
WejŜcie systemowe moŨe wsp·ğpracowaĺ z dowolnymi urzŃdzeniami wyzwalajŃcymi dostňpnymi na 
rynku np: 
- czujki ruchu, magnetyczne o wyjŜciach:  NC (normalnie zwarte), NO (normalnie otwarte),  
- wyjŜciami alarmowymi: przekaŦnikowymi (RELAY ï styki bezpotencjağowe),  
- otwarty kolektor (OC, - BELL): sterowanie Ăminusemò zasilania, wyjŜcia potencjağowe, 
- styki antysabotaŨowe: sygnalizatory, obudowy itp. 
 

UrzŃdzenie IloŜĺ wejŜĺ Maks. iloŜĺ w systemie 

NeoGSM-IP-xx 8 1 

EXP-I8 8 1 

EXP-I8-RN-xx 8 2 

TPR-xx 2 4 

 
 

 

WejŜcie w konfiguracji: NC. 

 

 
WejŜcie w konfiguracji: NO. 

 

 
WejŜcie w konfiguracji: EOL (schemat ze stykiem antysabotaŨowym). 
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WejŜcie w konfiguracji: 2EOL/NC (np. typowe czujki ruchu PIR, czujki magnetyczne).  

 
 

 
WejŜcie w konfiguracji: 2EOL/NO (nietypowe czujki z wyjŜciem NO). 

PodğŃczenie urzŃdzeŒ do wyjŜĺ. 

Moduğ Centrala posiada wyjŜcia binarne (0/1) pozwalajŃce na podğŃczenie sygnalizator·w 12VDC, 
przekaŦnik·w 12VDC, diod LED innych urzŃdzeŒ sterowanych sygnağem napiňciowym. Ekspandery i moduğy 
w zaleŨnoŜci od wersji posiadajŃ wyjŜcia potencjağowe lub bezpotencjağowe. Maksymalne parametry pracy 
okreŜlone sŃ niezaleŨnie dla poszczeg·lnych typ·w wyjŜĺ i niedopuszczalne jest ich przekraczanie. 
 

UrzŃdzenie Typ wyjŜĺ Uwagi 

NeoGSM-IP-xx 

potencjağowe, tranzystorowe 
O1-O2: 12V/1A 

O3-O8: typ OC GND/0,7A 

O1- O2, wyjŜcia z peğnym 
zabezpieczeniem 

elektronicznym i kontrola 
ciŃgğoŜci obwodu 
(podğŃczenia 

sygnalizatora). 

EXP-O8R-RN-D9M 
bezpotencjağowe, przekaŦnikowe 

O1-O8: 230VAC/8A 

Dedykowany do 
sterowania urzŃdzeniami 

elektrycznymi 230V. 

EXP-O8T-RN-xx 
potencjağowe, tranzystorowe 

O1-O8: typ OpenDrain GND/0,7A 

O1- O2, wyjŜcia z peğnym 
zabezpieczeniem 
zwarciowym OCP, 



Str. 15 
 

MontaŨ i uruchomienie.  
   

 

 
É 2018 Ropam Elektronik 

UrzŃdzenie Typ wyjŜĺ Uwagi 

przeciŃŨeniowym OLP i 
nadnapiňciowym OVP. 

TPR-xx 
bezpotencjağowe, przekaŦnikowe 

30VDC/1A 
 

RF-4 

bezpotencjağowe, przekaŦnikowe 
O1-O2:30VDC/1A 

potencjağowe, tranzystorowe 
O3-O8: typ OC GND/0,1A 

 

 

 
 
WyjŜcie O1-O2 pğyty NeoGSM-IP: podğŃczenie sygnalizatora 12V DC  (akustycznego i/lub 
optycznego). 
Uwagi: O1, O2 wymagajŃ obciŃŨenia 2K2 Ohm na koŒcu linii dla kontroli ciŃgğoŜci obwodu. 

 
 
WyjŜcie O1-O2 pğyty NeoGSM-IP: podğŃczenie jako zasilanie np. sygnalizator. 

 
WyjŜcie O1-O2 pğyty NeoGSM-IP: podğŃczenie przekaŦnika 12V DC. 

 
 

 

             

 
WyjŜcie O3-O8 pğyty NeoGSM-IP: podğŃczenie sygnalizatora 12VDC/100mA max.  (akustycznego i/lub 
optycznego). 
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WyjŜcie O3-O8 pğyty NeoGSM-IP: podğŃczenie przekaŦnika 12V DC, zasilanie +V= AUX. 

 

 
WyjŜcie O3-O8 pğyty NeoGSM-IP: podğŃczenie diody LED, zasilanie +12V= AUX. 

 
 

 

- AUX, wyjŜcie zasilania +12V/1A (drugi zacisk= GND) do zasilania czujek, przekaŦnik·w.  
WyjŜcie posiada autonomiczne zabezpieczenie przeciwzwarciowe, przeciŃŨeniowe i temperaturowe 
(automatycznie powr·t). 
 
- +KB wyjŜcie zasilania +12V/1A (drugi zacisk = GND) do zasilania paneli dotykowych i systemowych 
urzŃdzeŒ. 
WyjŜcie posiada autonomiczne zabezpieczenie przeciwzwarciowe, przeciŃŨeniowe i temperaturowe 
(automatycznie powr·t). 

 
WyjŜcie AUX, +KB pğyty NeoGSM-IP: podğŃczenie zasilania urzŃdzeŒ 12V. 

PodğŃczenie sygnağu do wejŜcia AI. 

WejŜcie analogowe AI-GND sğuŨy do obsğugi czujnik·w, przetwornik·w z wyjŜciem analogowym  
0-10V. WejŜcie moŨe sğuŨyĺ do pomiaru napiňcia DC np. poprzez dzielnik napiňcia. 
Potencjağ odniesienia dla wejŜcia AI to GND, masa ukğadu pomiarowego musi byĺ podğŃczona do 
zacisku GND NeoGSM-IP. 
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WejŜcie ma moŨliwoŜĺ skalowania do wartoŜci fizycznej (dwupunktowe). 
 

 
WejŜcie AI: podğŃczenie sygnağu napiňciowego 0-10V wzglňdem wsp·lnej 'masy' GND 

(niesymetryczne).  

PodğŃczenie czujnik·w temperatury. 

System obsğuguje 2 czujniki temperatury,  przewodowe. Na pğycie NeoGSM-IP sŃ  dedykowane zğŃcza 
do zasilania i komunikacji z czujnikami serii TSR-1. 

 
 
PodğŃczenie czujnika TSR- 1-xx do  sytemu, zaciski Tx= T1 -T2, numery portu adresujŃ czujnik w 

systemie.  

PodğŃczenie syntezera mowy, moduğu audio. 

Centrala wyposaŨony jest w gniazdo VSR sğuŨŃce do podğŃczenia syntezera mowy VSR-2, VSR-1 lub 
moduğu audio AMR-1 pozwalajŃcego na odsğuch/podsğuch obiektu. 
Syntezer mowy pozwala na nagranie i przekazanie komunikatu gğosowego w przypadku zdarzenia w 
systemie. Odtwarzanie nastňpuje automatycznie po nawiŃzaniu poğŃczenia gğosowego. Komunikat 
odtwarzany jest cyklicznie do zakoŒczenia poğŃczenia. Syntezer mowy podğŃczamy bezpoŜrednio do 
zğŃcza VSR i po wğŃczeniu zasilania nagrywamy komunikaty (wbudowany mikrofon). Komunikat jest 
pamiňtany przy zaniku zasilania ( odğŃczenia syntezera). Syntezer posiada wyjŜcie  typu MINIJACK 
sğuŨŃce do odsğuchu nagrania. 
Moduğ audio AMR-1 pozwala na odsğuch audio obiektu w przypadku wyzwolenia alarmu lub 
poğŃczenia gğosowego ( poğŃczenia z moduğem z uprawnionych numer·w). W celu podğŃczenia 
moduğ·w  centrala i AMR-1 lub centrala +VSR-2 + AMR-1 naleŨy wykorzystaĺ wtyczkň 5-pin·w. 
PoğŃczenie naleŨy wykonaĺ zgodnie ze schematem uŨywajŃc przewodu mikrofonowego. 
 

VSR Opis 

1 GND ï 0V, masa zasilania i sygnağu audio 

2 AUDIO IN  wejŜcie sygnağu audio (mikrofon) 

3 T+ wyzwalanie syntezera (+5Vdc) 

4 AUDIO OUT  wejŜcie sygnağu audio,(gğoŜnik) 

5 +12V ï zasilanie  syntezera mowy lub moduğu audio 
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PodğŃczenie zasilania centrali. 

Centrala wystňpuje w dw·ch wersjach zasilania,  
NeoGSM-IP:  
- wymagany zasilacz PSR-ECO-5012-RS 
 

 
 
lub zasilacz /  PSR-ECO-2012 
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NeoGSM-IP-PS = 16õ20V/AC  
 

   
 
lub  20õ30V/DC 

 
 
 
W aplikacji centrali alarmowej musi zostaĺ uŨyty zasilacz nadzorowany tj: NeoGSM-IP-PS lub 
NeoGSM-IP + PSR-ECO-5012-RS / PSR-ECO-2012. 
Wyb·r zaleŨy od bilansu prŃdowego systemu, temperatury i warunk·w pracy, wymagaŒ efektywnoŜci. 
JeŨeli system nie pobiera wiňcej niŨ 1,5A i pracuje w stabilnej temp. pokojowej to moŨna wykorzystaĺ 
NeoGSM-IP-PS.JeŨeli system ma pob·r wiňkszy niŨ 1,5A (maks. 3,0A)  lub pracuje w zmiennej 
temperaturze to wymagany jest NeoGSM-IP + PSR-ECO-5012-RS/ PSR-ECO-5012. 
Zasilacz PSR-ECO-5012 przewyŨsza wymagania normy dla zasilaczy PN-EN 50131-6, 
stopieŒ 2,3 typ A. 
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ZğŃcze/Element Opis /Funkcja 

+/~ V -/~ 
NeoGSM-IP-PS = 16õ20V/AC lub  20õ30V/DC (zgodnie z polaryzacjŃ). 

X1 

NeoGSM-IP: zğŃcze do podğŃczenia  zasilacza PSR-ECO-5012-RS; 
(zasilanie  i RopamNET) 
(w przypadku wykorzystania zasilacza PSR-ECO-5012-RS zaciski +V- 
pozostawiĺ niewykorzystane) 

 

Procedura montaŨu i uruchomienia centrali. 

1. Wykonaĺ kompletne okablowanie: sygnağowe i zasilajŃce. 
2. Zainstalowaĺ obudowň, szafň i wprowadziĺ okablowanie poprzez przepust kablowe. 
3. Zainstalowaĺ i podğŃczyĺ okablowanie w urzŃdzeniach  wsp·ğpracujŃcych: czujki, sygnalizatory, 
panele dotykowe, ekspandery itd. 
4. Zainstalowaĺ kartň SIM w centrali (karty nie wolno instalowaĺ przy wğŃczonym zasilaniu !) 
- wğoŨyĺ pionowo do zğŃcza SIMCARD, karta SIM zorientowana Ŝciňciem (zamkiem) w kierunku 
prawej krawňdzi pğytki PCB a styki SIM w kierunku wyjŜĺ O7-O8 (przy normalnej orientacji). 
5. Zainstalowaĺ pğytň centrali, ekspandery i moduğy w obudowie, szafie 
a) w obudowie systemowej (O-R3x, O-R4x) na koğkach znajdujŃcych siň w komplecie z obudowŃ, 
b) w szafach, rozdzielniach poprzez zatrzask mocujŃcy obudowň DIN na szynie montaŨowej TS35. 
6. PodğŃczyĺ opcjonalnie ekspandery do dedykowanych zğŃcz: 
- zğŃcze X1: zasilacz PSR-ECO-5012-RS, 
- zğŃcze VSR: syntezery mowy VSR-2/VSR-1 lub moduğ audio AMR-1 lub bramka domofonu VAR-1, 
- zğŃcze X2; ekspander wejŜĺ lokalny EXP-I8, 
- zğŃcze X3: zasilacz PSR-ECO-2012, 
7. PodğŃczyĺ zasilanie pğyty gğ·wnej: 
- NeoGSM-IP -PS: napiňcie 17VAC z transformatora pod zaciski +V- ( polaryzacja dowolna), 
- NeoGSM-IP: zasilacz systemowy PSR-ECO-5012-RS pod zğŃcze X1, 
8. PodğŃczyĺ urzŃdzenia  do odpowiednich zacisk·w: czujki, sygnalizatory, przekaŦniki, urzŃdzenia na 
magistrali RopamNET, czujniki temperatury. 
9. PodğŃczyĺ antenň zewnňtrznŃ do zğŃcza FME-M, w obudowach systemowych zdemontowaĺ 
konektor z uchwytu H-FME i zamontowaĺ w obudowie. 
10. WğŃczyĺ zasilanie centrali. 
11. PoğŃczyĺ kabel do programowania  z komputerem serwisowym: USB Micro. 
12. Uruchomiĺ program NeoGSMIPManager (w wersji dedykowanej do danej wersji centrali). 

13. KliknŃĺ ikonň poğŃczenia kablowego z centrala.  

13. Otworzyĺ zakğadkň "Moduğy, panele TPR" uruchomiĺ  "Identyfikacja podğŃczonych 
urzŃdzeŒ", wykryte moduğy, ekspandery przepisaĺ do zasob·w centrali i zapisaĺ ustawienia do 
centrali. 
14. Dokonaĺ peğnej konfiguracji systemu poprzez edycjň zakğadek od "Ustawienia karty SIM" do 
"LogicProcessor" w zaleŨnoŜci od wymagaŒ i konfiguracji systemu, zapisaĺ ustawienia do centrali. 
15. Dokonaĺ test·w i pr·b, przejŜĺ do zakğadki "PodglŃd Online" aby sprawdziĺ stan systemu m.in.: 
awarie, dziağanie wejŜĺ, sterowanie wyjŜciami, stan GSM, pomiar temperatury itd. 
16. ZakoŒczyĺ programowanie i odğŃczyĺ kabel ze zğŃcza micro USB. 
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17. Po zakoŒczeniu programowania dokonaĺ test·w funkcjonalnych, szkolenie uŨytkownika, 
przekazaĺ system uŨytkownikowi.  
 
Uwagi:  
NaleŨy zachowaĺ moŨliwe Ŝrodki ochrony antystatycznej  w celu zabezpieczenia ukğad·w 
elektronicznych przed wyğadowaniami elektrostatycznymi.  
Nie wolno wğŃczaĺ zasilania urzŃdzenia  bez podğŃczonej anteny zewnňtrznej. 
W przypadku montaŨu w obudowach  przystosowanych do zasilania sieciowego (z 

transformatorem) do zacisku uziemienia PE nie wolno podğŃczaĺ przewodu N (Ăzerowegoò) 

obwodu zasilania sieciowego 230VAC. PodğŃczenie przewodu N do PE moŨe uszkodziĺ ukğady 

elektroniczne, potencjağ GND jest poğŃczony galwanicznie z PE! jeŨeli w obiekcie brakuje 

osobnego obwodu przeciwporaŨeniowego, zacisk naleŨy pozostawiĺ wolny). 

 

Procedura resetu centrali do ustawieŒ fabrycznych. 

JeŨeli centrala wymaga resetu do ustawieŒ fabrycznych to naleŨy wykonaĺ procedurň:  
1. WyğŃczyĺ zasilanie centrali (cağkowicie). 
2. ZağoŨyĺ zworkň na piny zğŃcza RE jak na rysunku. 
3. ZağŃczyĺ zasilanie centrali. 
4. Diody LED COMM/SEND/FAIL/LOG/INCOM/AC/DC zaŜwiecŃ ciŃgle a nastňpnie mrugnŃ 3 razy. 
5. WyğŃczyĺ zasilanie centrali i usunŃĺ zworkň na zğŃczu RE. 
 
 

 
 
 

  RESET (zworka) 
 
Uwagi:  
Centrala po resecie ma przywr·cone ustawienia fabryczne, nie ma w pamiňci Ũadnych 
moduğ·w. 
Klucz szyfrowania TCP/IP po resecie do ustawieŒ do fabrycznych = ID pğyty (wielkoŜĺ znak·w 
ma znaczenie). 
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4. Konfiguracja systemu. 
Programowanie i konfiguracje systemu (centrali) moŨna wykonaĺ: 

¶ z poziomu programu NeoGSMIPManager; poğŃczenie lokalnie cağy system i funkcje, 
¶ z poziomu programu NeoGSMIPManager; poğŃczenie zdalne cağy system i funkcje, 
¶  z poziomu menu serwisowego paneli dotykowych, funkcje paneli dotykowych. 

Konfiguracja systemu: NeoGSMIPManager. 

Program  przeznaczony jest do pracy na komputerach klasy PC z systemem operacyjnym Windows7 / 
Windows 8, Windows 10. Komunikacja pomiňdzy aplikacjŃ a urzŃdzeniami Ropam  odbywa siň poprzez 
port USB.  
 
UWAGA; 
- tylko stosowanie dedykowanych kabli micro USB, gwarantuje poprawnŃ komunikacjň i funkcje 
uaktualnienia, 
- dla Windows 7, Windows 8, Windows 10 instalator programu i aplikacja dla poprawnej pracy 
muszŃ byĺ uruchamianie z poziomem dostňpu jako administrator systemu. 

Opis paska narzňdziowego programu. 

Program posiada tekstowo-graficzne menu. Niedostňpne operacje lub funkcje dla danego typu 
urzŃdzenia sŃ prezentowane jako nieaktywne (szare: ikony lub napisy). 
 
Uwaga: 
Przed zapisem konfiguracji do urzŃdzenia naleŨy opuŜciĺ edycjň wszystkich p·l, okien 

poniewaŨ do czasu zatwierdzenia (opuszczenia okna)  zmian w konfiguracji sŃ dane przed 

rozpoczňciem edycji pola ! 

Konfiguracja lokalna poprzez port micro USB. 

 

Komputer serwisowy PC: 
USB 

kabel: 
USBb  

 
Centrala: micro USB 

 
Centrala  konfigurowana jest poprzez zğŃcze USB Micro i kabel do programowania USB Micro. 
 
1. WğŃczyĺ zasilanie centrali. 
2. PoğŃczyĺ kabel do programowania  z komputerem serwisowym: micro USB.  
3. Uruchomiĺ program NeoGSMIPManager (w wersji dedykowanej do danej wersji centrali).  

KliknŃĺ ikonň poğŃczenia kablowego z centrala.  

Otworzyĺ zakğadkň "Moduğy, panele TPR" uruchomiĺ  "Identyfikacja podğŃczonych urzŃdzeŒ"  
i wykryte moduğy, ekspandery przepisaĺ do zasob·w centrali i zapisaĺ ustawienia do centrali. 
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5. Dokonaĺ peğnej konfiguracji systemu poprzez edycjň zakğadek od "Ustawienia karty SIM" do 
"LogicProcessor" w zaleŨnoŜci od wymagaŒ i konfiguracji systemu, zapisaĺ ustawienia do centrali. 
6. Dokonaĺ test·w i pr·b, przejŜĺ do zakğadki "PodglŃd Online" aby sprawdziĺ stan systemu m.in.: 
awarie, dziağanie wejŜĺ, sterowanie wyjŜciami, stan GSM, pomiar temperatury itd. 
7. ZakoŒczyĺ programowanie i odğŃczyĺ kabel ze zğŃcza micro USB. 

Konfiguracja lokalna TCP/IP (GPRS). 

 

JeŨeli  centrala zostağa skonfigurowana (APN) i sŃ znane dane dostňpowe to moŨliwa jest zdalna 
konfiguracja za pomocŃ poğŃczenia GPRS. 
Do programowania wymagane jest: 
- dostňp do sieci GPRS karty SIM centrali (ustawiony APN, hasğo, uŨytkownik) 
- ustawiona opcja zdalnego dostňpu poprzez TCP/IP, 
- centrala nie moŨe byĺ w trybie uzbrojenia (czuwania), alarmu,  
- znajomoŜĺ: ID centrali, klucza TCP/IP, hasğo komunikacji z PC (lub plik z konfiguracjŃ centrali), 
- komputer serwisowy z dostňpem do Internetu dla trybu TCP/IP RopamBridge a dla trybu TCP/IP 
serwer lokalny, stağy adres IP i otwarty port (domyŜlnie 8081) 
- moŨliwoŜĺ wysğania SMS inicjujŃcego z kodem serwisowym lub gğ·wnym (patrz filtr, 'sterowanie SMS 
tylko dla numer·w z listy'). 
 
1. Uruchomiĺ program NeoGSMIPManager. 
2. Upewniĺ siň, Ũe komputer PC jest w tej samej sieci co centrala NeoGSM-IP. 

 

 
 

DomyŜlne ustawienia WiFi centrali. 

 
3. Wybraĺ tryb poğŃczenia Ă2.PoğŃczenie lokalne TCP/IPò. 
4. Wprowadziĺ ID pğyty z naklejki. 
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5. Wprowadziĺ klucz szyfrowania TCP/IP. 
 

 
 

6. MoŨna r·wnieŨ otworzyĺ plik ustawieŒ *.rpn co wczyta nam ID i klucz automatycznie. 
7. Centrala przyjmuje poğŃczenia tylko w trybie serwisowym. (zworka SE na pğycie centrali NeoGSM-

IP) 

8. NacisnŃĺ przycisk .  
9. Program NeoGSMIPManager wyszukuje dostňpne centrale NeoGSM-IP w zakresie adres·w sieci 
IP komputera, pokazuje siň okno ze znalezionym adresem IP. (moŨliwa jest edycja rňczna) 

 

 
 

10. Nastňpuje poğŃczenie z centrala, pojawia siň migajŃca antenka i napis: Ălokalne wifi/lanò. 
 

 
 

 

Konfiguracja zdalna TCP/IP/GPRS. 

 

Wymagania:  

¶ Komputer z dostňpem do Internetu. 

¶ Karta SIM z aktywna usğugŃ GPRS (telemetria ï M2M). 

¶ Zaznaczona opcja ĂmoŨliwy zdalny dostňp poprzez TCP/IP (modem GSM lub WIFI)ò 
(zakğadka Komunikacja, testy, liczniki) 
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¶ Poprawne ustawienia APN dla danego operatora. 
 

 
 

 
 
1. Uruchomiĺ program NeoGSMIPManager. 
2. Upewniĺ siň, Ũe komputer PC jest poğŃczony z sieciŃ Internet. 
3. Wybraĺ tryb poğŃczenia Ă2.PoğŃczenie zdalne TCP/IP/GPRSò. 
4. Wprowadziĺ ID pğyty z naklejki. 
 

 
 

5. Wprowadziĺ klucz szyfrowania TCP/IP. 
 

 
 

6. MoŨna r·wnieŨ otworzyĺ plik ustawieŒ *.rpn co wczyta nam ID i klucz automatycznie. 

7. NacisnŃĺ przycisk .  
8. Program NeoGSMIPManager wyszukuje centrale na serwerze RopamBridge. 
9. Wysğaĺ do centrali sms o treŜci: Ăhasğo serwisowe connectò (np. Ă123B connectò). 
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Lub uruchomiĺ funkcje ĂProgramowanie zdalneò z panela TPR4. 
 

 
 

10. Nastňpuje poğŃczenie z centrala, pojawia siň migajŃca antenka i napis: Ăzdalne gprsò. 
 

 
 

Aktualizacja oprogramowania centrali. 

Uwagi:  
Aktualizacja centrali, paneli lub ekspander·w w systemie zawsze wymaga: 
- aktualizacjň wszystkich element·w do wersji kompatybilnych,  
- identyfikacji i zaprogramowania aktualnym programem konfiguracyjnym, dedykowanym do 
najnowszych wersji, 
- weryfikacji i ewentualnie zmiany w funkcjach, skryptach LogicProcessor-a, 
- weryfikacje lub skasowania i utworzenia na nowo uŨytkownik·w systemu (kod·w).  

Metody aktualizacji. 

1. Aktualizacja za pomocŃ programu NeoGSM IP Update. 

Aktualizacja odbywa siň za pomocŃ kabla micro USB i jest moŨliwa nawet w przypadku braku 

internetu lub niepowodzenia aktualizacji online (wymagany plik firmware aktualizacji). 

Wymagania: 

- poğŃczenie komputera z centralŃ za pomocŃ kabla micro USB, 

- Zapewnienie stağego zasilania centrali bez przerwania.  

- program NeoGSM IP Update naleŨy uruchamiaĺ z uprawnieniami administratora. 
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¶ Pobierz z serwera ï pobiera aktualny firmware z serwera Ropam. 

¶ Zapis pliku firmware na dysk ï zapisuje pobrany plik firmware na dysku lokalnym. 

¶ Wybierzé - pozwala na wybranie pliku aktualizacji znajdujŃcego siň na dysku lokalnym. 

¶ Aktualizuj ï rozpoczyna proces aktualizacji. 

 

2. Aktualizacja online za pomocŃ programu NeoGSMIPManager. 

Aktualizacja jest moŨliwa zdalnie (bez kabla micro USB) poprzez poğŃczenie serwisowe lokalne 

TCP/IP lub zdalne TCP/IP/GPRS. 
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Wymagania:  

- PoğŃczenie centrali z sieciŃ Internet Wifi lub Ethernet. 

- Zapewnienie stağego zasilania centrali bez przerwania.  

 

Pojawia siň okno ĂAktualizacja zdalna oprogramowania centraliò. 

 

¶ SprawdŦ wersjň firmware ï sprawdza na serwerze Ropam najnowszŃ dostňpnŃ wersjň 

oprogramowania. 

¶ Aktualizuj firmware centrali - rozpoczyna proces aktualizacji. 

Proces aktualizacji trwa ok. 5 minut. 

3. Aktualizacja za pomocŃ panelu TPR4. 

Wymagania: 

- PoğŃczenie centrali z sieciŃ Internet Wifi lub Ethernet. 

- Zapewnienie stağego zasilania centrali bez przerwania.  

¶ WejŜcie w menu ĂUstawienia serwisoweò panelu TPR4. 
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¶ ĂSprawdŦ nowy firmwareò - sprawdza na serwerze Ropam najnowszŃ dostňpnŃ wersjň 

oprogramowania. 

 

Po naciŜniňciu ĂOKò pojawia siň okno: 

 

¶ Klikniňcie potwierdzenia rozpoczyna aktualizacjň centrali. 

Proces aktualizacji trwa ok. 5 minut. 
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5. Moduğy dodatkowe i rozszerzenia. 

EXP-LAN 

Ekspander Ethernet do NeoGSM-IP - umoŨliwia podğŃczenie centrali do sieci lokalnej za pomocŃ 

poğŃczenia przewodowego. 

- port Ethernet: 10/100 BaseT, RJ45,  

- kompatybilnoŜĺ: NeoGSM-IP,  

- PCB moduğ lokalny, montowany na pğycie,  

- zainstalowanie EXP-LAN wyğŃcza komunikacjň WIFI w centrali, 

 
 

PodğŃczenie moduğu EXP-LAN. 

 

Dodanie moduğu do centrali poprzez NeoGSMIPManager. 
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TPR-4 

Opis og·lny.  

WğaŜciwoŜci. 

Panele dotykowe serii TPR-4 to dotykowe manipulatory pozwalajŃce w peğni korzystaĺ z zasob·w 
system·w alarmowych i automatyki budynkowej bazujŃcej na produktach Ropam Elektronik. 
Nowoczesna konstrukcja oparta o pojemnoŜciowŃ technologiň dotykowŃ i zaawansowane algorytmy 
komunikacji pozwalajŃ uŨytkownikowi w ğatwy spos·b podglŃdaĺ oraz kontrolowaĺ stan systemu. 
Funkcja losowej klawiatury wyŜwietlanej na ekranie umoŨliwia zmienne uğoŨenie klawiszy za kaŨdym 
razem gdy zachodzi potrzeba zalogowania siň do systemu/weryfikacji ustawieŒ co zwiňksza 
bezpieczeŒstwo uŨytkowania systemu. 
Elastycznie konfigurowalne menu ekran·w panelu pozwala na dopasowanie funkcjonalnoŜci ekranu i 
systemu zgodnie z zapotrzebowaniem uŨytkownika (funkcja konfiguracji ikon na ekranach).  
Slot kart SD udostňpnia moŨliwoŜĺ zapisu zdarzeŒ z systemu (temperatury, logi wartoŜci wejŜcia 
analogowego AI) oraz pozwala na zapisanie pliku z planem budynku a nastňpnie podglŃdanie bieŨŃcych 
zdarzeŒ (np. naruszenia wejŜĺ) na tym planie jak r·wnieŨ wyŜwietlanie zdjňĺ z karty SD w trybie 
wygaszacza ekranu. 
Panel wyposaŨony jest w 2 dodatkowe wejŜcia co zwiňksza funkcjonalnoŜĺ i ergonomiň systemu 
(wejŜcia parametryzowane identycznie jak w systemie: NO, NC, EOL, 2EOL NO, 2EOL NC). 
Intuicyjne menu uŨytkownika i bogate funkcje instalatora w peğni zaspokajajŃ potrzeby obecnych 
system·w alarmowych i automatyki domowej. 
Funkcja aktualizacji firmware w panelu poprzez zğŃcze micro USB uğatwia wgranie nowych wersji 
oprogramowania panelu do urzŃdzenia. 

Zastosowanie. 

Panele dotykowe serii TPR-4 i inne urzŃdzenia dodatkowe to  idealne rozwiŃzanie dla obiekt·w 
mieszkalnych i mağych obiekt·w komercyjnych. Nowoczesna stylistyka, sprawdzona technologia panelu 
dotykowego z efektownym kolorowym wyŜwietlaczem LCD doskonale pasuje do wiňkszoŜci wnňtrz i 
pomieszczeŒ. Intuicyjny i przejrzysty interfejs, powoduje Ũe sterowanie systemem 
alarmowym/automatykŃ domowŃ nigdy nie byğo tak proste jak z panelami dotykowymi serii TPR-4. Panel 
dotykowy w poğŃczeniu z centralami serii: NeoGSM-IP pozwala na zbudowanie w peğni funkcjonalnego 
systemu alarmowego/automatyki domowej.  
Elastyczne funkcje pozwalajŃ ponadto na stosowanie w systemach, w kt·rych wykorzystuje siň kontrolň 
sygnağ·w binarnych, temperaturň, wilgotnoŜĺ, wymagana jest weryfikacja wizualna a przesyğanie 
informacji opiera siň na SMS, VOICE, MMS, e-mail. 

OstrzeŨenia. 

UrzŃdzenia Ropam Elektronik sŃ czňŜciŃ peğnego systemu alarmowego, kt·rego skutecznoŜĺ dziağania 
uzaleŨniona jest od jakoŜci i stanu technicznego wszystkich urzŃdzeŒ (czujek, sygnalizator·w), 
okablowania, itd. wchodzŃcych w skğad systemu. UŨytkownik zobowiŃzany jest do okresowego 
testowania  dziağania systemu alarmowego, NaleŨy sprawdzaĺ czy centrala reaguje na naruszenie 
poszczeg·lnych czujek (PIR, kontaktrony, itd.) czy dziağajŃ sygnalizatory (zewnňtrzne i wewnňtrzne) 
oraz powiadomienia. Szczeg·ğowy spos·b kontroli systemu ustala instalator, kt·re zaprojektowağ 
system. Zalecane sŃ okresowe konserwacje systemu (z kontrolŃ stanu urzŃdzeŒ, zasilania 
rezerwowego, dziağania systemu, powiadamiania itd.). 
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Ropam Elektronik nie odpowiada za poprawne dziağanie operator·w i infrastruktury sieci GSM 
wykorzystywanych do powiadomieŒ o stanach alarmowych i zdalnego sterowania. MajŃc to na 
uwadze zalecamy korzystaĺ z takich usğug i abonament·w dostňpnych na rynku, kt·re gwarantujŃ 
poprawne dziağanie (minimalizacja czynnika ludzkiego np. zablokowane poğŃczenia wychodzŃcych z 
powodu braku Ŝrodk·w na koncie), pozwalajŃ na peğnŃ konfiguracje zajňtoŜci toru GSM (np. 
wyğŃczenie usğug reklamowych, niedostňpne w usğugach pre-paid). Ponadto naleŨy zwr·ciĺ uwagň, Ũe 
usğugami gwarantowanymi przez operator·w GSM sŃ usğugi transmisji gğosowej (VOICE) a nie SMS-y, 
dlatego waŨne informacje powinny byĺ przekazywane poprzez poğŃczenia gğosowe a ewentualnie 
dokğadna identyfikacja zdarzenia nastňpuje w SMS-ie (np. VOICE+SMS, CLIP+SMS). 

Opis panelu dotykowego. 

Podstawowe wğaŜciwoŜci panelu dotykowego TPR-4:  
 

¶ kolorowy wyŜwietlacz 4,3ò TFT LCD, 16,7 mln. kolor·w 
¶ panel dotykowy ĂTouch Panelò, bez mechanicznych styk·w 
¶ interaktywne graficzne menu z piktogramami (ikony) 
¶ funkcja losowego ukğadu klawiatury numerycznej 
¶ konfigurowalne menu panelu (ikony) 
¶ tekstowe podpowiedzi dla danych funkcji 
¶ intuicyjne: kontrola i sterowanie systemem 
¶ sterowanie wyjŜciami centrali 
¶ szybkie sterowanie wyjŜciem przekaŦnikowym w TPR-4 
¶ diody LED statusu systemu 
¶ pasek dodatkowych informacji o stanie systemu 
¶ wyŜwietlanie informacji z LogicProcessor na ekranie gğ·wnym 
¶ sygnalizacja akustyczna 
¶ wygaszacz ekranu z funkcjŃ kalendarza i zegara 
¶ dwa wejŜcia alarmowe 
¶ magistrala RS485 do komunikacji systemowej 
¶ lokalny port USBmicro do aktualizacji firmware panelu 
¶ funkcja uaktualnienia oprogramowania 
¶ estetyczna i solidna obudowa w kolorze biağym lub czarnym 
¶ zabezpieczenie antysabotaŨowe obudowy 
¶ rozğŃczne listwy zaciskowe 
¶ wsp·ğpraca z centralŃ NeoGSM-IP 

Budowa panelu dotykowego TPR-4. 

Panel dotykowy TPR-4 w obudowie natynkowej skğada siň z element·w: 
- podstawa z poliwňglanu, do mocowania PCB (mocowana poprzez wkrňty (4) do podğoŨa), 
- pğyta PCB z wyŜwietlaczem TFT,  przeğŃcznikami  anty-sabotaŨowymi, zğŃczami oraz  elementami 
elektronicznymi (mocowana poprzez Ŝruby (4) do podstawy ), 
- panel zewnňtrzny z poliwňglanu, zamykajŃcy obudowň TPR-4 (montowany do podstawy poprzez Ŝruby 
z boku obudowy (4) 
- ramka maskujŃca mocowanie za pomocŃ Ŝrub 
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Opis zğŃcz i element·w. 

Panel dotykowy posiada dwie listwy zaciskowe. 

ZğŃcze/Element Opis /Funkcja 

NC styk przekaŦnika normalnie zwarty ( rozwierany przy przeğŃczeniu w 
pozycje ON) 

C styk przekaŦnika wsp·lny dla NC i NO 

NO 
styk przekaŦnika normalnie rozwarty ( zwierany przy przeğŃczeniu w 

pozycje ON) 

I2 wejŜcie alarmowe w panelu, drugi zacisk GND, 

I1 wejŜcie alarmowe w panelu, drugi zacisk GND, 

A zğŃcze magistrali systemowej RS 485, zasada ğŃczenia A-A  

B zğŃcze magistrali systemowej RS 485, zasada ğŃczenia B-B 

GND zacisk Ămasyò centrali, wsp·lny dla zasilania i wejŜĺ panelu. 

+12V wejŜcie zasilania DC panelu, drugi zacisk GND 

USB micro 
gniazdo USB do podğŃczenia komputera serwisowego, wykorzystywane 

do aktualizacji oprogramowania (firmware) w panelu dotykowym 
(wymagany kabel USB A -  USB B micro) 

JT1 zworka 
JT1 zağoŨona = rezystor terminujŃcy wğŃczony w magistrale RS485 
JT1 zdjňta = rezystor terminujŃcy odğŃczony od magistrali RS485 

PR zworka 
ZağoŨona = wejŜcie w tryb update centrali, buzzer wğŃczony - sygnağ 

ciŃgğy 
Zdjňta = tryb pracy normalnej 

Gniazdo karty SD 

gniazdo do montaŨu karty microSD (SD/SDHC) wymagana do funkcji: 

- plan budynku (tablica synoptyczna),  'plan.bmp' (serwis), 
- moŨliwoŜĺ wgrania do 4 plan·w 
lokalizacja pliku: SD/plan1.bmp, typ pliku: BMP, rozmiar: 480x272px lub 
mniejszy w proporcjach, iloŜĺ kolor·w: 256 (8bit) lub 16 mln. (24bit), 
- cyfrowa ramka zdjňĺ, 100 zdjňĺ maksymalnie, czas wyŜwietlania 
zdjňcia 10 s., sekwencja: kolejnoŜĺ data pliku (najstarszy = pierwszy) 
lokalizacja pliku: SD card/pics,  typ pliku: BMP, JPG, rozmiar: 480x272px 
lub mniejszy w proporcjach, iloŜĺ kolor·w: 256 (8bit) lub 16 mln. (24bit), 
- rejestracja historii temperatury  (automatycznie), dla kaŨdego dnia 
tworzony jest plik z danymi w formacie  rr_mm_dd.txt. do dalszego 
przetwarzania danych 
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Widok i wymiarowanie panelu. 

Na tylnej Ŝciance urzŃdzenia znajduje siň otw·r, kt·rym moŨna doprowadziĺ przewody zasilajŃce oraz 
sygnağowe do panelu. 
Estetyczne wykonanie, ğatwa do montaŨu obudowa i ergonomiczne wykonanie podğŃczeŒ czyni 
instalacjň oraz obsğugň urzŃdzenia ğatwym i nieskomplikowanym dziağaniem. 
 

Wymiarowanie i widok panelu: 
  

 
 

MontaŨ i uruchomienie. 

Wymagania podstawowe. 

System zbudowany w oparciu o panele serii TPR-4 oraz pozostağe wymagane elementy przeznaczone 
sŃ  do montaŨu przez wykwalifikowanego instalatora , posiadajŃcego odpowiednie ( wymagane i 
konieczne dla danego kraju) zezwolenia i uprawnienia do przyğŃczania (ingerencji) w instalacje 
230V/AC oraz instalacje niskonapiňciowe. UrzŃdzenia  powinny byĺ montowane w pomieszczeniach 
zamkniňtych, o normalnej wilgotnoŜci powietrza (RH=20%- 90% maks. bez kondensacji) i 
temperaturze z zakresu -10ÁC...+55ÁC. Przed przystŃpieniem do instalacji, naleŨy sporzŃdziĺ bilans 
obciŃŨenia zasilacza. PoniewaŨ zasilacz systemu zaprojektowany jest do pracy ciŃgğej nie posiada 
wyğŃcznika zasilania, dlatego naleŨy zapewniĺ wğaŜciwŃ ochronň przeciŃŨeniowŃ w obwodzie 
zasilajŃcym. NaleŨy takŨe poinformowaĺ uŨytkownika o sposobie odğŃczenia zasilacza od napiňcia 
sieciowego (najczňŜciej poprzez wydzielenie i oznaczenie odpowiedniego bezpiecznika w skrzynce 
bezpiecznikowej). Instalacja elektryczna powinna byĺ wykonana wedğug obowiŃzujŃcych norm i 
przepis·w. 

Okablowanie systemu. 

Okablowanie systemu powinno byĺ wykonane przy pomocy kabli sğaboprŃdowych. Ponadto powinno 
byĺ zgodnie z przepisami i normami w szczeg·lnoŜci dotyczy to: doboru typu i przekroju kabli, 
odlegğoŜci od okablowania 230V/AC itd.  
Magistrala systemowa RS485 powinna byĺ wykonana z uŨyciem: 

¶ UTP, STP, FTP tzw. skrňtka komputerowa miedziana 
¶ YTSKY (opcjonalnie) kable telekomunikacyjne (parowane), 
Sygnağy i zasilanie panelu powinno byĺ prowadzone w jednym kablu.  W przypadku uŨycia kabli 
ekranowanych, ekran naleŨy podğŃczyĺ punktowo do obwodu PE w obudowie centrali.  
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Pozostağe poğŃczenia naleŨy wykonaĺ zgodnie z zaleceniami producenta urzŃdzenia a jeŨeli nie ma 
takowych moŨna wykorzystaĺ kable: 

¶ YTDY, YTLZ, 
¶ UTP, STP, FTP, 
¶ YTSKY, 
¶ inne sğaboprŃdowe, zgodne z przepisami i normami. 
 
PoğŃczenie magistrali systemowej moŨna wykonaĺ wedğug schematu, przy czym sumaryczna 
dğugoŜĺ magistrali RS485 powinna wynosiĺ maksymalnie 1200m: 

 
 

TP1õTP4 NeoGSM-IP 

A A 

B B 

GND GND 

+KB +KB 

 

¶ szeregowo (zworka od JT1 zağoŨona tylko w TP4 oraz centrali) 
 

 
 

¶ szeregowo (zworka od JT1 zağoŨona tylko w TP1 i TP4) 

 

 
 

NeoGSM-IP TP1õTP4 

A A 

B B 

GND GND 

+KB +KB 

 
Zalecane minimalne przekroje dla kabla UTP 4x2x0,5mm (0,5mm - ß Ũyğy), przy podğŃczeniu jednego 
TPR-4. Minimalne napiňcie zasilania na zaciskach danego TP nie moŨe byĺ niŨsze niŨ 9V/DC (tj. przy 
minimalnym napiňciu akumulatora 9,5V-10,0V spadek na przewodach zasilajŃcych nie moŨe byĺ 
wiňkszy od 0,5V). 
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Sygnağ do 150m. do 300m. 

A 
 2x0,5 (1 para) 2x0,5 (1 para) 

B 

GND 1x0,5  2x0,5 (1 para) 

+KB 1x0,5  2x0,5 (1 para) 

 

PodğŃczenie panelu. 

Widok tylnej czňŜci panelu z PCB i zğŃczami. 
 

 

 

 

Procedura montaŨu i uruchomienia TPR-4. 

1. Wykonaĺ kompletne okablowanie: sygnağowe i zasilajŃce. 
2. Zdemontowaĺ panel(e) dotykowy TPR-4:  
- ŜciŃgnŃĺ ramkň maskujŃcŃ boki obudowy (bez pomocy narzňdzi, demontaŨ rňczny) 
- zdjŃĺ tylnŃ czňŜĺ obudowy 
- przykrňciĺ tylnŃ czňŜĺ obudowy do prawidğowo osadzonej w podğoŨu puszki (Powierzchnia 
montaŨowa musi byĺ gğadka, gdyŨ znieksztağcenie podstawy spowoduje brak pasowania z 
panelem zewnňtrznym. Pr·ba forsownego pasowania podstawy i panelu zewnňtrznego moŨe 
spowodowaĺ uszkodzenie wyŜwietlacza TFT). 
3. Zdemontowaĺ listwy zaciskowe od PCB 
4. PodğŃczyĺ wymagane sygnağy do listw zaciskowych panelu. 
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5. JeŨeli panel TPR-4 znajduje siň na koŒcu linii przy poğŃczeniu szeregowym lub panele sŃ 
poğŃczone w gwiazdň to naleŨy zağoŨyĺ zworkň JT1 (rezystor terminujŃcy magistralň RS485). 
6. Zmontowaĺ panel(e) TPR-4 w odwrotnej kolejnoŜci niŨ pkt. 2. 
7. Wykonaĺ pozostağe czynnoŜci i  poğŃczenia w systemie (centrala GSM, czujki, sygnalizatory). 
8. WğŃczyĺ zasilanie systemu (230V/AC). 
UWAGA: jeŨeli w systemie bňdŃ zainstalowane panele TPR-4 (2-4), to pierwsze uruchomienie 
naleŨy wykonaĺ bez podğŃczonej magistrali RS485. Po wğŃczeniu zasilania naleŨy zmieniĺ 
adres wybranego panelu na TP2,TP3,TP4, zatwierdziĺ zmianň (menu serwis) oraz wyğŃczyĺ 
zasilanie . Nastňpnie naleŨy podğŃczyĺ magistralň RS485 do paneli i ponownie zağŃczyĺ 
zasilanie systemu.  
9. Wykonaĺ pozostağe czynnoŜci w systemie np. podğŃczyĺ akumulator. 
10. Uruchomiĺ komputer serwisowy i aplikacjň NeoGSMIPManager. 
11. PodğŃczyĺ kabel USB Micro do portu w komputerze i do gniazda USB Micro na pğycie centrali. 

12. Skonfigurowaĺ system i panel(e), wykonaĺ identyfikacjň moduğ·w w systemie (ikonka  w 

zakğadce , zapisaĺ konfiguracjň do centrali  ). 
13. Dokonaĺ test·w i pr·b funkcjonalnych (bez trybu on-line !!). 
14. OdğŃczyĺ kabel z gniazda USB Micro i wykonaĺ pozostağe wymagane czynnoŜci.15. Dokonaĺ 
ostatecznych test·w i pr·b funkcjonalnych, szkolenia uŨytkownik·w. 
 
UWAGA: TPR-4 skonstruowany jest w oparciu o pojemnoŜciowy wyŜwietlacz TFT. NaleŨy 

unikaĺ zalania, kontaktu wyŜwietlacza z wodŃ ! 

 

Konfiguracja paneli dotykowych TPR-4. 

Programowanie i konfiguracje panelu dotykowego moŨna wykonaĺ: 

¶ z poziomu menu serwisowego  (lokalnie, kaŨdy panel dotykowy TPR-4 niezaleŨnie - tylko wybrane 
funkcje) 
¶ z poziomu programu NeoGSM-IPManager (lokalnie lub zdalnie - RopamBridge, Serwer lokalny) 
 

Menu gğ·wne panelu dotykowego TPR-4 (domyŜlne ustawienie ikon): 

 
 

 Konfiguracja TPR-4: menu uŨytkownika. 

Ekran uŨytkownika -  system NeoGSM-IP       
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Widok okna z ustawieniami uŨytkownika dla panelu TPR-4: 
 

 
 
 

Ustaw zegar. 

Opcja pozwalajŃca na ustawienia czasu i daty w systemie. 

Czas przekaŦnika. 

Czas zağŃczenia przekaŦnika w panelu dotykowym.  
 

 
 

* Ustawienie: dziağanie bistabilne, czas 0s. powoduje dziağanie przekaŦnika od wğŃczenia do 
wyğŃczenia ikonkŃ na panelu dotykowym. 

Gong wğŃcz. 

ZağŃczenie gongu w panelu TPR. 

Odczyt SMS. 

Odczyt SMS przesğanych do systemu. 
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JasnoŜĺ wygaszacza. 

Regulacja jasnoŜci wygaszacza dla cyfrowej ramki zdjňĺ (gdy obecna karta SD ze zdjňciami) lub 
jasnoŜci zegara z datownikiem na ekranie wyŜwietlacza. 
Zmiany jasnoŜci dokonaĺ moŨna za pomocŃ gestu "slide" - przesuniňcia palcem po podziağce 
jasnoŜci. JasnoŜĺ wyŜwietlacza jest aktualizowana na bieŨŃco. 
 

  

Dostňp serwisu. 

Aktywacja dostňpu do funkcji serwisowych w panelu TPR. 
Dostňp do funkcji serwisowych jest moŨliwy przez 8h lub do kolejnego restartu centrali. Po nim w razie 
potrzeby naleŨy tryb serwisowy wğŃczyĺ ponownie. 

Termostaty. 

Ustawienia temperatur dla poszczeg·lnych termostat·w - czujnik·w temperatury (2 niezaleŨne w 
systemie NeoGSM-IP). 
 
WartoŜci g·rne temperatur to Tx (a) 
WartoŜci dolne temperatur to Tx (b) 
 

 
 

Po wybraniu okna z ustawieniami temperatury danego czujnika otwiera siň okno ustawieŒ 
temperatury: 
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Termostaty pokojowe. 

Funkcja pozwalajŃca na ustawienie dw·ch niezaleŨnych termostat·w dziağajŃcych w oparciu o czujniki 
temperatury podğŃczone do systemu NeoGSM-IP. 
Termostaty pokojowe pozwalajŃ na sterowanie klimatem w pomieszczeniach wedğug ustalonego 
harmonogramu czasowo - temperaturowego. 
Ta funkcjonalnoŜĺ pozwala r·wnieŨ na znaczne oszczňdnoŜci energii w budynku (brak grzania 
pomieszczeŒ podczas nieobecnoŜci domownik·w, zağŃczanie grzania przed powrotem do 
pomieszczeŒ, funkcja wentylacji pomieszczeŒ zapewnia dostňp ŜwieŨego powietrza do budynku 
wedğug okreŜlonego harmonogramu). 
 

Okno ustawieŒ termostat·w - NeoGSMIPManager: 
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- "PokaŨ wartoŜci dobowe min./max." wyŜwietla na panelu dotykowym przy ikonach  
informacje o maksymalnej i minimalnej wartoŜci temperatury zmierzonej w ciŃgu ostatnich 24h. 
 
- ĂWykrycie ruchu blokuje (na 30min) wejŜcie w temp.ò wstrzymuje przejŜcie w temperaturň 
nocnŃ na 30 minut w przypadku wykrycia ruchu przez kt·rŃkolwiek z czujek. 

 
- funkcja "Wykrywanie otwarcia okna (wietrzenie)" sğuŨy do oszczňdzania energii gdy zostanie 
wykryty gradient spadku temperatury powyŨej 2st.C./min. Funkcja wyğŃcza tryb grzania na 
30min. W trakcie dziağania tej funkcji jest moŨliwe manualne zağŃczenie kt·regokolwiek z 
program·w termostatu. 

 
- funkcja "Priorytet harmonogramu" (gdy zağŃczona) pozwala na przywr·cenie dziağania 
termostatu do trybu automatycznego po wczeŜniejszym zağŃczeniu manualnym kt·rejŜ z 
funkcji (np. Budzenie, WyjŜcie, Powr·t, itp.).   

 
Widok termostatu z poziomu panelu TPR-4: 

 

 
 

ObjaŜnienie znaczenia ikon termostatu: 
 

Ikona ObjaŜnienie 

 

 
 

WejŜcie w tryb manualny sterujŃcy temperaturŃ. 
ZağŃcza siň r·wnieŨ po wysğaniu SMS o treŜci 

"Grzanie" 

 

 

 
Tryb grzania - temperatura wyŨsza 

  
Informacja: 
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Tryb grzania zağŃczony  

 

 
 

 
 

Tryb grzania - zmniejszona temperatura. 

 

 
 

 
Tryb nocny, niŨsza temperatura w 

pomieszczeniach, oszczňdzanie energii. 

 

 
 

 
Tryb kalendarza, automatyczny - wedğug ustawieŒ 

w NeoGSMIPManager. 

 

 
 

 
Tryb wyjŜcia z budynku, domyŜlnie: obniŨenie 
temperatury w celu oszczňdzania energii. 

 

 
 

 
Tryb przeciwzamroŨeniowy. 

SğuŨy do zapewnienia minimalnej temperatury w 
budynkach pod nieobecnoŜĺ lokator·w. Zapobiega 

zamarzaniu czynnika w grzejnikach. 
 

 

 
 

 
WskaŦnik temperatury zewnňtrznej. (wymagane 
podğŃczenie czujnika TSR do jednego z 4-ch wejŜĺ 

w centrali NeoGSM-IP). 

 

 
 

 
WskaŦnik temperatury wewnňtrznej. (wymagane 
podğŃczenie czujnika TSR do jednego z 4-ch wejŜĺ 

w centrali NeoGSM-IP) 

 

 

 
Histogram zağŃczenia przekaŦnika w panelu TPR-4 
odpowiadajŃcego za funkcje sterowania grzaniem 

w pomieszczeniu. 
 

 

 
 

 
Ikona ustawieŒ termostatu (profile temperatury, 
program tygodniowy). Zmiana ustawieŒ zmienia 
parametry temperatur i kalendarz wedğug nastaw 

oraz zapisuje te ustawienia w centrali. 
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Ustawienia termostatu z poziomu panelu TPR-4: 
 

 
 

Menu ustawieŒ profili temperatury: 
 

 
 

Menu ustawieŒ kalendarza dla termostatu pokojowego: 
 

 
 

Kody USSD, testowy SMS. 

Udogodnienie pozwalajŃce na dostňp do funkcji testowych systemu z poziomu panelu dotykowego w 
systemach NeoGSM-IPManager. 
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Testowanie dziağania systemu z uŨyciem komend USSD oraz wysğania testowych SMS-·w z poziomu 
panelu dotykowego bez potrzeby dostňpu do systemu za pomocŃ programu narzňdziowego 
NeoGSMIPManager. 

Wprowadzenie kodu USSD. 

Po naciŜniňciu pojawi siň ekran wprowadzenia kodu USSD. 

WyŜlij kod USSD do sieci GSM. 

Funkcja pozwala na weryfikacjň Ŝrodk·w dostňpnych na koncie prepaid, doğadowania oraz pozostağe 

funkcje zarzŃdzania kontem za pomocŃ kod·w USSD. 

WyŜlij sms testowy. 

Wysyğa SMS wprowadzony za pomocŃ klawiatury na panelu dotykowym do pierwszego uŨytkownika 
na liŜcie numer·w w systemie. 
Funkcja daje moŨliwoŜĺ przetestowania dziağania komend SMS w systemie. 
 

 

Timery 1-4. 

Dostňpne tryby timer·w dla systemu NeoGSM-IP to: 
- stağy 
- dzienny 
- tygodniowy 
- miesiňczny 
- roczny 

 
 
 
 

Ustawienia timer·w dla systemu - widok okna w programie NeoGSM-IPManager: 
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Panel dotykowy TPR-4 moŨe obsğugiwaĺ TYLKO ustawienia timer·w dziennych i tygodniowych !!! 
 

 
 
JeŜli w systemie jest ustawiony timer inny niŨ dzienny lub tygodniowy to jego edycja jest moŨliwa 

TYLKO za pomocŃ programu narzňdziowego NeoGSM-IPManager.  
W przypadku pr·by edycji takiego timera za pomocŃ panelu TPR-4 zostanie wyŜwietlony komunikat: 

 

 

 

Moduğ internetowy. 

Okno konfiguracji moduğu TCP/IP. Pozwala na odczyt danych moduğu:  
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- status sieci 
- nadanie SSID 
- nadanie klucza szyfrowania WPA 
- restart moduğu 
- QR code 
 
Klawisz SSID: pozwala nadaĺ nazwň systemu rozgğaszanŃ dla urzŃdzeŒ WiFi (w nazwie nie wolno 
stosowaĺ znaku spacji !). 
Klawisz WPA: umoŨliwia nadanie klucza szyfrowania WPA dla dostňpu bezprzewodowego (min 8 
znak·w). 
Klawisz Restart moduğu: restart komunikacji WiFi lub Ethernet. 

 

PokaŨ status sieci. 

Status sieci: odczyt danych konfiguracyjnych sieci LAN i WiFi z centrali dla potrzeb zestawienia 
zdalnego poğŃczenia z systemem lub diagnozy ew. problem·w ze zdalnym poğŃczeniem za pomocŃ 

TCP/IP. 
 

 

 

SSID: 

Nazwa sieci WiFi, do kt·rej ma siň logowaĺ moduğ internetowy. 
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WPA: 

Klucz zabezpieczajŃcy sieci WiFi. 

Restart moduğu. 

Opcja restartu moduğu internetu, wymagane gdy moduğ nie odpowiada zbyt dğugo. 

QR-code 

Funkcja wyŜwietla kod QR, zeskanowany przez aplikacje RopamNeo umoŨliwia poğŃczenie z centralŃ. 

Programowanie zdalne. 

Funkcja aktywujŃca moŨliwoŜĺ zdalnego programowania systemu za pomocŃ poğŃczenia zdalnego z 
komputerem przez program NeoGSMIPManager (via GPRS, TCP/IP). 

Czyszczenie ekranu. 

WğŃczenie funkcji blokuje ekran na 60 s w celu wyczyszczenia go. 

Konfiguracja TPR-4: menu serwisowe. 

Aktywacja dostňpu do funkcji serwisowych nastňpuje po wğŃczeniu dostňpu serwisu w menu 
uŨytkownika - przycisk: "Dostňp serwisu".  

W celu wejŜcia w ustawienia dostňpu dla instalatora , naleŨy nacisnŃĺ   , nastňpnie przycisk 
"serwisowe". NaleŨy wprowadziĺ kod serwisowy i potwierdziĺ 'enter' (fabrycznie kod serwisowy 

= 123B). Po tej operacji dostňpne sŃ opcje konfiguracji. 

Zatwierdzenie zmian nastňpuje poprzez przycisk:   a wyjŜcie bez zapisu zmian: . 
UWAGA: W trybie serwisowym system nie obsğuguje bieŨŃcych zdarzeŒ z wejŜĺ, alarm·w 
sabotaŨowych itd. Tryb serwisowy jest sygnalizowany przez mruganie diody czerwonej i Ũ·ğtej. 
 
Dla pozostağych okien/klawiatur: 

Typ okna / Klawiatura Potwierdzenie funkcji WyjŜcie z funkcji 

Numeryczna # * 

Peğna ENTER ESC 

Graficzne 
  

 
Widok okna z ustawieniami serwisowymi dla panelu TPR-4: 
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Ustawienia. 

¶ Czas alarmu gğoŜnego - okreŜla czas akustycznej sygnalizacji alarmu w danym panelu dotykowym. 
Zakres ustawieŒ: 0-9999[s]. 
¶ Adres klawiatury -TP1 do TP4 (fabrycznie TP1, jeŨeli w systemie bňdzie pracowağ wiňcej niŨ jeden  
panel TP, naleŨy uruchomiĺ system zgodnie z procedurŃ i zmieniĺ w wybranym TP adres na TP2-
TP4). 
¶ Hasğo/kod dostňpu/serwisowe: dostňpna zmiana kodu serwisowego (takŨe hasğa komunikacji 

z NeoGSM-IPManager). Hasğo powinno siň skğadaĺ z czterech znak·w (cyfry, litery: duŨe lub 
mağe). 
¶ Restart centrali - TPR-4 umoŨliwia restart systemu z poziomu panelu dotykowego. Funkcja 

przydatna po wprowadzeniu zmian w systemie. 
¶ Edycja planu: okno pozwala na rozmieszczenie czujek na planie budynku. Czujki rozmieszcza siň  
(dotknij lokalizacje) w kolejnoŜci: I1, I2..Ix. 
>: pomiŒ dany numer wejŜcia 
OK: zaakceptuj rozmieszczenie  
X: wyjŜcie bez akceptacji 

 
UWAGA:  

- wszystkie nazwy maksymalnie 20 znak·w, 
- dozwolone polskie czcionki, 
- nazwy pamiňtane sŃ w pamiňci danego TP 

¶  SprawdŦ nowy firmware: pozwala na sprawdzenie i w przypadku pojawienia siň aktualizacji             
    zainstalowanie najnowszego firmware`u. 

¶  Kalibracja dotyku: pozwala na skalibrowanie dotyku postňpujŃc zgodnie z instrukcjami                         
   wyŜwietlanymi na ekranie panelu. 
 

Lokalizacja pliku z planem budynku: SD/plan.bmp, typ pliku: BMP, rozmiar: 480x272px lub mniejszy w 
proporcjach, iloŜĺ kolor·w: 256 (8bit) lub 16 mln. (24bit), dodatkowo wyŜwietlana jest informacja o 
wersji panelu dotykowego. 
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Konfiguracja TPR-4: NeoGSM-IPManager. 

Pierwsza instalacja lub dodanie do systemu NeoGSM-IP panelu TPR4 wymaga przeprowadzenia 

identyfikacji podğŃczonych urzŃdzeŒ.  ĂIdentyfikacja podğŃczonych urzŃdzeŒò (zakğadka 
Moduğy, panele TPR)  
 
Odczyt i zapis konfiguracji skutkuje przesğaniem konfiguracji do paneli dotykowych, opcjonalnie 
moŨliwe jest samodzielna konfiguracja panelu(i) z poziomu zakğadki: panel dotykowy. 

 
Gğ·wne menu ustawieŒ panelu dotykowego: 
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Menu ustawienia opcji wyŜwietlania wejŜĺ, sterowania wyjŜciami i widocznoŜci temperatury z 
poszczeg·lnych czujnik·w (1-4).  

 

 
 

Dodatkowo wejŜcia z paneli dotykowych sŃ widoczne i moŨliwe do konfiguracji w zakğadce WejŜcia. 

Zakğadka: panel dotykowy / ustawienia. 

¶ Nazwa: pozwala na wpisanie unikalnej nazwy panelu dotykowego. 
¶ Alarm gğoŜny w panelu[s] - okreŜla czas akustycznej sygnalizacji alarmu w danym panelu 
dotykowym. Zakres ustawieŒ: 0-9999[s]. 
¶ Sygnalizacja  czasu na wyjŜcie: aktywna opcja uaktywnia sygnalizacje akustycznŃ w danym 
panelu TP podczas czasu na wyjŜcie. 
¶ Sygnalizacja  czasu na wejŜcie: aktywna opcja uaktywnia sygnalizacje akustycznŃ w danym 
panelu TP podczas czasu na wejŜcie. 
¶ Potwierdzanie dŦwiňkowe klawiszy: aktywna opcja uaktywnia sygnalizacje akustycznŃ 
naciŜniňcia przycisku (pola detekcyjnego). 
¶ 3 bğňdne hasğa = sabotaŨ.: wprowadzenie trzech bğňdnych kod·w uaktywni wyjŜcie typu sabotaŨ, 
zliczanie jest niezaleŨne dla kaŨdego panelu TP. 
¶ Tamper obudowy aktywny: aktywna opcja uruchamia ochronň antysabotaŨowŃ danego panelu 

TP. 
¶ PodŜwietlanie gdy czas na wejŜcie.: aktywna opcja powoduje peğne podŜwietlenie danego panelu 
w czasie na wejŜcie. 
¶ Przyciski klawiatury losowe: aktywna opcja uaktywni losowy ukğad klawiatury numerycznej. 
¶ Pytaj o blokadň naruszonych wejŜĺ: aktywna opcja spowoduje wyŜwietlanie komunikatu o 
blokowanych wejŜciach w systemie przy wğŃczaniu systemu w czuwanie. 
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¶ Sterowanie wyjŜciami wymaga kodu: aktywna opcja bňdzie wymagağa od uŨytkownika podania 
kodu przy wejŜciu do funkcji sterowania wyjŜciami. 
¶ Ster. przekaŦnikiem wymaga kodu: aktywna opcja bňdzie wymagağa od uŨytkownika podania 
kodu przy wejŜciu do funkcji sterowania wyjŜciem przekaŦnikowym w danym panelu TP. 
¶ Blokowanie wejŜĺ wymaga kodu: aktywna opcja bňdzie wymagağa od uŨytkownika podania kodu 
przy wejŜciu do funkcji blokowania poszczeg·lnych wejŜĺ, po rozbrojeniu systemu wejŜcia zostajŃ 
odblokowane. 
¶ Sprawdzenie awarii wymaga kodu: aktywna opcja bňdzie wymagağa od uŨytkownika podania 
kodu przy wejŜciu do funkcji sprawdzenia awarii w systemie. 
¶ Sygnalizacja awarii cicha: aktywna opcja powoduje tylko wyŜwietlanie informacji o zaistniağych 
awariach bez zağŃczania bussera w panelu 
¶ WyjŜcie z wygaszacza wymaga kodu: aktywna opcja bňdzie wymagağa od uŨytkownika podania 
kodu przy wyjŜciu z wygaszacza. 
¶ Zapisywanie log·w na kartň SD: gdy aktywne - logi z czujnik·w temperatury i/lub wejŜcia 
analogowego sŃ zapisywane na kartň SD w panelu TPR 
¶  WyŜwietlanie wiadomoŜci z logic processor: gdy opcja aktywna, informacje z LogicProcessor sŃ 

wyŜwietlane na dolnym pasku ekranu w panelu. 

Zakğadka: panel dotykowy / pozostağe ustawienia. 

 
 

¶ Gong z wejŜĺ: opcja pozwala na okreŜlenie wejŜĺ, kt·re majŃ generowaĺ sygnağ gongu w danym 
panelu TP. 
¶ PodŜwietlanie z wejŜĺ: opcja pozwala na okreŜlenie wejŜĺ, kt·re majŃ wywoğywaĺ peğne 
podŜwietlenie danego panelu TP, wyjŜcie z wygaszacza. 
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¶ PokaŨ temperaturň z wybranych czujnik·w: opcja pozwala na wybranie czujnik·w temperatury 
podğŃczonych do wejŜĺ T1-T2 w centrali NeoGSM-IP i wyŜwietlanie temperatur na g·rnej belce 
wyŜwietlacza oraz w trybie wygaszacza na dole ekranu. 
Zaznaczenie opcji wyŜwietlania temperatury z danego wejŜcia gdy brak podğŃczonego do niego 
czujnika jest obrazowany wyŜwietleniem "???" 

Zakğadka: Edycja ekran·w. 

Dziňki funkcji edycji ekran·w uŨytkownik/instalator moŨe zaprogramowaĺ wyglŃd oraz funkcjonalnoŜĺ 
panelu dotykowego wedle potrzeb. 
MoŨliwoŜĺ wyŜwietlania dowolnych ikon na dw·ch niezaleŨnych ekranach pozwala zwiňkszyĺ 
funkcjonalnoŜĺ systemu alarmowego/automatyki domowej oraz uğatwiĺ uŨywanie prostych jak i 
zaawansowanych funkcji systemu (funkcje logiczne, sterowanie procesami na podstawie zdarzeŒ, 
etc). 
 

Menu edycji ekran·w - NeoGSMIPManager: 
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KaŨda z ikon na dowolnym ekranie moŨe posiadaĺ dodatkowy opis, kt·ry bňdzie widoczny na panelu 
dotykowym identycznie jak w programie: 

 

 
 

 
Funkcja "PokaŨ stan wg. wejŜcia" powoduje wskazanie zağŃczenia wyjŜcia jeŜli wejŜcie zmienia stan z 
"0" na "1"  
- kropka po lewej stronie ikony wyjŜcia:  
biağy - wejŜcie = 1,  
pusty - wejŜcie = 0. 

Opis i funkcje ikon. 

Piktogramy w postaci ikon sŃ przydzielone poszczeg·lnym funkcjom systemu, kt·rych znaczenie i 
dziağanie opisano poniŨej. Panel dotykowy TPR-4 umoŨliwia umieszczanie dowolnych ikon w 
dowolnym miejscu na dw·ch ekranach panelu oraz czňŜci z nich przypisywanie wielorakiego 
dziağania. 

 

Ikona Opis dziağania 

 

 
 

Uzbrojenie peğne systemu. 
MoŨliwe (ustawiane w NeoGSMIPManager): 

- wyb·r stref 
- wymagany kod 

- wyŜwietlenie ekranu wyboru stref 

 

 
 

 
Rozbrojenie peğne systemu. 

MoŨliwe (ustawiane w NeoGSMIPManager): 
- wyb·r stref 

- wyŜwietlenie ekranu wyboru stref 

 

 

Uzbrojenie nocne systemu. 
MoŨliwe (ustawiane w NeoGSMIPManager): 

- wyb·r stref 
- wymagany kod 

- wyŜwietlenie ekranu wyboru stref 
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Ikona Opis dziağania 

 

 
 

 
Sterowanie wyjŜciami: 

MoŨliwe (ustawiane w NeoGSMIPManager): 
 

WyŜwietlanie wyjŜĺ, kt·re majŃ byĺ dostňpne do sterowania 
 

 

 
 

 
PodglŃd stanu wejŜĺ (naruszenie, sabotaŨ, OK). 

 

 

 

 

 
PodglŃd planu budynku (wymagana karta MicroSD z plikami: plan1.bmp do 

plan4.bmp). 
MoŨliwa edycja rozmieszczenia czujek na planie z poziomu menu 

serwisowego w panelu TPR-4. 

 

 
 

 
 

Nadanie, zmiana, usuwanie kod·w i nazw uŨytkownik·w (do 32). 

 

 
 

 
 

Menu ustawieŒ uŨytkownika oraz serwisowych. 

 

 
 

Blokowanie wejŜcia lub grupy wejŜĺ. 
Ustawiane w NeoGSMIPManager: 

- numer wejŜcia 
- grupowe blokowanie wejŜĺ 

- ŨŃdanie kodu celem zatwierdzenia blokady  
Po rozbrojeniu systemu wejŜcia zostajŃ odblokowane. 

 

 
 

 
 

PodglŃd historii zdarzeŒ w systemie. 

 

 
 

 
PrzeglŃd awarii w systemie. 

JeŜli w systemie pojawi siň awaria, obok ikony z prawej strony zostanie 
wyŜwietlona Ũ·ğta kropka sygnalizujŃca obecnoŜĺ nowej awarii w systemie, 
sprawdzenia moŨna dokonaĺ klikajŃc ikonň tr·jkŃta z wykrzyknikiem.  
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Ikona Opis dziağania 

 

 
 

 
PodglŃd wartoŜci dla wejŜcia analogowego. 
MoŨliwe (ustawiane w NeoGSMIPManager): 

- skalowanie wartoŜci napiňcia do wartoŜci fizycznych, np.ÜC, %Rh, lux, itp. 

 

 
 

 
Wykres temperatury z czujnik·w TSR-1 podğŃczonych do systemu. 

 

 
 

PodglŃd wejŜcia. 
MoŨliwe (ustawiane w NeoGSMIPManager): 

- wybranie numeru wejŜcia  
- blokowanie wejŜcia po naciŜniňciu ikony (po rozbrojeniu systemu wejŜcia 

zostajŃ odblokowane) 
- wskazanie stanu z wejŜcia moduğu I/O PLC  

 

 

 
 

 
Termostat pokojowy. 

MoŨliwe (ustawiane w NeoGSMIPManager): 
- wyb·r termostatu (nr 1 lub nr 2). 

 

 

 

 
 

Sterowanie przekaŦnikiem w panelu. 

 
 

 

 

 
Sterowanie wyjŜciem centrali. (1-32). 

MoŨliwe (ustawiane w NeoGSMIPManager): 
- nr wyjŜcia  

- wskazanie stanu wg. wejŜcia 
- wymaganie kodu do zağŃczenia 

 

 
 

 
Sterowanie wyjŜciem centrali. (1-32). 

1 = ikona Ũar·wki biağa 
0 = ikona Ũar·wki ciemna 

 
 
 
 
 



Str. 56 
 

Konfiguracja systemu.  
   

 

 
É 2018 Ropam Elektronik 

Ikona Opis dziağania 

 

 
 

 
Sterowanie wyjŜciem centrali (1-32). np. rolety g·ra. 

 
 

 

 
 

 
Sterowanie wyjŜciem centrali (1-32). np. rolety d·ğ. 

 

 

 
 

 
Sterowanie wyjŜciem centrali (1-32). np. brama. 

 

 

 
 

 
Sterowanie wyjŜciem centrali (1-32). np. brama garaŨowa. 

 

 

 
 

 
ZağŃczanie grupy wyjŜĺ. 

MoŨliwe (ustawiane w NeoGSMIPManager): 
- nr wyjŜcia / wyjŜĺ 

- wymaganie kodu do zağŃczenia 

 

 
 

 
WyğŃczanie grupy wyjŜĺ. 

MoŨliwe (ustawiane w NeoGSMIPManager): 
- nr wyjŜcia / wyjŜĺ 

- wymaganie kodu do zağŃczenia 

 

 
 

 
WskaŦnik wilgotnoŜci - czujniki radiowe systemu Aero. 

MoŨliwe (ustawiane w NeoGSMIPManager): 
- lista wyŜwietlanych czujnik·w (do 8) 

- nr czujnika na widŨecie 

 
 

 
 

 
WskaŦnik wilgotnoŜci i temperatury - czujniki radiowe systemu Aero. 

MoŨliwe (ustawiane w NeoGSMIPManager): 
- lista wyŜwietlanych czujnik·w (do 8) 

- moŨliwoŜĺ wyŜwietlania tylko temp., tylko %Rh 
 lub temp i %Rh 
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Ikona Opis dziağania 

 
 

 
 

 
Podstawowe informacje o systemie: 

Firmware centrali, 
Firmware panelu, 

Zasilanie centrali i modemu, 
Status moduğu internetowego. 

 

 

 
 

 
Panika 

 

 
 

 
PoŨar 

 

 
 

 
Sterowanie pojedynczym wyjŜciem Wentylator 

 

  
 

 
Sterowanie pojedynczym wyjŜciem Grzejnik 

 

 

 
 

 
Sterowanie pojedynczym wyjŜciem Zasilanie 

 

 
 

 
Sterowanie pojedynczym wyjŜciem Spryskiwacz 
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Ikona Opis dziağania 

 

 
 

 
Furtka 

 

 
 

 
Sterowanie pojedynczym wyjŜciem światğa ogrodowe 

 

 
 

 
Sterowanie pojedynczym wyjŜciem Wtyczka 

 

 
 

Sterowanie pojedynczym wyjŜciem Lewo 

 

 
 

 
Sterowanie pojedynczym wyjŜciem Prawo 

 

 

 
 

 
Sterowanie pojedynczym wyjŜciem G·ra 

 

 
 

 
Sterowanie pojedynczym wyjŜciem D·ğ 
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Aktualizacja firmware. 

Panele dotykowe serii TPR-4 posiadajŃ funkcjň aktualizacji oprogramowania (firmware). 
FunkcjonalnoŜĺ ta pozwala na zmianň oprogramowania do najnowszej wersji. Aktualizacja 
oprogramowania odbywa siň za pomocŃ kabla USBA - micro USB oraz dedykowanego programu do 
aktualizacji: TPR_4 update. 
 

Widok okna programu do aktualizacji firmware: 
 

 

Procedura aktualizacji oprogramowania TPR-4. 

Aby zaktualizowaĺ firmware panelu TPR-4 naleŨy: 
 
- uruchomiĺ program TPR-4 update 
- wyğŃczyĺ zasilanie systemu 
- podğŃczyĺ kabel USB do komputera i panelu 
- zağoŨyĺ zworkň PR 
- zağŃczyĺ zasilanie panelu (systemu) 
- wybraĺ plik dwukrotnym klikniňciem 
- kliknŃĺ przycisk "Aktualizuj" 
- nie odğŃczaĺ zasilania podczas aktualizacji moduğu !!! 
- panel podczas aktualizacji zgaŜnie, buzzer zağŃczy siň emitujŃc sygnağ ciŃgğy 
- po skoŒczonej aktualizacji w programie TPR-4 Update zostanie wyŜwietlona informacja  
- zdjŃĺ zworkň PR 
- zrestartowaĺ panel (wyğŃczyĺ i zağŃczyĺ zasilanie). 
W razie niepowodzenia z aktualizacjŃ firmware w panelu - powt·rzyĺ operacjň od kroku "Aktualizacja". 
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Konserwacja panelu TPR-4. 

Panel dotykowy nie wymaga szczeg·lnych zabieg·w konserwacyjnych. Podczas okresowych 

przeglŃd·w technicznych naleŨy kontrolowaĺ stan zğŃcz Ŝrubowych. W przypadku zabrudzenia 

obudowy i panelu dotykowego naleŨy go czyŜciĺ przy uŨyciu typowych Ŝrodk·w do monitor·w 

komputerowych LCD (najlepiej wprowadziĺ panel w tryb czyszczenie ekranu: Ustawienia --> 

UŨytkownika --> Czyszczenie ekranu, ekran zostanie zablokowany na 60s celem wyczyszczenia, 

wszystkie klawisze zostanŃ aktywowane po upğyniňciu czasu na czyszczenie). 

Parametry techniczne TPR-4. 

PARAMETR WARTOśĹ 

Napiňcie zasilania 
9Võ14V/DC min/max  

Pob·r prŃdu 
100mA/140mA @12V (0,72W/2,4W) min/max  

ObciŃŨalnoŜĺ wyjŜcia przekaŦnikowego 
1A max. @30VDC/50VAC  

Typ wejŜĺ TPR-1, -1F (programowane)  NO, NC, EOL, 2EOL/NC, 2EOL/NO 
rezystancja linii dla danego typu: 

brak naruszenia/naruszenie 
hi-Z/~30ɋ, ~30ɋ/hi-Z, hi-Z/2k2, 1k1/2k2, 2k2/1k1 

Komunikacja systemowa  RS485 (protok·ğ zastrzeŨony) 

WyŜwietlacz LCD 
4,3", TFT LCD, 16,7 mln. kolor·w, 480x272 pikseli 

Panel dotykowy 
pojemnoŜciowy 

Sygnalizacja akustyczna 
~ 80 dB max. 

 
Gniazdo karty SD (funkcje) 

- obsğuga kart micro SD, SDHC (8GB max. testowane) 
- plan budynku (tablica synoptyczna) 

- cyfrowa ramka zdjňĺ (100 zdjňĺ maksymalnie.) 
- rejestracja historii temperatury z czujnik·w temp. 

Obudowa IP20 
(zabezpieczenie antysabotaŨowe: otwarcie i oderwanie od podğoŨa 

obudowy) 

Warunki pracy  klasa Ŝrodowiskowa: II  
T:-10ÁC...+55ÁC 

RH: 20%...90%, bez kondensacji)  

ZğŃcza 
rozğŃczne AWG:24-12 

Wymiary TPR-4 
 122,3x88,3x17,3  mm (WxHxD) 

Waga TPR-4 
175g netto 
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EXP-I8-RN 

Opis og·lny. 

Moduğ EXP-I8-RN sğuŨy do rozszerzenia funkcjonalnoŜci systemu o 8 wejŜĺ konfigurowalnych 
identycznie jak w centrali. 

WğaŜciwoŜci. 

Å 8 dodatkowych wejŜĺ w systemie, 

Å konfiguracja pracy 2EOL/NC, 2EOL/NO, EOL, NC, NO, 
Å moduğ na magistrali RopamNET, praca lokalna lub wyniesiona - dğugoŜĺ magistrali do 200mb, 

Å konfiguracja, wğaŜciwoŜci i typy reakcji jak wejŜcia NeoGSM-IP, 
Å transmisja z wejŜĺ EXP-I8-RN: SMS/VOICE/CLIP/IP. 

Å rozğŃczne zğŃcza zaciskowe. 

Przeznaczenie. 

EXP-I8-RN jest moduğem wejŜĺ wsp·ğpracujŃcym z centralŃ alarmowŃ NeoGSM-IP, NeoGSM-IP-PS. 

Moduğ zwiňksza o osiem iloŜĺ wejŜĺ w systemie. 

OstrzeŨenia. 

¶ Ze wzglňd·w bezpieczeŒstwa urzŃdzenie powinno  byĺ konfigurowane tylko przez 
wykwalifikowanych instalator·w.  
¶ Przed przystŃpieniem do konfiguracji naleŨy zapoznaĺ siň ze zrozumieniem z powyŨszŃ 
instrukcjŃ.  
¶ Nie wolno ingerowaĺ w konstrukcjň bŃdŦ przeprowadzaĺ samodzielnych napraw.  
¶ NaleŨy zachowaĺ moŨliwe Ŝrodki ochrony antystatycznej  w celu zabezpieczenia ukğad·w 
elektronicznych na PCB  przed wyğadowaniami elektrostatycznymi ESD.  
¶ W celu speğnienia wymagaŒ LVD i EMC  naleŨy przestrzegaĺ zasad: zasilania, zabudowy, 

ekranowania - odpowiednio do zastosowania. 

Opis moduğu. 

Wersje moduğu. 

Kod  Opis 

EXP-I8-RN Moduğ ekspandera wejŜĺ (dodatkowe 8 wejŜĺ w systemie), komunikacja - 
magistrala RopamNET 

EXP-I8-RN-D4M Moduğ ekspandera wejŜĺ (dodatkowe 8 wejŜĺ w systemie), komunikacja - 
magistrala RopamNET, obudowa na szynň DIN, szerokoŜĺ 4 moduğy 
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Budowa i opis. 

    

 
Widok moduğu EXP-I8-RN 

 
Opis moduğu. 

Opis WğaŜciwoŜci 

+V, GND zaciski zasilania moduğu 9-14VDC 

A,B  magistrala komunikacyjna RopamNET (EIA 485) 

JT zworka terminujŃca magistralň RopamNET (zağoŨyĺ 
tylko w przypadku gdy moduğ znajduje siň na koŒcu 

magistrali komunikacyjnej). 

Diody LED:   - FAIL czerwona - awaria, brak komunikacji z 
centralŃ lub moduğami podğŃczonymi do systemu 

NeoGSM-IP 
- COMM zielona - komunikacja z centralŃ lub 

moduğami podğŃczonymi do systemu NeoGSM-IP 

DS1 Dip Switch do ustawiania adresu moduğu w systemie - 
patrz obrazek. 

 AUX|GND zaciski wyjŜcia zasilania zabezpieczone 
bezpiecznikiem polimerowym 300mA (zasilanie 

czujek). 

I1-I8 wejŜcia moduğu, parametryzowane identycznie jak 
wejŜcia centrali NeoGSM-IP 

Tamper wejŜcie zewnňtrznego tampera dla moduğu, stan 
wyŜwietlany i obsğugiwany z poziomu centrali 

NeoGSM-IP. 



Str. 63 
 

Konfiguracja systemu.  
   

 

 
É 2018 Ropam Elektronik 

Sygnalizacja optyczna stanu. 

Sygnalizacja stan·w pracy - diody LED 
 

LED KOLOR SYGNALIZACJA STAN NORMALNY SYGNALIZACJA STAN 
AWARII 

COMM ZIELONY ¶ kr·tkie bğyski co ok. 1s. =  
poprawna komunikacja z moduğem  

¶ Ŝwieci - brak komunikacji 
z moduğem, moduğ nie 
zidentyfikowany przez 
centralň. 

FAIL CZERWONY ¶ nie Ŝwieci - poprawna praca moduğu 
¶ mruga co ok. 0,5s - wejŜcie w tryb 

aktualizacji firmware (bootloader 
aktywny, zağoŨona zworka PR)  

¶ Ŝwieci - brak komunikacji 
z moduğem 

 

 

Wymagania, instalacja. 

Wymagania podstawowe. 

Moduğ ekspandera wejŜĺ EXP-I8-RN powinien  byĺ uŨywany w warunkach o normalnej wilgotnoŜci 
powietrza (RH=90% maks. bez kondensacji) i temperaturze z zakresu -10ÁC do +55ÁC.  
NaleŨy bezwzglňdnie przestrzegaĺ zasad montaŨu urzŃdzeŒ do sieci niskoprŃdowych (zasilanie, 
magistrale danych, okablowanie). 

Instalacja i podğŃczenie moduğu. 

1. Zainstalowaĺ moduğ w odpowiednim miejscu ( rozdzielnia, zewnňtrzna obudowa natynkowa) i 
podğŃczyĺ zgodnie z opisem wyprowadzeŒ zachowujŃc szczeg·lnŃ ostroŨnoŜĺ podczas podğŃczania 
przewod·w zasilania. 
2. PoğŃczyĺ przewody magistrali RopamNET moduğu z centralŃ NeoGSM-IP wg. rysunku poniŨej. 
3. Dodaĺ moduğ do centrali za pomocŃ programu NeoGSMIPManager. 
4. Skonfigurowaĺ wejŜcia moduğu wg. potrzeb (parametry identyczne jak dla centrali NeoGSM-IP). 
5. Wykonaĺ testy funkcjonalne, sprawdziĺ dziağanie. 
6. Po zakoŒczeniu instalacji, wykonaĺ szkolenie uŨytkownika. 
 
Uwagi: 
NaleŨy zachowaĺ moŨliwe Ŝrodki ochrony antystatycznej  w celu zabezpieczenia ukğad·w 
elektronicznych na PCB  przed wyğadowaniami elektrostatycznymi ESD. 
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PodğŃczenie moduğu:  

 
 

 

 
 

MoŨliwe polaryzacje linii: 
 

 
 

Parametry techniczne. 

Parametr WartoŜĺ 

Napiňcie zasilania U = 9 - 14VDC ze zğŃcza +KB, GND 

Pob·r prŃdu 20mA/40mA min/max 

(Ix=2,5mA @12VDC) 

WejŜcia I1-I8 NO, NC, EOL, 2EOL/NC, 2EOL/NO 
= 

hi-Z/~30 , ~30 /hi-Z, hi-Z/2k2, 1k1/2k2, 2k2/1k1 
impedancja linii dla danego typu [Ohm]: 

brak naruszenia/naruszenie 

Komunikacja EIA 485 RopamNET 
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Parametr WartoŜĺ 

Sygnalizacja pracy Diody LED:  
czerwona - awaria,  

zielona - komunikacja, brak komunikacji 

Warunki pracy  klasa Ŝrodowiskowa: II temp.:-10ÁC...+55ÁC 
RH: 20%...90%, bez kondensacji 

Wymiary 67,5 x 25 x 87 (WxHxD,mm) bez koğk·w montaŨowych,  
67,5 x 30 x 87 (WxHxD,mm) z koğkami montaŨowymi  

71mm x 57,5 x 90,7 (WxHxD,mm) obudowa na szynň DIN, szerokoŜĺ 4 
moduğy 

Waga ~50g / ~100g. 

 

EXP-O8T-RN 

Opis og·lny. 

Moduğ EXP-O8T-RN sğuŨy do rozszerzenia funkcjonalnoŜci systemu o 8 wyjŜĺ konfigurowalnych 

identycznie jak w centrali. 

WğaŜciwoŜci. 

Å 8 dodatkowych wyjŜĺ w systemie, 

Å konfiguracja pracy NO, NC 
Å moduğ na magistrali RopamNET, praca lokalna lub wyniesiona - dğugoŜĺ magistrali do 200mb, 

Å konfiguracja, wğaŜciwoŜci i typy reakcji jak wejŜcia NeoGSM-IP, NeoGSM-IP-PS, 

Å transmisja z wejŜĺ EXP-I8-RN: SMS/VOICE/CLIP/IP. 
Å rozğŃczne zğŃcza zaciskowe. 

Å montaŨ w obudowie na szynň DIN (wersja - D4M). 

Przeznaczenie. 

EXP-O8T-RN jest moduğem wyjŜĺ wsp·ğpracujŃcym z centralŃ alarmowŃ NeoGSM-IP.  

Moduğ zwiňksza o osiem iloŜĺ wyjŜĺ tranzystorowych (sterowanie GND, Rdc 500mOhm) w systemie. 

OstrzeŨenia. 

¶ Ze wzglňd·w bezpieczeŒstwa urzŃdzenie powinno  byĺ konfigurowane tylko przez 
wykwalifikowanych instalator·w.  
¶ Przed przystŃpieniem do konfiguracji naleŨy zapoznaĺ siň ze zrozumieniem z powyŨszŃ 
instrukcjŃ.  
¶ Nie wolno ingerowaĺ w konstrukcjň bŃdŦ przeprowadzaĺ samodzielnych napraw.  
¶ NaleŨy zachowaĺ moŨliwe Ŝrodki ochrony antystatycznej  w celu zabezpieczenia ukğad·w 
elektronicznych na PCB  przed wyğadowaniami elektrostatycznymi ESD.  
¶ W celu speğnienia wymagaŒ LVD i EMC  naleŨy przestrzegaĺ zasad: zasilania, zabudowy, 

ekranowania - odpowiednio do zastosowania. 
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Opis moduğu. 

Wersje moduğu. 

Kod  Opis 

EXP-O8T-RN Moduğ ekspandera wyjŜĺ tranzystorowych (dodatkowe 8 wejŜĺ w 
systemie), komunikacja - magistrala RopamNET 

EXP-O8T-RN-D4M Moduğ ekspandera wyjŜĺ tranzystorowych (dodatkowe 8 wejŜĺ w 
systemie), komunikacja - magistrala RopamNET, obudowa na szynň DIN, 

szerokoŜĺ 4 moduğy 

 

Budowa i opis. 

    
 

Widok moduğu EXP-O8T-RN 
 

Opis moduğu. 
 

Opis WğaŜciwoŜci 

+V, GND zaciski zasilania moduğu 9-14VDC 

A,B  magistrala komunikacyjna RopamNET (EIA 485) 

JT zworka terminujŃca magistralň RopamNET (zağoŨyĺ tylko 
w przypadku gdy moduğ znajduje siň na koŒcu magistrali 

komunikacyjnej). 

Diody LED:   - FAIL czerwona - awaria, brak komunikacji z centralŃ 
lub moduğami podğŃczonymi do systemu NeoGSM-IP 

- COMM zielona - komunikacja z centralŃ lub moduğami 
podğŃczonymi do systemu NeoGSM-IP 

DS1 Dip Switch do ustawiania adresu moduğu w systemie - 
patrz obrazek. 
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 AUX|GND zaciski wyjŜcia zasilania 12VDC zabezpieczone 
bezpiecznikiem polimerowym 100mA 

O1-O8 wyjŜcia moduğu, parametryzowane identycznie jak 
wejŜcia centrali NeoGSM-IP, 0,7A@24VDC, sterowanie 

GND 

Zabezpieczenia zwarciowe OCP, przeciŃŨeniowe OLP, termiczne OHP, 
nadnapiňciowe OVP  

Tamper wejŜcie zewnňtrznego tampera dla moduğu, stan 
wyŜwietlany i obsğugiwany z poziomu centrali NeoGSM-

IP. 

 
 

Sygnalizacja stan·w pracy - diody LED 
 

LED KOLOR SYGNALIZACJA STAN NORMALNY SYGNALIZACJA STAN 
AWARII 

COMM ZIELONY ¶ kr·tkie bğyski co ok. 1s. =  
poprawna komunikacja z moduğem  

¶ Ŝwieci - brak komunikacji 
z moduğem, moduğ nie 
zidentyfikowany przez 
centralň. 

FAIL CZERWONY ¶ nie Ŝwieci - poprawna praca moduğu 
¶ mruga co ok. 0,5s - wejŜcie w tryb 

aktualizacji firmware (bootloader 
aktywny, zağoŨona zworka PR)  

¶ Ŝwieci - brak komunikacji 
z moduğem 

 

 

Sygnalizacja optyczna stanu. 

Sygnalizacja stan·w pracy - diody LED. 

LED KOLOR SYGNALIZACJA STAN NORMALNY SYGNALIZACJA STAN 
AWARII 

COMM ZIELONY ¶ kr·tkie bğyski co ok. 1s.: poprawna 
komunikacja z moduğem  

¶ Ŝwieci - brak komunikacji 
z moduğem, moduğ nie 
zidentyfikowany przez 
centralň. 

FAIL CZERWONY ¶ nie Ŝwieci - poprawna praca moduğu 
¶ mruga co ok. 0,5s - wejŜcie w tryb 

aktualizacji firmware (bootloader 
aktywny, zağoŨona zworka PR)  

¶ Ŝwieci - brak komunikacji 
z moduğem 

 

 

Wymagania, instalacja. 

Wymagania podstawowe. 

Moduğ ekspandera wyjŜĺ EXP-O8T-RN powinien  byĺ uŨywany w warunkach o normalnej wilgotnoŜci 
powietrza (RH=90% maks. bez kondensacji)  
i temperaturze z zakresu -10ÁC do +55ÁC.  
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NaleŨy bezwzglňdnie przestrzegaĺ zasad montaŨu urzŃdzeŒ do sieci niskoprŃdowych (zasilanie, 
magistrale danych, okablowanie). 

Instalacja i podğŃczenie moduğu. 

1. Zainstalowaĺ moduğ w odpowiednim miejscu ( rozdzielnia, zewnňtrzna obudowa natynkowa) i 
podğŃczyĺ zgodnie z opisem wyprowadzeŒ zachowujŃc szczeg·lnŃ ostroŨnoŜĺ podczas podğŃczania 
przewod·w zasilania. 
2. PoğŃczyĺ przewody magistrali RopamNET moduğu z centralŃ NeoGSM-IP wg. rysunku poniŨej. 
3. Dodaĺ moduğ do centrali za pomocŃ programu NeoGSMIPManager. 
4. Skonfigurowaĺ wyjŜcia moduğu wg. potrzeb (parametry identyczne jak dla centrali NeoGSM-IP). 
5. Wykonaĺ testy funkcjonalne, sprawdziĺ dziağanie. 
6. Po zakoŒczeniu instalacji, wykonaĺ szkolenie uŨytkownika. 
 
Uwagi: 
NaleŨy zachowaĺ moŨliwe Ŝrodki ochrony antystatycznej  w celu zabezpieczenia ukğad·w 
elektronicznych na PCB  przed wyğadowaniami elektrostatycznymi ESD. 
 

PodğŃczenie moduğu:  
 

 
 

 

Konserwacja systemu. 

UrzŃdzenie nie wymaga szczeg·lnych zabieg·w konserwacyjnych. Podczas okresowych przeglŃd·w 
technicznych naleŨy kontrolowaĺ stan zğŃcz Ŝrubowych, oczyŜciĺ PCB sprňŨonym powietrzem.  

Parametry techniczne. 

Parametr WartoŜĺ 

Napiňcie zasilania U = 9 - 14VDC ze zğŃcza +KB, GND 
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Parametr WartoŜĺ 

Pob·r prŃdu 20mA/60mA min/max @12VDC 

WyjŜcia O1-O8 NO, NC, RDC 500mOhm, 700mA@24VDC 

Komunikacja EIA 485 RopamNET 

Sygnalizacja pracy Diody LED:  
czerwona - awaria,  

zielona - komunikacja, brak komunikacji 

Warunki pracy  klasa Ŝrodowiskowa: II temp.:-10ÁC...+55ÁC 
RH: 20%...90%, bez kondensacji 

Wymiary 67,5 x 25 x 87 (WxHxD,mm) bez koğk·w montaŨowych,  
67,5 x 30 x 87 (WxHxD,mm) z koğkami montaŨowymi  

71mm x 57,5 x 90,7 (WxHxD,mm) obudowa na szynň DIN, szerokoŜĺ 4 
moduğy 

Waga ~50g / ~100g. 

 

EXP-O8R-RN 

Opis og·lny. 

Moduğ EXP-O8R-RN sğuŨy do rozszerzenia funkcjonalnoŜci systemu o 8 wyjŜĺ konfigurowalnych 

identycznie jak w centrali. 

WğaŜciwoŜci. 

Å 8 dodatkowych wyjŜĺ w systemie, 

Å konfiguracja pracy NO, NC 
Å moduğ na magistrali RopamNET, praca lokalna lub wyniesiona - dğugoŜĺ magistrali do 200mb, 

Å konfiguracja, wğaŜciwoŜci i typy reakcji jak wejŜcia NeoGSM-IP, 

Å rozğŃczne zğŃcza zaciskowe. 
Å styki bezpotencjağowe C, NO, NC 

Å wysokiej jakoŜci przekaŦniki (AC1: 16A/250V, AC3: 750W silnik 1-fazowy) 
Å montaŨ w obudowie na szynň DIN (szerokoŜĺ 9 moduğ·w). 

Przeznaczenie. 

EXP-O8R-RN jest moduğem wyjŜĺ wsp·ğpracujŃcym z centralŃ alarmowŃ NeoGSM-IP/NeoGSM-IP-PS. 
Moduğ zwiňksza o osiem iloŜĺ wyjŜĺ przekaŦnikowych (AC1: 16A/250V, AC3: 750W silnik 1-fazowy, 

styki: C/NO/NC) w systemie. 

OstrzeŨenia. 

¶ Ze wzglňd·w bezpieczeŒstwa urzŃdzenie powinno  byĺ konfigurowane tylko przez 
wykwalifikowanych instalator·w.  
¶ Przed przystŃpieniem do konfiguracji naleŨy zapoznaĺ siň ze zrozumieniem z powyŨszŃ 
instrukcjŃ.  
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¶ Nie wolno ingerowaĺ w konstrukcjň bŃdŦ przeprowadzaĺ samodzielnych napraw.  
¶ NaleŨy zachowaĺ moŨliwe Ŝrodki ochrony antystatycznej  w celu zabezpieczenia ukğad·w 
elektronicznych na PCB  przed wyğadowaniami elektrostatycznymi ESD.  
¶ W celu speğnienia wymagaŒ LVD i EMC  naleŨy przestrzegaĺ zasad: zasilania, zabudowy, 

ekranowania - odpowiednio do zastosowania. 
 
 

Opis moduğu. 

Wersje moduğu. 

Kod  Opis 

EXP-O8R-RN-D9M Moduğ ekspandera wyjŜĺ przekaŦnikowych (dodatkowe 8 wyjŜĺ 
przekaŦnikowych w systemie), komunikacja - magistrala RopamNET, 

obudowa na szynň DIN, szerokoŜĺ 9 moduğ·w 

 

Budowa i opis. 

    
 

Widok moduğu EXP-O8R-RN 
 

Opis moduğu. 
 

Opis WğaŜciwoŜci 

+V, GND zaciski zasilania moduğu 9-14VDC 

A,B  magistrala komunikacyjna RopamNET (EIA 485) 

JT zworka terminujŃca magistralň RopamNET (zağoŨyĺ tylko 
w przypadku gdy moduğ znajduje siň na koŒcu magistrali 

komunikacyjnej). 

Diody LED:   - FAIL czerwona - awaria, brak komunikacji z centralŃ 
lub moduğami podğŃczonymi do systemu NeoGSM-IP 
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- COMM zielona - komunikacja z centralŃ lub moduğami 
podğŃczonymi do systemu NeoGSM-IP 

DS1 Dip Switch do ustawiania adresu moduğu w systemie - 
patrz obrazek. 

NCx,Cx,NOx zaciski styk·w przekaŦnik·w, NO - styk normalnie 
otwarty, C - styk wsp·lny, NC - styk normalnie zwarty 

O1-O8 wyjŜcia moduğu, parametryzowane identycznie jak 
wejŜcia centrali NeoGSM-IP, (AC1: 16A/250V, AC3: 

750W silnik 1-fazowy) 

MontaŨ Obudowa na szynň DIN-TS35, szerokoŜĺ 9 moduğ·w 

Tamper wejŜcie zewnňtrznego tampera dla moduğu, stan 
wyŜwietlany i obğsugiwany z poziomu centrali NeoGSM-

IP. 

 

 

Sygnalizacja optyczna stanu. 

 
Sygnalizacja stan·w pracy - diody LED 

 

LED KOLOR SYGNALIZACJA STAN NORMALNY SYGNALIZACJA STAN 
AWARII 

COMM ZIELONY ¶ kr·tkie bğyski co ok. 1s.: poprawna 
komunikacja z moduğem  

¶ Ŝwieci - brak komunikacji 
z moduğem, moduğ nie 
zidentyfikowany przez 
centralň. 

FAIL CZERWONY ¶ nie Ŝwieci - poprawna praca moduğu 
¶ mruga co ok. 0,5s - wejŜcie w tryb 

akualizacji firmware (bootloader 
aktywny, zağoŨona zworka PR)  

¶ Ŝwieci - brak komunikacji 
z moduğem 

 

 
 

Wymagania, instalacja. 

Wymagania podstawowe. 

Moduğ ekspandera wyjŜĺ EXP-O8R-RN powinien  byĺ uŨywany w warunkach o normalnej wilgotnoŜci 
powietrza (RH=90% maks. bez kondensacji) i temperaturze z zakresu -10ÁC do +55ÁC.  
NaleŨy bezwzglňdnie przestrzegaĺ zasad montaŨu urzŃdzeŒ do sieci 230VAC (zasilanie, 
okablowanie). 
NaleŨy bezwzglňdnie przestrzegaĺ zasad montaŨu urzŃdzeŒ do sieci niskoprŃdowych (zasilanie, 
magistrale danych, okablowanie). 
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Instalacja i podğŃczenie moduğu. 

1. Zainstalowaĺ moduğ w odpowiednim miejscu ( rozdzielnia, zewnňtrzna obudowa natynkowa) i 
podğŃczyĺ zgodnie z opisem wyprowadzeŒ zachowujŃc szczeg·lnŃ ostroŨnoŜĺ podczas podğŃczania 
przewod·w zasilania. 
2. PoğŃczyĺ przewody magistrali RopamNET moduğu z centralŃ NeoGSM-IP wg. rysunku poniŨej. 
3. Dodaĺ moduğ do centrali za pomocŃ programu NeoGSMIPManager. 
4. Skonfigurowaĺ wyjŜcia moduğu wg. potrzeb (parametry identyczne jak dla centrali NeoGSM-IP). 
5. Wykonaĺ testy funkcjonalne, sprawdziĺ dziağanie. 
6. Po zakoŒczeniu instalacji, wykonaĺ szkolenie uŨytkownika. 
 
Uwagi: 
NaleŨy zachowaĺ moŨliwe Ŝrodki ochrony antystatycznej  w celu zabezpieczenia ukğad·w 
elektronicznych na PCB  przed wyğadowaniami elektrostatycznymi ESD. 
 
 

PodğŃczenie moduğu:  

 
 

Konserwacja systemu. 

UrzŃdzenie nie wymaga szczeg·lnych zabieg·w konserwacyjnych. Podczas okresowych przeglŃd·w 
technicznych naleŨy kontrolowaĺ stan zğŃcz Ŝrubowych, oczyŜciĺ PCB sprňŨonym powietrzem.  

Parametry techniczne. 

Parametr WartoŜĺ 

Napiňcie zasilania U = 9 - 14VDC ze zğŃcza +KB, GND 

Pob·r prŃdu 300mA max @12VDC 

WyjŜcia O1-O8 C, NO, NC, (AC1: 16A/250V, AC3: 750W silnik 1-fazowy) 

Komunikacja EIA 485 RopamNET 
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Parametr WartoŜĺ 

Sygnalizacja pracy Diody LED:  
czerwona - awaria,  

zielona - komunikacja, brak komunikacji 

Warunki pracy  klasa Ŝrodowiskowa: II temp.:-10ÁC...+55ÁC 
RH: 20%...90%, bez kondensacji 

Wymiary 159,5mm x 57,5 x 90,2 (WxHxD,mm) obudowa na szynň DIN, szerokoŜĺ 9 
moduğ·w 

Waga ~320g. 

 

APm-Aero 

Opis og·lny. 

WğaŜciwoŜci. 

- systemowy kontroler Aero (AP AccessPoint), 
- obsğuga do 8 do 16 urzŃdzeŒ Aero  w trybie systemowym, 
- zgodnoŜĺ z normŃ SSWiN PN-EN 50131-1 stopieŒ 2, 
- dwukierunkowa, szyfrowana (AES 128-bit) komunikacja w paŜmie ISM 868 MHz,  
- wysoka czuğoŜĺ RF do -110 dBm, 
- automatyczne sterowanie mocŃ nadawania, do +10dBm, w zaleŨnoŜci od siğy (RSSI) i jakoŜci 
transmisji (LQI), 
- zasiňg powyŨej 300m w terenie otwartym, 
- magistrala RopamNET do komunikacji systemowej, 
- programowanie i diagnostyka kontrolera i urzŃdzeŒ Aero z poziomu centrali, 
- peğen nadz·r i przekazywanie status·w do urzŃdzeŒ Aero, kontrola obecnoŜci, jakoŜci ğŃcza, stan 
baterii, 
- unikalne ID-Aero kaŨdego kontrolera pozwala na prawidğowŃ pracň w zasiňgu innego systemu Aero, 
- nieulotna pamiňĺ konfiguracji, 
- optyczna sygnalizacja pracy, 
- zasilanie: 9Võ14V/DC, 
- obudowa natynkowa ABS biağa - wymiary: 80x80x25 [mm], 
- wsp·ğpraca z systemami: NeoGSM-IP, 
- w systemach NeoGSM-IP, moŨe pracowaĺ kontroler Aero lub ekspander lokalny EXP-I8, 
- ochrona antysabotaŨowa, 

Przeznaczenie. 

Kontroler, punkt dostňpowy (AP) systemu Aero przeznaczony jest do  integracji urzŃdzeŒ 
bezprzewodowych Aero z systemami Ropam Elektronik poprzez magistralň RopamNET. Kontroler 
nadzoruje i zbiera informacje z bezprzewodowych urzŃdzeŒ Aero. 

OstrzeŨenia. 

¶ Ze wzglňd·w bezpieczeŒstwa urzŃdzenie powinno  byĺ instalowane tylko przez 
wykwalifikowanych instalator·w.  
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¶ Przed przystŃpieniem do montaŨu naleŨy zapoznaĺ siň ze zrozumieniem z  powyŨszŃ 
instrukcjŃ, czynnoŜci poğŃczeniowe naleŨy wykonywaĺ bez podğŃczonego zasilania.  
¶ Nie wolno ingerowaĺ w konstrukcjň bŃdŦ przeprowadzaĺ samodzielnych napraw.  
¶ NaleŨy zachowaĺ moŨliwe Ŝrodki ochrony antystatycznej  w celu zabezpieczenia ukğad·w 
elektronicznych na PCB  przed wyğadowaniami elektrostatycznymi ESD.  
¶ W celu speğnienia wymagaŒ LVD i EMC  naleŨy przestrzegaĺ zasad: zasilania, zabudowy, 

ekranowania - odpowiednio do zastosowania. 

Opis sterownika. 

Wersje kontrolera. 

Kod  Opis 

APm-Aero Systemowy kontroler Aero (AP AccessPoint), magistrala RopamNET, 
obudowa natynkowa ABS biağa - wymiary: 80x80x25 [mm]. 

 

Budowa i opis. 

Element 
(zacisk) 

Opis, funkcja 

12V wejŜcie zasilania DC: 9Võ14 V/DC  

GND zacisk napiňcia GND  (0V) 'masa' zasilania (GND-GND) 

A, B zğŃcze magistrali systemowej EIA485 RopamNET, zasada ğŃczenia A-A, B-B 
(GND-GND) 

STATUS** dioda LED - zielona  sygnalizacja pracy: 
praca systemowa na magistrali RopamNET 
bğyska co 0,5s = poprawna praca i komunikacja 
Ŝwieci = poprawna zasilanie brak poğŃczenia poprzez RopamNET 

 

MontaŨ i instalacja. 

Wymagania podstawowe. 

Kontroler  powinien  byĺ montowany w pomieszczeniach zamkniňtych,  o normalnej wilgotnoŜci 
powietrza (RH=90% maks. bez kondensacji) i temperaturze z zakresu -10ÁC do +55ÁC. Przy 
wybieraniu miejsca montaŨu naleŨy kierowaĺ siň nastňpujŃcymi kryteriami: 
- zasiňg sterownika radiowego (tğumienie Ŝcian pomieszczenia: drewno/gips- o 5%-20%, cegğa/ 
ceramika: o 20%-50%, beton/Ũelbeton: o 50%-80%, metal/stal: o 100%) 
- montaŨ optymalnie centralnie wobec przewidywanego zasiňgu (promienia) pracy pilot·w, 
- dostňpnoŜĺ sterownika dla os·b trzecich i pr·b sabotaŨu, 
- zachowanie bezpiecznej odlegğoŜci od Ŧr·değ ewentualnych zakğ·ceŒ (np. magistrale zasilania 
230V/AC - budynk·w, nadajniki radiowe, itp.). 
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Instalacja kontrolera. 

 

1. Zainstalowaĺ obudowň sterownika w odpowiednim miejscu i wprowadziĺ odpowiednie okablowanie 
poprzez przepusty kablowe. 
2. PodğŃczyĺ przewody zasilania do zacisk·w. W przypadku NEO/NeoGSM-IP: 

+KB - 12V,  GND - GND 
3. PodğŃczyĺ przy wsp·ğpracy z systemem NeoGSM-IP magistralň RopamNET (3 -przewodowo):  

A-A, B-B, GND-GND. 
4. Dodaĺ moduğ do centrali za pomocŃ programu NeoGSMIPManager. 
5. PodğŃczyĺ (opcjonalnie) urzŃdzenia do wyjŜĺ sterownika. 
6. Uruchomiĺ system, zağŃczyĺ zasilanie sterownika. 
7. Oprogramowaĺ kontroler: przy pracy systemowej z poziomu centrali i aplikacji NeoGSM-IP, 
8. Wykonaĺ testy funkcjonalne, sprawdziĺ zasiňg. 
9. Po zakoŒczeniu instalacji, wykonaĺ szkolenie uŨytkownika. 
 
Uwagi: 
NaleŨy zachowaĺ moŨliwe Ŝrodki ochrony antystatycznej  w celu zabezpieczenia ukğad·w 
elektronicznych na PCB  przed wyğadowaniami elektrostatycznymi ESD. 

Konfiguracja. 

Konfiguracja: NeoGSMIPManager. 

Kontroler konfiguruje siň z poziomu centrali alarmowej. 

NeoGSMIPManager: AP-Aero. 

Program NeoGSMIPManager zakğadka: APx-Aero.  
Dostňpna jest konfiguracja kontrolera i poziom sygnağu radiowego RSSI. 
 

Okno statusu urzŃdzeŒ (czujek): 
 
ID: Numer urzŃdzenia w kontrolerze -> nr wejŜcia w systemie. 
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Typ: typ urzŃdzenia Aero. 
Naruszenie: stan czujki, wykrycie ruchu. 
Tamper: stan obwodu antysabotaŨowego. 
Slevel: poziom komunikacji Aero (Doskonağy/Dobry/Sğaby), wynika z parametr·w RSSI i LQI. 
RSSI: poziom sygnağu radiowego (zakres od -20 do -110 dBm). 
Uwaga: JeŨeli w pobliŨu jest inny nadajnik na paŜmie 868MHz to odczyt RSSI (tğo) jest niŨszy, 
dla sytemu jest to zakğ·cenie, podwyŨszone tğo ISM. 
LQI: jakoŜĺ transmisji radiowej, niŨsza wartoŜĺ = lepsza jakoŜĺ, 
Vbat[V]: poziom napiňcia baterii w czujce, nowa bateria posiada 3,5-3,6V. 
Uwaga: nowa bateria po zainstalowaniu osiŃga swoje parametry nominalne dopiero po ok. 24 
godzinach pracy w czujce, wynika to z budowy baterii, bardzo niskiego poboru prŃdu przez 
czujkň, temperatury otoczenia. 
PoğŃczenie z AP: stan komunikacji z czujkŃ. 
CzuğoŜĺ: parametr czuğoŜci algorytmu detekcji czujki.  
1: czuğoŜĺ najniŨsza  
...  
8: czuğoŜĺ najwyŨsza 
Niskie wartoŜci czuğoŜci skracajŃ takŨe realny zasiňg detekcji. Dla aplikacji w kt·rych ma byĺ 
odpornoŜĺ na zwierzňta (PET) stosowaĺ parametr 1 do 4. 
Pulsy: parametr czasu analizy sygnağu, algorytm SmartPIR. 
PULSE 1: najkr·tszy czas zbierania pr·bek, analizy sygnağu 
é.. 
PULSE 4: najdğuŨszy czas zbierania pr·bek, analizy sygnağu 
Parametr okreŜla czas zbierania pr·bek dla algorytmu SmartPIR. KaŨda wartoŜĺ pozwala na 
skutecznŃ detekcjň, w normalnych warunkach zaleca siň uŨywanie PULSE 1-2 a dla aplikacji, w 
kt·rych mogŃ wystňpowaĺ zakğ·cenia lub ma byĺ odpornoŜĺ na zwierzňta (PET) PULSE 3-4. 

PetImmunity: czujka posiada opcjň odpornoŜci na zwierzňta domowe: koty, psy o wysokoŜci do 40cm 

i do 30kg oraz gryzonie. Czujka ma domyŜlnie odpornoŜĺ na zwierzňta do 12 kg. Czujka musi byĺ 

zamontowana do prostopadğej Ŝciany wzglňdem podğogi, na nominalnej wysokoŜci, nie wolno kierowaĺ 

czujki na uchwycie w kierunku podğogi. Zwierzňta mogŃ poruszaĺ siň po podğodze chronionego 
obszaru. W obszarze chronionym nie mogŃ znajdowaĺ siň meble, p·ğki po kt·rych zwierzňta mogŃ siň 

poruszaĺ. Czujka wymaga odpowiedniego skonfigurowania co do czuğoŜci i czasu analizy (Pulse). 
 

Konfiguracja czujek: 
Tryb nauki: uruchamia tryb nauki, dodawania nowych czujek,  
 
Procedura: 

-  otw·rz czujkň i zainstaluj bateriň w pierwszej czujce zgodnie z polaryzacjŃ. Czujka po zestawieniu 
poğŃczenia z AP wygeneruje dwie serie bğysk·w (dioda niebieska) z numerem urzŃdzenia w AP (np. 

adres 2 dwie serie bğysk·w po dwa bğyski), 
- powt·rz  pkt. 2 dla wszystkich czujek, czujki otrzymujŃ nr systemowe zgodnie z kolejnoŜciŃ 

dodawania, 

- sprawdŦ stan czujek w kontrolerze (RSSi, LQI), zmieŒ konfiguracjň dla poszczeg·lnych czujek, zapisz 
ustawienia do czujek z poziomu AP. 
UsuŒ czujkň nr x: usuwa wskazanŃ czujkň z pamiňci kontrolera, x; 1-16 (aktualnie poğŃczone z AP). 
UsuŒ wszystkie czujki: funkcja usuwa wszystkie czujki z kontrolera (aktualnie poğŃczone z AP). 
Odczytaj ustawienia czujek: funkcja pobiera ustawienia z czujek. 
PrzeŜlij ustawienia czujek: funkcja przesyğa ustawienia do wszystkich czujek. 
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WğŃcz WalkTest: opcja uruchamia tryb testu w czujkach, wykrycie ruchu sygnalizowane diodŃ 
WalkTest. Tryb aktywny tylko w czasie programowania powoduje takŨe czňstsze niŨ wynikajŃce z 
interwağu nadzorowanie urzŃdzeŒ Aero (RSSI, Vbat). 
 

Interwağ komunikacji bezprzewodowej: interwağ kontroli statusu czujki ma trzy przedziağy: 30/60/90 

s (fabrycznie 60s.). Dla maksymalnej ŨywotnoŜci baterii naleŨy wybraĺ interwağ 90 s. Interwağ 

kontroli ma wpğyw na to po jakim czasie polecenie z AP zostanie wysğane do czujki  w 
tym: czuwania (doz·r), WalkTest. Wszystkie alarmy, sabotaŨe przesyğane sŃ bez op·ŦnieŒ 

do kontrolera AP.  

Czujka automatycznie sterujŃ mocŃ nadawania, w celu uzyskania skutecznej ğŃcznoŜci i dla 
maksymalnej ŨywotnoŜci baterii. 

Uwagi:  
W przypadku braku poğŃczenia czujki/nadajnika z AP (np. po wyğŃczeniu zasilania AP) czujka 

przechodzi w stan oszczňdzania energii. Kolejne pr·by nawiŃzaniu poğŃczenia i 

zsynchronizowania siň nastňpujŃ co 1 minutň. 
 

Utrata komu nikacji bezprzewodowej (rozbrojony): funkcja pozwala na wyb·r reakcji systemu 

na utratň poğŃczenia gdy system nie czuwa (brak dozoru). Opcja pozwala na wyb·r: sabotaŨ (alarm 
gğoŜny) lub awariň.  

W trybie czuwania systemu (doz·r) utrata ğŃcznoŜci Aero jest sabotaŨem systemu.  
 

Okno statusu moduğu (STATUS AP): 
 
- poğŃczony: status poğŃczenia z centralŃ NeoGSM-IP (jest/brak) 
- wersja soft: wersja firmware w urzŃdzeniu APm Aero 
- Uzas: napiňcie zasilania na zaciskach zasilania moduğu 
- Tamper: monitoring otwarcia obudowy urzŃdzenia APm (otwarty/zamkniňty) 
- Walk Test: informacja o wğŃczeniu testu systemu Aero (czujki) podczas konfiguracji systemu 
(wğŃczony/wyğŃczony) 
- Tryb nauki: informacja o wğŃczeniu trybu nauki dla urzŃdzeŒ Aero (czujki, piloty, moduğy) podczas 
konfiguracji systemu (wğŃczony/wyğŃczony) 
- Szum: wartoŜĺ szumu sygnağu w paŜmie dziağania systemu Aero, granicznŃ wartoŜciŃ dla wykrycia 
zagğuszania jest -85[dBm] 
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Wykres poziomu sygnağu RSSI. 
Dla kaŨdej czujki dostňpny jest histogram poziomu, rozr·Ũnienie po kolorach. 

 

 

Parametry techniczne. 

Parametr WartoŜĺ 

Napiňcie zasilania U= 9Võ14VDC  (z magistrali RopamNET lub zgodne z II klasŃ izolacji) 

Pob·r prŃdu ~ 25mA @12VDC 

Komunikacja Aero w 
pasmie ISM 

868,000 MHz ... 870,000 MHz  

czuğoŜĺ: -110 dBm, moc nadawania: do +10dBm, modulacja FSK 

Komunikacja 
systemowa 

EIA-485 ï magistrala systemowa protok·ğ  RopamNET 

Programowanie z poziomu centrali alarmowej - praca systemowa, 

Warunki pracy klasa Ŝrodowiskowa: II temp. :-10ÁC...+55ÁC 
RH: 20%...90%, bez kondensacji 

ZğŃcza AWG:24-18, rozğŃczne 

Wymiary, waga.  80x80x25  (WxHxD,mm), 
 antena wbudowana na PCB obudowa natynkowa ABS biağa z sygnalizacjŃ 

optycznŃ, ~70g 
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Keyfob-Aero 

Opis og·lny. 

WğaŜciwoŜci. 

- systemowy pilot Aero (Keyfob-Aero), 
- zgodnoŜĺ z normŃ SSWiN PN-EN 50131-1 stopieŒ 2, 
- dwukierunkowa, szyfrowana (AES 128-bit) komunikacja w paŜmie ISM 868 MHz,  
- wysoka czuğoŜĺ RF do -110 dBm, 
- zasiňg powyŨej 200m w terenie otwartym, 
- programowanie i diagnostyka pilota Aero z poziomu centrali, 
- peğen nadz·r i przekazywanie status·w systemu, kontrola obecnoŜci, jakoŜci ğŃcza, stan baterii,  
- unikalne ID-Aero kaŨdego kontrolera pozwala na prawidğowŃ pracň w zasiňgu innego systemu Aero, 
- optyczna i dŦwiňkowa sygnalizacja pracy, 
- zasilanie: 3VDC, CR2032 
- obudowa ABS biağa/czarna, 

Przeznaczenie. 

Pilot Keyfob-Aero przeznaczony jest do wsp·ğpracy z urzŃdzeniami bezprzewodowymi Aero Ropam 
Elektronik a za ich poŜrednictwem do kontroli systemu alarmowego/automatyki budynkowej lub 
kontroli wybranych funkcji systemu. 

OstrzeŨenia. 

¶ Ze wzglňd·w bezpieczeŒstwa urzŃdzenie powinno  byĺ konfigurowane tylko przez 
wykwalifikowanych instalator·w.  
¶ Przed przystŃpieniem do konfiguracji naleŨy zapoznaĺ siň ze zrozumieniem z powyŨszŃ 
instrukcjŃ.  
¶ Nie wolno ingerowaĺ w konstrukcjň bŃdŦ przeprowadzaĺ samodzielnych napraw.  
¶ NaleŨy zachowaĺ moŨliwe Ŝrodki ochrony antystatycznej  w celu zabezpieczenia ukğad·w 
elektronicznych na PCB  przed wyğadowaniami elektrostatycznymi ESD.  
¶ W celu speğnienia wymagaŒ LVD i EMC  naleŨy przestrzegaĺ zasad: zasilania, zabudowy, 

ekranowania - odpowiednio do zastosowania. 

Opis pilota. 

Wersje pilota. 

Kod  Opis 

Keyfob-Aero-W Systemowy dwukierunkowy pilot Aero (Keyfob-Aero), obudowa ABS 
biağa. 

Keyfob-Aero-B Systemowy dwukierunkowy pilot Aero (Keyfob-Aero), obudowa ABS 
czarna. 
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Budowa i opis. 

   
Widok pilota Keyfob-Aero 

 
Opis pilota AERO - interfejs LED RGB / buzzer. 

 
1. Pilot niezaprogramowany przy naciŜniňciu przycisku mrugnie na biağo. 
2. Pilot zaprogramowany przy naciŜniňciu przycisku mrugnie na niebiesko. 
 
Sprawdzanie stanu stref (sygnalizacja LED RGB, buzzer): 
 
1. Strefa nieuzbrojona, dioda mrugnie dwa razy na zielono (buzzer 2x), 
2. Strefa uzbrojona, dioda mrugnie raz na czerwono (buzzer 1x), 
3. Strefa uzbrojona noc, dioda mrugnie raz na fioletowo (buzzer 1x), 
4. Alarm/SabotaŨ w strefie, dioda mrugnie dziesiňĺ razy na czerwono (buzzer 10x ton wysoki), 
5. Brak gotowoŜci przy uzbrojeniu w strefie, dioda mrugnie piňĺ razy na czerwono (buzzer 5x). 
 
Bğňdy transmisji (sygnalizacja LED RGB, buzzer): 
 
1. Pilot pr·buje transmitowaĺ dwa razy, nastňpnie zgğasza bğŃd transmisji. Dioda mrugnie raz na 
czerwono (buzzer 1x ton niski). 

Wymagania, instalacja. 

Wymagania podstawowe. 

Pilot Keyfob-Aero powinien  byĺ uŨywany w warunkach o normalnej wilgotnoŜci powietrza (RH=90% 
maks. bez kondensacji) i temperaturze z zakresu -10ÁC do +55ÁC. Przy wybieraniu miejsca montaŨu 
odbiornika (APx-Aero) naleŨy kierowaĺ siň nastňpujŃcymi kryteriami: 
- zasiňg pilota radiowego (tğumienie Ŝcian pomieszczenia: drewno/gips- o 5%-20%, cegğa/ ceramika: o 
20%-50%, beton/Ũelbeton: o 50%-80%, metal/stal: o 100%) 
- montaŨ optymalnie centralnie wobec przewidywanego zasiňgu (promienia) pracy pilot·w, 
- dostňpnoŜĺ sterownika dla os·b trzecich i pr·b sabotaŨu, 
- zachowanie bezpiecznej odlegğoŜci od Ŧr·değ ewentualnych zakğ·ceŒ (np. magistrale zasilania 
230V/AC - budynk·w, nadajniki radiowe, itp.). 
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Konfiguracja. 

Przygotowanie systemu do pracy. 

W zaleŨnoŜci od tego czy pilot jest wprogramowany do systemu czy nie - poniŨej przedstawiono 
spos·b postňpowania celem skonfigurowania pilot·w do dziağania z wybranym systemem produkcji 
Ropam Elektronik. 
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Procedura dodawania niezaprogramowanego pilota do systemu: 
 
Tryb nauki w dedykowanym do sprzňtu programie: uruchamia tryb nauki, dodawania nowych 
pilot·w. 
 
Procedura: 

- wğŃcz tryb nauki w programie NeoGSMIPManager, 
- wciŜnij dowolny przycisk na pilocie, w oknie programu zostanie wyŜwietlony odpowiedni komunikat 

(dioda LED mrugnie na niebiesko), 

- przetestuj dziağanie pilota wg. ustawieŒ w programie, 
 
 
Procedura usuwania zaprogramowanego pilota z systemu: 
 

- otw·rz obudowň pilota, wciŜnij r·wnoczeŜnie dwa pierwsze przyciski (reset), wğ·Ũ bateriň, dioda LED 
na pilocie zapali siň na biağo, buzzer 1x 

- powt·rz  pkt. 1 dla wszystkich pilot·w, kt·re majŃ byĺ usuniňte z systemu 
 

Konfiguracja: NeoGSMIPManager. 

Piloty przy pracy systemowej konfiguruje siň z poziomu centrali alarmowej. 

NeoGSMIPManager: AP-Aero. 

Program NeoGSMIPManager zakğadka: Moduğy, panele TPR: APx-Aero.  
Dostňpna jest konfiguracja kontrolera i poziom sygnağu radiowego RSSI. 
 
Zakğadka AP-AERO, Piloty: 
 
UsuŒ pilota nr x: usuwa wskazanego pilota z pamiňci kontrolera, x; 1-16 (aktualnie poğŃczone z AP). 
UsuŒ wszystkie piloty: funkcja usuwa wszystkie piloty z kontrolera (aktualnie poğŃczone z AP). 
Odczytaj ustawienia z AP: funkcja pobiera ustawienia z AP. 
PrzeŜlij ustawienia do AP: funkcja przesyğa ustawienia do AP. 
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Okno konfiguracji pilot·w dwukierunkowych: 
 

 
 

Konfiguracja kanağ·w (pilot·w). 
 
- Przycisk (A)/(B)/(C)/(D)/(E): naleŨy wybraĺ akcjň w systemie dla poszczeg·lnego kanağu.  
 
Opcje:  
 
brak funkcji,  
zağ./wyğ. czuwanie peğne,  
zağ./wyğ. czuwanie nocne,  
zağ. czuwanie peğne,  
zağ. czuwanie nocne,  
wyğ. czuwanie/alarm,  
panik gğoŜny,  
sprawdŦ status. 
 
- SMS zağ./SMS wyğ.; naleŨy wprowadziĺ treŜĺ wiadomoŜci dla poszczeg·lnego zdarzenia np. dla 
zağ./wyğ. czuwanie peğne moŨna wprowadziĺ SMS zağ./SMS wyğ. a dla zağ. czuwanie peğne moŨna 
wprowadziĺ: SMS zağ. itp. 
- Dodaj pilota nr: zaznaczenie funkcji dodaje do treŜci SMS-a numer pilota/czujki, kt·ry wygenerowağ 
zdarzenie. 
- WyŜlij SMS do: matryca pozwala na okreŜlenie numer·w  tel. do kt·rych zostanŃ wysyğane 
wiadomoŜci SMS. 
- UsuŒ pilota nr. - usuwa z systemu Aero pilota o wybranym numerze (1-16) 
- UsuŒ wszystkie piloty - usuwa wszystkie piloty wprogramowane do systemu Aero. 
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Okno statusu pilota: 
 

 
 
ID - numer pilota wprogramowanego do systemu (1-16), 
B_A - B_E - kontrolka wciŜniňcia przycisku na pilocie (widoczne w trybie programowania moduğu), 
Slevel - poziom komunikacji Aero (zakres od -20 do -110 dBm), 
Bateria - stan baterii w pilocie Keyfob Aero (Ok, Sğaba). 

Flagi do pilota w LogicProcessor. 

W zakğadce Logic Processor moŨna wybraĺ flagi odpowiadajŃce kaŨdemu z przycisk·w pilota i 
ustawiĺ dla nich odpowiednie dziağanie wedğug potrzeb. 
 
Flagi w LP dla Keyfob-Aero: 
- kb1,  
- kb2, 
- kb3, 
- kb4, 
- kb5 
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Parametry techniczne. 

Parametr WartoŜĺ 

Napiňcie zasilania U= 3VDC  (CR2032) 

Czas pracy ~ 2 lata 

Komunikacja Aero w 
pasmie ISM 

868,000 MHz ... 870,000 MHz  

czuğoŜĺ: -110 dBm, moc nadawania: do +10dBm 

Programowanie z poziomu centrali alarmowej - praca systemowa, 

Warunki pracy klasa Ŝrodowiskowa: II temp.:-10ÁC...+55ÁC 
RH: 20%...90%, bez kondensacji 

Wymiary, waga.  69.85 x 34.80 x 17.53  (WxHxD,mm), 
 antena wbudowana na PCB, obudowa ABS biağa/czarna z sygnalizacjŃ 

optycznŃ, ~25g 

 

IO-Aero. 

Opis og·lny.  

WğaŜciwoŜci. 

- systemowy moduğ bezprzewodowego wejŜcia/wyjŜcia Aero (IO-Aero), 
- zgodnoŜĺ z normŃ SSWiN PN-EN 50131-1 stopieŒ 2, 
- dwukierunkowa, szyfrowana (AES 128-bit) komunikacja w paŜmie ISM 868 MHz,  
- wysoka czuğoŜĺ RF do -110 dBm, 
- automatyczne sterowanie mocŃ nadawania, do +10dBm, w zaleŨnoŜci od siğy (RSSI) i jakoŜci 
transmisji (LQI), 
- zasiňg powyŨej 200m w terenie otwartym, 
- programowanie i diagnostyka urzŃdzeŒ Aero z poziomu centrali, 
- peğen nadz·r i przekazywanie status·w do urzŃdzeŒ Aero, kontrola obecnoŜci, jakoŜci ğŃcza, stan 
baterii, obecnoŜĺ zasilania podstawowego, 
- unikalne ID-Aero kaŨdego moduğu pozwala na prawidğowŃ pracň w zasiňgu innego systemu Aero, 
- nieulotna pamiňĺ konfiguracji, 
- optyczna sygnalizacja pracy, 
- zasilanie: bateria 3,6V/DC, lub zewnňtrzne 9-14VDC 
- obudowa natynkowa ABS biağa - wymiary: 80x80x25 [mm], 
- wsp·ğpraca z systemami: NeoGSM-IP, 
- ochrona antysabotaŨowa, 

Przeznaczenie. 

Moduğ IO systemu Aero przeznaczony jest do bezprzewodowej integracji urzŃdzeŒ przewodowych 
(czujki, kontaktrony etc.) z systemami Ropam Elektronik poprzez bezprzewodowy system Aero. 
Pozwala on na rozszerzenie funkcjonalnoŜci systemu o urzŃdzenia bezprzewodowe w przypadku 
braku zasob·w przewodowych (okablowanie). 
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OstrzeŨenia. 

¶ Ze wzglňd·w bezpieczeŒstwa urzŃdzenie powinno  byĺ instalowane tylko przez 
wykwalifikowanych instalator·w.  
¶ Przed przystŃpieniem do montaŨu naleŨy zapoznaĺ siň ze zrozumieniem z  powyŨszŃ 
instrukcjŃ, czynnoŜci poğŃczeniowe naleŨy wykonywaĺ bez podğŃczonego zasilania.  
¶ Nie wolno ingerowaĺ w konstrukcjň bŃdŦ przeprowadzaĺ samodzielnych napraw.  
¶ NaleŨy zachowaĺ moŨliwe Ŝrodki ochrony antystatycznej  w celu zabezpieczenia ukğad·w 
elektronicznych na PCB  przed wyğadowaniami elektrostatycznymi ESD.  
¶ W celu speğnienia wymagaŒ LVD i EMC  naleŨy przestrzegaĺ zasad: zasilania, zabudowy, 

ekranowania - odpowiednio do zastosowania. 

Opis moduğu. 

Wersje moduğu IO-Aero. 

Kod  Opis 

IO-Aero Systemowy moduğ Aero, komunikacja bezprzewodowa, obudowa 
natynkowa ABS biağa - wymiary: 80x80x25 [mm]. 

 

Budowa i opis. 

 

 

 
Widok moduğu IO-Aero 
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Element 
(zacisk) 

Opis, funkcja 

+V- wejŜcie zasilania DC: 9Võ14 V/DC  

GND zacisk napiňcia GND  (0V) 'masa' zasilania (GND) 

TAMP zaciski wyjŜciowe tampera NC 

T1 wejŜcie tampera zewnňtrznego 

I1 wejŜcie alarmowe (do podğŃczenia zewnňtrznego urzŃdzenia, typ NC) 

Fail wyjŜcie awarii (OC, 100mA@30VDC), podawany sygnağ - GND, stan 
normalny - HiZ 

C wyjŜcie COM przekaŦnika (0,5A/125V AC1, 2A/30V DC) 

NO wyjŜcie NO przekaŦnika (0,5A/125V AC1, 2A/30V DC) 
 

 
1. WejŜcie T1 NC min czas naruszenia 1s. 
2. WejŜcie I1 NC min czas naruszenia 2s! 
3. WyjŜcie OUT odŜwieŨanie co interwağ komunikacji AERO np.:90s. 
4. Zworka J1 usuwanie/programowanie do systemu AERO 
5. Zworka J2 tryb pracy IO: 
 -zağoŨona, IO wysyğa alarmy z wejŜcia tylko gdy jest uzbrojony system  
 -zdjňta, IO wysyğa alarmy cağy czas niezaleŨnie od uzbrojenia 
6. WyjŜcie FAIL ï zwarcie do masy jeŨeli brak poğŃczenia z AP 
7. Dioda LED mrugniňcie na czerwono przy starcie w trybie gdy zworka J2: 
 -zdjňta, IO wysyğa alarmy cağy czas niezaleŨnie od uzbrojenia 
 -zağoŨona, IO wysyğa alarmy tylko wtedy gdy system jest uzbrojony 

MontaŨ i instalacja. 

Wymagania podstawowe. 

Moduğ  powinien  byĺ montowany w pomieszczeniach zamkniňtych,  o normalnej wilgotnoŜci powietrza 
(RH=90% maks. bez kondensacji) i temperaturze z zakresu -10ÁC do +55ÁC. Przy wybieraniu miejsca 
montaŨu naleŨy kierowaĺ siň nastňpujŃcymi kryteriami: 
- zasiňg sterownika radiowego (tğumienie Ŝcian pomieszczenia: drewno/gips- o 5%-20%, cegğa/ 
ceramika: o 20%-50%, beton/Ũelbeton: o 50%-80%, metal/stal: o 100%) 
- montaŨ optymalnie centralnie wobec przewidywanego zasiňgu, 
- dostňpnoŜĺ moduğu dla os·b trzecich i pr·b sabotaŨu, 
- zachowanie bezpiecznej odlegğoŜci od Ŧr·değ ewentualnych zakğ·ceŒ (np. magistrale zasilania 
230V/AC - budynk·w, nadajniki radiowe, itp.). 

Opis i dziağanie moduğu IO-Aero. 

Okablowanie systemu powinno byĺ wykonane przy pomocy przewod·w sğaboprŃdowych. 
Sygnağy i zasilanie powinno byĺ prowadzone w jednym przewodzie.   
 
Moduğ sprawdza stan: 
- wejŜcia I1 na pğytce moduğu, 
- steruje wyjŜciem OUT zgodnie z ustawieniami w centrali, patrz tabelka: 
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System NeoGSM-IP: 
 

Nr wejŜcia w systemie Nr wyjŜcia w systemie 

I13 O1 

I14 O2 

I15 O3 

I16 O4 

I17 O5 

I18 O6 

I19 O7 

I20 O8 

 
System NeoGSM-IP: 

 

Nr wejŜcia w systemie Nr wyjŜcia w systemie 

Wedğug alokacji wejŜĺ 

 

Instalacja i programowanie moduğu IO. 

1. Zainstalowaĺ obudowň moduğu w odpowiednim miejscu i wprowadziĺ odpowiednie okablowanie 
poprzez przepusty kablowe. 
2. PodğŃczyĺ przewody zasilania do zacisk·w (zasilanie przewodowe). 
3. ZağoŨyĺ bateriň zgodnie z polaryzacjŃ (zasilanie bateryjne gdy nie ma moŨliwoŜci zasilania 
przewodowego).  
4. PodğŃczyĺ urzŃdzenia do wejŜĺ/wyjŜĺ moduğu. 
5. Uruchomiĺ system, zağŃczyĺ zasilanie sterownika. 
 
6. Oprogramowaĺ moduğ: przy pracy systemowej z poziomu centrali i aplikacji NeoGSMIPManager, 
7. Wykonaĺ testy funkcjonalne, sprawdziĺ zasiňg. 
8. Po zakoŒczeniu instalacji, wykonaĺ szkolenie uŨytkownika. 
 

Procedura programowania moduğu: 
 

1. Uruchom procedurň dodawania urzŃdzeŒ w kontrolerze Aero (praca systemowa: 
NeoGSMIPManager->AP-Aero->WğŃcz tryb nauki 

2. Otw·rz moduğ i zainstaluj bateriň w pierwszym module zgodnie z polaryzacjŃ. Moduğ po zestawieniu 
poğŃczenia z AP wygeneruje seriň bğysk·w (dioda niebieska). 

3. Powt·rz pkt. 2 dla wszystkich moduğ·w, moduğy IO otrzymujŃ nr systemowe zgodnie z kolejnoŜciŃ 

dodawania. 
4. SprawdŦ stan moduğ·w w kontrolerze (RSSi, LQI), zapisz ustawienia do AP. 
 
Uwagi: 
NaleŨy zachowaĺ moŨliwe Ŝrodki ochrony antystatycznej  w celu zabezpieczenia ukğad·w 
elektronicznych na PCB  przed wyğadowaniami elektrostatycznymi ESD. 
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Procedura resetu do ust. fabrycznych. 

Procedura resetu mo duğu do ustawieŒ fabrycznych: 
1. Moduğ zaprogramowany do kontrolera AP (z unikalnym ID-Aero) nie moŨe byĺ wprogramowany do 

innego AP, wymaga resetu. 
2. Procedura resetu: 

Wyjmij bateriň z moduğu Ҧ zağ·Ũ zworkň na piny J1 Ҧ zainstaluj bateriň Ҧ usuŒ zworkň w 

ciŃgu 10s. 
Moduğ potwierdzi reset seriŃ bğysk·w niebieskŃ diodŃ LED 10x co 100ms. 

3. Moduğ ma zresetowane ID-Aero (do fabrycznych), jest gotowy do nowego programowania.  

Konfiguracja. 

Konfiguracja: NeoGSMIPManager. 

Moduğ przy pracy systemowej konfiguruje siň z poziomu centrali alarmowej. 
 
Wymagania: 
 
- wsp·ğpraca z systemem: NeoGSM-IP,  

NeoGSMIPManager: AP-Aero. 

Program NeoGSMIPManager zakğadka: Moduğy, panele TPR: APx-Aero.  
Dostňpna jest konfiguracja kontrolera i poziom sygnağu radiowego RSSI. 
 

Okno statusu urzŃdzeŒ (czujek, moduğ·w IO): 
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Konfiguracja czujek/moduğ·w IO: 
 
Tryb nauki: uruchamia tryb nauki, dodawania nowych czujek/moduğ·w,  
 
Procedura: 

-  otw·rz czujkň/moduğ i zainstaluj bateriň w pierwszej czujce lub module zgodnie z polaryzacjŃ. 

Czujka/moduğ po zestawieniu poğŃczenia z AP wygeneruje dwie serie bğysk·w (dioda niebieska) z 
numerem urzŃdzenia w AP (np. adres 2 dwie serie bğysk·w po dwa bğyski), 

- powt·rz  pkt. 2 dla wszystkich czujek/moduğ·w, czujki/moduğy otrzymujŃ nr systemowe zgodnie z 
kolejnoŜciŃ dodawania, 

- sprawdŦ stan czujek/moduğ·w w kontrolerze (RSSi, LQI), zmieŒ konfiguracjň dla poszczeg·lnych 

czujek/moduğ·w, zapisz ustawienia do czujek/moduğ·w z poziomu AP. 
UsuŒ czujkň nr x: usuwa wskazanŃ czujkň lub moduğ z pamiňci kontrolera, x; 1-16 (aktualnie 
poğŃczone z AP). 
UsuŒ wszystkie czujki: funkcja usuwa wszystkie czujki/moduğy z kontrolera (aktualnie poğŃczone z 
AP). 
Odczytaj ustawienia z AP: funkcja pobiera ustawienia z czujek/moduğ·w. 
PrzeŜlij ustawienia do moduğu AP: funkcja przesyğa ustawienia do wszystkich czujek/moduğ·w. 
 

Interwağ komunikacji bezprzewodowej: interwağ kontroli statusu czujki/moduğu ma trzy przedziağy: 

30/60/90 s (fabrycznie 60s.). Dla maksymalnej ŨywotnoŜci baterii naleŨy wybraĺ interwağ 90 s.  

Interwağ kontroli ma wpğyw na to po jakim czasie polecenie z AP zostanie wysğane do 
czujki/moduğu  w tym: czuwania (doz·r). 

Wszystkie alarmy, sabotaŨe przesyğane sŃ bez op·ŦnieŒ do kontrolera AP. 
Czujka/moduğ automatycznie steruje mocŃ nadawania, w celu uzyskania skutecznej ğŃcznoŜci i 

maksymalnej ŨywotnoŜci baterii. 
 

Uwagi:  

W przypadku braku poğŃczenia czujki/nadajnika z AP (np. po wyğŃczeniu zasilania AP) czujka/moduğ 
przechodzi w stan oszczňdzania energii.  
 

Okno statusu moduğu (STATUS AP): 
 
- PoğŃczony: status poğŃczenia z centralŃ NeoGSM-IP (jest/brak) 
- Wersja soft: wersja firmware w urzŃdzeniu APm Aero 
- Uzas: napiňcie zasilania na zaciskach zasilania moduğu 
- Tamper: monitoring otwarcia obudowy urzŃdzenia APm (otwarty/zamkniňty) 
- Walk Test: informacja o wğŃczeniu testu systemu Aero (czujki) podczas konfiguracji systemu 
(wğŃczony/wyğŃczony) 
- Tryb nauki: informacja o wğŃczeniu trybu nauki dla urzŃdzeŒ Aero (czujki, piloty, moduğy) podczas 
konfiguracji systemu (wğŃczony/wyğŃczony) 
- Szum: wartoŜĺ szumu sygnağu w paŜmie dziağania systemu Aero, granicznŃ wartoŜciŃ dla wykrycia 
zagğuszania jest -85[dBm] 

Konserwacja systemu. 

UrzŃdzenie nie wymaga szczeg·lnych zabieg·w konserwacyjnych. Podczas okresowych przeglŃd·w 
technicznych naleŨy kontrolowaĺ stan zğŃcz Ŝrubowych, stan zasilania awaryjnego, oczyŜciĺ PCB 
sprňŨonym powietrzem. System naleŨy okresowo testowaĺ pod wzglňdem prawidğowego dziağania i 
komunikacji.  
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Parametry techniczne. 

Parametr WartoŜĺ 

Napiňcie zasilania U=9V-14V DC podstawowe / U=3,6VDC, bateria ER14505M 

Pob·r prŃdu ~ 2mA@12VDC / ~ 0,2mA @3,6VDC 

Komunikacja Aero w 
pasmie ISM 

868,000 MHz ... 870,000 MHz  

czuğoŜĺ: -110 dBm, moc nadawania: do +10dBm, modulacja FSK 

Komunikacja 
systemowa 

magistrala systemowa RopamNET 

Programowanie z poziomu centrali alarmowej - praca systemowa, 

Warunki pracy klasa Ŝrodowiskowa: II temp. :-10ÁC...+55ÁC 
RH: 20%...90%, bez kondensacji 

ZğŃcza AWG:24-18, rozğŃczne 

Wymiary, waga.  80x80x25  (WxHxD,mm), 
 antena wbudowana na PCB obudowa natynkowa ABS biağa z sygnalizacjŃ 

optycznŃ, ~70g 

RHT-Aero 

Opis og·lny. 

WğaŜciwoŜci. 

- systemowy moduğ bezprzewodowego czujnika temperatury i wilgotnoŜci Aero (RHT-Aero), 
- pomiar temperatury w zakresie -20ÁC do 125ÁC - zewnňtrzny czujnik TSR1-HT, -20ÁC do 70ÁC 
wbudowany czujnik temperatury 
- pomiar wilgotnoŜci w zakresie 0-100% Rh bez kondensacji, 
- dwukierunkowa, szyfrowana (AES 128-bit) komunikacja w paŜmie ISM 868 MHz,  
- wysoka czuğoŜĺ RF do -110 dBm, 
- automatyczne sterowanie mocŃ nadawania, do +10dBm, w zaleŨnoŜci od siğy (RSSI) i jakoŜci 
transmisji (LQI), 
- zasiňg powyŨej 200m w terenie otwartym, 
- programowanie i diagnostyka urzŃdzeŒ Aero z poziomu centrali, 
- peğen nadz·r i przekazywanie status·w do urzŃdzeŒ Aero, kontrola obecnoŜci, jakoŜci ğŃcza, stan 
baterii, obecnoŜĺ zasilania podstawowego, 
- unikalne ID-Aero kaŨdego moduğu pozwala na prawidğowŃ pracň w zasiňgu innego systemu Aero, 
- nieulotna pamiňĺ konfiguracji, 
- optyczna sygnalizacja pracy, 
- zasilanie: bateria 3,6V/DC, lub zewnňtrzne 9-14VDC 
- obudowa natynkowa ABS biağa - wymiary: 80x80x25 [mm], 
- wsp·ğpraca z systemami: NeoGSM-IP 
- ochrona antysabotaŨowa, 
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Przeznaczenie. 

Moduğ RHT- Aero przeznaczony jest do bezprzewodowego pomiaru temperatury i wilgotnoŜci. 
Dziňki niemu moŨna zintegrowaĺ pomiary z wielu urzŃdzeŒ (do 4 w systemie NeoGSM-IP) i 
analizowaĺ zmiany parametr·w temperatury i wilgotnoŜci. 

OstrzeŨenia. 

¶ Ze wzglňd·w bezpieczeŒstwa urzŃdzenie powinno  byĺ konfigurowane tylko przez 
wykwalifikowanych instalator·w.  
¶ Przed przystŃpieniem do konfiguracji naleŨy zapoznaĺ siň ze zrozumieniem z powyŨszŃ 
instrukcjŃ.  
¶ Nie wolno ingerowaĺ w konstrukcjň bŃdŦ przeprowadzaĺ samodzielnych napraw.  
¶ NaleŨy zachowaĺ moŨliwe Ŝrodki ochrony antystatycznej  w celu zabezpieczenia ukğad·w 
elektronicznych na PCB  przed wyğadowaniami elektrostatycznymi ESD.  
¶ W celu speğnienia wymagaŒ LVD i EMC  naleŨy przestrzegaĺ zasad: zasilania, zabudowy, 

ekranowania - odpowiednio do zastosowania. 
¶ MajŃc na uwadze maksymalnŃ ŨywotnoŜĺ baterii w module, naleŨy unikaĺ instalowania 
moduğu w miejscach obarczonych wystňpowaniem skrajnych temperatur otoczenia. 
¶ W razie koniecznoŜci pomiaru temperatur ze skrajnych zakres·w naleŨy moduğ RHT-Aero 
wyposaŨyĺ w czujnik TSR-xx i doprowadziĺ go przewodowo do miejsc gdzie wystňpujŃ 
temperatury majŃce wpğyw na ŨywotnoŜĺ baterii lub podğŃczyĺ do moduğu zewnňtrzne 
zasilanie - patrz parametry techniczne. 

Opis moduğu. 

Wersje moduğu. 

Kod  Opis 

RHT - Aero Bezprzewodowy moduğ czujnika temperatury i wilgotnoŜci Aero. 
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Budowa i opis. 

Widok moduğu: 
 

 
 

Opis zworek: 
 

J1 - normalna praca - zworka zdjňta, zağoŨona - patrz procedura instalacji i programowania 
(kasowanie czujki z systemu).  
J2- Wyb·r czujnika temperatury: zdjňta - czujnik wewnňtrzny moduğu, zağoŨona - czujnik zewnňtrzny 
serii TSR-xx produkcji Ropam Elektronik. 

Opis zğŃcz: 
 
T1 - dane z cyfrowego czujnika temperatury TSR-xx 
GND - masa zasilania  
V+ - zasilanie zewnňtrznego czujnika temperatury (NIE ĞłCZYĹ Z 12V !!!) 
 
12V - zewnňtrzne zasilanie czujnika (np. z centrali alarmowej) 
GND - masa zasilania 

MontaŨ i instalacja. 

Wymagania podstawowe. 

Moduğ  powinien  byĺ montowany w pomieszczeniach zamkniňtych, o normalnej wilgotnoŜci powietrza 
(RH=90% maks. bez kondensacji) i temperaturze z zakresu -20ÁC do +70ÁC. Przy wybieraniu miejsca 
montaŨu naleŨy kierowaĺ siň nastňpujŃcymi kryteriami: 
- zasiňg sterownika radiowego (tğumienie Ŝcian pomieszczenia: drewno/gips- o 5%-20%, cegğa/ 
ceramika: o 20%-50%, beton/Ũelbeton: o 50%-80%, metal/stal: o 100%) 
- montaŨ optymalnie centralnie wobec przewidywanego zasiňgu, 
- dostňpnoŜĺ moduğu dla os·b trzecich i pr·b sabotaŨu, 
- zachowanie bezpiecznej odlegğoŜci od Ŧr·değ ewentualnych zakğ·ceŒ (np. magistrale zasilania 
230V/AC - budynk·w, nadajniki radiowe, itp.). 
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Opis i dziağanie moduğu RHT-Aero. 

Okablowanie systemu powinno byĺ wykonane przy pomocy przewod·w sğaboprŃdowych. 
 
Moduğ sprawdza stan parametr·w Ŝrodowiska: 
 
- temperatury w zakresie -20ÁC do +70ÁC, -20ÁC do +125ÁC przy wykorzystaniu zewnňtrznego 
czujnika TSR1-HT 
- wilgotnoŜci w zakresie 0-100% Rh bez kondensacji 
 
Odczyty z moduğu moŨna przesyğaĺ do aplikacji RopamNeo, odczytywaĺ lokalnie w panelach 
dotykowych TPR-4, SMS-ach. 

Instalacja i programowanie moduğu RHT-Aero. 

1. Zainstalowaĺ obudowň moduğu w odpowiednim miejscu i wprowadziĺ odpowiednie okablowanie 
poprzez przepusty kablowe. 
2. PodğŃczyĺ przewody zasilania do zacisk·w (zasilanie przewodowe). 
3. ZağoŨyĺ bateriň zgodnie z polaryzacjŃ (zasilanie bateryjne gdy nie ma moŨliwoŜci zasilania 
przewodowego).  
4. Uruchomiĺ system. 
5. Oprogramowaĺ moduğ: z poziomu centrali i aplikacji NeoGSMIPManager, 
6. Wykonaĺ testy funkcjonalne, sprawdziĺ zasiňg. 
7. Po zakoŒczeniu instalacji, wykonaĺ szkolenie uŨytkownika. 

Procedura programowania moduğu: 
 

1. Uruchom procedurň dodawania urzŃdzeŒ w kontrolerze Aero (praca systemowa: 

NeoGSMIPManager->AP-Aero->WğŃcz tryb nauki. 
2. Otw·rz moduğ i zainstaluj bateriň w pierwszym module zgodnie z polaryzacjŃ. Moduğ po zestawieniu 

poğŃczenia z AP wygeneruje seriň bğysk·w (dioda niebieska). 
3. Powt·rz pkt. 2 dla wszystkich moduğ·w, moduğy RHT-Aero otrzymujŃ nr systemowe zgodnie z 

kolejnoŜciŃ dodawania. 
4. SprawdŦ stan moduğ·w w kontrolerze (RSSi, LQI), zapisz ustawienia do moduğ·w RHT-Aero. 
 
Procedura usuwania moduğu z systemu: 
 

1. Moduğ zaprogramowany do kontrolera AP (z unikalnym ID-Aero) nie moŨe byĺ wprogramowany do 
innego AP, 

wymaga resetu. 
2. Wyjmij bateriň z moduğu Ҧ zağ·Ũ zworkň J1 Ҧ zainstaluj bateriň Ҧ usuŒ zworkň w ciŃgu 

10s.  

Moduğ potwierdzi reset seriŃ bğysk·w niebieskŃ diodŃ LED 10x co 100ms. 
3. Moduğ ma zresetowane ID-Aero i ustawienia (do fabrycznych), jest gotowy do nowego 

programowania. 
 
Uwagi: 
NaleŨy zachowaĺ moŨliwe Ŝrodki ochrony antystatycznej  w celu zabezpieczenia ukğad·w 
elektronicznych na PCB  przed wyğadowaniami elektrostatycznymi ESD. 



Str. 95 
 

Konfiguracja systemu.  
   

 

 
É 2018 Ropam Elektronik 

Flagi RHT-Aero w LogicProcessor. 

Funkcje odczytu temperatury i wilgotnoŜci czujnik·w bezprzewodowych Aero w LP majŃ postaĺ jak 
niŨej: 
- gettw(1-4) (temperatura)  
- getthw(1-4) (wilgotnoŜĺ) 
 

Przykğad: 
 

                  th1=gethw(1); pobiera do zmiennej th1 wilgotnoŜĺ z czujnika 1 aero  
 
JeŨeli centrala wykryje bğŃd odczytu czujnik·w to sygnalizowane jest to poprzez wartoŜci: -999 dla 

temp. i 255 dla wilgotnoŜci. 
 

Przykğadowy skrypt logiki uŨywajŃcy danych z czujnik·w RHT: 
 

Funkcja pozwala na sterowanie wyjŜciami (podğŃczonymi do nich urzŃdzeniami) w zaleŨnoŜci od 
ustawionych parametr·w (temperatura, wilgotnoŜĺ z danego numeru czujnika, w tym przykğadzie 
czujnik Aero nr.1, badanie temperatury w zakresach 25-30 stopni Celsjusza): 
 
int tw; 
int M1;  
int O1;  
main(){  
gbenv();  
M1=0 
O1=geto(1); 
while(1){  
gbenv();  
tw=gettw(1);  
O1=geto(1);  
if(tw<25&&M1==0){  
M1=1;  
PRINT("Zimno");  
};  
if(tw>30&&M1==1){  
M1=0;  
PRINT("Temp. OK.");  
};  
O1=tofd(1,M1,0,2);            // histereza zağŃczenia i wyğŃczenia wyjŜcia 
seto(1,O1); 
};  
}; 
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Konfiguracja. 

Przygotowanie systemu do pracy. 

Zanim moduğ RHT-Aero zostanie podğŃczony do systemu, naleŨy zapoznaĺ siň z dokumentacjŃ 
dotyczŃcŃ podğŃczenia. 

PodğŃczenie zasilania/zewn. czujnika do moduğu. 

Podczas podğŃczania zasilania do moduğu naleŨy zachowaĺ szczeg·lnŃ ostroŨnoŜĺ majŃc na uwadze 
ochronň ESD oraz prawidğowe podğŃczenie zasilania do moduğu. 
PodğŃczyĺ opcjonalny zewnňtrzny czujnik temperatury TSR1-HT zgodnie z polaryzacjŃ. 

Konfiguracja: NeoGSMIPManager. 

Moduğ do pracy systemowej konfiguruje siň z poziomu centrali alarmowej. 
 
Wymagania: 
 
- wsp·ğpraca z systemem NeoGSM-IP 

NeoGSMIPManager: Apx-Aero ï czujnik temp./wilg. 

Program NeoGSMIPManager zakğadka: 
 

 
 
a nastňpnie: 
 

  
 

Dostňpne jest okno z podglŃdem parametr·w czujnika i wartoŜci mierzonych parametr·w: 
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Ustawienia wyŜwietlania wartoŜci na panelu TPR-4. 

Ustawienia te pozwalajŃ na wyŜwietlanie informacji o wartoŜciach mierzonych parametr·w na ekranie 
panelu dotykowego TPR-4. 
 

PoniŨej znajduje siň okno ustawieŒ z programu narzňdziowego NeoGSMIPManager. 
Ikona pozwala na wyŜwietlanie obu parametr·w jednoczeŜnie. 

 

 
 

MoŨna r·wnieŨ ustawiĺ wyŜwietlanie tylko wilgotnoŜci za pomocŃ odpowiedniej ikony: 

 

Konserwacja systemu. 

UrzŃdzenie nie wymaga szczeg·lnych zabieg·w konserwacyjnych. Podczas okresowych przeglŃd·w 
technicznych naleŨy kontrolowaĺ stan zğŃcz Ŝrubowych, stan zasilania awaryjnego, oczyŜciĺ PCB 
sprňŨonym powietrzem. System naleŨy okresowo testowaĺ pod wzglňdem prawidğowego dziağania i 
komunikacji.  
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Parametry techniczne. 

Parametr WartoŜĺ 

Napiňcie zasilania U=9V-14V DC podstawowe / U=3,6VDC, bateria ER14505M 

Pob·r prŃdu ~ 2mA@12VDC / ~ 0,2mA @3,6VDC 

Komunikacja Aero w 
pasmie ISM 

868,000 MHz ... 870,000 MHz  

czuğoŜĺ: -110 dBm, moc nadawania: do + 10dBm, modulacja FSK 

Komunikacja 
systemowa 

magistrala systemowa Ropam NET 

Programowanie z poziomu centrali alarmowej - praca systemowa, 

Warunki pracy klasa Ŝrodowiskowa: II temp. :-10ÁC...+55ÁC 
RH: 20%...90%, bez kondensacji 

Zakresy pomiarowe: 
Rh % 

Temp. ÁC 

 
0-100% bez kondensacji 

-20ÁC do 125ÁC - zewnňtrzny czujnik TSR1-HT, -20ÁC do 70ÁC wbudowany 
czujnik temperatury 

ZğŃcza AWG:24-18, rozğŃczne 

Wymiary, waga.  80x80x25  (WxHxD,mm), 
 antena wbudowana na PCB obudowa natynkowa ABS biağa z sygnalizacjŃ 

optycznŃ, ~70g 

 

VAR-1U 

Opis og·lny. 

WğaŜciwoŜci. 

- dwukierunkowa komunikacja audio pomiňdzy wideodomofonem a telefonem kom·rkowym poprzez 

sieĺ GSM, 
- inteligentny algorytm przekazu poğŃczenia z detekcjŃ lokalnego odbioru rozmowy, 

- przekazywanie poğŃczeŒ tylko podczas nieobecnoŜci wğaŜciciela (czuwanie systemu), 
- gğosowa lub ukryta informacja o przekierowaniu poğŃczenia, 

- regulowany czas op·Ŧnienia przekierowania poğŃczenia, 

- kontrola i zmiana przekaz·w przez uŨytkownika (niezaleŨne komendy SMS: AUDIO), 
- zdalne sterowanie (komendŃ SMS) systemowym przekaŦnikiem wideodomofonu (rygiel), 

- zdalne sterowanie (kod DTMF) systemowym przekaŦnikiem wideodomofonu (rygiel), 
- integracja z wieloma producentami wideodomofon·w (patrz lista testowanych urzŃdzeŒ): Vidos, 

Commax, Abaxo, Leleen, Kenwei, PROCOMM, Competition, Eura, 

- regulacja poziomu dŦwiňku w bramofonie i telefonie kom·rkowym z poziomu urzŃdzenia i/lub 
programu NeoGSMIPManager, 

- system nie ogranicza innych funkcji system·w a podnosi ich funkcjonalnoŜĺ, 

- funkcje ograniczenia koszt·w i iloŜci przekaz·w. 
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Przeznaczenie. 

Moduğ VAR-1U sğuŨy do integracji system·w domofon·w/wideodomofon·w z systemami alarmowymi / 
automatyki budynkowej NeoGSM-IP. 
Dziňki swoim funkcjom urzŃdzenie podnosi funkcjonalnoŜĺ systemu alarmowego o moŨliwoŜci zdalnej 

identyfikacji oraz weryfikacji os·b. 

OstrzeŨenia. 

¶ Ze wzglňd·w bezpieczeŒstwa urzŃdzenie powinno  byĺ konfigurowane tylko przez 
wykwalifikowanych instalator·w.  
¶ Przed przystŃpieniem do konfiguracji naleŨy zapoznaĺ siň ze zrozumieniem z powyŨszŃ 
instrukcjŃ.  
¶ Nie wolno ingerowaĺ w konstrukcjň bŃdŦ przeprowadzaĺ samodzielnych napraw.  
¶ NaleŨy zachowaĺ moŨliwe Ŝrodki ochrony antystatycznej  w celu zabezpieczenia ukğad·w 
elektronicznych na PCB  przed wyğadowaniami elektrostatycznymi ESD.  
¶ W celu speğnienia wymagaŒ LVD i EMC  naleŨy przestrzegaĺ zasad: zasilania, zabudowy, 

ekranowania - odpowiednio do zastosowania. 
 
 

Opis moduğu. 

Budowa i opis. 

Widok pğytki moduğu: 
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Opis zğŃcz: 
 

VSR - zğŃcze komunikacyjne do podğŃczenia moduğu VSR-1 - syntezera mowy pozwalajŃcego 
odtworzyĺ jeden komunikat gğosowy dla uŨytkownika systemu (np. Ũe nastŃpi przekierowanie 
wywoğania na GSM - telefon kom·rkowy wğaŜciciela).  
 
X1 - przew·d poğŃczeniowy moduğu z centralŃ NeoGSM-IP, 
 
Vpp - zasilanie bramofon·w (wybrane modele), 
Audio - linia audio, 
GND - masa ukğadu, 
Data - linia danych, 

Opis diod LED: 
 

 
 
- DOOR - sygnalizacja otwarcia zamka (Ŝwiecenie), mrugniňcie 1 x 500ms = bğňdna ramka danych z 
domofonu Leleen/Procomm cyfrowego 
- CALL - sygnalizacja nawiŃzania/trwajŃcego poğŃczenia gğosowego/wywoğania z domofonu 
(Ŝwiecenie) 
- COMM - mruganie co 250ms - prawidğowa komunikacja z centralŃ NeoGSM-IP, prawidğowy odbi·r 
danych z domofonu Kenwei: mrugniňcie 2 x 250ms, funkcja przekierowania aktywna 
- Vpp FAULT - sygnalizacja awarii wyjŜcia Vpp (Ŝwiecenie = awaria) 

Wersje moduğu. 

Kod  Opis 

VAR-1U Bramka (interfejs) wideodomofonu. (otwory montaŨowe do zamontowania na 
koğkach) 

VAR-1U-D4M Bramka (interfejs) wideodomofonu na szynň DIN TS-35, szerokoŜĺ 4 moduğy. 

 

Wymagania, instalacja. 

Wymagania podstawowe. 

Moduğ VAR-1U powinien  byĺ uŨywany w warunkach o normalnej wilgotnoŜci powietrza (RH=90% 
maks. bez kondensacji) i temperaturze z zakresu -10ÁC do +55ÁC.  
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Instalacja. 

Przygotowanie systemu do pracy. 

Zanim moduğ VAR-1U zostanie podğŃczony do systemu, naleŨy zapoznaĺ siň z dokumentacjŃ 
dotyczŃcŃ podğŃczenia wideodomofonu, z kt·rym bňdzie on uŨywany. 
 
NaleŨy zapoznaĺ siň z dokumentacjŃ technicznŃ oraz instrukcjŃ do konkretnego modelu 
wideodomofonu, kt·ry zostanie podğŃczony do systemu gdyŨ jego nieprawidğowa konfiguracja 
i podğŃczenie moŨe skutkowaĺ uszkodzeniem jak r·wnieŨ nieprawidğowym dziağaniem systemu 
Ropam Elektronik lub jego uszkodzeniem za co firma Ropam Elektronik nie ponosi Ũadnej 
odpowiedzialnoŜci. 
 
1. Wykonaĺ prawidğowŃ instalacjň elektrycznŃ dla wideodomofonu. 
2. PodğŃczyĺ instalacjň do systemu domofonu/wideodomofonu. 
3. Dodaĺ moduğ do centrali za pomocŃ programu NeoGSMIPManager. 
4. Wykonaĺ podğŃczenie systemu NeoGSM-IP+Var-1U z systemem domofonu/wideodomofonu. 
5. PodğŃczyĺ kabel programujŃcy centralň do gniazda USB. 
6. Uruchomiĺ program NeoGSMIPManager. 
7. WğŃczyĺ zasilanie systemu. 
8. Przeprowadziĺ identyfikacjň moduğ·w podğŃczonych do centrali. 
9. Skonfigurowaĺ system. 
10. Zapisaĺ konfiguracjň do centrali. 
11. Sprawdziĺ dziağanie. 
12. OdğŃczyĺ przew·d programujŃcy centralň. 
13. Przeprowadziĺ szkolenie uŨytkownika. 

PodğŃczenie moduğu do centrali. 

Podczas podğŃczania moduğu do systemu naleŨy zachowaĺ szczeg·lnŃ ostroŨnoŜĺ majŃc na uwadze 
ochronň ESD oraz prawidğowe podğŃczenie sygnağ·w do moduğu. 
 

PodğŃczenie moduğu do centrali NeoGSM-IP odbywa siň za pomocŃ wiŃzki X1.  
Wtyk wiŃzki naleŨy podğŃczyĺ do gniazda VSR w centrali NeoGSM-IP. 
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PodğŃczenie moduğu VSR-1 do moduğu VAR-1U (zğŃcze VSR) pozwala odtwarzaĺ komunikat gğosowy. 

Rekomendujemy nagrywanie komunikat·w nie dğuŨszych niŨ 5s. 

Lista urzŃdzeŒ wsp·ğpracujŃcych z moduğem. 

Moduğ VAR-1U zostağ zaprojektowany do wsp·ğpracy z wideodomofonami wielu popularnych marek. 
PoniŨej znajduje siň lista urzŃdzeŒ, z kt·rymi zostağ przetestowany. 

 

LP Marka Wideodomofon - model Bramofon - model 

1 Kenwei KW-128C KW-138MC-1B 

2 Kenwei KW-128C KW-138NE 

3 Kenwei S702C KW-138NE 

4 Kenwei E706FE KW138MC-1B 

5 Kenwei E100F/E101F KW138MC-1B 

6 Competition MT337C-CK2 (2012r.) SAC5C-CK 

7 Competition MT300C-MK1 (2011r.) SAC5C-K1 (2001r.) 

8 Competition MT337C-CK2 (2012r.) SAC551C-CK (2011r.) 

9 Vidos M670W COMPETITION SAC5C-CK 

10 Commax CDV-50N DRC-4CAN 

11 Commax CDV-35H DRC-4CAN 

12 Abaxo M820C C700C 

13 Procomm PRO-4719(4519) PRO-420SA(5846) 

14 Procomm PRO-4719(4519) VP-716A-B(4783) 

15 Procomm VP-716A-B(4783) VP-716A-B(4783) 

16 Eura VDA-06A03 VDA-81A3 

17 Leleen Seria JB-304, V-25 Seria JB-304, No.15(1) 

PodğŃczenie domofony do VAR-1U. 

PoniŨej przedstawiono schematy podğŃczeŒ urzŃdzeŒ wideodomofonowych do moduğu VAR-1U. 
Tabela reprezentuje sygnağy podğŃczane do odpowiednich wyprowadzeŒ moduğu VAR-1U. 

 

Przykğad: 
 

Vidos: 3 --> Vpp, 1 --> Audio, 2 --> GND, --- Data --> brak podğŃczenia 
 

LP Producent Sygnağy VAR-1U 

1 Vidos 3, 1, 2, --- Vpp, Audio, GND, Data 

2 Commax   3, 1, 2, --- Vpp, Audio, GND, Data 

3 Abaxo B+,A,GND, ---- Vpp, Audio, GND, Data 

4 Leleen ---, A(AF), G, --- Vpp, Audio, GND, Data 

5 Kenwei ---, AF, GND, DAT Vpp, Audio, GND, Data 

 
6 

 
Procomm 

Pro4719 (---, Audio, GND, Data), 
Pro716A wideodomofon(10, 7, 8, ---) 

Pro 716A domofon (4, 1, 2, ---) 

 
Vpp, Audio, GND, Data 

7 Competition MT 300C (3,1,2,---),  
MT 337C  (E4, E2, E3, ---) 

Vpp, Audio, GND, Data 

8 Eura 4,1,2,--- Vpp, Audio, GND, Data 
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Schematy podğŃczeŒ dla poszczeg·lnych producent·w wg. powyŨszej tabeli: 

 

  Vidos:      Commax: 
 

  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

  Abaxo:     Leelen: 
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         Kenwei:      
  

 

  
 

 
 
 
 
 
 

Procomm: 
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Competition: 
 

  
 

 
Eura: 

 

 

Konfiguracja. 

Moduğ do pracy systemowej konfiguruje siň z poziomu centrali alarmowej. 
 
Wymagania: 
 
- centrala: NeoGSM-IP 

NeoGSMIPManager: VAR-1U. 

Identyfikacja moduğu w systemie: 
 
- Program NeoGSMIP zakğadka: 
 

 
 



Str. 106 
 

Konfiguracja systemu.  
   

 

 
É 2018 Ropam Elektronik 

- wybraĺ symbol  - nastŃpi identyfikacja moduğ·w podğŃczonych do centrali. 
 
- po tym wyŜwietli siň okno z moduğami znalezionymi przez centralň. 
 
 

  
 

- naleŨy zapisaĺ konfiguracjň do centrali klikajŃc:   
 
 
Nastňpnie w zakğadce dotyczŃcej moduğu VAR-1U dostňpne sŃ opcje konfiguracji moduğu : 
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Zmiana parametr·w pracy moduğu. 

Przekierowanie wywoğania z moduğu. 
Funkcja pozwala na przekierowanie rozmowy z wideodomofonu/bramofonu gdy: 
 

 
 
Aby nastŃpiğo przekierowanie, muszŃ byĺ speğnione warunki jak wyŨej. 
 
aktywne zawsze - przekierowanie rozmowy z domofonu na telefon kom·rkowy nastňpuje zawsze gdy 
na bramofonie zostanie wciŜniňty przycisk wywoğania  
aktywne gdy naruszenie I8 - przekierowanie rozmowy z domofonu na telefon kom·rkowy nastňpuje 
zawsze gdy nastŃpi naruszenie wejŜcia - 8 (np. czujki przy bramie) i w tym czasie zostanie wciŜniňty 
przycisk bramofonu 
aktywne gdy czuwanie s1-s4 - przekierowanie z bramofonu aktywne tylko gdy dany numer strefy 
jest zağŃczony do czuwania. 
 
Gdy w module jest zainstalowany syntezer mowy VSR-1 - najpierw zostanie odtworzony komunikat 
zapisany w pamiňci moduğu VSR-1 a nastňpnie zostanie wybrany numer uŨytkownika systemu 
zapisany na pozycji 1 lub 2 w zakğadce: 
 

 

Ustawienia niestandardowe. 

Ustawienia niestandardowe pozwalajŃ dopasowaĺ parametry linii audio aby osiŃgnŃĺ jak najlepszŃ 
jakoŜĺ dŦwiňku. 
Zalecane sŃ ustawienia fabryczne dla poszczeg·lnych modeli urzŃdzeŒ (ğadujŃ siň automatycznie po 
wybraniu modelu urzŃdzenia). 
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Powiadomienia z moduğu VAR-1U 

 

Sterowanie ryglem za pomocŃ DTMF. 

Moduğ VAR-1U umoŨliwia zdalne otwarcie rygla za pomocŃ kodu DTMF podczas trwajŃcego 
poğŃczenia gğosowego pomiňdzy uŨytkownikiem a systemem NeoGSM-IP. 
 
Przekierowanie rozmowy po [s] - funkcja umoŨliwiajŃca odtworzenie komunikatu z moduğu VSR-1 
zamontowanego w bramce domofonu VAR-1U (zalecamy by czas przekierowania nie byğ kr·tszy niŨ 
czas trwania komunikatu w module VSR-1). 
 
Aby skorzystaĺ z opcji otwierania rygla za pomocŃ kodu DTMF naleŨy wpisaĺ w polu kod (1-4 cyfry), 
zatwierdzenie kodu DTMF nastňpuje po naciŜniňciu " * " 
 

Okno konfiguracji przekierowania i kodu DTMF otwarcia rygla: 
 

 

ZağŃczenie rygla. 

Funkcja zağŃczenia rygla pozwala na zdalne otwarcie bramy za pomocŃ kodu DTMF lub komendy 
SMS. 
 
Otwarcie rygla nastňpuje: 
 
- zdalnie przez uŨytkownika - DTMF, kod od 1 do 4 cyfr, zatwierdzenie "*" 
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- zdalnie przez uŨytkownika - SMS, przykğad: #### rygiel (#### = kod dostňpu) 

- lokalnie - przycisk w wideodomofonie 

Konserwacja systemu. 

UrzŃdzenie nie wymaga szczeg·lnych zabieg·w konserwacyjnych. Podczas okresowych przeglŃd·w 
technicznych naleŨy kontrolowaĺ stan zğŃcz Ŝrubowych, stan zasilania awaryjnego, oczyŜciĺ PCB 
sprňŨonym powietrzem. System naleŨy okresowo testowaĺ pod wzglňdem prawidğowego dziağania i 
komunikacji.  

Parametry techniczne. 

Parametr WartoŜĺ 

Napiňcie zasilania U = 12-14VDC 

Programowanie z poziomu centrali alarmowej - praca systemowa, 

Warunki pracy klasa Ŝrodowiskowa: II temp.:-10ÁC...+55ÁC 
RH: 20%...90%, bez kondensacji 

Wymiary, waga.  67,5 x 87 x 17.53  (WxHxD,mm), ~30g bez obudowy, 
71 x 90,2 x 57,5 (WxHxD,mm), ~ 90g obudowa D4M,  
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5. Obsğuga systemu. 
Aplikacje pozwalajŃce na obsğugň systemu NeoGSM-IP za pomocŃ SMS, DTMF lub protokoğu TCP/IP. 

Podstawowe komendy SMS 

STEROWANIE CZUWANIEM: 
 
Sterowanie czuwaniem poprzez SMS polega na wysğaniu SMS-a o postaci, dostňp do funkcji i  stref 

okreŜlajŃ uprawnienie danego kodu. 

Komenda  Opis  Przykğad OdpowiedŦ  

#### zal 
#### zal 1,2 

ZağŃczenie czuwania 
(dozoru) systemu  

(peğne lub wskazanych 
stref) 

5555 zal  
5555 zal 1,2 

System uzbrojony. 
Blad uzbrojenia, sprawdz 
uprawnienienia kodu do 

stref. 

#### zal noc 
#### zal noc 1,2 

ZağŃczenie czuwania 
(dozoru)  nocnego 

systemu  
(wszystkich lub 

wskazanych stref)  

5555 zal noc 
5555 zal noc 1,2 

Czuwanie nocne 
zalaczone. 

Blad uzbrojenia, sprawdz 
uprawnienienia kodu do 

stref. 

#### wyl 

WyğŃczenie czuwania 
(dozoru) systemu  
(peğnego lub nocnego, 

wszystkich lub wybranych 
stref) 

5555 wyl 
5555 wyl 1,2, 

System rozbrojony. 
Blad rozbrojenia, sprawdz 
uprawnienienia kodu do 

stref. 

 
Sterowanie czuwaniem poprzez SMS-y jest interpretowane przez system analogicznie jak sterowanie 
z panelu dotykowego. 
 

STEROWANIE WYJśCIAMI: 
 
Sterowanie wyjŜciami poprzez SMS polega na wysğaniu SMS-a o okreŜlonej treŜci, komenda sterujŃca 
moŨe wymagaĺ kodu dostňpu lub nie (serwis). Elastyczne oprogramowani module pozwala na to, Ũe: 
treŜĺ SMS-·w sterujŃcych wyjŜciami moŨe mieĺ dowolnŃ treŜĺ np. pompa on, pompa off. 
Dokğadne parametry wyjŜĺ i ich przeznaczenie okreŜla instalator. 
PoniŨej przedstawiona jest skğadnia sterowania z uŨyciem fabrycznych komend sterujŃcych: 

Komenda  Opis  Przykğad OdpowiedŦ 

#### onx  

ZağŃczenie wyjŜcia x,  gdzie x  
to numer wyjŜcia    

5555  swiatloon 

Wyjscie zalaczone 
(x)'treŜĺ SMS On' 

gdzie:x= numer 
wyjŜcia w systemie, 
'treŜĺ SMS on/Off' = 
treŜĺ SMS-a 
ustawiona do 
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Komenda  Opis  Przykğad OdpowiedŦ 

sterowania danego 
wyjŜcia  

#### offx  
WyğŃczenie wyjŜcia x,  gdzie x  

to numer wyjŜcia 
5555 swiatlooff 

Wyjscie 
wylaczone 

(x)'treŜĺ SMS Off' 
gdzie:x= numer 
wyjŜcia w systemie, 
'treŜĺ SMS on/Off' = 
treŜĺ SMS-a 
ustawiona do 

sterowania danego 
wyjŜcia 

 
 
JeŨeli w systemie sŃ zainstalowane panele dotykowe to wyjŜcie przekaŦnikowe moŨe byĺ takŨe zdalnie 
sterowane poprzez komendy SMS: 

Komenda  Opis  Przykğad 

#### ontpX ZağŃczenie wyjŜcia przekaŦnikowego w panelu TP, gdzie 
X= numer panelu (adres, serwis) 

5555 ontp1 

#### offtpX 
WyğŃczenie wyjŜcia przekaŦnikowego w panelu TP, gdzie 

X= numer panelu (adres, serwis) 
5555 offtp1 

 
 
JeŨeli w systemie zainstalowano sterownik radiowy to dodatkowo dostňpne jest sterowanie dwoma 
wyjŜciami przekaŦnikowymi. Sterowanie poprzez SMS polega na wysğaniu SMS-a o postaci: 

 
Komenda  

(####= kod dostňpu) 
Opis  Przykğad 

#### onrx   ZAĞłCZENIE  przekaŦnika x,  gdzie x (1,2,3,4) to numer 
przekaŦnika/wyjscia RF-4 

1212 onr1  

#### offrx   
WYĞłCZENIE przekaŦnika x,  gdzie x (1,2,3,4) to numer 

przekaŦnika/wyjscia RF-4 
1212 offr1  

 
ZDALNA KONFIGURACJA WYBRANYCH FUNKCJI: 

 
Dostňp do sterowania zdalnego moŨe byĺ zablokowany w ustawieniach centrali (serwis), wybrane 
komendy sŃ dostňpne tylko dla kodu gğ·wnego w systemie lub kodu serwisowego. 
 

Parametr Opis  Przykğad Odpowie
dŦ 

#### kod zzzz Zmiana kodu dostňpu SMS 
zzzz = nowy kod dostňpu 

5555 kod 0987 Konfigurac
ja 

zmieniona 
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Parametr Opis  Przykğad Odpowie
dŦ 

#### czas rr, mm, dd, 
gg, mi 

Ustawienie lub zmiana daty i 
czasu 

(rr, mm, dd, gg, mi = rok, 
miesiŃc, dzieŒ, godzina, 

minuta) 

5555 czas 17, 01, 01, 12, 05 Czas 
ustawiony 

17/01/01 

12:05  

#### restart Restart centrali 1234 restart  

#### downloading x Zdalne 
zağŃczenie/wyğŃczenie 
funkcji poğŃczenia 

modemowego 
X=1 funkcja zağŃczona 
x=0 funkcja wyğŃczona 

5555 downloading 1 Konfigurac
ja 

zmieniona 

##### odeslijsms x Zdalne 
zağŃczenie/wyğŃczenie 
funkcji odsyğania 

potwierdzeŒ dla komend 
SMS 

X=1 funkcja zağŃczona 
x=0 funkcja wyğŃczona 

5555 odeslijsms 1 Konfigurac
ja 

zmieniona 

##### echo x Zdalne 
zağŃczenie/wyğŃczenie 
funkcji odsyğania 

nierozpoznaych SMS-·w z 
sieci ECHO np. haseğ do 

konta www, informacje od 
sieci 

X=1 funkcja zağŃczona 
x=0 funkcja wyğŃczona 

5555 echo 1 Konfigurac
ja 

zmieniona 

#### setapn Konfiguracja dostňpu do 
GPRS: APN uŨytkownik 

hasğo. 

123B setapn internet internet 
internet 

Skğadnia: 
[kod 

serwisowy 
lub 

gğ·wny] 
setapn apn 

user 
password  

(puste 
pominŃĺ) 

#### upadate Sprawdzenie dostňpnoŜci i 
wersji najnowszego 
oprogramowania na 

serwerze RopamBridge. 

Najpierw naleŨy wysğaĺ sms: 
xxxx update gdzie xxxx -kod 

serwisowy, (centrala nie 
moŨe byĺ w czuwaniu) 

po odebraniu takiego smsa 
centrala sprawdzi 
dostňpnoŜĺ i wersjň 

Firmware 
w centrali 

:1.2 
Najnowsza 

wersja 
firmware:1.

3 
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Parametr Opis  Przykğad Odpowie
dŦ 

najnowszego 
oprogramowania na 

serwerze Ropam i odeŜle  
sms z informacjŃ i 
specjalnym kodem 

autoryzacji 

 opis:wersj
a 1.3! 

 
Aby 

rozpoczac 
aktualizacj

e wyslij: 
xxxx 

update 
481e 

 

 

Podstawowe komendy DTMF. 

ZAĞłCZANIE / WYĞłCZANIE CZUWANIA STREF: 
 
- uzbrojenie/rozbrojenie systemu poprzez kod DTMF: 
  skğadnia: wybieramy z klawiatury DTMF telefonu: 
        [kod]#1 uzbraja wszystkie strefy do kt·rych ma dostňp dany kod 
        [kod]#0 rozbraja wszystkie strefy do kt·rych ma dostňp dany kod 

        Przykğad: 
 kod gğ·wny 5555#1 - uzbroi wszystkie strefy 1-4 

 
STEROWANIE RYGLEM (otwieranie): 

 
Moduğ VAR-1U umoŨliwia zdalne otwarcie rygla za pomocŃ kodu DTMF podczas trwajŃcego 
poğŃczenia gğosowego pomiňdzy uŨytkownikiem a systemem NeoGSM-IP. 
 
Przekierowanie rozmowy po [s] - funkcja umoŨliwiajŃca odtworzenie komunikatu z moduğu VSR-1 
zamontowanego w bramce domofonu VAR-1U (zalecamy by czas przekierowania nie byğ kr·tszy niŨ 
czas trwania komunikatu w module VSR-1). 
 
Aby skorzystaĺ z opcji otwierania rygla za pomocŃ kodu DTMF naleŨy wpisaĺ w polu kod (1-4 cyfry), 
zatwierdzenie kodu DTMF nastňpuje po naciŜniňciu " * " 
 

Okno konfiguracji przekierowania i kodu DTMF otwarcia rygla: 
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Aplikacja RopamNeo. 

Po poğŃczeniu z centralŃ NeoGSM-IP moŨna wykonywaĺ nastňpujŃce operacje: - podglŃd stanu 
centrali,  
- podglŃd stanu stref,  
- podglŃd stanu wejŜĺ,  
- podglŃd stanu wyjŜĺ,  
- sterowanie wyjŜciami ( zdalne zağŃczanie Ŝwiatğa, otwieranie bram, sterowanie roletami itp.),  
- uzbrajanie stref,  
- rozbrajanie stref,  
- sterowanie temperaturŃ za pomocŃ termostatu (profile temperatury, kalendarz),  
- podglŃd aktualnych awarii w systemie,  
- podglŃd zdarzeŒ systemowych,  
- zmiana kodu uŨytkownika,  
- obsğuga kod·w USSD (kontrola kart przedpğaconych) 
 
Wymagania: 
Centrala NeoGSM-IP wersja v1.1 lub wyŨsza. 
Telefon lub tablet z systemem Android, Apple iOS. 

Demo systemu. 

Firma Ropam Elektronik umoŨliwia poğŃczenie siň z obiektem "Demo" za pomocŃ aplikacji RopamNeo 
co pozwala w ğatwy spos·b przekonaĺ siň o moŨliwoŜciach systemu i sprawdziĺ jego funkcjonalnoŜĺ. 
 
W tym celu naleŨy nastňpujŃco skonfigurowaĺ program: 
 
- pobraĺ na smartfon aplikacjň RopamNeo (sklepy: Google Play, AppStore), 
 
- kliknŃĺ ĂWypr·buj wersjň Demoò. 
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Peğna instrukcja instalacji i obsğugi aplikacji RopamNeo dostňpna na stronie: 
www.ropam.com.pl . 

http://www.ropam.com.pl/
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6. NeoGSMIPManager 

Opis funkcjonalny. 

Opis funkcji i spos·b konfiguracji przedstawiony jest za pomocŃ okienek, opis·w i komunikat·w z 

programu. 

Zakğadka: Ustawienia karty SIM. 

 

Opcje karta SIM i modem GSM 

Ustawienia karty SIM 

 

Numer telefonu obiektu 
Jest to numer karty SIM umieszczonej w module. Pole jest zapisywane do pamiňci moduğu. 
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PIN karty SIM 
W pole ĂPIN katy SIMò naleŨy wpisaĺ cyfry kodu PIN karty SIM zainstalowanej w telefonie moduğu. W 
przypadku korzystania z karty nie wymagajŃcej (wyğŃczonej opcji) kodu PIN naleŨy nie wpisywaĺ kodu 
PIN. 
 
Numer centrum SMS-·w 
Numer centrum SMS-·w, naleŨy wybraĺ w zakğadce operatora z listy (numer wyŜwietli siň 
automatycznie) lub edytowaĺ pole. Numer naleŨy wpisaĺ w formacie miňdzynarodowym. 
 

 
 

Brak karty SIM w modemie 
Funkcja wyğŃcza sprawdzanie obecnoŜci karty. 
 
Uwagi:  
- PIN karty sim jest wymagany tylko wtedy jeŜli karta posiada PIN. 

Ustawienia poğŃczeŒ gğosowych. 
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Dzwonienie aktywne 
wğŃczona funkcja powiadamiania o zdarzeniach w systemie w postaci dzwonienia do uŨytkownika. 
Opr·cz powiadamiania w postaci dzwonienia, wysyğane sŃ r·wnieŨ komunikaty z syntezer·w mowy: 
VSR-1, VSR-2, moduğu AMR-1.  
Gdy funkcja nieaktywna - brak moŨliwoŜci wysyğania powiadomieŒ CLIP i gğosowych z centrali 
NeoGSM-IP. 
 
Skasowanie/rozbrojenie alarmu koŒczy powiadomienie 
WyğŃczenie alarmu podczas powiadomienia zakoŒczy powiadomienie. 
 
NaciŜniňcie kodu # na klawiaturze telefonu przerywa powiadomienie 
 
PoğŃczenia przychodzŃce (numery 1-8) 
- Nie reaguj 
- Odrzucaj i oddzwoŒ po 
- Odrzucaj po  
- Odbieraj po 
 
Komunikaty gğosowe audio pliki *.wav *.amr 
Wyb·r dostňpnych komunikat·w nagranych w module VSR-2 lub w centrali, naleŨy podaĺ numer 
komunikatu do odtworzenia dla danego zdarzenia. (Konfiguracja komunikat·w w zakğadce: 
"Komunikacja, testy, liczniki"). 

Ustawienia sms. 

 

Wysyğanie sms aktywne 
Globalne wyğŃczenie powiadomienie sms. 
 
Sterowanie sms aktywne 
UmoŨliwia sterowanie centralŃ za pomocŃ kod·w sms. 
 
OdeŜlij potwierdzenie wykonania polecenia SMS 
Odsyğa zwrotnego smsa potwierdzajŃcego wykonanie danego polecenia sms. 
 
Sterowanie sms moŨliwe tylko dla numer·w z listy 
UmoŨliwia sterowanie za pomocŃ komend sms tylko numerom dodanym do listy w centrali. 
 
PrzeŜlij nierozpoznanego smsa na 1 szy numer (Echo) 
Funkcja wğŃcza przesyğanie nierozpoznanych sms·w (np. wiadomoŜĺi od operatora GSM) na pierwszy 
numer z listy. 
 
Nie potwierdzaj smsem zağŃczenia wyjŜĺ 
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Oczekiwanie na potw. Wysğania sms[s] 
Jest to czas w jakim centrala bňdzie oczekiwaĺ na potwierdzenie wysğania smsa. 
 
Limit dobowy wysğanych sms 
OkreŜla iloŜĺ wysğanych sms podczas doby. Np. 15 
 

Opcje modemu GSM. 

Nie monitoruj zagğuszania GSM Jamming 
Centrala nie monitoruje zagğuszania sieci GSM (Jamming)  
 
Nie sygnalizuj awarii niskiego poziomu sieci GSM 
Centrala nie zasygnalizuje niskiego poziomu sieci GSM przy kaŨdym jego spadku do niskiego 
poziomu. 
 
Restart modemu co 24h 
Centrala zrestartuje modem co 24h. 
 
Nie sygnalizuj braku GPRS 
Centrala nie zasygnalizuje braku poğŃczenia GPRS. 

Kontrola stanu karty PREPAID. 

 

Opcja ta pozwala na kontrolowanie koszt·w konta karty typu prepaid. Aby funkcja ta dziağağa 
prawidğowo naleŨy: 
- wybraĺ operatora karty SIM zainstalowanej w centrali (rozwijane menu), jeŜli na liŜcie nie ma 
operatora, moŨna wpisaĺ polecenie manualnie. 
- ustawiĺ limit dolnej kwoty (nie mniej niŨ 5zğ) dopuszczalnej do prawidğowego dziağania systemu 
Kontrola stanu konta za pomocŃ kodu USSD jest wykonywana raz na dobň (od ostatniego restartu 
urzŃdzenia). 
MoŨna r·wnieŨ ustawiĺ wysyğanie informacji o stanie konta na pierwszy numer telefonu z listy 
numer·w. Interwağ wysyğania informacji o stanie konta to 7 dni. Czas 7 dni liczony jest od ostatniego 
restartu centrali NeoGSM-IP. 

Monitoring GPRS, Konfiguracja poczty e-mail. 
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USTAWIENIA APN 
Ustawienia logowania do punktu dostňpowego (internet przez GPRS). Wymagane do sterowania 

moduğem z aplikacji RopamNeo, monitoringu GPRS, wysyğania powiadomieŒ e-mail z moduğu. 

Dane dostňpowe do APN operator·w w Polsce: 
 

Operator APN GPRS APN uŨytkownik APN hasğo 

T-Mobile PL internet  brak (puste pole) brak (puste pole) 

Orange PL internet  internet  internet  

Plus GSM PL internet  brak (puste pole) brak (puste pole) 

Play internet  brak (puste pole) brak (puste pole) 

wRodzinie wrodzinie.pl brak (puste pole) brak (puste pole) 

Nju Mobile  internet  internet  internet 

Heyah heyah.pl   heyah  heyah 

 

Monitoring GPRS (stacja Ropam RMS, Kronos Net) 
 

 
 

Ustawienia serwera monitoringu 
 

 
 

Zdalny dostňp do centrali poprzez serwer RopamBridge 
 
Aby ustawiĺ dostňp do moduğu z aplikacji mobilnej naleŨy skonfigurowaĺ odpowiednie opcje w 
programie NeoGSMIPManager. 
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Dostňp do centrali oraz sterowanie jego funkcjami odbywa siň z poziomu aplikacji RopamNeo. 
PoğŃczenie jest zestawiane za pomocŃ serwera RopamBridge, kt·ry umoŨliwia poğŃczenie miňdzy 
centralŃ i aplikacjŃ mobilnŃ w oparciu o dane GPRS. 
IstniejŃ 2 sposoby poğŃczenia siň aplikacji z centralŃ NeoGSM-IP: 
- Zawsze po restarcie (centrali) - centrala przesyğa do serwera RopamBridge dane o tym Ũe jest 
gotowy do poğŃczenia z aplikacjŃ mobilnŃ, serwer przechowuje te dane do momentu zestawienia 
poğŃczenia pomiňdzy uŨytkownikiem i centralŃ. 
- Na Ũyczenie aplikacji (mobilnej) - uŨytkownik po wğŃczeniu aplikacji jest pytany o przesğanie SMS 
z ŨŃdaniem zestawienia poğŃczenia z centralŃ (zalecane ze wzglňdu na przypadkowe niepowoğane 
sterowanie centralŃ z aplikacji). 
 
Zdalny dostňp do centrali poprzez serwer RopamBridge 
Opcja ta pozwala na obsğugň centrali NeoGSM-IP z poziomu aplikacji RopamNeo. 
 
Centrala NeoGSM-IP moŨe ğŃczyĺ siň z RopamBridge za pomocŃ Wifi/Ethernet (Internet) lub za 
pomocŃ poğŃczenia GPRS. 
 
W zaleŨnoŜci od sposobu poğŃczenia centrali z serwerem RopamBridge wymagane sŃ odpowiednie 
ustawienia: 
 
Wysyğanie powiadomieŒ PUSH aktywne 
Funkcja aktywuje wysyğanie powiadomieŒ PUSH do aplikacji RopamNEO. 
 
Nie sygnalizuj awarii poğŃczenia z serwerem RopamBridge 
 
Nie uŨywaj poğŃczeŒ GPRS 
W przypadku poğŃczenia do RopamBridge przez Wifi/Ethernet, poğŃczenie GPRS nie bňdzie uŨywane 
jako zapasowe. 
 
Zezwalaj na poğŃczenia z aplikacjŃ mobilnŃ w sieci lokalnej 
 

 
 

Klikniňcie opcji ĂEdycja ekranu aplikacji mobilnejò spowoduje pojawienie siň ekranu. 
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Funkcja pozwala na edycjň ekranu widocznego w aplikacji RopamNEO.  
 
Dodatkowy opis 
Umieszcza opis danego piktogramu pod nim. 
 
ZatwierdŦ 
Zatwierdza wprowadzone zmiany na ekranie aplikacji RopamNEO. 
 
Przywr·ĺ default 
Przywraca ustawienia domyŜlne. 
 
Edycja ekranu moŨliwa z aplikacji 
Pozwala uŨytkownikowi na edytowanie widocznych na ekranie piktogram·w z poziomu aplikacji.  
(Nie pozwala na zmianň ich wyglŃdu!) 
 
Opis i dziağanie poszczeg·lnych piktogram·w opisany w instrukcji obsğugi RopamNEO, dostňpnej na 
stronie www.ropam.com.pl. 
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Wysyğanie e-mail aktywne 
 

 
 

Zakğadka do wprowadzenia danych konta e-mail, z kt·rego bňdŃ wysyğane powiadomienia o 
zdarzeniach w systemie. Na obrazku pokazano przykğadowe dane do konfiguracji konta Gmail. 

 
Przykğadowe konta SMTP: 

 

  Serwer 
Serwer poczty 
przychodzŃcej 
(POP3) 

Serwer poczty 
wychodzŃcej 
(SMTP) 

Nazwa konta 

Numer 
portu 
serwera 
SMTP 

Bezpieczne 
poğŃczenie 
(SSL) 

gmail.com pop.gmail.com smtp.gmail.com 
nazwa_konta@gmai
l.com 

587 TAK 

onet.pl 
pop3.poczta.one
t.pl 

smtp.poczta.one
t.pl 

nazwa_konta@onet
.pl 

587 NIE 

interia.pl poczta.interia.pl poczta.interia.pl nazwa_konta 587 NIE 

 
Konieczne jest aby konta skonfigurowane w systemie byğy AKTYWNE ! 
To znaczy: powinien odbywaĺ siň na nich standardowy ruch (odbieranie i wysyğanie 

wiadomoŜci), inaczej zostanŃ one usuniňte przez dostawcň usğug (patrz regulamin korzystania 

z konta e-mail). 
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Ustawienia wifi, internetu 

 

Zakğadka: Moduğy, panele TPR. 

 
 

Procedura identyfikacji nowych moduğ·w podğŃczonych do centrali.  
 

 
 

Dodanie nowych moduğ·w do centrali NeoGSM-IP: 
 

1. PodğŃczyĺ dany moduğ zgodnie z schematem podğŃczenia. 
2. PoğŃczyĺ centralň za NeoGSMIPManager. 

3. Wywoğaĺ funkcjň Ălupaò . 
4. ZostanŃ Ăwykryte moduğyò, kt·re naleŨy przenieŜĺ do Ănadzorowane moduğyò.  

 

 
 

5. Zatwierdziĺ przyciskiem ĂPrzepisz moduğyò. 
 
Brak poğŃczenia wywoğuje sabotaŨ ï funkcja wğŃcza nadzorowanie poğŃczeŒ z moduğami, brak 
poğŃczenia wywoğuje sabotaŨ. 
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Panel dotykowy TPR. 

Panel dotykowy / opcje: 
Nazwa: pozwala na wpisanie unikalnej nazwy panelu dotykowego. 
Alarm gğoŜny w panelu[s] - okreŜla czas akustycznej sygnalizacji alarmu w danym panelu 
dotykowym. Zakres ustawieŒ: 0-9999[s]. 
Szybkie wyjŜcie moŨliwe: aktywna opcja pozwala na wğŃczanie czuwania peğnego i nocnego 
(wejŜcia z opcjŃ NOC) bez podania kodu uŨytkownika. 
Sygnalizacja  czasu na wyjŜcie: aktywna opcja uaktywnia sygnalizacje akustycznŃ w danym panelu 
TP podczas czasu na wyjŜcie. 
Sygnalizacja  czasu na wejŜcie: aktywna opcja uaktywnia sygnalizacje akustycznŃ w danym panelu 
TP podczas czasu na wejŜcie. 
Potwierdzanie dŦwiňkowe klawiszy: aktywna opcja uaktywnia sygnalizacje akustycznŃ naciŜniňcia 
przycisku (pola detekcyjnego). 
3 bğňdne hasğa = sabotaŨ: wprowadzenie trzech bğňdnych kod·w uaktywni wyjŜcie typu sabotaŨ, 
zliczanie jest niezaleŨne dla kaŨdego panelu TP. 
Tamper obudowy aktywny: aktywna opcja uruchamia ochronň antysabotaŨowŃ danego panelu TP. 
PodŜwietlanie gdy czas na wejŜcie.: aktywna opcja powoduje peğne podŜwietlenie danego panelu w 
czasie na wejŜcie. 
Przyciski klawiatury losowe: aktywna opcja uaktywni losowy ukğad klawiatury numerycznej. 
Pytaj o blokadň naruszonych wejŜĺ: aktywna opcja spowoduje wyŜwietlanie komunikatu o 
blokowanych wejŜciach w systemie przy wğŃczaniu systemu w czuwanie. 
Sterowanie wyjŜciami wymaga kodu: aktywna opcja bňdzie wymagağa od uŨytkownika podania 
kodu przy wejŜciu do funkcji sterowania wyjŜciami. 
Ster. przekaŦnikiem wymaga kodu: aktywna opcja bňdzie wymagağa od uŨytkownika podania kodu 
przy wejŜciu do funkcji sterowania wyjŜciem przekaŦnikowym w danym panelu TP. 
Blokowanie wejŜĺ wymaga kodu: aktywna opcja bňdzie wymagağa od uŨytkownika podania kodu 
przy wejŜciu do funkcji blokowania wejŜĺ w systemie (zawsze), po rozbrojeniu - blokada wejŜĺ zostaje 
wyğŃczona. 
Sprawdzenie awarii wymaga kodu: aktywna opcja bňdzie wymagağa od uŨytkownika podania kodu 
przy wejŜciu do funkcji sprawdzenia awarii (zawsze). 
Sygnalizacja awarii cicha: aktywna opcja spowoduje iŨ panel nie piszczy podczas wykrycia awarii. 
WyjŜcie z wygaszacza wymaga kodu: aktywna opcja bňdzie wymagağa od uŨytkownika podania 
kodu przy wyjŜciu panelu z wygaszacza (zawsze). 
Zapisywanie log·w na kartň SD: funkcja aktywuje zapis log·w z pomiarem temperatury na kartň SD 
w danym panelu (pliki YYMMDD.txt). 
WyŜwietlanie wiadomoŜci z LogicProcessor: 
WyŜwietlanie wiadomoŜci z funkcji PRINT LogicProcessor`a. 
 
Status stref 
WyŜwietla status wybranych stref. 
 
Opcje 
 
- PokaŨ wyb·r adresu 
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Funkcja pokazuje ekran wyboru adresu paneli TPR4 podğŃczonych do centrali. 
 
- Restart paneli 
 
- Kopiuj 
Kopiowanie ustawieŒ panelu TPR4 do schowka. 
 
- Wklej 
Wklejanie ustawieŒ panelu TPR4 z schowka. 
 
SabotaŨ panelu sygnalizowany w strefie 

Pozostağe ustawienia 

Gong z wejŜĺ 
Naruszenie wejŜcia powoduje gong. 
 
PodŜwietlenie z wejŜĺ 
Naruszenie wejŜcia powoduje wyjŜcie z wygaszacza panelu dotykowego TPR4. 
 
PokaŨ temperaturň z wybranych czujnik·w 
WyŜwietla temperaturň z czujnika (jednego lub dw·ch) w g·rnym pasku panelu dotykowego 

Uwaga!  
Po dodaniu nowego moduğu rozszerzeŒ naleŨy sprawdziĺ alokacja wejŜĺ. 

Expander EXP-I8. 

Lokalny ekspander wejŜĺ (8). 
Konfiguracja linii jak w centrali NeoGSM-IP. 
Uwaga!  
Po dodaniu nowego moduğu rozszerzeŒ naleŨy sprawdziĺ alokacja wejŜĺ. 
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APx-Aero. 

 
 

Okno statusu urzŃdzeŒ (czujek): 
 
ID: Numer urzŃdzenia w kontrolerze 
Typ: typ urzŃdzenia Aero. 
Naruszenie: stan czujki, wykrycie ruchu. 
Tamper: stan obwodu antysabotaŨowego. 
Slevel: poziom komunikacji Aero (Doskonağy/Dobry/Sğaby), wynika z parametr·w RSSI i LQI. 
RSSI: poziom sygnağu radiowego (zakres od -20 do -110 dBm). 
Uwaga: JeŨeli w pobliŨu jest inny nadajnik na paŜmie 868MHz to odczyt RSSI (tğo) jest niŨszy, 
dla sytemu jest to zakğ·cenie, podwyŨszone tğo ISM. 
LQI: jakoŜĺ transmisji radiowej, wartoŜĺ niŨsza wartoŜĺ = lepsza jakoŜĺ, 
Vbat[V]: poziom napiňcia baterii w czujce, nowa bateria posiada 3,5-3,6V. 
Uwaga: nowa bateria po zainstalowaniu osiŃga swoje parametry nominalne dopiero po ok. 24 
godzinach pracy w czujce, wynika to z budowy baterii, bardzo niskiego poboru prŃdu przez 
czujkň, temperatury otoczenia. 
PoğŃczony: stan komunikacji z czujkŃ. 
CzuğoŜĺ: parametr czuğoŜci algorytmu detekcji czujki.  
1: czuğoŜĺ najniŨsza  
...  
8: czuğoŜĺ najwyŨsza 
Niskie wartoŜci czuğoŜci skracajŃ takŨe realny zasiňg detekcji. Dla aplikacji w kt·rych ma byĺ 
odpornoŜĺ na zwierzňta (PET) stosowaĺ parametr 1 do 4. 
Pulsy: parametr czasu analizy sygnağu, algorytm SmartPIR. 
PULSE 1: najkr·tszy czas zbierania pr·bek, analizy sygnağué.. 
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PULSE 4: najdğuŨszy czas zbierania pr·bek, analizy sygnağu 
Parametr okreŜla czas zbierania pr·bek dla algorytmu SmartPIR. KaŨda wartoŜĺ pozwala na 
skutecznŃ detekcjň, w normalnych warunkach zaleca siň uŨywanie PULSE 1-2 a dla aplikacji, w 
kt·rych mogŃ wystňpowaĺ zakğ·cenia lub ma byĺ odpornoŜĺ na zwierzňta (PET) PULSE 3-4. 
 
PetImmunity: czujka posiada opcjň odpornoŜci na zwierzňta domowe: koty, psy o wysokoŜci do 40cm 
i do 30kg oraz gryzonie. Czujka ma domyŜlnie odpornoŜĺ na zwierzňta do 12 kg. Czujka musi byĺ 
zamontowana do prostopadğej Ŝciany wzglňdem podğogi, na nominalnej wysokoŜci, nie wolno kierowaĺ 
czujki na uchwycie w kierunku podğogi. Zwierzňta mogŃ poruszaĺ siň po podğodze chronionego 
obszaru. W obszarze chronionym nie mogŃ znajdowaĺ siň meble, p·ğki po kt·rych zwierzňta mogŃ siň 
poruszaĺ. Czujka wymaga odpowiedniego skonfigurowania co do czuğoŜci i czasu analizy (Pulse). 
 

Konfiguracja czujek: 
Dodaj nowe czujki: uruchamia tryb nauki, dodawania nowych czujek, procedura: 
-  otw·rz czujkň i zainstaluj bateriň w pierwszej czujce zgodnie z polaryzacjŃ. Czujka po zestawieniu 
poğŃczenia z AP wygeneruje dwie serie bğysk·w (dioda niebieska) z numerem urzŃdzenia w AP (np. 
adres 2 dwie serie bğysk·w po dwa bğyski), 
- powt·rz  pkt. 2 dla wszystkich czujek, czujki otrzymujŃ nr systemowe zgodnie z kolejnoŜciŃ 
dodawania, 
- sprawdŦ stan czujek w kontrolerze (RSSi, LQI), zmieŒ konfiguracjň dla poszczeg·lnych czujek, 
zapisz ustawienia do czujek z poziomu AP. 
UsuŒ czujkň nr x: usuwa wskazanŃ czujkň z pamiňci kontrolera, x; 1-8 (aktualnie poğŃczone z AP). 
UsuŒ wszystkie czujki: funkcja usuwa wszystkie czujki z kontrolera (aktualnie poğŃczone z AP). 
Odczytaj ustawienia czujek: funkcja pobiera ustawienia z czujek. 
PrzeŜlij ustawienia czujek: funkcja przesyğa ustawienia do wszystkich czujek. 
 
WğŃcz WalkTest: opcja uruchamia tryb testu w czujkach, wykrycie ruchu sygnalizowane diodŃ 
WalkTest. Tryb aktywny tylko w czasie programowania powoduje takŨe czňstsze niŨ wynikajŃce z 
interwağu nadzorowanie urzŃdzeŒ Aero (RSSI, Vbat). 
 
Interwağ komunikacji bezprzewodowej: interwağ kontroli statusu czujki ma trzy przedziağy: 30/60/90 
s (fabrycznie 60s.). Dla maksymalnej ŨywotnoŜci baterii naleŨy wybraĺ interwağ 90 s. Interwağ kontroli 
ma wpğyw na to po jakim czasie polecenie z AP zostanie wysğane do czujki  w tym: czuwania 
(doz·r), WalkTest. Wszystkie alarmy, sabotaŨe przesyğane sŃ bez op·ŦnieŒ do kontrolera AP. 
Czujka automatycznie sterujŃ mocŃ nadawania, w celu uzyskania skutecznej ğŃcznoŜci i dla 
maksymalnej ŨywotnoŜci baterii. 
 
Utrata komunikacji bezprzewodowej (rozbrojony): funkcja pozwala na wyb·r reakcji systemu na 
utratň poğŃczenia gdy system nie czuwa (brak dozoru). Opcja pozwala na wyb·r: sabotaŨ (alarm 
gğoŜny) lub awariň.  
 
Uwaga!  
Po dodaniu nowego moduğu rozszerzeŒ naleŨy sprawdziĺ alokacja wejŜĺ. 
 
Wykres poziomu sygnağu RSSI.  
Dla kaŨdej czujki dostňpny jest histogram poziomu, rozr·Ũnienie po kolorach. 

PSR-ECO-xx. 

Systemowy zasilacz impulsowy z magistralŃ RopamNET oraz monitoringiem stan·w pracy zasilacza 

oraz sieci (zanik zasilania) i akumulatora (ğadowanie, stan nağadowania, napiňcie). 
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RF-4. 

Konfiguracja kanağ·w (pilot·w). 
- Przycisk (A)/(B)/(C)/(D): naleŨy wybraĺ akcjň w systemie dla poszczeg·lnego kanağu. Opcje: brak 
funkcji, zağ./wyğ. czuwanie peğne, zağ./wyğ. czuwanie nocne, zağ. czuwanie peğne, zağ. czuwanie 
nocne, wyğ. czuwanie/alarm, panic gğoŜny. 
- SMS zağ./SMS wyğ.; naleŨy wprowadziĺ treŜĺ wiadomoŜci dla poszczeg·lnego zdarzenia np. dla 
zağ./wyğ. czuwanie peğne moŨna wprowadziĺ SMS zağ./SMS wyğ. a dla zağ. czuwanie peğne moŨna 
wprowadziĺ: SMS zağ. itp. 
- Dodaj numer pilota: zaznaczenie funkcji dodaje do treŜci SMS-a numer pilota, kt·ry wygenerowağ 
zdarzenie. 
- WyŜlij SMS-a do: matryca pozwala na okreŜlenie numer·w  tel. do kt·rych zostanŃ wysğane 
wiadomoŜci SMS. 
- Status RF-4: w czasie poğŃczenia z centralŃ alarmowŃ w trybie programowania dostňpny jest 
podglŃd stanu: status poğŃczenia, wersja HV (hardware version), wersja SV (software version), 
napiňcie zasilania Uzas, nr pilota (w czasie nadawania), stan baterii pilota, stan wyjŜĺ O1-O4. 
 
- RF-4 programowanie: wejŜcie w tryb programowania sterownika radiowego (w czasie poğŃczenia z 
centralŃ alarmowŃ poprzez RopamNET). 
 
Piloty; 
- Dodaj nowego pilota przez 10s. : funkcja generuje okno 10s. do programowania nowych pilot·w w 
systemie, naleŨy nacisnŃĺ dowolny przycisk nowego pilota, kt·ry znajduje siň w zasiňgu RF-4. Pilot 
zostanie wpisany w pamiňci na najniŨszym wolnym numerze. Po zakoŒczeniu czasu okna 
programowania moŨna sprawdziĺ numer pilota w zakğadce Status RF-4. 
- UsuŒ pilota nr : funkcja usuwa z pamiňci pilota o wskazanym numerze. 
- UsuŒ wszystkie piloty : funkcja usuwa z pamiňci wszystkie piloty. 
 
Ustawienia wyjŜĺ RF-4: 
- Typ pracy wyjŜcia /  Czas dziağania [s]: opcja pozwolŃ na wyb·r typu pracy wyjŜcia od danych 
kanağ·w w zaprogramowanych pilotach: 
Monostabilne: wyjŜcie uaktywni siň po aktywacji kanağu na czas dziağania [1-255 s.]. 
Bistabilne: wyjŜcie uaktywni siň po aktywacji kanağu i pozostanie aktywne  do czasu kolejnej 
aktywacji (krok po kroku ON-OFF-ON..) 
Real: wyjŜcie uaktywni siň po aktywacji kanağu i pozostanie tak dğugo aktywne jak trwa nadawanie 
(wciŜniňcie danego przycisku pilota). 
WyğŃczone: wyjŜcie nie bňdzie zmieniağo stanu od aktywacji danego kanağu w pilocie np. 
wykorzystywana jest tylko magistrala RopamNET. 
Zapisz konfiguracjň RF-4: zapisanie ustawieŒ do pamiňci RF-4. 
 
ZakoŒcz prog. RF-4: zakoŒczenie trybu programowania RF-4 i powr·t do konfiguracji RF-4 w 

systemie. 
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EXP-I8-RN. 

W systemie mogŃ wystňpowaĺ dwa ekspandery wejŜĺ serii EXP-I8-RN-xx. 
Adres danego EXP-I8-RN-xx. ustala siň pierwszym przeğŃcznikiem DS1: 
1: OFF = adres 1 
1: ON =   adres 2. 
 
Uwaga!  
Po dodaniu nowego moduğu rozszerzeŒ naleŨy sprawdziĺ alokacja wejŜĺ. 

EXP-O8x-RN (EXP-O8R-RN lub EXP-O8T-RN). 

W systemie mogŃ wystňpowaĺ dwa ekspandery wyjŜĺ serii EXP-O8x-RN-xx. 
Adres danego EXP-O8x-RN ustala siň pierwszym przeğŃcznikiem DS1: 
1: OFF = adres 1 
1: ON =   adres 2. 
 
Uwaga!  
Po dodaniu nowego moduğu rozszerzeŒ naleŨy sprawdziĺ alokacjň wyjŜĺ. 

VAR-1U 
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Zmiana parametr·w pracy moduğu. 

Przekierowanie wywoğania z moduğu. 
Funkcja pozwala na przekierowanie rozmowy z wideodomofonu/bramofonu gdy: 
 

 
 
Aby nastŃpiğo przekierowanie, muszŃ byĺ speğnione warunki jak wyŨej. 
 
aktywne zawsze - przekierowanie rozmowy z domofonu na telefon kom·rkowy nastňpuje zawsze gdy 
na bramofonie zostanie wciŜniňty przycisk wywoğania  
aktywne gdy naruszenie I8 - przekierowanie rozmowy z domofonu na telefon kom·rkowy nastňpuje 
zawsze gdy nastŃpi naruszenie wejŜcia - 8 (np. czujki przy bramie) i w tym czasie zostanie wciŜniňty 
przycisk bramofonu 
aktywne gdy czuwanie s1-s4 - przekierowanie z bramofonu aktywne tylko gdy dany numer strefy 
jest zağŃczony do czuwania. 
 
Gdy w module jest zainstalowany syntezer mowy VSR-1 - najpierw zostanie odtworzony komunikat 
zapisany w pamiňci moduğu VSR-1 a nastňpnie zostanie wybrany numer uŨytkownika systemu 
zapisany na pozycji 1 lub 2 w zakğadce: 
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Ustawienia niestandardowe. 

Ustawienia niestandardowe pozwalajŃ dopasowaĺ parametry linii audio aby osiŃgnŃĺ jak najlepszŃ 
jakoŜĺ dŦwiňku. 
Zalecane sŃ ustawienia fabryczne dla poszczeg·lnych modeli urzŃdzeŒ (ğadujŃ siň automatycznie po 
wybraniu modelu urzŃdzenia). 
 

 
 

 

Powiadomienia z moduğu VAR-1U 

 



Str. 133 
 

NeoGSMIPManager  
   

 

 
É 2018 Ropam Elektronik 

Sterowanie ryglem za pomocŃ DTMF. 

Moduğ VAR-1U umoŨliwia zdalne otwarcie rygla za pomocŃ kodu DTMF podczas trwajŃcego 
poğŃczenia gğosowego pomiňdzy uŨytkownikiem a systemem NeoGSM-IP. 
 
Przekierowanie rozmowy po [s] - funkcja umoŨliwiajŃca odtworzenie komunikatu z moduğu VSR-1 
zamontowanego w bramce domofonu VAR-1U (zalecamy by czas przekierowania nie byğ kr·tszy niŨ 
czas trwania komunikatu w module VSR-1). 
 
Aby skorzystaĺ z opcji otwierania rygla za pomocŃ kodu DTMF naleŨy wpisaĺ w polu kod (1-4 cyfry), 
zatwierdzenie kodu DTMF nastňpuje po naciŜniňciu " * " 
 

Okno konfiguracji przekierowania i kodu DTMF otwarcia rygla: 
 

 
ZağŃczenie rygla. 

Funkcja zağŃczenia rygla pozwala na zdalne otwarcie bramy za pomocŃ kodu DTMF lub komendy 
SMS. 
 
Otwarcie rygla nastňpuje: 
 
- zdalnie przez uŨytkownika - DTMF, kod od 1 do 4 cyfr, zatwierdzenie "*" 

- zdalnie przez uŨytkownika - SMS, przykğad: #### rygiel (#### = kod dostňpu) 

- lokalnie - przycisk w wideodomofonie 
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Zakğadka: Strefy, numery telefon·w, e-mail. 

Zakğadka sğuŨy do ustawienia parametr·w wejŜcia/wyjŜcia dla kaŨdej ze stref, wpisaniu danych 
uŨytkownik·w systemu (max 8). 
MoŨna r·wnieŨ w tym polu skorzystaĺ z opcji zağŃczania systemu do czuwania za pomocŃ timer·w. 
 

 
 

Nazwa obiektu ï nazwa wyŜwietlana w panelach TPR i aplikacji RopamNeo. 
 
Strefa 
Nazwa ï nazwa wyŜwietlana w panelach TPR i aplikacji RopamNeo oraz doğŃczana do powiadomieŒ. 
 
Czas wyjŜcia -  czas odliczany po uzbrojeniu alarmu, w kt·rym moŨliwe jest naruszenie wejŜĺ typu 
op·Ŧnione. 
 
Czas wejŜcia ï czas odliczany po naruszeniu wejŜcia typu op·Ŧnione, w kt·rym naleŨy rozbroiĺ 
alarm.  
 
Sterowanie czuwaniem przez timery ï czuwanie sterowane jest zgodnie z timerem. 
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SabotaŨ w strefie wywoğuje alarm 24H ï sabotaŨ wywoğuje alarm 24H. 
 
Brak czasu na wejŜcie podczas czuwania nocnego ï powoduje natychmiastowŃ reakcjň wejŜĺ 
op·Ŧnionych w przypadku uzbrojenia nocnego. 
 
Numery telefon·w i adresy e-mail ï numer telefonu naleŨy wprowadzaĺ w formacie 
miňdzynarodowym np. +48500111222. 

Zakğadka: WejŜcia. 

 
 

Ustawienia wejŜcia 

Przypisanie ï informacja o fizycznym przypisaniu wejŜcia z dostňpnych moduğ·w w centrali. 
Nazwa -  nazwa wyŜwietlana w systemie, panele TPR, aplikacja RopamNeo. 
Polaryzacja ï  
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WejŜcia moduğu mogŃ niezaleŨnie byĺ skonfigurowane w jednym z typ·w polaryzacji (konfiguracji): 
 
NO - oznacza wejŜcie w konfiguracji NORMALNIE OTWARTE, wyzwalane przez podanie Ămasyò 
(GND ).  
NC - oznacza wejŜcie w konfiguracji NORMALNIE ZAMKNIŇTE, wyzwalane przez odğŃczenie od 
Ămasyò (GND ). 
EOL ï oznacza wejŜcie w konfiguracji PARAMETRYCZNE (jeden rezystor parametryczny), 
wyzwalane jest poprzez odğŃczenie rezystora parametrycznego 2.2 kȵ  rezystor musi byĺ podğŃczony 
pomiňdzy wejŜcie a masň ukğadu.  
2EOL/NC ï oznacza wejŜcie w konfiguracji: dwuparametryczne, czujka typu NC obw·d czujki zamyka 
siň dwoma rezystorami 1,1 kɋ. WejŜcia tego typu 2EOL umoŨliwiajŃ centrali jednoczesnŃ kontrolň 
stanu czujki i jej styku sabotaŨowego. 
2EOL/NO ï oznacza wejŜcie w konfiguracji: dwuparametryczne, czujka typu NO obw·d czujki zamyka 
siň dwoma rezystorami 1,1 kɋ. WejŜcia tego typu 2EOL umoŨliwiajŃ centrali jednoczesnŃ kontrolň 
stanu czujki i jej styku sabotaŨowego. 
Sterowane wyjŜciem ï oznacza wejŜcie, kt·rego stan odzwierciedla stan okreŜlonego wyjŜcia. 
Brak ï wyğŃcza wejŜcie niezaleŨnie od innych ustawieŒ wejŜcia. 
 
TYP ï  

 

 
 
1.Zwykğa - linia wyzwala alarm (gğoŜny) jeŨeli system jest w czuwaniu oraz generuje proces 
powiadamiania. 
2.Zwykğa cicha - wejŜcie dziağa tylko w czuwaniu, nie generuje alarmu gğoŜnego ,generuje tylko  
proces powiadamiania. 
3.Op·Ŧniona - linia wyzwala alarm gğoŜny po naruszeniu i po upğyniňciu czasu na wejŜcie w 
przypadku braku wyğŃczenia czuwania systemu (w tym czasie). Czas na wejŜcie ustawiany jest w 
zakğadce Strefy, numery telefon·w, e-mail dla stref lub indywidualnie dla wejŜcia Czas op·Ŧnienia 
wejŜcia [s] w zakğadce WejŜcia -> Opcje wejŜcia -> Zaawansowane. 
4.Op·Ŧniona wewnňtrznie - linia op·Ŧniona tylko w przypadku wczeŜniejszego naruszenia linii 
op·Ŧnionej, w przeciwnym razie linia zwykğa. Czas na wejŜcie ustawiany jest w zakğadce Strefy, 
numery telefon·w, e-mail dla stref lub indywidualnie dla wejŜcia Czas op·Ŧnienia wejŜcia [s] w 
zakğadce WejŜcia -> Opcje wejŜcia -> Zaawansowane. 
5.Licznikowa - naruszenie linii tego typu spowoduje zwiňkszenie licznika naruszeŒ, osiŃgniňcie 
wartoŜci licznika rozpocznie akcje alarmowania. Linia jest aktywna w czasie czuwania moduğu (tak jak 
ZWYKĞA), licznik naruszeŒ linii kasowany jest po upğywie okreŜlonego czasu  liczonego od momentu 
ostatniego naruszenia. 
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6.ZağŃcz/wyğŃcz czuwanie - linia zağŃczajŃca/wyğŃczajŃca czuwanie systemu. WejŜcie moŨe 
pracowaĺ w trybie bistabilnym (przeğŃcznik):naruszenie zağŃcza czuwanie, koniec naruszenia wyğŃcza. 
lub monostabilnym (przycisk, gdy zağŃczona opcja: LINIA IMPULSOWA) dziağanie jest wtedy 
nastňpujŃce: pierwsze naruszenie uzbraja moduğ, drugie naruszenie rozbraja, naprzemiennie. 
Przydzielenie wejŜcia do strefy nocnej generuje zağŃczenie TYLKO czuwania nocnego i wyğŃczenie 
globalne. 
7.ZağŃcz czuwanie - naruszenie wejŜcia tylko zağŃcza czuwanie (doz·r). Przydzielenie wejŜcia do 
strefy nocnej generuje zağŃczenie TYLKO czuwania nocnego i wyğŃczenie globalne. 
8.WyğŃcz czuwanie - naruszenie wejŜcia tylko wyğŃcza czuwanie (doz·r) i ewentualnie kasuje alarm 
gğoŜny jeŨeli byğ w systemie. 
9.KasujŃca alarm - naruszenie wejŜcia kasuje tylko alarm gğoŜny bez wpğywu na czuwanie systemu. 
10.24H-  wejŜcie generuje alarm sabotaŨowy, w kaŨdym stanie centrali oraz generuje proces 
powiadamiania. 
11.Informacyjna- naruszenie wejŜcia nie wywoğuje akcji alarmowej, lecz rozpoczyna proces 
powiadamiania. 
12.Dymowa - Algorytm detekcji: jeŨeli w systemie jest wyjŜcie z zaznaczonŃ opcjŃ "Zasilanie czujki 
dymu" to po wykryciu dymu ,wyjŜcie jest resetowane na 30s. Po tym czasie ponowne naruszenie 
wejŜcia w przeciŃgu 30s wywoğuje alarm 24H. JeŨeli nie ma wyjŜcia Ăzasilanie czujki dymuò to wejŜcie 
dziağa jak wejŜcie 24H. 
13.BlokujŃca grupň wejŜĺ 1 ï naruszenie wejŜcia wywoğuje zablokowanie wejŜĺ z Grupy 1 na Czas 
blokady wejŜĺ [s] 
14.BlokujŃca grupň wejŜĺ 2 - naruszenie wejŜcia wywoğuje zablokowanie wejŜĺ z Grupy 2 na Czas 
blokady wejŜĺ [s] 
 

 
 

Opcje wejŜcia: Grupy wejŜĺ ï blokady wejŜĺ. 
 

 
 
Przydziağ do stref ï funkcja pozwala na przydzielenie wejŜcia do strefy lub do stref zgodnie z 
ustawionŃ logikŃ oraz wğŃczenie tupu wejŜcia linia nocna (wejŜcia zaznaczone jako nocne bňdŃ 
czuwağy po uruchomieniu czuwania nocnego). 
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Zaawansowane 

 
 

Kontrola przy zağŃczeniu czuwania ï zaznaczenie opcji wğŃcza sprawdzanie naruszenia wejŜcia 
przy uzbrojeniu. 
 
UŨytkownik nie moŨe blokowaĺ ï zaznaczenie opcji wyğŃcza moŨliwoŜĺ blokowania wejŜcia przez 
uŨytkownika, np. z panelu TPR4. 
 
Tylko 3 alarmy ï wejŜcia z zaznaczonŃ opcjŃ wygenerujŃ maksymalnie trzy transmisje, alarmy w 
czasie jednego czuwania. Trzecie naruszenie zablokuje kolejne reakcje. 
 
 
Blokuje po alarmie na czas [min] - Czas blokady wejŜcie (reakcji) po pierwszym naruszeniu. Opcja 
dziağa dla wejŜĺ TYPU: INFO, ZWYKĞA, ZWYKĞA CICHA, OPčťNIONA, OPčťNIONA WEWN. Dla 
kaŨdego z  wejŜĺ moŨna ustawiĺ niezaleŨnie czas blokady (domyŜlnie ustawiony na 0s). Czas 
min/max.= 1min./360min 
Uwaga: 
- opcja ma zastosowanie przy ograniczeniu iloŜci powiadomieŒ oraz przy czujkach ruchu 
podğŃczonych do wejŜĺ; ograniczenie iloŜci transmisji z danego Ŧr·dğa, czytelnoŜĺ przesyğanych 
komunikat·w, 
- dla czujek ruchu np. PIR  parametr powinien wynosiĺ czas dziağania alarmu gğoŜnego lub minimum 1 
minuta. 
 
CzuğoŜĺ wejŜcia [ms] - Parametr okreŜla czas w ms. (1s=1000ms) przez kt·ry dane wejŜcie musi byĺ 
naruszone aby zostağa wykryta zmiana jego stanu. Dla kaŨdego z  wejŜĺ moŨna ustawiĺ  niezaleŨnie 
czas reakcji (domyŜlnie ustawiony na 500ms). Czas min/max.= 250ms/60s. 
 
Czas op·Ŧnienia wejŜcia ï indywidualny czas op·Ŧnienie (czas na wejŜcie). 
 
Max. Czas braku naruszenia [min] ï parametr okreŜla maksymalny czas po kt·rym nastŃpi awaria 
wejŜcia jeŨeli nie byğo ono naruszone.  
 
Max. Czas naruszenia [min] ï parametr okreŜla maksymalny czas naruszenia wejŜcia, po kt·rym 
nastŃpi awaria wejŜcia. 
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Opcje globalne 

 
 

Licznik naruszeŒ / Kasowanie licznika po - Konfiguruje wejŜcie typu 5.Licznikowa: iloŜĺ naruszeŒ i 
czas zerowania licznika naruszeŒ (s.) 
 
Linia impulsowa ï Zaznaczenie opcji LINIA IMPULSOWA powoduje sterowanie czuwaniem jako 
Ăprzyciskò: pierwszy naruszenie zağŃcza czuwanie, drugie wyğŃcza itd. 
 
Nie zapisuj zdarzeŒ dla wejŜĺ INFO -  Nie rejestruje do pamiňci zdarzeŒ naruszeŒ linii typu 
11.Informacyjna. 
 

Powiadomienia 
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Naruszenie wejŜcia (zmiana z 0>1) 
Tel/e-mail ï okreŜla numer uŨytkownika z listy numer·w. 
 
Sms do ï zaznaczenie powoduje doğŃczenie uŨytkownika do akcji powiadomienia sms. 
 
DzwoŒ do ï zaznaczenie powoduje doğŃczenie uŨytkownika do akcji powiadomienia gğosowego. 
 
E-mail do ï zaznaczenie powoduje doğŃczenie uŨytkownika do akcji powiadomienia e-mail. 
 
TreŜĺ sms/e-mail ï treŜĺ powiadomienia sms/e-mail. (bez polskich znak·w jňzykowych). 
 
Kod TCP ï kod powiadomienia dla stacji monitorowania. 
 
Komunikat audio/VSR-2 ï pole sğuŨy do konfiguracji treŜci komunikat·w gğosowych odtwarzanych 
przy powiadomieniu. NaleŨy wpisaĺ numer komunikatu gğosowego. MoŨliwe jest wgranie do centrali 8 
komunikat·w .wav lub .amr z zakğadki Ustawienia karty SIM -> Ustawienia poğŃczeŒ gğosowych -> 
Komunikaty gğosowe audio pliki *wav *amr. 
 

 
 

- moduğ audio (mikrofon): m 
Wprowadzenie Ămò zağŃcza mikrofon z moduğu audio AMR-1. 
 
Sms typu FLASH ï okreŜla czy wysyğany SMS ma byĺ wyŜwietlany bezpoŜrednio na wyŜwietlaczu 
telefonu (flash), czy teŨ odczytywany ze skrzynki odbiorczej. 
UWAGI:          
- naleŨy pamiňtaĺ, Ũe wiadomoŜĺ SMS typu FLASH moŨna bardzo ğatwo przeoczyĺ, poniewaŨ nie jest 
zapamiňtywana w telefonie  (znika z wyŜwietlacza telefonu np. gdy ktoŜ dzwoni) 
opcja FLASH moŨe nie dziağaĺ w przypadku wysyğania SMS-·w do innego operatora niŨ karta SIM 
moduğu (nie jest to zaleŨne od ustawieŒ lecz wynika z ograniczeŒ wprowadzanych przez operator·w 
!). 
 
DoğŃcz stan ï doğŃcza do treŜci powiadomienia stan obiektu zgodnie z ustawieniem w zakğadce 
Komunikacja, testy, liczniki. 
 
WyŜlij wiadomoŜĺ PUSH do aplikacji ï zaznaczenie opcji powoduje wysğanie wiadomoŜci typu 
PUSH do aplikacji RopamNeo. UŨytkownik aplikacji okreŜla jakiej klasy wiadomoŜci bňdŃ odbierane 
przez niego.  
Wymagania:  

¶ aktywne poğŃczenie z Internetem (Wifi/Ethernet/GPRS), 

¶ aktywne poğŃczenie z serwerem RopamBridge, 

¶ wykupiona subskrypcja usğugi RopamBridge w sklepie Google Play lub AppStore, 

¶ minimum trzy udane logowania aplikacji RopamNeo przez RopamBridge, 
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WejŜcie analogowe 

 

Nazwa ï ğatwiejsza identyfikacja mierzonej wielkoŜci, 
Alarm gdy(a) ï MoŨliwe jest ustawienie parametr·w przekroczenia ĂwyŨsza lub niŨsza odò i 
ustawienie akcji powiadomienia. 
Alarm gdy(b) -  MoŨliwe jest ustawienie parametr·w przekroczenia ĂwyŨsza lub niŨsza odò i 
ustawienie akcji powiadomienia. 
Alarm gradientu ï Alarm generowany jeŨeli zmiana wartoŜci w ciŃgu minuty przekracza ustawiony 
pr·g. 
Histereza wejŜcia - ustawienie pozwalajŃce na op·Ŧnienie dziağania wejŜcia wobec zmian 
parametr·w na wejŜciu. 
Op·Ŧnienie [ms] - zwğoka czasowa w reakcji na zmianň wartoŜci mierzonej. 
Dodaj wartoŜĺ chwilowŃ do treŜci wysyğanego komunikatu (przekroczenie L,H) ï opcja 
powoduje dodanie do treŜci powiadomienia wartoŜĺ chwilowŃ. 
 
 
Skalowanie do wartoŜci fizycznych 
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Charakterystyka czujnika. 
 
 

 
 

Przykğadowa konfiguracja dla czujnika poziomu wody (metry). 
 

Alokacja wejŜĺ 

Funkcja sğuŨy do dowolnego rozmieszczenia wejŜĺ z dostňpnych moduğ·w rozszerzeŒ w centrali. 
Uwaga!  
Po dodaniu nowego moduğu rozszerzeŒ naleŨy sprawdziĺ alokacjň wejŜĺ. 
 

 
 
Przenumeruj ï automatyczne uğoŨenie dostňpnych wejŜĺ. 
Zapisz zmiany ï zapisuje zmiany (konieczne wysğanie konfiguracji do centrali). 
 
Na Ũ·ğto oznaczone sŃ wejŜcia poza zakresem obsğugiwanym w centrali. 
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Zakğadka: WyjŜcia. 

 

Ustawienia wyjŜcia 

Przypisanie ï informacja o fizycznym przypisaniu wyjŜcia z dostňpnych moduğ·w w centrali. 
 
Nazwa ï nazwa wyŜwietlana w systemie, panele TPR, aplikacja RopamNeo. 
 
Polaryzacja ï Wyb·r konfiguracji  w stanie normalnym: 
- rozwarte NO czy zwarte NC do Ăplusaò moduğu: wyjŜcie  O1, O2 
- rozwarte NO czy zwarte NC do Ămasyò moduğu: wyjŜcie  O3-O8 
 
Dziağanie ï  
 
MONO (monostabilne, jeden stan stabilny) wyjŜcie zmienia stan normalny po zdarzeniu 
zaznaczonym w polu ĂZağŃczane przezò na czas okreŜlony w polu ĂCzas [s]ò, po jego upğywie wraca do 
stanu normalnego. 
MoŨliwe jest skr·cenie czasu MONO poprzez komendň SMS Off lub DTMF Off. 
 
BI (bistabilne, dwa stany stabilne) wyjŜcie zmienia stan normalny po zdarzeniu zaznaczonym w 
polu ĂZağŃczane przezò na stan przeciwny i pozostaje w nim do czasu nastňpnego zdarzenia, np. 
naruszenie wejŜcia, sterowanie z panelu dotykowego. WyjŜcie w trybie BI dla wyzwalania jako ALARM 
dziağa jak zatrzask (latch), do skasowania alarmu. 
 
Czas zağŃczenia[s] ï okreŜla czas dziağania  [s] wyjŜcia w trybie MONO, parametr 1- 999960 s. 
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Pulsowanie ~1s/1s ï wyjŜcie w stanie wğŃczenia pulsuje. 

Sterowanie alarm 

 

Alarm wğamaniowy ï wyjŜcie aktywne przy wystŃpieniu alarmu, moŨliwe jest ustawienie op·Ŧnienia 
zağŃczenia wyjŜcia w stosunku do wystŃpienia alarmu.  
 
Przydziağ do stref ï przydzielenie do konkretnej strefy. Dziağanie wyjŜcia przydzielonego do dw·ch 
stref przyjmuje logikň OR. 
 
Alarm wğamaniowy noc ï wyjŜcie aktywne przy wystŃpieniu alarmu, uzbrojenie nocne. 
 
Alarm sabotaŨowy ï wyjŜcie aktywne przy wystŃpieniu alarmu sabotaŨowego. 
 
Czas wyjŜcia ï wyjŜcie aktywne przy odliczaniu czasu na wyjŜcie. 
 
Czas wejŜcia ï wyjŜcie aktywne przy odliczaniu czasu na wejŜcie. 
 
WskaŦnik czuwanie peğne ï wyjŜcie aktywne przy czuwaniu peğnym strefy. 
 
WskaŦnik czuwanie nocne ï wyjŜcie aktywne przy czuwaniu nocnym. 
 
Potwierdzenie uzbrojenia/rozbrojenia pulsami ï funkcja generuje na wyjŜciu impulsy przy 
uzbrajaniu, rozbrajaniu. 
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Sterowanie zdalne 

 

Sms on ï w zakğadce wprowadzamy treŜĺ SMS-a kt·ry spowoduje zağŃczenie danego wyjŜcia.  
Nie wolno uŨywaĺ znak·w specjalnych (np. polskich liter).  
 
Sms off ï w zakğadce wprowadzamy treŜĺ SMS-a kt·ry spowoduje wyğŃczenie danego wyjŜcia.  
Nie wolno uŨywaĺ znak·w specjalnych (np. polskich liter).  
 
wymagany kod dostňpu ï zaznaczenie opcji spowoduje Ũe sterowanie danym wyjŜciem poprzez 
SMS-a bňdzie wymagağo w treŜci umieszczenie opr·cz SMS ON/SMS OFF, KODU DOSTŇPU ( 
zakğadka OPCJE). 
 
Aplikacja mobilna ï opcja zezwala na sterowanie z aplikacji RopamNeo. 
 
Kod DTMF on ï w zakğadce wprowadzamy kod DTMF, kt·ry bňdzie zağŃczağ dane wyjŜcie 
(DTMFOn*). zalecana dğugoŜĺ 2-4 znaki (liczby). 
 
Kod DTMF off ï w zakğadce wprowadzamy kod DTMF, kt·ry bňdzie wyğŃczağ  dane wyjŜcie 
(DTMFOff*). zalecana dğugoŜĺ 2-4 znaki (liczby). 
 
Dzwonek clip ï opcja zezwala na sterowanie wyjŜcia  poprzez kr·tkie poğŃczenie z numerem telefonu 
moduğu. Ponadto moŨliwe jest okreŜlenie reakcji moduğu na przychodzŃce poğŃczenie, sğuŨy do tego 
opcja  POĞłCZENIA PRZYCHODZłCE. 
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Sterowanie lokalne 

 

WejŜcia sterujŃce ï pozwala na sterowanie wyjŜcia z dowolnych wejŜĺ centrali z wykorzystaniem 
logiki. 
 
Timery ï sterowanie wyjŜcia zgodnie z zaznaczonym timerem. 
 
Piloty radiowe Aero, RF-4 ï sterowanie wyjŜcia wybranym przyciskiem pilota. 

Techniczne 

 

Logic processor ï sterowanie wyjŜcia tylko z poziomu Logic processor 
Uwaga! Zaznaczenie opcji powoduje cağkowite przejňcie sterowania wyjŜcia przez skrypt Logic 
processor niezaleŨnie od zaznaczonych innych opcji sterowania wyjŜcia. 
 
Awaria zbiorcza ï wğŃczenie wyjŜcia przy wystŃpieniu jakiejkolwiek awarii. 
 
Brak zasilania AC ï wğŃczenie wyjŜcia przy braku zasilania. 
 
Zakğ·canie sygnağu GSM ï wğŃczenie wyjŜcia przy wykryciu zakğ·cenia sygnağu. 
 
Brak Internetu ï wğŃczenie wyjŜcia przy wykryciu braku Internetu. 
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Zasilanie czujki dymu ï  
 
Termostaty ï sterowanie wyjŜcia z zaznaczonego termostatu. 
 
Progi wilgotnoŜci ï sterowanie wyjŜcia z zaznaczonego progu wilgotnoŜci. 
 

Powiadomienia 

 

Zakğadka pozwala na konfiguracje powiadomieŒ przy zmianie stanu wyjŜĺ centrali.  
 
ZağŃczenie wyjŜcia (zmiana z 0>1) 
Tel/e-mail ï okreŜla numer uŨytkownika z listy numer·w. 
 
Sms do ï zaznaczenie powoduje doğŃczenie uŨytkownika do akcji powiadomienia sms. 
 
DzwoŒ do ï zaznaczenie powoduje doğŃczenie uŨytkownika do akcji powiadomienia gğosowego. 
 
E-mail do ï zaznaczenie powoduje doğŃczenie uŨytkownika do akcji powiadomienia e-mail. 
 
TreŜĺ sms/e-mail ï treŜĺ powiadomienia sms/e-mail. (bez polskich znak·w jňzykowych). 
 
Kod TCP ï kod powiadomienia dla stacji monitorowania. 
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Komunikat audio/VSR-2 ï pole sğuŨy do konfiguracji treŜci komunikat·w gğosowych odtwarzanych 
przy powiadomieniu. NaleŨy wpisaĺ numer komunikatu gğosowego. MoŨliwe jest wgranie do centrali 8 
komunikat·w .wav lub .amr z zakğadki Ustawienia karty SIM -> Ustawienia poğŃczeŒ gğosowych -> 
Komunikaty gğosowe audio pliki *wav *amr. 
 

 
 

- moduğ audio (mikrofon): m 
Wprowadzenie Ămò zağŃcza mikrofon z moduğu audio AMR-1. 
 
Sms typu FLASH ï okreŜla czy wysyğany SMS ma byĺ wyŜwietlany bezpoŜrednio na wyŜwietlaczu 
telefonu (flash), czy teŨ odczytywany ze skrzynki odbiorczej. 
UWAGI:          
- naleŨy pamiňtaĺ, Ũe wiadomoŜĺ SMS typu FLASH moŨna bardzo ğatwo przeoczyĺ, poniewaŨ nie jest 
zapamiňtywana w telefonie  (znika z wyŜwietlacza telefonu np. gdy ktoŜ dzwoni) 
opcja FLASH moŨe nie dziağaĺ w przypadku wysyğania SMS-·w do innego operatora niŨ karta SIM 
moduğu (nie jest to zaleŨne od ustawieŒ lecz wynika z ograniczeŒ wprowadzanych przez operator·w 
!). 
 
DoğŃcz stan ï doğŃcza do treŜci powiadomienia stan obiektu zgodnie z ustawieniem w zakğadce 
Komunikacja, testy, liczniki. 
 
WyŜlij wiadomoŜĺ PUSH do aplikacji ï zaznaczenie opcji powoduje wysğanie wiadomoŜci typu 
PUSH do aplikacji RopamNeo. UŨytkownik aplikacji okreŜla jakiej klasy wiadomoŜci bňdŃ odbierane 
przez niego.  
Wymagania:  

¶ aktywne poğŃczenie z Internetem (Wifi/Ethernet/GPRS), 

¶ aktywne poğŃczenie z serwerem RopamBridge, 

¶ wykupiona subskrypcja usğugi RopamBridge w sklepie Google Play lub AppStore, 

¶ minimum trzy udane logowania aplikacji RopamNeo przez RopamBridge, 
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Alokacja wyjŜĺ. 

 

Funkcja sğuŨy do dowolnego rozmieszczenia wyjŜĺ z dostňpnych moduğ·w rozszerzeŒ w centrali. 
Uwaga!  
Po dodaniu nowego moduğu rozszerzeŒ naleŨy sprawdziĺ alokacjň wyjŜĺ. 
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Przenumeruj ï automatyczne uğoŨenie dostňpnych wyjŜĺ. 
Zapisz zmiany ï zapisuje zmiany (konieczne wysğanie konfiguracji do centrali). 

Zakğadka: Timery. 

Ustawienia czterech niezaleŨnych timer·w pozwalajŃcych na sterowanie uzbrajaniem systemu, 
sterowaniem wyjŜciami, funkcjami LogicProcessora. 
KaŨdy timer moŨe posiadaĺ 20 niezaleŨnych wpis·w o zağŃczeniach / wyğŃczeniach. 
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Zakğadka: Komunikacja, testy, liczniki. 

Ustawienia parametr·w i sposob·w komunikacji centrali z uŨytkownikiem, sieciŃ internet. 
Konfiguracja powiadomieŒ w przypadku awarii systemu. 

 

Komunikacja 
 

 
 
- Hasğo komunikacji z komputerem - hasğo zabezpieczajŃce niepowoğany odczyt danych z 
moduğu za pomocŃ komputera i aplikacji NeoGSMIPManager. JeŨeli hasğo jest niezgodne nie jest 
moŨliwy odczyt 
 
- Klucz szyfrowania aplikacji TCP/IP: klucz szyfrujŃcy transmisjň pomiňdzy moduğem 
NeoGSM-IP a aplikacjŃ mobilnŃ RopamNeo. Klucz generuje siň automatycznie kaŨdorazowo 
podczas uruchomienia programu NeoGSMIPManager. UŨywany r·wnieŨ podczas szyfrowania 
poğŃczenia serwisowego z NeoGSMIPManager. 
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- Hasğo serwisowe: Hasğo powinno siň skğadaĺ z czterech znak·w (cyfry, litery: duŨe lub mağe). 

 
Aby uŨytkownik m·gğ zmieniaĺ konfiguracjň za pomocŃ kanağ·w SMS i modem GSM lub WIFI naleŨy 
zaznaczyĺ 
odpowiednie opcje: 
- moŨliwa zmiana konfiguracji poprzez SMS - (pozwala na sterowanie moduğem za pomocŃ 
komend SMS oraz aplikacji RopamNeo), 
- moŨliwe zdalne programowanie poprzez modem GSM lub WIFI - pozwala na ğŃczenie siň z 
moduğem poprzez program NeoGSMIPManager, 
 

 
Zegar RTC 
 

 
 
Synchronizacja z serwerem NTP dziağa w sieci GPRS lub Wifi/Ethertnet. 

 
Test transmisji 
 

 
 

MoŨna ustawiĺ r·Ũne metody i czňstotliwoŜĺ testu transmisji. Zalecamy wğŃczenie testu transmisji w 
celu zwiňkszenia niezawodnoŜci systemu. 
 
WyŜwietlaj w wiadomoŜci Stan ï funkcja pozwala na dopasowanie informacji zawartych w smsie 
stan. 

 
POWIADOMIENIA GDY: 
 

¶ Alarm napadowy/wezwanie pomocy 
Konfiguracja powiadomieŒ po wywoğaniu alarmu napadowego. 
Alarm gğoŜny -  
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¶ Alarm poŨarowy 
Konfiguracja powiadomieŒ po wywoğaniu/zakoŒczeniu alarmu poŨarowego. 
Alarm gğoŜny - 
 

¶ Sğaba bateria urzŃdzeŒ bezprzewodowych 
Konfiguracja powiadomieŒ po wystŃpieniu awarii sğabej baterii Aero. 

¶ Uzbrojenie/rozbrojenie 
Konfiguracja powiadomieŒ po uzbrojeniu/rozbrojeniu. 
- dodaj numer strefy ï doda numer lub nazwň strefy do treŜci powiadomienia (SMS, EMAIL, 
PUSH) 
- dodaj numer uŨytkownika (dla paneli TPR) ï w przypadku uzbrojenia z panelu do treŜci 
powiadomienia zostanie dodany numer lub nazwa uŨytkownika 
 
Do uzbrojenia/rozbrojenia strefy 
- strefa 1 
- strefa 2 

¶ Alarm 
Konfiguracja powiadomieŒ dla poczŃtku alarmu i skasowania. 
- dodaj numer strefy ï doda numer lub nazwň strefy do treŜci powiadomienia (SMS, EMAIL, 
PUSH) 
- wysyğaj tylko jeden alarm ï ograniczy liczbň powiadomieŒ do jednego, aŨ do skasowania 
alarmu, 

 

¶ Niskie napiňcie zasilania DC 
Konfiguracja powiadomieŒ dla wystŃpienia awarii niskiego napiňcia zasilania. 

¶ Awaria wejŜcia 
Konfiguracja powiadomieŒ dla wystŃpienia awarii wejŜcia. Przekroczenie maksymalnego 
czasu braku naruszenia lub maksymalnego czasu naruszenia. 
- dodaj numer i nazwň wejŜcia ï doda numer lub nazwň strefy do treŜci powiadomienia (SMS, 
EMAIL, PUSH) 

¶ SabotaŨe 
Konfiguracja powiadomieŒ dla wystŃpienia sabotaŨu. 
- dodaj numer/nazwň wejŜcia lub moduğu - doda nazwň numer wejŜcia do treŜci 
powiadomienia, 
- dodaj numer/strefy ï doda numer lub nazwň strefy do treŜci powiadomienia (SMS, EMAIL, 
PUSH) 

¶ Brak zasilania AC 
Konfiguracja powiadomieŒ dla utraty/powrotu zasilania AC (zasilacze PSR-ECO).  
- op·Ŧnienie sygnalizacji [s] ï op·Ŧnienie od wystŃpienia braku zasilania do wysğania 
powiadomienia, 

¶ Awaria akumulatora 
Konfiguracja powiadomieŒ dla wystŃpienia awarii akumulatora. 
- dynamiczny test akumulatora - zaznaczenie tej opcji powoduje cykliczne sprawdzanie 
akumulatora co 10 minut. JeŨeli centrala wykryje znaczŃcy spadek napiňcia na zaciskach 
akumulatora stwierdzany jest jego bğŃd lub brak. 
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Zakğadka: Temperatura, wilgotnoŜĺ, termostat pokojowy 

Ustawienia parametr·w dla czujnik·w temperatury w systemie (2). 
 
Ustawienia czujnik·w temperatury 

 

Moduğ NeoGSM-IP pozwala na pomiar temperatury za pomocŃ cyfrowego czujnika temperatury 
TSR-xx. 
Pomiar temperatury odbywa siň co 30s. DokğadnoŜĺ pomiaru to 0,5 st.C. 
W oparciu o pomiar temperatury moŨna realizowaĺ funkcje LogicProcessor, wysyğaĺ powiadomienia 
o zmianach parametr·w temperatury oraz awarii czujnika temperatury. 
 
- Nazwa: nazwa czujnika temperatury (wymagana do wyŜwietlania w wiadomoŜciach SMS STAN, w 
aplikacji RopamNEO). 
- Czujnik: wyb·r czujnika przewodowy (centrala)/radiowy (Aero) 
- Alarm gdy: moduğ wysyğa powiadomienie w formie jak niŨej (wymagane zaznaczenie potrzebnych 
form powiadomienia o przekroczeniu ustawionego progu temperatury). 
- Alarm przekroczenia gradientu: moduğ wysyğa powiadomienie o przekroczeniu zadanego 
gradientu (szybkoŜci zmiany) temperatury poza okreŜlonŃ wartoŜĺ zdefiniowanŃ w polu ....... [ÜC/ 
min]. 
- Histereza: R·Ũnica wartoŜci temperatury dla dolnego i g·rnego progu przeğŃczania. 
Przykğad: jeŜli zadana temp. a = 30[ÜC] oraz b = 20[ÜC] a histereza zostağa ustawiona na 2[ÜC] to 
moduğ wyğŃczy grzanie gdy temp. spadnie poniŨej 22[ÜC] oraz wyğŃczy grzanie gdy temp. wzroŜnie 
powyŨej 28[ÜC]. 
UWAGI: 
Sterowanie "Termostatem" naleŨy realizowaĺ w oparciu o funkcje dostňpne w "LogicProcessor". 
- Awaria czujnika temperatury: powiadomienie o awarii/uszkodzeniu czujnika temperatury 
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wysyğane do uŨytkownika systemu. MoŨliwe opcje powiadomienia: takie same jak dla wystŃpienia 
alarm·w o przekroczeniach wartoŜci temperatur (j/w). 
- Interwağ zapisu wartoŜci do pamiňci: odstňp czasu pomiňdzy zapisami kolejnych wartoŜci 
temperatury do pamiňci zdarzeŒ w module. Minimalny czas: 1 [min], maks. czas interwağu: 1440 
[min] 
- Offset czujnika: stağy parametr modyfikujŃcy wartoŜĺ wskazaŒ czujnika 
 
 
- Dodaj aktualna temp. do wysyğanej wiadomoŜci ï dodaje aktualnŃ wartoŜĺ temperatury do 
powiadomienia, 
- zapisuj wartoŜĺ temperatury do pamiňci co interwağ ï zapisuje wartoŜĺ temperatury do pamiňci 
zdarzeŒ co interwağ  
- nie loguj zdarzeŒ do pamiňci ï nie zapisuje alarm·w przekroczenia prog·w i innych do pamiňci 
zdarzeŒ 
 

 
 
Ustawienia czujnik·w wilgotnoŜci 
 
- Nazwa: nazwa czujnika wilgotnoŜci (wymagana do wyŜwietlania w wiadomoŜciach SMS STAN, w 
aplikacji RopamNEO). 
- Czujnik: wyb·r czujnika przewodowy (centrala)/radiowy (Aero) 
- Alarm gdy: moduğ wysyğa powiadomienie w formie jak niŨej (wymagane zaznaczenie potrzebnych 
form powiadomienia o przekroczeniu ustawionego progu wilgotnoŜci). 
- Histereza: R·Ũnica wartoŜci wilgotnoŜci dla dolnego i g·rnego progu przeğŃczania. 
UWAGI: 
Sterowanie "Termostatem" naleŨy realizowaĺ w oparciu o funkcje dostňpne w "LogicProcessor". 
- Awaria czujnika wilgotnoŜci: powiadomienie o awarii/uszkodzeniu czujnika wilgotnoŜci 
wysyğane do uŨytkownika systemu. MoŨliwe opcje powiadomienia: takie same jak dla wystŃpienia 
alarm·w o przekroczeniach wartoŜci wilgotnoŜci (j/w). 
- Interwağ zapisu wartoŜci do pamiňci: odstňp czasu pomiňdzy zapisami kolejnych wartoŜci 
wilgotnoŜci do pamiňci zdarzeŒ w module. Minimalny czas: 1 [min], maks. czas interwağu: 1440 
[min] 
- Offset czujnika: stağy parametr modyfikujŃcy wartoŜĺ wskazaŒ czujnika 
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- Dodaj aktualna wilgotnoŜĺ do wysyğanej wiadomoŜci ï dodaje aktualnŃ wartoŜĺ temperatury do 
powiadomienia, 
- zapisuj wartoŜĺ wilgotnoŜci do pamiňci co interwağ ï zapisuje wartoŜĺ wilgotnoŜci do pamiňci 
zdarzeŒ co interwağ  
- nie loguj zdarzeŒ do pamiňci ï nie zapisuje alarm·w przekroczenia prog·w i innych do pamiňci 
zdarzeŒ 
 
 

 
 

 

Termostat pokojowy. 

Funkcja pozwalajŃca na ustawienie niezaleŨnego termostatu dziağajŃcego w oparciu o czujniki 

temperatury podğŃczone do systemu NeoGSM-IP. Termostat pokojowy pozwalaja na sterowanie 

klimatem w pomieszczeniach wedğug ustalonego harmonogramu czasowo - temperaturowego. Ta 

funkcjonalnoŜĺ pozwala r·wnieŨ na znaczne oszczňdnoŜci energii w budynku (brak grzania 

pomieszczeŒ podczas nieobecnoŜci domownik·w, zağŃczanie grzania przed powrotem do 

pomieszczeŒ, funkcja wentylacji pomieszczeŒ zapewnia dostňp ŜwieŨego powietrza do budynku 

wedğug okreŜlonego harmonogramu).  
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- "PokaŨ wartoŜci dobowe min./max." wyŜwietla na panelu dotykowym przy ikonach  
informacje o maksymalnej i minimalnej wartoŜci temperatury zmierzonej w ciŃgu 
ostatnich 24h.  
- funkcja "Wykrywanie otwarcia okna (wietrzenie)" sğuŨy do oszczňdzania energii gdy zostanie wykryty 
gradient spadku temperatury powyŨej 2st.C./min. Funkcja wyğŃcza tryb grzania na 30min. W trakcie 
dziağania tej funkcji jest moŨliwe manualne zağŃczenie kt·regokolwiek z program·w termostatu.  
- funkcja "Priorytet harmonogramu" (gdy zağŃczona) pozwala na przywr·cenie dziağania termostatu do 
trybu automatycznego po wczeŜniejszym zağŃczeniu manualnym kt·rejŜ z funkcji (np. Budzenie, 
WyjŜcie, Powr·t, itp.). 

 

Zakğadka: LogicProcessor. 

Przykğady konfiguracji LogicProcessor znajdujŃ siň w notach aplikacyjnych na pğycie 
instalacyjnej lub na stronie: https://ropam.com.pl/pl/aplikacjeo.html. 
 
LogicProcessor: 
- zaawansowane funkcje logiczne, funkcje arytmetyczne, liczniki, przekaŦniki czasowe, 
- do 20 niezaleŨnych warunk·w logicznych, (bloki If...Then...Else), 
- 20 przekaŦnik·w czasowych do realizacji funkcji czasowo-logicznych, 
- kreator logiki lub edytor skryptu (jňzyk skryptowy C), symulator: zadajnik i podglŃd skryptu, 
 

https://ropam.com.pl/pl/aplikacjeo.html
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LogicProcessor, funkcje wykonywane sŃ w pňtli wg schematu.  
Po restarcie pobierane sŃ wartoŜci poczŃtkowe (opcjonalnie). 
Skrypt nastňpnie pobiera dane argument·w. 
Nastňpnie wykonywane jest do 20 blok·w: JeŨeli... To wykonaj.. W przeciwnym przypadku 
(If...Then...Else). 
Warunki JeŨeli' to maks. 8 warunk·w miňdzy dwoma argumentami, kaŨdy wiersz jest powiŃzany 
logikŃ 'i/lub' (AND/OR) z kolejnym. 
W przypadku speğnienia warunku 'If' wykonywana jest blok 'Then' w przeciwnym przypadku 'Else'. 
















































