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OSTRZEZENIA

Ze wzgleddw bezpieczenstwa urzgdzenie powinno byc¢ instalowane tylko przez
wykwalifikowanych specjalistow.

Przed przystgpieniem do montazu zapoznac sie z powyzszg instrukcjg, czynno$ci
potgczeniowe nalezy wykonywac bez podigczonego zasilania.

Nie wolno wigcza¢ zasilania urzgdzenia bez podigczonej anteny zewnetrznej
(uruchomienie urzgdzenia bez podigczonej anteny grozi uszkodzeniem uktadoéw
nadawczych telefonu i utratg gwarancji! ).

Nie wolno ingerowac w konstrukcje badz przeprowadzac¢ samodzielnych napraw.
Nalezy chronic elektronike przed wytadowaniami elektrostatycznymi.

W celu spefnienia wymagan LVD i EMC nalezy przestrzega¢ zasad. zasilania,
zabudowy, ekranowania - odpowiednio do zastosowania. Urzgdzenie jest zrédtem fal
elektromagnetycznych, dlatego w specyficznych konfiguracjach moze zaktécaé inne
urzgdzenia radiowe).

Firma Ropam Elektronik nie ponosi odpowiedzialnosci za nieprawidtowe dziatanie sieci
GSM i skutkéw ewentualnych problemoéw technicznych.

OZNAKOWANIE WEEE

Zuzytego sprzetu elektrycznego i elektronicznego nie wolno wyrzuca¢ razem ze
zwyktymi domowymi odpadami. Wedtug dyrektywy WEEE (Dyrektywy 2002/96/EC)
obowigzujgcej w UE dla uzywanego sprzetu elektrycznego i elektronicznego nalezy
stosowac oddzielne sposoby utylizacji. W Polsce zgodnie z przepisami o zuzytym
sprzecie elektrycznym i elektronicznym zabronione jest umieszczanie tgcznie z innymi
odpadami zuzytego sprzetu oznakowanego symbolem przekreSlonego kosza.
Uzytkownik, ktory zamierza sie pozbyc¢ tego produktu, jest obowigzany do oddania ww.
do punktu zbierania zuzytego sprzetu. Punkty zbierania prowadzone sg m.in. przez
sprzedawcoéw hurtowych | detalicznych tego sprzetu oraz gminne jednostki
organizacyjne prowadzgce dziatalno$¢ w zakresie odbierania odpadéw. Prawidtowa
realizacja tych obowigzkéw ma znaczenie zwtaszcza w przypadku, gdy w zuzytym
sprzecie znajdujg sie sktadniki niebezpieczne, ktére majg negatywny wptyw na
Srodowisko i zdrowie ludzi.

Zasilacz centrali wspoétpracuje z akumulatorem 12V DC ofowiowo-kwasowym suchym
(SLA, VRL). Po okresie eksploatacji nie nalezy go wyrzucac, lecz zutylizowac w sposob
zgodny z obowigzujgcymi przepisami.

(Dyrektywy Unii Europejskiej 91/157/EEC i 93/86/EEC).
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Opis ogolny.

1.0pis ogoiny.

Dziekujemy za wybor produktéw i rozwigzan firmy Ropam Elektronik. Mamy nadzieje, ze nasze

urzgdzenia sprostajg Panstwa wymaganiom i bedg stuzyty niezawodnie przez dtugie lata. Firma Ropam
Elektronik ciggle unowoczes$nia swoje produkty i rozwigzania. Dzieki funkcji aktualizacji produkty mogg
by¢ wzbogacane o nowe funkcje i nadgza¢ za wymaganiami stawianymi nowoczesnym systemom
ochrony mienia i automatyki domowej. Zapraszamy do odwiedzania naszej strony internetowej
www.ropam.com.pl w celu uzyskania informacji o aktualnych wersjach. W przypadku dodatkowych

pytan prosimy o kontakt telefoniczny lub za pomocg poczty elektronicznej.

Wiasciwosci.

Centrala alarmowa NeoGSM-IP-64 wraz z urzadzeniami peryferyjnymi to rozwigzanie integrujgce
elektroniczny system sygnalizacji wtamania i automatyke budynkowg z wykorzystaniem technologii
SmartPLC. Wbudowany komunikator GSM pozwala na zdalng kontrole i sterowanie systemem. Dzieki

modutowej konstrukcji system moze by¢ rozbudowany i dostosowywany do zmieniajgcych sie potrzeb
uzytkownika.

Centrala posiada unikalne funkcje w poréwnaniu do konkurencyjnych produktow i jest najbardziej
funkcjonalnym systemem na rynku w swojej klasie mi.in.:

- 4 niezalezne strefy z dwoma typami czuwania: petne lub nocne,

- 8-64 wejsé programowalnych, rozbudowa przez ekspandery wejs¢, panele dotykowe, system
bezprzewodowy Aero,

- 8-40 wyjsé programowalnych, rozbudowa przez ekspandery wyjs¢,

- funkcje automatyki budynkowej z wykorzystaniem komunikacji po sieci elektrycznej, unikalna
technologia SmartPLC,

- obstuga do 4 paneli dotykowych (serii TPR-4x/4xS) lub klawiatur dotykowych (TK-4x),

- wbudowany modem GSM i modut WIFI (opcja ETH EXP-LAN),

- powiadomienia typu: SMS/CALL/E-MAIL/PUSH,

- obstuga aplikacji mobilnej: RopamNeo, do nadzoru online przez Internet,

- komunikacja IP: WIFI/LAN kanat podstawowy, GPRS kanat zapasowy (automatyczne przetgczanie),
- sterowanie z Internetu dla kanatu IP: obstuga statego IP/domeny lub serwer RopamBridge (dowolny
Internet),

- sterowanie z Internetu dla kanatu GPRS: obstuga szyfrowanego serwera RopamBridge (‘router w
Internecie po ID"),

- 4 timery z kalendarzem, do sterowania i automatyki,

- obstuga 8 czujnikéw temperatury i wilgotnosci (przewodowe, bezprzewodowe),

- obstuga 8 termostatéw pokojowych (wykorzystanie czujnikéw temperatury),

- czujnik smogu (PM2.5 i PM10),

- obstuga 8 czujnikow jakosci powietrza,

- dwie magistrale RopamNet (EIA-485),

- wspoipraca z zasilaczami -ECO, oszczednos¢ energii i kosztow,

- zaawansowane funkcje logiczne i programowe przekazniki czasowe, LogicProcessor,

- programowanie lokalne przez micro USB lub WIFI/ETH,

- programowe zdalne przez serwer RopamBridge (GPRS lub IP),

- dostepne réwniez wersje w obudowie na szyne DIN.
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Opis ogolny.

Zastosowanie.

System alarmowy zbudowany w oparciu o centrale alarmowe serii NeoGSM-IP-64, panel dotykowy
TPR-xx i inne urzgdzenia dodatkowe to idealne rozwigzanie dla obiektow mieszkalnych i matych
obiektéw komercyjnych. Nowoczesna stylistyka, sprawdzona technologia panelu dotykowego z
efektownym kolorowym wyswietlaczem LCD doskonale nadaje sie do wkomponowania w wigkszos$ci
wnetrz i pomieszczen. Intuicyjny i przejrzysty interfejs, powoduje ze sterowanie systemem alarmowym
nigdy nie byto tak proste jak z TPR-xx. Panel dotykowy w potgczeniu z centralg pozwala na zbudowanie
w petni funkcjonalnego systemu alarmowego.

Centrala NeoGSM-IP-64 pozwala ponadto na stworzenie prostych aplikacji automatyki domowej ze
zdalng kontrolg poprzez SMS/CLIP oraz sie¢ Wifi/Ethernet.

Elastyczne funkcje pozwalajg ponadto na stosowanie w systemach, w ktérych wykorzystuje sie kontrole
sygnatéw binarnych, temperature, wymagana jest weryfikacja wizualna a przesytanie informacji opiera
sie na SMS, VOICE, e-mail, PUSH.

» systemy automatyki budynkowej zintegrowane z systemem NeoGSM-I1P-64,

« inteligentny dom, automatyka domowa,

« elektroniczne systemy sygnalizacji wtamania i napadu,

* systemy sygnalizacji: pozaru, ulatniania gazéw, zalania, stanu zasilania, UPS-6w,
« zdalne sterowanie i kontrola urzadzen elektrycznych,

« inteligentne oswietlenie,

SMS
VOICE
g N / PUSH
PSR-ECO-xx ‘0 SMS
&5 NeoGSM-IP-64 DTME
<>E/ » Rt i LS CLIP
2 N
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NEO
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Opis ogolny.

Ostrzezenia.

Urzadzenia Ropam Elektronik sg czescig petnego systemu alarmowego, ktérego skutecznosc¢ dziatania
uzalezniona jest od jakosci i stanu technicznego wszystkich urzadzen (czujek, sygnalizatorow),
okablowania, itd. wchodzacych w sktad systemu. Uzytkownik zobowigzany jest do okresowego
testowania dziatania systemu alarmowego, Nalezy sprawdzaé czy centrala reaguje na naruszenie
poszczegolnych czujek (PIR, kontaktrony, itd.) czy dziatajg sygnalizatory (zewnetrzne i wewnetrzne)
oraz powiadomienia. Szczegotowy sposéb kontroli systemu ustala instalator, ktére zaprojektowat
system. Zalecane sg okresowe konserwacje systemu (z kontrolg stanu urzadzen, zasilania
rezerwowego, dziatania systemu, powiadamiania itd.).

Ropam Elektronik nie odpowiada za poprawne dziatanie operatoréw i infrastruktury sieci GSM
wykorzystywanych do powiadomien o stanach alarmowych i zdalnego sterowania. Zaleca sie
uzywanie operatora GSM, ktéry gwarantuje pokrycie min. dwoma BTS-ami danej lokalizacji
systemu z komunikacjg GSM.

Nie zalecamy stosowania operatorow wykorzystujgcy roaming krajowy !

Ponadto nalezy zwréci¢ uwage, ze ustugami gwarantowanymi przez operatoréw GSM sg ustugi
transmisji glosowej (VOICE) a nie SMS-y, dlatego wazne informacje powinny by¢ przekazywane
poprzez potaczenia gtosowe a ewentualnie doktadna identyfikacja zdarzenia nastepuje w SMS-ie (np.
VOICE+SMS, CLIP+SMS).

Zalecamy korzystac z takich ustug i abonamentéw dostepnych na rynku, ktére gwarantujg poprawne
dziatanie (minimalizacja czynnika ludzkiego np. zablokowane potgczenia wychodzgcych z powodu
braku srodkéw na koncie), pozwalajg na petng konfiguracje zajetosci toru GSM (np. wytgczenie ustug
reklamowych, niedostepne w ustugach pre-paid).

Do ustug transmisji e-mail zaleca sie stworzenie niezaleznego konta e-mail (np. alarm@domena.pl)
u sprawdzonego dostawcy kont poczty elektronicznej. Udostepnianie danych do serwera SMTP z
prywatnych kont moze spowodowa¢ dostep do tych kont poprzez osoby nieupowaznione.

Wymagania dla sterowania SMS, DTMF.

Do obstugi poprzez SMS telefon komorkowy, smartfon musi kodowa¢ SMS: alfabet GSM lub
UNICODE inne formaty nie sg obstugiwane !

Do sterowania DTMF telefon, smartfon musi mie¢ mozliwos¢ generowania tondw DTMF w czasie
rozmowy telefonicznej.
Pojedynczy kod DTMF (nacisniecie znaku) powinno trwaé minimum 0,5s.
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2.0pis systemu.

Opis urzadzenia.

Wersja urzadzenia.

Opis

Centrala alarmowa z komunikacjg GSM i funkcjami automatyki
NeoGSM-IP-64 budynkowej:
SMS/VOICE/CLIP/GPRS/WIFI/E-MAIL, 12VDC*, PSR-ECO x1,
TELX8, BIx16-64, BOx8-40, Al, TEMPx8, Aero x16,
monitoring GPRS, Rolety, Zdalne termostaty x8, Zdalne zarzgdzanie
czuwaniem i pozostatymi funkcjami, Zapis temperatur, Mozliwos$¢
definiowania wtasnych funkcji logicznych - LogicProcesor.
(* do zasilania wymagany nadzorowany, inteligentny, zasilacz
systemowy: PSR-ECO-5012-RS lub PSR-EC0O-2012)
Centrala alarmowa z komunikacjg GSM i funkcjami automatyki
NeoGSM-IP-64-D9M budynkowej:
SMS/VOICE/CLIP/IGPRS/WIFI/E-MAIL, 12VDC*, PSR-ECO x1,
TELx8, BIx16-64, BOx8-40, A, TEMPx8, Aero x16 obudowa DIN 9M
monitoring GPRS, Rolety Zdalne termostaty x8, Zdalne zarzgdzanie
czuwaniem i pozostatymi funkcjami, Zapis temperatur, Mozliwos¢
definiowania wtasnych funkcji logicznych - LogicProcesor.
(* do zasilania wymagany nadzorowany, inteligentny, zasilacz
systemowy: PSR-ECO-5012-RS lub PSR-EC0O-2012)
NeoGSM-IP-64-PS Centrala alarmowa z komunikacjg GSM i funkcjami automatyki
budynkowej:
SMS/VOICE/CLIP/GPRS/WIFI/E-MAIL, 16-20VAC lub 20-30VDC
TELX8, BIx16-64, BOx8-40, Al, TEMPx8, Aero x16,
monitoring GPRS, Rolety, Zdalne termostaty x8, Zdalne zarzgdzanie
czuwaniem i pozostatymi funkcjami, Zapis temperatur, Mozliwos¢
definiowania wtasnych funkgcji logicznych - LogicProcesor.
NeoGSM-IP-64-PS-DOM Centrala alarmowa z komunikacjg GSM i funkcjami automatyki
budynkowej:
SMS/VOICE/CLIP/GPRS/WIFI/E-MAIL, 16-20VAC lub 20-30VDC,
TELx8, BIx16-64, BOx8-40, Al, TEMPx8, Aero x16, obudowa DIN 9M
monitoring GPRS, Rolety, Zdalne termostaty x8, Zdalne zarzgdzanie
czuwaniem i pozostatymi funkcjami, Zapis temperatur, Mozliwo$¢
definiowania wtasnych funkgji logicznych - LogicProcesor.
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Opis zlgcz i elementow.
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Ztacze/Element Opis /Funkcja
X1 ztgcze do podigczenia zasilacza PSR-ECO-5012-RS; zasilanie,

01+02

03+08
11<116
Al

GND
AUX

X3

EXP-LAN
SMA-WiFi
VSR

SMA GSM
SIMCARD
EXP
USB Micro (X4)
SE
PR
RE
T1-T4
GND
+VT
+KB1, +KB2

Al, A2
B1, B2

DO1+DO8
JT1,JT2

+ BAT =

MODEM GSM

COMM

zaciski zasilania
NeoGSM-IP-64-PS = 16+20V/AC lub 20+30V/DC *

sterowane wyjscia tranzystorowe, wysoko-pragdowe 12V/1A,
drugi zacisk obcigzenia: GND,
(kontrola ciggtosci obwodu, podtgczenia sygnalizatora)
sterowane wyjscia tranzystorowe, OpenCollector (OC, GND/0,7A)
drugi zacisk obcigzenia: AUX (+12V)
wejscia centrali, programowana konfiguracja: NO, NC, EOL, 2EOL/NC,
2EOL/NO, drugi zacisk wejscia GND
analogowe wejscie centrali, 0-10V lub 4-20mA, programowe
skalowanie do dowolnej wartosci fizycznej (np. temp=°C, RH=%)
zacisk ,masy” centrali, wspolny dla zasilania, magistrali i wejs¢
wyjscie zasilania dla urzgdzen 12V/DC (12VDC/1A) np. czujki ruchu, drugi
zacisk zasilania GND
ztgcze do podtgczenia zasilacza PSR-ECO-2012, w wersji PS miejsce
montazu ptytki zasilacza PSR-MINI,
ztgcze do podtgczenia ekspandera EXP-LAN,
konektor dla anteny WiFi modutu,
ztgcze do podigczenia: syntezatora mowy VSR-1, modutu audio AMR-1
lub bramki VAR-1
ztgcze antenowe SMA, do podigczenia anteny,
ztgcze (slot) do montazu karty SIM (poziome),
W wersji 1.0 ztgcze nie jest uzywane,
Ztgcze USB Micro, do programowania i potgczenia z centralg,
zworka do uruchamiania trybu serwisowego,
zworka wymusza tryb bootloadera (tryb aktualizacji oprogramowania),
zworka do uruchomienia resetu centrali do ustawien fabrycznych,
zgcza do poditgczenia czujnikéw temperatury serii TSR-1-xx lub RHT-2
(ztgcze T1-T4 adresuje numer czujnika w menu konfiguracji),
zasilanie czujnikow temperatury,
wyjscia zasilania dla urzgdzen 12V/DC, dedykowane do zasilania paneli
dotykowych i innych urzadzen podtgczonych do magistrali RopamNET
(12VDC/1A),

zlgcza magistrali systemowej RopamNET
zasada tgczenia A-A, B-B, GND-GND (w systemie wystepujg dwie
magistrale: Al, B1, oraz A2, B2),
diody LED sygnalizacji stanu wyj$¢ O1+08,
zworki terminujgca magistrale RopamNET (EIA 485)
zworka zatozona = rezystor terminujgcy wtgczony (120 Ohm)
zworka zdjeta = rezystor terminujgcy odtgczony (HiZ),
ztgcze do poditgczenia akumulatora 12V (zasilanie awaryjne):
+BAT (czerwony) = '+' akumulatora
- BAT (czarny) ='-'"akumulatora
(tylko NeoGSM-IP-64-PS)
modem, telefon przemystowy GSM/DCS/EGSM (do poprawnego
dziatania wymagana jest sie¢ 2G),
DIODA ZIELONA sygnalizuje komunikacje z modemem GSM
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SEND DIODA ZOL TA sygnalizujgca wysytanie SMS-6w, e-maili lub potgczenie
gtosowe,(w trybie programowania komunikacje z komputerem)
LOG DIODA NIEBIESKA sygnalizuje poziom sieci GSM
FAIL DIODA CZERWONA sygnalizuje awarie
(w trybie programowania wymiane firmware)
INCOM DIODA ZOL.TA sygnalizuje odbiér potgczenia lub SMS-a
AC/DC DIODA ZIELONA sygnalizuje stan zasilania podstawowego i
awaryjnego
WIFI DIODA NIEBIESKA sygnalizuje stan sieci WI-FI,
INTERNET DIODA ZOL.TA sygnalizuje stan potgczenia z siecig Internet,
RN1, RN2 DIODA ZIELONA sygnalizuje potgczenie z RopamNet.

Sygnalizacja optyczna stanu.

Centrala wyposazona jest w sygnalizacje optyczng stanéw. Na ptycie PCD znajduja sie diody LED,
ktore okreslajg stan pracy: powiadamiania, komunikacji z PC, uaktualnienie wersji oprogramowania.

SYGNALIZACJA STAN SYGNALIZACJA STAN

NORMALNY PROGRAMOWANIA
- krétkie btyski co ok. 8s. = - naprzemienne mruganie
poprawna komunikacja z modemem (fala); COMM-SEND-
GSM LOG-FAIL = zmiana
firmware w centrali
(aktywna komunikacja)
SEND ZOLTY - wysytanie SMS-6w i powiadomienia - mruga co ok 1s. =
gtosowego, potgczenie z komputerem
serwisowym
- naprzemienne mruganie
SEND i INCOM =
przywrocenie kopii
ustawienn z EEPROM
(btad sumy kontrolnej
konfiguraciji)
- naprzemienne mruganie
(fala); COMM-SEND-
LOG-FAIL = zmiana
firmware w centrali
(aktywna komunikacja)

LOG NIEBIESK || - seria krétkich btyskéw od 1 do 5 co ok. - naprzemienne mruganie
2s = (fala); COMM-SEND-
stan poziomu sieci GSM (1-min. 5-max) LOG-FAIL = zmiana
- brak blyskéw = telefon niezalogowany firmware w centrali
w sieci GSM (aktywna komunikacja)
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FAIL

INCOM

ZOLTY

- status stanu awarii, kod awarii jest
jednoznaczny z iloscig mrugnie¢
diody FAIL na ptycie centrali (serie):
01 — staby poziom sieci, ponizej 2
"kresek" (RSSI<15)
02 — modem nie zalogowany w sieci
GSM
03 — nieudane wystanie SMS-6w w serii
04 — brak potaczenia ze stacja
monitoringu GPRS (ARC)
05 — brak GPRS
06 — brak komunikacji z modemem GSM
07 — btad kodu PIN (blokada PUK)
08 — btad SIM, brak SIM
09 — wymagany PIN karta
niezalogowana
10 — zagtuszanie GSM (jamming)
11 — problem z modutem sieciowym
(brak sieci lokalnej),
12 — przecigzenie/zwarcie wyjscia O1
13 — przecigzenie/zwarcie wyjscia O2
14 — brak obcigzenia wyjscia O1
15 — brak obcigzenia wyjscia O2
16 — przecigzenie/zwarcie wyjscia AUX
17 — przecigzenie/zwarcie wyjscia +KB
18 — niskie napiecie zasilania DC (<11V)
19 — awaria/brak akumulatora (<11V)
20 — btgd pamieci EEPROM
21 — przecigzenie/zwarcie zasilania
czujek temperatury (wyjscia +VT),
22 — awaria zasilania modemu
23 — btagd pamieci FLASH (serial)
24 — btad uktadu zegara RTC
25 — awaria wejsc¢ ptyty gtéwnej
26 — btad wewnetrzny mikrokontrolera
MCU
27 — zablokowanie SMS/CALL/E-MAIL,
przekroczenie licznika 24h
29 — zagtuszanie systemu Aero
- nie Swieci = brak potgczen
przychodzgcych na numer centrali
- $wieci = potgczenie przychodzace lub
SMS na numer centrali

Opis systemu.

- naprzemienne mruganie
(fala); COMM-SEND-
LOG-FAIL = zmiana
firmware w centrali
(aktywna komunikacja)

- mruganie
réwnoczesnie z dioda
INCOM co ok. 1s - tryb
serwisowy

- naprzemienne mruganie
SEND i INCOM =
przywrocenie kopii
ustawien z EEPROM (btad
sumy kontrolnej
konfiguracji)

- mruganie
réwnoczesnie z diodg
FAIL co ok. 1s - tryb
serwisowy
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AC/D

WIFI

INTER
NET
RN1 i
RN2

Z0LTY

- Swieci = zasilanie podstawowe
obecne
(230V — przy zasilaniu PSR-ECO-XX,
17VIAC lub 24V/DC w wersji PS)

- mruga = brak zasilania
podstawowego, zasilanie bateryjne,

- nie Swieci = potgczenie wi-fi

wytgczone,

- Swieci = tryb punkt dostepowy AP,

- mruga = tryb klient, jest potgczenie z

routerem,

- Swieci = jest internet,

- nie Swieci = brak internetu,

- mruga = wymiana danych na magistrali
RopamNET,

Opis systemu.

© 2020 Ropam Elektronik



Str. 10

Montaz i uruchomienie.

3.Montaz i uruchomienie.

Wymagania podstawowe.

System zbudowany w oparciu o centrale NeoGSM-IP-64, poszczegolne elementy sktadowe
przeznaczone sg do montazu przez wykwalifikowanego instalatora , posiadajgcego odpowiednie (
wymagane i konieczne dla danego kraju) zezwolenia i uprawnienia do przytgczania (ingerencji) w
instalacje 230V/AC oraz instalacje niskonapieciowe. Urzgdzenia powinny by¢é montowane w
pomieszczeniach zamknietych, o normalnej wilgotnosci powietrza (RH=20%- 90% maks. bez
kondensaciji) i temperaturze z zakresu -10°C...+55°C. Przed przystgpieniem do instalacji, nalezy
sporzadzi¢ bilans obcigzenia zasilacza. Poniewaz zasilacz systemu zaprojektowany jest do pracy ciggtej
nie posiada wytgcznika zasilania, dlatego nalezy zapewni¢ wtasciwg ochrone przecigzeniowg w
obwodzie zasilajgcym. Nalezy takze poinformowac uzytkownika o sposobie odigczenia zasilacza od
napiecia sieciowego (najczesciej poprzez wydzielenie i oznaczenie odpowiednieg0o bezpiecznika w
skrzynce bezpiecznikowej). Instalacja elektryczna powinna by¢ wykonana wedtug obowigzujgcych norm
i przepisow.

Przy wybieraniu miejsca montazu centrali, nalezy kierowac sie nastepujgcymi kryteriami:

- zasieg sieci GSM (operatora karty SIM wykorzystywanego do modutu),

- dostepnos¢ i odlegtos¢ od zrodet sygnatdéw alarmowych/wyzwalajgcych (np. centrali alarmowej),

- dostepnosc¢ lub mozliwosé montazu w najblizszym sgsiedztwie zrodta zasilania:

- dostepnos¢ pomieszczenia dla oséb trzecich i préb sabotazu,

- zachowaniem bezpiecznej odlegtosci od zrédet ewentualnych zaktécen (np. magistrale zasilania
230VAC).

Czas podtrzymania podczas pracy bateryjnej. okresla norma PN-EN 50131-6 wzorem:

Qbat = 1.25*[(Id + 1z)*Td

gdzie:

Qbat - pojemnos¢ akumulatora [Ah]

1,25 - wspotczynnik uwzgledniajgcy spadek pojemnosci baterii wskutek starzenia

Id -prad pobierany przez odbiorniki w czasie trwania dozoru [A]

Iz -prad pobierany na potrzeby wtasne zasilacza [A]

Td - wymagany czas trwania dozoru [h].

Uwagi:

- dla spetnienia stopnia 2 normy PN-EN 50131-6, zasilanie awaryjne musi zapewnié¢ prace przez

minimum 12 godzin (czas Td).

Okablowanie systemu.

Okablowanie systemu powinno by¢ wykonane przy pomocy kabli staboprgdowych. Ponadto powinno
by¢ zgodnie z przepisami i normami w szczegolnosci dotyczy to: doboru typu i przekroju kabli,
odlegtosci od okablowania 230V/AC itd.

Magistrale systemowe RopamNET (EIA-485) powinna by¢ wykonana z uzyciem:

- UTP, STP, FTP tzw. skretka komputerowa,

- YTSKY (opcjonalnie) kable telekomunikacyjne (parowane),

Sygnalty i zasilanie panelu powinno by¢ prowadzone w jednym kablu. W przypadku uzycia kabli
ekranowanych, ekran nalezy podtgczy¢ punktowo do obwodu PE w obudowie centrali.

Magistrale RopamNET musza mie¢ architekture petli a koncowe urzadzenia musza mieé
terminacje 120Q.
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W przypadku instalacji wykonanej w architekturze gwiazdy nalezy uzy¢ 2 pary z przewodu i
wykonac¢ petle tj. 1 para doprowadza magistrale do urzadzenia a druga wychodzi na kolejne i w
miejscu centralnym nalezy je polgczy¢ zgodnie ze sztuka.

Zalecane jest podfaczenie paneli dotykowych i klawiatur do jednej magistrali, a pozostafych
urzadzen do drugiej!

Pozostate potgczenia nalezy wykonac zgodnie z zaleceniami producenta urzgdzenia a jezeli nie ma
takowych mozna wykorzysta¢ kable:

- YTDY, YTLZ,

- UTP, STP, FTP,

- YTSKY,

- inne staboprgdowe, zgodne z przepisami, normami, wymaganymi przekrojami.

Podtaczenie magistral RopamNET.

W systemie NeoGSM-IP-64 istnieja 2 magistrale RopamNET. Okablowanie systemu powinno by¢
wykonane przy pomocy przewodow staboprgdowych. Ponadto powinno by¢ zgodnie z przepisami i
normami w szczegolnosci dotyczy to: doboru typu i przekroju kabli, odlegtosci od okablowania
230V/AC itd.

Magistrala systemowa EIA- 485 powinna by¢ wykonana z uzyciem:

- UTP, STP, FTP tzw. skretka komputerowa,

- YTSKY (opcjonalnie), kable telekomunikacyjne (parowane),

Sygnaty i zasilanie powinno by¢ prowadzone w jednym przewodzie. W przypadku uzycia przewodow
ekranowanych, ekran nalezy podtgczy¢ punktowo do obwodu PE w obudowie centrali.

Magistrale RopamNET muszg mie¢ architekture petli a koncowe urzgdzenia musza miec
terminacje 120Q (zalozone zworki JT).

UWAGA! Na jednej magistrali moga by¢ zatozone tylko dwie zworki terminujace!

W przypadku instalacji wykonanej w architekturze gwiazdy nalezy uzy¢ 2 pary z przewodu i
wykonac¢ petle tj. 1 para doprowadza magistrale do urzadzenia a druga wychodzi na kolejny.
Zalecane jest podfaczenie paneli dotykowych i klawiatur do jednej magistrali, a pozostalych
urzgdzen do drugiej!

A B AB\ A B

_'E’w_l, o — CC—-——
[]
W

A B & B

i

Urzgdzenia z magistralg RopamNET:

Centrala Ekspander
NeoGSM-IP-64 TPR-4
RF-4x
APXx-Aero
PSR-ECO-5012-xx
EXP-18-RN-xx
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EXP-O8R-RN-xx
1. Centrala alarmowa NeoGSM-IP-64 + jedno urzadzenie na magistrali.

Centrala Ekspander |
A A
B B
GND GND
+KB1 lub +12V
+KB2
JT=ON JT/Rt= ON

2. Centrala NeoGSM-IP-64 + dwa i wigecej urzagdzen na magistrali.

Ekspander Centrala Ekspander Ekspander
A A A A
B B B B
GND GND GND GND
+12V +KB1 lub +KB2 +12V +12V
JT/Rt= ON JT= OFF JT/Rt= OFF JT/Rt= ON

3. Przekroje przewodow magistrali RopamNET.

Zalecane minimalne przekroje dla kabla UTP 4x2x0,5mm (0,5mm - @ zyty), przy podtgczeniu jednego
urzgdzenia. Minimalne napiecie zasilania na zaciskach danego urzadzenia nie moze by¢ nizsze niz
8V/DC (tj. przy minimalnym napieciu akumulatora 9,5V-10,0V spadek na przewodach zasilajgcych nie
moze by¢ wiekszy od 1,5V).

Sygnat do 150m. do 300m. |
A 2x0,5 (1 para) 2x0,5 (1 para)
B
GND 1x0,5 2x0,5 (1 para)
+KB 1x0,5 2x0,5 (1 para)
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Podiaczenie urzadzen do wejsé.

System ma mozliwos$¢ obstugi maksymalnie 32 czujek przewodowych.

Wejscie systemowe moze wspétpracowac z dowolnymi urzgdzeniami wyzwalajgcymi dostepnymi na
rynku np.:

- czujki ruchu, magnetyczne o wyjsciach: NC (normalnie zwarte), NO (normalnie otwarte),

- wyjsciami alarmowymi: przekaznikowymi (RELAY — styki bezpotencjatowe),

- otwarty kolektor (OC, - BELL): sterowanie ,minusem” zasilania, wyj$cia potencjatowe,

- styki antysabotazowe: sygnalizatory, obudowy itp.

Urzadzenie llo$¢ wejsé Maks. ilos¢ w systemie
NeoGSM-IP-64-xx 16 1
EXP-18-RN-xx 8 6
TPR-xX 2 4
alX
INCS
styk
_GND
Wejscie w konfiguracji: NC.
alX
INO:I ‘
styk
.GND

Wejscie w konfiguracji: NO.

2,2kQ I ¢

ALARM
‘styk NC’

TAMPER
‘styk NC'

.GND

Wejscie w konfiguracji: EOL (schemat ze stykiem antysabotazowym).
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alx

ALARM
‘styk NC’

TAMPER
‘styk NC'

-GND

Wejscie w konfiguracji: 2EOL/NC (np. typowe czujki ruchu PIR, czujki magnetyczne).

i .lx
ALARM g
‘styk NO' =
o
=
TAMPER
'styk NC'
_GND

Wejscie w konfiguracji: 2EOL/NO (nietypowe czujki z wyjsciem NO).

Podiaczenie urzadzen do wyjsé.

Modut Centrali posiada wyjscia binarne (0/1) pozwalajgce na podigczenie sygnalizatoréw 12VDC,
przekaznikéw 12VDC, diod LED innych urzgdzen sterowanych sygnatem napieciowym. Ekspandery i
moduty w zaleznosci od wersji posiadajg wyjscia potencjatowe lub bezpotencjatowe. Maksymalne
parametry pracy okreslone sg niezaleznie dla poszczegodlnych typédw wyjs¢ i niedopuszczalne jest ich
przekraczanie.

Urzadzenie Typ wyjsé Uwagi
NeoGSM-IP-64-xx potencjatowe, tranzystorowe 01- 02, wyjscia z
01-02: 12V/1A petnym
03-08: typ OpenDrain GND/0,7A zabezpieczeniem

elektronicznym i kontrola
ciggtosci obwodu
(podtaczenia
sygnalizatora).
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EXP-O8R-RN-D9M bezpotencjatowe, przekaznikowe Dedykowany do
01-08: 230VAC/8A sterowania urzgdzeniami
elektrycznymi 230V.
EXP-O8T-RN-xx potencjatowe, tranzystorowe 01- 02, wyjscia z
01-08: typ OpenDrain GND/0O,7A petnym

zabezpieczeniem

zwarciowym OCP,
przecigzeniowym OLP i
nadnapieciowym OVP.

TPR-xX bezpotencjatowe, przekaznikowe
30VDC/1A
RF-4 bezpotencjatowe, przekaznikowe

01-02:30VDC/1A
potencjatowe, tranzystorowe
03-08: typ OpenDrain GND/0,1A

» 01,02
URZADZENIE
12V DC
(P=12W max.)
»GND
Wyijscie O1-02 ptyty NeoGSM-IP-64: podtgczenie sygnalizatora 12V DC (akustycznego i/lub
optycznego).
Uwagi: O1, O2 wymagajg obcigzenia 2K2 Ohm na kohcu linii dla kontroli ciggtosci obwodu.
01, 02
SYGNALIZATOR
12v OC

GND

Wyj%:ie 01-02 ptyty NeoGSM-IP-64: podtgczenie jako zasilanie np. sygnalizator.

» 01,02
+
I - GND
NO NC e
PRZEKAZNIK
12V DC

Wyjscie O1-02 plyty NeoGSM-1P-64: podigczenie przekaznika 12V DC.

© 2020 Ropam Elektronik



Str. 16 Montaz i uruchomienie.

» +U (+12Vdc)

l +AUX, KB
+
i
I »03+08
SYGNALIZATOR
12V DC
100mA max.
Wyjscie O3-08 ptyty NeoGSM-IP-64: podtagczenie sygnalizatora 12VDC/700mA max. (akustycznego i/lub
optycznego).
c » +U (+12Vdc)
+/ AUX, KB
[l * »03+08
NO NC
PRZEKAZNIK

12V DC@100mA max.

Wyjscie O3-08 ptyty NeoGSM-IP-64: podtgczenie przekaznika 12V DC, zasilanie +V= AUX.

1,12 —— +U (+12Vdc)
AUX, KB

A 4

« » 0308

Dioda LED
Wyjscie O3-08 ptyty NeoGSM-IP-64: podtgczenie diody LED, zasilanie +12V= AUX.

- AUX, wyjscie zasilania +12V/1A (drugi zacisk= GND) do zasilania czujek, przekaznikow.
Wyjscie posiada autonomiczne zabezpieczenie przeciwzwarciowe, przecigzeniowe i temperaturowe
(automatyczny powrot).

- +KB1, +KB2 wyjscia zasilania +12V/1A (drugi zacisk = GND) do zasilania paneli dotykowych i
systemowych urzgdzen.

Wyjscie posiada autonomiczne zabezpieczenie przeciwzwarciowe, przecigzeniowe i temperaturowe
(automatyczny powrot).
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Podtaczenie sygnatu do wejscia Al.

Wejscie analogowe Al-GND stuzy do obstugi czujnikéw, przetwornikéow z wyjsciem analogowym
0-10V lub 4-20 mA. Wejscie moze stuzy¢ do pomiaru napiecia DC np. poprzez dzielnik napiecia, lub
pradu przez bocznik.

Potencjat odniesienia dla wejscia Al to GND, masa uktadu pomiarowego musi by¢ podtgczona do
zacisku GND NeoGSM-IP-64.

Wejscie ma mozliwos¢ skalowania do wartosci fizycznej (dwupunktowe).

Al

0-10V

.GND

Wejscie Al: podtgczenie sygnatu napieciowego 0-10V wzgledem wspdlnej 'masy' GND (niesymetryczne).

Podtaczenie czujnikéw temperatury.

System obstuguje 4 czujniki temperatury, przewodowe. Na ptycie NeoGSM-IP-64 sg dedykowane
ztgcza do zasilania i komunikacji z czujnikami serii TSR-X i RHT-2X.

. ITX
TSR-x = +VT
“GND

Podtgczenie czujnikow TSR-X lub RHT-2 do sytemu, zaciski Tx= T1-T4, numery portu adresujg czujnik w menu

konfiguracji czujek temperatury.

Podtaczenie syntezera mowy, modutu audio.

Centrala wyposazony jest w gniazdo VSR stuzgce do podtgczenia modutu audio AMR-1
pozwalajgcego na podstuch obiektu lub bramki VAR-1U.

Modut audio AMR-1 pozwala na odstuch audio obiektu w przypadku wyzwolenia alarmu lub
potgczenia gtosowego ( potgczenia z modutem z uprawnionych numeréw).

Bramka VAR-1U umozliwia przekierowanie rozmowy z domofonu na numer GSM.

W celu podtgczenia modutu AMR-1 nalezy wykorzysta¢ wtyczke 5-pindw. Potgczenie nalezy wykonac
zgodnie ze schematem uzywajgc przewodu mikrofonowego.

GND — 0V, masa zasilania i sygnatu audio

AUDIO IN wejscie sygnatu audio (mikrofon)

T+ wyzwalanie syntezera (+5Vdc)

AUDIO OUT wejscie sygnatu audio,(gtosnik)

+12V — zasilanie syntezera mowy lub modutu audio

0

g hlwN P
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AUDIO

+V

Podtaczenie zasilania centrali.

Centrala wystepuje w dwoch wersjach zasilania,

NeoGSM-IP-64:
- wymagany zasilacz PSR-ECO-5012-RS

Montaz i uruchomienie.

NTC

e

EEEE

FBAT FAC GND V-

PSR-ECO-5012:RS
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lub zasilacz / PSR-EC0O-2012

PSR-EC0-2012
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®

NeoGSM-IP-64-PS = 16+20V/AC

0181 A1 JT1 +KezoNozez Az JT2
[aa [s sl

Ely SECEEEN
RN1

RNZ

PSR-EC0O-2012

NeoGSM-IP-64
—Rowi-

o

PSR-ECO
5012

Of 02 GND__AUX__ GND

+KB1GND1B1 A1 JT1 +KB2GND2B2 A2 JT2
2] 12 %] | [] 21" []
RN1 O RN2

X3

PSR-EC0-2012

NeoGSM-IP-64

ermsceromm

1 DO1 DO2
| 1 |
PSR-ECO
5012
y — | 01 02 GND__AUX___GND
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lub 20+30V/DC

! transformator
_-_ 30VA/17V

17VAC
(SEC)
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+KB1GND1B1 A1 JT11 +KB2GND2B2 A2 JT2
NN Z B %) (%) (%) (%) ]
— RN1 O RN2

]

NeoGSM-IP-64-PS

T PR I S

EO

;mzsg 2 ?

+H~V 4~ 01 02 GND AUX Gl

Zasilacz 24V DC

+KB1 GND1 B1 A1 JT1 +KB2GND2B2 A2 J12.

[2lde] W' [2[7]2]7] W

RN1 RN2

1

NeoGSM-IP-64-PS

SR T T P

r

16-20VAC )
2030vDe |4 [

W aplikacji centrali alarmowej musi zosta¢ uzyty zasilacz nadzorowany tj.: NeoGSM-IP-64-PS lub
NeoGSM-IP-64 + PSR-EC0O-5012-RS / PSR-ECO-2012.

Wybér zalezy od bilansu prgdowego systemu, temperatury i warunkéw pracy, wymagan efektywnosci.
Jezeli system nie pobiera wiecej niz 1,5A i pracuje w stabilnej temp. pokojowej to mozna wykorzystac
NeoGSM-IP-64-PS. Jezeli system nie pobiera wiecej niz 1,5A ale warunki temperaturowe sg zmienne
nalezy wykorzysta¢ PSR-ECO-2012, ponadto ukfad z osobnym zasilaczem posiada wiekszg
sprawnos¢ od rozwigzania w wersji PS (doktadny zakres zmiennosci temperatur jest opisany w karcie
do PSR-EC0-2012). Jezeli system ma pobor wiekszy niz 1,5A (maks. 3,0A) to wymagany jest
NeoGSM-IP-64 + PSR-EC0O-5012-RS/ PSR-ECO-5012.
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Zasilacz PSR-ECO0-5012 przewyzsza wymagania normy dla zasilaczy PN-EN 50131-6,
stopien 2,3 typ A.

Ztaczel/Element Opis /Funkcja

+H~V -~
NeoGSM-IP-64-PS = 16+20V/AC lub 20+30V/DC (zgodnie z polaryzacjg).

NeoGSM-IP-64: ztgcze do podigczenia zasilacza PSR-ECO-5012-RS;
(zasilanie i RopamNET)

X1 (w przypadku wykorzystania zasilacza PSR-ECO-5012-RS zaciski +V-
pozostawi¢ niewykorzystane)
NeoGSM-IP-64: ztgcze do podigczenia zasilacza PSR-ECO-2012;

X3 (zasilanie i nadzor)

(w przypadku wykorzystania zasilacza PSR-EC0O-2012 zaciski +V-
pozostawi¢ niewykorzystane)

Procedura montazu i uruchomienia centrali.

10.
11.
12.
13.

14.
15.

Wykona¢ kompletne okablowanie: sygnatowe i zasilajgce.
Zainstalowac obudowe, szafe i wprowadzi¢ okablowanie poprzez przepusty kablowe.
Zainstalowac i podtaczy¢ okablowanie w urzadzeniach wspotpracujgcych: czujki,
sygnalizatory, panele dotykowe, ekspandery itd.
Jezeli system jest przewidziany do komunikacji poprzez sie¢ GSM nalezy zainstalowaé karte
SIM w centrali (karty nie wolno instalowaé przy wtgczonym zasilaniu !) otworzy¢ slot karty
nanoSIM, wtozy¢ karte nanoSIM zgodnie z wycieciami, zamkng¢ slot karty.
Zainstalowac ptyte centrali, ekspandery i moduty w obudowie, szafie.

a. W obudowie systemowej (O-R3x, O-R4x) na kotkach znajdujgcych sie w komplecie z

obudowa,
b. w szafach, rozdzielniach poprzez zatrzask mocujgcy obudowe DIN na szynie
montazowej TS35.

Jezeli sg uzywane nalezy podigczy¢ ekspandery do dedykowanych ztgcz.
Podtgczy¢ urzadzenia do odpowiednich zaciskow: czujki, sygnalizatory, przekazniki,
urzgdzenia na magistrali RopamNET, czujniki temperatury.
Jezeli centrala ma sie komunikowaé poprzez sie¢ GSM nalezy podtgczy¢ antene zewnetrzng
do ztgcza SMAGSM, w przypadku montazu centrali w metalowej obudowie, lub
niewystarczajgcego zasiegu sieci do ztgcza podtgczy¢ przedtuzacz antenowy a samg antene
umies$¢ w miejscu gwarantujgcym poprawny zasieg sieci GSM.
Jezeli centrala ma sie komunikowaé poprzez sie¢ WiFi nalezy podtgczy¢ antene do ztgcza
SMA WiFi, postepujgc analogicznie jak w przypadku podtgczenia anteny GSM.
Podtgczy¢ zasilanie ptyty gtéwnej:
Wigczy¢ zasilanie centrali.
Potgczy¢ kabel do programowania z komputerem serwisowym: USB Micro.
Uruchomi¢ program NeoGSMIP64 Manager (w wersji dedykowanej do danej wersji centrali).

&
Klikng¢ ikone potgczenia kablowego z centrala. e

Otworzy¢ zaktadke "Moduty, panele TPR" uruchomic "ldentyfikacja podtagczonych
urzgdzen", nowe moduty sg zaznaczone zielonym ttem, kolor pomaranczowy oznacza konflikt
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adreséw na magistralach, wykryte moduty dodajemy do systemu poprzez klikniecie na przycisk
,D0daj” znajdujgcy sie przy kazdym nowym module ktéry powoduje przepisanie go do okna
.Przydzielone moduty”, nastepnie klikamy na przycisk ,Przepisz moduty” co powoduje
przypisanie modutéw znajdujgcych sie w oknie ,Przydzielone moduty” do centrali.

16. Dokonac¢ konfiguracji systemu poprzez edycje zaktadek od "Ustawienia karty SIM" do
"LogicProcessor" w zaleznosci od wymagan i konfiguracji systemu, zapisa¢ ustawienia do
centrali.

17. Dokonac¢ testow i préb, przejs¢ do zaktadki "Podglad Online" aby sprawdzi¢ stan systemu
m.in.: awarie, dziatanie wej$¢, sterowanie wyjsciami, stan GSM, pomiar temperatury itd.

18. Zakohczy¢ programowanie i wypigé kabel ze ztgcza micro USB.

19. Po zakonczeniu programowania dokonac testéw funkcjonalnych, przeprowadzié¢ szkolenie
uzytkownika, oraz przekazac system uzytkownikowi.

Uwagi:

Nalezy zachowa¢ mozliwe srodki ochrony antystatycznej w celu zabezpieczenia uktadéw
elektronicznych przed wytadowaniami elektrostatycznymi.

Nie wolno wiaczaé zasilania urzagdzenia bez podfgczonej anteny zewnetrzne.

W przypadku montazu w obudowach przystosowanych do zasilania sieciowego (z

transformatorem) do zacisku uziemienia PE nie wolno podtgczac¢ przewodu N (,,zerowego”)
obwodu zasilania sieciowego 230VAC. Podlgczenie przewodu N do PE moze uszkodzi¢ uktady
elektroniczne, potencjat GND jest pofgczony galwanicznie z PE! jezeli w obiekcie brakuje
osobnego obwodu przeciwporazeniowego, zacisk nalezy pozostawic¢ wolny).

Tryb serwisowy.

Tryb serwisowy umozliwia dokonywanie czynnosci zwigzanych z obstugg centrali bez ryzyka
wyzwolenia alarmu, w takim trybie centrala nie reaguje na zdarzenia zwigzane z naruszeniem wejs¢
sabotazem itp., tryb serwisowy jest rowniez wymagany w trakcie konfiguracji centrali przez sie¢
lokalng, aby ustawi¢ w centrali tryb serwisowy nalezy rozbroi¢ wszystkie strefy a nastepnie zatozy¢
zworke na piny SE na ptycie centrali lub w NeoGSMIP64 Manager w zakfadce ,Podglad online”

an

przesunaé¢ suwak ,Serwis” w pozycje ,ON” serws == lub wej$¢ w menu serwisowe w panelu
TPR, aktywny tryb serwisowy jest sygnalizowany na ptycie centrali rbwnoczesnym mruganiem diod

,Incom” i JFail”, za$ w programie i na panelu TPR poprzez czerwong ikone $rubokreta i klucza
wyswietlang na gornej belce.

Aby wyjs¢ z trybu serwisowego nalezy w przypadku kiedy byta zatozona zdjg¢ zworke lub, gdy zworka
nie byta zatozona, przesungé¢ suwak ,Serwis” w pozycje ,OFF” lub opusci¢ menu serwisowe w panelu.

Procedura resetu centrali do ustawien fabrycznych.

W razie koniecznos$ci przywrécenia ustawien fabrycznych centrali, nalezy wykona¢ nastepujaca
procedure:

1. Wytgczy¢ zasilanie centrali (catkowicie).

2. Zatozy¢ zworke na piny ztgcza RE jak na rysunku.

3. Zatgczy¢ zasilanie centrali.

4. Diody LED COMM/SEND/FAIL/LOG/INCOM/AC/DC zaswiecg ciggle a nastepnie mrugng 3 razy.
5. Wytgczy¢ zasilanie centrali i usung¢ zworke na ztgczu RE.
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X4 USB

micro-8  [*_"] SE

(= =] RE)

J |0k
O SIMCARD

» RESET (zworka)

open

nanoSIM

SMA-GSM

Uwagi:

Centrala po resecie ma przywrécone ustawienia fabryczne, nie ma w pamieci zadnych
moduféw.

Klucz szyfrowania TCP/IP po resecie do ustawien do fabrycznych = ID plyty (wielko$¢ znakéw
ma znaczenie).
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4.Konfiguracja systemu.

Programowanie i konfiguracje systemu (centrali) mozna wykonac:

- z poziomu programu NeoGSMIP64 Manager; potgczenie lokalnie caty system i funkcje,
- z poziomu programu NeoGSMIP64 Manager; potgczenie zdalne caty system i funkcje,
- z poziomu menu serwisowego paneli dotykowych, funkcje paneli dotykowych.

Konfiguracja systemu: NeoGSMIP64 Manager.

Program przeznaczony jest do pracy na komputerach klasy PC z systemem operacyjnym Windows7 /
Windows 8, Windows 10. Komunikacja pomiedzy aplikacjg a urzgdzeniami Ropam odbywa sie poprzez
port USB.

UWAGA,;

- tylko stosowanie dedykowanych kabli micro USB, gwarantuje poprawng komunikacje i funkcje
uaktualnienia,

- W systemach Windows w celu poprawnej pracy zaréwno uruchomienie instalatora programu
jak i pézniejsze uruchamianie aplikacji muszg by¢ wykonywne z uprawnieniami administratora
systemu.

Opis paska narzedziowego programu.

Program posiada tekstowo-graficzne menu. Niedostepne operacje lub funkcje dla danego typu
urzgdzenia sg prezentowane jako nieaktywne (szare: ikony lub napisy).

Konfiguracja lokalna poprzez port micro USB.

+-— 1.Potaczenie lokalne USB -

Centrala konfigurowana jest poprzez kabel do programowania USB Micro.
1. Potgczy¢ centrale z komputerem serwisowym.

2. Wiaczy¢ zasilanie centrali.
3. Uruchomi¢ program NeoGSMIP64 Manager (w wersji dedykowanej do danej wersji centrali).
Klikng¢ ikone potgczenia kablowego z centrala.

F

El

4. Przeprowadzi¢ konfiguracje centrali.

6. Zakonczy¢ programowanie i odtgczy¢ kabel ze ztgcza micro USB.

Konfiguracja lokalna TCP/IP.

™ 5 potaczenie lokalne TCPIP -
—

Jezeli centrala zostata odpowiednio skonfigurowana i sg znane dane dostepowe to mozliwa jest
konfiguracja bez fizycznego potgczenia komputer serwisowy - centrala.
Do programowania wymagane jest:
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- centrala nie moze by¢ w trybie uzbrojenia (czuwania), alarmu,

- centrala musi by¢ w trybie serwisowym,

- znajomosc¢: ID centrali, klucza TCP/IP, hasto komunikacji z PC, ewentualnie plik z konfiguracjg
centrali,

- komputer serwisowy z dostepem do sieci lokalnej.

1. Uruchomi¢ program NeoGSMIP64 Manager.

2. Upewni¢ sie, ze komputer PC jest w tej samej sieci co centrala NeoGSM-IP-64.

3. Wybrac tryb potgczenia ,2.Potaczenie lokalne TCP/IP”.

4. Wprowadzi¢ ID ptyty z naklejki.

Wersja
SPIZEL.

Dronra

Tt

5. Wprowadzi¢ klucz szyfrowania TCP/IP.

 tommion |
Hasto komunikacji

Klucz szyfrowania aplikacji TCP/IP | 1111111111111 M

Hasto serwisowe

“ mozliwa zmiana konfiguracji poprzez sms
[ mozliwy zdalny dostep poprzez TCP/IP (modem GSM lub WIFI)
[l wymagane zezwolenie uzytkownika na zdalny dostep

6. Mozna réwniez otworzy¢ plik ustawien *.rpn co wczyta nam ID i klucz automatycznie.

7. Centrala przyjmuje potgczenia tylko w trybie serwisowym. (zworka SE na ptycie centrali NeoGSM-
IP-64)

&
8. Nacisng¢ przycisk -

9. Program NeoGSMIP64 Manager wyszukuje dostepne centrale NeoGSM-IP-64 w zakresie

adreséw sieci IP komputera, pokazuje sie okno ze znalezionym adresem IP. (mozliwa jest edycja
reczna)

EEr————

o Prosze wprowdzic adres IP centrali

1-32.1 58.2.50 |

Cancel

10. Nastepuje potgczenie z centrala, pojawia sie migajgca antenka i napis: ,lokalne wifi/lan”.
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{{w} @ i -
[t i .I.T.I. — 2. Potaczenie lokalne TCPIP == .Iﬁ

Konfiguracja zdalna TCP/IP/GPRS.

‘ @ 3 Potaczenie zdalne TCPAPIGPRS

Wymagania:
o Komputer z dostepem do Internetu.
e Karta SIM z aktywna ustugg GPRS (telemetria — M2M) oraz poprawnie skonfigurowany APN,
lub lokalna sie¢ potgczona z Internetem.
e Zaznaczona opcja ,mozliwy zdalny dostep poprzez TCP/IP (modem GSM lub WIFI)”
(zaktadka Komunikacja, testy, liczniki)

Uwaga!
Przy statym adresie IP konieczne jest przekierowanie portu 9999 w routerze.

1. Uruchomié program NeoGSMIP64 Manager.
2. Upewni¢ sie, ze komputer PC jest potgczony z siecig Internet.
3. Wybrac tryb potgczenia ,2.Potaczenie zdalne TCP/IP/GPRS”.
4. Wprowadzi¢ ID ptyty z naklejki.

Wersja

SOTZETS

ProgTa

mi!!'ll'il’

5. Wprowadzi¢ klucz szyfrowania TCP/IP.

v Komunika?ai 3 3
S

Hasto komunikacji

Klucz szyfrowania aplikacji TCP/IP | 1111111111111 |‘ eneryj
=

Hasto serwisowe 1238

“ mozliwa zmiana konfiguracji poprzez sms
[l mozliwy zdalny dostep poprzez TCP/IP (modem GSM lub WIFI)
[l wymagane zezwolenie uzytkownika na zdalny dostep

6. Mozna réwniez otworzy¢ plik ustawien *.rpn co wczyta nam ID i klucz automatycznie.

&
Nacisng¢ przycisk -

Program NeoGSMIP64 Manager wyszukuje centrale na serwerze RopamBridge.
Wysta¢ do centrali sms o tresci: ,hasto serwisowe connect” (np. ,123B connect”).

© o~
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WySlij do centrali sms o treSci: 1238 connect

Lub uruchomi¢ funkcje ,,Programowanie zdalne” z panela TPR4.

A
Ustawienia uzytkownika (2)

Timer 1 Modut internetowy TCP/IP
Timer 2 Odbiornik radiowy Aero

Timer 3 Programowanie zdalne

Timer 4 Czyszczenie ekranu x

10. Nastepuje potgczenie z centrala, pojawia sie migajgca antenka i napis: ,zdalne gprs”.

—) ‘@ 3 Potaczenie zdalne TCPAP/GPRS v‘ (7

Aktualizacja oprogramowania centrali.

Metody aktualizaciji.

Istniejg cztery gtébwne metody aktualizaciji:

1. Lokalnie Za pomocg programu NeoGSM Update, metoda ta wymaga potgczenia centrala —
komputer serwisowy, przy pomocy kabla USB, taki sposob aktualizacji nie wymaga potgczenia z
internetem o ile plik z nowym firmware jest zapisany na komputerze serwisowym.

2. Lokalnie za pomocg programu NeoGSM-IP Manager , metoda ta wymaga potgczenia (przy
pomocy kabla USB) centrala — komputer serwisowy, wymagane jest rowniez potgczenie centrali z
internetem.

3. Lokalnie za pomocg panelu dotykowego TPR, wymagane jest potgczenie centrali z internetem.

4. Zdalnie za pomocg polecen SMS, wymagane jest potgczenie centrali z internetem, oraz
zainstalowana karta SIM mogaca wysyta¢ i odbiera¢ SMS-y.

Jezeli aktualizacja zostanie przerwana lub zakonczyta sie niepowodzeniem mozna podjgc probe
aktualizacji po wymuszeniu wejscia centrali w bootloader.

Uwagi:

Po dokonaniu aktualizacji centrali nalezy dokonac:

- aktualizacji pozostatych elementéw systemu do wersji kompatybilnych,
- weryfikacji i ewentualnej poprawy skryptu Logic Processora,
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- weryfikacji i ewentualnej poprawy ustawien programem konfiguracyjnym kompatybilnym z aktualna
wersjg
- weryfikacji lub skasowania i utworzenia na nowo uzytkownikéw systemu (kodéw).

1. Aktualizacja za pomocg programu NeoGSM IP Update.

Aktualizacja odbywa sie za pomocg kabla micro USB i jest mozliwa nawet w przypadku braku
internetu lub niepowodzenia aktualizacji online (wymagany plik firmware aktualizacji).

Wymagania:
- potaczenie komputera z centralg za pomocg kabla micro USB,
- Zapewnienie statego zasilania centrali bez przerwania.

- program NeoGSM IP Update nalezy uruchamia¢ z uprawnieniami administratora.

i3 NeoGSMIPManager v1.1

Plik =2ic =0 Jezyk  Pomoc

Polaczenie z centrala

Odezyt

Zapis

Pokaz/Ukryj ckno komunikatéw

Sprawdz najnowsza wersje eprogramowania

Aktualizacja eprogrameowania centrali

Sterowanie sms

Sprawdzaj ocbecnosé modulow
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[ MeoGSM IP Update w:1.0 - O X

Data
15.05.2018

Zapis pliku firnware na dysk
B
Aktualizuj

. 0 ]
Pobrano informacje o oprogramowaniu
Potaczono de urzadzenia Ropam NeolP

Pebrane firmware z serwera
Wersja:1.1 data:15.05.2018

e Pobierz z serwera — pobiera aktualny firmware z serwera Ropam.

e Zapis pliku firmware na dysk — zapisuje pobrany plik firmware na dysku lokalnym.

e Wybierz... - pozwala na wybranie pliku aktualizacji znajdujgcego sie na dysku lokalnym.
e Aktualizuj — rozpoczyna proces aktualizacji.

2. Aktualizacja online za pomocg programu NeoGSMIPManager.
Wymagania:
- Potagczenie centrali z siecig Internet Wifi lub Ethernet.

- Zapewnienie statego zasilania centrali bez przerwania.
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SMIPManager v1.1
Jezyk  Pomoc

Potaczenie z centrala F3
Odczyt F4

Zapis

Pokaz/Ukryj ckno komunikatow

Sprawdz najnowsza wersje cprogramowania

Aktualizacja oprogramowania centrali

Sterowanie sms

Sprawdzaj obecnogc modutéw

Aktualizacja zdalna cproegramowania centrali

Firmware version w11
Date: 15.05.2018
wersja 1.1!

Sprawdz wersje firmware | | Aktualizuj firmware centrali

Proces aktualizacji trwa ok. 5 minut.

Pojawia sie okno ,Aktualizacja zdalna oprogramowania centrali”.

Sprawdz wersje firmware — sprawdza na serwerze Ropam najnowszg dostepng wersje
oprogramowania.
Aktualizuj firmware centrali - rozpoczyna proces aktualizaciji.
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3. Aktualizacja za pomoca panelu TPR4.
Wymagania:

- Potagczenie centrali z siecig Internet Wifi lub Ethernet.
- Zapewnienie statego zasilania centrali bez przerwania.

o Wejscie w menu ,Ustawienia serwisowe” panelu TPR4.

Kod dostepu/serwisowy: Sprawdz nowy firmware

Restart centrali Kalibracja dotyku V

X
|

e Sprawdz nowy firmware” - sprawdza na serwerze Ropam najnowszg dostepng wersje
oprogramowania.

Po nacisnieciu ,OK” pojawia sie okno:

o Klikniecie potwierdzenia rozpoczyna aktualizacje centrali.

Proces aktualizacji trwa ok. 5 minut.
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4. Aktualizacja za pomoca polecen SMS:

Wymagania:

- Potaczenie centrali z siecig Internet Wifi lub Ethernet.

- Zapewnienie statego zasilania centrali bez przerwania.

- Aktywna karta SIM zainstalowana w centrali moggca wysyta ¢ i odbiera¢ SMS-y.
- Numer z jakiego wysytane sg SMS-y musi by¢ wpisany na liste numeréw centrali

e Wystac¢ na numer centrali SMS o tresci ,xxxx upadte”, gdzie xxxx oznacza hasto serwisowe
centrali (domysine hasto serwisowe to 123B).

e Centrala sprawdza dostepnos¢ aktualizacji i odsyta SMS-a z informacjg o dostepnych
aktualizacjach oraz zawierajgcg kod potwierdzenia operacji.

o Wysta¢ SMS o tresci xxxx upadte yyyy, gdzie xxxx to hasto serwisowe, a yyyy to kod
przystany przez centrale SMS-em.

123B update

Firmware w centrali :1.3
Najnowsza wersja firmware:1.4
opis:NEOGSMIP64!

Aby rozpoczac aktualizacje

wyslij: xxxx update 934b moze
to zajac 10min

123B update 934b
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HUWAGAI!!

Jezeli z jakis powodéw aktualizacja centrali nie zakonczyta sie powodzeniem i nie mozna
nawigzaé¢ ponownego potaczenia z modutem nalezy:

e odtgczy¢ zasilanie

e zatozy¢ zworke na ztgcze ,PR’,

e wigczy¢ zasilanie,

e centrala znajduje sie wtedy w trybie ,bootloader” co jest sygnalizowane naprzemiennym
mruganiem diod: ,com”,”log”,” incom” — ,send”,’fail”,”ac/dc”. W tym trybie mozna podjg¢ probe
aktualizacji za pomocg programu NeoGSMIP64 Updater w sposdb analogiczny do aktualizacji
sprawnej ptyty,

e po skonczeniu operacji nalezy zdjgé zworke i zrestartowac centrale.

5. Moduty dodatkowe i rozszerzenia.

Ostrzezenia.

Urzgdzenia Ropam Elektronik sg czescig petnego systemu alarmowego, ktérego skutecznos¢ dziatania
uzalezniona jest od jakosci i stanu technicznego wszystkich urzadzenh (czujek, sygnalizatoréw),
okablowania, itd. wchodzgcych w sktad systemu. Uzytkownik zobowigzany jest do okresowego
testowania dziatania systemu alarmowego, Nalezy sprawdzaé czy centrala reaguje na naruszenie
poszczegolnych czujek (PIR, kontaktrony, itd.) czy dziatajg sygnalizatory (zewnetrzne i wewnetrzne)
oraz powiadomienia. Szczegodtowy sposoéb kontroli systemu ustala instalator, ktére zaprojektowat
system. Zalecane sg okresowe konserwacje systemu (z kontrolg stanu urzgdzen, zasilania
rezerwowego, dziatania systemu, powiadamiania itd.).

Ropam Elektronik nie odpowiada za poprawne dziatanie operatoréw i infrastruktury sieci GSM
wykorzystywanych do powiadomien o stanach alarmowych i zdalnego sterowania. Majgc to na
uwadze zalecamy korzystac z takich ustug i abonamentéw dostepnych na rynku, ktére gwarantujg
poprawne dziatanie (minimalizacja czynnika ludzkiego np. zablokowane potaczenia wychodzacych z
powodu braku srodkéw na koncie), pozwalajg na petng konfiguracje zajetosci toru GSM (np.
wytgczenie ustug reklamowych, niedostepne w ustugach pre-paid). Ponadto nalezy zwréci¢ uwage, ze
ustugami gwarantowanymi przez operatoréw GSM sg ustugi transmisji gtosowej (VOICE) a nie SMS-y,
dlatego wazne informacje powinny by¢ przekazywane poprzez potgczenia gtosowe a ewentualnie
doktadna identyfikacja zdarzenia nastepuje w SMS-ie (np. VOICE+SMS, CLIP+SMS).

EXP-LAN

Ekspander Ethernet do NeoGSM-I1P-64 - umozliwia podtgczenie centrali do sieci lokalnej za pomocg
potgczenia przewodowego.

- port Ethernet: 10/100 BaseT, RJ45,

- kompatybilnos$¢: NeoGSM-IP, NeoGSM-IP-64,
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- PCB modut lokalny, montowany na ptycie,

- zainstalowanie EXP-LAN wytacza komunikacje WIFI w centrali,

SHVITS I

i :- rarmmmm .. l‘le _3%‘

Montaz modutu do centrali poprzez NeoGSMIP64 Manager.

TPR-4
Opis ogoiny.

Wiasciwosci.

Panele dotykowe serii TPR-4 to dotykowe manipulatory pozwalajgce w peini korzystaé z zasobow
systemow alarmowych i automatyki budynkowej bazujgcej na produktach Ropam Elektronik.
Nowoczesna konstrukcja oparta o w zaleznosci od wersji pojemnosciowa, lub rezystancyjng technologie

dotykowg i zaawansowane algorytmy komunikacji pozwalajg uzytkownikowi w tatwy sposéb podgladac
oraz kontrolowac stan systemu.
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Funkcja losowej klawiatury wyswietlanej na ekranie umozliwia zmienne utozenie klawiszy za kazdym
razem gdy zachodzi potrzeba zalogowania sie do systemu/weryfikacji ustawien co zwieksza
bezpieczenstwo uzytkowania systemu.

Elastycznie konfigurowalne menu ekranéw panelu pozwala na dopasowanie funkcjonalnosci ekranu i
systemu zgodnie z zapotrzebowaniem uzytkownika (funkcja konfiguracji ikon na ekranach).

Slot kart SD udostepnia mozliwos¢ zapisu zdarzeh z systemu (temperatury, logi wartosci wejscia
analogowego Al) oraz pozwala na zapisanie pliku z planem budynku a nastepnie podgladanie biezgcych
zdarzen (np. naruszenia wejs¢) na tym planie jak rowniez wyswietlanie zdje¢ z karty SD w trybie
wygaszacza ekranu.

Panel wyposazony jest w 2 dodatkowe wejscia co zwieksza funkcjonalnos¢ i ergonomie systemu
(wejscia parametryzowane identycznie jak w systemie: NO, NC, EOL, 2EOL NO, 2EOL NC).

Intuicyjne menu uzytkownika i bogate funkcje instalatora w petni zaspokajajg potrzeby obecnych
systemoéw alarmowych i automatyki domowej.

Funkcja aktualizacji firmware w panelu poprzez ztgcze micro USB utatwia wgranie nowych wersiji
oprogramowania panelu do urzgdzenia.

Zastosowanie.

Panele dotykowe serii TPR-4 i inne urzadzenia dodatkowe to idealne rozwigzanie dla obiektow
mieszkalnych i matych obiektéw komercyjnych. Nowoczesna stylistyka, sprawdzona technologia panelu
dotykowego z efektownym kolorowym wyswietlaczem LCD doskonale pasuje do wiekszosci wnetrz i
pomieszczen. Intuicyjny i przejrzysty interfejs, powoduje Zze sterowanie systemem
alarmowym/automatykg domowa nigdy nie byto tak proste jak z panelami dotykowymi serii TPR-4. Panel
dotykowy w potgczeniu z centralami serii: NeoGSM-IP-64 pozwala na zbudowanie w petlni
funkcjonalnego systemu alarmowego/automatyki domowej.

Elastyczne funkcje pozwalajg ponadto na stosowanie w systemach, w ktérych wykorzystuje sie kontrole
sygnatéw binarnych, temperature, wilgotno$¢é, wymagana jest weryfikacja wizualna a przesytanie
informacji opiera sie na SMS, VOICE, e-mail.

Opis panelu dotykowego.

Podstawowe wiasciwosci panelu dotykowego TPR-4:

- kolorowy wys$wietlacz 4,3” TFT LCD, 16,7 min. koloréw

- panel dotykowy , Touch Panel”, bez mechanicznych stykéw

- interaktywne graficzne menu z piktogramami (ikony)

- funkcja losowego uktadu klawiatury numerycznej

- konfigurowalne menu panelu (ikony)

- tekstowe podpowiedzi dla danych funkcji

- intuicyjne: kontrola i sterowanie systemem

- sterowanie wyjsciami centrali

- szybkie sterowanie wyjsciem przekaznikowym w TPR-4

- diody LED statusu systemu

- pasek dodatkowych informacji o stanie systemu

- wyswietlanie informaciji z LogicProcessor na ekranie gtdwnym

- sygnalizacja akustyczna

- wygaszacz ekranu z funkcjg kalendarza i zegara, lub wyswietlajacy kolekcje zdje¢ zapisanych na
karcie SD.

- dwa wejscia alarmowe

- magistrala RopamNet do komunikacji systemowej

- lokalny port USBmicro do aktualizacji firmware panelu

- funkcja uaktualnienia oprogramowania
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- estetyczna i solidna obudowa w kolorze biatym lub czarnym

- zabezpieczenie antysabotazowe obudowy

- rozlgczne listwy zaciskowe (z wyjgtkiem wersji ,P”)

- wspotpraca z centralami NeoGSM-IP-64, NeoGSM-IP, OptimaGSM.

Budowa panelu dotykowego TPR-4.

Panel dotykowy TPR-4 w obudowie natynkowej skfada sie z elementow:

- podstawa do mocowania PCB (mocowana poprzez wkrety (4) do podtoza),

- plyta PCB z wyswietlaczem TFT, przetgcznikiem anty-sabotazowym, ztgczami oraz elementami
elektronicznymi (mocowana poprzez sruby (4) do podstawy ),

- panel zewnetrzny zamykajgcy obudowe TPR-4 (montowany do podstawy poprzez $ruby z boku
obudowy (4)

- ramka maskujgca

- mocowanie za pomocg wkretow

Opis zlgcz i elementow.

Panel dotykowy posiada dwie listwy zaciskowe.

Zlacze/Element

Opis /Funkcja

NC styk przekaznika normalnie zwarty ( rozwierany przy przetgczeniu w
pozycje ON)
C styk przekaznika wspoiny
NO styk przekaznika normalnie rozwarty ( zwierany przy przetgczeniu w
pozycje ON)
12 wejscie alarmowe w panelu, drugi zacisk GND,
11 wejscie alarmowe w panelu, drugi zacisk GND,
A ztgcze magistrali systemowej RopamNET, zasada tgczenia A-A
B ztgcze magistrali systemowej RopamNET, zasada tgczenia B-B
GND zacisk ,masy” centrali, wspodlny dla zasilania i wejs¢ panelu.
+12V wejscie zasilania DC panelu, drugi zacisk GND
USB micro gniazdo USB do podtgczenia komputera serwisowego, wykorzystywane
do aktualizacji oprogramowania (firmware) w panelu dotykowym
(wymagany kabel USB A - USB B micro)
JT1 zworka JT1 zatozona = rezystor terminujgcy wtgczony w magistrale RopamNET
JT1 zdjeta = rezystor terminujgcy odtgczony od magistrali RopamNET
PR zworka Zatozona = wejscie w tryb update centrali, buzzer wigczony - sygnat

Gniazdo karty SD

ciagty
Zdjeta = tryb pracy normalne;j
gniazdo do montazu karty microSD (SD/SDHC) wymagana do funkcji:

- plan budynku (tablica synoptyczna), 'plan.bomp’ (serwis),

- mozliwo$¢ wgrania do 4 planéw

lokalizacja pliku: SD/planl.bmp, typ pliku: BMP, rozmiar: 480x272px lub
mniejszy w proporcjach, ilos¢ koloréw: 256 (8bit) lub 16 min. (24bit),

- cyfrowa ramka zdje¢, 100 zdje¢ maksymalnie, czas wyswietlania
zdjecia 10 s., sekwencja: kolejnos¢ data pliku (najstarszy = pierwszy)
lokalizacja pliku: SD card/pics, typ pliku: BMP, JPG, rozmiar:
480x272px lub mniejszy w proporcjach, ilos¢ koloréw: 256 (8bit) lub 16
min. (24bit),
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- rejestracja historii temperatury (automatycznie), dla kazdego dnia
tworzony jest plik z danymi o nazwie rr_mm_dd.txt. do dalszego
przetwarzania danych (rr — rok, mm — miesigc, dd — dzien)

Widok i wymiarowanie panelu.

Na tylnej Sciance urzgdzenia znajduje sie otwér, ktérym mozna doprowadzi¢ przewody zasilajgce oraz
sygnatowe do panelu. W wersji ,P” tyt panelu jest ptaski i przystosowany do montazu bezposrednio na
Scianie, w pozostatych wersjach z tytu znajdujg sie roztgczne listwy zaciskowe, ktére wystajg ok.
10mm poza obudowe, co nalezy uwzgledni¢ w trakcie montazu.
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Widok z tytu obu wersji paneli:

TPR-4XX w wersji zwyktej

TPR-4XX ji ptaskiej
W Wersjt prasxiej (widoczne wypinane zigcza)

Wymiary panelu:

6,1

Gniazdo karty
MicroSD

Montaz i uruchomienie.

Wymagania podstawowe.

System zbudowany w oparciu o panele serii TPR-4 oraz pozostate wymagane elementy przeznaczone
sg do montazu przez wykwalifikowanego instalatora , posiadajgcego odpowiednie ( wymagane i
konieczne dla danego kraju) zezwolenia i uprawnienia do przytgczania (ingerencji) w instalacje
230V/AC oraz instalacje niskonapieciowe. Urzgdzenia powinny by¢é montowane w pomieszczeniach
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zamknietych, o normalnej wilgotnosci powietrza (RH=20%- 90% maks. bez kondensacji) i
temperaturze z zakresu -10°C...+55°C. Przed przystgpieniem do instalacji nalezy sporzadzi¢ bilans
obcigzenia zasilacza. Poniewaz zasilacz systemu zaprojektowany jest do pracy ciggtej nie posiada
wytgcznika zasilania, dlatego nalezy zapewni¢ wtasciwg ochrone przecigzeniowg w obwodzie
zasilajgcym. Nalezy takze poinformowac uzytkownika o sposobie odtgczenia zasilacza od napiecia
sieciowego (najczesciej poprzez wydzielenie i oznaczenie odpowiedniego bezpiecznika w skrzynce
bezpiecznikowej). Instalacja elektryczna powinna by¢ wykonana wedtug obowigzujgcych norm i
przepisow.

Podtaczenie panelu.

RopamNET

[e]

i}

o
[ 1]

% EE-‘[‘I‘[[‘I'j_@_ i A0
i o ety O

..... TPR-4X TPR-4SX TK-4x
K . =

NeoGSM-IP-64
il |

[e] o]
CTTTT

Procedura montazu i uruchomienia TPR-4.

1
2.
3.
4

No o

10.

Wykonaé¢ kompletne okablowanie: sygnatowe i zasilajgce.

Sciggna¢ ramke maskujgcg boki obudowy (bez pomocy narzedzi, demontaz reczny)

zdjgc¢ tylng czes¢ obudowy

przykrecic¢ tylng cze$¢ obudowy do prawidtowo osadzonej w podtozu puszki (Powierzchnia
montazowa musi by¢ gtadka, gdyz znieksztalcenie podstawy spowoduje brak
pasowania z panelem zewnetrznym. Préba forsownego pasowania podstawy i panelu
zewnetrznego moze spowodowacé uszkodzenie wyswietlacza TFT).

Zdemontowac listwy zaciskowe od PCB (wersje inne niz ,P”)

Podtgczy¢ wymagane sygnaty do listew zaciskowych panelu.

Jezeli panel TPR-4 znajduje sie na koncu linii przy potaczeniu szeregowym lub panele
sg potaczone w gwiazde to nalezy zatozy¢ zworke JT1 (rezystor terminujgcy magistrale
RS485).

Zmontowac panel(e) TPR-4 w odwrotnej kolejnosci niz pkt. 2.

Wykona¢ pozostate czynnoscii potgczenia w systemie (centrala GSM, czujki, sygnalizatory).
UWAGA: W przypadku podigczenia czujki do wejscia panela jej zasilanie i masa
powinny by¢ rowniez podigczone do zaciskéw na panelu (patrz rysunek wyzej), w
przeciwnym razie grozi to niepoprawnym dziataniem czujki w trybach innych niz
NO/NC.

Wiaczy¢ zasilanie systemu (230V/AC).

UWAGA: jezeli w systemie beda instalowane panele TPR-4 (1-4), to pierwsze
uruchomienie nalezy wykona¢ bez podtaczonej magistrali RopamNet. Po witgczeniu
zasilania nalezy zmieni¢ adres wybranego panelu na TPR1,TP2,TP3,TP4, zatwierdzié¢
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11.
12.
13.

14.

15.
16.

Konfiguracja systemu.

zmiane (menu serwis) oraz wylaczy¢ zasilanie . Nastepnie nalezy podigczy¢ magistrale
RopamNet do paneli i ponownie zataczy¢ zasilanie systemu.

Alternatywnie potaczy¢ wszystkie TPR-y poprzez magistrale i zasilanie z centralg
nastepnie polgczy¢ sie z centralg za pomoca NeoGSMIP64 Manager, w menu ,,Moduty,
panele TPR” doda¢ panel TPR, w jego menu klikngé¢ ,,Pokaz wybér adresu” (patrz:
reczne dodawanie modutéw i wybér adresu w TPR), na panelach TPR powinno
wyswietli¢ sie okno dialogowe w wyborem adresu:

Ustaw adres tego TP

dla kazdego panela wybra¢ inny adres i zatwierdzi¢ czynnos$¢ znakiem .

Wykona¢ pozostate czynnosci w systemie np. podtgczy¢ akumulator.

Uruchomi¢ komputer serwisowy i aplikacie NeoGSMIP64 Manager.

Podtgczy¢ kabel USB Micro do portu w komputerze i do gniazda USB Micro na ptycie centrali.

Skonfigurowac system i panel(e), wykona¢ identyfikacje modutdw w systemie (ikonka w
-
“. Moduty, panele TPR

zaktadce , zapisac konfiguracje do centrali ).

Dokonac testéw i prob funkcjonalnych.

Odtgczy¢ kabel z gniazda USB Micro i wykonaé pozostate wymagane czynnosci.15. Dokonaé
ostatecznych testow i prob funkcjonalnych, szkolenia uzytkownikéw.

UWAGA: Nalezy unika¢ zalania wyswietlacza woda!

Konfiguracja paneli dotykowych TPR-4.

Programowanie i konfiguracje panelu dotykowego mozna wykonac:

- z poziomu menu serwisowego (lokalnie, kazdy panel dotykowy TPR-4 niezaleznie - tylko wybrane
funkcje)

- z poziomu programu NeoGSMIP64 Manager (lokalnie lub zdalnie - RopamBridge, Serwer lokalny)

Menu gtéwne panelu dotykowego TPR-4 (domysine ustawienie ikon):
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Konfiguracja TPR-4: menu uzytkownika.

B Ekran uzytkownika - system NeoGSM-IP-64

Widok okna z ustawieniami uzytkownika dla panelu TPR-4:

Ustaw zegar Jasnosé LCD

Czas przekainika Dostep serwisu
Gong wiacr Termostaty

Odczyt sms Kody USSD, testowy SMS

Ustaw zegar.

Opcja pozwalajgca na ustawienia czasu i daty w systemie.

Czas przekaznika.

Czas zaltgczenia przekaznika w panelu dotykowym.

* Ustawienie: dziatanie bistabilne, czas 0s. powoduje dzialanie przekaznika od wigczenia do
wylaczenia ikonka na panelu dotykowym.

Wyzszy priorytet sterowania maja termostaty i Logic Procesor, tak wiec w przypadku
sterowania przekaznika tych zrédel, funkcja ,,czas zatgczania przekaznika” nie bedzie dzialaé
poprawnie.

© 2020 Ropam Elektronik



Str. 42

Konfiguracja systemu.

Gong wiacz.

Zatgczenie gongu w panelu TPR.

Odczyt SMS.
Odczyt SMS przestanych do systemu.

Jasnos¢ wygaszacza.

Regulacja jasnosci wygaszacza dla cyfrowej ramki zdje¢ (gdy obecna karta SD ze zdjeciami) lub
jasnosci zegara z datownikiem na ekranie wyswietlacza.

Zmiany jasnosci dokona¢ mozna za pomocg gestu "slide" - przesuniecia palcem po podziatce
jasnosci. Jasnos¢ wyswietlacza jest aktualizowana na biezgco.

Wejscie w tryb programowania z PC

Dostep serwisu.

Aktywacja dostepu do funkcji serwisowych w panelu TPR.
Dostep do funkcji serwisowych jest mozliwy przez 8h lub do kolejnego restartu centrali.

Termostaty.

Ustawienia temperatur dla poszczegdlnych tzw. termostatéow binarnych, czyli progéw temperatury
okreslonych dla kazdego z czujnikéw dostepnych w systemie (z poziomu TPR-a mozliwe jest
sterowanie progami tylko dla czterech pierwszych czujnikdw). Kazdy z czujnikow posiada dwa progi
temperatury a i b. Doktadny opis konfiguracji patrz opis programu NeoGSM-IP-64 Manager.
UWAGA: Nie nalezy myli¢ tej funkcji z termostatem systemowym dostepnym bezposrednio z
menu TPR-a.
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[~ R ®09:36
Ustawienia termostatow

1 (a) 99.0°C T3 (a) 99.0°C

T 09 I T3 (b) 0.0°C ‘
- TRME S R

T2{a) 99.0°C s T4 (a) 99.0 °C

Po wybraniu okna z ustawieniami temperatury danego czujnika otwiera sie okno ustawien
temperatury:

ol [
Ustawienia termostatow

99.0 °C

Kody USSD, testowy SMS.

Udogodnienie pozwalajgce na dostep do funkcji testowych systemu z poziomu panelu dotykowego w
systemach NeoGSMIP64 Manager.
Testowanie dziatania systemu z uzyciem komend USSD oraz wystania testowych SMS-6w z poziomu

panelu dotykowego bez potrzeby dostepu do systemu za pomocg programu narzedziowego
NeoGSMIP64 Manager.
Wprowadzenie kodu USSD.

Po nacisnieciu pojawi sie ekran wprowadzenia kodu USSD.

Wyslij kod USSD do sieci GSM.

Funkcja pozwala na weryfikacje srodkéw dostepnych na koncie prepaid, dotadowania oraz pozostate

funkcje zarzgdzania kontem za pomocg kodéw USSD.

Wyslij sms testowy.

Wysyta SMS wprowadzony za pomocg klawiatury na panelu dotykowym do pierwszego uzytkownika
na liscie numerdw w systemie.
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Funkcja daje mozliwos¢ przetestowania dziatania komend SMS w systemie.

(D 10:55 10

1
) o

[Sms testowy_

(|
| Space

Timery 1-4.

Dostepne tryby timeréw dla systemu NeoGSM-IP-64 to:
- staty

- dzienny

- tygodniowy

- miesieczny

- roczny

Ustawienia timeréw dla systemu - widok okna w programie NeoGSMIP64 Manager:

Timer1 Timer2 Timer3 Timerd

Lp Stan Rok Miesiac Dzieri Czas Dzien tyg.

1 1o0M -
Tryb timera
() roczny () dzienny
()miesieczny () staly

() tygodniowy (@) wytaczony

Panel dotykowy TPR-4 moze obstugiwa¢ TYLKO ustawienia timeréw dziennych i tygodniowych !!!
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Y- 0 ®11:56 10-55 40

Ustawienia Timer 1

* “

Driei colziennie
Godzina -
Minuta 4

Stan a
Wprowadz kod giéwny

Jesli w systemie jest ustawiony timer inny niz dzienny lub tygodniowy to jego edycja jest mozliwa
TYLKO za pomocg programu narzedziowego NeoGSMIP64 Manager.
W przypadku préby edycji takiego timera za pomocg panelu TPR-4 zostanie wyswietlony komunikat:

©11:56

Modut internetowy.

Okno konfiguracji modutu TCP/IP. Pozwala na odczyt danych modutu:
- status sieci

- nadanie SSID

- nadanie klucza szyfrowania WPA

- restart modutu

- QR code

Klawisz SSID: pozwala nada¢ nazwe systemu rozgtaszang dla urzadzen WiFi (w nazwie nie wolno
stosowac znaku spaciji !).

Klawisz WPA: umozliwia nadanie klucza szyfrowania WPA dla dostepu bezprzewodowego (min 8
znakoéw).

Klawisz Restart modutu: restart komunikacji WiFi lub Ethernet.
a2 & 8251

Pokaz status sieci QR code

SSID:NeoGSMIP

WPA: 11111111

Restart modutu

Wejscie w tryb programowania z PC
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Pokaz status sieci.

Status sieci: odczyt danych konfiguracyjnych sieci LAN i WiFi z centrali dla potrzeb zestawienia
zdalnego potgczenia z systemem lub diagnozy ew. problemdéw ze zdalnym potgczeniem za pomocg
TCP/IP.

Internet:brak

Wifi:ap,sl:0 1P:192.168.10.1
Kluez TCPNP:6e0&820dfdedB02T
Board 10:1500060053180509
RopamBridge:brak

Apps: via Bridge:0 local:0

SSID:

Nazwa sieci WiFi, do ktérej ma sie logowa¢ modut internetowy.

WPA:

Klucz zabezpieczajgcy sieci WiFi.

Restart modutu.

Opcja restartu modutu internetu, wymagane gdy modut nie odpowiada zbyt diugo.

QR-code

Funkcja wyswietla kod QR, zeskanowany przez aplikacje RopamNeo umozliwia potgczenie z centralg.

Programowanie zdalne.

Funkcja aktywujgca mozliwos¢ zdalnego programowania systemu za pomocg potgczenia zdalnego z
komputerem przez program NeoGSMIP64 Manager (via GPRS, TCP/IP).

Czyszczenie ekranu.

Wigczenie funkcji blokuje ekran na 60 s i umozliwia wyczyszczenie go.

Konfiguracja TPR-4. menu serwisowe.

Aktywacja dostepu do funkcji serwisowych nastepuje po wigczeniu dostepu serwisu w menu
uzytkownika - przycisk: "Dostep serwisu".
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£
W celu wejscia w ustawienia dostepu dla instalatora , nalezy nacisng¢ , hastepnie przycisk
"serwisowe". Nalezy wprowadzi¢ kod serwisowy i potwierdzi¢ 'enter’ (fabrycznie kod serwisowy

= 1238). Po tej operacji dostepne sg opcje konfiguracji.

r f‘;
Zatwierdzenie zmian nastepuje poprzez przycisk: w - wyjscie bez zapisu zmian:. .
UWAGA: W trybie serwisowym system nie obsluguje biezacych zdarzen z wejs¢, alarméw
sabotazowych itd. Tryb serwisowy jest sygnalizowany przez mruganie diody czerwonej i z6ttej.

Dla pozostalych okien/klawiatur:

Typ okna / Klawiatura Potwierdzenie funkcji Wyjscie z funkciji
Numeryczna # *
Petna ENTER ESC

Graficzne v .

Czas alarmu ghodnego: 0fs) Edycja plani.bmp

Adres klawiatury: TF1 Edycja plani.bmp

[ Kod dostepu/sernsisowy: Sprawdi nowy firmware

Kalibracja r_I|_1I!3|rl|.|_|

Wejscie w tryb programowania £ PC

Ustawienia.

- Czas alarmu glosnego - okresla czas akustycznej sygnalizacji alarmu w danym panelu dotykowym.
Zakres ustawien: 0-9999][s].

- Adres klawiatury -TP1 do TP4 (fabrycznie TP1, jezeli w systemie bedzie pracowat wiecej niz jeden
panel TP, nalezy uruchomi¢ system zgodnie z procedurg i zmieni¢ w wybranym TP adres na TP2-
TP4).

- Hasto/kod dostepu/serwisowe: dostepna zmiana kodu serwisowego (takze hasta komunikacji
z NeoGSMIP64 Manager). Hasto powinno sie sktadac¢ z czterech znakow (cyfry, litery: duze
lub mate).

- Restart centrali - TPR-4 umozliwia restart systemu z poziomu panelu dotykowego. Funkcja
przydatna po wprowadzeniu zmian w systemie.

- Edycja planu: okno pozwala na rozmieszczenie czujek na planie budynku. Czujki rozmieszcza sie
(dotknij lokalizacje) w kolejnosci: 11, 12..1x.
>: pomin dany numer wejscia
OK: zaakceptuj rozmieszczenie
X: wyjscie bez akceptaciji
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UWAGA:
- wszystkie nazwy maksymalnie 20 znakdw,
- dozwolone polskie czcionki,
- nazwy pamietane sg w pamieci danego TP

- Sprawdz nowy firmware: pozwala na sprawdzenie i w przypadku pojawienia sie aktualizacji
zainstalowanie najnowszego firmware u.

- Kalibracja dotyku: pozwala na skalibrowanie dotyku postepujgc zgodnie z instrukcjami
wyswietlanymi na ekranie panelu (tylko wersje rezystancyjne).

Lokalizacja pliku z planem budynku: SD/plan.bmp, typ pliku: BMP, rozmiar: 480x272px lub mniejszy w
proporcjach, ilos¢ koloréw: 256 (8bit) lub 16 min. (24bit), dodatkowo wyswietlana jest informacja o
wersji panelu dotykowego.

Aktualizacja firmware.

Panele dotykowe serii TPR-4 posiadajg funkcje aktualizacji oprogramowania (firmware).
Funkcjonalnos¢ ta pozwala na zmiane oprogramowania do najnowszej wersji. Aktualizacja
oprogramowania odbywa sie za pomocg kabla USBA - micro USB oraz dedykowanego programu do
aktualizacji: TPR_4 update.
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Widok okna programu do aktualizacji firmware:

|7 TPR4 Firmware Update

Info Data Nazwa pliku
1.9EN English version TPR4 26,11.2018 tprd_1.9_en.flsh
2.2PL Obsluga central OptimaGSM i NeaGSMIP wersja PL 12.08.2019 tprd_2.2_plflch

Pobierz liste plikéw z serwera Wybierz...

_Zapis pliku firmware na dysk _Ak‘ualizuj

Procedura aktualizacji oprogramowania TPR-4.

Aby zaktualizowac firmware panelu TPR-4 nalezy:

- uruchomi¢ program TPR-4 update

- wylgczy¢ zasilanie systemu

- podtgczy¢ kabel USB do komputera i panelu

- zatozy¢ zworke PR

- zalgczy¢ zasilanie panelu (systemu)

- wigczy sie buzzer

- wybrac¢ plik dwukrotnym kliknieciem

- klikng¢ przycisk "Aktualizuj"

- nie odtgcza¢ zasilania podczas aktualizacji modutu !!!

- panel podczas aktualizacji zga$nie

- po skonczonej aktualizacji w programie TPR-4 Update zostanie wyswietlona informacja
- zdjg¢ zworke PR

- zrestartowac panel (wytgczy¢ i zatgczy¢ zasilanie).

W razie niepowodzenia z aktualizacjg firmware w panelu - powtérzy¢ operacje od kroku "Aktualizacja”.
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Konserwacja panelu TPR-4.

Konfiguracja systemu.

Panel dotykowy nie wymaga szczegodlnych zabiegéow konserwacyjnych. Podczas okresowych
przeglagdéw technicznych nalezy kontrolowac¢ stan ztgcz srubowych. W przypadku zabrudzenia
obudowy i panelu dotykowego nalezy go czyscic przy uzyciu typowych srodkéw do monitorow
komputerowych LCD (najlepiej wprowadzi¢ panel w tryb czyszczenie ekranu:

Ustawienia --> Uzytkownika --> Czyszczenie ekranu

Ekran zostanie zablokowany na 60s celem wyczyszczenia, wszystkie klawisze zostang aktywowane

po uptynieciu czasu na czyszczenie).

Parametry techniczne TPR-4.
PARAMETR
Napiecie zasilania
Pobor pradu
Obcigzalnos¢ wyjscia przekaznikowego
Typ wejs¢ TPR-4 (programowane)
Komunikacja systemowa
Wyswietlacz LCD

Panel dotykowy

Sygnalizacja akustyczna

Gniazdo karty SD (funkcje)

Obudowa
Warunki pracy

Zigcza

Wymiary TPR-4
(WxHxD)
Waga TPR-4

WARTOSC
9V=14V/DC min/max

100mA/185mA @12V $r/max
1A max. @30VDC/50VAC
NO, NC, EOL, 2EOL/NC, 2EOL/NO
RopamNET (protokot zastrzezony)

4,3", TFT LCD, 16,7 min. kolorow, 480x272
pikseli
Pojemnosciowy lub rezystancyjny

~ 80 dB max.

- obstuga kart micro SD, SDHC (max. 8GB)
- plan budynku (tablica synoptyczna)
- cyfrowa ramka zdje¢ (max. 100 zdjec.)
- rejestracja historii temperatury z czujnikéw temp.

IP20
(zabezpieczenie antysabotazowe: otwarcie i
oderwanie od podfoza)
klasa srodowiskowa: Il
T:-10°C...+55°C
RH: 20%...90%, bez kondensacji)
roztgczne lub listwa ptaska nieroztgczna AWG:24-12

122,3x88,3x17,3 mm (wersja ,P”) 122,3x88,3x27,3
mm (pozostate wersje)
175g netto
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EXP-I8-RN

Opis ogolny.

Modut EXP-I8-RN stuzy do rozszerzenia funkcjonalnosci systemu o 8 wejs¢ konfigurowalnych
identycznie jak w centrali.

Wiasciwosci.

» 8 dodatkowych wejs¢ w systemie,

* konfiguracja pracy 2EOL/NC, 2EOL/NO, EOL, NC, NO,

* modut na magistrali RopamNET, praca lokalna lub wyniesiona - dtugo$¢ magistrali do 300mb,

* konfiguracja, wtasciwosci i typy reakcji jak wejscia NeoGSM-IP-64,
* roztgczne ztgcza zaciskowe.

Przeznaczenie.

EXP-I8-RN jest modutem wejs¢ wspotpracujgcym z centralg alarmowg NeoGSM-IP-64, NeoGSM-IP-
PS-64. Modut zwieksza o osiem ilos¢ wej$¢ w systemie.

Ostrzezenia.

- Ze wzgledow bezpieczenstwa urzadzenie powinno by¢ konfigurowane tylko przez
wykwalifikowanych instalatoréw.

- Przed przystapieniem do konfiguracji nalezy zapoznac sie ze zrozumieniem z powyzsza
instrukcja.

- Nie wolno ingerowaé w konstrukcje badz przeprowadzaé samodzielnych napraw.

- Nalezy zachowaé¢ mozliwe srodki ochrony antystatycznej w celu zabezpieczenia uktadéw
elektronicznych na PCB przed wyfadowaniami elektrostatycznymi ESD.

- W celu spefnienia wymagan LVD i EMC nalezy przestrzega¢ zasad: zasilania, zabudowy,
ekranowania - odpowiednio do zastosowania.

Opis modutu.

Wersje modutu.

Kod Opis
EXP-18-RN Modut ekspandera wej$¢ (dodatkowe 8 wejs¢ w systemie),
komunikacja - magistrala RopamNET
EXP-I18-RN-D4M Modut ekspandera wej$¢ (dodatkowe 8 wejs¢ w systemie),

komunikacja - magistrala RopamNET, obudowa na szyne DIN,
szerokos¢ 4 moduty
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Budowa i opis.
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Widok modutu EXP-18-RN
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Opis modutu.

Opis Wiasciwosci

+V, GND zaciski zasilania modutu 10-14VDC
A,B magistrala komunikacyjna RopamNET (EIA 485)
JT zworka terminujgca magistrale RopamNET

(zatozy¢ tylko w przypadku gdy modut znajduje sie
na koncu magistrali komunikacyjnej).
Diody LED: - FAIL czerwona - awaria, brak komunikacji z
centralg lub modutami podtgczonymi do systemu
NeoGSM-IP-64
- COMM zielona - komunikacja z centralg lub
modutami podtgczonymi do systemu NeoGSM-IP-

64
DS1 Dip Switch do ustawiania adresu modutu w
systemie - patrz obrazek.
X1 Zitgcze do podtgczenia zewnetrznego

nadzorowanego zasilacza PSR-ECO-2012 (w takiej
konfiguracji nie jest potrzebne zasilanie
ekspandera ze ztgcz +KB, lub AUX, a stan
zasilacza jest monitorowany w centrali)
AUX|GND zaciski wyjscia zasilania zabezpieczone
bezpiecznikiem polimerowym 100mA (zasilanie
czujek).
11-18 wejscia modutu, parametryzowane identycznie jak
wejscia centrali NeoGSM-IP-64
Tamper wejscie zewnetrznego tampera dla modutu, stan
wyswietlany i obstugiwany z poziomu centrali
NeoGSM-IP-64.

Sygnalizacja optyczna stanu.
Sygnalizacja stanéw pracy - diody LED

KOLOR SYGNALIZACJA STAN NORMALNY SYGNALIZACJA STAN

AWARII

COM ZIELONY| - krotkie btyski. - - $wieci - brak
M poprawna komunikacja z modutem komunikacji z
-mruga na przemian z czerwong wejscie modutem, modut nie
w tryb aktualizacji firmware (bootloader zidentyfikowany przez
aktywny, zatozona zworka PR) centrale.
FAIL - nie $wieci - poprawna praca modutu - Swieci - brak
- mruga na przemian z zielong wejscie komunikacji z modutem

w tryb aktualizacji firmware
(bootloader aktywny, zatozona zworka
PR)
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Wymagania, instalacja.

Wymagania podstawowe.

Modut ekspandera wejs¢ EXP-18-RN powinien by¢ uzywany w warunkach o normalnej wilgotnosci
powietrza (RH=90% maks. bez kondensacji) i temperaturze z zakresu -10°C do +55°C.

Nalezy bezwzglednie przestrzega¢ zasad montazu urzgdzen do sieci niskoprgdowych (zasilanie,
magistrale danych, okablowanie).

Wymagana jest wersja oprogramowania SV min. 2.0 oraz wersja sprzetowa HV min. 1.4!!!

Adresacja modutu

Jezeli w systemie znajduje sie wiecej niz jeden ekspander danego typu nalezy dokonaé poprawnego
zaadresowania ich w systemie. Dla EXP-I8-RN adresacja nastepuje poprzez odpowiednie ustawienie
pierwszych trzech przetgcznikédw w DS1, ich utozenie dla poszczegodlnych adreséw przedstawia
tabelka:

Ustawienia Adres
przetgcznikow nr 1,21 3 | ekspandera
w DS1: w systemie
1-OFF
2 - OFF 1
3 - OFF
1-ON
2 - OFF 2
3 - OFF
1-OFF
2—-0ON 3
3 - OFF
1-ON
2—-0ON 4
3 - OFF
1-OFF
2 - OFF 5
3-ON
1-ON
2 - OFF 6
3-ON
W przypadku zdublowania adreséw w momencie wyszukania urzgdzen na magistrali zostanie
wyswietlona informacja o btedzie.

Instalacja i podtaczenie modutu.

1. Zainstalowa¢ modut w odpowiednim miejscu ( rozdzielnia, zewnetrzna obudowa natynkowa),
poprawnie zaadresowac i podtgczy¢ zgodnie z opisem wyprowadzen zachowujgc szczegdlng
ostrozno$¢ podczas podtgczania przewoddw zasilania.

2. Jezeli modut znajduje sie daleko od centrali i wystepujg w zwigzku z tym znaczne spadki
napiecia na magistrali lub w celu polepszenia bilansu prgdowego centrali mozna zasili¢
ekspander bezposrednio przy pomocy zasilacza PSR-ECO-2012 wykorzystujgc do tego
dedykowane ztgcze X1, w takim ukfadzie do urzgdzenia podigcza sie tylko magistrale danych
RopamNET i GND zas ztgcze +KB pozostawia sie nie podigczone. Stan zasilania jest na
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biezgco monitorowany przez system. W takiej konfiguracji pobér prgdu ekspandera nie wlicza
sie do bilansu prgdowego centrali.

3. Potgczyé przewody magistrali RopamNET modutu z centrala NeoGSM-IP-64 wg. rysunku
ponizej.

4. Doda¢ modut do centrali za pomocg programu NeoGSMIP64 Manager.

5. Skonfigurowaé¢ wejscia modutu wg. potrzeb (parametry identyczne jak dla centrali NeoGSM-
IP-64).

6. Wykonac¢ testy funkcjonalne, sprawdzi¢ dziatanie.

7. Po zakonczeniu instalacji, wykona¢ szkolenie uzytkownika.

Uwagi:

Nalezy zachowa¢ mozliwe srodki ochrony antystatycznej w celu zabezpieczenia ukfadow
elektronicznych na PCB przed wytadowaniami elektrostatycznymi ESD.

Podtaczenie modutu:

RopamNET EXP-18-RN1 ___ EXPBRN2 }
m“%mu— - m-usm_@_@“f;ﬁﬁgz o EEHERT-..... 15 I e ] DO 13
@ |i B =
g NeoGSM-IP-64 o DE . . " "
o RS232 TTL RS232 TTL
PC) o (PC) o
O (@] (@] - ; i ' —
. - BBE|BEEE BEREEEES 5EEEEEAEEEEE
I = L
% X,
Mozliwe polaryzacje linii:
2EOL EOL NC NO
Ix B kA J_-INI Ix
s 2 s L 8 " 3
1—.Guu GND
E TAMPER
‘atyk E'
GMND

TAMPFER
‘siwk R

ND
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Parametry techniczne.

Parametr Wartos¢
Napiecie zasilania U =9 - 14VDC ze zigcza +KB, GND
Pobér pradu 20mA/40mA min/max
(Ix=2,5mA @12VDC)
Wejscia 11-18 NO, NC, EOL, 2EOL/NC, 2EOL/NC
Komunikacja RopamNET
Sygnalizacja pracy Diody LED:

czerwona - awaria,
zielona - komunikacja, brak komunikaciji

Warunki pracy klasa srodowiskowa: Il temp.:-10°C...+55°C
RH: 20%...90%, bez kondensacji
Wymiary 67,5 x 25 x 87 (WxHxD,mm) bez kotkbw montazowych,

67,5 x 30 x 87 (WxHxD,mm) z kotkami montazowymi
71mm x 57,5 x 90,7 (WxHxD,mm) obudowa na szyne DIN, szerokos¢ 4
moduty
Waga ~50g / ~100g.

EXP-O8T-RN

Opis ogolny.
Modut EXP-O8T-RN stuzy do rozszerzenia funkcjonalno$ci systemu o 8 wyjs¢ konfigurowalnych
identycznie jak w centrali.

Wiasciwosci.

» 8 dodatkowych wyj$¢ w systemie,

* konfiguracja pracy NO, NC

* modut na magistrali RopamNET, praca lokalna lub wyniesiona - dlugo$¢ magistrali do 200mb,
* konfiguracja, wtasciwosci i typy reakcji jak wyjscia NeoGSM-IP-64,

* transmisja z wejs¢ EXP-18-RN: SMS/VOICE/CLIP/IP.

* roztgczne ztgcza zaciskowe.

* montaz w obudowie na szyne DIN (wersja - D4M).

Przeznaczenie.

EXP-O8T-RN jest modutem wyjs¢ wspdtpracujgcym z centralg alarmowg NeoGSM-IP-64.

Modut zwigeksza o osiem ilos¢ wyjs¢ tranzystorowych (sterowanie GND, Rdc 500mOhm) w systemie.
Ostrzezenia.

- Ze wzgledow bezpieczenstwa urzgdzenie powinno by¢ konfigurowane tylko przez
wykwalifikowanych instalatoréw.
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- Przed przystapieniem do konfiguracji nalezy zapoznac sie ze zrozumieniem z powyzsza
instrukcja.

- Nie wolno ingerowac¢ w konstrukcje badz przeprowadza¢ samodzielnych napraw.

- Nalezy zachowac¢ mozliwe $srodki ochrony antystatycznej w celu zabezpieczenia uktadow
elektronicznych na PCB przed wyfadowaniami elektrostatycznymi ESD.

- W celu spetnienia wymagan LVD i EMC nalezy przestrzegac¢ zasad: zasilania, zabudowy,
ekranowania - odpowiednio do zastosowania.

Opis modutu.

Wersje modutu.

Kod Opis
EXP-O8T-RN Modut ekspandera wyjs¢ tranzystorowych (dodatkowe 8 wejs¢ w
systemie), komunikacja - magistrala RopamNET
EXP-O8T-RN-D4M Modut ekspandera wyjs¢ tranzystorowych (dodatkowe 8 wejs¢ w

systemie), komunikacja - magistrala RopamNET, obudowa na szyne
DIN, szerokos¢ 4 moduty

Budowa i opis.

“sV GAD R N TARFIR

] c
-
PR s &
RS232 TTL
PC) -

Widok modutu EXP-O8T-RN

H| =]

Opis modutu.

Opis Wiasciwosci
+V, GND zaciski zasilania modutu 9-14VDC
A,B magistrala komunikacyjna RopamNET (EIA 485)
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JT zworka terminujgca magistrale RopamNET (zatozyc¢
tylko w przypadku gdy modut znajduje sie na koncu
magistrali komunikacyjnej).
Diody LED: - FAIL czerwona - awaria, brak komunikacji z centralg
lub modutami podtgczonymi do systemu NeoGSM-IP-
64
- COMM zielona - komunikacja z centralg lub
modutami podtgczonymi do systemu NeoGSM-IP-64

DS1 Dip Switch do ustawiania adresu modutu w systemie -
patrz obrazek.
AUX|GND zaciski wyjscia zasilania 12VDC zabezpieczone
bezpiecznikiem polimerowym 100mA
01-08 wyjscia modutu, parametryzowane identycznie jak

wejscia centrali NeoGSM-IP-64, 700mA@12VDC,
sterowanie GND

Zabezpieczenia zwarciowe OCP, przecigzeniowe OLP, termiczne
OHP, nadnapieciowe OVP
Tamper wejscie zewnetrznego tampera dla modutu, stan
wyswietlany i obstugiwany z poziomu centrali
NeoGSM-IP-64.

Sygnalizacja stanéw pracy - diody LED

SYGNALIZACJA STAN NORMALNY SYGNALIZACJA STAN

AWARII
COM - krétkie btyski. - - Swieci - brak
M poprawna komunikacja z modutem komunikacji z

-mruga na przemian z czerwong wejscie modutem, modut nie
w tryb aktualizacji firmware (bootloader zidentyfikowany przez
aktywny, zatozona zworka PR) centrale.

FAIL - nie Swieci - poprawna praca modutu - Swieci - brak
- mruga na przemian z zielong wejscie komunikacji z modutem

w tryb aktualizacji firmware
(bootloader aktywny, zatozona zworka
PR)

Wymagania, instalacja.

Wymagania podstawowe.

Modut ekspandera wyjs¢ EXP-O8T-RN powinien by¢ uzywany w warunkach o normalnej wilgotnosci
powietrza (RH=90% maks. bez kondensacji)

i temperaturze z zakresu -10°C do +55°C.

Nalezy bezwzglednie przestrzega¢ zasad montazu urzgdzen do sieci niskoprgdowych (zasilanie,
magistrale danych, okablowanie).

Wymagana jest wersja oprogramowania SV min. 2.0.
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Adresacja modutu

Jezeli w systemie znajduje sie wiecej niz jeden ekspander danego typu nalezy dokona¢ poprawnego
zaadresowania ich w systemie. Dla EXP-O8T-RN adresacja nastepuje poprzez odpowiednie
ustawienie pierwszych dwoch przetgcznikdw w DS1, ich utozenie dla poszczegdlnych adresow
przedstawia tabelka:

Ustawienia Adres

przetgcznikow nr 1,21 3 | ekspandera

w DS1: W systemie

1-OFF

2 - OFF 1

1-ON

2 - OFF 2

1-OFF

2—-0ON 3

1-ON

2—-0ON 4

W przypadku zdublowania adreséw w momencie wyszukania urzgdzen na magistrali zostanie
wyswietlona informacja o btedzie.

Instalacja i podiaczenie modutu.

1. Zainstalowa¢ modut w odpowiednim miejscu ( rozdzielnia, zewnetrzna obudowa natynkowa),
poprawnie zaadresowac i podtgczy¢ zgodnie z opisem wyprowadzen zachowujgc szczegding
ostrozno$¢ podczas podtgczania przewodéw zasilania.

2. Potgczy¢ przewody magistrali RopamNET modutu z centralag NeoGSM-IP-64 wg. rysunku
ponize;j.

3. Doda¢ modut do centrali za pomocg programu NeoGSMIP64 Manager.

4. Skonfigurowac¢ wyjscia modutu wg. potrzeb (parametry identyczne jak dla centrali NeoGSM-
IP-64).

5. Wykona¢ testy funkcjonalne, sprawdzic¢ dziatanie.

6. Po zakonczeniu instalacji, wykonac¢ szkolenie uzytkownika.

Uwagi:
Nalezy zachowaé mozliwe srodki ochrony antystatycznej w celu zabezpieczenia uktadéw
elektronicznych na PCB przed wyfadowaniami elektrostatycznymi ESD.

Podfaczenie modutu:
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EXP-O8R-RN2
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Konserwacja systemu.

Urzadzenie nie wymaga szczegoélnych zabiegdw konserwacyjnych. Podczas okresowych przegladow
technicznych nalezy kontrolowa¢ stan ztgcz Srubowych, oczysci¢ PCB sprezonym powietrzem.

Parametry techniczne.

Parametr
Napiecie zasilania
Pobér pradu
Wyjscia 01-08
Komunikacja

Sygnalizacja pracy

Warunki pracy

Wymiary

Waga

Wartosé
U =9 - 14VDC ze zigcza +KB, GND

20mA/60mA min/max @12VDC
NO, NC, RDC 500mOhm, 700mA@24VDC
RopamNET

Diody LED:
czerwona - awaria,
zielona - komunikacja, brak komunikacji
klasa srodowiskowa: Il temp.:-10°C...+55°C
RH: 20%...90%, bez kondensacji
67,5 x 25 x 87 (WxHxD,mm) bez kotkbw montazowych,
67,5 x 30 x 87 (WxHxD,mm) z kotkami montazowymi
71mm x 57,5 x 90,7 (WxHxD,mm) obudowa na szyne DIN, szerokos¢ 4
moduty
~50g / ~100g.
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EXP-O8R-RN

Opis ogdiny.
Modut EXP-O8R-RN stuzy do rozszerzenia funkcjonalnosci systemu o 8 wyjs¢ konfigurowalnych
identycznie jak w centrali.

Wiasciwosci.

» 8 dodatkowych wyjs¢ w systemie,

* konfiguracja pracy NO, NC

* modut na magistrali RopamNET, praca lokalna lub wyniesiona - dtugo$¢ magistrali do 200mb,
* konfiguracja, wtasciwosci i typy reakcji jak wejscia NeoGSM-IP-64,

* roztgczne ztgcza zaciskowe.

« styki bezpotencjatowe C, NO, NC

» wysokiej jakosci przekazniki (AC1: 16A/250V, AC3: 750W silnik 1-fazowy)

* montaz w obudowie na szyne DIN (szeroko$¢ 9 modutow).

Przeznaczenie.

EXP-O8R-RN jest modutem wyj$¢ wspétpracujgcym z centralg alarmowg NeoGSM-IP-64/NeocGSM-
IP-64-PS.

Modut zwieksza o osiem ilo$¢ wyjs¢ przekaznikowych (AC1: 16A/250V, AC3: 750W silnik 1-fazowy,
styki: C/NO/NC) w systemie.

Ostrzezenia.

- Ze wzgledoéw bezpieczernstwa urzgdzenie powinno by¢ konfigurowane tylko przez
wykwalifikowanych instalatorow.

- Przed przystapieniem do konfiguracji nalezy zapoznac sie ze zrozumieniem z powyzszg
instrukcja.

- Nie wolno ingerowaé w konstrukcje badz przeprowadza¢ samodzielnych napraw.

- Nalezy zachowa¢ mozliwe $rodki ochrony antystatycznej w celu zabezpieczenia uktadéw
elektronicznych na PCB przed wyfadowaniami elektrostatycznymi ESD.

- W celu spefnienia wymagan LVD i EMC nalezy przestrzega¢ zasad: zasilania, zabudowy,
ekranowania - odpowiednio do zastosowania.

Opis modutu.

Wersje modutu.
Kod Opis

EXP-O8R-RN-D9M Modut ekspandera wyjs¢ przekaznikowych (dodatkowe 8 wyjsé
przekaznikowych w systemie), komunikacja - magistrala RopamNET,
obudowa na szyne DIN, szerokos¢ 9 modutéw
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Budowa i opis.
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Widok modutu EXP-O8R-RN

Opis modutu.

Opis Wiasciwosci
+V, GND zaciski zasilania modutu 9-14VDC
A,B magistrala komunikacyjna RopamNET
JT zworka terminujgca magistrale RopamNET (zatozy¢

tylko w przypadku gdy modut znajduje sie na koncu
magistrali komunikacyjnej).
Diody LED: - FAIL czerwona - awaria, brak komunikacji z centralg
lub modutami podtgczonymi do systemu
NeoGSM-IP-64
- COMM zielona - komunikacja z centralg lub
modutami podtgczonymi do systemu NeoGSM-1P-64

DS1 Dip Switch do ustawiania adresu modutu w systemie -
patrz obrazek.
NCx,Cx,NOx zaciski stykow przekaznikéw, NO - styk normalnie
otwarty, C - styk wspdlny, NC - styk normalnie zwarty
01-08 wyjscia modutu, parametryzowane identycznie jak

wejscia centrali NeoGSM-1P-64, (AC1: 16A/250V,
AC3: 750W silnik 1-fazowy)

Montaz Obudowa na szyne DIN-TS35, szerokos¢ 9 modutéw
Tamper wejscie zewnetrznego tampera dla modutu, stan
wyswietlany i obtsugiwany z poziomu centrali
NeoGSM-IP-64.

Sygnalizacja optyczna stanu.

© 2020 Ropam Elektronik



Str. 63

Konfiguracja systemu.

Sygnalizacja stanéw pracy - diody LED

KOLOR SYGNALIZACJA STAN NORMALNY SYGNALIZACJA STAN
AWARII
COM - krotkie btyski.: poprawna komunikacja - $wieci - brak
M z modutem komunikacji z

modutem, modut nie
zidentyfikowany przez

centrale.
FAIL | - nic swieci - poprawna praca modutu | - $wieci - brak
- mruga co ok. 0,5s - wejscie w tryb komunikacji z modutem

akualizacji firmware (bootloader
aktywny, zatozona zworka PR)

Wymagania, instalacja.

Wymagania podstawowe.

Modut ekspandera wyj$¢ EXP-O8R-RN powinien by¢ uzywany w warunkach o normalnej wilgotnosci
powietrza (RH=90% maks. bez kondensacji) i temperaturze z zakresu -10°C do +55°C.

Nalezy bezwzglednie przestrzega¢ zasad montazu urzadzen do sieci 230VAC (zasilanie,
okablowanie).

Nalezy bezwzglednie przestrzegac zasad montazu urzadzen do sieci niskoprgdowych (zasilanie,
magistrale danych, okablowanie).

WYMAGANE JEST OPROGRAMOWANIE OD WERSJI 2.0 !

Adresacja modutu

Jezeli w systemie znajduje sie wiecej niz jeden ekspander danego typu nalezy dokonaé poprawnego
zaadresowania ich w systemie. Dla EXP-O8T-RN adresacja nastepuje poprzez odpowiednie
ustawienie pierwszych dwoch przetgcznikéw w DS1, ich utozenie dla poszczegdlnych adresow
przedstawia tabelka:

Ustawienia Adres

przetgcznikéw nr 1,21 3 | ekspandera

w DS1: W systemie

1-OFF

2 - OFF 1

1-ON

2 - OFF 2

1-OFF

2—-0ON 3

1-ON

2—-0ON 4

W przypadku zdublowania adreséw w momencie wyszukania urzgdzen na magistrali zostanie
wyswietlona informacja o btedzie.
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Instalacja i podiagczenie modutu.

1. Zainstalowa¢ modut w odpowiednim miejscu ( rozdzielnia, zewnetrzna obudowa natynkowa) i
podtgczy¢ zgodnie z opisem wyprowadzen zachowujgc szczegolng ostroznos¢ podczas podtgczania
przewodow zasilania.

2. Potagczy¢ przewody magistrali RopamNET modutu z centralg NeoGSM-IP-64 wg. rysunku ponize;.
3. Doda¢ modut do centrali za pomoca programu NeoGSMIP64 Manager.

4. Skonfigurowa¢ wyjscia modutu wg. potrzeb (parametry identyczne jak dla centrali NeoGSM-IP-64).
5. Wykonac testy funkcjonalne, sprawdzi¢ dziatanie.

6. Po zakonczeniu instalacji, wykonac¢ szkolenie uzytkownika.

Uwagi:
Nalezy zachowa¢ mozliwe srodki ochrony antystatycznej w celu zabezpieczenia uktadéw
elektronicznych na PCB przed wyfadowaniami elektrostatycznymi ESD.

Podfaczenie modutu:

RopamNET EXP-O8T-RN1 EXP-O8R-RN2

S R
iﬁlrl%%omy_a g ||y R UJ%BFEL‘:W e e T
b |
é_é‘é Iii prazagn N [O[Q (&m0 ®

aaaaa
zzzzzz

Konserwacja systemu.

Urzadzenie nie wymaga szczegolnych zabiegdw konserwacyjnych. Podczas okresowych przeglgdéw
technicznych nalezy kontrolowa¢ stan ztgcz Srubowych, oczysci¢ PCB sprezonym powietrzem.

Parametry techniczne.

Parametr Wartosé
Napiecie zasilania U =9 - 14VDC ze ztgcza +KB, GND
Pobér pradu 300mA max @12VDC
Wyjscia 01-08 C, NO, NC, (AC1: 16A/250V, AC3: 750W silnik 1-fazowy)
Komunikacja RopamNET
Sygnalizacja pracy Diody LED:

czerwona - awaria,
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zielona - komunikacja, brak komunikacji

Warunki pracy klasa srodowiskowa: Il temp.:-10°C...+55°C
RH: 20%...90%, bez kondensacji
Wymiary 159,5mm x 57,5 x 90,2 (WxHxD,mm) obudowa na szyne DIN, szerokos¢
9 modutow
Waga ~320g.

APm-Aero

Opis ogolny.
Wiasciwosci.

- systemowy kontroler Aero (AP AccessPoint),

- obstuga do 16 urzadzen Aero w trybie systemowym,

- zgodnos$¢ z normg SSWiN PN-EN 50131-1 stopien 2,

- dwukierunkowa, szyfrowana (AES 128-bit) komunikacja w pasmie ISM 868 MHz,

- wysoka czuto$¢ RF do -110 dBm,

- automatyczne sterowanie mocg nadawania, do +10dBm, w zaleznosci od sity (RSSI) i jakosci
transmisji (LQI),

- zasieg powyzej 300m w terenie otwartym,

- magistrala RopamNET do komunikacji systemowej,

- programowanie i diagnostyka kontrolera i urzgdzen Aero z poziomu centrali,

- peten nadzor i przekazywanie statusdw do urzgdzen Aero, kontrola obecnosci, jakosci tgcza, stan
baterii,

- unikalne ID-Aero kazdego kontrolera pozwala na prawidtowg prace w zasiegu innego systemu Aero,
- nieulotna pamiec¢ konfiguraciji,

- optyczna sygnalizacja pracy,

- zasilanie: 9V+14V/DC,

- obudowa natynkowa ABS biata - wymiary: 80x80x25 [mm],

- wspotpraca z systemami: NeoGSM-IP-64,

- ochrona antysabotazowa,

Przeznaczenie.

Kontroler, punkt dostepowy (AP) systemu Aero przeznaczony jest do integracji urzgdzen
bezprzewodowych Aero z systemami Ropam Elektronik poprzez magistrale RopamNET. Kontroler
nadzoruje i zbiera informacje z bezprzewodowych urzgdzen Aero.

Ostrzezenia.

- Ze wzgledoéw bezpieczernstwa urzgdzenie powinno by¢ instalowane tylko przez
wykwalifikowanych instalatorow.

- Przed przystapieniem do montazu nalezy zapoznac sie ze zrozumieniem z powyzszg
instrukcja, czynnosci pofaczeniowe nalezy wykonywaé bez podfgczonego zasilania.

- Nie wolno ingerowaé¢ w konstrukcje badz przeprowadzaé samodzielnych napraw.
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- Nalezy zachowac¢ mozliwe $rodki ochrony antystatycznej w celu zabezpieczenia ukfadow
elektronicznych na PCB przed wyfadowaniami elektrostatycznymi ESD.

- W celu spetnienia wymagan LVD i EMC nalezy przestrzegac¢ zasad: zasilania, zabudowy,
ekranowania - odpowiednio do zastosowania.

Opis sterownika.

Wersje kontrolera.
Kod Opis

APm-Aero Systemowy kontroler Aero (AP AccessPoint), magistrala RopamNET,
obudowa natynkowa ABS biata - wymiary: 80x80x25 [mm].

Budowa i opis.

Element Opis, funkcja
(zacisk)
12v wejscie zasilania DC: 9V+14 V/DC
GND zacisk napiecia GND (0V) 'masa’ zasilania (GND-GND)
A, B ztgcze magistrali systemowej EIA485 RopamNET, zasada tgczenia A-A, B-B
STATUS** dioda LED - zielona sygnalizacja pracy:

praca systemowa na magistrali RopamNET
btyska = poprawna praca i komunikacja
Swieci = poprawna zasilanie brak potgczenia poprzez RopamNET

Montaz i instalacja.

Wymagania podstawowe.

Kontroler powinien by¢ montowany w pomieszczeniach zamknietych, o normalnej wilgotnosci
powietrza (RH=90% maks. bez kondensacji) i temperaturze z zakresu -10°C do +55°C. Przy
wybieraniu miejsca montazu nalezy kierowa¢ sie nastepujgcymi kryteriami:

- zasieg sterownika radiowego (ttumienie $cian pomieszczenia: drewno/gips- 0 5%-20%, cegta/
ceramika: 0 20%-50%, beton/Zzelbeton: o 50%-80%, metal/stal: 0 100%)

- montaz optymalnie centralnie wobec przewidywanego zasiegu (promienia) pracy pilotéw,

- dostepnos¢ sterownika dla oséb trzecich i préb sabotazu,

- zachowanie bezpiecznej odlegtosci od zrédet ewentualnych zaktécen (np. magistrale zasilania
230V/AC - budynkéw, nadajniki radiowe, itp.).
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Instalacja kontrolera.

RopamNET EXP-18-RN2 }
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1. Zainstalowa¢ obudowe sterownika w odpowiednim miejscu i wprowadzi¢ odpowiednie okablowanie

poprzez przepusty kablowe.

2. Podigczy¢ przewody zasilania do zaciskéw. W przypadku NeoGSM-IP-64:
+KB - 12V, GND - GND

3. Podtgczy¢ przy wspotpracy z systemem NeoGSM-IP-64 magistrale RopamNET (4 -przewodowo):
A-A, B-B, GND-GND.

. Doda¢ modut do centrali za pomocg programu NeoGSMIP64 Manager.

. Podtagczy¢ (opcjonalnie) urzgdzenia do wyjs¢ sterownika.

. Uruchomic¢ system, zatgczy¢ zasilanie sterownika.

. Oprogramowac kontroler: przy pracy systemowej z poziomu centrali i aplikacji NeoGSM-I1P-64,

. Wykonac testy funkcjonalne, sprawdzi¢ zasieg.

. Po zakonczeniu instalacji, wykonac¢ szkolenie uzytkownika.

O©oo~NO O~

Uwagi:
Nalezy zachowac¢ mozliwe srodki ochrony antystatycznej w celu zabezpieczenia uktadow
elektronicznych na PCB przed wyfadowaniami elektrostatycznymi ESD.

Konfiguracja.

Konfiguracja: NeoGSMIP64 Manager.

Kontroler konfiguruje sie z poziomu centrali alarmowe;.

NeoGSMIP64 Manager: AP-Aero.

Program NeoGSMIP64 Manager zaktadka: APx-Aero.
Dostepna jest konfiguracja kontrolera i poziom sygnatu radiowego RSSI.

Okno statusu czujek:

ID: Numer urzgdzenia w kontrolerze -> nr wejscia w systemie.
Typ: typ urzadzenia Aero.
Naruszenie: stan czujki, wykrycie ruchu.
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Tamper: stan obwodu antysabotazowego.

Slevel: poziom komunikacji Aero (Doskonaty/Dobry/Staby), wynika z parametrow RSSI i LQI.

RSSI: poziom sygnatu radiowego (zakres od -20 do -110 dBm).

Uwaga: Jezeli w poblizu jest inny nadajnik na pasmie 868MHz to dla sytemu jest to zakl6cenie,
podwyzszone tto ISM.

LQI: jakos¢ transmisji radiowej, nizsza wartos¢ = lepsza jakos¢,

Vbat[V]: poziom napiecia baterii w czujce, nowa bateria posiada 3,5-3,6V.

Uwaga: nowa bateria po zainstalowaniu osigga swoje parametry nominalne dopiero po ok. 24
godzinach pracy w czujce, wynika to z budowy baterii, oraz bardzo niskiego poboru pradu
przez czujke. W celu przyspieszenia osiggnigcia przez bateri¢ nominalnych parametréw mozna
ja przed instalacjg do czujki obciazy¢ rezystorem o wartosci ok. 20 oméw przez ok. 30 — 45s.
Potaczenie z AP: stan komunikacji z czujka.

Czutos¢: parametr czutosci algorytmu detekcji czuijki.

1: czutos¢ najnizsza

8: czutos¢ najwyzsza

Niskie wartosci czutosci skracajg takze realny zasieg detekgcji. Dla aplikacji w ktérych ma byé
odpornos¢ na zwierzeta (PET) stosowaé parametr 1 do 4.

Pulsy: parametr czasu analizy sygnatu, algorytm SmartPIR.

PULSE 1: najkrotszy czas zbierania probek, analizy sygnatu, a wiec najwiekszg czuto$¢ czujki.

PULSE 4: najdtuzszy czas zbierania prébek, analizy sygnatu

Parametr okresla czas zbierania probek dla algorytmu SmartPIR. Kazda warto$¢ pozwala na
skuteczng detekcje, w normalnych warunkach zaleca sie uzywanie PULSE 1-2 a dla aplikacji, w
ktérych mogg wystepowac zaktécenia lub ma by¢ odpornos$é¢ na zwierzeta (PET) PULSE 3-4.
Petimmunity: czujka posiada opcje odpornosci na zwierzeta domowe: koty, psy o wysokosci do 40cm
i do 30kg oraz gryzonie. Czujka ma domy$lnie odporno$¢ na zwierzeta do 12 kg. Czujka musi by¢
zamontowana do prostopadtej $ciany wzgledem podtogi, na nominalnej wysokosci, nie wolno kierowac
czujki na uchwycie w kierunku podtogi. Zwierzeta mogg poruszac sie po podtodze chronionego
obszaru. W obszarze chronionym nie mogg znajdowac sie meble, pdtki po ktérych zwierzeta moga sie
poruszaé. Czujka wymaga odpowiedniego skonfigurowania co do czutosci i czasu analizy (Pulse).

Okno statusu modutu (STATUS AP):

- potaczony: status potgczenia z centralg NeoGSM-IP-64 (jest/brak)

- wersja soft: wersja firmware w urzgdzeniu APm Aero

- Uzas: napiecie zasilania na zaciskach zasilania modutu

- Tamper: monitoring otwarcia obudowy urzgdzenia APm (otwarty/zamkniety)

- Walk Test: informacja o wigczeniu testu systemu Aero (czujki) podczas konfiguracji systemu
(wigczony/wytgczony)

- Tryb nauki: informacja o wtgczeniu trybu nauki dla urzgdzen Aero (czujki, piloty, moduty) podczas
konfiguracji systemu (wtgczony/wytgczony)

- Szum: warto$¢ szumu sygnatu w pasmie dziatania systemu Aero, graniczng wartoscig dla wykrycia
zagtuszania jest -85[dBm]
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Wykres poziomu sygnatu RSSI.
Dla kazdej czujki dostepny jest histogram poziomu, rozréznienie po kolorach.

'ﬂg NeoGSMIPE4 Manager v1.0
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Sdedg: 1 Staba bateria czujki ] o -
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Parametry techniczne.
Parametr Wartos¢
Napiecie zasilania U= 9V+14VDC (z magistrali RopamNET lub zgodne z Il klasg izolacji)
Pobér pradu ~25mA @12vDC
Komunikacja Aero w 868,000 MHz ... 870,000 MHz
pasmie ISM czutosé: -110 dBm, moc nadawania: do +10dBm, modulacja FSK
Komunikacja magistrala systemowa protokdt RopamNET
systemowa
Programowanie z poziomu centrali alarmowej - praca systemowa,
Warunki pracy klasa srodowiskowa: Il temp. :-10°C...+55°C
RH: 20%...90%, bez kondensacji
Ztacza AWG:24-18, roztagczne
Wymiary, waga. 80x80x25 (WxHxD,mm),

antena wbudowana na PCB obudowa natynkowa ABS biata z
sygnalizacjg optyczng, ~70g
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Smart-Pir Aero

Uwaga: nowa bateria po zainstalowaniu osigga swoje parametry nominalne dopiero po ok. 24
godzinach pracy w czujce, wynika to z budowy baterii, oraz bardzo niskiego poboru pradu
przez czujke. W celu przyspieszenia osiggniecia przez bateri¢ nominalnych parametréw mozna
ja przed instalacja do czujki obcigzy¢ rezystorem o wartosci ok. 20 oméw przez ok. 30 — 45s.

Konfiguracja czujek:
Tryb nauki: uruchamia tryb nauki, dodawania nowych czujek,

Procedura:

- otworz czujke i zainstaluj baterie w pierwszej czujce zgodnie z polaryzacjg. Czujka po zestawieniu
potaczenia z AP wygeneruje dwie serie blyskow (dioda niebieska) z numerem urzadzenia w AP (np.
adres 2 dwie serie btyskow po dwa btyski),

- powtdrz pkt. 2 dla wszystkich czujek, czujki otrzymujg nr systemowe zgodnie z kolejnoscig
dodawania,

- sprawdz stan czujek w kontrolerze (RSSi, LQI), zmien konfiguracje dla poszczegdlnych czujek,
zapisz ustawienia do czujek z poziomu AP.

Usun czujke nr x: usuwa wskazang czujke z pamigci kontrolera, x; 1-16.

Usun wszystkie czujki: funkcja usuwa wszystkie czujki z kontrolera (aktualnie potgczone z AP).
Odczytaj ustawienia z AP: funkcja pobiera ustawienia z urzadzen podtgczonych do AP-Aero.
Przeslij ustawienia do AP: funkcja przesyta ustawienia do urzadzen podtgczonych do AP-Aero.

Wiacz WalkTest: opcja uruchamia tryb testu w czujkach, wykrycie ruchu sygnalizowane diodg
WalkTest. Tryb aktywny tylko w czasie programowania powoduje takze czestsze niz wynikajgce z
interwatu nadzorowanie urzgdzen Aero (RSSI, Vbat).

Interwat komunikacji bezprzewodowej: interwat kontroli statusu czujki ma trzy przedziaty: 30/60/90
s (fabrycznie 60s.). Dla maksymalnej zywotno$ci baterii nalezy wybrac interwat 90 s. Interwat kontroli
ma wplyw na to po jakim czasie polecenie z AP zostanie wystane do czujki w tym: czuwania
(dozér), WalkTest. Wszystkie alarmy, sabotaze przesylane sg bez opéznien do kontrolera AP.
Czujka automatycznie sterujg mocg nadawania, w celu uzyskania skutecznej tgcznosci i dla
maksymalnej zywotnosci baterii.

Uwagi:

W przypadku braku potaczenia czujki/nadajnika z AP (np. po wytgczeniu zasilania AP) czujka
przechodzi w stan oszczedzania energii. Kolejne préby nawigzaniu potaczenia i
zsynchronizowania sie nastepujg co 1 minute.

Utrata komunikacji bezprzewodowej (rozbrojony): funkcja pozwala na wybor reakcji systemu na
utrate potgczenia gdy system nie czuwa (brak dozoru). Opcja pozwala na wybér: sabotaz (alarm
gtosny) lub awarie.

W trybie czuwania systemu (dozér) utrata tgcznosci Aero jest sabotazem systemu.

Z uwagi na zasilanie bateryjne i zwigzang z tym koniecznos¢ mozliwie najnizszego poboru
energii przez czujke wykrywanie ruchu jest aktywne tylko w czasie czuwania (uzbrojenia)
systemu, w przypadku skonfigurowania wejscia jako 24H lub w trybie ,,Walk test”, jezeli
centrala jest rozbrojona i zaden z dwoéch ostatnich warunkéw nie jest spetniony czujka nie
bedzie wykrywaé ruchu.

Smart-PIR jak kazde inne urzgdzenie Aero moze pracowac tylko z jednym APm naraz, zatem w
przypadku kiedy procedura programowania nie daje spodziewanych wynikéw moze to
oznaczagé, ze urzadzenie jest juz dodane do jakiego$s modutu APm i przed wprogramowaniem
go do docelowego systemu nalezy go najpierw zresetowac.
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Keyfob-Aero
Opis ogdiny.

Wiasciwosci.

- systemowy pilot Aero (Keyfob-Aero),

- zgodnos$¢ z normg SSWiN PN-EN 50131-1 stopien 2,

- dwukierunkowa, szyfrowana (AES 128-bit) komunikacja w pasmie ISM 868 MHz,

- wysoka czuto$¢ RF do -110 dBm,

- zasieg powyzej 200m w terenie otwartym,

- programowanie i diagnostyka pilota Aero z poziomu centrali,

- peten nadzor i przekazywanie statusow systemu, kontrola obecnosci, jakosci tgcza, stan baterii,
- unikalne ID-Aero kazdego kontrolera pozwala na prawidtowg prace w zasiegu innego systemu Aero,
- optyczna i dzwiekowa sygnalizacja pracy,

- zasilanie: 3VDC, CR2032

- obudowa ABS biata/czarna,

Przeznaczenie.

Pilot Keyfob-Aero przeznaczony jest do wspotpracy z urzgdzeniami bezprzewodowymi Aero Ropam
Elektronik a za ich posrednictwem do kontroli systemu alarmowego/automatyki budynkowej lub
kontroli wybranych funkcji systemu.

Ostrzezenia.

- Ze wzgledow bezpieczenstwa urzgdzenie powinno byc¢ konfigurowane tylko przez
wykwalifikowanych instalatorow.

- Przed przystapieniem do konfiguracji nalezy zapoznac sie ze zrozumieniem z powyzsza
instrukcja.

- Nie wolno ingerowa¢ w konstrukcje badz przeprowadza¢ samodzielnych napraw.

- Nalezy zachowac¢ mozliwe srodki ochrony antystatycznej w celu zabezpieczenia uktadow
elektronicznych na PCB przed wyfadowaniami elektrostatycznymi ESD.

- W celu spefnienia wymagan LVD i EMC nalezy przestrzega¢ zasad: zasilania, zabudowy,
ekranowania - odpowiednio do zastosowania.

Opis pilota.

Wersje pilota.

Kod Opis
Keyfob-Aero-W Systemowy dwukierunkowy pilot Aero (Keyfob-Aero), obudowa ABS
biata.
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Keyfob-Aero-B Systemowy dwukierunkowy pilot Aero (Keyfob-Aero), obudowa ABS
czarna.

Budowa i opis.

Dicda sygnalzacyjna
RGB

Prrycisia
funkcyjne

Widok pilota Keyfob-Aero
Opis pilota AERO - interfejs LED RGB / buzzer.

1. Pilot niezaprogramowany przy nacisnieciu przycisku mrugnie na biato.
2. Pilot zaprogramowany przy nacisnieciu przycisku mrugnie na niebiesko.

Sprawdzanie stanu stref (sygnalizacja LED RGB, buzzer):

1. Strefa nieuzbrojona, dioda mrugnie dwa razy na zielono (buzzer 2x),

2. Strefa uzbrojona, dioda mrugnie raz na czerwono (buzzer 1x),

3. Strefa uzbrojona noc, dioda mrugnie raz na fioletowo (buzzer 1x),

4. Alarm/Sabotaz w strefie, dioda mrugnie dziesie¢ razy na czerwono (buzzer 10x ton wysoki),
5. Brak gotowosci przy uzbrojeniu w strefie, dioda mrugnie pie¢ razy na czerwono (buzzer 5x).

Btedy transmisji (sygnalizacja LED RGB, buzzer):

1. Pilot prébuje transmitowac¢ dwa razy, nastepnie zgtasza btad transmisji. Dioda mrugnie raz na
czerwono (buzzer 1x ton niski).

Wymagania, instalacja.

Wymagania podstawowe.

Pilot Keyfob-Aero powinien by¢ uzywany w warunkach o normalnej wilgotnosci powietrza (RH=90%
maks. bez kondensaciji) i temperaturze z zakresu -10°C do +55°C. Przy wybieraniu miejsca montazu
odbiornika (APx-Aero) nalezy kierowac sie nastepujgcymi kryteriami:

- zasieg pilota radiowego (ttumienie $cian pomieszczenia: drewno/gips- 0 5%-20%, cegta/ ceramika: o
20%-50%, beton/zelbeton: o 50%-80%, metal/stal: 0 100%)

- montaz optymalnie centralnie wobec przewidywanego zasiegu (promienia) pracy pilotéw,

- dostepnos¢ sterownika dla osoéb trzecich i prob sabotazu,
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- zachowanie bezpiecznej odlegtosci od zrédet ewentualnych zaktécen (np. magistrale zasilania
230V/AC - budynkéw, nadajniki radiowe, itp.).

Konfiguracja.

Przygotowanie systemu do pracy.

Procedura dodawania pilotéw do systemu:

- w oknie konfiguracji AP-Aero przejdz do okna ,Piloty”,

- wigcz tryb nauki,

- wcisnij dowolny przycisk na pilocie, w oknie programu zostanie wyswietlony odpowiedni komunikat
(dioda LED mrugnie na niebiesko),

- przetestuj dziatanie pilota wg. ustawieh w programie,

Procedura resetowania zaprogramowanego pilota:

- otwodrz obudowe pilota,

- wyjmij baterie i odczekaj ok. 15s.,

- wcisnij rownoczesnie dwa pierwsze przyciski (reset) i widz baterie, dioda LED na pilocie zapali sie na
biato, buzzer 1x

- powtdrz pkt. 1 dla wszystkich pilotéw, ktére majg by¢ usuniete z systemu

UWAGA: Pilot jak kazde inne urzadzenie Aero moze pracowac tylko z jednym APm naraz,
zatem w przypadku kiedy procedura programowania nie daje spodziewanych wynikow moze to
oznaczacg, ze urzadzenie jest juz dodane do jakiegos modutu APm i przed wprogramowaniem
go do docelowego systemu nalezy go najpierw zresetowac.

Konfiguracja: NeoGSMIP64 Manager.

Piloty przy pracy systemowej konfiguruje sie z poziomu centrali alarmowe;j.

NeoGSMIP64 Manager: AP-Aero.

Program NeoGSMIP64 Manager zaktadka: Moduty, panele TPR: APx-Aero.
Dostepna jest konfiguracja kontrolera i poziom sygnatu radiowego RSSI.

Zakladka AP-AERO, Piloty:

Usun pilota nr x: usuwa wskazanego pilota z pamieci kontrolera, x; 1-16 (aktualnie potgczone z AP).
Usun wszystkie piloty: funkcja usuwa wszystkie piloty z kontrolera (aktualnie potgczone z AP).
Odczytaj ustawienia z AP: funkcja pobiera ustawienia z AP.

Przeslij ustawienia do AP: funkcja przesyta ustawienia do AP.

Okno konfiguracji pilotow dwukierunkowych:
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64 Manager v1.0

Pk Centrala Jezvk Pomoc
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] = 11

L g;tca‘v\:\\’?ga karty SIM/ APx-Aero | Czujki | Piloty  Czujki temperaturyiwilgotnosci | Wykres poziomu sygnatu
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Konfiguracja przyciskow pilota
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- wysiiemailgo: | 1L12L1301400501600708
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Usun wszystkie piloty | | wiacz buzzer
Dostater Ok
@" Pamicc zdarzet O 000 O v

Podglad Online — Status AP Polaczony IE-
Tryb nauki -~ Off— =

&

Odczytaj ustawienia z AP Wersja soft |00
Walk test i Uzas 139
Przeslij ustawienia do AP Tamper Otwarty
_ Walk test wylaczony
Wersj e —

e “‘w Sabotai wstrefie Strefa1 — ~ e =mEE=) I Trybnauki | wymczony
Sari - - ——— T =
[Program=t0pl QOd - < e

, S e | s
I | ARRRRRRRRRRRRRE] [ Brak potaczenia wywotuje —

sabotaz

Konfiguracja kanatéw (pilotow).
- Przycisk (A)/(B)/(C)/(D)/(E): nalezy wybra¢ akcje w systemie dla poszczegdlnego kanatu.
Opcje:

brak funkcji,

zaf./wyt. czuwanie petne,
zal./wyt. czuwanie nocne,
zal. czuwanie peine,

zal. czuwanie nocne,
wyl. czuwanie/alarm,
panik gtosny,

sprawdz status.

- SMS zat./SMS wyt.; nalezy wprowadzi¢ tre$¢ wiadomosci dla poszczegdlnego zdarzenia np. dla
zaf./wyt. czuwanie petne mozna wprowadzi¢ SMS zat./SMS wyt. a dla zat. czuwanie pefne mozna
wprowadzi¢: SMS zat. itp., jezeli pole jest puste SMS nie jest wysytany,

- Dodaj pilota nr: zaznaczenie funkcji dodaje do tresci SMS-a numer pilota/czuijki, ktéry wygenerowat
zdarzenie.

- Wyslij SMS do: matryca pozwala na okreslenie numerdw tel. do ktdrych zostang wysytane
wiadomosci SMS.

- Usun pilota nr. - usuwa z systemu Aero pilota o wybranym numerze (1-16)

- Usun wszystkie piloty - usuwa wszystkie piloty wprogramowane do systemu Aero.
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Okno statusu pilota:

0 o o o o Dostater Ok

ID - numer pilota wprogramowanego do systemu (1-16),

B_A - B_E - kontrolka wcisniecia przycisku na pilocie (widoczne w trybie programowania modutu),
Slevel - poziom komunikacji Aero (zakres od -20 do -110 dBm),

Bateria - stan baterii w pilocie Keyfob Aero (Ok, Staba).

Flagi do pilota w LogicProcessor.

W zakfadce Logic Processor mozna wybrac¢ flagi odpowiadajgce kazdemu z przyciskow pilota i
ustawi¢ dla nich odpowiednie dziatanie wedtug potrzeb.

Flagi w LP dla Keyfob-Aero:

- kb1,
- kb2,
- kb3,
- kb4,
Y3 NeoGSMIP64 Manager v1.0 =n|aCa
Pk Centrala Jezyk Pemoc ;E
_— «, = ] 4 .
H f i e -9\ ﬂ . nie lokalne USB -
abf
Ustawienia karty SM/ Makra  Logika | Podglad skiyptu logiki alt
5y sieci WIFI :i“
Kreator logiki Przekainiki czasowe Wally,,,
I Strefy,numery telefonéw, 2w
O e-mail {oeme Jeie, arunek
1 a2 Logika
SL Moduly,panele TR Lp |Komentarz
L — — N
1 +
|| weisca
D wseis
(i oo k
To WkbS
ki
[, Lp Funkcja Al A2 A3 (A4 A5 |AG |A7 AB
€ tometnmineytons g e aa [ s e o me [ ||
;\ tri
m = g g g g
I Temperatura,wilgotnos¢, tr3
) termostat pokojowy tra
trs
tré
Rolety tr7
tré
mat
B2} voritoring maz
ma3
mad
LogicProcessor maS hd
‘W przeciwnym razie wykonaj:

Q’ Pamie¢ zdarzer Lp Funkdja Al |A2 ‘B |M ‘AS‘M|A7‘M ‘ | |
= = = = = ==== 1=
@ Podglad Online

Wersja
Sjure
ET00TEm3

Adres centrali NeoGSMIP
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Parametry techniczne.

Parametr Wartos¢
Napiecie zasilania U= 3VDC (CR2032)
Czas pracy ~ 2 lata
Komunikacja Aero w 868,000 MHz ... 870,000 MHz
pasmie ISM czutos¢: -110 dBm, moc nadawania: do +10dBm
Programowanie z poziomu centrali alarmowej - praca systemowa,
Warunki pracy klasa srodowiskowa: Il temp.:-10°C...+55°C

RH: 20%...90%, bez kondensacji

Wymiary, waga. 69.85 x 34.80 x 17.53 (WxHxD,mm),

antena wbudowana na PCB, obudowa ABS biata/czarna z sygnalizacjg
optyczng, ~25g

|O-Aero.
Opis ogdlny.

Wiasciwosci.

- systemowy modut bezprzewodowego wejscia/wyjscia Aero (10-Aero),

- zgodnos$¢ z normg SSWIN PN-EN 50131-1 stopien 2,

- dwukierunkowa, szyfrowana (AES 128-bit) komunikacja w pasmie ISM 868 MHz,

- wysoka czuto$¢ RF do -110 dBm,

- automatyczne sterowanie mocg nadawania, do +10dBm, w zalezno$ci od sity (RSSI) i jakosci
transmisji (LQI),

- zasieg powyzej 200m w terenie otwartym,

- programowanie i diagnostyka urzadzen Aero z poziomu centrali,

- peten nadzér i przekazywanie statuséw do urzgdzen Aero, kontrola obecnosci, jakosci tgcza, stan
baterii, obecnos¢ zasilania podstawowego,

- unikalne ID-Aero kazdego modutu pozwala na prawidtowg prace w zasiegu innego systemu Aero,
- nieulotna pamie¢ konfiguracji,

- optyczna sygnalizacja pracy,

- zasilanie: bateria 3,6V/DC, lub zewnetrzne 9-14VDC

- obudowa natynkowa ABS biata - wymiary: 80x80x25 [mm],

- wspoétpraca z systemami: NeoGSM-1P-64,

- ochrona antysabotazowa,

Przeznaczenie.

Modut 10 systemu Aero przeznaczony jest do bezprzewodowej integracji urzgdzen przewodowych
(czujki, kontaktrony etc.) z systemami Ropam Elektronik poprzez bezprzewodowy system Aero.
Pozwala on na rozszerzenie funkcjonalnosci systemu o urzgdzenia bezprzewodowe w przypadku
braku zasobéw przewodowych (okablowanie).
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Ostrzezenia.

Opis modutu.

Konfiguracja systemu.

Ze wzgledow bezpieczenstwa urzadzenie powinno by¢ instalowane tylko przez
wykwalifikowanych instalatorow.
Przed przystapieniem do montazu nalezy zapoznac sie ze zrozumieniem z powyzszg
instrukcja, czynnos$ci potaczeniowe nalezy wykonywacé bez podfaczonego zasilania.

Nie wolno ingerowaé w konstrukcje badz przeprowadzaé samodzielnych napraw.

Nalezy zachowaé mozliwe Srodki ochrony antystatycznej w celu zabezpieczenia ukfadéw

elektronicznych na PCB przed wyfadowaniami elektrostatycznymi ESD.

W celu spetnienia wymagan LVD i EMC nalezy przestrzegaé zasad: zasilania, zabudowy,
ekranowania - odpowiednio do zastosowania.

Wersje modutu 10-Aero.

Kod

10-Aero

Opis

- Systemowy modut Aero, komunikacja bezprzewodowa, obudowa
natynkowa ABS biata - wymiary: 80x80x25 [mm].

Budowa i opis.

Element
(zacisk)
+V-
GND
TAMP
T1

+ ER 14505 -

LED
MFR

@

TAMP T1 & 11 <&

) %) %)

1]
O Blc nNo
g1 =gz @ @
[ -
Widok modutu 10-Aero
Opis, funkcja

wejscie zasilania DC: 9V+14 V/DC

zacisk napiecia GND (0V) 'masa’' zasilania (GND)

zaciski wyjsciowe tampera NC

wejscie tampera zewnetrznego
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11 wejscie alarmowe (do podtgczenia zewnetrznego urzgdzenia, typ NC)
Fail wyjscie awarii (OC, 100mA@30VDC), podawany sygnat - GND, stan
normalny - HiZ
C wyjscie COM przekaznika (0,5A/125V AC1, 2A/30V DC)
NO wyjscie NO przekaznika (0,5A/125V AC1, 2A/30V DC)

. Wejscie T1 NC min czas naruszenia 1s.

. Wejscie |11 NC min czas naruszenia 2s!

. Wyjscie OUT odswiezanie co interwat komunikacji AERO np.:90s.

. Zworka J1 usuwanie/programowanie do systemu AERO

. Zworka J2 tryb pracy 10:
-zatozona, 10 wysyta alarmy z wejscia tylko gdy jest uzbrojony system
-zdjeta, 10 wysyla alarmy caty czas niezaleznie od uzbrojenia

. Wyjscie FAIL — zwarcie do masy jezeli brak potgczenia z AP

. Dioda LED mrugniecie na czerwono przy starcie w trybie gdy zworka J2:
-zdjeta, 10 wysyla alarmy caty czas niezaleznie od uzbrojenia
-zatozona, 10 wysylta alarmy tylko wtedy gdy system jest uzbrojony

O ON -

~N O

Montaz i instalacja.

Wymagania podstawowe.

Modut powinien by¢ montowany w pomieszczeniach zamknietych, o normalnej wilgotnosci powietrza
(RH=90% maks. bez kondensacji) i temperaturze z zakresu -10°C do +55°C. Przy wybieraniu miejsca
montazu nalezy kierowac sie nastepujgcymi kryteriami:

- zasieg sterownika radiowego (ttumienie $cian pomieszczenia: drewno/gips- 0 5%-20%, cegta/
ceramika: 0 20%-50%, beton/zelbeton: 0 50%-80%, metal/stal: o0 100%)

- montaz optymalnie centralnie wobec przewidywanego zasiegu,

- dostepnos¢ modutu dla osdéb trzecich i prob sabotazu,

- zachowanie bezpiecznej odlegtosci od zrédet ewentualnych zakidécen (np. magistrale zasilania
230V/AC - budynkéw, nadajniki radiowe, itp.).

Opis i dzialanie modutu 10-Aero.

Okablowanie systemu powinno by¢ wykonane przy pomocy przewodéw staboprgdowych.
Sygnaty i zasilanie powinno by¢ prowadzone w jednym przewodzie.

Modut sprawdza stan:

- wejscia |1 na pltytce modutu,
- steruje wyjsciem OUT zgodnie z ustawieniami w centrali, patrz tabelka:

System NeoGSM-IP-64:

Wedtug alokacji wejsc
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Instalacja i programowanie modutu IO.

1. Zainstalowa¢ obudowe modutu w odpowiednim miejscu i wprowadzi¢ odpowiednie okablowanie
poprzez przepusty kablowe.

2. Podigczy¢ przewody zasilania do zaciskéw (zasilanie przewodowe).

3. Zatozy¢ baterie zgodnie z polaryzacjg (zasilanie bateryjne gdy nie ma mozliwosci zasilania
przewodowego).

4. Podtgczy¢ urzadzenia do wejsé/wyjs¢ modutu.

5. Uruchomi¢ system, zatgczy¢ zasilanie sterownika.

6. Oprogramowa¢ modut: przy pracy systemowej z poziomu centrali i aplikacji NeoGSMIP64 Manager,
7. Wykonac testy funkcjonalne, sprawdzi¢ zasieg.
8. Po zakonczeniu instalacji, wykonac¢ szkolenie uzytkownika.

Procedura programowania modutu:

1. Uruchom procedure dodawania urzgdzen w kontrolerze Aero (praca systemowa: NeoGSMIP64
Manager->AP-Aero->Wtgcz tryb nauki

2. Otworz modut i zainstaluj baterie w pierwszym module zgodnie z polaryzacjg. Modut po zestawieniu
potgczenia z AP wygeneruje serie btyskéw (dioda niebieska).

3. Powtorz pkt. 2 dla wszystkich modutdw, moduty 1O otrzymujg nr systemowe zgodnie z kolejnoscig
dodawania.

4. Sprawdz stan modutéw w kontrolerze (RSSi, LQI), zapisz ustawienia do AP.

Uwagi:
Nalezy zachowaé mozliwe srodki ochrony antystatycznej w celu zabezpieczenia uktadéw
elektronicznych na PCB przed wytadowaniami elektrostatycznymi ESD.

Procedura resetu do ust. fabrycznych.

Procedura resetu modutu do ustawien fabrycznych:
1. Modut zaprogramowany do kontrolera AP (z unikalnym ID-Aero) nie moze by¢ wprogramowany do
innego AP, wymaga resetu.
2. Procedura resetu:
Wyjmij baterie¢ z modutu — zatéz zworke na piny J1 i odczekaj ok 15s.— zainstaluj baterie —
usun zworke w ciggu 10s.
Modut potwierdzi reset serig btyskéw niebieskg diodg LED 10x co 100ms.
3. Modut ma zresetowane ID-Aero (do fabrycznych), jest gotowy do nowego programowania.

Konfiguracja.

Konfiguracja: NeoGSMIP64 Manager.

Modut przy pracy systemowej konfiguruje sie z poziomu centrali alarmowe;j.
Wymagania:

- wspotpraca z systemem: NeoGSM-IP-64,
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NeoGSMIP64 Manager: AP-Aero.

Program NeoGSMIP64 Manager zaktadka: Moduty, panele TPR: APx-Aero.
Dostepna jest konfiguracja kontrolera i poziom sygnatu radiowego RSSI.

Okno statusu urzadzen (czujek, modutéw 10):

Pk Centrdla Jezvk Pomoc
? [ L1]
H 09 * * '0' q ‘v"vﬂr—'mamme lokalne USB -‘ — =
° - I | 1 1]
Ustawienia karty SM/ = - -
S siec WIFD ‘ Czujki | ‘ Filoty ‘ ‘CZUJKI temperaturyiwilgotnosci ‘ |Wykres poziomu sygnatu ‘
PetImmunity

c- Strefy,numery telefondw, g

e-mail

P
Maduty,panele TR

Typ nam‘ Tamper

5l:vd||155[|1ql|vbatm‘mhmmw‘mllﬁ Pulsy

1. (119)
2.(120) |PR
3.(121)

4
4
4
] wases
Q Wyjscia
(1 e
”\ Komunikagja,testy,licmiki
wilgotnos
: =
1 termostat pokojovy Q‘ o (I} '7
= oy Magistrala 2 ’
— Panel dotykowy TPR:1
rerterns Ecoderis s Interwat odpytyw: k- Utratat 5 ka (gdy rozbi )
N nterwat odpytywania czujel rata tacznosci z czujka (gdy rozbrojony’
e 200 @ saboz
@ LogicProcessor 60s N
Usuri wszystkie czujii a0s () awaria
@{ Pamicc zdarzet
N x Status AP Polaczony
Odczytaj ustawienia z AP Tryb nauki Wersia soft | 0,0
Podglad Online — :
@ Walk test o Uzas 138
‘ Przeslij ustawienia do AP ‘ — Tamper
. Brakpolaczenia z czujka - Walk test wylaczony
Wersja Sabotaz w strefie Strefa 1 - oo T na - Tryb nauki wylaczony
SPIZETarE] Staba bateria czujki I:l B =
opl} 101 100
=
Wiy [2111111111111113 QO
D Brak pofaczenia wywoluje
sabotaZ

Seby 78 0 350

5
6 350
7

Jest

Jest

Jest

PULSE 1
PULSE 1
PULSE 1

12kg
12kg
12kg

Konfiguracja czujek/modutéw 1O:

Tryb nauki: uruchamia tryb nauki, dodawania nowych czujek/modutéw,

Procedura:
- otworz czujke/modut i zainstaluj baterie w pierwszej czujce lub module zgodnie z polaryzacja.

Czujka/modut po zestawieniu potgczenia z AP wygeneruje dwie serie btyskow (dioda niebieska) z
numerem urzgdzenia w AP (np. adres 2 dwie serie blyskéw po dwa biyski),
- powtérz pkt. 2 dla wszystkich czujek/modutéw, czujki/moduty otrzymujg nr systemowe zgodnie z
kolejnoscig dodawania,
- sprawdz stan czujek/modutéw w kontrolerze (RSSi, LQI), zmien konfiguracje dla poszczegdinych
czujek/modutdéw, zapisz ustawienia do czujek/modutéw z poziomu AP.
Usun czujke nr x: usuwa wskazang czujke lub modut z pamieci kontrolera, x; 1-16 (aktualnie

potg

czone z AP).

Usun wszystkie czujki: funkcja usuwa wszystkie czujki/moduty z kontrolera (aktualnie potgczone z

AP).
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Odczytaj ustawienia z AP: funkcja pobiera ustawienia z czujek/modutéw.
Przeslij ustawienia do modutu AP: funkcja przesyta ustawienia do wszystkich czujek/modutéw.

Interwatl komunikacji bezprzewodowej: interwat kontroli statusu czujki/modutu ma trzy przedziaty:
30/60/90 s (fabrycznie 60s.). Dla maksymalnej zywotnosci baterii nalezy wybrac¢ interwat 90 s.
Interwat kontroli ma wptyw na to po jakim czasie polecenie z AP zostanie wystane do
czujki/modutu w tym: czuwania (dozér).

Wszystkie alarmy, sabotaze przesytane sg bez op6znien do kontrolera AP.

Czujka/modut automatycznie steruje mocg nadawania, w celu uzyskania skutecznej tgcznosci i
maksymalnej zywotnosci baterii.

Uwagi:
W przypadku braku potaczenia czujki/nadajnika z AP (np. po wylgczeniu zasilania AP) czujka/modut
przechodzi w stan oszczedzania energii.

Okno statusu modutu (STATUS AP):

- Potaczony: status potgczenia z centralg NeoGSM-IP-64 (jest/brak)

- Wersja soft: wersja firmware w urzgdzeniu APm Aero

- Uzas: napiecie zasilania na zaciskach zasilania modutu

- Tamper: monitoring otwarcia obudowy urzgdzenia APm (otwarty/zamkniety)

- Walk Test: informacja o wtgczeniu testu systemu Aero (czujki) podczas konfiguracji systemu
(wigczony/wytgczony)

- Tryb nauki: informacja o wtgczeniu trybu nauki dla urzgdzen Aero (czujki, piloty, moduty) podczas
konfiguracji systemu (wtgczony/wytgczony)

- Szum: warto$¢ szumu sygnatu w pasmie dziatania systemu Aero, graniczng wartoscig dla wykrycia
zagtuszania jest -85[dBm]

Konserwacja systemu.

Urzgdzenie nie wymaga szczegdlnych zabiegéw konserwacyjnych. Podczas okresowych przeglagdow
technicznych nalezy kontrolowa¢ stan ztgcz Srubowych, stan zasilania awaryjnego, oczysci¢ PCB
sprezonym powietrzem. System nalezy okresowo testowaé pod wzgledem prawidtowego dziatania i
komunikacji.

Parametry techniczne.

Parametr Wartos¢
Napiecie zasilania U=9V-14V DC podstawowe / U=3,6VDC, bateria ER14505M
Pobér pradu ~2mA@12VvDC /~0,2mA @3,6VDC
Komunikacja Aero w 868,000 MHz ... 870,000 MHz
pasmie ISM czutosé: -110 dBm, moc nadawania: do +10dBm, modulacja FSK
Komunikacja magistrala systemowa RopamNET
systemowa
Programowanie z poziomu centrali alarmowej - praca systemowa,
Warunki pracy klasa srodowiskowa: Il temp. :-10°C...+55°C

RH: 20%...90%, bez kondensacji

Ztacza AWG:24-18, roztgczne
Wymiary, waga. 80x80x25 (WxHxD,mm),
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antena wbudowana na PCB obudowa natynkowa ABS biata z
sygnalizacjg optyczng, ~70g

RHT-Aero
Opis ogolny.

Wiasciwosci.

- systemowy modut bezprzewodowego czujnika temperatury i wilgotnosci Aero (RHT-Aero),

- pomiar temperatury w zakresie -20°C do 125°C - zewnetrzny czujnik TSR1-HT, -20°C do 70°C
wbudowany czujnik temperatury

- pomiar wilgotnosci w zakresie 0-100% Rh bez kondensacji,

- dwukierunkowa, szyfrowana (AES 128-bit) komunikacja w pasmie ISM 868 MHz,

- wysoka czuto$¢ RF do -110 dBm,

- automatyczne sterowanie mocg nadawania, do +10dBm, w zaleznosci od sity (RSSI) i jako$ci
transmisji (LQI),

- zasieg powyzej 200m w terenie otwartym,

- programowanie i diagnostyka urzgdzen Aero z poziomu centrali,

- peten nadzor i przekazywanie statusdw do urzgdzen Aero, kontrola obecnosci, jakosci tgcza, stan
baterii, obecnos¢ zasilania podstawowego,

- unikalne ID-Aero kazdego modutu pozwala na prawidtowg prace w zasiegu innego systemu Aero,
- nieulotna pamiec¢ konfiguraciji,

- optyczna sygnalizacja pracy,

- zasilanie: bateria 3,6V/DC, lub zewnetrzne 9-14VDC

- obudowa natynkowa ABS biata - wymiary: 80x80x25 [mm],

- wspotpraca z systemami: NeoGSM-1P-64

- ochrona antysabotazowa,

Przeznaczenie.

Modut RHT- Aero przeznaczony jest do bezprzewodowego pomiaru temperatury i wilgotnos$ci.
Dzieki niemu mozna zintegrowa¢ pomiary z wielu urzgdzen (do 4 w systemie NeoGSM-IP-64) i
analizowa¢ zmiany parametrow temperatury i wilgotnosci.

Ostrzezenia.

- Ze wzgledow bezpieczenstwa urzadzenie powinno byé konfigurowane tylko przez
wykwalifikowanych instalatoréow.

- Przed przystapieniem do konfiguracji nalezy zapoznac sie ze zrozumieniem z powyzszg
instrukcja.

- Nie wolno ingerowa¢ w konstrukcje badz przeprowadza¢ samodzielnych napraw.

- Nalezy zachowa¢ mozliwe $srodki ochrony antystatycznej w celu zabezpieczenia ukfadéw
elektronicznych na PCB przed wyfadowaniami elektrostatycznymi ESD.

- W celu spetnienia wymagan LVD i EMC nalezy przestrzegac¢ zasad: zasilania, zabudowy,
ekranowania - odpowiednio do zastosowania.

- Majac na uwadze maksymalng zywotnos$é baterii w module, nalezy unikaé instalowania
modutu w miejscach obarczonych wystepowaniem skrajnych temperatur otoczenia.
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- W razie koniecznos$ci pomiaru temperatur ze skrajnych zakresow nalezy modut RHT-Aero
wyposazy¢ w czujnik TSR-xx i doprowadzié go przewodowo do miejsc gdzie wystepuja
temperatury majgce wplyw na zywotnos$¢ baterii lub podigczy¢é do modutfu zewnetrzne
zasilanie - patrz parametry techniczne.

Opis modutu.

Wersje modutu.
Kod Opis

RHT - Aero Bezprzewodowy modut czujnika temperatury i wilgotnosci Aero.

Budowa i opis.
Widok modutu:

,i @cemsn I o

wer | J2

.| e
-3

:

Ziacze zewngiranego caujnika temp.

Caurik
tamp.fwilg.

— [roemea) -

GND

RAHT-AERO

78.48mm

Opis zworek:

J1 - normalna praca - zworka zdjeta, zatozona - patrz procedura instalacji i programowania
(kasowanie czujki z systemu).
J2- Wybdr czujnika temperatury: zdjeta - czujnik wewnetrzny modutu, zatozona - czujnik zewnetrzny
serii TSR-xx produkcji Ropam Elektronik.

Opis zlacz:

T1 - dane z cyfrowego czujnika temperatury TSR-xx
GND - masa zasilania ]
V+ - zasilanie zewnetrznego czujnika temperatury (NIE LACZYC Z 12V !!I)

12V - zewnetrzne zasilanie czujnika (np. z centrali alarmowej)
GND - masa zasilania
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Montaz i instalacja.

Wymagania podstawowe.

Modut powinien by¢ montowany w pomieszczeniach zamknietych, o normalnej wilgotnosci powietrza
(RH=90% maks. bez kondensacji) i temperaturze z zakresu -20°C do +70°C. Przy wybieraniu miejsca
montazu nalezy kierowac sie nastepujgcymi kryteriami:

- zasieg sterownika radiowego (ttumienie $cian pomieszczenia: drewno/gips- 0 5%-20%, cegta/
ceramika: 0 20%-50%, beton/Zzelbeton: o 50%-80%, metal/stal: 0 100%)

- montaz optymalnie centralnie wobec przewidywanego zasiegu,

- dostepnos¢ modutu dla osdéb trzecich i prob sabotazu,

- zachowanie bezpiecznej odlegtosci od zroédet ewentualnych zaktéceh (np. magistrale zasilania
230V/AC - budynkéw, nadajniki radiowe, itp.).

Opis i dzialanie modutu RHT-Aero.

Okablowanie systemu powinno by¢ wykonane przy pomocy przewodow staboprgdowych.
Modut sprawdza stan parametrow $rodowiska:

- temperatury w zakresie -20°C do +70°C, -20°C do +125°C przy wykorzystaniu zewnetrznego
czujnika TSR1-HT
- wilgotnosci w zakresie 0-100% Rh bez kondensaciji

Odczyty z modutu mozna przesyta¢ do aplikacji RopamNeo, odczytywac lokalnie w panelach
dotykowych TPR-4, SMS-ach.

Instalacja i programowanie modutu RHT-Aero.

1. Zainstalowa¢ obudowe modutu w odpowiednim miejscu i wprowadzi¢ odpowiednie
okablowanie poprzez przepusty kablowe.

Podtgczy¢ przewody zasilania do zaciskéw (zasilanie przewodowe) lub zatozy¢ baterie
zgodnie z polaryzacjg (zasilanie bateryjne gdy nie ma mozliwosci zasilania przewodowego).
Uruchomi¢ system.

Zaprogramowa¢ modut: z poziomu centrali i aplikacji NeoGSMIP64 Manager,

Wykona¢ testy funkcjonalne, sprawdzic¢ zasieg.

Po zakonczeniu instalacji, wykona¢ szkolenie uzytkownika.

n

I

Procedura programowania modutu:

1. Uruchom procedure dodawania urzgdzen w kontrolerze Aero (praca systemowa:
NeoGSMIP64 Manager->AP-Aero->Wigcz tryb nauki.

2. Otworz modut i zainstaluj baterie w pierwszym module zgodnie z polaryzacjg. Modut po
zestawieniu potgczenia z AP wygeneruje serie btyskéw (dioda niebieska).

3. Powtorz pkt. 2 dla wszystkich modutéw, moduty RHT-Aero otrzymujg nr systemowe zgodnie z
kolejnoscig dodawania.

4. Sprawdz stan modutéw w kontrolerze (RSSi, LQI), zapisz ustawienia do modutdéw RHT-Aero.
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Procedura usuwania modutu z systemu:

1. Modut zaprogramowany do kontrolera AP (z unikalnym ID-Aero) nie moze by¢ wprogramowany do
innego AP,

wymaga resetu.

2. Wyjmij baterie z modutu — zatéz zworke J1 — zainstaluj baterie — usun zworke w ciagu 10s.
Modut potwierdzi reset serig btyskéw niebieskg diodg LED 10x co 100ms.

3. Modut ma zresetowane ID-Aero i ustawienia (do fabrycznych), jest gotowy do nowego
programowania.

Uwagi:
Nalezy zachowa¢ mozliwe srodki ochrony antystatycznej w celu zabezpieczenia ukfadow
elektronicznych na PCB przed wytadowaniami elektrostatycznymi ESD.

Konfiguracja.

Przygotowanie systemu do pracy.

Zanim modut RHT-Aero zostanie podigczony do systemu, nalezy zapoznac sie z dokumentacjg
dotyczgcg podigczenia.

Podiaczenie zasilania/zewn. czujnika do modutu.

Podczas podfgczania zasilania do modutu nalezy zachowac szczegdlng ostrozno$¢ majgc na uwadze
ochrone ESD oraz prawidtowe podtgczenie zasilania do modutu.
Podtgczy¢ opcjonalny zewnetrzny czujnik temperatury TSR1-HT zgodnie z polaryzacja.

Konfiguracja: NeoGSMIP64 Manager.

Modut do pracy systemowej konfiguruje sie z poziomu centrali alarmowe;.

NeoGSMIP64 Manager: Apx-Aero — czujnik temp./wilg.
Program NeoGSMIP64 Manager zaktadka:

.
L Moduby,panele TPR

a nastepnie:

‘v

Dostepne jest okno z podglagdem parametrow czujnika i wartosci mierzonych parametrow:
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Czujki Piloty Czujki temperaturyiwilgotnosci Wykres poziomu sygnatu

Ustawienia wyswietlania wartosci na panelu TPR-4.

Ustawienia te pozwalajg na wyswietlanie informacji o warto$ciach mierzonych parametréw na ekranie
panelu dotykowego TPR-4, w trybie wygaszacza lub jako widzet na pulpicie.

Ponizej znajduje sie okno ustawien z programu narzedziowego NeoGSMIP64 Manager.

8
Ikona pozwala na wyswietlanie wartosci temperatury, a pozwala na

wyswietlanie wartosci wilgotnosci

Ustawienia

Wilgotno$¢ wzgedna Synchronizacja z panelem
Dodatkowy opis
Typ wySwietiania Lista wyswi
(®) Pokaz warto§¢ na widzeci =
= o1
() Pokaz liste czujnikow (ekran) H g
4
s
06
o7
Os

Nr czujnika wySwietlany na widzecie
; =

v

Mozna réwniez ustawi¢ wyswietlanie w trybie wygaszacza ekranu:

¥ Czujniki wyswietlane w wygaszaczu

Czujnik 1 Czujnik 2 Czujnik3 —  Czujnik4
Tip Brak . B ‘ Typ Brak v Top  Brak v Typ  Brak -

Numer |1

W takim trybie na dole ekranu pojawig sie od jednej do czterech wybranych wartosci temperatury lub
wilgotnosci. Szczegdty konfiguracji sg zawarte w opisie programu NeoGSM-IP-64 Manager.
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Konserwacja systemu.

Urzadzenie nie wymaga szczegoélnych zabiegdw konserwacyjnych. Podczas okresowych przegladéw
technicznych nalezy kontrolowa¢ stan ztgcz Srubowych, stan zasilania awaryjnego, oczysci¢ PCB
sprezonym powietrzem. System nalezy okresowo testowa¢ pod wzgledem prawidiowego dziatania i
komunikacji.

Parametry techniczne.

Parametr Wartos¢

Napiecie zasilania U=9V-14V DC podstawowe / U=3,6VDC, bateria ER14505M
Pobér pradu ~2mA@12VDC /~ 0,2mA @3,6VDC
Komunikacja Aero w 868,000 MHz ... 870,000 MHz

pasmie ISM czuto$é: -110 dBm, moc nadawania: do +10dBm, modulacja FSK
Komunikacja magistrala systemowa Ropam NET
systemowa

Programowanie z poziomu centrali alarmowej - praca systemowa,

Warunki pracy klasa srodowiskowa: Il temp. :-10°C...+55°C

RH: 20%...90%, bez kondensacji
Zakresy pomiarowe:

Rh % 0-100% bez kondensacji
Temp. °C -20°C do 125°C - zewnetrzny czujnik TSR1-HT, -20°C do 70°C
wbudowany czujnik temperatury
Zlgcza AWG:24-18, roztgczne
Wymiary, waga. 80x80x25 (WxHxD,mm),

antena wbudowana na PCB obudowa natynkowa ABS biata z
sygnalizacjg optyczna, ~70g
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VAR-1U
Opis ogolny.

Wiasciwosci.

- dwukierunkowa komunikacja audio pomiedzy wideodomofonem a telefonem komdrkowym poprzez
sie¢ GSM,

- inteligentny algorytm przekazu potgczenia z detekcjg lokalnego odbioru rozmowy,

- przekazywanie potgczen tylko podczas nieobecnosci wiasciciela (czuwanie systemu),

- gtosowa lub ukryta informacja o przekierowaniu potgczenia,

- regulowany czas opdznienia przekierowania potgczenia,

- kontrola i zmiana przekazéw przez uzytkownika (niezalezne komendy SMS: AUDIO),

- zdalne sterowanie (komendg SMS) systemowym przekaznikiem wideodomofonu (rygiel),

- zdalne sterowanie (kod DTMF) systemowym przekaznikiem wideodomofonu (rygiel),

- integracja z wieloma producentami wideodomofonéw (patrz lista testowanych urzadzen): Vidos,
Commax, Abaxo, Leleen, Kenwei, PROCOMM, Competition, Eura,

- regulacja poziomu dzwieku w bramofonie i telefonie komérkowym z poziomu urzgdzenia i/lub
programu NeoGSMIP64 Manager,

- system nie ogranicza innych funkcji systemoéw a podnosi ich funkcjonalnosc¢,

- funkcje ograniczenia kosztéw i ilosci przekazow.

Przeznaczenie.

Modut VAR-1U stuzy do integracji systeméw domofonéw / wideodomofondw z systemami alarmowymi
/ automatyki budynkowej NeoGSM-IP-64.
Dzieki swoim funkcjom urzgdzenie podnosi funkcjonalnos¢ systemu alarmowego o mozliwosci zdalne;

identyfikacji oraz weryfikacji osob.

Ostrzezenia.

- Ze wzgledoéw bezpieczernstwa urzgdzenie powinno by¢ konfigurowane tylko przez
wykwalifikowanych instalatoréw.

- Przed przystapieniem do konfiguracji nalezy zapoznac sie ze zrozumieniem z powyzszg
instrukcja.

- Nie wolno ingerowaé¢ w konstrukcje badz przeprowadzaé samodzielnych napraw.

- Nalezy zachowaé mozliwe srodki ochrony antystatycznej w celu zabezpieczenia uktadéw
elektronicznych na PCB przed wyfadowaniami elektrostatycznymi ESD.

- W celu spetnienia wymagan LVD i EMC nalezy przestrzega¢ zasad: zasilania, zabudowy,
ekranowania - odpowiednio do zastosowania.
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Opis modutu.

Budowa i opis.
Widok p’fytk_i modutu:

A
oy
L ]

4 AR

f.
[ --}— ELE TR
¥
ey
\_s

winp SUDK pap Sals

Opis ztacz:

VSR - zigcze komunikacyjne do podtgczenia modutu VSR-1 - syntezera mowy pozwalajgcego
odtworzy¢ jeden komunikat gtosowy dla uzytkownika systemu (np. o przekierowaniu wywotania na
telefon komérkowy wiasciciela).

X1 - przewdd potgczeniowy modutu z centralg NeoGSM-1P-64,

Vpp - zasilanie bramofonéw (wybrane modele),
Audio - linia audio,
GND - masa ukfadu,
Data - linia danych,
Opis diod LED:

*=DOOR
CALL

“COMM

" Vpp FAULT
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- DOOR - sygnalizacja otwarcia zamka ($wiecenie), mrugniecie 1 x 500ms = btedna ramka danych z
domofonu Leleen/Procomm cyfrowego

- CALL - sygnalizacja nawigzania/trwajgcego potgczenia gtosowego/wywotania z domofonu
(Swiecenie)

- COMM - mruganie co 250ms - prawidtowa komunikacja z centralg NeoGSM-IP-64, prawidtowy
odbidér danych z domofonu Kenwei: mrugniecie 2 x 250ms, funkcja przekierowania aktywna

- Vpp FAULT - sygnalizacja awarii wyjscia Vpp (Swiecenie = awaria)

Wersje modutu.

Kod Opis
VAR-1U Bramka (interfejs) wideodomofonu. (otwory montazowe do zamontowania na
kotkach)
VAR-1U-D4M Bramka (interfejs) wideodomofonu na szyne DIN TS-35, szerokos¢ 4
moduty.

Wymagania, instalacja.

Wymagania podstawowe.

Modut VAR-1U powinien by¢ uzywany w warunkach o normalnej wilgotnosci powietrza (RH=90%
maks. bez kondensacji) i temperaturze z zakresu -10°C do +55°C.

Instalacja.

Przygotowanie systemu do pracy.

Zanim modut VAR-1U zostanie podtgczony do systemu, nalezy zapoznac sie z dokumentacjg
dotyczgcg podigczenia wideodomofonu, z ktérym bedzie on uzywany.

Nalezy zapozna¢ sie z dokumentacja techniczng oraz instrukcja do konkretnego modelu
wideodomofonu, ktéry zostanie podiagczony do systemu gdyz jego nieprawidtowa konfiguracja
i podlgczenie moze skutkowaé uszkodzeniem jak réwniez nieprawidtowym dziataniem systemu
Ropam Elektronik lub jego uszkodzeniem za co firma Ropam Elektronik nie ponosi zadnej
odpowiedzialnosci.

. Wykona¢ prawidtowg instalacje elektiryczng dla wideodomofonu.

. Podtagczy¢ instalacje do systemu domofonu/wideodomofonu.

. Doda¢ modut do centrali za pomocg programu NeoGSMIP64 Manager.
. Wykonac podtgczenie systemu NeoGSM-IP-64+Var-1U z systemem domofonu/wideodomofonu.
. Podtgczy¢ kabel programujgcy centrale do gniazda USB.

. Uruchomi¢ program NeoGSMIP64 Manager.

. Wigczy¢ zasilanie systemu.

. Przeprowadzi¢ identyfikacje modutéw podtgczonych do centrali.

. Skonfigurowac system.

10. Zapisac konfiguracje do centrali.

11. Sprawdzi¢ dziatanie.

OCoOoO~NOOPA,WN-
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12. Odtgczy¢ przewod programujgcy centrale.
13. Przeprowadzi¢ szkolenie uzytkownika.

Podtaczenie modutu do centrali.

Podczas podtgczania modutu do systemu nalezy zachowac szczegodlng ostroznos$¢ majagc na uwadze
ochrone ESD oraz prawidtowe podigczenie sygnatéw do modutu.

Podtgczenie modutu do centrali NeoGSM-IP-64 odbywa sie za pomocg wigzki X1.
Wityk wigzki nalezy podigczy¢ do gniazda VSR w centrali NeoGSM-IP-64.
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Podtgczenie modutu VSR-1 do modutu VAR-1U (ztacze VSR) pozwala odtwarza¢ komunikat gtosowy.

Rekomendujemy nagrywanie komunikatow nie dtuzszych niz 5s.
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|
Lista urzadzen wspoétpracujacych z modutem.
Modut VAR-1U zostat zaprojektowany do wspotpracy z wideodomofonami wielu popularnych marek.
Ponizej znajduje sie lista urzgdzen, z ktérymi zostat przetestowany.

LP Marka Wideodomofon - model Bramofon - model

1 Kenwei KW-128C KW-138MC-1B

2 Kenwei KW-128C KW-138NE

3 Kenwei S702C KW-138NE

4 Kenwei E706FE KW138MC-1B

5 Kenwei E100F/E101F KW138MC-1B

6 Competition MT337C-CK2 (2012r.) SAC5C-CK

7 Competition MT300C-MK1 (2011r.) SAC5C-K1 (2001r.)

8 Competition MT337C-CK2 (2012r.) SAC551C-CK (2011r.)

9 Vidos M670W COMPETITION SAC5C-CK

10 Commax CDV-50N DRC-4CAN

11 Commax CDV-35H DRC-4CAN

12 Abaxo M820C C700C

13 Procomm PRO-4719(4519) PRO-420SA(5846)

14 Procomm PRO-4719(4519) VP-716A-B(4783)

15 Procomm VP-716A-B(4783) VP-716A-B(4783)

16 Eura VDA-06A03 VDA-81A3

17 Leleen Seria JB-304, V-25 Seria JB-304, N0.15(1)
UWAGA: powyzsza lista zawiera testowane i kompatybilne moduty, jezeli zachodzi potrzeba
podtaczenia innych nalezy zasiegna¢ informaciji producenta wybranego widodomofonu co do
zgodnosci sygnalowej z wyzej wymienionymi.
Podiaczenie domofony do VAR-1U.
Ponizej przedstawiono schematy podtagczen urzgdzen wideodomofonowych do modutu VAR-1U.
Tabela reprezentuje sygnaty podtgczane do odpowiednich wyprowadzen modutu VAR-1U.

Przykiad:
Vidos: 3 --> Vpp, 1 --> Audio, 2 --> GND, --- Data --> brak podtgczenia
LP Producent Sygnaly VAR-1U
1 Vidos 3,12, -- Vpp, Audio, GND, Data
2 Commax 3,12, - Vpp, Audio, GND, Data
3 Abaxo B+,A,GND, ---- Vpp, Audio, GND, Data
4 Leleen ---, A(AF), G, --- Vpp, Audio, GND, Data
5 Kenwei ---, AF, GND, DAT Vpp, Audio, GND, Data
Pro4719 (---, Audio, GND, Data),
6 Procomm Pro716A wideodomofon(10, 7, 8, ---) Vpp, Audio, GND, Data
Pro 716A domofon (4, 1, 2, ---)
7 Competition MT 300C (3,1,2,---), Vpp, Audio, GND, Data
MT 337C (E4, E2, E3, ---)

8 Eura 4,1,2,--- Vpp, Audio, GND, Data
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Schematy podigczen dla poszczegolnych producentdéw wg. powyzszej tabeli:

Vidos: Commax:

——————— T —C———(—

P ; ¥ : .

i Vidos | |t Commax: '

L2138 3 _yplegpes 1 213 it

Abaxo: Leelen:

T I T I
I | I |
' VAR-1U | ' VAR-1U |

e === | I.""“"""“. | |

' - I : I

Abaxo ! : EE i Leleen ; I [2] :

1 GND A B+ | vt 1iGND AAR)} v
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Kenwei:
e I
| |
o | VAR-1U |
i Kenwei: | Kenwei: | I
: t EXTENSION : |
 KW-702C : |
i KW-06FC | i E100F i | | ' '
| KW-128C ! E101F I Lol . |
R : i..8. 7.8 (Y 7 N |
g g (=] £
=lal = =
HER 3 =
Procomm:
P !
| | !
T S— L/ T X [T}
Procomm: | Procomm Procomm ! 1
i Wideodomofon ! Wideodomaofon :  Bramofon | | I 1
i PRO4T19 : [ PRO T16A | | PROT16A | I : - I
i cyrrowy [ ! | amaLocowy | | aNALOGOWY | I - = |
R B T a1z 1| [ - A
al o8 | I
382 [ [
| /
| |
¥ ]
f 1
f f
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Competition:
[ 1
]
i Competition | i Competition ; = 1
 MT300c | i wmTavc || : !
Peee | Qaza i |_ubee T
Eura
____________ I
|
|
VAR-1U |
|
o I
t Eura | g !
:“4“1 2 1 Ffu.mi I:Ia!a__---_l

Konfiguracja.

Modut do pracy systemowej konfiguruje sie z poziomu centrali alarmowe;.
Wymagania:

- centrala: NeoGSM-IP-64
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NeoGSMIP64 Manager: VAR-1U.

Identyfikacja modutu w systemie:

- Program NeoGSMIP-64 zaktadka:

-
+ Moduty panele TPR

- wybra¢ symbol O\ - nastgpi identyfikacja modutéw podtgczonych do centrali.

- po tym wyswietli sie okno z modutami znalezionymi przez centrale.

VAR-1 bramka domofon
Syntezer mowy VSR-2 i

- nalezy zapisac¢ konfiguracje do centrali klikajgc: #

Nastepnie w zakfadce dotyczacej modutu VAR-1U dostepne sg opcje konfiguracji modutu :
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Bramka domofonowa VAR-1

Przekierowanie wywotania z bramofonu Videodomofon producent
(®) aktywne zawsze (®) Vidos
) () Commax
(_) aktywne gdy naruszenie 13 -
_ () Abaxo
() aktywne gdy czuwanie s1
() Leelen
(") aktywne gdy czuwanie 52 .
B () Kenwei

() PROCOMM cyfrowy

Przekierowanie po [s]
() Competition
Kod DTMF otwarcia rygla )
(") Eura

] O PRocOMManaiogomy
L | e

[] Ustawienia niestandartowe

Rezystancja wyjsciowa
bardzo mata

mata
®) duza
93 =
T A
Mic gain: 8
Ear vol : 50
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Zmiana parametréw pracy modutu.

Przekierowanie wywotania z modutu.
Funkcja pozwala na przekierowanie rozmowy z wideodomofonu/bramofonu gdy:

Bramka domofonowa VAR-1
Przekierowanie wywotania z bramofonu

(@) aktywne zawsze
(7) aktywne gdy naruszenie 12
() aktywne gdy czuwanie s1

(") aktywne gdy czuwanie 52

Aby nastapito przekierowanie, muszg by¢ spetnione warunki jak wyze;.

aktywne zawsze - przekierowanie rozmowy z domofonu na telefon komérkowy nastepuje zawsze gdy
na bramofonie zostanie wcisniety przycisk wywotania

aktywne gdy naruszenie I8 - przekierowanie rozmowy z domofonu na telefon komérkowy nastepuje
zawsze gdy nastgpi naruszenie wejscia - 8 (np. czujki przy bramie) i w tym czasie zostanie wcisniety
przycisk bramofonu

aktywne gdy czuwanie s1-s4 - przekierowanie z bramofonu aktywne tylko gdy dany numer strefy
jest zalgczony do czuwania.

Gdy w module jest zainstalowany syntezer mowy VSR-1 - najpierw zostanie odtworzony komunikat
zapisany w pamieci modutu VSR-1 a nastepnie zostanie wybrany numer uzytkownika systemu
zapisany na pozycji 1 lub 2 w zaktadce:

F Strefy,numery telefondw,
e-mail

Ustawienia niestandardowe.

Ustawienia niestandardowe pozwalajg dopasowaé parametry linii audio aby osiggngc¢ jak najlepszg
jakos¢ dzwieku.

Zalecane sg ustawienia fabryczne dla poszczegdlnych modeli urzgdzen (tadujg sie automatycznie po
wybraniu modelu urzgdzenia).

[ Ustawienia niestandartowe

Rezystancja wyjsciowa

bardzo mata
mata
&) duia
aecha |98 3
O A
Mic gain: 8

T
Ear vol : 50
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Powiadomienia z modutu VAR-1U

Powiadomienia dziatajg analogicznie do powiadomien we/wyj, sygnatem wyzwalajgcym
powiadomienie jest wykrycie nacisniecia przycisku wywotania wideodomofonu.

Edycja wysylania powiademienia

Powiadomienie VAR-1U

onoaowe

ooo*

onoO«

ooge

ooaop

onooe

Telfe-mail
Sms do:

Dzwon do:
E-mail do:

ooo-=
Oonoop«

Tresc sms/e-mail

Kod TCP

Komunikat glosowy [VSR-2
Sms typu FLASH

Dolacz STAN

aoad

[ wysli wiadomose PUSH do aplikadi

Klasa wiadomosci Alarm wlamaniowy -

I " UK { X Cancel

Sterowanie ryglem za pomoca DTMF lub SMS.

Okno konfiguracji przekierowania i kodu DTMF otwarcia rygla:

Przekierowanie pa [s]

kiod OTMF otwarcia rygla

Zataczenie rygla.

Funkcja zatgczenia rygla pozwala na zdalne otwarcie bramy za pomocg kodu DTMF lub komendy
SMS.

Otwarcie rygla nastepuje:
- zdalnie przez uzytkownika - DTMF, kod od 1 do 4 cyfr, zatwierdzenie "*"

- zdalnie przez uzytkownika - SMS, przykiad: #### rygiel (#### = kod dostepu)
- lokalnie - przycisk w wideodomofonie
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Konserwacja systemu.

Urzadzenie nie wymaga szczegoélnych zabiegdw konserwacyjnych. Podczas okresowych przegladéw
technicznych nalezy kontrolowa¢ stan ztgcz Srubowych, stan zasilania awaryjnego, oczysci¢ PCB
sprezonym powietrzem. System nalezy okresowo testowa¢ pod wzgledem prawidiowego dziatania i
komunikacji.

Parametry techniczne.

Parametr Wartos¢é

Napiecie zasilania U =12-14VDC
Programowanie z poziomu centrali alarmowej - praca systemowa,
Warunki pracy klasa srodowiskowa: Il temp.:-10°C...+55°C
RH: 20%...90%, bez kondensacji
Wymiary, waga. 67,5x 87 x17.53 (WxHxD,mm), ~30g bez obudowy,

71 x 90,2 x 57,5 (WxHxD,mm), ~ 90g obudowa D4M,
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5.0bstuga systemu.

Aplikacje pozwalajgce na obstuge systemu NeoGSM-IP-64 za pomocg SMS, DTMF lub protokotu
TCP/IP.

Podstawowe komendy SMS
STEROWANIE CZUWANIEM:

Sterowanie czuwaniem poprzez SMS polega na wystaniu SMS-a zawierajgcego kod uzytkownika
polecenie do wykonania, opcjonalnie numery stref do zazbrojenia lub rozbrojenia.

Komenda Opis Przykitad Odpowiedz
#HHHE zal Zalaczenie czuwania 5555 zal System uzbrojony.
#H#HE zal 1,2,3,4 (dozoru) systemu 5555 zal 1,4 Blad uzbrojenia, sprawdz
(petne lub wskazanych 5555 zal 2,3,4 uprawnienienia kodu do
stref) stref.
##H#HE zal noc Zataczenie czuwania 5555 zal noc Czuwanie nocne
##H#HE zal noc (dozoru) nocnego 5555 zal noc 1,2 zalaczone.
12,34 systemu Blad uzbrojenia, sprawdz
(wszystkich lub uprawnienienia kodu do
wskazanych stref) stref.
#iH# wyl Wyltaczenie czuwania 5555 wyl System rozbrojony.
#HHH# wyl 1,2,3,4 (dozoru) systemu 5555 wyl 1,2, Blad rozbrojenia,
(petnego lub nocnego, sprawdz uprawnienienia
wszystkich lub wybranych kodu do stref.
stref)

UWAGA! Uzbrojone lub rozbrojone moga by¢ tylko te strefy do ktérych obstugi dany kod ma
uprawnienia, a wiec wystanie SMS-a: ,,1234 wyl 2,3” w przypadku kiedy kod ma uprawnienia do
stref 11 2 spowoduje rozbrojenie tylko strefy 2.

Sterowanie czuwaniem poprzez SMS-y jest interpretowane przez system analogicznie jak sterowanie
z panelu dotykowego.

STEROWANIE WYJSCIAMI:

Sterowanie wyjsciami poprzez SMS polega na wystaniu SMS-a o okreslonej tresci, komenda sterujgca
moze wymagac kodu dostepu. Elastyczne oprogramowani module pozwala na dowolng tresé SMS-6w
sterujgcych wyjsciami np.: pompa on, pompa off. Doktadne parametry wyjs¢ i ich przeznaczenie
okresla instalator.

UWAGA: Jezeli wyjscia sg sterowane przez Logic Procesor lub termostat, wtedy te funkcje maja
absolutny priorytet sterowania i proba zmiany ich stanu z innych zrédet moze spowodowac btad
w systemie, dlatego w takich przypadkach sterownie danym wyjsciem powinno by¢ ustawione
wylacznie na Logic Procesor lub termostat.
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Jezeli w systemie sg zainstalowane panele dotykowe to wyjscie przekaznikowe moze by¢ takze zdalnie
sterowane poprzez komendy SMS:

Komenda Opis Przyktad
#HHE ontpX Zataczenie wyjscia przekaznikowego w panelu TP, gdzie = 5555 ontpl

X= numer panelu (adres, serwis)

#i## offtpX

Wytaczenie wyjscia przekaznikowego w panelu TP,

gdzie X= numer panelu (adres, serwis)

5555 offtpl

Jezeli w systemie zainstalowano sterownik radiowy to dodatkowo dostepne jest sterowanie dwoma
wyjsciami przekaznikowymi. Sterowanie poprzez SMS polega na wystaniu SMS-a o postaci:

Komenda

#i##= kod dostepu

Opis

Przyktad

#HHE onrx ZALACZENIE przekaznika x, gdzie x (1,2,3,4) to numer = 1212 onrl
przekaznika/wyjscia RF-4

#HHE offrx WYLACZENIE przekaznika x, gdzie x (1,2,3,4) to numer | 1212 offrl
przekaznika/wyjscia RF-4

ZDALNA KONFIGURACJA WYBRANYCH FUNKCJI:

Dostep do sterowania zdalnego moze by¢ zablokowany w ustawieniach centrali (serwis), wybrane

komendy s3 dostepne tylko dla kodu gtéwnego w systemie lub kodu serwisowego.

Parametr Opis Przyktad Odpowie ‘
dz
#i## kod zzzz Zmiana kodu dostepu SMS 5555 kod 0987 Konfigura
zzzz = nowy kod dostepu cja
Zmienion
a
#HHE czas rr, mm, Ustawienie lub zmiana daty | 5555 czas 17, 01, 01, 12, Czas
dd, gg, mi i czasu 05 ustawiony
(rr, mm, dd, gg, mi = rok, 17/01/01
miesigc, dzien, godzina, 12:05
minuta)
#HHH restart Restart centrali 1234 restart
#HHH# odeslijsms x Zdalne 5555 odeslijsms 1 Konfigura
zatgczenie/wytgczenie cja
funkcji odsytania zmienion
potwierdzen dla komend a
SMS
X=1 funkcja zatgczona
x=0 funkcja wytgczona
#HHH echo x Zdalne 5555 echo 1 Konfigura
zatgczenie/wytgczenie cja
funkcji odsyfania zmienion
nierozpoznaych SMS-6w z a
sieci ECHO np. haset do
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konta www, informacje od
sieci
X=1 funkcja zatgczona
x=0 funkcja wytgczona
#HH#H setapn Konfiguracja dostepu do 5555 setapn internet Sktadnia:
GPRS: APN uzytkownik internet internet [kod
hasto. gtéwny]
setapn
apn user
password
(puste
pomingc)
wpisywan
ie
odbywa
sie bez
przecinké
w!
###H# update Sprawdzenie wersji Najpierw nalezy wystac Firmware
najnowszego sms: w centrali
oprogramowania na XXXX update gdzie xxxx - 1.2
serwerze RopamBridge. kod serwisowy, (centrala Najnowsz
nie moze by¢ w czuwaniu) a wersja
po odebraniu takiego smsa = firmware:

centrala sprawdzi 1.3
dostepnosc i wersje opis:wer
najnowszego sja 1.3!
oprogramowania na
serwerze Ropam i odesle Aby
sms z informacjg i rozpocza
specjalnym kodem c
autoryzacji aktualizac
je wyslij:
XXXX
update
481e

Podstawowe komendy DTMF.
ZALACZANIE | WYLACZANIE CZUWANIA STREF:

- uzbrojenie/rozbrojenie systemu poprzez kod DTMF:
- sktadnia: wybieramy z klawiatury DTMF telefonu (czas trwania tonu powinien miesci¢ sie w
granicach 0,5 - 1s.):
- [kod]#1 uzbraja wszystkie strefy do ktérych ma dostep dany kod
[kod]#0 rozbraja wszystkie strefy do ktérych ma dostep dany kod
Przyktad:
kod gtowny 5555#1 - uzbroi wszystkie strefy 1-4

STEROWANIE RYGLEM (otwieranie):

© 2020 Ropam Elektronik



Str. 104 Obstuga systemu.

Modut VAR-1U umozliwia zdalne otwarcie rygla za pomocg kodu DTMF podczas trwajgcego
pofgczenia glosowego pomiedzy uzytkownikiem a systemem NeoGSM-I1P-64.

Przekierowanie rozmowy po [s] - funkcja umozliwiajgca odtworzenie komunikatu z modutu VSR-1
zamontowanego w bramce domofonu VAR-1U (zalecamy by czas przekierowania nie byt krotszy niz
czas trwania komunikatu w module VSR-1).

Aby skorzysta¢ z opcji otwierania rygla za pomocg kodu DTMF nalezy wpisa¢ w polu kod (1-4 cyfry),
zatwierdzenie kodu DTMF nastepuje po nacisnigciu " * "

Okno konfiguracji przekierowania i kodu DTMF otwarcia rygla:

Frzekierowanie po [s]

Kod DTMF otwarcia rygla

Aplikacja RopamNeo.

Po polaczeniu z centralg NeoGSM-IP-64 mozna wykonywacé nastepujace operacje: - podglad
stanu centrali,

- podglad stanu stref,

- podglad stanu wejsé¢,

- podglad stanu wyjs¢,

- sterowanie wyjsciami ( zdalne zatgczanie swiatta, otwieranie bram, sterowanie roletami itp.),
- uzbrajanie stref,

- rozbrajanie stref,

- sterowanie temperaturg za pomocg termostatu (profile temperatury, kalendarz),

- podglad aktualnych awarii w systemie,

- podglad zdarzen systemowych,

- zmiana kodu uzytkownika,

- obstuga kodéw USSD (kontrola kart przedptaconych)

Wymagania:

Centrala NeoGSM-IP-64 wersja v1.0 lub wyzsza.
Telefon lub tablet z systemem Android, Apple iOS.

Demo systemu.

Firma Ropam Elektronik umozliwia potgczenie sie z obiektem "Demo" za pomocg aplikacji RopamNeo
co pozwala w fatwy sposéb przekonac sie o mozliwosciach systemu i sprawdzi¢ jego funkcjonalnosé.

W tym celu nalezy nastepujgco skonfigurowaé program:
- pobra¢ na smartfon aplikacje RopamNeo (sklepy: Google Play, AppStore),

- klikng¢ ,Wyprobuj wersje Demo”.
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1) £ .l 51%8E 08:09

RopamNeo - v1.4.3 =

Wyprobuj wersje Demo Skanuj kod QR

® %

Skanuj sie¢ LAN Dodaj recznie obiekt

eleltromnilk

Petna instrukcja instalacji i obstugi aplikacji RopamNeo dostepna na stronie:
www.ropam.com.pl .
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6.NeoGSMIP64 Manager

Opis funkcjonalny.
Opis funkgciji i sposob konfiguracji przedstawiony jest za pomocg okienek, opiséw i komunikatow z

programu.

Panel gorny:

NeoGSMIP64 Manager v1.0

Pk Centrala Jazyk Pomoc

= H dg # * 9 <4 oty () |5 1Potaczenis iokaine USB | == 7 EE:

Ikony od lewej:
[

odczyt ustawien z pliku,

H zapis ustawien do pliku,

4
f potgcz / roztgcz z centralg,

# odczyt ustawien z modutu,

‘ zapis ustawien do modutu,

3

< pomoc programu,

4 wyjécie z programu,

[.::. 1.Potaczenie lokalne USB -

menu wyboru sposobu fgczenia sie z centralg (kabel USB, sie¢ lokalna,

zdalnie)
Ikony informacyjne rodzaju dostepnych potgczen:

wykryto potgczenie po kablu USB,

(7 wykryto centrale w sieci lokalnej,
Ikony statusu potgczenia:

aktywne potgczenie z centralg,

trwa zapis / odczyt ustawien centrali,

centrala w trakcie restartu lub trwa diugotrwata operacja,
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pasek postepu zapisu / odczytu ustawien centrali,

ok ((9)
i |1 nawigzano potgczenie zdalne,

Zaktadka: Ustawienia karty SIM.

P64 Manager v1.0

Pik Centrala Jezyk Pomoc
EMsS,/E8049

Opge karta SIM i modem GSM

¥
v

¥ Ustawienia karty SIM/ sieci WIFI

Numer telefonu obiektu Numer centrum SMS-6w (S tawien At DN]
PIN karty SIM (YY) @ - APN GPRS

— APN Uzytlkownik
["] Brak karty SIM w modemie e

» Ustawienia potaczen glosowych

Ustawienia sms.

» Opcje modemu GSM

» Kontrola stanu karty PREPAID

& Komunikadatesty licmiki
”& Gajtesty,

viilgotnosé
1 () » Ustawienia wifi, internetu
= Rolety » Konfiguragia aplikedi mobilnej,poczty e-mail

E Monitoring

@ LogicProcessor
@f Pamie¢ zdarzef
@ Podglad Online

Wersja
i
Program:s

Adres centrali NeaGSMIP

Opcje karta SIM i modem GSM

Ustawienia karty SIM

¥ Ustawienia karty SIM

Numer telefonu obiektu Numer centrum SMS-6w
PIN karty SIM ssse @ Poland Orange,ldea,POP -

[ Brak karty SIM w modemie +48501200777

Numer telefonu obiektu
Jest to numer karty SIM umieszczonej w module. Pole jest zapisywane do pamigci modutu.
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PIN karty SIM

W pole ,PIN katy SIM” nalezy wpisac¢ cyfry kodu PIN karty SIM zainstalowanej w telefonie modutu. W
przypadku korzystania z karty nie wymagajacej (wytgczonej opcji) kodu PIN nalezy nie wpisywaé kodu
PIN.

Numer centrum SMS-6w
Numer centrum SMS-éw, nalezy wybra¢ w zaktadce operatora z listy (numer wyswietli sie
automatycznie) lub edytowac pole. Numer nalezy wpisa¢ w formacie miedzynarodowym.

Numer centrum SMS-ow

| -
Poland Orange ldea,POP -
Poland Plus GSM,Simplus, SamiSwo
Poland Era, TAK-TAK Heyah

Poland Play

wRodzinie

Slovakia 02

Slovakia Orange

Slovakia T-Mobile

Germany EPlus

Germany Tmobile

Germany Tmobi Talkline

Germany D1 Talkline

Germany Vodaphone/D2

Germany D2 Talkline

Germany D2 Debitel

Germany D2 Cycosmos -

Brak karty SIMw modemie
Funkcja wytgcza sprawdzanie obecnosci karty.

Uwagi:
- PIN karty sim jest wymagany tylko wtedy jeSli karta posiada PIN.

USTAWIENIA APN
Ustawienia logowania do punktu dostepowego (internet przez GPRS). Wymagane do sterowania

modutem z aplikacji RopamNeo, monitoringu GPRS, wysytania powiadomien e-mail z modutu.

Dane dostepowe do APN operatoréw w Polsce:

Operator APN GPRS APN uzytkownik APN haslo

T-Mobile PL internet brak (puste pole) brak (puste pole)

Orange PL internet internet internet
Plus GSM PL internet brak (puste pole) brak (puste pole)
Play internet brak (puste pole) brak (puste pole)
wRodzinie wrodzinie.pl brak (puste pole) brak (puste pole)

Nju Mobile internet internet internet

Heyah heyah.pl heyah heyah
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Ustawienia potaczen gtosowych.
- S 77 — “ _ 7 [

[/| Dzwonienie aktywne CzasCLIP[s] 0

["] Skasowanielrozbrojenie alarmu koriczy powiadomienie

O iSniecie kodu # na i telefonu przerywa powiadomienie

v Ustawienia potgczen gtosowych

Czas dzwonienia [s] 20

Limit dobowy potaczen 0
Polaczenia przychodzace (numery 1-8)

(®) Nie reaguj

(") Odrzucaj i oddzwor po

S o
= ek P&
Komunikaty glosowe audio pliki *.wav *.amr

Dzwonienie aktywne

wigczona funkcja powiadamiania o zdarzeniach w systemie w postaci wykonania potgczenia
telefonicznego do uzytkownika. Oprécz powiadamiania w postaci dzwonienia, wysytane sg rowniez
komunikaty gtosowe z centrali lub wtgczany jest nastuch poprzez modut AMR-1.

Gdy funkcja nieaktywna - brak mozliwo$ci wysytania powiadomien CLIP i glosowych z centrali
NeoGSM-IP-64.

Skasowanie/rozbrojenie alarmu konczy powiadomienie
Wytgczenie alarmu podczas powiadomienia zakonczy powiadomienie.

Nacisniecie kodu # na klawiaturze telefonu przerywa powiadomienie

Potaczenia przychodzace (numery 1-8)
Ustala w jaki sposdb centrala ma reagowac na potgczenia przychodzgce od przypisanych do niej
numerow.

Komunikaty gtosowe audio pliki *.wav *.amr

Wybor dostepnych komunikatéow zapisanych w centrali, nalezy poda¢ numer komunikatu do
odtworzenia dla danego zdarzenia. Plik powinien by¢ w formacie amr lub wav, czas trwania
powiadomienia nie powinien przekracza¢ o$miu sekund.

Czas CLIP
Czas trwania powiadomienia CLIP, jest to funkcja wykorzystywana do wykonywania testu transmisji w
zakfadce ,Komunikaty, testy, liczniki”.

Czas dzwonienia
Okresla jak dtugo centrala bedzie prébowac sie potgczy¢ z danym numerem i jak diugo bedzie
podtrzymywane bedzie potaczenie gtosowe.

Limit dobowy potaczen
Okresla maksymalng ilo$¢ potaczen jakg centrala moze wykonac w ciggu doby (w zakresie 1 — 99, 0
oznacza brak limitu)
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Ustawienia sms.

Y Ustawenia sms e

|/| Wysytanie sms aktywne o N
Sterowanie sms aktywne Oczekiwanie na potw. wystania sms[s] 20
@ Odeslij potwierdzenie wykonania polecenia SMS Limit dobowy wystanych sms 15

[ Sterowanie sms mozliwe tylko dla numerdw z listy
D Przeslij nierozpoznanego smsa na 1 szy numer {(Echo)

[ Nie potwierdzaj smsem zataczenia wyjs¢

Wysytanie sms aktywne
Globalne wytgczenie powiadomienie sms.

Sterowanie sms aktywne
Umozliwia sterowanie centralg za pomocg kodéw sms.

Odeslij potwierdzenie wykonania polecenia SMS
Odsyta zwrotnego smsa potwierdzajgcego wykonanie danego polecenia sms.

Sterowanie sms mozliwe tylko dla numeroéw z listy
Umozliwia sterowanie za pomocg komend sms tylko numerom dodanym do listy w centrali.

Przeslij nierozpoznanego smsa na 1 szy numer (Echo)
Funkcja wtgcza przesytanie nierozpoznanych smsow (np. wiadomos¢i od operatora GSM) na pierwszy
numer z listy.

Nie potwierdzaj smsem zalgczenia wyjs$¢é

Po zaznaczeniu tej opcji nie bedg wysytane SMS-y potwierdzajgce zatgczenie wyjscia przy pomocy
komendy SMS-owej, nalezy zwréci¢ uwage na to, ze powiadomienia o zmianie stanu wyj$¢ bedg
dziata¢ normalnie (patrz ustawienia wyjsc).

Oczekiwanie na potw. Wystania sms[s]
Jest to czas w jakim centrala bedzie oczekiwaé na potwierdzenie wystania smsa i po uptywie ktérego
przy braku potwierdzenia uzna, ze SMS nie zostat wystany.

Limit dobowy wystanych sms
Okresla ilos¢ wystanych sms podczas doby, (w zakresie 1 — 99, 0 oznacza brak limitu).

Opcje modemu GSM.

Nie monitoruj zagtuszania GSM Jamming
Centrala nie zgtasza jako awarii zagtuszania sieci GSM (Jamming)

Nie sygnalizuj awarii niskiego poziomu sieci GSM
Centrala nie zasygnalizuje niskiego poziomu sieci GSM przy kazdym jego spadku do niskiego
poziomu tj. ponizej ok 11 dbm.

Restart modemu co 24h
Centrala zrestartuje modem co 24h.

Nie sygnalizuj braku GPRS
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Centrala nie zasygnalizuje braku potaczenia GPRS.

Kontrola stanu karty PREPAID.

Kontrola wia
Kod USSD sprawdzania stanu konta

124 *124*# Orange -

5 "~

-

Minimalna kwota [PLN]

|| Wysylaj informacje o stanie konta co 7 dni

Opcja ta pozwala na kontrolowanie kosztow konta karty typu prepaid. Aby funkcja ta dziatata
prawidiowo nalezy:

- wybrac¢ operatora karty SIM zainstalowanej w centrali (rozwijane menu), jesli na liscie nie ma
operatora, mozna wpisa¢ polecenie manualnie.

- ustawi¢ limit dolnej kwoty (nie mniej niz 5zt) dopuszczalnej do prawidtowego dziatania systemu
Kontrola stanu konta za pomocg kodu USSD jest wykonywana raz na dobe (od ostatniego restartu
urzgdzenia).

Mozna réwniez ustawi¢ wysytanie informacji o stanie konta na pierwszy numer telefonu z listy
numeroéw. Interwat wysyfania informacji o stanie konta to 7 dni. Czas 7 dni liczony jest od ostatniego
restartu centrali NeoGSM-IP-64.
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Ustawienia wifi, internetu

¥ Ustawienia wifi, internetu
Interfejs wifi aktywny [ statyczny adres IP Sygnalizacia awarii
[*] awaria/ brak wifi
Tryb pracy ] braklan
(7) acess point IP: 192.168.10.1 Adres IP 0. 0. 0. 0 [ brakinternetu
O] Maska . . K
— ctent 0 0 0 0 D Restartuj gdy brak internetu przez 5 min
SSID NoGSMIPGY | Brama 0. 0. 0. 0 [ Waczserwer MODBUS TCPIP
WPA  sssssssssssssssssscs E DNS1 0. 0. 0.0
PR DNS2 0. 0. 0. 0
Kanai wifi v

Interfejs WiFi aktywny — wigcza lub wytgcza karte WiFi w urzgdzeniu.

Tryb Pracy — umozliwia przetgczanie sie pomiedzy trybem acess point, czyli funkcjg rozgtaszania
sieci, trybem client czyli funkcjg podtgczenia sie do istniejgcej sieci WiFi.

SSID — nazwa sieci jaka jest rozgtaszana w trybie acess point, lub nazwa sieci do jakiej ma sie
podtgczy¢ modut w trybie client.

WPA — klucz szyfrujgcy potaczenie (typu WPA2).

Kanat WiFi — numer kanatu WiFi na ktérym jest realizowane potgczenie.

Statyczny adres IP — umozliwia skonfigurowanie sztywnego adresu IP dla trybu client, w przypadku
gdy nie mozna zrealizowac¢ przyznawania tego samego adresu IP przy pomocy rezerwacji puli
adreséw IP w ustawieniach DHCP routera.

Wiacz serwer MODBUS TCP/IP — Uruchamia protokdt MODBUS w trybie slave, komunikacja jest
realizowana poprzez tgcze IP centrali na porcie 502.

Konfiguracja aplikacji mobilnej, poczty e-mail.

Zdalny dostep do centrali poprzez serwer RopamBridge

Aby ustawi¢ dostep do modutu z aplikacji mobilnej nalezy skonfigurowaé odpowiednie opcje w
programie NeoGSMIP64 Manager.

Zdalny dostep do centrali poprzez serwer RopamBridge

Metoda laczenia z serwerem
@j zawsze po restarcie centrali , polaczenie ciggle z serwerem

() faczenie na zyczenie aplikacji mobilnej (sms [xxxx] deviceup)

IE Wrysytanie powiadomien PUSH aktywne
[] Nie sygnalizuj awarii polaczenia z serwerem RopamBridge
[ "] Nie uzywaj potaczei gprs

Dostep do centrali oraz sterowanie jej funkcjami moze odbywac sie z poziomu aplikacji RopamNeo.
Potaczenie jest zestawiane za pomocg serwera RopamBridge, ktéry umozliwia potgczenie miedzy
centralg i aplikacjg mobilng w oparciu o szerokopasmowy internet lub GPRS.

Istniejg 2 sposoby potgczenia sie aplikacji z centralg NeoGSM-IP-64:

- Zawsze po restarcie (centrali) - centrala przesyta do serwera RopamBridge dane o tym ze jest
gotowa do potgczenia z aplikacjg mobilng, serwer przechowuje te dane do momentu zestawienia
potgczenia pomiedzy uzytkownikiem i centralg.

- Na zyczenie aplikacji (mobilnej) - uzytkownik po wigczeniu aplikacji jest pytany o przestanie SMS
z zgdaniem zestawienia potgczenia z centralg.
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Zdalny dostep do centrali poprzez serwer RopamBridge
Opcja ta pozwala na tgczenie sie centrali z serwerem RopamBridge i tym samym umozliwia logowanie
sie aplikacji RopamNeo do systemu spoza zasiegu sieci lokalnej.

Centrala NeoGSM-IP-64 moze fgczy¢ sie z RopamBridge za pomocg Wifi/Ethernet (Internet) lub za
pomocg potagczenia GPRS. W zaleznosci od sposobu potgczenia wymagane sg odpowiednie
ustawienia (wtasciwie skonfigurowany APN i karta SIM obstugujgca potgczenie GPRS lub podtgczenie
centrali za pomocg karty WiFi / EXP-LAN do sieci lokalnej z dostepem do intrnetu).

Wysytanie powiadomien PUSH aktywne
Funkcja aktywuje wysytanie powiadomien PUSH do aplikacji RopamNEO.

Nie sygnalizuj awarii potgczenia z serwerem RopamBridge

Nie uzywaj potaczen GPRS
Centrala nie bedzie nawigzywac potgczen przez GPRS.

Zezwalaj na potaczenia z aplikacjg mobilng w sieci lokalnej
Umozliwia obstuge centrali przez aplikacje takze w sieci lokalnej, nie jest wtedy wymagane potgczenie
via RopamBridge.

@ fezrwalaj na podaczenia z aplikacja mobilng w sieci lokalnej

Klikniecie opcji ,Edycja ekranu aplikacji mobilnej” spowoduje pojawienie sie ekranu.
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ﬂg Konfiguracja ekranu aplikacji RopamNeo
Siatka
3xd -

Ustawienia
Uzbrojenie peine

Edycja ekranu mozliwa z aplikadi

Strefa 1
[strefa 2
[strefa 3
[strefa 4

[Pokaz ekran wyboru stref
[Jwymagany kod

Funkcja pozwala na edycje ekranu widocznego w aplikacji RopamNEO.

Dodatkowy opis
Umieszcza opis danego piktogramu pod nim.

Zatwierdz
Zatwierdza wprowadzone zmiany na ekranie aplikacji RopamNEO.

Przywroé default
Przywraca ustawienia domysine.

Edycja ekranu mozliwa z aplikaciji
Pozwala uzytkownikowi na edytowanie widocznych na ekranie piktograméw z poziomu aplikacji.

Opis i dziatanie poszczegoélnych piktogramdw opisany w instrukcji obstugi RopamNEO, dostepnej na
stronie www.ropam.com.pl.
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Wysylanie e-mail aktywne

Wysytanie e-mail aktywne
|:| Wysyta) email przez konto pocztowe RopamBridge

Parametr Stan
SMTP Server smtp.amail.com
SMTP Port 587
SMTP Uzytkownik Jan Kowalski
SMTP Haslo przykladowehaslo
Madawca adres neogsmip@gmail. com
Nadawca nazwa NeoGSM-TP|
Sms gdy blad wyslania O
Bezpieczenstwo polaczenia -
() bez szyfrowania (| | TLS (@) STARTTLS

Dobowy limit wysytanych wiadomosci e-mail | 100

Zaktadka do wprowadzenia danych konta e-mail, z ktérego bedg wysytane powiadomienia o
zdarzeniach w systemie. Na obrazku pokazano przyktadowe dane do konfiguracji konta Gmail.

Przyktadowe konta SMTP:

Serwer Serwer poczty Serwer poczty Nazwa konta Numer  Bezpieczn
przychodzacej wychodzacej portu e
(POP3) (SMTP) serwer potaczenie
a SMTP (SSL)
gmail.com pop.gmail.com | smtp.gmail.com nazwa_konta@gm 587 TAK
ail.com

onet.pl pop3.poczta.on = smtp.poczta.on = nazwa_konta@one @ 587 NIE
et.pl et.pl t.pl

interia.pl poczta.interia.pl = poczta.interia.pl = nazwa_konta 587 NIE

Konieczne jest aby konta skonfigurowane w systemie byty AKTYWNE !
To znaczy: powinien odbywa¢ sie na nich standardowy ruch (odbieranie i wysytanie

wiadomosci), inaczej zostang one usuniete przez dostawce ustug (patrz regulamin korzystania
z konta e-mail).
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Zaktadka: Strefy, numery telefonéw, e-mail.

Zaktadka stuzy do ustawienia parametrow wejscia/wyjscia dla kazdej ze stref, wpisaniu danych

uzytkownikéw systemu (max 8).
Mozna réowniez w tym polu skorzystac z opcji zatgczania systemu do czuwania za pomocg timerow.

MIP&4 Manager v1.0

Plk Centrala Jezyk Pomoc

ﬁ H (Z’ Q @ '9' ﬂ ‘0"&‘1F‘o¢amme\okalneusa -

Ustawienia karty SIM/
5y siedi WIFI

. [
Strefy,numery telefongvy @
e-mail

s
& Moduly,panele TR SRR

Nazwa EI, |Slemwame czuwaniem przez timery >
H Wejdcia
D wyiscia
(1 e

& Komunikadatesty licmiki
;& Gajtesty,

i Temperatura,vilgotnosé,
y termostat pokejowy

Czaswysdalsl 0

Czas wejécias] 0

[] Sabotaz w strefie wywotuje alarm 24H
D Brak czasu na wejScie podczas czuwania nocnego

=

E Monitoring
@ LogicProcessor
C?f Famia¢ zdarzen
({i Podalad Online

Numery telefonow i adresy e-mail

Nazwa Numer tel. Adres e-mail

®|~N|o|o|s|w|m|~

Uwagi:

Wersja
ekt
LT00Tam:]

Adres centrali NeoGSMIP

Nazwa obiektu — nazwa wyswietlana w panelach TPR i aplikacji RopamNeo.

Strefa
Nazwa — nazwa wyswietlana w panelach TPR i aplikacji RopamNeo oraz dotgczana do powiadomien.

Czas wyjscia - czas odliczany po uzbrojeniu alarmu, w ktérym mozliwe jest naruszenie wejs¢ typu
opoznione.

Czas wejscia — czas odliczany po naruszeniu wejscia typu opdznione, w ktérym nalezy rozbroi¢
alarm, jezeli czujka ma wpisany indywidualny czas opéznienia to jest on traktowany jako nadrzedny.

Sterowanie czuwaniem przez timery — czuwanie sterowane jest zgodnie z timerem.
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Sterowanie czuwaniem przez timery -
Timery sterujace czuwaniem petnym

[JTimer1 [ |Timer2 [ |Timer3 [ |Timer4

[ Timer tylko zatacza czuwanie

Timery sterujgce czuwaniem nocnym
[JTimer1 [ |Timer2 [ |Timer3 [ |Timer4
D Odrocz zakaczenie czuwania gdy brak gotowoéci 20 min

Sabotaz w strefie wywotuje alarm 24H — sabotaz wywotuje alarm 24H.

Brak czasu na wejscie podczas czuwania nocnego — powoduje natychmiastowa reakcje wejs¢
opo6znionych w przypadku uzbrojenia nocnego.

Numery telefonéw i adresy e-mail — numer telefonu nalezy wprowadza¢ w formacie
miedzynarodowym np. +48500111222.

Zaktadka: Moduty, panele TPR.

Dodatkowe moduty poszerzajgce funkcjonalnos¢ centrali mozna dotgczac do systemu poprzez
magistrale komunikacyjng RopamNET. Centrala NeoGSM-IP-64 posiada dwie takie niezalezne
magistrale. Urzgdzenia sg rozpoznawane na podstawie ich adresu, adres urzgdzenia sktada sie z
nazwy typu modutu oraz, jezeli w systemie jest mozliwos¢ pracy wiecej niz jednego modutu danego
typu, kolejnego numeru dodawanego po dwukropku (sposéb adresowania jest podany przy opisie
konkretnych urzgdzen), np.: modut APm-Aero jest wyswietlany jako ,APx-Aero”, poniewaz do systemu
moze zosta¢ dodane tylko jedno urzgdzenie tego typu, natomiast dowolny panel dotykowy zostanie
opisany jako np.: ,Panel dotykowy TPR:2”, co oznacza, ze w systemie jest on widoczny jako drugi
panel, nalezy zwréci¢ uwage na to, ze tym wypadku cyfra 2 jest tylko czescig adresu urzadzenia
w systemie, a nie jego nazwg, a wiec moze sie zdarzy¢ sytuacja, ze po podtaczeniu panelu
TPR-4WS-P zostanie on odnaleziony na magistrali jako ,,Panel dotykowy TPR:2” lub ,,Panel
dotykowy TPR:4” co oznacza tylko inng adresacje tego samego modutu.

Jakolwiek magistrale sg rozdzielone pod wzgledem fizycznym, nie sg w petni rozdzielone logicznie,
wynika z tego miedzy innymi, ze adresy urzadzen nie moga sie dublowac¢ nawet jezeli sg
zamontowane na réznych magistralach.

Procedura identyfikacji nowych modutéw podiaczonych do centrali.
-
QO m
D Brak potaczenia wywoltuje
sabotaz

Dodanie nowych modutéw do centrali NeoGSM-IP-64:

1. Podigczy¢ dany modut zgodnie z schematem podtgczenia.
Zalecane jest podfgczenie paneli dotykowych na jednej magistrali, a innych urzadzen na
drugiej!

2. Potgczy¢ centrale z NeoGSMIP64 Manager.

3. Klikng¢ w przycisk z lupg .
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4. Program przeszuka magistrale i wyswietli znalezione moduty w lewej czesci okna o0 nazwie
~Wykryte moduty”, przy czym moduty nie dopisane do centrali bedg podswietlane na zielono,

10
1

EXP-IS-RN:1
EXP-IB-RN:2

EXP-I3-RN:4
EXP-IS-RN:5

2
2
2
EXP-I8-RM:3 2
2
2
2

EXP-IS-RM:6

EXP-O8x-RN:1 2
Panel dotykowy TP 1
Panel dotykowy TP 1
Panel dotykowy TP 1

_x Anuluj

8,0
8,0

1
12 [peaseomkiad 2 12

2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
3,0
3,0

3,0
W

Dodaj
Dodaj
Dodaj
Dodaj
Dodaj
Dodaj
Dodaj
Dodaj
Dodaj
Dodaj
Dodaj

- Dodaj -

Przydzielone moduh

Nazwa Magistrala |sv
1 [EE |2 EX
2 EXP-I3-RMN:1 2 2,0
3_ EXP-I3-RMN:2 2 2,0
l_ EXP-I8-RM:3 2 2,0
5_ EXP-I3-RMN:4 2 2,0
6_ EXP-I3-RM:5 2 2,0
T_ EXP-I3-RM:6 2 2,0
8_ EXP-O8x-RN:1 2 2,0
9_ Panel dotykowy TP 1 8,0
F Panel dotykowy TP 1 8,0
T Panel dotykowy TP 1 8,0

|
Be? Skanuj ponownie

hv

EE  usun
2,0 Usur
2,0 Usur
2,0 Usuri
2,0 Usur
2,0 Usur
2,0 Usur
2,0 Usur
3,0 Usur
3,0 Usur
3,0 Usur
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5. Urzadzenia ktére chcemy doda¢ do systemu nalezy skopiowaé do prawego okna za pomocg
przycisku ,Dodaj” znajdujgcego sie przy kazdym module, Wybrane urzgdzenie zostanie
przepisane do prawego okna czyli do sekcji ,Przydzielone moduty”.

Wykryte moduty
MNazwa Magistrala |sv hv
i APx-Acro | 2 | 34 ‘ 1,0 | ‘ Dodaj

2 EXP-I8-RN: 1 2 2,0
3 EXP-I8-RN:2 2 2,0
4 EXP-I8-RN:3 2 2,0
5 EXP-I8-RN:4 2 2,0
3 EXP-I8-RN:5 2 2,0
7 EXP-I8-RN:6 2 2,0

8 EXP-O8x-RM:1 2 2,0
9 Panel dotykowy TP 1 8,0
l.D Panel dotykowy TP 1 8,0

Panel dotykowy TP 1

:——----_DodaJ m

2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
2,0
3,0
3,0

Dodaj
Dodaj
Dodaj
Dodaj
Dodaj
Dodaj
Dodaj
Dodaj
Dodaj
Dodaj

Przydzielone moduh

Nazwa Magistrala |sv hv
I APx-ASro |2 | 34 | 1,0 | Usuri
2 EXP-I3-RN:1 2 2,0 2,0 Usuri
T EXP-IS-RN:2 2 2,0 2,0 Usur
4_ EXP-I8-RN:3 2 2,0 2,0 Usur
5 |oeaana 2 20 20 Usuri
6_ EXP-I3-RN:5 2 2,0 2,0 Usury
?_ EXP-IB-RM:6 2 2,0 2,0 Usuri
8_ EXP-O8x-RMN: 1 2 2,0 2,0 Usuri
9_ Panel dotykowy TP 1 8,0 3,0 Usur
F Panel dotykowy TP 1 8,0 3,0 Usuri
11 | Panel dotykowy TP 1
:——--I |

e |
B# Skanuj ponownie

v

6. Zatwierdzi¢ zmiany przez klikniecie w przycisk ,Przypisz moduty”, a nastepnie nalezy
potwierdzi¢ zapisanie nowych ustawien do centrali,

UWAGA: W przypadku duplikujgcych sie adreséw urzadzen (np. dwa EXP-18-RN bedg
miaty ustawiony ten sam adres,) modut zostanie podswietlony na pomaranczowo i
zostanie wypisany komentarz o zdublowaniu adreséw (! Funkcja dziata w petni tylko dla
EXP-I8-RN i EXP-O8x-RN !).

Reczne dodawanie modutéw:

Klikniecie w zielong ikone z plusem
modutami obstugiwanymi przez centrale:

wstepna konfiguracje modutu.

QO

Dodaj modut

Dodaj

Panel dotykowy TPR 2
Panel dotykowy TPR:3
Panel dotykowy TPR:4
APx-Aero

PSR-ECO-xx

RF-4 sberownlk radiowy
HUE Pl

Z tego menu mozna dodawa¢ moduty nie bedgce fizycznie podtgczone do centrali, co umozliwia

spowoduje rozwiniecie menu ze wszystkimi

Brak potaczenia wywotuje sabotaz — funkcja wigcza nadzorowanie potgczen z modutami, brak
potgczenia brak potgczenia z dowolnym modutem zostanie zasygnalizowany jako sabotaz.
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Panel dotykowy TPR. Konfiguracja TPR-4: NeoGSMIP64 Manager.
Pierwsza instalacja lub dodanie do systemu NeoGSM-IP-64 panelu TPR4 wymaga przeprowadzenia

identyfikacji podtgczonych urzadzen. O\ .ldentyfikacja podtgczonych urzadzen” (zaktadka Moduty,

panele TPR)
Odczyt i zapis konfiguracji skutkuje przestaniem konfiguracji do paneli dotykowych, opcjonalnie mozliwe

jest samodzielna konfiguracja panelu(i) z poziomu zakfadki: panel dotykowy.
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Glowne menu ustawien panelu dotykowego:

i NeoGSMIP64 M

Plik Centrala Jezyk Pomoc

} #4-- 1.Potaczenie lokalne USB -

i Ustawienia karty SIM/ — |
@§ sied WIFT WUslamenla ‘ Edycja ekranow

| (B o ¥ Lsavens - ——
‘ Gl |Panel dotykowy TPR2 Parametr Statsspasele
e Polaczenie
Moduly,panele TFR Ao R Sv
czasu na wyjscie 11 [kOhm]
vj Wejécia Sygnalizacia czasu na wejscie | ‘
Potwierdzanie dzwiekowe klawiszy Uzas[V]
Wyjécia 3 bledne hasta = sabotaz O Tamper
Tamper obudowy aktywny %
(9 Timery Podswietlanie gdy czas na wejscie [m] -
Przyciski Klawiatury losowe O Opcje ‘
5K romacnsemis | S ————
| Sterowanie wyjéciami wymaga kodu (]
- st CrTT— [S————
t termostat pokajowy O\ 0 il'i" = R O
e j$¢ wymaga
= = e
- Wyjscie z wymaga kodu O
E Ranitorg HUBPLC Zapisywanie logéw na karte SD O Sabotaz panela sygnalizowany v
Wyswietlanie wiadomosci z LogicProcessor  |[] Strefa 1 %
) oo
Status stref Zakres wej$c
Q_ pami? siorzes Pokaz status stref: "] Strefa1 /| Strefa2 [ |Strefa3 [ | Strefa4
Pokaz czasy wej./wyj : | | Strefa 1 Strefa2 [ |Strefa3 [ | Strefad
(ﬂ Podglad Online
» Pozostale ustawienia
¥ Caujniki wyswietlane w wygaszaczu
Wersja Czujnik 1 Czujnik 2 Czujnik 3 Czujnik 4
it W Brak v TP Brak - T Brak - T Brak =
Brogrd — Numer Numer
o —| XY
[ Brak potaczenia wywoluje |
sabotaz !

Adres centrali IP:192.168.2.58 1D:9999999999999999 SV1.0
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Menu ustawienia opcji wyswietlania wejs¢, sterowania wyjsciami i widocznosci temperatury z
poszczegolnych czujnikow (1-4).

MIP64 Manager v1.0

piic Centrala Jezyk Pomoc
- =
H d? = Es we- ﬂ ++~ 1Potaczenie lokalne USB -

Ustawienia fcarty SIM/ Panel dotykowy TPR:2 Ustawienia | | Edycia skranéw

s siec WIFT
Ceas i wepsare = ~
c. Strefy,numery telefongw, M3 istrala 1 Przyciski klawiatury losowe O Opue
- it Prisjoboiade eremomyhucie D) [E——
= F——
& Moduky,panle TR APx-Agro StesunselNy SN v 0
e ———
= e e e @]
F=| wejteis — —
T e Y =]
0 i 4 e
P s g spmca wesion |0 [S——
ie logéw na karte SD (ud] Sabotai panela sygnalizowany v
G =gy ie wi Sciz Logie O Strefa 1 -
Status stref Zakres wejsc

+ Komunikada testy,icaki
”\ Pokatz status stref: ["]Strefat /| Strefa? [ | Strefa3 [ | Strefad

1 Temperatura iilgotnos QAOh Pokaz czasy weiwyj : | | Strefa1 [/]Strefa2 [ |Strefa3 [ ] Strefa 4

termostat pokojowy

Smog sensor " || ong z wejse
1 (06 11 (16 (J21 (126 (131 (138 (141 (148 (51 (156 (161
B2} voniowa HUBPLG D2 07 D42 047 022 (127 (132 (137 [J42 47 0152 [J57 (162

13 [08 [J13 [J18 [J23 [128 [133 [138 []43 [J48 [153 [158 []63
9 [J14 [J19 [J24 [129 [134 [139 [144 []49 [154 (159 [64

4
@L“g‘d’”m” [15 [0 (115 (120 (125 (130 [135 (140 (145 [150 (155 (/60
GL’ Pamie¢ zdarzed Podéwietlanie z wej$¢

01 06 11 (116 21 J26 (131 (136 (141 (146 161 (156 L161
@mg\adm.m D2 [O7 12 C17 D22 D27 CI32 37 (42 147 082 57 162

03 08 [113 (118 )23 [J28 (133 (138 (143 [148 (153 [J58 [163

14 09 [114 119 )24 [129 [134 [139 [J44 [149 [J64 [1569 [164
05 [0 15 (020 [J25 30 (135 [J40 [45 [150 [155 (160

el Czujnik 1 Czujnik 2 Czujnik 3 T
Glezgei A0 T Brak - T Bk - W Bk - e Brak .
- ["| Brak polaczenia wywoluje P Numer m Numer Numer m 5
sabotai

Adres centrali [P:192.168.2.58 ID: 5V1.0

Dodatkowo wejscia z paneli dotykowych sg widoczne i mozliwe do konfiguracji w zaktadce Wejscia.

Zaktadka: panel dotykowy / ustawienia.

Alarm gtosny w panelu[s] - okresla czas akustycznej sygnalizacji alarmu w danym panelu
dotykowym. Zakres ustawien: 0-9999][s].

Sygnalizacja czasu na wyjscie: aktywna opcja uaktywnia sygnalizacje akustyczng w danym
panelu TP podczas czasu na wyjscie.

Sygnalizacja czasu na wejscie: aktywna opcja uaktywnia sygnalizacje akustyczng w danym
panelu TP podczas czasu na wejscie.

Potwierdzanie dzwiekowe klawiszy: aktywna opcja uaktywnia sygnalizacje akustyczng
nacisniecia przycisku (pola detekcyjnego).

3 bledne hasta = sabotaz.: wprowadzenie trzech btednych kodéw uaktywni wyjscie typu sabotaz,
zliczanie jest niezalezne dla kazdego panelu TP.

Tamper obudowy aktywny: aktywna opcja uruchamia ochrone antysabotazowg danego panelu
TP.

Podswietlanie gdy czas na wejscie.: aktywna opcja powoduje petne podswietlenie danego panelu
w czasie na wejscie.

Przyciski klawiatury losowe: aktywna opcja uaktywni losowy uktad klawiatury numeryczne;.
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- Pytaj o blokade naruszonych wejs¢: aktywna opcja spowoduje wyswietlanie komunikatu o
blokowanych wejsciach w systemie przy wigczaniu systemu w czuwanie.

- Sterowanie wyjsciami wymaga kodu: aktywna opcja bedzie wymagata od uzytkownika podania
kodu przy wejsciu do funkcji sterowania wyjsciami.

- Ster. przekaznikiem wymaga kodu: aktywna opcja bedzie wymagata od uzytkownika podania
kodu przy wejsciu do funkcji sterowania wyjsciem przekaznikowym w danym panelu TP.

- Blokowanie wejs¢é wymaga kodu: aktywna opcja bedzie wymagata od uzytkownika podania kodu
przy wejsciu do funkcji blokowania poszczegoélnych wejs¢, po rozbrojeniu systemu wejscia zostajg
odblokowane.

- Sprawdzenie awarii wymaga kodu: aktywna opcja bedzie wymagata od uzytkownika podania
kodu przy wejsciu do funkcji sprawdzenia awarii w systemie.

- Sygnalizacja awarii cicha: aktywna opcja powoduje tylko wyswietlanie informacji o zaistniatych
awariach bez zatgczania buzzera w panelu

- Wyjscie z wygaszacza wymaga kodu: aktywna opcja bedzie wymagata od uzytkownika podania
kodu przy wyjsciu z wygaszacza.

- Zapisywanie logow na karte SD: gdy aktywne - logi z czujnikéw temperatury i/lub wejscia
analogowego sg zapisywane na karte SD w panelu TPR

- Wyswietlanie wiadomosci z LogicProcessor: gdy opcja aktywna, informacje z LogicProcessor sg
wyswietlane na dolnym pasku ekranu w panelu.

Status stref
e Pokaz status stref — zaznaczenie tej opcji dla poszczegolnych stref powoduje wyswietlenie ich
stanu w goérnej belce TPR-a
e Pokaz czasy wej./wyj. — wy$wietla na ekranie TPR-a czas na wejscie ewentualnie wyjscie
przypisany dla danej strefy.

Zakres wejsé
Umozliwia zmiane puli numerdw przypisanych do wejs¢ TPR-a.
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Zaktadka: panel dotykowy / pozostate ustawienia.

64 Manager v1.0

Pik Centrala Jezyk  Pomoc

ERsSE0

o4

+5 1 Polaczenie lokalne USB

Ustawienia karty SIM/

= siec WIFL Panel dotykowy TPR:2 Ustawienia | | Edycia ekrandw
& Tzas Tia WepsTe T ~
(- Strefy,numery telefonéw, [jMagistrala 1 Przyciski klawiatury losowe ] Opde
e e = E——
= e
"+ Moduly,panele TR APx-Aero StcsoNEES I Py |
e e
_ ) lie wej$é wymaga kedu O
{7 weitde — _
Sprawdzenie awarii wymaga kodu O
O Sygnalizacja awarii cicha [l
P s W rwomsrczswymogntods | [———
Zapisywanie logéw na karte SD [} Sabotaz panela sygnalizowany \
(9 Timery Swictlanie wi Sci i [m] Strefa 1 -
r Status stref &¢
7\ Komunikaga,testy,licriki Zakaae g
' Poka? status stref: [Istrefat [/|strefa2 [ |Strefa3 [ | Strefasd
Pokaz czasy wejwyj : || Strefa1 [/]Strefa2 [ |Strefa3 [ ] Strefa4 =

| Temperatura,uilgotnos
termostat pokojowy

A0

Magistrala 2

= rolety ¥ Pozostate ustawienia
- Smog sensor Gong z wejsc
) 01 U6 M 16 J21 (126 (131 (136 141 (146 (I51 [J56 L161
EX rentoms HUBPLC O2 O7 Od2 017 D22 C27 O3 O3 D4z D47 052 Cs7 Cle2
O3 Os 013 018 023 (128 ]33 [J38 [J43 (048 (153 [J58 [163
@Lugmpmmm [J4 [J8 [J14 (119 [J24 [120 [134 [139 [J44 [J49 ()54 (159 [164
05 [J10 [J15 (120 (125 (130 [J35 [140 [145 [J50 (/56 [I60
@" Pamie¢ zdarzef Podswietlanie z wejsc
C1 06 1 116 21 ()26 [131 136 41 (146 161 166 L161
@Fudg‘qdm.m D2 [O7 12 17 D22 [027 [I32 37 (42 147 052 57 [162
O3 s [13 118 23 [J28 [133 (138 (143 [148 (153 158 [163
4 )9 (144 [119 24 [J29 [134 (139 [Jd44 (149 [154 (159 [I64
16 [J10 [115 [120 (126 [J30 [135 (140 [J46 [150 (1565 [160
Wersja ¥ Caujniki wygwistiane w wygaszaczu
Sedl: Cazujnik 1 Czujnik 2 Czujnik 3 Czujnikc 4
Programs O‘ 0 — Typ Brak - Tip Brak - Typ Brak - Typ Brak .
|.'-’-I:| w Numer [1 - Numer |1 & Numer |1 2 N -
e ks e E umer . ] °
sabotai
Adres centrali [P:192,168.2.58 1D V1.0

- Gong z wejsé: opcja pozwala na okreslenie wejs¢, ktére majg generowac sygnat gongu w danym

panelu TP.

- Podswietlanie z wejsé: opcja pozwala na okreslenie wejs¢, ktére majg wywotywacé petne
podswietlenie danego panelu TP, wyjScie z wygaszacza.

- czujniki wyswietlane w wygaszaczu: opcja pozwala na wybranie czterech czujnikoéw temperatury
lub wilgotnos$ci znajdujgcych sie w systemie i wyswietlenie ich wartosci w trybie wygaszacza na dole

ekranu.

Zaznaczenie opcji wyswietlania z danego czujnika w przypadku gdy dane z niego nie sg dostepne (z
powodu nie skonfigurowania go lub awarii) jest obrazowany wyswietleniem w jego miejscu symbolu

u???u
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Status panela
e Potlgczenie — okresla stan potgczenia z panelem (jest/brak)’
Sv — wersja oprogramowania panela (dla NeoGSM-IP-64, w przypadku TPR nie mniej niz 3.0),
I1 [kOhm] — stan pierwszego wejscia w panelu,
I2 [kOhm] — stan drugiego wejscia w panelu,
Uzas — napiecie zasilania na zaciskach wejsciowych,
Tamper — okresla stan tampera w urzgdzeniu,
LQI[%] — jako$¢ transmisji (100 oznacza, ze 100% wystanych ramek zostato odebranych,
wartosci ponizej 90 mogg sugerowac problemy z fgcznoscig)

Opcje
- Pokaz wybor adresu

Opgje ®©09:04

Ustaw adres tego TP

Funkcja pokazuje ekran wyboru adresu paneli TPR4 podtgczonych do centrali.

- Restart paneli
Restartuje wszystkie panele w systemir

- Kopiuj
Kopiowanie ustawien panelu TPR4 do schowka.

- Wklej
Wklejanie ustawien panelu TPR4 z schowka.

Sabotaz panelu sygnalizowany w strefie
Okresla numer strefy do ktérej bedzie przypisany alarm sabotazowy wywotany przez dany panel.

Zaktadka: Edycja ekranéw.

Dzieki funkcji edycji ekrandw uzytkownik/instalator moze zaprogramowaé wyglgad oraz funkcjonalnosé
panelu dotykowego wedle potrzeb.

Mozliwos¢ wyswietlania dowolnych ikon na czterech niezaleznych ekranach pozwala zwigkszy¢
funkcjonalno$¢ systemu alarmowego/automatyki domowej oraz utatwi¢ uzywanie prostych jak i
zaawansowanych funkcji systemu (funkcje logiczne, sterowanie procesami na podstawie zdarzen,
etc.).

© 2020 Ropam Elektronik



Str. 126 NeoGSMIP64 Manager

Menu edycji ekranbw — NeoGSMIP64 Manager:

Panel dotykowy TPR:2 Ustawienia | Edycja ekrandw
EMagistrala 1
Panel dotykowy TPR:2

APx-Agro
Ustawienia
(:k 0 .= Uz Synchronizacja z panelem
um zbrojenie pelne
BMagistrala 2 Dodatkowy opis | |
Smog sensor 1 . | |
HUB PLC | |
/| Strefa 1 /| Wymagany kod
Strefa 2
Strefa 3
Strefa 4
Wyswiet ekran wyboru stref
~ e
QOwW
Brak polaczenia wywoluje
sabotai

Kazda z ikon na dowolnym ekranie moze posiada¢ dodatkowy opis, ktory bedzie widoczny na panelu
dotykowym identycznie jak w programie:

n qro: 5]

-

Wjazd Wytacz wszysiko

Wiazd Podlewania

Opis i funkcje ikon.

Piktogramy w postaci ikon sg przydzielone poszczegdlnym funkcjom systemu, ktérych znaczenie i
dziatanie opisano ponizej. Panel dotykowy TPR-4 umozliwia umieszczanie dowolnych ikon w
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dowolnym miejscu na czterech ekranach panelu oraz czesci z nich przypisywanie wielorakiego
dziatania.

Ikona Opis dzialania

Uzbrojenie petne systemu.
Mozliwe (ustawiane w NeoGSMIP64 Manager):
- wybor stref
- wymagany kod
- wySwietlenie ekranu wyboru stref

Rozbrojenie petne systemu.
Mozliwe (ustawiane w NeoGSMIP64 Manager):
- wybor stref
- wyswietlenie ekranu wyboru stref

Uzbrojenie nocne systemu.
Mozliwe (ustawiane w NeoGSMIP64 Manager):
- wybor stref
- wymagany kod
- wysSwietlenie ekranu wyboru stref

Sterowanie wyjsciami:
Mozliwe (ustawiane w NeoGSMIP64 Manager):

Wyswietlanie wyjsc¢, ktére majg by¢ dostepne do sterowania

Podglad stanu wejs¢ (naruszenie, sabotaz, OK).

Podglad planu budynku (wymagana karta MicroSD z plikami: plan1.bmp do
plan4.bmp).
Mozliwa edycja rozmieszczenia czujek na planie z poziomu menu
serwisowego w panelu TPR-4,

Nadanie, zmiana, usuwanie kodéw i nazw uzytkownikéw (do 32).
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Menu ustawien uzytkownika oraz serwisowych.

Blokowanie wejscia lub grupy wejs¢.
Ustawiane w NeoGSMIP64 Manager:
- numer wejscia
- grupowe blokowanie wejs¢
- zadanie kodu celem zatwierdzenia blokady
Po rozbrojeniu systemu wejscia zostajg odblokowane.

Podglad historii zdarzen w systemie.

Przeglad awarii w systemie.
Jesli w systemie pojawi sie awaria, obok ikony z prawej strony zostanie
wyswietlona z6tta kropka sygnalizujgca obecnos¢ nowej awarii w systemie,
sprawdzenia mozna dokonac¢ klikajgc ikone trojkata z wykrzyknikiem.

Podglad wartosci dla wejscia analogowego.
(zakres wartosci konfiguruje sie w zaktadce ,wejscie analogowe”).

Wykres temperatury z czujnikéw TSR-1 podtgczonych do systemu.

Podglad wejscia.
Mozliwe (ustawiane w NeoGSMIP64 Manager):
- wybranie numeru wejscia
- blokowanie wejscia po nacisnieciu ikony (po rozbrojeniu systemu wejscia
zostajg odblokowane)
- wskazanie stanu z wejscia modutu I/0 PLC

Termostat pokojowy.
Umozliwia obstuge jednego z osmiu termostatéw systemowych, lub progow
temperatury dostepnych dla kazdego z czujnikéw
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Sterowanie przekaznikiem w panelu.

Sterowanie wyjsciem centrali. (1-32).
Mozliwe (ustawiane w NeoGSMIP64 Manager):
- nr wyjscia
- wskazanie stanu wg. wejscia
- wymaganie kodu do zatgczenia

Sterowanie wyjsciem centrali (1-40), makrem, lub rolet3.

Sterowanie wyjsciem centrali (1-40), makrem, lub roletg.

Sterowanie wyjsciem centrali (1-40), makrem, lub rolets.

Sterowanie wyjsciem centrali (1-40), makrem, lub roletg.

Sterowanie wyjsciem centrali (1-40), makrem, lub rolets.

Zatgczanie grupy wyjsc.
Mozliwe (ustawiane w NeoGSMIP64 Manager):
- nr wyjscia / wyjs¢
- wymaganie kodu do zatgczenia

Wytgczanie grupy wyjsc.
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Mozliwe (ustawiane w NeoGSMIP64 Manager):
- nr wyjscia / wyjs¢
- wymaganie kodu do zatgczenia

Wskaznik wilgotnosci - czujniki radiowe systemu Aero.
Mozliwe (ustawiane w NeoGSMIP64 Manager):
- lista wyswietlanych czujnikéw (do 8)
- nr czujnika na widzecie

Wskaznik temperatury - czujniki radiowe systemu Aero.
Mozliwe (ustawiane w NeoGSMIP64 Manager):
- lista wyswietlanych czujnikow (do 8)

Podstawowe informacje o systemie:
Firmware centrali,
Firmware panelu,

Zasilanie centrali i modemu,
Status modutu internetowego.

Panika
Wywotuje funkcje ,Panik” skutkujgcg wystaniem powiadomien
skonfigurowanych w zakfadce ,Komunikacja, testy, liczniki” w czesci ,Alarm
wlamaniowy/ wezwanie pomocy”.

Pozar
Wywotuje funkcje ,Panik” skutkujgcg wystaniem powiadomien
skonfigurowanych w zakfadce ,Komunikacja, testy, liczniki” w czesci ,Alarm
pozarowy”.

Sterowanie wyjsciem centrali (1-40), makrem, lub rolets.

Sterowanie wyjsciem centrali (1-40), makrem, lub roletg.
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Sterowanie wyjsciem centrali (1-40), makrem, lub rolets.

Sterowanie wyj$ciem centrali (1-40), makrem, lub roleta.

Sterowanie wyjsciem centrali (1-40), makrem, lub roleta.

Sterowanie wyjsciem centrali (1-40), makrem, lub rolets.

Sterowanie wyjsciem centrali (1-40), makrem, lub rolet3.

Sterowanie wyjsciem centrali (1-40), makrem, lub roletg.

Sterowanie wyjsciem centrali (1-40), makrem, lub rolets.

Sterowanie wyjsciem centrali (1-40), makrem, lub rolets.
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Sterowanie wyjsciem centrali (1-40), makrem, lub rolets.

Sterowanie wyjsciem centrali (1-40), makrem, lub roleta.

Sterowanie wyjsciem centrali (1-40), makrem, lub rolet3.

Wskaznik dwutlenku wegla.

Wskaznik lotnych zwigzkéw organicznych (jakosci powietrza).

Wskaznik SMOGU (PM2.5, PM.10).
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APx-Aero.

Plk Centrala Jezvk  Pomoc

-] H Og * * ‘9‘ ‘ﬂ |0"¢1F'Nauemelnkalneusﬂ -| — EE:

Ustawieniakarty SIM/

5 sied WIFD | Czujki ‘ | Piloty | |Czujki temperaturywilgotnosci | ‘ ‘Wykres poziomu sygnatu ‘
B

Magistralal Typ Haruszenie| Tamper | Slevel | RSSI| LQI Vbat.[V]| Polaczony| Czutosé | Pulsy PetImmunity
c. Strefy,numery telefonéw, g
Fazl APx-Aero 1.(119) o o Sby 78 0 350  Jest
2. (120) o Dobry -57 5 3,40 Jest 4 PULSE1  12Zkg
Moduty,panele TR
3. (121) & 350 Jest 4 PULSE1  12kg

4.(122) 40 st PULSET  12kg

d Wejécia
Q Wyjscia

Q) oen

,’\ Komunikadia,testy licmiki

1 Temperatura,wilgotnogc,

L termostat pokojovy O‘ o ﬂ'm‘

.
.
.
—
—
—
.
.
—
—
—

— Magistrala 2 ==
Paneldakoms PR | 10.con S S N S R

e Edcia ek tichy Int  odpytywani jek | Utrata & jka (gdy rozb )
— = Interwat odpytywania czujel rata tacznoscl 7 czujka (gdy rozbrojony’
Usun czujke nr. 308 ® sabota
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B — Status AP Polaczony
| Odczytaj ustawienia z AP ‘ Tryb nauki
Podglad Online
¢ Walk test e
‘ Przeslij ustawienia do AP ‘ —_—
~ Brak polaczenia z czujka I Walktest | wyhczony
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SDIZET) Staba bateria czujki l:l Szum 11
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D Brak polaczenia wywoluje
sabotaz

Okno statusu urzadzen (czujek):

ID: Numer urzgdzenia w kontrolerze w nawiasie numer wejscia centrali przypisany do danego
urzgdzenia

Typ: typ urzadzenia Aero.

Naruszenie: stan czujki, wykrycie ruchu.

Tamper: stan obwodu antysabotazowego.

Slevel: poziom komunikacji Aero (Doskonaty/Dobry/Staby), wynika z parametrow RSS! i LQI.
RSSI: poziom sygnatu radiowego (zakres od -20 do -110 dBm).

Uwaga: Jezeli w poblizu jest inny nadajnik na pasmie 868MHz to odczyt RSSI (tlo) jest nizszy,
dla sytemu jest to zaktécenie, podwyzszone tto ISM.

LQI: jakos¢ transmisji radiowej, warto$¢ nizsza wartos¢ = lepsza jakosé,

Vbat[V]: poziom napiecia baterii w czujce, nowa bateria posiada 3,5-3,6V.

Uwaga: nowa bateria po zainstalowaniu osigga swoje parametry nominalne dopiero po ok. 24
godzinach pracy w czujce, wynika to z budowy baterii, oraz bardzo niskiego poboru pradu
przez czujke. W celu przyspieszenia osiggniecia przez baterie nominalnych parametréw mozna
ja przed instalacja do czujki obcigzy¢ rezystorem o wartosci ok. 20 oméw przez ok. 30 — 45s.
Potaczony: stan komunikacji z czujka.
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Czutos¢: parametr czutosci algorytmu detekcji czujki.
1: czutos¢ najnizsza

8: czutos¢ najwyzsza

Niskie wartosci czutosci skracajg takze realny zasieg detekc;ji. Dla aplikacji w ktérych ma by¢
zastosowana réwniez odporno$¢ na zwierzeta (PET) stosowaé parametr 1 do 4.

Pulsy: parametr czasu analizy sygnatu, algorytm SmartPIR.

PULSE 1: najkrotszy czas zbierania probek, analizy sygnatu.....

PULSE 4: najdtuzszy czas zbierania prébek, analizy sygnatu

Parametr okresla czas zbierania probek dla algorytmu SmartPIR. Kazda warto$¢ pozwala na
skuteczng detekcje, w normalnych warunkach zaleca sie uzywanie PULSE 1-2 a dla aplikacji, w
ktorych mogg wystepowac zakidcenia lub ma by¢ zastosowana odpornos¢ na zwierzeta (PET) PULSE
3-4.

Petimmunity: czujka posiada opcje odpornosci na zwierzeta domowe: koty, psy o wysokosci do 40cm
i do 30kg. Czujka ma domyslnie odpornos¢ na zwierzeta do 12 kg. Czujka musi by¢ zamontowana do
prostopadtej Sciany wzgledem podtogi, na nominalnej wysokosci, nie wolno kierowa¢ czujki w kierunku
podtogi. Zwierzeta mogg poruszac sie po podtodze chronionego obszaru. W obszarze chronionym nie
mogg znajdowac sie meble, potki po ktdrych zwierzeta mogg sie poruszaé. Czujka wymaga
odpowiedniego skonfigurowania co do czuto$ci i czasu analizy (Pulse).

Konfiguracja czujek:

Tryb nauki: uruchamia tryb nauki, czyli dodawania nowych czujek do systemu.

Usun czujke nr x: usuwa wskazang czujke z pamieci kontrolera, x; 1-8 (aktualnie potgczone z AP).
Usun wszystkie czujki: funkcja usuwa wszystkie czujki z kontrolera (aktualnie potgczone z AP).
Odczytaj ustawienia czujek: funkcja pobiera ustawienia z czujek.

Przeslij ustawienia czujek: funkcja przesyta ustawienia do wszystkich czujek.

Wiacz WalkTest: opcja uruchamia tryb testu w czujkach, wykrycie ruchu sygnalizowane diodg
WalkTest. Tryb aktywny tylko w czasie programowania powoduje takze czestsze niz wynikajgce z
interwatu nadzorowanie urzgdzen Aero (RSSI, Vbat).

Interwat komunikacji bezprzewodowej: interwat kontroli statusu czujki ma trzy przedziaty: 30/60/90
s (fabrycznie 60s.). Dla maksymalnej zywotnosci baterii nalezy wybrac interwat 90 s. Interwat kontroli
ma wplyw na to po jakim czasie polecenie z AP zostanie wystane do czujki w tym: czuwania
(dozér), WalkTest. Wszystkie alarmy, sabotaze przesylane sg bez opéznien do kontrolera AP.
Czujka automatycznie sterujg mocg nadawania, w celu uzyskania skutecznej fgcznoscii dla
maksymalnej zywotnosci baterii.

Utrata fgcznosci z czujka (gdy rozbrojony): funkcja pozwala na wybdr reakcji systemu na utrate
potgczenia gdy system nie czuwa (brak dozoru). Opcja pozwala na wybdr pomiedzy sabotazem lub
awarig.

Uwagal!
Po dodaniu nowego modutu rozszerzen nalezy sprawdzic¢ alokacja wejsc.

Wykres poziomu sygnatu RSSI.
Dla kazdej czujki dostepny jest histogram poziomu, rozréznienie po kolorach.
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PSR-ECO-xx.

Systemowy zasilacz impulsowy z komunikacjg za pomocg magistrali RopamNET, monitoringiem

stanow pracy zasilacza, sieci (zanik zasilania) i akumulatora (tadowanie, stan natadowania, napiecie).

Aktualny status:

PSR-ECO AC - informacja o obecnosci napiecia zasilajgcego (jest/brak),

PSR-ECO Uout[V] — napiecie na zaciskach wyjsciowych PSR-a,

PSR-ECO lout[A] — natezenie pradu w obwodzie wyjsciowym PSR-a,

PSR-ECO Ubat[V] — napiecie na zaciskach akumulatora,

PSR-ECO Ibat[A] — natezenie pradu fadowania akumulatora

PSR-ECO Qbat[Ah] — ilo$¢ energii przekazanej do akumulatora liczona od ostatniego resetu
PSR-a,

PSR-ECO Stan — informacje o awariach PSR-a,

LQI — jakos¢ potgczenia PSR — centrala (wartosci ponizej 90 wskazujg na problemy z
tacznoscig).

Sabotaz w strefie — okresla numer strefy w jakiej bedzie zgtaszany sabotaz zwigzany z PSR-em.

RF-4.

Sterownik radiowy pracujgcy na czestotliwosci 433MHz, mozliwos¢ obstugi do 61 czterokanatowych

pilotéw (tylko piloty Ropam TR-4H lub TR-4), dwa wyjscia przekaznikowe NO-C-NC, dwa wyjscia typu

OC. Komunikacja z centrala za pomocg magistrali RopamNET.

Konfiguracja przyciskéw pilota.

Przycisk (A)/(B)/(C)/(D): nalezy wybra¢ akcje w systemie dla poszczegdlnego kanatu. Opcje:
brak funkcji, zal./wyt. czuwanie petne, zaf./wyl. czuwanie nocne, zaf. czuwanie pefne, zaf.
czuwanie nocne, wyl. czuwanie/alarm, panik gfosny.

SMS zat./SMS wyt. — Tres¢ SMS-a lub e-maila jaki bedzie wysytany w momencie uzbrojenia /
rozbrojenia alarmu przy pomocy pilotéw.

Dodaj numer pilota: zaznaczenie funkcji dodaje do tresci wiadomosci numer pilota, ktéry
wygenerowat zdarzenie.

Wyslij SMS-a do: matryca pozwala na okreslenie numerdw tel. do ktdrych zostang wystane
wiadomos$ci SMS.

Wyslij e-mail do: matryca pozwala na okreslenie adreséw e-mail na jakie zostang wystane
wiadomosci z powiadomieniem.

- Pozostate

Potgczony — stan potgczenia modutu z centralg (jest/brak),
HV — wersja sprzetowa ptyty modutu,

SV — wersja oprogramowania,

Uzas — napiecie na zaciskach wejsciowych RF-4,

Nr.pilota — kolejny numer pilota ktory aktualnie nadaje,
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e Bateria -wyswietla stan natadowania baterii ostatniego uzytego pilota (Ok/staba),
e 01/02/03/04 — stan wyj$¢ na ptycie modutu,
e LQI —jakosc¢ potgczenia RF-4 — centrala (wartosci ponizej 90 wskazujg na problemy z

tacznoscig).
Sabotaz w strefie — okresla numer strefy w jakiej bedzie zgtaszany sabotaz zwigzany z RF-4.

Edycja Pilotow;

e Dodaj nowego pilota przez 10s. : funkcja wtgcza tryb nauki nowych pilotéw, w ciggu 10s
nalezy nacisng¢ dowolny przycisk nowego pilota, ktéry znajduje sie w zasiegu RF-4. Pilot
zostanie wpisany w pamieci na najnizszym wolnym numerze. Po zakonczeniu czasu okna
programowania mozna sprawdzi¢ numer pilota w zakladce Status RF-4.

e Usun pilota nr : funkcja usuwa z pamigci pilota o wskazanym numerze.

e Usun wszystkie piloty : funkcja usuwa z pamieci wszystkie piloty.

Ustawienia wyjs¢ RF-4:

- Typ pracy wyjscia / Czas dziafania [s]: opcja pozwalajgca na wybor trybu pracy wyjscia dla danych
kanatéw w zaprogramowanych pilotach:

Monostabilne: wyjscie zostanie wysterowane na okre$lony czas [1-255 s.].

Bistabilne: kolejne nacisniecia przycisku bedg powodowaty przesterowanie wyjscia na stan przeciwny
do obecnego.

Real: wyjscie bedzie wysterowane tak dtugo jak dlugo w module bedzie widoczny nacisniety przycisk
pilota.

Wylaczone: wyjscie nie bedzie zmieniato stanu od aktywacji danego kanatu w pilocie np.
wykorzystywana jest tylko magistrala RopamNET.

Zapisz konfiguracje RF-4: zapisanie ustawien do pamieci RF-4.

EXP-I8-RN.

W systemie mozna zainstalowac do szesciu ekspanderow wejs¢ EXP-18-RN (centrala NeoGSM-IP-64
nie obstuguje EXP-18 czyli tak zwanych ,,malych”), poszczegdlne moduly nalezy zaadresowac przy
pomocy odpowiedniego ustawienia przetgcznikéw DP.

e Potgczenie — okresla stan potgczenia z modutem (jest/brak),

e Wersja soft — wersja oprogramowania ekspandera (dla NeoGSM-IP-64, nie mniej niz 2.0),

e Wersja hard — okresla wersje sprzetowg danego ekspandera (dla NeoGSM-1P-64, nie mnigj
niz 1.4)

e Tamper — okresla stan tampera w urzgdzeniu,

e Awarie — wyswietla ewentualne awarie urzgdzenia w tym awarie zasilania jezeli do
ekspandera jest podtgczony osobny zasilacz PSR-EC0O-2012,

e Zasilanie — sposob zasilania ekspandera (centrala/PSR-ECO-2012),

e Uzas — napiecie zasilania na zaciskach wejsciowych,

o LQI[%] — jako$¢ transmisji (100 oznacza, ze 100% wystanych ramek zostato odebranych,
wartosci ponizej 90 mogg sugerowac problemy z fgcznoscia)

Uwagal!
Po dodaniu nowego modutu rozszerzen nalezy sprawdzic zakres wejsc.
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W systemie mozna zainstalowac do czterech ekspanderow wyjs¢ EXP-O8x-RN, poszczegdlne moduty

nalezy zaadresowac przy pomocy odpowiedniego ustawienia przetgcznikow DP.

e Potlgczenie — okresla stan potgczenia z panelem (jest/brak),

e Wersja soft — wersja oprogramowania ekspandera (dla NeoGSM-1P-64, nie mniej niz 2.0),

e Wersja hard — okresla wersje sprzetowg danego ekspandera,

e Tamper — okresla stan tampera w urzadzeniu,
e Awarie — wy$wietla ewentualne awarie urzgdzenia w tym awarie zasilania jezeli do

ekspandera jest poditgczony osobny zasilacz PSR-ECO-2012,
e Zasilanie — sposdb zasilania ekspandera (centrala/PSR-ECO-2012),

e Uzas — napiecie zasilania na zaciskach wejsciowych,
e LQI[%] — jako$¢ transmisji (100 oznacza, ze 100% wystanych ramek zostato odebranych,

wartosci ponizej 90 mogg sugerowac problemy z tgcznoscia)

Uwagal!

Po dodaniu nowego modutu rozszerzen nalezy sprawdzi¢ alokacje wyjsc.

VAR-1U

Bramka domofonowa VAR-1
Przekierowanie wywotania z bramofonu

(®) aktywne zawsze
(7) aktywne gdy naruszenie 18
() akiywne gdy czuwanie s1

(7) aktywne gdy czuwanie 2

Przekierowanie po [s]

Kod DTMF otwarcia ryala

“

Zmiana parametréw pracy modutu.

Przekierowanie wywotania z modutu.

Videodomaofon producent

(®) Vidos

() Commax

() Abaxo

() Leelen

() Kenwei

(") PROCOMM cyfrowy

() Competition

() Eura

() PROCOMM analogowy

() Kenwei nowa seria

[] Ustawienia niestandartowe

Rezystancja wyjsciowa

bardzo mata
mata
e duia
93 =
R
Mic gain: 8
Ear vol : 50
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Funkcja pozwala na przekierowanie rozmowy z wideodomofonu/bramofonu gdy:

Bramka domofonowa VAR-1
Przekierowanie wywotania z bramofonu

(@) aktywne zawsze
() aktywne gdy naruszenie |8
() aktywne gdy czuwanie s1

() aktywne gdy czuwanie 52

Aby nastgpito przekierowanie, muszg by¢ spetnione warunki jak wyzej.

aktywne zawsze - przekierowanie rozmowy z domofonu na telefon komérkowy nastepuje zawsze gdy
na bramofonie zostanie wcisniety przycisk wywotania

aktywne gdy naruszenie I8 - przekierowanie rozmowy z domofonu na telefon komoérkowy nastepuje
zawsze gdy nastgpi naruszenie wejscia - 8 (np. czujki przy bramie) i w tym czasie zostanie wcisniety
przycisk bramofonu

aktywne gdy czuwanie s1-s2 - przekierowanie z bramofonu aktywne tylko gdy dany numer strefy
jest zalgczony do czuwania.

Gdy w module jest zainstalowany syntezer mowy VSR-1 - najpierw zostanie odtworzony komunikat
zapisany w pamieci modutu VSR-1 a nastepnie zostanie wybrany numer uzytkownika systemu

zapisany na pozycji 1 lub 2 w zakfadce:
e-mail

Ustawienia niestandardowe.

Ustawienia niestandardowe pozwalajg dopasowa¢ parametry linii audio aby osiggngc¢ jak najlepsza
jakos¢ dzwieku.

Zalecane sg ustawienia fabryczne dla poszczegdlnych modeli urzadzen (fadujg sie automatycznie po
wybraniu modelu urzgdzenia).
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[] Ustawienia niestandartowe

Rezystancja wyjsciowa
bardzo mata

mata
&) duia
akria echa |98 -
1 1 1 1 1 1 1 1 @ 1 1 1 1 1 1 1 1
Mic gain: 8
1 1 1 1 @ 1 1 1 1 1
Ear vol : 50

Powiadomienia z modutu VAR-1U

Edycja wysytania powiadomienia

Powiadomienie VAR-1U

anoaoe

ooo*

onoaOe«

ooage

ooaops

onooe

Tel/e-mail
Sms do:
Dzwori do:
E-mail do:

aooo-=
onoo«

Tresc sms/e-mail

Kod TCP

Komunikat glosowy /VSR-2
Sms typu FLASH

Dolacz STAN

anOd

[ wysli wiadomose PUSH do aplikadi

Klasa wiadomosci Alarm wlamaniowy -

E " OF i x Cancel

Zaktadka umozliwia wybdr sposobu oraz oséb do powiadomienia ktére zostanie wygenerowane w
momencie aktywacji przekierowania.

Sterowanie ryglem za pomocg DTMF.
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Modut VAR-1U umozliwia zdalne otwarcie rygla za pomocg kodu DTMF podczas trwajgcego
potgczenia gtosowego pomiedzy uzytkownikiem a systemem NeoGSM-IP-64.

Przekierowanie rozmowy po [s] - funkcja umozliwiajgca odtworzenie komunikatu z modutu VSR-1
zamontowanego w bramce domofonu VAR-1U (zalecamy by czas przekierowania nie byt krétszy niz
czas trwania komunikatu w module VSR-1).

Aby skorzystac z opcji otwierania rygla za pomocg kodu DTMF nalezy wpisa¢ w polu kod (1-4 cyfry),
zatwierdzenie kodu DTMF nastepuje po nacisnieciu " * "

Okno konfiguracji przekierowania i kodu DTMF otwarcia rygla:

0 =

Przekierowanie po [s]

k.od DTMF otwarcia rygla
Zataczenie rygla.

Funkcja zatgczenia rygla pozwala na zdalne otwarcie bramy za pomocg kodu DTMF lub komendy
SMS.

Otwarcie rygla nastepuje:
- zdalnie przez uzytkownika - DTMF, kod od 1 do 4 cyfr, zatwierdzenie "*"

- zdalnie przez uzytkownika - SMS, przykiad: #### rygiel (#### = kod dostepu)
- lokalnie - przycisk w wideodomofonie.
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Plk Centrala Jezyk Pomoc

m=Arsa004

Ustawienia karty SIM/
3y sieci WIFT

c. Strefy,numery telefoncw,

e-mail

s' Moduly,panele TR

Wejscia

wyjsda

@ < [

Timery

& Komunikagatesty licziki
”\ Gjajtesty,

i Temperaturavilgatnedé
) termostat pokajowy

% Rolety

E Monitoring
@ LogicProcessor
@" Pamie¢ zdarzef
@ Padglad Online

‘&%1 Potaczenie lokalne USB -

Przypisane

Opcje wejscia Powiadomienie

¥ Ustawienia wejscia

2. Wejscie 2
3. Wejscie 3
- 4. Wejscie 4
- 5. Wejscie 5
6. Wejscie 6
7. Wejscie 7
8. Wejscie 8
- 9. Wejscie 9
10. Wejscie 10
11. Wejscie 11
- 12. Wejscie 12
- 13. Wejscie 13
14. Wejscie 14
15. Wejscie 15
L. 16. Wejscie 16

Przypisanie

Nazwa Wejscie 1 =
—

Typ ‘H.Dpdz’mmna "
Przydziat do stref

[/] Strefa1 [ | Strefa2 [ |Strefa3 [ | Strefa4 [ | Linia nocna

Aktywna gdy

® Czuwaja wszystkie strefy Czuwa dowolna ze stref

» Zaawansowane
» Opcje globalne wejsc
» Grupy wejscé

Aktualny stan

o

[xQ]

EEIEIE]

—
Brogran:; =3

Py _m
Panel 0

Ustawienia wejscia

Przypisanie — informacja o fizycznym umiejscowieniu wejscia.

Nazwa - nazwa wy$wietlana w systemie, panele TPR, aplikacja RopamNeo.

Polaryzacja —

& EoL

£ 2EOL/NC

£ 2FOL/NO

- Sterowane wyjsciem
Brak

Wejscia modutu mogg niezaleznie by¢ skonfigurowane w jednym z typdw polaryzaciji (konfiguraciji):

NO - oznacza wejscie w konfiguracji NORMALNIE OTWARTE, wyzwalane przez zwarcie do ,masy”

(GND ).

NC - oznacza wejscie w konfiguracji NORMALNIE ZAMKNIETE, wyzwalane przez odtgczenie od

»,masy” (GND ).
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EOL - oznacza wejscie z jednym rezystorem parametrycznym wyzwalane jest poprzez odtgczenie
rezystora parametrycznego 2.2 KQ rezystor musi by¢ podtgczony pomiedzy wejscie a mase uktadu.
2EOL/NC — oznacza wejscie z dwoma rezystorami parametrycznymi, czujka typu NC obwdd czujki
zamyka sie dwoma rezystorami 1,1 kQ. Wejscia tego typu 2EOL umozliwiajg centrali jednoczesng
kontrole stanu czujki i jej styku sabotazowego.

2EOL/NO - oznacza wejscie z dwoma rezystorami parametrycznymi, czujka typu NO obwdd czujki
zamyka sie dwoma rezystorami 1,1 kQ. Wejscia tego typu 2EOL umozliwiajg centrali jednoczesng
kontrole stanu czujki i jej styku sabotazowego.

Sterowane wyjsciem — oznacza wejscie, ktérego stan odzwierciedla stan okreslonego wyjscia.
Brak — wytgcza wejscie niezaleznie od innych ustawien wejscia.

TYP -

2.7wykta cicha
3.0pdzniona

4.0pdzniona wewnetrznig
5.Licznikowa
6.7atgcz/wylacz czuwanie
7.Zalacz czuwanie
8.Wylacz czuwanie
9.Kasujgca alarm

10.24H

11.Informacyjna
12.Dymowa

13.Blokujgca grupe wejsc 1
14.Blokujgca grupe wejsc 2

1.Zwykta - linia wyzwala alarm (gtosny) jezeli system jest w czuwaniu oraz generuje proces
powiadamiania.

2.Zwykla cicha - wejscie dziata tylko w czuwaniu, nie generuje alarmu gtosnego ,generuje tylko
proces powiadamiania.

3.0pobzniona - linia wyzwala alarm gtosny po naruszeniu i po uptynieciu czasu na wejscie w
przypadku braku wytgczenia czuwania systemu (w tym czasie). Czas na wejscie ustawiany jest w
zaktadce Strefy, numery telefonéw, e-mail dla stref lub indywidualnie dla wejscia Czas opdznienia
wejScia [s] w zaktadce Wejscia -> Opcje wejscia -> Zaawansowane (czas ustawiony dla czujki jest
nadrzedny wzgledem czasy ustawionego dla danej strefy).

4.0p6zniona wewnetrznie - linia opdzniona tylko w przypadku wczesniejszego naruszenia linii
opoznionej, w przeciwnym razie linia zwykta. Czas na wejscie ustawiany jest w zakfadce Strefy,
numery telefonéw, e-mail dla stref lub indywidualnie dla wejscia Czas opdZnienia wejscia [S] w
zaktadce Wejscia -> Opcje wejscia -> Zaawansowane (czas ustawiony dla czujki jest nadrzedny
wzgledem czasy ustawionego dla danej strefy)..

5.Licznikowa - naruszenie linii tego typu spowoduje zwiekszenie licznika naruszen, osiggniecie
wartosci licznika rozpocznie akcje alarmowania. Linia jest aktywna w czasie czuwania modutu (tak jak
ZWYKLA), licznik naruszen linii kasowany jest po uptywie okreslonego czasu liczonego od momentu
ostatniego naruszenia.

6.Zalgcz/wytacz czuwanie - linia zatgczajgca/wytgczajgca czuwanie systemu. Wejscie moze
pracowac w trybie bistabilnym (przetgcznik):naruszenie zatgcza czuwanie, koniec naruszenia wytgcza.
lub monostabilnym (przycisk, gdy zatgczona opcja: LINIA IMPULSOWA) dziatanie jest wtedy
nastepujgce: pierwsze naruszenie uzbraja modut, drugie naruszenie rozbraja, naprzemiennie.
Przydzielenie wejscia do strefy nocnej generuje zatgczenie TYLKO czuwania nocnhego i wytgczenie
globalne.
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7.Zalgcz czuwanie - naruszenie wejscia tylko zatgcza czuwanie (dozér). Przydzielenie wejscia do
strefy nocnej generuje zatgczenie TYLKO czuwania nocnego.

8.Wyltacz czuwanie - naruszenie wejscia tylko wytgcza czuwanie (dozoér) i ewentualnie kasuje alarm
gtosny jezeli byt w systemie.

9.Kasujaca alarm - naruszenie wejscia kasuje tylko alarm gtosny bez wptywu na czuwanie systemu.
10.24H- wejscie generuje alarm w kazdym stanie centrali oraz generuje proces powiadamiania.
11.Informacyjna- naruszenie wejscia nie wywotuje akcji alarmowej, lecz rozpoczyna proces
powiadamiania, jest aktywna niezaleznie od stanu czuwania systemu.

12.Dymowa — rodzaj wejscia do ktérego mozna podtgczy¢ czujke dymu, wejscie po naruszeniu
uruchamia algorytm sprawdzenia poprawnosci detekcji dymu. Dziatanie algorytu detekcji: jezeli w
systemie jest wyjscie z zaznaczong opcjg "Zasilanie czujki dymu" to po wykryciu dymu wyjscie jest
resetowane na 30s. Po tym czasie ponowne naruszenie wejscia w przeciggu 30s wywotuje alarm 24H.
Jezeli nie ma wyjscia ,zasilanie czujki dymu” to wejscie dziata jak wejscie 24H.

13.Blokujaca grupe wejs¢ 1 — naruszenie wejscia wywotuje zablokowanie wejsé z Grupy 1 na Czas
blokady wejsc [s]

14.Blokujaca grupe wejs¢ 2 - naruszenie wejscia wywotuje zablokowanie wej$¢ z Grupy 2 na Czas
blokady wejsc¢ [s]

Opcje wejscia | Powiadomienie

» Ustawienia wejscia

» Zaawansowane

» Opcje globalne wejsc

<] =]

¥ Grupy wejsc

(Elgjer 1L Czas blokadywejdé[s]  [g e 2 Czas blokady wejsc[s] 0
I 7 13 [J1e [J25 [031 1 7 [013 [J19 [J25 [131
2 [s8 [J14 [J20 [J26 []32 [J2 [8 [J14 [J20 [J26 []32
13 [9 [15 [O29 27 O3 [O9 [O1s 021 27

14 [0 [J16 [J2z []28 14 [110 [J16 [J22 []28

s [Onm 17 [J23 [J29 s [ [O47 23 [J29

e [112 [118 [124 [130 06 [J12 [J18 [J24 [J30

Opcje wejscia: Grupy wejs¢ — blokady wejsc.

Przydziat do stref — funkcja pozwala na przydzielenie wejscia do strefy lub do stref zgodnie z
ustawiong logikg oraz wigczenie tupu wejscia linia nocna (wejscia zaznaczone jako nocne bedag
czuwaty po uruchomieniu czuwania nocnego).

Aktualny stan — informacja na temat stanu wyjscia jest podawana w formie graficznej i tekstowej, w
polu tekstowym jest wyswietlana aktualna rezystancja wejscia podana w kQ, natomiast informacja

graficzna ma postac kulki ktérej kolor informuje o stanie w jakim znajduje sie wejscie, lub w przypadku
wykrytej awarii zottego trojkata z wykrzyknikiem.

CZERWONY - wejscie naruszone,
ZOLTY — sabotaz wejécia,

ZIELONY- wejscie nienaruszone,

00O

o WYKRZYKNIK W ZOLTYM TROJKACIE — awaria wejscia
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Zaawansowane

Opcje wejscia [ Powiadomienie |

» Ustawienia wejscia

¥ Zaawansowane

["] Kontrola przy zataczeniu czuwania Czutoé ¢ wejécia [ms]

[ Uzytkownik nie moie blokowac Czas opéinienia wejécia [s] 0

[ Tylko 3 alarmy

(=1

Max. czas braku naruszenia [min]

Blokuj po alarmie na czas [min] o Max. czas naruszenia [min]
» Opgje globalne wejsc
» Grupy wejsc

Kontrola przy zalgczeniu czuwania — zaznaczenie opcji wigcza sprawdzanie naruszenia wejscia
przy uzbrojeniu.

Uzytkownik nie moze blokowaé — zaznaczenie opcji wylgcza mozliwos$¢ blokowania wejscia przez
uzytkownika, np. z panelu TPR4.

Tylko 3 alarmy — wejscia z zaznaczong opcjg wygenerujg maksymalnie trzy transmisje, alarmy w
czasie jednego czuwania. Trzecie naruszenie zablokuje kolejne reakcje.

Blokuj po alarmie na czas [min] — Po naruszeniu czujka zostanie zblokowana na okreslony czas po
uptywie ktérego znowu staje sie aktywna. Opcja dziata dla wejs¢ TYPU: INFO, ZWYKLA, ZWYKLA
CICHA, OPOZNIONA, OPOZNIONA WEWN. Dla kazdego z wej$¢ mozna ustawié¢ niezaleznie czas
blokady (domys$Inie ustawiony na 0s). Czas min/max.= 1min./360min

Uwaga:

dla czujek ruchu np. PIR parametr powinien by¢ réwny czasowi dziatania alarmu gtosnego lub
minimum 1 minuta.

Czulos¢ wejscia [ms] - Parametr okresla czas w ms. (1s=1000ms) przez ktéry dane wejscie musi by¢
naruszone aby zostata wykryta zmiana jego stanu. Dla kazdego z wejS¢ mozna ustawi¢ niezaleznie
czas reakcji (domyslnie ustawiony na 500ms). Czas min/max.= 250ms/60s.

Czas opoéznienia wejscia — indywidualny czas opdznienie (czas na wejscie), czasy opéznienia
przypisane do konkretnych czujek sg nadrzedne wzgledem czasu przypisanego do catej strefy.

Max. Czas braku naruszenia [min] — parametr okresla maksymalny czas po ktérym nastgpi awaria
wejscia jezeli nie byto ono naruszone.

Max. Czas naruszenia [min] — parametr okresla maksymalny czas naruszenia wejscia, po ktérym
nastgpi awaria wejscia.
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Opcje globalne

Opcje wejscia | | Powiadomienie |

» Ustawienia wejscia

» Zaawansowane

¥ Opgje globalne wejsc
Opcje wejsc licznikowych

‘Opcie linii zat./wyt.
o B} 3 =
Licznik naruszen >l

Kasowanie licznika po [s]

|| Linia impulsowa

[ Nie zapisuj zdarzeii dla wej$¢ INFO

» Grupy wejsc

-l =] 7|

Licznik naruszen / Kasowanie licznika po - stuzy do konfiguracji czujki licznikowej (pozycja 5 w
menu , Typ”), ,licznik naruszen” okresla ilo$¢ naruszen po ktorych zostanie wywotany alarm,

.kasowane licznika po” okresla czas liczony od ostatniego naruszenia po jakim licznik naruszen
zostanie wyzerowany.

Linia impulsowa — Zaznaczenie opcji LINIA IMPULSOWA powoduje sterowanie czuwaniem jako
~przycisk”: pierwszy naruszenie zatgcza czuwanie, drugie wytgcza itd.

Nie zapisuj zdarzen dla wejsé INFO - Nie rejestruje do pamieci zdarzen naruszen linii typu
11.Informacyjna.
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Powiadomienia

¥3 NeoGSMIPG4 Manager v1.0

Plk Centrala Jezyk Pomoc

H f @ [] wo- H |&"T1Po¢a{zemelukalneUSB v| @

Ustawieniakarty SIM/ ) Opcje wejscia | | Powiadomienie
£ EEaI Przypisane wejscia
B Strefynumeny telefonéug Naruszenie wejécia (zmiana z 0->1
ix?zz::g Tel/e-mail 1|2 [3 [a s (6 [7 [8]
=I Moduty,panele TFR 4W;SCIE4 Sms OO0OoO0oo0oOooaoQ E
5 Wejscie 5 Dzwori do: Oo0oooooag
Wejcia 5. Wejscie 6 E-mail do: Ooooooooao @
. 7 Weiscie 7 Tresé sms/e-mail
O Wyisda 8 Wejscie 8
= 9. Wejscie 9 I
10. Wejscie 10 ikaty audio
G Timery 11. Wejscie 11 Dolacz zdjecia z kamer IP ]
12. Wejscie 12 Sms typu FLASH il
) 13. Wejscie 13
 Komunikagja testy licznikd ’
~ 14. Wejscie 14 [ Wyslj wiadomos¢ PUSH do apikadii
- " astnoée 15, Wejscie 15 P " . 7'” '
| Temperatura,wilgotnos¢, asa wiadomosci arm wiamaniowy -
k tymstatpo’mm 16. Wejscie 16
Rolety Powrdt wejscia (zmiana 1->0)
B2} vonteorng Tel/e-mail 1]z 3 [a |5 [6 |7 |8 |
Sms do: OOooooooao
@ LogicProcessar %D ooooooad
E-mail do: 1 o
@( Pamicd zdarzei Tresé sms/e-mail
Kod TCP
@Pudg\qdunhm ikaty audio
Dolacz zdjecia z kamer IP O
Sms typu FLASH [l
Wersja ["] Wyélj wiadomoéé PUSH do aplikagji
SprTe P
=) Klasa wiadomosci  Alarm wiamaniowy -
Program:; =
DY

Panel 0

Naruszenie wejscia (zmiana z 0>1)
Tel/e-mail — okresla numer uzytkownika z listy numerow.

Sms do — zaznaczenie powoduje dotgczenie uzytkownika do akcji powiadomienia sms.

Dzwon do — zaznaczenie powoduje dotgczenie uzytkownika do akcji powiadomienia gtosowego.
E-mail do — zaznaczenie powoduje dotgczenie uzytkownika do akcji powiadomienia e-mail.
Tres¢é sms/e-mail — tres¢ powiadomienia sms/e-mail. (bez polskich znakéw jezykowych).

Kod TCP - kod powiadomienia dla stacji monitorowania.

Komunikat audio — pole stuzy do konfiguracji tresci komunikatéw gtosowych odtwarzanych przy
powiadomieniu. Nalezy wpisa¢ numer komunikatu gtosowego. Mozliwe jest wgranie do centrali
szesnastu komunikatéw .wav lub .amr z zaktadki Ustawienia karty SIM -> Ustawienia potgczen

gtosowych -> Komunikaty gtosowe audio pliki *wav *amr.
Komunikaty glosowe audio pliki *.wav *.amr
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Sms typu FLASH - okresla czy wysytany SMS ma by¢ wyswietlany bezposrednio na wyswietlaczu
telefonu (flash), czy tez odczytywany ze skrzynki odbiorcze;j.

UWAGI:

- nalezy pamietac, ze wiadomos$¢ SMS typu FLASH mozna bardzo tatwo przeoczyc, poniewaz nie jest
zapamigtywana w telefonie (znika z wyswietlacza telefonu np. gdy kto$ dzwoni)

opcja FLASH moze nie dziata¢ w przypadku wysytania SMS-6w do innego operatora niz karta SIM
modutu (nie jest to zalezne od ustawien lecz wynika z ograniczen wprowadzanych przez operatorow

.

Dotgcz stan — dotgcza do tresci powiadomienia stan obiektu zgodnie z ustawieniem w zakfadce
Komunikacja, testy, liczniki.

Wyslij wiadomos$¢é PUSH do aplikacji — zaznaczenie opcji powoduje wystanie wiadomosci typu
PUSH do aplikacji RopamNeo. Uzytkownik aplikacji okresla jakiej klasy wiadomosci bedg odbierane
przez niego.
Wymagania:

e aktywne potgczenie z Internetem (Wifi/Ethernet/GPRS),

e aktywne potgczenie z serwerem RopamBridge,

e wykupiona subskrypcja ustugi RopamBridge w sklepie Google Play lub AppStore,

e minimum trzy udane logowania aplikacji RopamNeo przez RopamBridge,
Uwaga: powiadomienia PUSH nie dziatajg w przypadku nieaktywnej ustugi RopamBridge.
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SE

& Daneobiektu  Ea

Hasto TCP/IP (16 znakow)

tacz przez RopamBridge
Wewnetrzny adres IP

192.168.10.1 SKANUJ LAN

Nr telefonu urzadzenia (+xxxyyyyyyyyy)
+48123456789

Nr urzgdzenia (16 znakéw)

9999999999999999

Odbieraj powiadomienia o alarmach
bezpieczenstwa

Odbieraj powiadomienia o alarmach technicznych

Odbieraj powiadomienia o awariach

I:I Odbieraj powiadomienia o uzbrojeniach/
rozbrojeniach

D Odbieraj powiadomienia informacyjne

NeoGSMIP64 Manager

L Alarm wiamaniowy -

—» |Alarm techniczny

» |Uzbrojenie/rozbrojenie

L Awaria
Informacja
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Wejscie analogowe

;¥ Konfiguracja wejécia analogowego
i -ja wej

Nazwa Nazwa bedzie wyswietlana w|

Typ wejscia | |

() 0-10v () 4-20ma
1.AMlarm ady(a) | wartoséwyzszaod v | 10,0 12 [V | |
2.Alarm gdy(b)  Warto$c nizszaod v | 50 = v | |
3.Alarm gradientu 5,073 [[v]1/min
4 Histereza wejscia ﬁ [vn
5.0pdznienie [ms] 5000 2

Skalowanie do wartosci fizycznych

Wartos¢ mierzona my Wartose fizyczna  [IV1]
1. 0 > 0,0 <
2. 10000 |2 10,0 3
MNazwa jednostki
Opcje

Nazwa — nazwa wyswietlana w aplikacji i powiadomieniach,

Typ wejscia — wejscie mozna skonfigurowac jako napieciowe o zakresie 0-10V lub prgdowe z
zakresem 4-20mA,

Alarm gdy(a) — Mozliwe jest ustawienie parametrow przekroczenia ,wyzsza lub nizsza od”,
ewentualnie wytgczy¢ przez wybranie ,Brak alarmu”.

Alarm gdy(b) — Mozliwe jest ustawienie parametrow przekroczenia ,wyzsza lub nizsza od”,
ewentualnie wytgczy¢ przez wybranie ,Brak alarmu”..

Alarm gradientu — Alarm generowany jezeli zmiana wartosci w ciggu minuty przekracza ustawiony
prog.

Histereza wejscia — umozliwia odfiltrowanie wahan wokét wartosci progowej, system ignoruje
przekroczenia progu jezeli zmiany warto$ci mierzonej sg mniejsze od wartosci histerezy.

Na przykfad dla ustawien alarmu ,warto$¢ wyzsza od” po przekroczeniu progu jest generowane
powiadomienie, nastepne bedzie generowane dopiero gdy mierzona warto$¢ spadnie ponizej wartosci
progowej minus wartos¢ histerezy a nastepnie znowu wzro$nie powyzej wartosci progowe;.

prog alarmory

powisdomivnie brak powiadomienia prvinlomimie

P e y)
\___/—' \ / rtosé bisterens
SN~—
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Opodznienie [ms] — czas po jakim zostanie wygenerowane powiadomienie, jest to przydatne w
szczegolnosci kiedy sygnat mierzony moze by¢ zaktécony, w takim przypadku chwilowe zmiany
sygnatu krétsze niz czas trwania opdznienia nie bedg brane pod uwage.

Dodaj wartos¢ chwilowa do tresci wysytanego komunikatu (przekroczenie L,H) — opcja
powoduje dodanie do tresci powiadomienia warto$¢ chwilowag wielko$ci mierzonej.

Skalowanie do wartosci fizycznych

h[m] A
7
f..-f
f_.-"

3

>
12345678¢9

Ulv]

Charakterystyka czujnika.

Skalowanie do wartosci fizycznych

\Wartost mierzona my Wartost fizyczna  [m]
1. 1000 = 3,0 o
2. 7000 | 7,0 Z

Mazwa jednostk

Opcja umozliwiajgca proporcjonalne przeskalowanie wartosci mierzonych (napiecia lub prgdu), na
wartosci fizyczne, w powyzszym przyktadzie warto$¢ zmierzona 1000 mV odpowiada fizycznej
wartosci 3 m wysokosci i odpowiednio 7000 mV to 7 m wysokosci, pozostate wartosci sg wyliczane
proporcjonalnie do tych dwaoch.

Uwaga: W zakladce ,,Wejscie analogowe”, wartosci 1 i 2 beda ustawione jako odpowiednio
minimalne i maksymalne na zegarze obrazujagcym odczytywang wartos¢, ale w systemie
dostepny bedzie caty zakres wartosci mierzonych na wejsciu.
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Alokacja wejsé

Funkcja stuzy do dowolnego rozmieszczenia wejs¢ z dostepnych modutdw rozszerzeh w centrali.
Uwagal!
Po dodaniu nowego modutu rozszerzen nalezy sprawdzi¢ alokacje wejsc.

Edycja kolejnosci przypisania wejsc

Modut Poczatek  Koniec Tlog¢ wejsc
1 Panel dotykowy TPR:3 9 10 2 E
2 Panel dotykowy TPR:4 i1 12 2
3 APx-Aero 13 28 16
4 EXP-I3-RM:1 29 36 8
5 EXP-I3-RMN:2 37 4 3 a

| Zapisz zmiany

l:l Poza obstugiwanym zakresem wejsc centrali

Przenumeruj — automatyczne utozenie dostepnych wejs¢.
Zapisz zmiany — zapisuje zmiany (konieczne wystanie konfiguracji do centrali).

Na zo6tto oznaczone sg wejscia poza zakresem obstugiwanym w centrali.

Podglad stanu wejsé

Modut — fizyczne umiejscowienie wejscia (centrala, ekspander itd.),
Nazwa — nazwa wejscia okreslona w zaktadce w panelu ,Ustawienia wejscia”,
Stan — obrazuje stan wejs¢ centrali:
e CZERWONY — wejscie naruszone,
e ZOLTY - sabotaz wejécia,
e ZIELONY- wejscie nienaruszone,
R[kohm] — aktualna rezystancja wejscia.
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Zaktadka: Wyjscia.

AIP&4 Manager v1.0

Bk Centala Jszvk Pamoc

+<- 1 Potaczenie lokalne USE -

Ustawienia karty SIM/
% siec WIFL

B Strefy numery telefondv, 1. Wyjscie 1
e-mail 2 Wyjscie 2

- 3. Wyjscie 3

L Moduly,panele TP 4. Wyjscie 4
LT 5 Wyjscie 5

6. Wyjscie 6
- 7. Wyjscie 7

-~ 8. Wyjscie 8
10. Wyjscie 10
- 11, Wyjscie 11
o

12. Wyjscie 12
& Komunikaga,testy,liczik
~ sty

|7 weiécia

13. Wyjscie 13
- 14. Wyjscie 14
- 15. Wyjscie 15

16. Wyjscie 16
i 17. Wyjscie 17
F- 18. Wyjscie 18
¢ 19. Wyjscie 19
i 20. Wyjscie 20
i 21. Wyjscie 21
) 22. Wyjscie 22
¢ 23. Wyjscie 23
{24 Wyjscie 24
i 25. Wyjscie 25
¢ 26. Wyjscie 26
¢ 27. Wyjscie 27
i 28. Wyjscie 28
i 29. Wyjscie 29
¢ 30. Wyjscie 30
¢ 31. Wyjscie 31
i 32. Wyjscie 32

33. Wyjscie 33
- 34. Wyjscie 34

:  Temperaturavilgatnodé,
y termostat pokojovy

() toaromen
@" Pamiet zdarzen
@‘ Fodaglad Online

T - b e - - -

Wersja
Sjuri il

Ustawienia wyjécia Powiadomienie

¥ Ustawienia wyjscia

Przypisanie

. Wyjscie 1 &
Polaryzacja &£ nNo =
Dziatanie MONO (na czas) =
Czas zataczenia[s] 1

¥ Sterowanie alarm

Aktualny stan
oo

[] Pulsowanie ~1s/1s.

[ Alarm wiamaniowy

Opdinienie zataczenia[s] 0 .
[] Czas wyjécia
[] czas wejscia

Przydziat do stret

[/| Strefa1 [ | Strefa2 [ | Strefa3 [ | Strefa4

¥ Techniczne

["| Alarm wiamaniowy noc [_| Wskaznik czuwanie peine
[] Alarm sabotazowy

[] wskaznik czuwanie nocne

["] Potwierdzenie uzbrojeniairozbrojenia pulsami

[ Logic processor [7] Termastaty

[ Awaria zbiorcza (®) Pokolowy
[ Brak zasilania AC (") Binamy prdg (a)

[ Zaktécanie sygnatu GSM (EBn=nyesa0)

[ Brak internetu D

[ Zasilanie czujki dymu
|| Modut roletowy ROLIS

» Sterowanie zdalne

[] Progi wilgotnoéci
(@) Prég (a)

(:) Prég (b)

- D L

> ie lokalne

EIogTamitup] ‘ =

Polgczenie zamknigte

Ustawienia wyjscia

Przypisanie — informacja o fizycznym przypisaniu wyjscia z dostepnych modutéw w centrali.

Nazwa — nazwa wyswietlana w systemie, panele TPR, aplikacja RopamNeo.

Polaryzacja — Wybér konfiguracji w stanie normalnym:

- rozwarte NO czy zwarte NC do ,plusa” modutu: wyjscie O1, 02
- rozwarte NO czy zwarte NC do ,masy” modutu: wyjscie 03-O8

Dziatanie —

MONO (monostabilne, jeden stan stabilny) wyjscie zmienia stan normalny po zdarzeniu
zaznaczonym w polu ,Zatgczane przez” na czas okreslony w polu ,,Czas [s]”, po jego uptywie wraca do

stanu normalnego.

Mozliwe jest skrocenie czasu MONO poprzez komende SMS Off lub DTMF Off.
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Bl (bistabilne, dwa stany stabilne) wyjscie zmienia stan normalny po zdarzeniu zaznaczonym w
polu ,Zatgczane przez” na stan przeciwny i pozostaje w nim do czasu nastepnego zdarzenia, np.
naruszenie wejscia. Wyjscie w trybie Bl dla wyzwalania jako ALARM dziata jak zatrzask (latch) do
skasowania alarmu.

Uwaga: Ustawienia mono i bistabilny, sg podrzedne wzgledem ustawien sterowania przez
Logic Procesor.

Czas zatgczenia[s] — okresla czas dziatania wyjscia w trybie MONO w zakresie 1- 999960 sekund.

Pulsowanie ~1s/1s — wyj$cie w stanie wigczenia pulsuje.

Sterowanie alarm

Ustawienia wyjécia | | Powiadomienie

3» Ustawienia wyjscia

¥ Sterowanie alarm

[ Alarm wtamaniowy [] Alarm wiamaniowy noc || Wskainik czuwanie peine
Opéinienie zataczenia [s] |0 [] Alarm sabotazowy [ ] wiskainik czuwanie nocne
["] Czas wyjscia
["] Czas wejscia [ Potwierdzenie uzbrojenialrozbrojenia pulsami

Przydziat do stref
Strefa1 [ |Strefa2 [ | Strefa3 [ | Strefad

#» Techniczne
¥» Sterowanie zdalne

¥ Sterowanie lokalne

Alarm wtamaniowy — wyjscie aktywne przy wystgpieniu alarmu, mozliwe jest ustawienie opdznienia
zafgczenia wyjscia w stosunku do wystgpienia alarmu.

Przydziat do stref — przydzielenie do konkretnej strefy. Wyjscie przydzielone do wiecej niz jednej
strefy bedzie dziata¢ dla kazdej przydzielonej strefy niezalezne od stanu innych.

Alarm wtamaniowy noc — wyjscie aktywne przy wystgpieniu alarmu, uzbrojenie nocne.
Alarm sabotazowy — wyjscie aktywne przy wystgpieniu alarmu sabotazowego.

Czas wyjscia — wyjscie aktywne przy odliczaniu czasu na wyjscie.

Czas wejscia — wyjscie aktywne przy odliczaniu czasu na wejscie.

Wskaznik czuwanie petne — wyjscie aktywne przy czuwaniu petnym strefy.

Wskaznik czuwanie nocne — wyjscie aktywne przy czuwaniu nocnym.

Potwierdzenie uzbrojenia/rozbrojenia pulsami — funkcja generuje na wyjsciu impulsy przy
uzbrajaniu, rozbrajaniu.
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Techniczne

Ustawienia wyjécia | | Powiadomignie

» Ustawienia wyjscia

¥ Sterowanie alarm

¥ Techniczne

[] Logic processor [] Termostaty [ Progi wilgotnosci

["] Awaria zbiorcza (®) Pokojowy @) Prég (a)

[ Brak zasilania AC () Binarny prég (a) L

[ Zakidcanie sygnatu GSM () Binarny prég (b) e

[ Brak internetu 1D 1 = 1D 1 -

[ ] Zasilanie czujki dymu
[] Modut roletowy ROLIS

¥ Sterowanie zdalne

¥ Sterowanie lokalne

Logic processor — sterowanie wyjscia tylko z poziomu Logic processor

Uwaga! Zaznaczenie opcji powoduje catkowite przejecie sterowania wyjscia przez skrypt Logic
processor niezaleznie od zaznaczonych innych opcji sterowania wyjscia.

Awaria zbiorcza — wtgczenie wyjscia przy wystgpieniu jakiejkolwiek awarii.

Brak zasilania AC — wigczenie wyjscia po wykryciu braku zasilania AC.

Zaktécanie sygnatu GSM — wigczenie wyjscia przy wykryciu zaktécenia sygnatu.

Brak Internetu — wigczenie wyjscia przy wykryciu braku Internetu.

Zasilanie czujki dymu — jezeli w systemie jest wyjscie z zaznaczong opcjg "Zasilanie czujki dymu" to
po wykryciu dymu ,wyjscie jest resetowane na 30s. Po tym czasie ponowne naruszenie wejscia w
przeciggu 30s wywotuje alarm 24H.

Modut roletowy ROL/S — sterowanie zewnetrznym modutem roletowym SROL-S.

Termostaty — sterowanie wyjscia z zaznaczonego termostatu:

- pokojowy,

- binarny a i b,

Progi wilgotnosci — sterowanie wyjscia z zaznaczonego progu wilgotnosci:
-préogaib,
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Sterowanie zdalne

Ustawienia wyjscia Powiadomienie

» Ustawienia wyjscia

» Sterowanie alarm

» Techniczne

¥ Sterowanie zdalne

[]sms Sms an [] wymagany kod dostepu

Sms off

[] Aplikacja mobilna RopamNeo

"] Kod DTMF Kod DTMF on

Kod DTMF off

[| Dzwonek lip  Numery uprawnione do sterowania

1 2 03 4 s [16 ar 18 ] Dowolny

» Sterowanie lokalne

Sms on — w zaktadce wprowadzamy tres¢ SMS-a ktéry spowoduje zatgczenie danego wyjscia.
Nie wolno uzywac¢ znakéw specjalnych (np. polskich liter).

Sms off — w zaktadce wprowadzamy tres¢ SMS-a ktéry spowoduje wytgczenie danego wyjscia.
Nie wolno uzywaé znakéw specjalnych (np. polskich liter).

wymagany kod dostepu — zaznaczenie opcji spowoduje ze sterowanie danym wyjsciem poprzez
SMS-a bedzie wymagato w tresci umieszczenie oprocz SMS ON/SMS OFF, KODU DOSTEPU (
zaktadka OPCJE).

Aplikacja mobilna — opcja zezwala na sterowanie z aplikacji RopamNeo.

Kod DTMF on — w zakfadce wprowadzamy kod DTMF, ktéry bedzie zatgczat dane wyjscie
(DTMFOnN*). zalecana diugo$¢ 2-4 znaki (liczby).

Kod DTMF off — w zaktadce wprowadzamy kod DTMF, ktéry bedzie wytgczat dane wyjscie
(DTMFOff*). zalecana diugos¢ 2-4 znaki (liczby).

Dzwonek clip — opcja zezwala na sterowanie wyjscia poprzez krétkie potgczenie z numerem telefonu
modutu.
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Ustawienia wyjécia

Sterowanie lokalne

Powiadomienie

» Techniczne

il 15
12 16
13 17
14 18

Logika
(@) i{and)
() lub {or)

logiki.

» Sterowanie alarm

» Sterowanie zdalne

» Ustawienia wyjscia

¥ Sterowanie lokalne

Weijscia sterujace

19 13 17
110 114 e
M 115 19
12 116 120

A

() zadne z (nor)
(") jedno z (xor)

121
122
123
124

125
126
127
122

129
120
131
132

Timery
[ Timer1 [ | Timer3
[|Timer2 [ |Timer4

[ Piloty radiowe Aero,RF-4
Przycisk pilota a -

Wejscia sterujgce — pozwala na sterowanie wyjscia z dowolnych wejs¢ centrali z wykorzystaniem

Timery — sterowanie wyjscia zgodnie z zaznaczonym timerem.

Piloty radiowe Aero, RF-4 — sterowanie wyjscia wybranym przyciskiem pilota.
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Powiadomienia

P§4 Manager v1.0

Plk Centrala Jezyk  Pomoc

mElRL,E004

|"‘T 1.Potaczenie lokalne USB

Ustawieniakarty SIM/ Ustawieniawyjscia | | Po
Sy sied WIFD
B Strefynumeny telefonéug 1 Wyiscie 1 = Zafgczenie wyjscia (zmiana z 0->1)
o e-mail 2. Wyjscie 2
3 Wyjscie 3 Telfe-mail 1 ]2 [3as [6 [7 |8 |
Sy ModupmneeTR & toscie & smd: |00 000000
> waes bawoids 0 000 O0ODOO
1] wessas 7 Wiada Emid: | 0 000000
8 Wyjscie 8 Tresé sms/e-mail
gwy]SCIe.g Kod TP
10.Wy4sc|e 10 = audio
1. Wyjscie 11 = e o
R 12 Wede 12 ace zdiecia z kamer TP
; 13. Wyjscie 13 S oEnrHFEL S O
,7\ Komunikagia,testy,licmiki 14. Wyjscie 14
15. Wyjscie 15 [ wyélj wiadomos¢ PUSH do apliadi
: Temperatura,wilgotnose, 18. Wyjscie 16 q o FT———
k termnstatpolkujmw 17. Wyiscie 17 Klasa wiadomosci  Alarm wtamaniowy
18. Wyjscie 18
Rolety 19. Wyjscie 19 il Wylaczenie wyjscia (zmiana 1->0)
20. Wyjscie 20
21. Wyjscie 21
BMonitnring zzmmmjsciezz Telfe-mail 1 ]2 [3 [a s [6 [7 |8 |
23 Wyjscie 23 Sms do: Oo0o0ooooao
@ LogicProcessor 24. Wyjscie 24 Dzwori do: I [
25. Wyjscie 25 E-mail do: I 1 ™ 1T ™ TR |
L 26 scie 26 =
@‘ Pamiet zdarzer s xjsmy Tresé sms/e-mail
28, Wyjscie 28 .
@Pudg\qdumm 20. Wyjscie 29 ikaty audio
30. Wyjscie 30 Dolacz zdjecia z kamer IP O
31. Wyjscie 31 Sms typu FLASH "]
32. Wyjscie 32
A 33. Wyjscie 33
Wersia W Wyl wiadomosé PUSH do apiiadi
. 34. Wyjscie 34 -
== — Klasa wiadomosci  Alarm wiamaniowy -
—r e
"5 Podglad stanu wyize

Panel 0

Zaktadka pozwala na konfiguracje powiadomien przy zmianie stanu wyjs¢ centrali.

Zalaczenie wyjscia (zmiana z 0>1)
Tel/e-mail — okresla numer uzytkownika z listy numerdow.

Sms do — zaznaczenie powoduje dotgczenie uzytkownika do akcji powiadomienia sms.

Dzwon do — zaznaczenie powoduje dotgczenie uzytkownika do akcji powiadomienia gtosowego.

E-mail do — zaznaczenie powoduje dotgczenie uzytkownika do akcji powiadomienia e-mail.

Tres¢ sms/e-mail — tre$¢ powiadomienia sms/e-mail. (bez polskich znakéw jezykowych).

Kod TCP - kod powiadomienia dla stacji monitorowania.
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Komunikat audio (1-f) — pole stuzy do konfiguracji tresci komunikatéw gtosowych odtwarzanych przy
powiadomieniu. Nalezy wpisa¢ numer komunikatu glosowego. Mozliwe jest wgranie do centrali 8
komunikatéw .wav lub .amr z zaktadki Ustawienia karty SIM -> Ustawienia potgczen gtosowych ->
Komunikaty gtosowe audio pliki *wav *amr.

Komunikaty glosowe audio pliki *.wav *.amr

e o e e e e e

- modut audio (mikrofon): m
Wprowadzenie ,m” zatgcza mikrofon z modutu audio AMR-1.

Sms typu FLASH - okresla czy wysytany SMS ma by¢ wyswietlany bezposrednio na wyswietlaczu
telefonu (flash), czy tez odczytywany ze skrzynki odbiorcze;.

UWAGI:

- nalezy pamietac, ze wiadomos$¢ SMS typu FLASH mozna bardzo tatwo przeoczyc, poniewaz nie jest
zapamigtywana w telefonie (znika z wyswietlacza telefonu np. gdy kto$ dzwoni)

opcja FLASH moze nie dziata¢ w przypadku wysytania SMS-6w do innego operatora niz karta SIM
modutu (nie jest to zalezne od ustawien lecz wynika z ograniczen wprowadzanych przez operatorow

.

Dotgcz stan — dotgcza do tresci powiadomienia stan obiektu zgodnie z ustawieniem w zaktadce
Komunikacja, testy, liczniki.

Wyslij wiadomos¢é PUSH do aplikacji — zaznaczenie opcji powoduje wystanie wiadomosci typu
PUSH do aplikacji RopamNeo. Uzytkownik aplikacji okresla jakiej klasy wiadomosci bedg odbierane
przez niego.
Wymagania:

e aktywne potgczenie z Internetem (Wifi/Ethernet/ GPRS),

e aktywne potgczenie z serwerem RopamBridge,

e wykupiona subskrypcja ustugi RopamBridge w sklepie Google Play lub AppStore,

e minimum trzy udane logowania aplikacji RopamNeo przez RopamBridge,
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BQ = .(57%.13:25

< Dane obiektu

Hasto TCP/IP (16 znakow)

tacz przez RopamBridge

Wewnetrzny adres IP

192.168.10.1 SKANUJ LAN

Nr telefonu urzadzenia (+xxxyyyyyyyyy)
+48123456789

Nr urzgdzenia (16 znakéw)

9999999999999999

Odbieraj powiadomienia o alarmach
bezpieczenstwa

Alarm wiamaniowy -
Odbieraj powiadomienia o alarmach technicznych

Odbieraj powiadomienia o awariach » |Alarm techniczny
» |Uzbrojenie/rozbrojenie
L » Awaria

Informacja

I:I Odbieraj powiadomienia o uzbrojeniach/
rozbrojeniach

D Odbieraj powiadomienia informacyjne

Alokacja wyjsé.

Edycja kolejnotci preypisania wyjsc

Modut Poczatek  Koniec Tlosc wyjsc
Lol | |
2 EXP-O8x-RMN:2 17 24 8

Funkcja stuzy do dowolnego rozmieszczenia wyjs¢ z dostepnych modutdéw rozszerzen w centrali.
Uwagal!

Po dodaniu nowego modutu rozszerzen nalezy sprawdzi¢ alokacje wyjsc.

Przenumeruj Zapisz zmiany
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Przenumeruj — automatyczne utozenie dostepnych wyjsc.
Zapisz zmiany — zapisuje zmiany (konieczne wystanie konfiguracji do centrali).

Podglad stanu wyjs¢

Opcja pozwala na aktywacje wyjs¢ modutu. Mozliwy jest np. wstepny test sygnalizatora bez potrzeby
uruchamiania procedury alarmowe;j.

Uwaga: W pewnych przypadkach w razie zaznaczenia sterowania wyjsciem przez termostat, lub
LogicProcesor reczne wyzwolenie wyjsé moze nie dziataé.

Zaktadka: Timery.

Ustawienia czterech niezaleznych timeréw pozwalajgcych na sterowanie uzbrajaniem systemu,
sterowaniem wyjsciami, funkcjami LogicProcessora.
Kazdy timer moze posiada¢ 20 niezaleznych wpiséw o zatgczeniach / wytgczeniach.

64 Manager v1.0

Pik Centrala Jazyk Pomoc

—— L7 - ] o
H f A d -9- ﬂ +=+ 1.Potaczenie lokalne USB -
Ustawienia karty SIM/ Timeri | Timer2 | | Timer3 | | Timerd
= siec WIFD
Lp |Stan Rok Miesiac  Dziein  Czas Dzieri tyg.
& Strefy,numery telefoncw,
(l e-mail 1 O0OFF A3 -

..2‘ Moduly,panele TR
[~ weiscia
Wyjécia

\& Komunikada,testy,liczik
”\ s testy

l\\é"

i Temperatura,vilgotnosc
y termostat pokojowy

==| Rolety
B vonions
() Lo

@ pamistadersei Tryb timera
() roczny () dienny
@ Podglad Online () miesieczny () staty

() tygodniowy () wylaczony

Wersja
Sl i)

D] FARRRRRRRRRRRARE]

Polaczenic zamkniste
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Zaktadka: Komunikacja, testy, liczniki.

Ustawienia parametréw i sposobow komunikacji centrali z uzytkownikiem.
Konfiguracja powiadomien w przypadku awarii systemu.

Pik Centrala Jazyk Pomoc

Ustawienia karty SIM/
3 sieci WIFT

I strefy.numery telefonsw,
e-mail

.‘2, Moduly,panele TR

[*] weiscia

M

& Komunikada,testy,licnik

Wyjécia

Timery

i Temperatura,vilgotnosc
y termostat pokojowy

Rolety

E Monitoring

@ LogicProcessor
Q’ Pamiec zdarze
@ Podalad Online

Wersja
Spledii il
LICUTTLUD]

I | FARRRRRRRRRRRRRE]

Polgczenie zamknigte

Komunikacja

+= 1.Potaczenie lokalne USB -

Alarm

¥ Komunikacja

Alarm poczatek

Alarm koniec

[oodaj numer strefy
[Cwysytaj tyko jeden alarm

Dla alarmgw stref

Hasto komunikacji

feeee |

Haslo serwisowe

" mozliwa zmiana konfiguracji poprzez sms
4 mozliwy zdalny dostgp poprzez TCP/IP {modem GSM lub WIF1)

gswe: B [ wymagane zezwolenie uzytkownika na zdalny dostep
Strefa 2

[strefa 3

[Cstrefa 4 % Zegar RTC

Korekta zegara s/24h

Strefa czasowa GMT

¥ Test transmisji

@ pobierz czas z sieci GSM po restarcie
[/] Synchronizacja z serwerem NTP
[/] Automatyczna zmiana czasu latoZima

......... Typ testu/potwierdzenia
(w) Brak testu () SMS Stan

sMs () E-mail Stan

Alarm napadowy fwezwanie pomocy

Alarm pozarowy L cup

Wysytanie testu
Staba bateria Urzadzer bezprzewodowych
Uzbrojenie rozbrojenie @ SETTICmETS

Alarm () sterowany przez Timer 1

Niskie napigcie zasilania DC Tresé testu sms System ok

Awaria wejscia Maska numeréw/e-mail

@ co m [min]

. 12[3als]6]7 |8
Sabotaze

MOOOOOo0OO
Brak zaslania AC

Awaria skumulatora

WysSwietlaj w wiadomosci Stan
[] stan systemu: {zegar,zasilanie,awarie)
[] Stan strefy s1 [] Stan strefy s2
[] Stan strefy s3 [[] stan strefy s4
[] Czujnik temper: [] Czujnik wilgotn:
[] Caujnik temper. [[] Caujnik wilgotn:

[ Temp.3 [JHum.3
[] Temp.4 []Hum.4
[]Temp.5 [JHum.5
[]Temp.6 [ Hum.6
] Temp.7 [ Hum.7
] Temp.8 [JHum.g8
[] wejscie analogowe Al

[Jwejscia do
Clwyscia a0

¥ Komunikacja

Hasto komunikacji

7 —al
Klucz szyfrowania aplikacji TCP/IP I

Hasto serwisowe

~ mozliwa zmiana konfiguracji poprzez sms
[~ mozliwy zdalny dostep poprzez TCP/IP (modem GSM lub WIFI)
[l wymagane zezwolenie uzytkownika na zdalny dostep

- Hasto komunikacji z komputerem - hasto zabezpieczajgce niepowotany odczyt danych z
modutu za pomocg komputera i aplikacji NeoGSMIP64 Manager. Jezeli hasto jest niezgodne nie jest
mozliwy odczyt, mozna jedynie nadpisac istniejgce ustawienia nowg konfiguracjg z nowym hastem.
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- Klucz szyfrowania aplikacji TCP/IP: klucz szyfrujgcy transmisje pomiedzy modutem
NeoGSM-IP-64 a aplikacjg mobilng RopamNeo, uzywany réwniez podczas szyfrowania potgczenia
serwisowego z NeoGSMIP64 Manager. Klucz generuje sie automatycznie kazdorazowo

podczas uruchomienia programu NeoGSMIP64 Manager.

- Hasto serwisowe: wykorzystywane przy niektérych ustawieniach serwisowych zwtaszcza z poziomu
paneli dotykowych, hasto powinno sie sktada¢ z czterech znakow (cyfry, litery: duze lub mate).

Aby uzytkownik mégt zmienia¢ konfiguracje za pomocg kanatéw SMS i modem GSM lub WIFI nalezy
zaznaczy¢

odpowiednie opcje:

- mozliwa zmiana konfiguracji poprzez SMS - (pozwala na sterowanie modutem za pomocg
komend SMS oraz aplikacji RopamNeo),

- mozliwe zdalne programowanie poprzez modem GSM lub WIFI - pozwala na fgczenie sie z
modutem poprzez program NeoGSMIP64 Manager,

- wymagane zezwolenie uzytkownika na zdalny dostep — uzytkownik musi wyrazi¢ zgode na
zdalne programowanie lub dostep do centrali.

Zegar RTC
Korekta zegara s/24h D pobierz czas z sieci GSM po restarcie
II' ["] Synchronizacja z serwerem NTP
SR EEeTE £ [] Automatyczna zmiana czasu latolzima

Korekta zegara s/24h — umozliwia skorygowanie btedéw zwigzanych ze zbyt szybkim lub wolnym
biegiem zegara w module, poprawke wprowadza sie ze znakiem plus lub minus w zalezno$ci od
potrzeb.

Strefa czasowa GMT — okre$la strefe czasowg w jakiej znajduje sie modut.

Pobierz czas z sieci GSM po restarcie — umozliwia ustawienie czasu poprzez pobranie go z sieci
GSM, wymaga obecnosci kart SIM.

Synchronizacja z serwerem NTP dziata w sieci GPRS lub Wifi/Ethertnet i umozliwia automatyczng
synchronizacje zegara modutu.

Automatyczna zmiana czasu lato/zima — umozliwia automatyczng zmiane czasu z zimowego na
letni i odwrotnie.
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¥ Test transmisji

NeoGSMIP64 Manager

Typ testu/potwierdzenia

Wyswietlaj w wiadomosci Stan

(8) Brak testu (") SMS Stan E Stan systemu: (zegar,zasi D awarie)
— — . Stan strefy s1 Stan strefy s2
:j::: zﬂ: O E-mad Stan [] Stan slreg s3 [ stan -’-Ueg s4
i [] Czujnik temper. [ Czujnik wilgotn
Wysylanie testu [] Czujnik temper. [ Czujnik wilgotn:
(@) co [h] [min] | M Temp.3 [JHum.3
. o o O Temp.4 [JHum.4
(| codziennie o godzinie [JTemp5 [JHum.5
() sterowany przez Timer 1 []Temp.6 [JHum.6
. [ Temp.7 [IHum.7
Tresc testu sms @ [JTemp.8 [JHum.8
Maska numerdwle-mail []Weijscie analogowe Al
1|2|3 |4|5|s |?|s | [Weiscia EI do
Booooooo Ciwyiscia |1 =] a0 [8 2]

Mozna ustawi¢ rézne metody i czestotliwo$¢ testu transmisji. Zalecamy wigczenie testu transmisji w
celu zwiekszenia niezawodnosci systemu.

Typ testu/potwierdzenia:
o Brak testu — test transmisji wytgczony,
e SMS — wysyta SMS-a o tresci zawartej w okienku , Tres¢ testu sms”,
o Wykonuje potgczenie telefoniczne na odpowiednie numery telefonow,
e SMS Stan — wysyta SMS stan ktorego tres¢ konfiguruje sie w oknie ,Wys$wietlaj w wiadomosci

Stan”,

e E-mail Stan — wysyta e-mail zawierajgcy informacje analogiczne do SMS-a ,Stan”.

Wyswietlaj w wiadomosci Stan — funkcja pozwala na dopasowanie informacji zawartych w smsie

stan.

Maska numeréw/e-mail
Okresla na jakie numery/emaile ma by¢ wysytany test transmisiji.

POWIADOMIENIA GDY:

Alarm

Alaem pocaatek

) o rumer sty
N/ Wysyla) tyko jeden slarm
[pre—
Vst

Seta2

swefa

swetss

Narm oy Mesnane pomecy
Aarm potaromy

Ssbataze

Usropne rosronne

Bk tostrna AC

Amats smdsors

Siobs baters uadzen bepriewocoych
Nk neciece zeslana OC

Anaria wejica

© 2020 Ropam Elektronik



Str. 164 NeoGSMIP64 Manager

e Alarm
Konfiguracja powiadomien dla poczatku alarmu i skasowania.
- dodaj numer strefy — doda numer lub nazwe strefy do tresci powiadomienia (SMS, EMAIL,
PUSH)
- wysytaj tylko jeden alarm — ograniczy liczbe powiadomien do jednego, az do skasowania
alarmu.
e Alarm napadowy/wezwanie pomocy
Konfiguracja powiadomien po wywotaniu alarmu napadowego (Panik).
Alarm gfosny — oprocz wystania powiadomien wigczy rowniez wyjscia wyzwalane przez alarm.
e Alarm pozarowy
Konfiguracja powiadomien po wywotaniu/zakonczeniu alarmu pozarowego.
Alarm gto$ny - oprocz wystania powiadomien wtgczy rowniez wyjscia wyzwalane przez alarm.
e Sabotaze
Konfiguracja powiadomien dla wystagpienia sabotazu.
- dodaj numer/nazwe wejscia lub modutu - doda nazwe numer wejscia do tresci
powiadomienia,
- dodaj numer/strefy — doda numer lub nazwe strefy do tresci powiadomienia (SMS, EMAIL,
PUSH).
e Uzbrojenie/rozbrojenie
Konfiguracja powiadomien po uzbrojeniu/rozbrojeniu.
- dodaj numer strefy — doda numer lub nazwe strefy do tresci powiadomienia (SMS, EMAIL,
PUSH)
- dodaj numer uzytkownika (dla paneli TPR) — w przypadku uzbrojenia z panelu do tresci
powiadomienia zostanie dodany numer lub nazwa uzytkownika.
e Brak zasilania AC
Konfiguracja powiadomien dla utraty/powrotu zasilania AC.
- op6znienie sygnalizacji [s] — opdznienie od wystgpienia braku zasilania do wystania
powiadomienia.
e Awaria akumulatora
Konfiguracja powiadomien dla wystgpienia awarii akumulatora.
- dynamiczny test akumulatora - zaznaczenie tej opcji powoduje cykliczne sprawdzanie
akumulatora co 10 minut. Jezeli centrala wykryje znaczgcy spadek napiecia na zaciskach
akumulatora stwierdzany jest jego btad lub brak.
o Staba bateria urzadzen bezprzewodowych
Konfiguracja powiadomien po wystgpieniu awarii stabej baterii Aero.
¢ Niskie napiecie zasilania DC
Konfiguracja powiadomien dla wystgpienia awarii niskiego napiecia zasilania.
e Awaria wejscia
Konfiguracja powiadomien dla wystgpienia awarii wejscia. Przekroczenie maksymalnego
czasu braku naruszenia lub maksymalnego czasu naruszenia.
- dodaj numer i nazwe wejscia — doda numer lub nazwe strefy do tresci powiadomienia (SMS,
EMAIL, PUSH).
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Zaktadka: Temperatura, wilgotnos¢, termostat pokojowy, powietrze.

Ustawienia parametréw dla czujnikéw temperatury i wilgotnosci w systemie (po 8 czujnikéw).

Modut NeoGSM-1P-64 pozwala na pomiar temperatury za pomocg cyfrowych czujnikow temperatury
serii TSR-xx, RHT-2, RHT-Aero, oraz wilgotnosci przy pomocy czujnikéw serii RHT-Aero i RHT-2.
Pomiar odbywa sie co 30s.

Ustawienia czujnikéw temperatury

& NeoGSMIPE4 Manager v1.0

Pik Centrala Jgzyk Pomoc

- =
&= H do 9 q #4541 Potaczenie lokalne USB -
” - _} & 1 -
Ustawienia karty SIM/ Ustawienia czujnikéw temperatury | Termostat pokojowy = Ustawienia czujnikow wilgotnosci | Czujniki CO2 Czujniki TVOC
Sy siec WIFD
- Nazwa =
I strefy,numery telefondw, =
(I e-mail &' Caupk | przewodowy (phia centrali) - Numer 1 ~
1 Y
oy Moduypanele TR 1.Alarm (2) 99 Brak alarmu w0 B g |:|
2. Alarm (b) 99y : | Brak alarmu -0 B kg | |
|| weiseis _ . =
JB:' 3.Alarm przekroczenia gradientu 10,0 = [*Cimin] |:|
1 q 4 Histereza 100 = p
D s cauinik 2 rcl
(1) e o E
_ 6.Interwat zapisu warto$ci do pamigci 30 = [min]
,’\Komunlkaqa,testy,hmllﬂ HB 7.0ffset czujnika o & Icl
czujnik 3
Temperatura,wilgotnosé,
termostat pokojovey Temperatura | Stan |Alarln(a) ‘Alarm(h) ‘Alarmgrad. |
— - 24,5 ok
== Rolety JBZ— o o
czujnik 4
B Maonitaring | Dodaj aktualna temp. do wysytane] wiadomosci

"] Zapisuj warto$¢ temperatury do pamieci co 30min

[ Nie loguj zdarzer do pamieci

@ LogicProcessor &_
@" Pamicé zdarzen czujnik 5
@E Podglad anline

czujnik 6
Wersja
Sl

-

Programtopi}
i 2111111111113

Polaczenie zamkniste

e Nazwa: nazwa czujnika temperatury (wymagana do wyswietlania w wiadomosciach SMS
STAN, w aplikacji RopamNEO).

e Czujnik: wybdr typu czujnika: przewodowy (TSR-xx, RHT-2 podtgczane do ptyty centrali),
radiowy (RHT-Aero).

e Numer: numer czujnika pod jakim jest on przypisany do systemu, w przypadku czujnikow
przewodowych bedzie to numer portu na centrali do ktérego jest on podtgczony, dla RHT-Aero
jest to numer pod ktérym jest on wpisany do APm-a.

e Alarm gdy: modut wysyta powiadomienie kiedy zostanie spetniony wybrany warunek
(temperatura nizsza od/ temperatura wyzsza od) sposob i tres¢ powiadomienia konfiguruje sie
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po kliknieciu w przycisk powiadomienie (, ponadto zdarzenie jest rejestrowane w pamieci
zdarzen.

e Alarm przekroczenia gradientu: modut wysyta powiadomienie o przekroczeniu zadanego
gradientu (szybkosci zmiany) temperatury poza okreslong warto$¢ zdefiniowang w polu
[°C/min].

e Histereza: Roznica wartosci temperatury dla dolnego i gérnego progu przetgczania.
Przyktad: jesli zadana temp. a = 30[°C] oraz b = 20[°C] a histereza zostata ustawiona na 2[°C]
to modut wytgczy grzanie gdy temp. spadnie ponizej 22[°C] oraz wytgczy grzanie gdy temp.
wzrosnie powyzej 28[°C].

e Awaria czujnika temperatury: powiadomienie o awarii/uszkodzeniu czujnika temperatury
wysytane do uzytkownika systemu.

e Interwal zapisu wartosci do pamieci: odstep czasu pomiedzy zapisami kolejnych wartosci
temperatury do pamieci zdarzen w module. Minimalny czas: 1 [min], maks. czas interwatu:
1440[min]

e Offset czujnika: staty parametr modyfikujgcy warto$¢ wskazan czujnika o wybrang wartosc.

e Aktualny stan czujnika:

Temperatura |Stan |Alarm (a) |Alarm (b) |Ali|rmgrad. |
o © o o

e Dodaj aktualna temp. do wysytanej wiadomosci — dodaje aktualng warto$¢ temperatury do
powiadomienia,

e Zapisuj wartos¢ temperatury do pamieci co interwat — zapisuje warto$¢ temperatury do
pamieci zdarzen co interwat

¢ Nie loguj zdarzen do pamieci — nie zapisuje alarmow przekroczenia progéw i innych do
pamieci zdarzen

Edycja wysytania powiadomienia

czujnik 1

Tel/e-mail 1

sms do: O
Dzwon do: O
E-mail do: |

Tresc sms/e-mail

Kod TCP

Komunikat glosowy [VSR-2
Sms typu FLASH

Dolacz STAN

oo

[ wiysli wiadornosé PUSH do aplkadi

Klasa wiadomaosci Alarm whamaniowy -

o OK E ¥ Cancel i
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Ustawienia czujnikéw wilgotnosci

64 Manager v1.0

Plk Centrala Jezyk Pomoc

“ e 4 = -
[—] H f 88 e ‘:" 5. 1 Polaczenie lokalne USB
Ustaw[:gﬂkaltvsmﬁ 'Ustawweniawjnikéwtemperatury' Termostatpokajawy' Ustawienia czujnikéw wilgotnosci 'czmmk\coz' Czujniki TVOC
5 sied
- Nazwa
(. Strefy,numery telefonéw, &=
e-mail I |
b Czujnik Przewodowy (phita centra ~ Numer 1 >
1
B voduypancie T 15 H g
1 wes 2 Hom (o) oy - | M i e |
|7 Weiscia
b 3 Histereza 0 = [RH%]
Q Wylscia czujnik 2 6. Awaria czujnika wilgotnosci l:l
5 Interwat zapisu wartoéci do pamieci 307
Cg Timery P pamig [min]
& Komunikada,testy,liczik b
PN, Kominkagsisaty .
czujnik 3
Temperatura,wilgotnos¢, & | ‘ ‘
— == fame) |mem®
57,0 ok 0 o
Rolety b
czujnik 4
E Manitoring [ Dodaj aktualng wilgotnosc. do wysylanej wiadomosci
[ Zapisuj wilgotnosc do pamieci co interwat
[] Nie loguj zdarzeri do pamieci
) soncromm >
@; Pamig¢ zdarzeri czujnik 5
@ Podglad Online
czujnik &
Wersja
SPrZCtarel]
programatopi =
DD | FARRARRRRRRRRRE]

Polaczenie zamknicte

e Nazwa: nazwa czujnika wilgotnosci (wymagana do wyswietlania w wiadomosciach SMS

STAN, w aplikacji RopamNEO).

Czujnik: wybér czujnika przewodowy (centrala)/radiowy (Aero)

Alarm gdy: modut wysyta powiadomienie w formie jak nizej (wymagane zaznaczenie
potrzebnych form powiadomienia o przekroczeniu ustawionego progu wilgotnosci).

e Histereza: Réznica wartosci wilgotnosci dla dolnego i gérnego progu przetgczania.

e Awaria czujnika wilgotnosci: powiadomienie o awarii/uszkodzeniu czujnika wilgotno$ci
wysytane do uzytkownika systemu. Mozliwe opcje powiadomienia: takie same jak dla
wystgpienia alarméw o przekroczeniach wartosci wilgotnosci (j/w).

e Interwal zapisu wartosci do pamieci: odstep czasu pomiedzy zapisami kolejnych wartosci.

e wilgotnosci do pamieci zdarzen w module. Minimalny czas: 1 [min], maks. czas interwatu:
1440 [min].

o Offset czujnika: staty parametr modyfikujgcy warto$¢ wskazan czujnika.

Aktualny stan czujnika wilgotnosci:
Wilgotnosé |Stim |Alarm[a} |Alarm[h} |

57,0 ok 0 0

e Dodaj aktualna wilgotnosé do wysytanej wiadomosci — dodaje aktualng wartosé
temperatury do powiadomienia.
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e Zapisuj wartos¢ wilgotnosci do pamieci co interwat — zapisuje warto$¢ wilgotnosci do
pamieci zdarzen co interwat.

Nie loguj zdarzen do pamieci — nie zapisuje alarméw przekroczenia progéw i innych do
pamieci zdarzen.

Termostat pokojowy.

Funkcja pozwalajgca na ustawienie niezaleznego termostatu dziatajgcego w oparciu o czujniki
temperatury podtgczone do systemu NeoGSM-IP-64. Termostat pokojowy pozwalajg na sterowanie
klimatem w pomieszczeniach wedtug ustalonego harmonogramu czasowo - temperaturowego. Ta
funkcjonalno$¢ pozwala rowniez na znaczne oszczednosci energii w budynku (brak grzania
pomieszczen podczas nieobecnosci domownikéw, zatgczanie grzania przed powrotem do

pomieszczen, funkcja wentylacji pomieszczenh zapewnia dostep $wiezego powietrza do budynku
wedtug okreslonego harmonogramu).

NeoGSMIP64 Manager v1.1 - o X
| Pik Centrala Jezyk Pomoc
_— Y a1 - ! ~ -
i l I f i b O 0,-' +4%- 1.Potaczenie lokalne USB - A
a\ P L L ok pokojowy | Ustawienia czujnikéw wilgotnoéci | Czujniki CO2 | Czujniki TVOC
N

|-[] Termostat aktywny
I Strefy,numery telefondw;, ¢ Ustawienia Opcje Ustawienia temperatur
el Termostat 1 Nazwa  fermostat 1 =

|/! Uzbrojenie peine strefy s1 ustala temp.

230 & pg
a 1.Caujn —
?M Moduly.panele TR = 1 LCzmmkil > /| Rozbrojenie peine strefy s1 ustala temp. 210 B
3 2 ra
= ‘ Wejédia Termostat 2 brak ~ | /| Uzbrojenie nocne strefy s1 ustala temp.
200 5 g
O Wyjécia i || Pokaz warto$ci dobowe min/max = |_| Wykrycie ruchu blokuje (na 30min) wej$cie w temp. 150 o
e % 2 B ra
Dostep z urzadzen . ’ B
Timery Termostat 3 e 2 [ wykry tw okna 100 B
|| Aplikacja mobilna 0 2 pa
[ sms __ [_| priorytet harmonogramu
,’\ Komunikaga,testy,licniki = Wyiscie wykonawcze 1 =]

Temperatura,wilgotnos¢, Termostat 4
termostat pokojowy
olety &:—
E Monitoring e -
Y 13 _A‘ A
o730 [ie00 ] || 200 E]

@~ Pamie¢ zdarzer Budzenie Wyjscie

Powrét Sen
@* Podglad Online

[os00 2

Termostat 7

I

Wersja 8 | |
Speddis

P —
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Ustawienia

o Nazwa: nazwa termostatu wyswietlana w aplikacji i panelach TPR,

>
/‘\& o czujnik uzywany do sterowania termostatem,

’@ o opcjonalny czujnik temperatury zewnetrznej,

e Pokaz wartosci dobowe min./max.: wyswietla na panelu dotykowym przy ikonach
informacje o maksymalnej i minimalnej wartosci temperatury zmierzonej w ciggu ostatnich
24h,

e Aplikacja mobilna: umozliwia sterownie termostatem z poziomu aplikacji mobilnej,

e SMS: umozliwia sterownie termostatem przy pomocy komend SMS,

o Wyjscie wykonawcze: okresla numer wyjscia ktérym bedzie sterowat termostat
Uwaga: jezeli termostat ma sterowac¢ wyjsciem przekaznikowym w panelu TPR, to ostatnia
cyfra w numerze wyjscia okresla adres panela (np.: jezeli jakis panel ma adres systemowy
TPR:2 to jego wyjscie ma w tym przypadku numer 42, nawet jezeli jest to jedyny panel w
systemie).

e Uzbrojenie petne strefy s1 ustala temp.

Rozbrojenie petne strefy s1 ustala temp.
Uzbrojenie nocne strefy s1 ustala temp.: Opcje umozliwiajgce sterowanie termostatem w
zaleznosci od stanu strefy s1.

e Wykrywanie otwarcia okna (wietrzenie): stuzy do oszczedzania energii gdy zostanie
wykryty gradient spadku temperatury powyzej 2st.C./min. Funkcja wytgcza tryb grzania na
30min. W trakcie dziatania tej funkcji jest mozliwe manualne zatgczenie ktéregokolwiek z
programoéw termostatu.

e Priorytet harmonogramu: pozwala na przywrocenie dziatania termostatu do trybu
automatycznego po wczesniejszym zatgczeniu manualnym ktorejs z funkcji (np. Budzenie,
Wyijscie, Powrdt, itp.). Powrét do ustawieh harmonogramu bedzie wykonany podczas
najblizszej zmiany temperatur (np.: z ,Budzenia” na ,Wyjscie”0.

e Termostaty pokojowe.

Widok termostatu z poziomu panelu TPR-4:

praveiski recznego sterowania temperatury

temperatura radana

belka z narwy termostatu

Dom
é” 210°¢ Aktualae temperatury
o wewnelrzna i zewnetrna

aktualay tryh pracy termostan
aktualsy stam pracy .

(wylaczomy, zalaczomy) 2 9 5 o G ’a
: © histogram uruchomienia
. (N1 wyjicia wykomawczego

A N v P

O © *) *.' *X‘ C Al v jicie 2 ustawien termostatu
ustawienia profili grzamia i
profili tygodmiowych
ikony wybory trybu pracy

(patrz opis w tabeli)
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Objasnienie znaczenia ikon termostatu:

lkona

Objasnienie
Wejscie w tryb manualny sterujgcy temperatura.
Zatgcza sie réwniez po wystaniu SMS o tresci
"Grzanie"

Tryb grzania - temperatura wyzsza

Informacja:

Tryb grzania zatgczony

Tryb grzania - zmniejszona temperatura.

Tryb nocny, nizsza temperatura w
pomieszczeniach, oszczedzanie energii.

Tryb kalendarza, automatyczny - wedtug
ustawien w NeoGSMIP64 Manager, mozliwa jest
réwniez edycja ustawien z poziomu TPR..

Tryb wyjscia z budynku, domysinie: obnizenie
temperatury w celu oszczedzania energii.

Tryb przeciwzamrozeniowy.
Stuzy do zapewnienia minimalnej temperatury w
budynkach pod nieobecnosc¢ lokatorow.
Zapobiega zamarzaniu czynnika w grzejnikach.

Wskaznik temperatury zewnetrzne;.

Wskaznik temperatury wewnetrzne;.
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Histogram zatgczenia przekaznika w panelu
TPR-4 odpowiadajgcego za funkcje sterowania
grzaniem w pomieszczeniu, pokazuje przez jaki

okres w kazdej godzinie wyjscie sterujgce
termostatu byto zatgczone.

Ikona ustawien termostatu (profile temperatury,

program tygodniowy). Zmiana ustawien zmienia

parametry temperatur i kalendarz wedtug nastaw
oraz zapisuje te ustawienia w centrali.

Ustawienia termostatu z poziomu panelu TPR-4:

Profile temperatury

Program tygodniowy

Menu ustawien profili temperatury:

Profile temperatury: Dom
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Menu ustawien kalendarza dla termostatu pokojowego:

Al H

Dzien

Pora

Temp.
Godzina

Minuta

Zakladka: Rolety

ORFAT]

Pk Centrala Jezyk Pomoc

=A

o4

#<= 1.Pofaczenie lokalne USB

o (=L}
L Ty Lp Mazwa Typ modutu  1d (nr.wyjscia, Grupy rolet
1 [ 3 Down ® Gupat D Grupa2 D Grupa3 D Grupad
h strgfyl,numewta\afnném 2 Brak 4 Up Down Ustawienia
WF cmai
3 Brak 5 Up Down Nazwa grupy
Up Stop Down
A voduly,pancle TR 4 Brak 6 Up Down
L 5 Brak 7 u Down Prypisane rolety
B 1 10 19 23
Weisda 6 Brak 8 Up Down 2 " 20 29
7 Brak 9 Up Down 3 12 21 30
4 13 22 Eal
8 Brak 10 Up Down 5 14 23 32
Wyjécia
9 Brak 11 Up Down 6 15 24
7 16 25
12 :
. 10 Brak Up Down g 17 26
£ 11 Brak 13 Up Down 9 18 27
12 Brak 14 Up Down s R 3 1y .
. o ygnaty podnoszenie ygnaly opuszczanie
N K kada,t liczniki ‘ - .
2N Fomunikadatestylicai 13 Brak E Up e Rozbrojenie 51 Rozbrojenie s1
14 Brak 15 Up Down Rozbrojenie 52 Rozbrojenie 52
| Temperatura,wilgotnos¢ Rozbrojenie s3 Rozbrojenie s3
15 Brak 17 v -
1 termostat pokojowy s 43 Eave) Rozbrojenie s4 Rozbrojenie s4
16 Brak 18 Up Down Uzbrojenie s1 Uzbrojenie 1
Ralety 17 Brak 19 Up Down Uzbrojenie s2 Uzbrojenie s2
Uzbrojenie 53 Uzbrojenie s3
18 Brak a0 Up e Uzbrajenie s4 Uzbrojenie 54
E Monitoring 19 Brak 21 Up Down Timer 1 Timer 1
20 arak 22 Up Down Timer 2 Timer 2
Timer 3 Timer 3
@ 21 Brak 23 Up Down Timer 4 Timer 4
LogicProcessor
22 Brak 24 Up Down -
y 23 Brak 25 Up Down |_| Piloty radiowe Aero,RF-4 |_| Piloty radiowe Aero, RF-4
Pamiet zdarzed - -
®§ amigc zdarzen 24 Brak % Up Down Przycisk pilota a Przycisk pilota a
25 Brak 7 Up Down Ste anie grupa zwejéé ROL oL
@-E Podalad Online 26 Brak 238 Up Down Numerrolety 1 =
Wersi 27 Brak 29 Up Down
ersja Opcje
Sk 28 Brak 30 Up Down
= 29 Brak 31 Up Down Powiadomienie gdyawaria rolety (dla:SROL-Wi SROL-N)
BIogTam:
30 Brak 32 Up Down D Pod — ]
DDy I:l odnoszenie awaryjne gdy alarm pozarowy
PV 31 Brak 33 Up Down - S o
3 Brak 34 Up Down — =

Panel 0

Nazwa — mozliwos¢ wpisania nazw poszczegolnych rolet.

© 2020 Ropam Elektronik



Str. 173

NeoGSMIP64 Manager

Typ modutu — mozliwo$¢ wyboru rodzaju modutu roletowego: SROL-S, SROL-NET 1, SROL-NET?2,
SROL-NET3, SROL-NET4, SROL-W.

Id (nr. wyjs$cia) — mozliwo$¢ wyboru wyjscia do, ktérego podigczony jest modut roletowy.

UP, DOWN -

Up Dowr

Przyciski umozliwiajace sprawdzenie dziatanie rolety. UP — w gére. DOWN — w dot.

Grupa rolet — Istnieje mozliwos¢ stworzenia 4 grup rolet, nazwania ich, oraz sprawdzenia dziatania
grup rolet za pomocg przycisku UP, STOP, DOWN.

Przypisanie rolety - Do kazdej grupy mozna przypisa¢ maksymalnie 32 rolety.

Sterowanie podnoszenie, Sterowanie opuszczanie — mozliwos¢ sterowania grupami rolet za
pomocg rozbrojenia, uzbrojenia, timera lub pilota radiowego.

Sterowanie grupg z wejs¢ lokalnych (dla SROL-W SROL-N) — mozliwo$¢ sterowania roletami z
przyciskéw lokalnych przy zastosowanych modutach SROL-W lub SROL-N.

Powiadomienie gdy awaria rolety (dla SROL-W i SROL-N) - mozliwos¢ ustawienia powiadomienia
SMS, CLIP, MAIL, PUSH o awarii rolety.

Podnoszenie awaryjne gdy alarm pozarowy — mozliwos¢ awaryjnego podniesienia wszystkich rolet
gdy w systemie wystgpi alarm pozarowy.

Blokada sterowania lokalnego gdy system czuwa (s1) — blokowanie mozliwosci sterowania
roletami podczas czuwania strefy pierwszej.
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Zaktadka: Monitoring

NeoGSMIP64 Manager

Ustawienia karty SIM/
3y sieci WIFT

I strefy,numery telefondw,
e-mail

-
& Moduly,panele TR

(L) o

Q Komunikagja,testy,licziki
Y gja,testy,

‘0‘% 1 Potaczenie lokalne USB

¥ Ustawienia

Protokdt komunikacyjny

viilgotnos
t termostat pokojovy

Rolety

¥ Wybdr zdarzen z wejsc centrali (ContactiD)

(®) Ropam RMS () Safestar Parametr
Kod obiektu
() Kronos NET ) siap = —
Klucz szyfrujacy
Format przesylanych zdarzeii Klucz w formacie HEX (0-F)
(@) SIAIP ContactiD () kody dwuznakowe Adres IP stacji
Kanaly tor Port
n. monitoringu
—d N o . Adres IP zapasowy
WIFI/LAN ki
GPRS Okres testu transmisji [s]
SMS Test transmisji kod
(O] Szyfrowanie pakietéw (TCP/IP)
OUDIOTRAISTISY ™ Wyl sms testowego |

Stan

123 4 56 7 8|9 [10/11/12[13 141516 17 18|19 20 21|22 23 24|25 26 27|28]29(30 3132
Alarm
E kniecaarms 0 O00000O0O000O00O0OOC0O0O0O0O0OOOOOOOOOOOODO
() o Sabotaz EN=E=m = e s e e e e e e )
Koniecsabotazu M M MM MM MHME MMM EYEMEHEMEOAEEMEMMEEAEMEEEE
(g o— Blokada afie Nl e el sl el el s Nl Nl e Nl e N
odblokowanie M MMM MMM MMM MHMMEAMEMEEMMEEA MMM
& resnsonee Avaria 00D0O0O000O0D0O0O000000O000o0n0o
vniecawari O O00O0O0000O00O000O0O0O0OOOOOOOOOO
Wersja (- ;
Spreety ¥ Wybér zdarzeri systemowych (ContactiD)
[ProgTam:y O i czenie i Awaria wyj¢ centrali Programowanie z PC
i Biad 3 haset |/ Awaria ekspanderéow W Tryb serwisowy
sy &/ Alarm napadowy i Restart ekspaderdw
Alarm pozarowy Tamper ekspanderow
1 Alarm temperaturowy I Utrata faczno$ci z urzadzeniem radiowym
W Usterka [ Staba bateria urzadzenia radiowego
Brak.r!)own')l AC Zagluszanie urzadzenia radiowsgo
Panel 0
Ustawienia:

Parametr Stan

Kod obiektu 1111

Klucz szyfrujacy 1234567390123456
Klucz w formacie HEX (0-F) %]

Adres IP stacji 55.121,210.022
Port 3883

Adres IP zapasowy 52.121.210.030
Port zapasowy 83358

Okres testu transmisji [s] 120

Test transmisji kod 12
Szyfrowanie pakietéw (TCP/IP)  |[]

Protokot komunikacyjny: mozliwos¢ wyboru jednego z czterech protokotéw komunikacyjnych.
Format przesytanych zdarzen: mozliwos¢ wyboru formatu przesytania danych.

Kanatly monitoringu: mozliwo$¢ wyboru priorytetow kanatéw z trzech dostepnych.

Numer telefonu odbiornika sms: numer telefonu odbiornika sms (format np.: +48500500500).
Ustawienia serwera monitoringu:
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Przyktadowe ustawienia serwera monitoringu.

Wybér zdarzen z wejs¢ centrali (ContactIiD) — mozliwos¢ wyboru poszczegdlnych zdarzen z danych
wejsc¢ centrali (32).

Wybér zdarzen systemowych (ContactID) — mozliwo$¢ wyboru poszczegdlnych zdarzen
systemowych.

Zaktadka: LogicProcessor.

Przyktady konfiguracji LogicProcessor znajduja sie w notach aplikacyjnych na stronie:
https://ropam.com.pl/aplikacje/

LogicProcessor:

- zaawansowane funkcje logiczne, funkcje arytmetyczne, liczniki, przekazniki czasowe,

- do 20 niezaleznych warunkow logicznych, (bloki If...Then...Else),

- 20 przekaznikdw czasowych do realizacji funkcji czasowo-logicznych,

- kreator logiki lub edytor skryptu (jezyk skryptowy C), symulator: zadajnik i podglad skryptu,
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Start systemu

|

Wartosci poczatkowe:
pobranie.

razie (Else)

Argumenty:
pobranie.

4 warunki logiczne
dzialania arytmetyczne
funkcje, powiadomienia.

Jezeli (If)

4 warunki
dwéch argumentow.
powigzane logicznie
i/lub.

)

/

To wykonajfThen)

funkcji, powiadomien.

8 warunkéw logicznych,
dzialan arytmetycznych.

bl

Przekazniki czasowe

Przepisanie wynikéw do
wyjs¢, markeréw, licznikow.

LogicProcessor, funkcje wykonywane sa w petli wg schematu.
Po restarcie pobierane sg wartosci poczgtkowe (opcjonalnie).
Skrypt nastepnie pobiera dane argumentow.
Nastepnie wykonywane jest do 20 blokéw: Jezeli... To wykonaj.. W przeciwnym przypadku
(If...Then...Else).
Warunki Jezeli' to maks. 8 warunkéw miedzy dwoma argumentami, kazdy wiersz jest powigzany
logika 'i/lub' (AND/OR) z kolejnym.

W przypadku spetnienia warunku 'If' wykonywana jest blok 'Then' w przeciwnym przypadku 'Else’.

20 blokéw
If..Then... Else

20 przekaznikow
czasowych
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Warunki "To wykonaj (Then)" to maksymalnie 8 wierszy logicznych, arytmetycznych lub
powiadomienia na panelach (Print= okno informacyjne na panelu TPR-1x/TPR-4x, HINT=dolny pasek,
lub SMS-éw).

Warunki "W przeciwnym przypadku' (Else) maksymalnie 4 to warunkowe funkcje jezeli nie zostanie
spetniony warunek 'If".

Nastepnie wykonywane jest do 20 przekaznikéw czasowych.

Na koncu petli wyniki sg przepisywane do wyjsc¢ fizycznych, markerow, licznikow.

Uwagi:
Funkcje wykonywane sg w petli wg schematu. Fizyczne wyjscia uzywane (wyniki funkcji) w

LogicProcessor muszg mie¢ zaznaczone sterowanie "LogicProcessor”.

Sposoby implementacji skryptu:
Istniejag trzy mozliwosci zapisania skryptu w logic procesorze

o Kreator logiki

e Diagram editor (zalecany do tworzenia skryptow logiki)

e Reczne
W przypadku samodzielnego pisania skryptu mozna uzywa¢ dowolnego edytora tekstu ktéry zapisuje
pliki w formacie txt a nastepnie wczytac ten plik do LP.
Ponizej pokazany jest przyktad realizacji tej samego zadania przy pomocy diagram editora i kreatora
logiki, w obu przypadkach skrypt zmienia stan na wyjsciu O15 po kazdym nacisnieciu przycisku
podtgczonego do wejscia 12 (wejscie skonfigurowane jako NO typu info).
Diagram Editor:
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E‘ DiagramEditor
Diagrarn O programie

==M8/, 40
- = Xor

- m Sterowanie wyjst

- ﬂ Uzbrojenie pelne

. .E] Uzbrojenie nocn
- -ﬂ Rozbrojenie stre

Bloczki uzyte w diagramie

e |2 odczytuje stan wejscia 12

e E1 wykrywa zbocze narastajgce na wejsciu dotgczonym z lewej strony

e 015 odczytuje stan wyjscia O15

e M1 w tym przypadku blok operacji logicznej XOR (zwraca 1 jezeli dane wejsciowe sg rézne i 0
jezeli sg takie same)
O_15 ustawia na wyjsciu O15 stan odczytany z bloczka podigczonego z lewej strony
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Wygenerowany skrypt:

int 12;

while(1){---------------
12=geti(2);-------------
O15=geto(15);-------
E1=edge(0,1,12);----

M1=015"E1;---------
seto(15,M1);----------

|3
|3

deklaracja zmiennej 12

deklaracja zmiennej O15

deklaracja zmiennej M1

deklaracja zmiennej E1

funkcja gtéwna skryptu

poczatek funkcji gtdwnej

poczatek petli gtowne;j

pobranie do zmiennej 12 stanu wejscia nr 2

pobranie do zmiennej O15 stanu wyjscia nr 15
pobranie do zmiennej E1 wyniku funkcji wykrywajgcej
zmiane stanu zmiennej 12 (wykrycie zbocza)
pobranie do zmiennej M1 wyniku funkcji logicznej XOR
pomiedzy zmiennymi O15 i M1

przesterowanie wyjscia nr 15 w stan M1

koniec petli gtdbwnej

koniec funkcji gtdwnej
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Kreator logiki:

Logika | Podalad skryptu logiki | Makra |

[ Kreator logiki l [ Przekazniki czasowe l IWarto:'sci startowe l

1.Przelacznik

Jezeli speiniony warunek

T

m: o =

To wykonaj

' Lp |wynik do AL |A2 |JG |M |A5 |M |A7 |.as | | |

' 015 015 — === == [— =1 [

W przeciwnym razie wykonaj:

‘Lp Funkcia Al |_u |53 |M |A5‘M|A?|ns ‘ | |
= SEENENENREssa
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Wygenerowany skrypt:

int 12;

int 12p;

int 015;
main(){
gbenv();
[2p=geti(2);
012=geto(12);
015=geto(15);
while(1){
gbenv();
12=geti(2);
0O15=geto(15);
if((12p==0&&12==1)){
015=!015;

h

12p=12;
seto(15,015);
I3

h

Makra

1;} NeoGSMIPE4 Manager v1.0

Pik Centrala Jgzyk Pomoc

> =
B H Cf o 5 9 qﬂ +5- 1 Potaczenis lokalne USE - @@

Ustawienia karty SIM/ Makra | | Logika  Podglad skryptu logiki |
Sy siec WIFD
Lista akcji
I strefy,numery telefonéw, Lp |Akcja
e-mail =
[ 2 -
L& Moduly,panele TR Wakro 1

= wegtcs

(:) Wyjcia =.-

Makro 2
W
Komunikagja,testy, licnik =
2 = ]
: Temperaturawilgotnost, Makro 3
§  termostat pokojowy

== Rolety
B vontors et

LogicProcessor

@" Pamiec zdarzen

Podglad Online

ﬁI

Wersja
SOrZE Care]
LICUTTLUD]

D0 | ARRRRRRRRRRRRRE]

Polaczenie zamkniste
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W systemie istnieje takze mozliwos$¢ stworzenia czterech oddzielnych funkcji makro.
Funkcje te mogg zawiera¢ nastepujgce akcje:
- Uzbrojenie petne,

- Uzbrojenie nocne,

- Rozbrojenie,

- Zatgczenie grypy wyjse,

- Wytaczenie grupy wyjsc,

- Zablokowanie grupy wejsc,

- Odblokowanie grupy wejsc,

- Opuszczenie grupy rolet,

- Podniesienie grupy rolet,

- Zatrzymanie grupy rolet,

- Pauza.

Lp |Akcja ‘ ‘

1 Uzbrojenie peine

2 Uzbrojenie nocne

3 Rozbrojenie

4 ZFalgczenie grupy wyjsc

5 Whylaczenie grupy wyisc

6 Zablokowanie grupy wejsc

7 Odblokowanie grupy wejsc b

Na jedng funkcje makro mozna przypisa¢ maksymalnie 20 akgc;ji.

Funkcje i zmienne systemowe logiczne oraz arytmetyczne.

Logic procesor na podstawie danych pobranych z wejs¢ centrali (jako wejscia nalezy rozumie¢ wszelkie
dane pobierane przez system a wiec zaréwno stan wejs¢ centrali jak i wartosci temperatur czy
informacje o uzbrojeniu/rozbrojeniu itp.) i polecen zapisanych w skrypcie ustawia odpowiednio wyjscia
systemu (wyjsciami sg zarowno wyjscia fizyczne centrali, jak i polecenie uzbrojenia systemu lub
wypisania informacji na ekran czy wystania SMS-a itp.).

Odczyt stanu wejs¢ odbywa sie przez odpowiednie funkcje w zaleznosci od odczytywanej wielkoSci.
Funkcja pobiera wskazang wielkos¢ i jako wynik zwraca jej stan ktéry nalezy zapia¢ do zmienne;j.

Na przykfad jezeli chcemy postuzy¢ sie wejsciem nr 1 nalezy jego stan odczytac i zapisa¢ do zmiennej
czyli wykona¢ nastepujgcg operacje: I1=geti(1); funkcja geti() pobiera stan wejscia ktérego numer
okresla liczba w nawiasie i zapisuje odczytany stan do zmiennej o nazwie 11. W przypadku pisania
skryptu recznie nazwy zmiennych sg dowolne (ograniczone przez standard jezyka C) ale z racji tego,
ze w kreatorze logiki i diagram editorze nazwy sg $cisle okreslone nie zaleca sie uzywania innych niz
zdefiniowanych przez system.
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W ponizszych tabelach podane sa nazwy zmiennych, funkcji, rodzaje operacji arytmetycznych i
logicznych uzywanych w LP.

Zmienne uzywane przez kreator logiki i diagram editor

Symbol:
11+164

01+040

t1v=t8v

hv1+hv8

All

Opis:
stan wejs¢, przyjmuje wartos¢
binarng 0 lub 1,

stan wyj$c¢ fizycznych, przyjmuje
wartos¢ binarng 0 lub 1

warto$¢ temperatury z czujnikow
T1-T8, interwal pomiaru co 60s,
wartos¢ [°C], liczba catkowita ze
znakiem

Wartos¢ pobrana z odpowiednich
czujnikéw wilgotnosci wyrazona w
procentach, odczyt z czujnikow
nastepuje co ok. 60s.

Wartos¢ odczytana z wejscia
analogowego

Wartosci:

0= wejscie
nienaruszone

1= wejscie naruszone
0= wyjscie nieaktywne
1= wyjscie aktywne

Warto$¢ w stopniach.

0+99%

0+10000[mV] lub
4+20[mA]

Funkcje obstugujgce:
geti(x) — zwraca stan
wejscia 0 numerze X.

geto(x) zwraca stan
wyjscia 0 numerze X.
setto(x,y) ustawia stan
wyjscia x na wartosc y.
gett(x) zwraca wartosc¢
temperatury z czujnika
nr x.

geth(x) zwraca
wartos¢ wilgotnosci z
czujnika nr x.

getai(1)
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Zmienne ktérych nazwy s3 jednoczesnie parametrami funkcji: w tym wypadku aby pobra¢ wartos¢
do zmiennej nalezy uzy¢ konstrukcji VN=getenv(,VN”), gdzie VN jest nazwg zmiennej i odpowiednim
parametrem funkcji, tak wiec aby pobra¢ wartos¢ natezenia prgdu na wyjsci PSR-ECO-5012 nalezy
napisac: uzi=getenv(,,uzi”’);, podobnie jak w przypadku pokazanym w poprzedniej tabeli nazwa
zmiennej (czyli cigg znakow z lewej strony znaku réwnosci moze by¢ dowolny, ale trzymanie sie
zaproponowanej konwencji zmniejsza ryzyko popetnienia btedu i zwieksza czytelnos¢ skryptu podczas
ewentualnej analizy).

NEVAVED
tk1<tk4

ac

bf

uzv
uzi

log
img
nlv
thal-tha8
tla1+=tla8
thb1+thb8

tib1+tIb8

ft1+ft8

ail

aih

M1+M16

L1+L8

Opis
wskazniki timeréw/kalendarzy, przyjmuje
wartos¢ binarng 0 lub 1
wskaznik awarii napiecia podstawowego
zasilania (AC), przyjmuje warto$¢ binarng
Olub1
wskaznik awarii akumulatora zasilania
awaryjnego, staus pobierany z zasilacza
nadzorowanego, przyjmuje wartos¢ binarng
0 lub 1,
warto$¢ napiecie zasilania centrali DC [mV]
wartos¢ pradu na wyjsciu zasilacza PSR-
ECO [mA]
wskaznik zalogowania modemu do sieci
GSM, przyjmuje wartos¢ binarng 0 lub 1

wskaznik zagtuszania sieci GSM (jamming),
przyjmuje warto$¢ binarng 0 lub 1

poziom sieci GSM 1-4, tzw. 'kreski'
wskaznik temperatury dla progu A jezeli
wybrany tryb H, przyjmuje warto$¢ binarng
Olub1

wskaznik temperatury dla progu A jezeli
wybrany tryb L, przyjmuje wartos¢ binarng
Olub1

wskaznik temperatury dla progu B jezeli
wybrany tryb H, przyjmuje warto$¢ binarng
Olub1

wskaznik temperatury dla progu B jezeli
wybrany tryb L, przyjmuje wartos¢ binarng
Olub1

wskaznik awarii czujnika temp., przyjmuje
wartos¢ binarng 0 lub 1

wskaznik wartosci wejscia analogowego Al
dla progu L, przyjmuje warto$¢ binarng 0
lub 1

wskaznik wartosci wejscia analogowego Al
dla progu H , przyjmuje wartos¢ binarng 0
lub 1

wartos¢ markerow, przyjmuje wartos¢
binarng 0 lub 1

liczniki warto$ci catkowitych, 8 niezaleznych

Przyjmowane wartosci
1= timer zatgczony (ON->OFF)
0= timer wytgczony (OFF->ON).
0= napiecie podstawowe obecne
1= napiecie podstawowe nieobecne

0= brak awarii
1= awaria akumulatora

XXXX
XXXX

0= modem niezalogowany do sieci
GSM

1= modem zalogowany do sieci GSM
0= brak zagtuszania GSM

1= zagtuszanie sieci GSM

1+4

1=temp.>H

0 = temp < (H-histereza)
l=temp.<L

0 =temp > (L+histereza)
1=temp.>H

0 = temp < (H-histereza)
1=temp.<L

0 = temp > (L+histereza)
0= brak awarii

1= awaria czujnika temp.
1={(ail<L)

0 = [ail > (L+histereza)]

1= (aih >H)
0 = [aih< (H-histereza)]

0= marker wartos¢ 0
1= marker wartos¢ 1
-2 147 483 648 + 2 147 483 647
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as1+as4

ani1+an4

al1+al4
tal+tad

fn1+fn4

uid

abf

alf

sec

fcd

kb1+kb5
kfi
ctr

min
hr
wday
day
mnth
clkf

licznikow

wskaznik czuwania petnego w systemie dla

danej strefy, przyjmuje warto$¢ binarng 0
lub 1,

wskaznik czuwania nocnego w systemie dla

danej strefy, przyjmuje wartos$¢ binarng 0
lub 1, obiekt typu Binary Value

wskaznik alarmu w danej strefie, przyjmuje

wartos¢ binarng 0 lub 1,

wskaznik sabotazu w danej strefie,
przyjmuje wartosc binarng 0 lub 1,

stan wyjs¢ przekaznikowych w panelach
dotykowych o adresach TP1-TP4,
przyjmuje wartosc¢ binarng 0 lub 1,

ID numer kodu uzytkownika 1-32
wprowadzony w panelu,

wskaznik niskiego napiecia dowolnego

zarejestrowanego urzgdzenia radiowego w

systemie: Aero, RF-4, przyjmuje wartos¢
binarng 0 lub 1

wskaznik utraty potgczenia
bezprzewodowego w systemie Aero,
przyjmuje warto$¢ binarng 0 lub 1

czas pracy centrali [s] od czasu restartu,
doktadnos¢ 1%

kod awarii xx (patrz SMS STAN)

numer aktywnego kanatu pilota (modutu
RF-4, Keyfob-Aero), przyjmuje wartosé
binarng 0 lub 1

numer aktywnego pilota modutu (RF-4,
Keyfob-Aero)

stan potfgczenia ze stacjg monitoringu
MSR-1

Aktualna minuta

Aktualna godzina

Aktualny dzien tygodnia

Aktualny dziehn miesigca

Aktualny miesigc roku

Bfad odczytu zegara systemu, zegar
nieustawiony

NeoGSMIP64 Manager

0= brak czuwania petnego (dozoru)
1= czuwanie petne (dozér)

0= brak czuwania (dozoru)
1= czuwanie nocne (dozor)

0= brak alarmu

1= stan alarmu

0= brak sabotazu

1= stan sabotazu

0= wyj$cie nieaktywne
1= wyjscie aktywne

1+32

0= brak awarii
1= awaria baterii w urzgdzeniu RF

0= tgcznos¢ bezprzewodowa Aero
1= brak potaczenia Aero

Sec= XX

00= brak awarii

XX= awaria

0= kanat pilota (przycisk) nieaktywne
1= kanat pilota (przycisk) aktywny
(nadaje)

1+42: RF-4

1-16: Keyfob Aero

"0" - brak potgczenia

"1" - potgczenie aktywne

0+59

0+23

1+7 (1 — niedziela)

1+31

112
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mal+ma8

tr1=tr4
te1+ted
ti1+ti4
rd1<rd4
ahb
alb

ala

"wirualne przyciski" sterowane z TPRow i
aplikacji mobilnejl

wskaznik zatgczenia termostatu "0" - grzanie wylgczone,
"1" - grzanie zatgczone

trwa odliczanie czasu na wyjscie w strefa 1
trwa odliczanie czasu na wejscie w strefa 1
wskaznik gotowosci strefy 1 1= strefa
gotowa (brak naruszonych wejsc¢)

wartos¢ analogowa przekroczenie progu b
w gore (hi)

warto$¢ analogowa przekroczenie progu b
w dot (low)

wartos¢ analogowa przekroczenie progu a
w doét (low)

wartos¢ analogowa przekroczenie progu a
w gore (hi)

Funkcje logiczne

AND

Al1&A2

OR

A1|A2

NAND

I (A1&A2)

NOR

I (A1|A2)

iloczyn logiczny: A1+A8

jest to uktad logiczny, ktory spetnia nastepujace
funkcje: na wyjsciu pojawia sie sygnat '1' wtedy i
tylko wtedy, kiedy wszystkie sygnaty wejsciowe
posiadajg wartos¢ logiczng '1', warto$¢ wyrazenia
jest wpisywana do pola ,Wynik do:”.

suma logiczna: A1+A8

jest to uktad sumy logicznej, ktory daje na wyjsciu
sygnat ‘1’, jezeli te warto$¢ ma co najmniej jeden z
sygnatéw. Oznacza to, ze ‘0’ pojawia sie wtedy i
tylko wtedy, kiedy oba sygnaty sg wartosci ‘0’,
wartos¢ wyrazenia jest wpisywana do pola ,Wynik
do:”.

zanegowany iloczyn logiczny (NOT AND): A1+A8
jest to uktad sumy logicznej, ktéry daje na wyjsciu
sygnat ‘1’, jezeli te wartos¢ ma n-1 sygnatéw
wejsciowych. Oznacza to, ze ‘0’ pojawia sie wtedy i
tylko wtedy, kiedy wszystkie sygnaty sg wartosci ‘1°,
wartos¢ wyrazenia jest wpisywana do pola ,Wynik
do:”.

zanegowana suma logiczna (NOT OR); A1+A8
jest to uktad logiczny, ktéry spetnia nastepujace
funkcje: na wyj$ciu pojawia sie sygnat '1' wtedy i
tylko wtedy, kiedy wszystkie n sygnaty wejsciowe
posiadajg wartos¢ logiczng '0', wartos¢ wyrazenia
jest wpisywana do pola ,Wynik do:”.

Al An Wynik

1 1 1

1 0 0

0 1 0

0 0 0
Al An Wynik

1 1

1 0

0 1 1

0 0 0
Al An Wynik

1 1 0

1 0 1

0 1 1

0 0 1
Al An Wynik

1 1 0

1 0 0

0 1 0

0 0 1
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XOR alternatywa wykluczajgca: A1+A8 Al An Wynik
jest to uktad na ktérego wyjsciu pojawia sie sygnat '1’, 1 1 0
A1MA2  wtedy i tylko wtedy, gdy jeden z sygnatéw 1 0 1
wejsciowych bedzie miat '1'. W przypadku gdy 0 1 1
sygnaty sg rowne '0' lub wiecej niz jeden ma wartosé 0 0 0
'1' na wyjsciu sygnat bedzie réwny '0', warto$¢
wyrazenia jest wpisywana do pola ,Wynik do:”.
NOT negacja: Al Al Wynik
jest to uktad na ktérego wyjsciu pojawia sie sygnat '1’, 1 0
1A1 wtedy i tylko wtedy, gdy wejscie ma sygnat '0', jezeli 0 1
na wejsciu pojawi sie '1' to wyjscie ma '0', wartos¢
wyrazenia jest wpisywana do pola ,Wynik do:”.
== zwraca prawde, jezeli oba argumenty majg réwnosé
identyczng wartosc.
I= zwraca prawde, jezeli oba argumenty majg rozne nierownos¢
wartosci
> zwraca prawde, jezeli lewy argument ma wiekszg wieksze niz
wartos¢ od prawego
< zwraca prawde, jezeli lewy argument ma mniejszg mniejsze niz
wartos¢ od prawego
>= zwraca prawde, jezeli lewy argument ma wiekszg lub wieksze lub réwne
rowng wartos¢ prawemu
<= zwraca prawde, jezeli lewy argument ma mniejszg mniejsze lub rowne
lub réwng warto$¢ prawemu
= przypisanie; Al
przypisuje lewemu argumentowi wartos¢ prawego
(wynika z tego, ze operacja O1=1 spowoduje
wpisanie do zmiennej O1 wartosci 1, natomiast proba
przypisania 1=01 zaowocuje btedem, poniewaz
nastgpi préba wpisania do jedynki wartosci zmiennej)
-- zbocze opadajace: A1 Al Al Wynik
jest to uktad, ktéry wygeneruje na wyjsciu ‘1’ wtedy i obecne | poprzednie
tylko wtedy gdy wejscie zmienia stan ‘1’ na ‘0’ 1 1 0
1 0 1
0 1 0
0 0 0
_ zbocze narastajace: A1 Al Al Wynik
jest to uktad, ktéry wygeneruje na wyjsciu ‘1’ wtedy i obecne | poprzednie
tylko wtedy gdy wejscie zmienia stan ‘0’ na ‘1’ 1 1 0
1 0 0
0 1 1
0 0 0
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Funkcje arytmetyczne

+ dodawanie: Wynik do i Al
funkcja dodaje argumenty i wpisuje wynik do lewego
argumentu (wynika z tego, ze lewy argument musi
by¢ zmienng).

- odejmowanie: Wynik do i Al
funkcja odejmuje od lewego argumentu prawy i
wpisuje wynik do lewego argumentu (wynika z tego,
ze lewy argument musi by¢ zmienna).

/ dzielenie: Wynik do i Al
funkcja dzieli lewy argument przez prawy i wpisuje
czes$¢ catkowitg wyniku do lewego argumentu
(wynika z tego, ze lewy argument musi by¢é zmienng).

* mnozenie: Wynik do i Al
funkcja mnozy dwa argumenty i wpisuje wynik do
lewego argumentu (wynika z tego, ze lewy argument
musi by¢ zmienng).

% reszta z dzielenia dwoch liczb catkowitych
(modulo): Wynik do i Al
funkcja zwraca reszte z dzielenia dwéch liczb
catkowitych i wpisuje wynik do lewego argumentu
(wynika z tego, ze lewy argument musi by¢ zmienng).
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PRINT  wyswietl informacje: A1+A2
funkcja wyswietla okno z informacjg na panelach
dotykowych, jako argument A1 mozna podac¢ tekst
info a argument A2 inny argument systemowy np.
moc,
funkcja potgczy A1 i A2

HINT wyswietl informacje na pasku: A1+A2
funkcja wyswietla na dolnym pasku paneli
dotykowych informacje, jako argument A1 mozna
podac¢ tekst info a argument A2 inny argument
systemowy np. moc,
funkcja potgczy A1i A2

SMS wyslij SMS: A1+A2

funkcja generuje SMS pod wskazane numery, jako
argument A1 mozna podac¢ tekst i numery telefonu w
formie '$1,2,3,4,5,6,7,8' a argument A2 inny
argument systemowy np. moc, funkcja potgczy A1 i
A2

EMAIL | wyslij EMAIL: A1+A2
funkcja generuje EMAIL pod wskazane adresy, jako
argument A1 mozna podac tekst i adres email w
formie '$1,2,3,4,5,6,7,8' a argument A2 inny
argument systemowy np. moc, funkcja potgczy A1 i
A2

ryptu
WAIT(x) czekaj: Al
funkcja zatrzymuje petle na czas argumentu [ms]
lub podanej wartosci
getenv(,,x”) | Funkcja zwracajgca warto$¢ zmiennej systemowe;j

X.

geti(x) Funkcja zwracajgca stan wejscia o numerze x.

geto(x) Funkcja zwracajgca stan wyjscia o numerze x.

geth(x) Funkcja zwracajgca wartos¢ wilgotnosci z czujnika
0 numerze X.

gett(x) Funkcja zwracajgca warto$¢ temperatury z czujnika
0 numerze X.

seto(x,y) Ustawia na wyjsciu x stan y
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Pozostate funkcje i przyktady:

Przeznaczenie

Sktadnia

Przyktad z
kreatora

Przykitad
skrypt
Uwagi

Przeznaczenie

Skiadnia

Przyktad z
kreatora logiki

Przykitad
skrypt
Uwagi

Funkcja wypisuje zadany komunikat na oknie panelu TPR. Tworzone jest okno
gdzie wyswietlane sg komunikaty wraz z godzing ich wystgpienia. Okno posiada
historie 7 ostatnich wpiséw. Najnowsze wpisy zastepujg te starsze.
Zastosowanie funkcji PRINT
PRINT(,<napis>", <x>)
- Napis objety znakami ” tekst ktéry ma zostaé wyswietlony max 20 znakdw
- X opcjonalny parametr: nazwa zmiennej ktéra ma zosta¢ wyswietlona na

— PRINT

kohcu napisu.
PRINT("Stan wejscia 1",11);

Lp | Wynik do |leu.:|a Al
Aby panel TPR wyswietlat komunikaty PRINT z centrali nalezy zaznaczy¢ opcje
WySwietlanie wiadomoza z LogicProcessor

w ustawieniach konfiguracyjnych panela TPR

Stan wejzcia 1

Funkcja wypisuje zadany komunikat na dolnej czesci panelu TPR. Wyswietlany

napis nie jest zapamietywany, nastepne wywotanie funkcji HINT() lub inny

komunikat systemowy spowoduje nadpisanie wyswietlanego komunikatu.

HINT(,<napis>", <x>)

- Napis objety znakami ” tekst ktéry ma zosta¢ wyswietlony max 20 znakéw

- x opcjonalny parametr: nazwa zmiennej ktéra ma zosta¢ wyswietlona na
kohcu napisu

Lp | Wynik do ‘kaqa Al
- HINT Zasilanie cantrali w m\ {5

HINT("Zasilanie centrali w mV ",uzv);
HINT("Awaria o$wietlenia LED");

Aby panel TPR wyswietlat komunikaty HINT nalezy zaznaczy¢ opcje
Wyswietlanie wiadomos=ci z LogicProcessor ﬁ o s e

konfiguracyjnych panela TPR.
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Przeznaczenie @ Funkcja powoduje wystanie smsa o dowolnej tresci, do okresinej grupy
adresatow.
Sktadnia SMS(,<napis> $<n1,n2,..,n8>", <x>)
- Napis objety znakami ” tekst ktéry ma zostaé wyswietlony max 20 znakow
- opcjonalnie separator $ pomiedzy napisem a numerami telefonéw do ktérych
ma by¢ wystany SMS
- n1, n2 pozycje numerow telefonéw na liscie ,Numery telefonéw i adresy
e-mail”.
- X opcjonalny parametr: nazwa zmiennej ktéra ma zosta¢ wyswietlona na
koncu wysytanego smsa

Mozliwe jest kilka wariantéw wywotania funkcji np.
1. SMS("Za duza wilgotnosc ") wysle sms pod 1szy zaprogramowany numer
2. SMS("Za duza wilgotnosc $2,3") wysle 2 smsy pod zaprogramowany numer 2
i numer 3 znak $ separuje tre$¢ od numerow adresatow
3. SMS(Za duza wilgotnosc $2,3",aiv) jak w punkcie 2, dodatkowo zostanie
dotgczona warto$¢ zmiennej aiv ( wartos¢ mierzonego napiecia na wejsciu Al)
Przyktad z Lp |Wynik do ‘thqa Al
kreatora logiki

—_— SMS Alarm, wysoka wilgotnosc

Przyktadowy Jednorazowe wystanie sms gdy warto$¢ napiecia na wejsciu analogowym Al
skrypt przekroczy 5V

int aiv;

int M1;

main(){

while(1){

aiv=getai(1);

if(aiv>5000&&M1==0){

SMS("Alarm, wysoka wilgotnosc ",aiv);

M1=1;

h

Przeznaczenie @ Funkcja powoduje zatrzymanie wykonywania programu na zadang liczbe ms

(1000ms=1s)
Sktadnia WAIT(X) x opdznienie w ms

Przyktad z Lp | Wynik do |r--hqa
kreatora logiki
- WAIT 1000
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Przykiad Cykliczne zatgczanie/wytgczanie wyjscia O8 1s/0.5s gdy czuwa 1sza strefa

skryptu
int asl;
main(){
while(1){
gbenv();
if(asl==1){
seto(8,1);
WAIT(1000);
seto(8,0);
WAIT(500);
%
%

Uwagi Funkcja blokuje wykonywanie skryptu na zadany czas, jezeli jest to
niedopuszczalne to nalezy uzy¢ przekaznikéw czasowych ktére nie blokuja
wykonywania skryptu (dziatajg asynchronicznie)

Przeznaczenie @ Funkcja uzbraja zadang strefe w czuwaniu petnym

Skladnia ARMF(x) x- numer uzbrajanej strefy 1-2
Przyktad z Lp (Wynikdo | Funkcja
kreatora logiki — AR .
Przykiad Automatyczne uzbrojenie/rozbrojenie strefy 2 gdy czuwa strefa 1
skryptu int as1;

int as2;

main(){

while(1){

gbenv();

if(asl==1){

if(as2==0){
ARMF(2):
h
}else {
if(as2==1){
DISARM(2);
h
¥

¥

}
Uwagi Dostepne od wersji oprogramowania v1.8 centrali
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Przeznaczenie
Skladnia
Przykiad z

kreatora logiki

Przyktad
skryptu

Uwagi
Nazwa funkcji

Przeznaczenie

Skladnia
Przyktad z
kreatora logiki

Przyktad
skryptu
Uwagi

Funkcja rozbraja zadana strefe w czuwaniu pelnym

DISARM(x) x- numer rozbrajanej strefy 1-4

Lp | Wynik do ‘thqa
— DISARM 1

Automatyczne rozbrojenie strefy 2 gdy czuwajg strefy 1
int asi,;
int as2;
main(){
while(1){
gbenv();
if(as1==1){
if(as2==0){
ARMF(2);
8
}else{
if(as2==1){
DISARM(2);
b
|3

b
}

ARMN(X)

Funkcja uzbraja zadang strefe w czuwaniu nocnym (dziatajg tylko wejscia z flagg
czuwanie nocne)

ARMN(X) x- numer zazbrajanej strefy 1-2

Lp | Wynik do ‘lem]a |A1 ‘

—_ ARMN 1

Przeznaczenie
Skitadnia

Funkcja ustawiajgca zadane wyjscie centrali

seto(x,y)

- X humer wyjscia ktére ma zosta¢ zatgczone/wytgczone

- y wartos¢ logiczna 1 = wyjscie zatgczone 0 = wyjscie wytgczone
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Przyktad z Lp |Wynikdo |Funkcja
kreatora logiki o1 . -
Przykiad Zatgczanie wyjscia O1 zgodnie ze stanem Timera 1
skryptu int O1;
int tk1;
main(){
while(1){
gbenv();
01=tk1;
seto(1,01);
h
h
Uwagi Aby dostep do wyjscia byt mozliwy nalezy dla sterowanego wyjscia

wiaczyé opcje w zakladce wyjscia

¥ Techniczne

[ Termostaty [ Progi wilgotnoéci
[ Awaria zbiorcza ,@, Pokojowy (®) Prog (a)
[ Brak zasilania AC (_) Binarny prég (a) O)Prég )
. () Binarny prég (b) (JFrog
[ Zakiécanie sygnatu GSM -
["] Brak internetu o] 1 - n] 1 -

["] Zasilanie czujki dymu
[] Modut roletowy ROLIS

Czas zalagczenia wyjscia jest wtedy nadpisywany przez modut logiki.

Przeznaczen Funkcja pobierajgca stan logiczny wybranego wyjscia centrali
ie
Sktadnia y=geto(x)
- X — zmienna logiczna do ktérej bedzie przypisany stan wyjscia
O=wytgczone 1= zatgczone
- Y — numer wyjscia stan ktérego ma zostac¢ odczytany 1-24

Przykl-ad 4 Lp |Al Funkcja Logika
kreatora Y _
logiki
Przyktad Informacja na panelu TPR o zatgczeniu wyjscia O1
skryptu int O1;

int Olp;

main(){

while(1){

Ol=geto(1);

if((O1p==0&&01==1)){
HINT("Zalaczylo sie wyjscie O1");
¢
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Uwagi

Przeznaczenie
Sktadnia

Przyktad z
kreatora logiki

Przykitad
skryptu

Uwagi

Funkcja pobierajgca stan logiczny wybranego wejscia centrali

y=geti(x)

-y —zmienna logiczna do ktérej bedzie przypisany stan wejscia wartos¢ 1=
naruszone O=nienaruszone

- X —numer wejscia stan ktérego ma zosta¢ odczytany 1-32

Lp |Wynik do |Fm|n:_|a

o1 = 1
Przepisanie stanu wejscia |1 na wyjscie O1 (Sledzenie wejscia)
int11;
int O1;
main(){
while(1){

I11=geti(1);
01=I11;
seto(1,01);
2

%

Przeznaczen
ie
Sktadnia

Przykitad z
kreatora
logiki
Przyktad
skryptu

Funkcja pobierajgca warto$¢ temperatury z czujnika tsr-1

y=gett(x)

- y — zmienna do ktérej bedzie przypisana wartos¢ temperatury z
czujnika

- X —numer czujnika 1-2

Lp |Aa1 Funkcja Logika ‘ ‘ ‘
= =

Informacja na panelu TPR o temperaturze ujemnej mierzonej przez czujnik
temp. Nr 1

int tlv;
main(){
while(2){
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tlv=gett(1);

if(tlv<0){

HINT("Jest mroz T=",t1v);

}else {

HINT("Temperatura dodatnia");

I
AIT(30000);

J§

3

Funkcja zwraca tylko wartos¢ catkowita temperatury w
stopniach Celcjusza
Gdy brak czujnika lub awaria to funkcja zwraca -999.

Przeznaczenie
Sktadnia
Przyktad z
kreatora logiki
Przyktad
skryptu

Przeznaczenie
Sktadnia

Przyktad
skryptu

Funkcja pobierajgca wartos¢ danej zmiennej systemowej systemowych
gbenv()

int uzv;

main(){

while(1){

uzv=gbenv(‘uzv?;

HINT("napiecie zasilania U[mV]",uzv);
WAIT(1000);

h
h

Funkcja pobierajgca warto$¢ wilgotnosci z czujnikéw wilgotno$ci.
y=getthw(x)

-y —zmienna do ktérej bedzie przypisana warto$¢ wilgotnosci z czujnika
- X —numer czujnika 1-8

Informacja na panelu TPR o wilgotnosci mierzonej przez czujnik wilg. Nr 1
int thv;

main(){

while(1){

thv=getth(1);

if(thv>70){

HINT("Za duza wilg. H=",thv);

}else {

HINT("Wilgotnosc OK.");

3

© 2020 Ropam Elektronik



Str. 197 NeoGSMIP64 Manager

WAIT(30000);
k
k

Uwagi Funkcja zwraca tylko wartos¢ catkowita wilgotnosci w %. W razie btedu
odczytu funkcja zwraca 255..

Przekazniki czasowe.

Funkcje czasowo-logiczne pozwalajg na wykonanie programowanych przekazniki czasowe,
wyzwalania i reset timerow (blokéw) identyczne jak argumenty w funkcjach logicznych a wyniki
zapisywane sg do wyjs¢ lub markeréw.

TRG
—
T 0]
— TIMER —
R
—
Symbol Parametr Opis
TRG Trigger sygnat wyzwalajgcy
T Czas czas timera, funkcji
R Reset sygnat resetujgcy
O Output wyjscie funkcji
TIMER Typ timera typ funkcji czasowollicznikowej

Ogolnie kazde wyzwolenie wyjscia w dowolnym timerze (z wyjatkiem Time off Delay) jest sterowane
kombinacjg zbocza narastajgcego sygnatu podanego na trigger i ewentualnie czasu T podanego jako
jeden z parametrow (w Time off delay zboczem sterujgcym jest zbocze opadajgce). Natomiast
wytgczenie wyjscia nastepuje zawsze po podaniu sygnatu na reset, albo jako efekt kombinacji zbocz
na triggerze i czasu T, ktére sg indywidualne dla kazdego timera.
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1. Time on Delay: Wyzwolenie wyjscia nastepuje po podaniu sygnatu na Trigger i uptywie zadanego czasu
T. Powrdt nastepuje albo po ustaniu sygnatu triggera, albo po podaniu sygnatu na reset.

TimeOnDelay TimeOnDelay

TRG

]

I
ol |

A
L

2. Delay keep on: Wyzwolenie wyjscia nastepuje po podaniu sygnatu na Trigger i uptywie zadanego czasu
T. Powrét nastepuje po podaniu sygnatu na reset.

DelayKeepOn Delay KeepOn
| | | i |
I I I I
J | | |
TRG I | :
| | |
I I I I I
o I
| | | |
R T | |
I
O I
| | | | |
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3. One shoot: Wyzwolenie wyjscia nastepuje po podaniu sygnatu na Trigger. Powr6t nastepuje po uptywie
zadanego czasu T lub po podaniu sygnatu na reset.

OneShot OneShot
' | i i |
| L1
| | |
TRG | | |
| | | | |
o N
| | | i |
Rl | | | | | |
T T I |
il - ' T v
J "
or— — ! . .
| | | | | | |

4. Time off Delay: Wyzwolenie wyjscia nastepuje po podaniu sygnatu na Trigger. Powrdt nastepuje po
uptywie zadanego czasu T liczonego od momentu zaniku sygnatu triggera lub po podaniu sygnatu na
reset.

TimeOffDelay TimeOffDelay
| o | |

I
I I
I I
TRG 5 5 ’_‘ 5
I I
I

| i
Rl | T | | |

N
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5. Blinker: Wyzwolenie wyjscia nastepuje po podaniu sygnatu na Trigger i uptywie czasu T. Wyjscie
pulsacyjnie zatgcza sie i wytgcza na zadany czas T. Powrot nastepuje po zaniku sygnatu na lub po
podaniu sygnatu na reset.

Blinker Blinker ]
| | | |
| | | |
| | | |
TRG : : : :
| | [ |
| | | [ |
o
| | | i
R | | | |
T T T !
- R 4 SR '
|
|
O X X ; \ ;
| | | | |

6. Retentive on delay: Wyzwolenie wyjscia nastepuje po podaniu sygnatu na Trigger na czas dtuzszy niz
zadany czas T. Powro6t nastepuje po podaniu sygnatu na reset.

RetentiveOnDelay: Delay Alter
T | T ' T
— — |

| | | | |
TRG i : : ' :
— I | | I I
| | | | | | | |
o b
| 7 T A T R
Rl | | | L1 | | |
| | | | | | | |
i ' | i | i i |

I I I I I

| | | | |
ol . : — ! ! .
| | | | | 1 | | |
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7. Set reset: Wyzwolenie wyjscia nastepuje po podaniu sygnatu na Trigger. Powrét nastepuje po podaniu
sygnatu na reset.

SetReset: SetReset

TRG

O ! i |
| | |

8. Mono bi: Wyzwolenie wyjscia nastepuje po podaniu sygnatu na Trigger, jezeli sygnat byt krétszy niz ok 1s
wtedy wyzwolenie nastepuje na czas T, po uptywie ktérego nastgpi wytgczenie wyjscia lub do podania
sygnatu na reset, jezeli sygnat na triggerze trwat dtuzej niz 1s wtedy wyjscie pozostanie wyzwolone az do
podania kolejnego sygnatu na Trigger lub do podania sygnatu na reset.

MonoBi: MonoBi

l =15 : =1s : l =15 l
I I I
TRG . I I
| | | | |
I I I I I
| | | |
R T | |
y ' | |
|

J T
-} L
O_I 1 1 1 1
| | | | |
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Wartosci startowe.

W celu unikniecia stanéw nieustalonych podczas startu skryptu LP, mozna ustawi¢ wartosci startowe
dla skryptu bazujgce na zasobach systemu przeznaczonych dla Logic Processora.

GSMIP64 Manager v1.0

Plik Centrala Jezyk Pomoc

" =
=l H J + s e qﬂ +55- 1 Potaczenie lokalne USE - o

E Ustawieniakarty SIM/ Makra | Logika | Podglad skryptu logiki
5y sieci WIFI

Kreator logiki Przekazniki czasowe Wartosci startowe

cl Strefy,numery telefondw,

e-mail Lp |Wynikdo |Funkcja |A1 A2 ‘M ‘M ‘AS ‘A& |A7‘Aﬂ‘ ‘ ‘
. 1 — — = .
Mo duly,pansle TFR

s B B

|7 Wesécia
Q Wyjsdia

() e

,"\ Komunikacja testy,licanki

£ Temperatura,wilgotnogé,
y termostat pokojovy

==| Rolety
B vonono

Q" Pamiet zdarze
@t Padglad Online

Wersja
SOTZCTE
[ETo0Tam.)

Panel 0

Podglad skryptu.

Mozliwy jest podglad skryptu wygenerowanego przez kreator, lub diagram editor,
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i3 NeoGSMIPG4 Manager v1.0

Plk Centrala Jezyk  Pomoc

b ) & = -
] H dz-p o 9 ﬂ 5 1 Poraczenis Iokalne USB
Ustawieniakarty SIM/ | Makra | Luglka. Podglad skryptu logiki
sy sieci WIFI
1 main(){
I\ Strefy,numery telefonéw, 2 |gbenvi):
(’ e-mail 3 |while(1){
4 |gbenvi);
S Moduty,panele TR 5 1:
6 |}:
7
[ wejscia
Q Wyjsdia
0 e
' Kemunikada,testy ik
o~ qja testy,
| Temperatura,wilgotnosd
§  termostat pokajowy
== Rolety
B Monitoring
@( Pamigé zdarzei
@E Podglad Online
Metoda tworzenia skryptu logiki
- C czyt: hi..piul ptdoy ii =nel 2
Wersja (@) Kreator logiki (brak mozliwosci edycji recznej)
Suledgls
e (:) Edytora tekstowego(mozliwa edycja reczna skryptu)
Panel 0

Noty aplikacyjne.

Dane do serwera FTP z danymi technicznymi, notami aplikacyjnymi, firmware.
Wszystko w jednym miejscu dostepne przez klienta FTP

serwer: ftp.ropam.com.pl
login: anonymous@ropam.com.pl
hasto: pozostaw puste pole i kliknij OK

Zakladka: Pamie¢ zdarzen.

Zastosowany w urzgdzeniu zegar czasu rzeczywistego pozwala na zapis w pamieci zdarzen modutu
naruszen wejs¢, funkcji, testow itp. Pamie¢ miesci 10 000 zdarzen zaistniatych w ostatnim czasie,
pamiec jest nadpisywana przy czym kasowane sg najstarsze informacje w sposob chronologiczny.
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Zaktadka: Podglad Online.

NeoGSMIP64 Manager

Ustawieniakarty SIM/
5y sied WIFI

I\ Strefy,numery telefondw,
e-mail

=
& Moduty,panele TFR

ﬁ komunikaa testy,licniki

: Temperatura wilgotnose,
§  termostat pokojowy

Rolety

B Monitoring
@ LogicProcessar
G%’ Pamigé zdarzei

Wersja

SOTZCES

(DrogTam?

wgg ]

Panel 0

o

¥ Status modemu GSM

Historia alarmow

» Aktualne awarie

y Diagnostyka
(] Netmonitor GSM (BTS)

Status

Operator
Poziom sieci C5Q
GPRS

Stan modemu

Poziom GSM | |

» Status wifi

¥ Status polgczen zdalnych

Polaczenie z RopamBridge
iie z aplikacja mobilna via i
Sa—

‘“

ja mobilna lokalne

¥ Testy powiadomier

Test wystania SMS-a smsenline

Wyslij e-mailtestowy
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Status stref alarmowych

Kody uzytkownikéw
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NeoGSMIP64 Manager

Umozliwia przypisanie 31 dodatkowych kodéw do systemu z okreslonymi zasadami dostepu — strefy
S1, S2, S3, S4 oraz mozliwosci zdalnego dostepu czy blokowania wej$¢ przez danego uzytkownika.

Restart kodow dostepu — przywraca kod gtéwny do 5555 i usuwa wszystkich utworzonych
uzytkownikow.

Emulator sterowania sms

| seowsriesms &

Tresd smsa Makra

Tresc emsa z zapytaniem np. 5555 stan
otvitoia [
Dostepne polecenia sms R . i i I o | i

= = =
= =
— s

| Stan konta prepaid |

Odpowiedz centrali

Pozwala na sprawdzenie funkcji normalnie dostepnych przez sms.

Tryb serwisowy — ON / OFF

—Off —

Suwak pozwala na wigczenie lub wytgczenie trybu serwisowego centrali.

UWAGA! Jezeli tryb serwisowy byt ustawiony sprzetowo przy pomocy zworki na plycie, nalezy
ja zdjac€ po zakonczeniu czynnosci z nim zwigzanych, w przeciwnym wypadku po restarcie
centrala ponownie wejdzie w tryb serwisowy.
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NeoGSMIP64 Manager

Podglad stanu wejs¢

Modut — fizyczne umiejscowienie wejscia (centrala, ekspander itd.),
Nazwa — nazwa wejscia okreslona w zaktadce w panelu ,Ustawienia wejscia”,
Stan — obrazuje stan wejs¢ centrali:

CZERWONY — wejscie naruszone,

. ZOLTY — sabotaz wejscia,

O
O
O

o ZIELONY- wejscie nienaruszone,

&

o WYKRZYKNIK W ZOLTYM TROJKACIE — awaria wejécia
R[kohm] — aktualna rezystancja wejscia.

Podglad stanu wyjs¢

Opcja pozwala na aktywacje wyjs¢ modutu. Mozliwy jest np. wstepny test sygnalizatora bez potrzeby
uruchamiania procedury alarmowej.

Uwaga: W pewnych przypadkach w razie zaznaczenia sterowania wyjsciem przez termostat, lub
LogicProcesor reczne wyzwolenie wyjsé moze nie dziataé.
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Podglad stanu czujnikow

Alarm (a) |Alarm (b) | Alarm g1 =

[

(=T T = O I

¥ Stezenie TVOC

Nazwa Wartosc Stan -
. '
2
3 I
4
s I
[
7 I |

Umozliwia podglad czujnikéw srodowiskowych:
- temperatury,

- wilgotnosci,

- dwutlenku wegla,
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NeoGSMIP64 Manager

- stezenia lotnych zwigzkdéw organicznych.

Historia alarmow — wyswietla aktualng historie alarmow.

Aktualne awarie

Wyswietla poszczegdlne awarie:
- Awarie ptyta centrali,

- Awarie modem,

- Awarie ekspandery.

Diagnostyka

NETMONITOR GSM (BTS)

Opcja otwiera okno, w ktérym od$wiezane sg dane pobierane z modemu. Podajg one zaawansowane
parametry sieci GSM.

Podawane sg parametry aktualnej wybranej komorki operatora i sze$cian pozostatych dostepnych
komorek (x:{0-6})

Statystyki magistrali Ropam — umozliwia sprawdzanie stanu magistral komunikacyjnych RopamNET
(112). Wyswietlane sg wskazniki jakosci transmisji z urzgdzeniami (powyzej 95 — bardzo dobra,
ponizej 90 — mozliwy problem na magistrali lub z urzgdzeniem).

Sprawdzany jest takze stan zworek terminujgcych na magistralach komunikacyjnych (przy dtugich
magistralach ze wzgledu na trudng do oszacowania rezystancje przewodow informacje o terminacji
nalezy traktowac wytgczne jako informacje/wskazowke).

Komunikat Diagnoza

"brak terminacji, zat6z/sprawdz zworki JT" Nalezy spradzic¢/zatozy¢ zworki JT.
"staba terminacja, sprawdz/zat6z zworke JT" Nalezy spradzi¢/zatozy¢ zworki JT.
"przeciazona magistrala, za duzo zatozonych Nalezy zweryfikowac ilos¢ zatozonych zworek

zworek JT ?" JT.
"zwarcie, pomiedzy A i B" Zwarcie pomiedzy A i B.
"overvoltage B" Zwarcie zasilania do wejscia B.
"ok" OK
Status

o Status ptyty

¥ Status piyty

Mapiecie zasilania DC[V] 4,0

Napiecie AC Jest

Wejscie AT 0,0

Czas idata 2015-09-09 13:26:22
Zasilanie czuj.temp [V] 3,3

Zasilanie modem [V] 4,1

e Status modemu GSM
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¥ Status modemu GSM

NeoGSMIP64 Manager

Status 0go
Operator Plus
Poziom sieci C5Q 4, 25 dbm
GPRS Jest
Stan modemu gotowy

Informacja o poziomie sieci sktada sie z dwoch wskaznikow pierwszy w tym wypadku ,4” oznacza
ilos¢ ,kresek” zasiegu, druga czyli w tym wypadku ,29 dbm” to moc sygnatu wyrazona w dbm.

GPRS zawiera informacje o dostepnosci ustugi GPRS, nalezy zwréci¢ uwage, ze nie jest to
réwnoznaczne z mozliwoscia korzystania z takich potaczen, aby nawigzaé potaczenie przez
GPRS nalezy réwniez prawidiowo skonfigurowaé¢ APN.

Stan modemu zawiera informacje o jego aktualnych czynnosciach, modem moze by¢ w gotowosci do
podjecia akcji — ,gotowy”, moze by¢ w takcie wysytania SMS-a — ,wysytanie SMS” itp.

e Status WI-FI

¥ Status wifi

Adres IP 0o
Wifi status potaczony

Wifi tryb dient

Wifi poziom sieci 2

‘Wifi MAC 246f:28:F3:21:10
Internet Jest

Modut Lan Brak

Kabel podtaczony Brak

Lan MAC 00:00:00:00:00:00
Wersja soft w17

poziomwifi [ h estart wif/lz i

Jezeli do modutu dotgczony jest EXP-LAN to ma on priorytet nad kartg WiFi i w takim wypadku modut
bezprzewodowy bedzie wytgczony, a wiec nie bedzie dostepny jego status, tryb pracy, poziom sieci i

adres MAC.

e Status potaczen zdalnych

¥ Status potgczen zdalnych

Polaczenie z RopamBridge

Polaczenie z aplikacja mobilng via RopamBridge

Brak

Polaczenie z aplikacja mobilng lokalne

Brak

Polaczenie ze stacja monitorowania

Brak
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Test powiadomien

¥ Testy powiadomien

NeoGSMIP64 Manager

Test wystania SM5-a

smsonline
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7.Protokot MODBUS

1. Opis.

Od wersji oprogramowania 1.4 w module komunikacyjnym TCP/IP centrali zaimplementowano
protokét MODBUS TCP/IP (slave). Protokdt obstuguje nastepujace typy danych:
- IR (input registers), - CS (coil status), - IS (input
status). oraz nastepujgce funkcje protokotu MODBUS:
- Read Coil Status (funkcja 01) | (0x01) Read Caoils,
- Read Input Status (funkcja 02) | (0x02) Read Discrete
Inputs, - Read Input Registers (funkcja 04) 1 (0x04) Read
Input Registers, - Write (Force) Single Coil (funkcja 05)
| (Ox05) Write Single Coil.

Komunikacja przy uzyciu protokotu odbywa sie poprzez TCP/IP po porcie 502 gdzie adres
urzgdzenia slave jest adresem IP centrali (aby uruchomic protokét niezbedny jest

neoGSMIP64Menager w wersji przynajmniej 1.4).

Dane mozliwe do przestania przy pomocy protokotu:

DISCRETE INPUTS (bool) — Read only (tylko odczyt).
0 I1 — Input 1 (wejscie 1)

64 164 — Input 64 (wejscie 64)

Status fizycznego stanu wejscia, z uwzglednieniem czasu naruszenia 250ms /
czasu powrotu 250ms.

COILS (bool) — Read/Wite (odczyt/zapis).

0 O1- Output 1 (wyjscie 1)

39 040 — Output 40 (wyjscie 40)
40-43 Wyjscie przekaznikowe TPR4 (1-4)
44-47 Wyjscie przekaznikowe RF-4 (1-4)

UWAGA: Funkcja Write (zapis) wymaga zaznaczonej opcji dla sterowanego
wyjscia ,,aplikacja mobilna RopamNeo/ModBus TCP/IP”. W programie
NEOGSMIP64Manger

INPUT REGISTERS (16bit) — Read only (tylko odczyt).
T1 - Czujnik temperatury 1 [°C/10] (wartos¢ -9999 oznacza btad czujnika)

T2 — Czujnik temperatury 2 [°C/10] (-9999 biad czujnika)
T3 — Czujnik temperatury 3 [°C/10]
T4 — Czujnik temperatury 4 [°C/10]

W N~ O
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4 T5 — Czujnik temperatury 5 [°C/10]
5 T6 — Czujnik temperatury 6 [°C/10]
6 T7 — Czujnik temperatury 7 [°C/10]
7 T8 — Czujnik temperatury 8 [°C/10]
8 H1 — Czujnik wilgotnosci 0-100% (wartos¢ 255 oznacza btad czujnika)
9 H2 — Czujnik wilgotnosci 0-100%

10 H3 — Czujnik wilgotnosci 0-100%
11 H4 — Czujnik wilgotnosci 0-100%
12 H5 — Czujnik wilgotnosci 0-100%
13 H6 — Czujnik wilgotnosci 0-100%
14 H7 — Czujnik wilgotnosci 0-100%
15 H8 — Czujnik wilgotnosci 0-100%
16 Poziom TVOC w [ppb] czujnik 1
17 Poziom CO2 [ppm] czujnik 1
18 aiv— wejscie analogowe ,przeskalowane do wartosci fizycznej
19 nlv— poziom sygnatu GSM [0-
=min., 5=maks.]
20 ac — status zasilania podstawowego
[1= napiecie podstawowe obecne, 0= napiecie podstawowe
nieobecne]
21 uzv - wartos¢ napiecie zasilania centrali DC [mV]
22 czas systemowy: minuty
23 czas systemowy: godzina
24 czas systemowy: dzien
25 czas systemowy: miesigc
26 czas systemowy: rok
27 kod awatrii O-brak awarii, doktadny opis znaczenia kodow znajduje

sie w instrukcji instalacji centrali
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2. Konfiguracja serwera.

Serwer MODBUS TCP/IP nalezy uruchomié program NeoGSMIPManager64 i zaznaczy¢ opcje
»Wilacz serwer MODBUS TCP/IP”

=) N Teayuy
() Odrzucaj i oddzwori po
[ Interfejs wifi aktywny [] statyczny adres IP Sl ool
[ awarial brak wifi
Tryb pracy [] braklan
acess point IP: 192.168.10.1 Adres IP 0. 0. 0. 0 [] brakinternetu
client Maska 0. 0 0. 0
D Restartuj gdy brak internetu przez 5 min
SSID  ROPAM_1P Brama 0. 0. 0. 0 | [/ Wiaczserwer MODBUS TCP/IP
WPA ssssssssssssssssssas @ DNS1 0. 0. 0.0
1 ~ DNS2 o. 0 0. 0
Kanat wifi e
Wysytanie e-mail aktywne Aplikacja mobilna RopamMeo

Aby sterowanie nadrzedne wyjsciami centrali byto mozliwe nalezy aktywowac opcje zdalnego dostepu
do wyjscia ,,Aplikacja mobilna RopamNeo/ModBus TCP/IP”

» Techniczne

¥ Sterowanie zdalne

[ |Sms Sms on [ ] wymagany kod dostepu

Smis off

[/] Aplikacja mobilna RopamNeo/ModBusTCP/IP

["] Kod DTMF Kod DTMF on

Kod DTMF off
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3. Testowanie systemu.
Po uruchomieniu systemu, potgczeniu do sieci lokalnej modutu sieciowego i komputera
serwisowego mozliwe jest przetestowanie dziatanie serwera a pomocg programu
NeoGSMIP64ModBustester.
W programie nalezy wpisac adres IP centrali i nacisng¢ ,,Connect”. Potgczenie zostanie
nawigzane automatycznie i zostang pobrane dane z centrali (funkcje Read). Funkcje
sterowania wyjsciami (Write) mozna przetestowac za pomocg pola ID wyjscia : i

przyciskéw ON/OFF.
B MNeoGSMIPE4 Modbus TCP/IP tester — x |
192.168.2.180 Connect || Close
Connected
Stan wejsc Stan rejestrow Sterownie wyjsciem
1 ID wyicia
110 Temp(1) 23,0 0 Stan
120 Temp(2) 0.0
130 Temp(3) -999,0
140 Temp(4) -999.0
150 Temp(5) 0.0
160 Temp(6) 0,0
I70 Temp(7) 0.0
180 Temp(8) 0,0
190 Hum(1) 27
1100 Hum(2} 0
1110 Hum(3) 0
1120 Hum(4) 0
1130 Hum(3) 0
114 0 Hum(g) 0
1150 o
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4. Uwagi.

W protokole ze wzgleddéw bezpieczehstwa (MODBUS TCP/IP to potgczenie nieszyfrowane
i bez autoryzaciji) nie ma rejestrow sterujgcych czuwaniem, ze statusem stref itp. Jezeli
integracja wymaga tych funkgcji to nalezy to wykona¢ na I/O np. zaprogramowac wyjscie
ktore bedzie sygnalizowaé czuwanie strefy i czytac jego stan z poziomu ModBus

sterowanie czuwaniem: zastosowac sterowanie wyjsciem i przepisac logicznie w
centrali wyjscie na wejscie (wyzwalane wyjsciem) o typie wg wymagan np. ZAL/WYL
czuwanie, ZAt czuwanie, WYL czuwanie, KASUJ alarm, Przyktad:

Przypisanie Centrala-= 12 AKtualny stan
. 0 ok przerwa [KQ]
Nazwa Czuwanie MODBUS =
Polaryzacja o, Sterowane wyjscier v
Typ 6.7atgcz/wyltacz czuwanie V|
Przydziat do stref

/| Strefa1 [ | Strefa2 [ | Strefa3 [ | Strefa4 [ | Linia nocna

Aktywna gdy

e Czuwajg wszystkie strefy Czuwa dowolna ze stref

wskaznik czuwania/alarmu: wysterowac wyjscie(a) od status systemu
w trybie Blstabilnym. Przyktad:

¥ Ustawienia wyjscia

————— Aktualny stan
Przypisanie Centrala-= 02 0 o

Nazwa Czuwanie #

Polaryzacja £ NOo o ["] Pulsowanie ~1s/1s
Dziatanie Bl (do wytaczenia) v

Czas zataczenia[s] W

¥ Sterowanie alarm

[] Alarm wiamaniowy [ ] Alarm wiamaniowy noc /| Wskainik czuwanie peine
e st ol 0 [] Alarm sabotazowy [] wskainik czuwanie nocne
[] czas wyjscia
[ Czas wejscia

D Potwierdzenie uzbrojenia/rozbrojenia pulsami
Przydziat do stref

/] Strefa1 [ |Strefaz [ |Strefa3 [ | Strefa4
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8.Konserwacja systemu.

Centrala nie wymaga szczegolnych zabiegéw konserwacyjnych. Podczas okresowych przegladow
technicznych nalezy kontrolowa¢ stan ztgcz srubowych, stan zasilania awaryjnego, oczysci¢ PCB
sprezonym powietrzem. System nalezy okresowo testowaé pod wzgledem prawidtowego dziatania i
komunikacji.
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9.Parametry techniczne.

Parametr
Napiecie zasilania NeoGSM-IP-64

Napiecie zasilania NeoGSM-IP-PS-64

Napiecie wyjsciowe zasilacza
NeoGSM-IP-PS-64

Moc zasilacza NeoGSM-IP-64/-PS-64
(wydajnos¢ prgdowa)*

Sygnalizacja awarii zasilania DC
Obcigzalnos$¢ wyjs¢ sterowanych O1,
02, i zasilajgcych AUX, +KB1, +KB2
Zabezpieczenie przeciwzwarciowe

i termiczne wyjs¢ O1, 02, AUX, +KB1,
+KB2

Kontrola obcigzenia dla wyjs¢ O1, O2

Obcigzalnos¢ wyjsc 03-08

Pobér pradu przez uktady centrali
(bez wyjs¢)

Akumulator wspotpracujgcy z
NeoGSM-IP-PS-64

Prad tadowania akumulatora
NeoGSM-IP-PS-64
Zabezpieczenia wyjscia +BAT-
NeoGSM-IP-PS-64

Modem GSM
Czestotliwos¢ GSM pracy modemu
Typ transmisji danych

Sygnat audio AUDIO IN, AUDIO OUT
(ztgcze VSR))

Wejscia binarne
(programowane)

Wejscia czujnikow temp.

Wartosé ‘
U = 10V+14V/DC min/max @ 1,5A min.
(wymagane uzycie zasilacza PSR-EC0O-5012-RS/2012)
U =16V+20V/AC min/max @ 30VA min.
U = 20V+28V/DC min/max @ 0,7A min.
Un= 13,8V/DC (+/- 2%)
U=9,5V-13,8V/DC**,
20W (1,5A)

U<1iv

In=1,0A (ciagta)
Ipeak=1,3A (chwilowe)
llim=1,0A+1,7A, Tj, Tc= 125 °C
(stan: ograniczenie prgdu zwarciowego lub przecigzenie
wyjscia)
2kQ max. impedancja linii
700mA @30Vdc

330/150/120mA — max/sr/min

Wifi = 15mA, GSM = -10mA, Eth = 30mA (w stanie
podstawowym)
12V, 1,2Ah - 12Ah (VRL/SLA)

Ibat= 0,3A max.

podnapigciowe: Ubat<10,0V (+/-5%)
zabezpieczenie przed odwrotng polaryzacjg i
przeciwzwarciowe:
1.6A bezpiecznik PTC (automatyczny)
Quectel (Quad-Band, GPRS class 10)

850/ 900/ 1800/ 1900 MHz
(przetgczana automatycznie)
SMS, VOICE, GPRS, PUSH

2Vrms.

NO, NC, EOL, 2EOL/NC, 2EOL/NO=
hi-Z/~30Q, ~30Q/hi-Z, hi-Z/2k2, 1k1/2k2, 2k2/1k1
impedancja linii dla danego typu:
brak naruszenia/naruszenie
T1-T4 (Data), GND, +VT (3,3V)
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Wejscie analogowe
(programowane)

Komunikacja systemowa

Warunki pracy

Ztgcza

Wymiary:

NeoGSM-IP-64 /| NeoGSM-IP-PS-64
NeoGSM-IP-64-xx-D9M

Waga:

NeoGSM-IP-64

NeoGSM-IP-PS-64
NeoGSM-IP-D9M-64
NeoGSM-IP-PS-D9M-64

Uin= 0-10V/DC (max.) lub 4-20mA
(impedancja Z=30KQ , rozdzielczos¢ 10mV,
dokfadnos¢ 1% catego zakresu)

2 x EIA-485 — magistrala systemowa RopamNET
USB B/microUSB- potgczenie z komputerem
serwisowym (komunikacja, uaktualnienie)
klasa srodowiskowa: I
t:-10°C...+55°C
RH: 20%...90%, bez kondensacji
AWG:24-12, roztgczne

209x 87 x 25 [-/+1] [mm]
212x 90 x 58 [-/+1] [mm] obudowa DIN 9M

155g netto
1759 netto
2959 netto
3159 netto
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10. Historia wers;ji.

Wersja Data Opis
1.0 2019.10.01 Pierwsza wersja.
1.4 2020.02.04 Dodana obstuga MODBUS TCP/IP slave.

Firma Ropam Elektronik jest wyfgcznym wiascicielem praw autorskich do materiatéw zawartych w dokumentacjach, katalogu i
na stronie internetowej , w szczegolnosci do zdjec, opiséw, ttumaczen, formy graficznej, sposobu prezentaciji.

Wszelkie kopiowanie materiatow informacyjnych czy technicznych znaj dujgcych sie w katalogach, na stronach internetowych
czy w inny sposob dostarczonych przez Ropam Elektronik wymaga pisemnej zgody.

Ropam Elektronik nie ponosi odpowiedzialno$ci za btedy powstate w czasie druku i btedy w dokumentacji technicznej.

Wszystkie nazwy, znaki towarowe i handlowe uzyte w tej instrukcji i materiatach sq wtasnoscig stosownych podmiotéw i
zostaty uzyte wytgcznie w celach informacyjnych oraz identyfikacyjnych.

PRODUCENT:

Ropam Elektronik

Polanka 301
32-400 Myslenice, Polska

Tel. +48 12 371 04 07
Fax +48 12 379 34 10
www.ropam.com.pl
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