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Urzadzenie powinno by¢ instalowane przez wykwalifikowany personel.

Przed przystgpieniem do instalacji nalezy zapoznaC sie z niniejszg instrukcjg w celu
unikniecia btedéw, ktére mogg skutkowac¢ wadliwym dziataniem lub nawet uszkodzeniem
sprzetu.

Wszystkie potaczenia elektryczne nalezy wykonywac przy wytgczonym zasilaniu.

Wprowadzanie w urzgdzeniu jakichkolwiek modyfikacji, ktére nie sg autoryzowane przez
producenta, Iub dokonywanie samodzielnych napraw oznacza utrate uprawnien
wynikajgcych z gwaranciji.

Firma SATEL stawia sobie za cel nieustanne podnoszenie jakosci swoich produktow,
co moze skutkowa¢ zmianami w ich specyfikacji technicznej i oprogramowaniu. Aktualna
informacja o wprowadzanych zmianach znajduje sie na naszej stronie internetowe;j.
Prosze nas odwiedzi¢:
http://www.satel.pl

SATEL sp. z 0.0. niniejszym oswiadcza, ze typ urzadzenia radiowego MTX-300 jest
zgodny z dyrektywa 2014/53/UE. Petny tekst deklaracji zgodnosci UE jest dostepny
pod nastepujacym adresem internetowym: www.satel.eu/ce

W instrukcji mogg wystgpi¢ nastepujgce symbole:

- uwaga;

A - uwaga krytyczna.
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1. Wprowadzenie

Kontroler MTX-300 moze by¢ stosowany do rozbudowy systemu alarmowego lub automatyki
0 urzadzenia bezprzewodowe oraz funkcje sterowania przy pomocy pilotow. Wspétpraca
z systemem alarmowym lub automatyki odbywa sie za posrednictwem wyjsc i wejsc.

Kontroler obstuguje nastepujgce urzadzenia:

e piloty
MPT-350 — pilot 5-przyciskowy
MPT-300 — pilot 5-przyciskowy
T-4 — pilot 4-przyciskowy
T-2 — pilot 2-przyciskowy
T-1 — pilot 1-przyciskowy
P-4 — pilot 4-przyciskowy
P-2 — pilot 2-przyciskowy

e czujki
MFD-300 — bezprzewodowa czujka zalania wodag
MGD-300 — bezprzewodowa czujka zbicia szyby
MMD-300 — bezprzewodowa czujka magnetyczna
MMD-302 — bezprzewodowa czujka magnetyczna z wejsciem roletowym
MPD-300 — bezprzewodowa pasywna czujka podczerwieni
MPD-310 — bezprzewodowa pasywna czujka podczerwieni

MPD-310 Pet — bezprzewodowa pasywna czujka podczerwieni odporna na ruch zwierzat
do 20 kilogramow

MSD-300 — bezprzewodowa czujka dymu i ciepta
MSD-350 — bezprzewodowa czujka dymu
MXD-300 — bezprzewodowa czujka uniwersalna
e sygnalizator
MSP-300 — bezprzewodowy sygnalizator zewnetrzny
e retransmiter
MRU-300 — retransmiter sygnatow radiowych

Czujki MPD-310 i MPD-310 Pet sg identyfikowane jako czujka MPD-300.
Czujka MSD-350 jest identyfikowana jako czujka MSD-300.
Czujka MXD-300 jest identyfikowana jako czujka MMD-302.

Retransmiter MRU-300 jest identyfikowany jako czujka MMD-300. Podczas
rejestrowania retransmitera w kontrolerze | jego konfigurowania postepuj jak
w przypadku czujki. Retransmitera nie musisz rejestrowac w kontrolerze, ale wéwczas
Jjego praca nie bedzie nadzorowana (nie zostang zgtoszone awaria zasilania, brak
obecnosci, czy sabotaz).

Instrukcja dotyczy kontrolera z wersjg elektroniki 1.6.
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2. Wiasciwosci

Wbudowany uktad radiowy nadawczo-odbiorczy pracujgcy w pasmie czestotliwosci
433 MHz.

Obstuga do 32 pilotow 433 MHz firmy SATEL:

— transmisje szyfrowane dynamicznie zmiennym kodem,

— mozliwo$¢ uruchomienia do 6 funkcji przy pomocy pilota.
Obstuga do 16 czujek bezprzewodowych MICRA (433 MHz):
— szyfrowane transmisje,

— mozliwo$¢ kontrolowania obecnosci czujek.

Obstuga do 4 sygnalizatorow bezprzewodowych MICRA (433 MHz):
— dwukierunkowa szyfrowana komunikacja,

— mozliwos¢ kontrolowania obecnosci sygnalizatorow.

8 programowalnych wyjs¢ przekaznikowych:

— sterowanie przy pomocy czujek lub pilotéw,

— mozliwos¢ jednoczesnego sterowania kilkoma wyjsciami przy pomocy pojedynczego
przycisku pilota.

Wyjscie przekaznikowe informujgce o sabotazu kontrolera i urzgdzenh bezprzewodowych.
Wyjscie typu OC sygnalizujgce brak komunikacji z urzgdzeniami bezprzewodowymi.
Wyjscie typu OC informujgce o stabej baterii w pilocie, czujce lub sygnalizatorze.

2 programowalne wejscia do sterowania sygnalizatorami.

4-znakowy wyswietlacz LED utatwiajgcy programowanie i diagnostyke.

Programowanie przy pomocy przyciskow na ptytce elektroniki lub programu MTX SOFT.
Pamie¢ sabotazy.

Przekazniki elektroniczne (z optoizolacjq).

Styk sabotazowy reagujgcy na otwarcie obudowy.
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3. Plytka elektroniki
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Rys. 1. Plytka elektroniki kontrolera (wersja elektroniki 1.6).

@ diody informujgce o stanie programowalnych wyjS¢ przekaznikowych (dioda swieci, gdy
styki przekaznika sg zwarte).

@ dioda informujgca o stanie wyjscia FTR (Swieci, gdy na wyjsciu jest masa).

@ dioda informujgca o stanie wyjscia FTB (Swieci, gdy na wyjsciu jest masa).

@ dioda informujgca o stanie wyjscia przekaznikowego OTMP (Swieci, gdy styki
przekaznika sg zwarte).

@port RS-232 (standard TTL) umozliwiajgcy programowanie kontrolera i aktualizacje
oprogramowania kontrolera. Potgczenie z komputerem mozna wykonac¢ przy pomocy
konwertera USB-RS oferowanego przez firme SATEL.

@ styk sabotazowy.
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@ dwukolorowa dioda LED sygnalizujgca:

— $wieci na zielono — kontroler i urzgdzenia bezprzewodowe dziatajg poprawnie (krétkie
czerwone  migniecie informuje o odebraniu  transmisji z  urzagdzenia

bezprzewodowego),
— miga na zielono — uruchomiony jest tryb serwisowy lub trwa potgczenie z programem
MTX SOFT,

— miga na przemian na zielono i czerwono — problem z dowolnym urzgdzeniem
bezprzewodowym (staba bateria, brak obecnosci lub sabotaz).

wyswietlacz.

@ przyciski (patrz: rysunek 3, s. 8).
Opis zaciskow:
OUTL1...0UT8 - wyjscia przekaznikowe programowalne.

COM - masa.

+12V - wejscie zasilania (+12 V DC).

IN1, IN2 - programowalne wejscia sterujgce sygnalizacjg (sterowanie z wyjs¢ typu OC
lub wyjs¢ przekaznikowych).

FTR - wyjscie typu OC informujgce o braku komunikacji radiowej z urzgdzeniami

bezprzewodowymi, dla ktérych wigczona jest opcja ,Kontrola obecnosci”
(wyjscie jest aktywne dopoki kontroler nie odbierze transmisji z urzadzenia).

FTB - wyjscie typu OC informujgce o stabej baterii w pilocie, czujce lub
sygnalizatorze (wyjscie jest aktywne dopdki kontroler nie odbierze transmisji
z informacjg o dobrej baterii).

OTMP - wyjscie przekaznikowe informujgce o sabotazu kontrolera lub urzgdzen
bezprzewodowych (wyjscie jest aktywne dopdki nie zakonczy sie sabotaz).

4. Instalacja kontrolera

A Wszystkie potaczenia elektryczne nalezy wykonywaé przy wylgczonym
zasilaniu.

Instalacja elektryczna musi by¢é wyposazona w dwubiegunowy wytacznik.

Zachowaj ostroznos¢, aby podczas montazu nie uszkodzi¢ anteny
nadrukowanej na plytce elektroniki kontrolera.

Kontroler powinien by¢ instalowany w pomieszczeniach zamknietych o normalnej wilgotnosci
powietrza. Przed przystgpieniem do montazu nalezy zaplanowaé rozmieszczenie wszystkich
urzadzen bezprzewodowych, ktére majg by¢ obstugiwane przez kontroler. Miejsce montazu
kontrolera powinno zosta¢ tak wybrane, aby byt w zasiegu tych urzgdzen. Nalezy pamietac,
ze grube mury, metalowe Scianki itp. zmniejszajg zasieg sygnatu radiowego. Zaleca sie, aby
kontroler byt montowany wysoko. Pozwoli to uzyskac lepszy zasieg komunikacji radiowe;j
oraz unikng¢ niebezpieczenstwa przypadkowego zastoniecia kontrolera przez poruszajgce
sie po obiekcie osoby. Nie zaleca sie montazu w bezposrednim sgsiedztwie instalaciji
elektrycznych, poniewaz moze to mie¢ niekorzystny wplyw na zasieg sygnatu radiowego.

Do miejsca montazu urzgdzenia doprowadz kable, przy pomocy ktérych zostang wykonane
potgczenia. Uzyj kabli prostych nieekranowanych. Okablowanie nie powinno by¢ prowadzone
w bezposrednim  sgsiedztwie przewoddw instalacji elektrycznej niskonapieciowej,
a w szczegolnosci przewodow zasilajgcych urzgdzenia duzej mocy (np. silniki elektryczne).
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1. Poluzuj wkrety blokujgce pokrywe i zdejmij pokrywe obudowy (rys. 2).

Rys. 2. Otwieranie obudowy.

Wykre¢ wkrety mocujgce ptytke elektroniki i wyjmij ptytke elektroniki.
Przytéz podstawe obudowy do $ciany i zaznacz potozenie otworéw montazowych.
Wywier¢ w scianie otwory na kotki montazowe.

W podstawie obudowy wykonaj otwory na przewody zasilania i przewody do wejs¢ i wyjs¢
kontrolera. Wykonane otwory nie mogg posiadac ostrych krawedzi.

Przeprowadz przewody przez wykonane otwory. Przewody zasilania powinny mie¢
przekréj nominalny 20,5 mm?.

7. Przy pomocy kotkow i wkretow przymocuj podstawe obudowy do sSciany. Uzyj kotkow
odpowiednio dobranych do podtoza (Sciana betonowa, kartonowo-gipsowa itp.). Kotki
powinny zapewnia¢ odpowiednig wytrzymatos¢ mechaniczna.

8. Przy pomocy wkretéw zamocuj ptytke elektroniki w obudowie.

9. Przykrec przewody do zaciskow na ptytce elektroniki.

10.Wigcz zasilanie kontrolera. Urzgdzenie musi byé zasilane ze zrédta zasilania
0 ograniczonej mocy.

11.Zaprogramuj kontroler (zarejestruj urzgdzenia bezprzewodowe w kontrolerze i je
skonfiguruj).

12.Zatéz pokrywe i zablokuj jg przy pomocy wkretéw.

a e

o

5. Instalacja urzadzen bezprzewodowych

Urzgdzen bezprzewodowych nie nalezy montowa¢ na state przed zarejestrowaniem
w kontrolerze. Po zarejestrowaniu urzgdzenia bezprzewodowego, mozna sprawdzi¢ poziom
sygnatu radiowego odbieranego przez kontroler z tego urzadzenia (patrz: rozdziat
,Diagnostyka” s. 23). Umozliwia to wybranie miejsca montazu optymalnego z punktu
widzenia komunikacji radiowej. Jesli w przewidywanym miejscu montazu poziom sygnatu
radiowego jest za niski, nalezy wybra¢ inne miejsce montazu. Czasami wystarczy przesung¢
urzgdzenie o kilkanascie centymetréw, aby uzyskac¢ znaczng poprawe jakosci sygnatu.
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Szczegdétowy opis montazu urzgdzen bezprzewodowych znajduje sie w instrukcjach
dotgczonych do tych urzadzen.

6. Programowanie kontrolera

Kontroler mozna programowac przy pomocy:

e przyciskdéw dostepnych na ptytce elektroniki (tryb serwisowy),

e komputera z zainstalowanym programem MTX SOFT podtgczonego do portu RS-232 (TTL)
kontrolera.

A Gdy uruchomiony jest tryb serwisowy lub trwa komunikacja z programem MTX
SOFT, nie mozna sterowa¢ sygnalizatorami przy pomocy wejs¢ i zablokowana
jest sygnalizacja alarmu sabotazowego w sygnalizatorach.

6.1 Hasto serwisowe

Przed rozpoczeciem programowania wymagana jest autoryzacja przy pomocy hasta
serwisowego. Hasto sktada sie z 4 znakow. Fabrycznie zaprogramowane hasto to: 1111.
Hasto fabryczne nalezy zmieni¢ przed rozpoczeciem uzytkowania kontrolera. Nowe hasto
moze sktadac sie z cyfri liter od Ado F.

6.2 Programowanie przy pomocy przyciskow

~ [e]e]e
(> JO

DDDD

FTR FTB “-0TMP-

O

Rys. 3. Oznaczenie przyciskéw kontrolera (symbole te uzywane bedg w instrukciji).

6.2.1 Uruchomienie trybu serwisowego

1. Nacisnij réwnoczesnie przyciski O [ @ (patrz: rysunek 3) i przytrzymaj przez okoto 4
sekundy, az na pierwszej pozycji wyswietlacza pojawi sie migajgca cyfra 1.

2. Naciskajgc przycisk O lub D wprowadz pierwszy znak hasta serwisowego.

3. Zatwierdz pierwszy znak naciskajgc przycisk @ Na kolejnej pozycji wyswietlacza pojawi
sie migajgca cyfra 1.

4. Powtdrz czynnosci z punktow 2 i 3, zeby wprowadzi¢ kolejne znaki hasta.

5. Po wprowadzeniu catego 4-znakowego hasta uzyskasz dostep do menu (wyswietli sie
funkcja i-. 1).
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Trzykrotne wprowadzenie btednego hasta spowoduje zablokowanie dostepu do trybu
1 serwisowego na 90 sekund (kolejne wprowadzenie bfednego hasta po uptywie tego
czasu od razu wywota blokade).

6.2.2 Funkcje przyciskow

O - nacisnij, zeby wyswietli¢ poprzednig funkcje lub warto$c¢.

D - nacisnij, zeby wyswietli¢ nastepng funkcje lub wartosc¢.

@ - nacisnij, zeby uruchomic¢ funkcje lub zatwierdzi¢ wybbér.

6.2.3 Wyijscie z trybu serwisowego lub z funkcji

1. Przewin liste przy pomocy przycisku O wb O az wyswietli sie = 112,
2. Nacisnij przycisk @

Jesli w kontrolerze nie ma zarejestrowanego sygnalizatora bezprzewodowego, tryb
serwisowy zostanie automatycznie zakonczony po & minutach od ostatniego
nacisniecia przycisku.

6.2.4 Listafunkcji serwisowych

Funkcie .=, .2 i - sg dostepne, jesli w kontrolerze zarejestrowane sg
urzgdzenia, ktére mozna skonfigurowac. Jezeli Zadne urzgdzenie danego typu (pilot /
czujka / sygnalizator) nie jest zarejestrowane, po uruchomieniu funkcji wyswietli sig
komunikat = 1z 171 i= i nastapi powrét do gtéwnego menu.

- dodawanie urzadzen
== dodanie urzadzenia
= o - .
IZ iz wyjscie z funkcji
| konfiguracja pilotow
. [+numer] wybor pilota
e lal=) sprawdzenie numeru seryjnego pilota
CFD konfiguracja pilota

- [ [+numer] informacja, Ze pilot nasladuje pilota 0 podanym numerze
=Nal1E przypisanie wyjs¢ do przyciskow (konfiguracja pilota z ustawieniami
indywidualnymi)

okredlenie reakcji wyj$¢ na nacisniecie przycisku 1 (po kropce
wyswietlana jest graficzna informacja o sterowanych wyjsciach)

[l = okreslenie reakcji wyj$¢ na nacisniecie przycisku 2 (po kropce
wyswietlana jest graficzna informacja o sterowanych wyjsciach)

Iz ZL okreslenie reakcji wyjs¢ na nacisniecie przycisku 3 (po kropce
wyswietlana jest graficzna informacja o sterowanych wyjsciach)

= - okreslenie reakcji wyj$¢ na nacisniecie przycisku 4 (po kropce
wyswietlana jest graficzna informacja o sterowanych wyjsciach)

= okreslenie reakcji wyjs¢ na nacisniecie przycisku 5 / przyciskow 1 i 2
(po kropce wyswietlana jest graficzna informacja o sterowanych
wyjsciach)
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okreslenie reakcji wyjs¢ na nacisniecie przyciskéw 1 i 3 (po kropce
wyswietlana jest graficzna informacja o sterowanych wyjsciach)

wyjscie z funkgcji

wybor pilota, ktéry ma by¢ nasladowany
wyjscie z funkcji

usuniecie pilota

wyjscie z funkcji

wyjscie z funkgcji

konfiguracja czujek

wybor czujki

sprawdzenie numeru seryjnego czujki

konfiguracja czujki

okre$lenie reakcji wyjscia na naruszenie czujki (po kropce
wyswietlana jest graficzna informacja o sterowanym wyjsciu)

wigczenie/wytgczenie kontroli obecnosci (po kropce wyswietlana jest
informacja, czy funkcja jest wigczona, czy nie)

wyjscie z funkgji

usuniecie czujki

wyjscie z funkgji

wyjscie z funkcji

konfiguracja sygnalizatoréw

wybor sygnalizatora

sprawdzenie numeru seryjnego sygnalizatora

konfiguracja sygnalizatora

wyboér wejs¢ wyzwalajgcych sygnalizacje (po kropce wyswietlana jest
informacja, ktére wejscia wyzwalajg sygnalizacje)

wigczenie/wytgczenie kontroli obecnosci (po kropce wyswietlana jest
informacja, czy funkcja jest wtgczona, czy nie)

wyjscie z funkcji

usuniecie sygnalizatora

wyjscie z funkgji

wyjscie z funkcji

programowanie czasow

programowanie 1. czasu dziatania wyj$é
programowanie 2. czasu dziatania wyjs¢
programowanie 3. czasu dziatania wyjs¢
programowanie 4. czasu dziatania wyjs¢

programowanie 5. czasu dziatania wyj$¢é
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programowanie 6. czasu dziatania wyjs¢
programowanie 7. czasu dziatania wyjs¢
programowanie 8. czasu dziatania wyjs¢

programowanie maksymalnego czasu braku tgcznosci (kontrola
obecnosci)

programowanie maksymalnego czasu sygnalizacji dla sygnalizatora 1
programowanie maksymalnego czasu sygnalizacji dla sygnalizatora 2
programowanie maksymalnego czasu sygnalizacji dla sygnalizatora 3
programowanie maksymalnego czasu sygnalizacji dla sygnalizatora 4
wyjscie z funkgc;ji

konfiguracja wyjs¢ i wejs¢

konfiguracja wyjscia OUT1 (po kropce wyswietlana jest informacja,
czy zaprogramowane jest jako NO, czy jako NC)

konfiguracja wyjscia OUT2 (po kropce wyswietlana jest informacja,
czy zaprogramowane jest jako NO, czy jako NC)

konfiguracja wyjscia OUT3 (po kropce wyswietlana jest informacja,
czy zaprogramowane jest jako NO, czy jako NC)

konfiguracja wyjscia OUT4 (po kropce wyswietlana jest informacja,
czy zaprogramowane jest jako NO, czy jako NC)

konfiguracja wyjscia OUT5 (po kropce wyswietlana jest informacja,
czy zaprogramowane jest jako NO, czy jako NC)

konfiguracja wyjscia OUT6 (po kropce wyswietlana jest informacja,
czy zaprogramowane jest jako NO, czy jako NC)

konfiguracja wyjscia OUT7 (po kropce wyswietlana jest informacja,
czy zaprogramowane jest jako NO, czy jako NC)

konfiguracja wyjscia OUT8 (po kropce wyswietlana jest informacja,
czy zaprogramowane jest jako NO, czy jako NC)

konfiguracja wyjscia OTMP (po kropce wys$wietlana jest informacja,
czy zaprogramowane jest jako NO, czy jako NC)

konfiguracja wyjscia FTR (po kropce wyswietlana jest informacja, czy
zaprogramowane jest jako NO, czy jako NC)

konfiguracja wyj$cia FTB (po kropce wyswietlana jest informacja, czy
zaprogramowane jest jako NO, czy jako NC)

konfiguracja wejscia IN1 (po kropce wyswietlana jest informacja, czy
zaprogramowane jest jako NO, czy jako NC)

konfiguracja wejscia IN2 (po kropce wyswietlana jest informacja, czy
zaprogramowane jest jako NO, czy jako NC)

wyjscie z funkcji
programowanie parametrow sygnalizacji

programowanie sygnalizacji wyzwalanej przez wejscie IN1 (po kropce
wyswietlana jest informacja o wybranym typie sygnalizaciji)

programowanie sygnalizacji wyzwalanej przez wejscie IN2 (po kropce
wyswietlana jest informacja o wybranym typie sygnalizacji)
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i wigczenie/wytgczenie priorytetu dla sygnalizacji wyzwalanej przez
wejscie IN1 (po kropce wyswietlana jest informacja, czy priorytet jest

wigczony, czy nie)

oy O ) . . . . . .

[ i wigczenie/wytgczenie priorytetu dla sygnalizacji wyzwalanej przez
wejscie IN2 (po kropce wyswietlana jest informacja, czy priorytet jest
wigczony, czy nie)

T =1 wyjécie z funkgiji

[l | . .

[ | zmiana hastfa serwisowego

il ' . . o
| konfigurowanie sposobu sterowania wyjsciami

= konfigurowanie sposobu sterowania wyjsciem OUT1 (po kropce
wyswietlana jest informacja o wybranym sposobie sterowania)

Pl = konfigurowanie sposobu sterowania wyjsciem OUT2 (po kropce
wyswietlana jest informacja o wybranym sposobie sterowania)

== konfigurowanie sposobu sterowania wyjsciem OUT3 (po kropce
wyswietlana jest informacja o wybranym sposobie sterowania)

o H konfigurowanie sposobu sterowania wyjsciem OUT4 (po kropce
wyswietlana jest informacja o wybranym sposobie sterowania)

=1 konfigurowanie sposobu sterowania wyjsciem OUT5 (po kropce
wyswietlana jest informacja o wybranym sposobie sterowania)

g = konfigurowanie sposobu sterowania wyjsciem OUT6 (po kropce
wyswietlana jest informacja o wybranym sposobie sterowania)

= konfigurowanie sposobu sterowania wyjsciem OUT7 (po kropce
wyswietlana jest informacja o wybranym sposobie sterowania)

=g = konfigurowanie sposobu sterowania wyjsciem OUT8 (po kropce
wyswietlana jest informacja o wybranym sposobie sterowania)

T =1 wyjécie z funkgiji

oA D uruchomienie menu diagnostycznego (patrz: ,Lista funkcji
diagnostycznych” s. 24)
e =1 wyjscie z menu

6.3 Programowanie przy pomocy programu MTX soft

6.3.1 Nawiagzanie potaczenia

1.

2.

6.

Pofgcz port RS-232 (TTL) kontrolera z komputerem przy pomocy konwertera USB-RS
oferowanego przez firme SATEL.

Uruchom program MTX SOFT.

W zaktadce ,,Czasy/wyjscia” w polu ,Hasto serwisowe” wprowadz hasto zaprogramowane
w kontrolerze (hasta fabrycznego nie trzeba wprowadzac).

Kliknij na przycisk }

Wybierz port, za posrednictwem ktorego ma sie odbywa¢ komunikacja, i kliknij na
przycisk OK.

Program nawigze komunikacje z kontrolerem i wyswietli si¢ okno z pytaniem, czy
odczytaé dane. Na wy$wietlaczu kontrolera pojawi sie komunikat = L.

| Gdy wyswietlany jest komunikat ' L, przyciski kontrolera nie sg obstugiwane.
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6.3.2 Opis programu

23 MTX soft

Plik Komunikacja Kenfiguracja Pemeoc

- & = B | o 4

Kontroler Stan Wejscia Sygnalizatory

Polaczono TMP: OK -

Wyjscia
- — 32%

Czasy/Wyjsda Caujki Piloty Wejsda/sygnalizatory Diagnostyka

Hasto serwisowe Wyjsda

El fale Mazwa MOMC Sterowanie
Czasy lo[l) g WyiScie OUT 1 NO  Miezaleznie

Czas ouUT2 Wyjsde OUT 2 NO  Miezaleznie

T1 oUT3 Wyjde OUT 3 NO  Niezaleinie
T2 06 min, 00 sek, ouT4 Wyjsde OUT 4 NQ  Miezaleinie
QUTS Wyijsde OUT 5 MO Miezaleznie

T3 10 min. 00 sek,

_ ouTe  Wyjsde OUT 6 NO  Miezaleznie
T4  15min. 00 sek.
QuUT7 Wyjsde OUT 7 MO Miezaleinie
T5 30 min. 00 sek.
ouTs  Wyjsde OUT 8 NO  Miezaleznie
Te 45 min. 00 sek,
T7 60 min. 00 sek, Nazwa NOJNC
T8 90 min. 00 sek. TMP  Wyjide sabotazowe NO
Maks. czas braku fgcznosd BE Amaria fcznosd NO
FTE  Awaria bateri NO
COM4 open
Rys. 4. Okno programu MTX SOFT.
Przyciski
“ kliknij, zeby otworzy¢ plik z danymi kontrolera
L) kliknij, zeby zapisa¢ dane kontrolera do pliku
B kliknij, zeby odczyta¢ dane z kontrolera
-;. kliknij, zeby zapisa¢ dane w kontrolerze (po wprowadzeniu jakichkolwiek zmian
= np. po dodaniu urzgdzenia, skonfigurowaniu urzgdzenia itd.)

o kliknij, zeby przerwac odczyt / zapis

=
O kliknij, zeby doda¢ nowe urzadzenie (pilota, czujke, sygnalizator)

kliknij, zeby wskazac port komputera, za posrednictwem ktorego ma sie
odbywaé komunikacja z kontrolerem

Po zapisaniu danych do kontrolera moze zmieni¢ sie stan programowalnych wyjsc¢
przekaznikowych (zostang wytgczone).
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Informacje o statusie

Stan

Kontroler
i L Zasilanie: 14,0V
MTX: v1.01 2017-05-16
Polaczono TMP: OK

Wuigria

— 2%

Rys. 5. Informacje o statusie prezentowane w programie MTX SOFT.

@ numer seryjny i wersja oprogramowania kontrolera.

@ aktualne napiecie zasilania i stan styku sabotazowego.
@ stan wejs¢:
zielony — normalny,
czerwony — naruszenie.
@ stan sygnalizatorow:
szary — nie zostat dodany,
zielony — stan gotowosci,
jasnozielony — trwa komunikacja,
czerwony — trwa sygnalizacja,
20tty — brak komunikaciji.
Po kliknieciu na wskaznik mozna wyzwoli¢ w celach testowych wybrany typ sygnalizaciji.
@ numer portu COM, za posrednictwem ktérego odbywa sie komunikacja, i stan portu:
Sszary — wytgczony,
zielony / jasnozielony (na przemian) — trwa komunikacja.
@ informacja o postepie odczytu / zapisu danych.

@ stan programowalnych wyj$¢ przekaznikowych:
niebieski — wytgczone,
pomaranczowy — wtgczone.
stan wyjs¢ FTR, FTB i OTMP (w nawiasie informacja o aktualnej konfiguracji wyjscia):
zielony — wytgczone,
czerwony — wigczone.

Zaktadki

W zaktadkach mozna skonfigurowaé kontroler, czujki, piloty i sygnalizatory, a ponadto
skorzystac z narzedzi diagnostycznych.
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Czasy/wyjsda | Czuiki |F‘ilut5-' I Wejsda/syanalizatory | Diagnostyka |
Mazwa Mr seryjmy Typ czujki Wyjscie Kontr. obecn.
: ooozs  cwomoGanE (o]
2 Okno salon 0000134 1: MMD-300 (kontak:
3 Ckna kuchnia 0000145 1: MMD-300 (kontak:
a PIR salon Qo528 2: MPD-300 (PIR)
5 PIR sypialnia 000e739 2: MPD-300 (PIR)
] Kuchnia 0989873 3: M3SD-300 {czugka «
F tazienka 0002424 5: MFD-300 (cz. zala
8
9
10
11
12
13
14
15
16
’ Q Usun czujke
Rys. 6. Zaktadka ,Czujki”.
| Czasy/wyjscia ICzujki | Piloty |Wejs'c:ia.’s‘,«gr1alizabor\qI I Diagnostyka|
a L ] =] A O+l | -
MNazwa Mr seryjny Konf., 1 2 3 4 1+2 1+3 |
1 Jan Kowalski 0169020 ORG. OUTL,7  OUTL,7  OUTZ, Zal OUTZ, Wyl OUT3, Zat, T
: B o 7s: 1 [LJouti7  ouTL7  OUTZ, Zah OUT, Wyh OUT3, Zal.
3 Piotr Kowalski 0379080 ORG, OUT1,Zal OUTL, Wyk
4 Zbigniew Kowalski 0379101 3 OUT1, Zat.  OUTL, Wyt
5 Alida Kowalska 0379102 ORG. OUT1,4  OUTL,4  OUTS, 1min OUTS, Zat,
&  EwaKowalska 0379103 5 OUT1,4  OUTL4  OUTS, 1minOUTS, Zat,
7 Adam Kowalski 0563981 5 OUT1,4  OUTL4  OUTS, 1minOUTS, Zat,
a
]
10 + | | Dodaj | | Edytui Usur

Rys. 7. Zaktadka ,Piloty”.
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| Czasy/Wyjéda | Czujki | Piloty | Wejsda/sygnalizatory | Diagnostyka |
Weijscia

MNazwa MOMC Syan. akustycznafoptycana Priorytet
N1 _ MO 14 Syan. zat, fwyh czuw, (gkust)| ... ¥
INZ Alarm MO 7: Dawiek A + opt.

Syanalizatory

Nazwa Mr seryjny IM1 IN2 | Czas Kontr. obecn.
1 0700494 X X 1 min. 00 sek, X
2 M5P-300: 700495 0700495 X X 1 min. 00 sek, X
3 M5P-300: 700495 0700496 kK X 1 min. 00 sek, k
= MSP-300: 700497 0700497 X X 1 min. 00 sek, X

I:‘ LIsur syanalizator

Rys. 8. Zaktadka ,Wejscia/sygnalizatory”.

6.4 Opis parametrow i opcji

Czas dzialania wyjscia — czas, przez ktéry wyjscie przekaznikowe bedzie wigczone.
Zaprogramowac¢ mozna 8 roznych czasow dziatania w zakresie od 1 sekundy do 99 minut
59 sekund [minuty:sekundy]. Dodatkowo dostepne sg 4 czasy dziatania, ktérych nie
mozna edytowac.

Maksymalny czas braku tgcznosci — jezeli brak komunikacji z czujkg lub sygnalizatorem
bedzie trwat diuzej niz zaprogramowany czas, wigczone zostanie wyjscie FTR (dla czujki
lub sygnalizatora musi by¢ wigczona opcja ,Kontrola obecnosci”’). Czas mozna
zaprogramowac w zakresie od 20 minut do 49 godzin 50 minut [godziny:minuty].

i Po zaprogramowaniu w trybie serwisowym nowej wartosci ,Maksymalnego czasu
braku tgcznosci”, funkcja kontroli obecnoSci jest restartowana.

Maksymalny czas sygnalizacji — sygnalizacja zostanie zakonczona automatycznie przez
sygnalizator po uptywie zaprogramowanego czasu (nawet jesli wejscie wcigz bedzie
pobudzone). Parametr programuje sie indywidualnie dla kazdego sygnalizatora. Czas
mozna zaprogramowac¢ w zakresie od 10 sekund do 3 minut [minuty:sekundy].

NO / NC — wejscia / wyjscia mogg pracowac jako NO (normalnie otwarte) lub NC (normalnie
zamkniete).
Sterowanie — sposob, w jaki urzgdzenia sterujg wyjsciem:
Niezaleznie — kazde urzadzenie (pilot, czujka) steruje wyjsciem niezaleznie. Naci$niecie
przycisku pilota / naruszenie czujki spowoduje reakcje wyjscia okreslong podczas
konfigurowania urzgdzenia.

Suma stanéw — wszystkie urzgdzenia (piloty, czujki) sterujg wyjsciem w ten sam sposob.
Wyijscie bedzie wigczone, gdy bedzie nacisniety przycisk pilota / czujka bedzie
naruszona.

Priorytet — opcja dostepna dla wejs¢. Jezeli jest wigczona, wejscie zawsze wyzwala
sygnalizacje tzn. nawet jesli trwa sygnalizacja wyzwolona przez drugie wejscie
(sygnalizacja ta zostanie przerwana). Jezeli opcja jest wytgczona, wejscie nie wyzwoli
sygnalizacji, gdy trwa sygnalizacja wyzwolona przez drugie wejscie.
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Kontrola obecnosci — gdy opcja jest wigczona, kontrolowana jest obecnosé czujki /
sygnalizatora (patrz: ,Maksymalny czas braku tgcznosci”).

Nazwa — indywidualna nazwa wejscia, wyjscia lub urzadzenia bezprzewodowego. Nazwe
mozna zaprogramowac tylko w programie MTX SOFT.

6.5 Opis sygnalizacji

6.5.1 Sygnalizacja akustyczna

Dzwiek A — dwie czestotliwosci dzwieku (1450 Hz/2100 Hz) na przemian w okresie 1
sekundy ( ).

Dzwiek B — dzwiek o narastajgcej czestotliwosci (od 1450 Hz do 2100 Hz) w okresie 1
sekundy (— L—1—").

Dzwiek C — dzwiek o opadajgcej czestotliwosci (od 2100 Hz do 1450 Hz) w okresie 1
sekundy (],

Dzwiek D — dzwiek o ptynnie narastajgcej i opadajacej czestotliwosci (1450 Hz — 2100 Hz —
1450 Hz) w okresie 1 sekundy (" N\ N\ \).

Sygnalizacja pozarowa — dzwiek przerywany o czestotliwosci 1450 Hz.

Sygnalizacja zataczenia / wylaczenia czuwania — pobudzenie wejscia wyzwoli sygnalizacje
zalgczenia czuwania (1 krotki dzwiek), koniec pobudzenia — sygnalizacje wytgczenia
czuwania (2 krotkie dzwieki) / kasowania alarmu (4 krétkie dzwieki — jezeli w czasie, gdy
wejscie byto pobudzone, zostato pobudzone inne wejscie, wyzwalajgce sygnalizacje
alarmowa).

6.5.2 Sygnalizacja optyczna

Sygnalizacja alarmu — szybkie miganie (jezeli jest to alarm pozarowy: szybkie miganie
przez sekunde — sekunda przerwy — szybkie miganie przez sekunde — sekunda przerwy
itd.).

Sygnalizacja zataczenia / wylgczenia czuwania — pobudzenie wejscia wyzwoli sygnalizacje
zatgczenia czuwania (1 krétki btysk), koniec pobudzenia — sygnalizacje wytgczenia
czuwania (2 krotkie btyski) / kasowania alarmu (4 krétkie btyski — jezeli w czasie, gdy
wejscie byto pobudzone, zostato pobudzone inne wejscie, wyzwalajgce sygnalizacje
alarmowa).

6.6 Konfigurowanie sposobu sterowania wyjsciami

Sposéb sterowania wyjSciami nalezy skonfigurowa¢ przed skonfigurowaniem
urzgdzen.

6.6.1 Przy pomocy przyciskéw kontrolera

1. Uruchom funkcje i-. 1.

2. Wybierz wyijscie, dla ktérego chcesz skonfigurowaé sposob sterowania, i nacisnij
przycisk @

3. Wybierz sposéb, w jaki urzadzenia beda sterowaty wyjsciem (117 - niezaleznie; =i i1 -
sumg standéw), a nastepnie nacisnij przycisk & .
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6.6.2 Przy pomocy programu MTX soft

Sposodb sterowania wyjsciami skonfigurujesz w zaktadce ,Czasy/Wyjscia” (rys. 4 s. 13).
Dwukrotnie kliknij na pole w kolumnie ,Sterowanie”, aby zmieni¢ sposob sterowania
wyjsciem.

6.7 Dodanie urzadzenia

6.7.1 Przy pomocy przyciskéw kontrolera

1. Uruchom funkcje I-. I, a nastepnie - izl if.

2. W ciggu 30 sekund (odliczany czas jest prezentowany na wyswietlaczu) nacisnij przycisk
pilota albo otwérz styk sabotazowy urzgdzenia bezprzewodowego.
3. Na wyswietlaczu pojawi sie cze$¢ numeru seryjnego urzgdzenia, z ktdérego odebrana

zostata transmisja. Nacisnij przycisk , zeby zobaczy¢ kolejne cyfry numeru seryjnego.
Po ostatniej cyfrze numeru seryjnego wyswietlana jest kropka.

JezZeli odebrana zostanie transmisja z urzgdzenia juz zarejestrowanego, wyswietlona
zostanie informacja o tym, a odliczanie czasu rozpocznie sie od nowa.

4. Jezeli numer seryjny jest poprawny, nacisnij przycisk @ w kontrolerze (w przypadku

dodawania pilota, zamiast przycisku @ mozesz ponownie nacisngc przycisk pilota, co
pozwoli poming¢ krok 5).

5. Gdy wyswietli sie =/ = 5, naci$nij ponownie przycisk D.

6. Automatycznie uruchomiona zostanie funkcja umozliwiajgca skonfigurowanie urzgdzenia

(F..2" - pilot, . 3 - czujka, I-.' - sygnalizator).

6.7.2 Przy pomocy programu MTX soft

1. Kiliknij na przycisk O . Otworzy sie okno ,Nowe urzgdzenie”.

2. Nacisnij przycisk pilota albo otwoérz styk sabotazowy urzgdzenia bezprzewodowego.
Wyswietlona zostanie informacja na temat urzadzenia, z ktérego odebrana zostata
transmisja: typ urzadzenia i jego numer seryjny.

Jezeli odebrana zostanie transmisja z urzgdzenia juz zarejestrowanego, wyswietlona
zostanie informacja o tym. Kliknij na przycisk ,Ponéw”, zeby kontynuowac¢ dodawanie
urzgdzenia.

3. Jedli typ urzadzenia i numer seryjny sg poprawne, gdy wyswietlony zostanie komunikat
~Jeszcze raz”, nacisnij ponownie przycisk pilota albo ponownie otwoérz styk sabotazowy
urzgdzenia bezprzewodowego. Wyswietlony zostanie komunikat, ze urzgdzenie zostato
dodane.

4. Kiliknij na przycisk ,OK”, aby zamkng¢ okno. Mozesz tez od razu przystgpi¢ do dodawania
kolejnego urzadzenia bezprzewodowego naciskajgc przycisk ,Nastepny”.

6.8 Konfigurowanie pilotow

Po dodaniu pilota, okre$l, ktére wyjscia kontrolera i w jaki sposdb majg reagowac na
nacisniecie przycisku (kombinacji przyciskow). Do przycisku (kombinacji przyciskow) zawsze
mozna przypisac jedno wyjscie kontrolera. Mozliwe jest przypisanie wiekszej liczby wyjsc, az
do o$miu. Kazde kolejne wyjscie, ktérym przycisk w okreslony sposéb steruje, to dodatkowe
przypisanie. Limit dodatkowych przypisan wynosi 100. Przyktadowo, jesli przycisk steruje 5
wyjsciami, oznacza to, ze wykorzystane zostaty 4 dodatkowe przypisania. Po wykorzystaniu
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limitu, Zzaprogramowanie dodatkowych przypisan bedzie niemozliwe (w przypadku
programowania przy pomocy przyciskow kontrolera wyswietli sie komunikat i~ i i L).

Konfigurujgc pilota mozna zdecydowac, ze ma on zawsze dziatac, jak pilot skonfigurowany
wczesniej. Rozwigzanie to pozwala skréci¢ czas przeznaczony na konfigurowanie pilotow.
Jezeli pilot nie posiada wlasnych ustawien, lecz dziata identycznie jak inny pilot, informuje
o tym na wyswietlaczu kontrolera komunikat = . [+numer], a w programie MTX SOFT —
numer pilota wyswietlany w kolumnie ,Konf.”.

6.8.1 Przy pomocy przyciskow kontrolera

Programowanie ustawien indywidualnych
1. Uruchom funkcje I-..=".

2. Wybierz pilota, ktérego chcesz skonfigurowag, i nacisnij przycisk @

3. Uruchom funkcje = - L, a nastepnie iz = 1 L.
4. Wybierz przycisk pilota, ktory ma zostac¢ skonfigurowany, i nacisnij przycisk @
5. Wybierz wyjscie, ktére ma byC sterowane przy pomocy przycisku pilota, a nastepnie

nacisnij przycisk & .

6. Wybierz sposob reakcji wyjscia na nacisniecie przycisku pilota (jezeli wyjscie jest
sterowane niezaleznie, dostgpne sg opcje: 171 11 L L - brak reakgji, 1= 171 - wyjécie zostanie
wigczone, 12t o wyjscie zostanie wytgczone, &1 - stan wyjscia zmieni sie na
przeciwny, It EECH D - wyjscie bedzie wiaczone, gdy nacisniety bedzie przycisk pilota,
[minuty:sekundy] — wyjScie zostanie wtgczone na wybrany czas (kropka po sekundach

oznacza, ze czas ten jest edytowalny przy pomocy funkcji i-.zr) / jezeli wyjscie jest
sterowane suma stanow, dostepne sg opcje: i L L - brak reakcji, = 11 - wyjécie bedzie

wigczone, gdy nacisniety bedzie przycisk pilota), a nastepnie nacisnij przycisk & .
Jezeli przycisk ma sterowac kilkkoma wyjsciami, powtérz czynnosci z punktow 5-6.
Powtorz czynnosci z punktow 4-7, aby skonfigurowac pozostate przyciski pilota.

© N

Uruchomienie funkcji iz =+ L w przypadku pilota, ktdrego dziatanie nasladuje innego
pilota (informuje o tym komunikat L /. [+numer]), spowoduje zapisanie
indywidualnych ustawien w oparciu o ustawienia naSladowanego pilota. Jezeli po
uruchomieniu funkcji =1~ 11 zostanie na chwile wyswietlony komunikat = i i- I,
ustawien nie mozna zapisac ze wzgledu na wykorzystanie limitu dodatkowych
przypisari. Ponowne uruchomieniu funkcji =i~ 1l pozwala skonfigurowad

ustawienia pilota od nowa.

Wskazanie pilota, ktérego dziatanie pilot ma nasladowa¢

1. Uruchom funkcje I-..2".

2. Wybierz pilota, ktérego chcesz skonfigurowac, i nacisnij przycisk @
3. Uruchom funkcje - = L, a nastepnie L = ' 4.

4

. Wybierz pilota, ktérego dziatanie pilot ma nasladowag, i nacisnij przycisk @
Funkcja L = ' ' jest dostepna, jezeli co najmniej jeden pilot ma zaprogramowane
indywidualne ustawienia.

6.8.2 Przy pomocy programu MTX soft
Piloty konfiguruje sie w zaktadce ,Piloty” (rys. 7 s. 15).
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Programowanie ustawien indywidualnych

1. Kliknij na pole w kolumnie oznaczonej numerem / symbolem przycisku (kombinacji
przyciskow).

2. Kiiknij na przycisk ,Dodaj”. Wyswietlone zostanie menu podreczne.

3. Wybierz wyjscie i okresl sposob jego reakcji na nacisniecie przycisku pilota (jezeli wyjscie
jest sterowane niezaleznie, dostepne sg opcje: ,ON” — wyjscie zostanie wigczone, ,OFF”
— wyjscie zostanie wytgczone, ,BI” — stan wyjScia zmieni sie na przeciwny, ,MONO”" —
wyjscie zostanie wigczone na czas, ktory nalezy wskazac¢ (w przypadku wybrania ,PULS”
wyjscie bedzie witgczone, gdy nacisniety bedzie przycisk pilota) / jezeli wyjscie jest
sterowane sumg standw, dostepna jest tylko opcja ,Suma stanow”).

4. Jezeli przycisk ma sterowac kilkoma wyjsciami, powtdrz czynnosci z punktow 2-3.

5. Powtdrz opisane wyzej czynnoséci, aby skonfigurowac pozostate przyciski.

Wskazanie pilota, ktérego dziatanie pilot ma nasladowa¢
1. Kiliknij na pilota, ktérego chcesz skonfigurowac.

2. Kliknij na przycisk |...| w kolumnie ,Konf.”. Wy$wietlone zostanie menu podreczne.
3. Wybierz pilota, ktérego dziatanie pilot ma nasladowac.

6.9 Konfigurowanie czujek

Czujka moze sterowaC jednym wyjSciem kontrolera. Po dodaniu czujki, wybierz wyijscie,
ktorym czujka ma sterowac, i okre$l sposdb jego reakcji na naruszenie czujki. Ponadto
zdecyduj, czy kontroler ma nadzorowac¢ obecnos¢ czujki.

6.9.1 Przy pomocy przyciskow kontrolera

1. Uruchom funkcje I-. .

2. Wybierz czujke, ktérg chcesz skonfigurowac, i nacisnij przycisk @

3. Uruchom funkcje i I= Li, a nastepnie r..
4. Wybierz wyjscie, ktére ma reagowac na naruszenie czujki, i nacisnij przycisk @
5. Wybierz sposob reakcji wyjscia na naruszenie czujki (jezeli wyjscie jest sterowane

niezaleznie, dostepne sg opcje: 171 i1 L L - brak reakgji, 1= 11 - wyjécie zostanie wigczone,

il :’: I~ - wyjscie zostanie wytgczone, =1 - stan wyjscia zmieni sie na przeciwny,
CHCEDD - wyjscie bedzie wtgczone, gdy czujka bedzie naruszona, [minuty:sekundy] —
wyjscie zostanie wigczone na wybrany czas (kropka po sekundach oznacza, ze czas ten
jest edytowalny przy pomocy funkcji i-."r) / jezeli wyjscie jest sterowane sumg stanow,
dostepne sg opcje: 17 i - L. - brak reakcji, = it - wyjscie bedzie wigczone, gdy czujka
bedzie naruszona), a nastepnie nacisnij przycisk & .

6. Uruchom funkcje i~ L.

7. Okre$l, czy ma by¢ kontrolowana obecnos¢ czujki (i1 171 - tak, i1 - nie), i nacisnij

przycisk @

6.9.2 Przy pomocy programu MTX soft

1. Kliknij na zaktadke ,Czujki” (rys. 6 s. 15).
. Kliknij na czujke, ktoérg chcesz skonfigurowac.

2

3. Kiliknij na przycisk |...] w kolumnie ,Wyjscie”. Wys$wietlone zostanie menu podreczne.

4. Wybierz wyjscie i okre$l sposéb jego reakcji na naruszenie czujki (jezeli wyjscie jest
sterowane niezaleznie, dostepne sg opcje: ,ON” — wyjscie zostanie wtgczone, ,OFF" —
wyjscie zostanie wylgczone, ,Bl” — stan wyjscia zmieni sie na przeciwny, ,MONO” —



SATEL MTX-300 21

wyjscie zostanie wigczone na czas, ktéry nalezy wskazaé (w przypadku wybrania ,PULS”
wyjscie bedzie wigczone, gdy czujka bedzie naruszona) / jezeli wyjscie jest sterowane
sumg stanéw, dostepna jest tylko opcja ,Suma stanow”).

Dwukrotnie kliknij na pole w kolumnie ,Kontr. obecn.”, zeby wigczy¢ / wytgczy¢ kontrole
obecnosci czujki (symbol ,x” oznacza, ze jest wtgczona).

6.10 Konfigurowanie sygnalizatorow

Dla nowododanego sygnalizatora okresl:

ktore wejscia kontrolera bedg wyzwala¢ sygnalizacje,
czy kontroler ma nadzorowac¢ obecnos¢ sygnalizatora,
maksymalny czas sygnalizacji.

6.10.1 Przy pomocy przyciskow kontrolera

1.

o

Uruchom funkcje I-. .

2. Wybierz sygnalizator, ktory ma zosta¢ skonfigurowany, i nacisnij przycisk @
3.
4

Uruchom funkcje i - i, a nastepnie 1 .

. Wybierz wejscie, ktére ma wyzwalaé sygnalizacie (_ _ - zadne, / _ - wejscie IN1, _ ' -
wejscie IN2, =" - wejscia IN1 i IN2), a nastepnie naciénij przycisk
Uruchom funkcje i~ L.
Okresl, czy ma by¢ kontrolowana obecnos¢ sygnalizatora (=71 - tak, 1= - - nie),

I nacisnij przycisk @

6.10.2 Przy pomocy programu MTX soft

1.
2.
3.

Kliknij na zaktadke ,Wejscia/sygnalizatory” (rys. 8 s. 16).
Kliknij na wybrany sygnalizator.

Dwukrotnie kliknij na pole w kolumnie ,IN1”, Zzeby okresli¢, czy wejscie IN1 ma wyzwalac
sygnalizacje, czy nie (symbol ,x" oznacza, ze wejscie wyzwala sygnalizacje).

Dwukrotnie kliknij na pole w kolumnie ,IN2”, Zeby okresli¢, czy wejscie IN2 ma wyzwalaé
sygnalizacje, czy nie (symbol ,x” oznacza, ze wejscie wyzwala sygnalizacje).

Wprowadz maksymalny czas sygnalizacji w kolumnie ,Czas”.

Dwukrotnie kliknij na pole w kolumnie ,Kontr. obecn.”, zeby wigczy¢ / wytgczy¢ kontrole
obecnosci sygnalizatora (symbol ,x” oznacza, ze jest witgczona).

6.11 Programowanie parametréw sygnalizacji

Parametry sygnalizacji (sposOb sygnalizacji, priorytet sygnalizacji) okresla sie podczas
konfigurowania wejs¢. Kazde z wejs¢ kontrolera moze wyzwoli¢ rézng sygnalizacje.

6.11.1 Przy pomocy przyciskow kontrolera

1.
2.
3.

Uruchom funkcje -. 1.

Uruchom funkcje { .

Wybierz, jakg sygnalizacje ma wyzwoli¢ pobudzenie wejscia IN1. Dostepne ustawienia sg

prezentowane przy pomocy dwéch znakéw. Pierwszy znak: _ - brak sygnalizacji
optycznej, 1= - sygnalizacja optyczna alarmu, = - sygnalizacja optyczna zatgczenia /
wytgczenia czuwania. Drugi znak: _ - brak sygnalizacji akustycznej, H - sygnalizacja
alarmu przy pomocy dzwieku A, (= sygnallzaqa alarmu przy pomocy dzwieku B,

L - sygnalizacja alarmu przy pomocy dzwieku C, =l - sygnalizacja alarmu przy pomocy
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dzwieku D, - - sygnalizacja alarmu pozarowego, i - sygnalizacja akustyczna zatgczenia /
wytgczenia czuwania (patrz: ,,Opis sygnalizacji” s. 17).

4. Zatwierdz wybor naciskajgc przycisk @

5. Uruchom funkcje i=' H.

6. Postepuj analogicznie, jak podczas programowania sygnalizacji wyzwalanej przez wejscie
IN1 (punkty 3-4).

7. Uruchom funkcje / I-'.

8. Okresl, czy sygnalizacja wyzwalana przez wejscie IN1 ma mieC priorytet (=171 - tak,

iz = = - nie), inaciénij przycisk @ Jezeli sygnalizacja ma priorytet, zostanie ona

wyzwolona nawet jesli trwa sygnalizacja wyzwolona przez drugie wejscie.
9. Uruchom funkcje i=' I=..

10.Postepuj analogicznie, jak podczas witgczania / wytgczania priorytetu dla sygnalizacji
wyzwalanej przez wejscie IN1 (punkt 8).

6.11.2 Przy pomocy programu MTX soft

1. Kiiknij na zaktadke ,Wejscia/sygnalizatory” (rys. 8 s. 16).

2. Kiliknij na wybrane wejscie.

3. Kliknij na przycisk [..] w kolumnie ,Sygn. akustyczna/optyczna’. Wy$wietlone zostanie
menu podreczne.

4. Wybierz, jakg sygnalizacje ma wyzwoli¢ pobudzenie wejscia (patrz: ,,Opis sygnalizacji”
S. 17).

5. Dwukrotnie kliknij na pole w kolumnie ,Priorytet”’, Zzeby okresli¢, czy sygnalizacja
wyzwalana przez wejscie ma miec priorytet, czy nie (symbol ,x” oznacza, ze sygnalizacja
ma priorytet). Jezeli sygnalizacja ma priorytet, zostanie ona wyzwolona nawet jesli trwa
sygnalizacja wyzwolona przez drugie wejscie.

6.12 Usuniecie pilota

Nie mozna usungc pilota, jesli inny pilot naSladuje jego dziatanie. W celu usunigcia
takiego pilota najpierw zmien ustawienia kazdego pilota nasladujgcego jego dziatanie
(na ustawienia indywidualne albo wskaz inny pilot, ktéry bedzie nasladowany).

6.12.1 Przy pomocy przyciskéw kontrolera

1. Uruchom funkcje I-..=".

2. Wybierz pilota, ktérego chcesz usungg, i nacisnij przycisk @
I

3. Uruchom funkcje i=f 5 L.
4. Gdy wyswietli sie =/ = =, naci$nij przycisk @ . pilot zostanie usuniety.

6.12.2 Przy pomocy programu MTX soft

1. Kiliknij na zaktadke ,Piloty” (rys. 7 s. 15).

2. Kiliknij na pilota, ktérego chcesz usungg.

3. Kiliknij na przycisk ,Usun pilota”. Otworzy sie okno ,Potwierdz”.
4. Kiliknij na przycisk , Tak”. Pilot zostanie usuniety.
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6.13 Usuniecie czujki

6.13.1 Przy pomocy przyciskow kontrolera
1. Uruchom funkcje I-. .

2. Wybierz czujke, ktora chcesz usungg, i nacisnij przycisk @

3. Uruchom funkcje i=f i L.

lll

4. Gdy wyswietli sie = = =, naci$nij przycisk @ Czujka zostanie usunieta.

6.13.2 Przy pomocy programu MTX soft

1. Kiliknij na zaktadke ,Czujki” (rys. 6 s. 15).

2. Kiiknij na czujke, ktérg chcesz usungc.

3. Kiliknij na przycisk ,Usun czujke”. Otworzy sie okno ,Potwierdz”.
4. Kliknij na przycisk ,Tak”. Czujka zostanie usunieta.

6.14 Usuniecie sygnalizatora

6.14.1 Przy pomocy przyciskéw kontrolera
1. Uruchom funkcje i-. ™

. Wybierz sygnalizator, ktory chcesz usungc, i nacisnij przycisk @
l

2
3. Uruchom funkcje i=f = L.
4

. Gdy wyswietli sie =/ = 51, nacisnij przyC|sk . Sygnalizator zostanie usuniety (przez kilka

sekund na wy$wietlaczu bedzie miga¢ i=f i= L).

6.14.2 Przy pomocy programu MTX soft

1. Kliknij na zaktadke ,Wejscia/sygnalizatory” (rys. 8 s. 16).

2. Kliknij na sygnalizator, ktory chcesz usunggé.

3. KiIiknij na przycisk ,,Usun sygnalizator”. Otworzy sie okno ,Potwierdz”.
4. Kiliknij na przycisk ,, Tak”. Sygnalizator zostanie usuniety.

7. Diagnostyka

Informacje stuzgce do celéw diagnostycznych mogg by¢ prezentowane:
e na wyswietlaczu kontrolera,
e w zakfadce ,Diagnostyka” w programie MTX SOFT.

7.1 Wyswietlacz kontrolera

7.1.1 Uruchomienie menu diagnostycznego

Nacisnij przyC|sk @ i przytrzymaj przez okoto 4 sekundy, az na wyswietlaczu pojawi sie
komunikat = 1A . Komunikat ten zniknie po chwili i wy$wietlona zostanie pierwsza
z dostepnych funkcji diagnostycznych.

Menu diagnostyczne mozna takze uruchomié z menu serwisowego (funkcja =i 114 Li).

Kontroler pozostaje wowczas w trybie serwisowym, czyli nie mozna wyzwoli¢ sygnalizacji
przy pomocy wejs¢ i zablokowana jest sygnalizacja alarmu sabotazowego w sygnalizatorach.
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7.1.2 Wyijscie z menu diagnostycznego
1. Przewin liste przy pomocy przycisku (<M o az wyswietli sie = 1.
2. Nacisnij przycisk @

Po 5 minutach od ostatniego nacisniecia przycisku nastgpi automatyczne wyjscie
z menu diagnostycznego.

Jezeli menu diagnostyczne uruchomione zostato z trybu serwisowego, automatyczne
wyjscie z menu diagnostycznego nastgpi tylko, gdy w kontrolerze nie ma
zarejestrowanego sygnalizatora.

7.1.3 Lista funkcji diagnostycznych
FEh sprawdzenie, kitdre urzgdzenie bezprzewodowe zgtasza stabg baterie (funkcja dostepna, gdy
wigczone jest wyjscie FTB)

- sprawdzenie, z ktérg czujkg lub sygnalizatorem brak tgcznosci (funkcja dostepna, gdy
wigczone jest wyjscie FTR)

sprawdzenie, ktére urzgdzenie (czujka lub sygnalizator) zgtosito sabotaz (jesli urzadzenie juz
nie zgtasza sabotazu, informuje o tym symbol i I wyswietlany na pierwszej pozycji z lewej —
po wyjsciu z funkcji pamie¢ sabotazu zostanie skasowana)

sprawdzenie poziomu sygnatu radiowego odbieranego z urzadzen bezprzewodowych

—

UL
-
]
———
1

sprawdzenie stanu sygnalizatorow (funkcja dostepna, jezeli w kontrolerze zarejestrowany
jest co najmniej 1 sygnalizator)

1

-~
-
-

—
[
1

-

sprawdzenie informacji o wersji oprogramowania kontrolera

-
I
—
1
e

powrét do menu serwisowego (funkcja dostepna, jesli menu diagnostyczne zostato
uruchomione z menu serwisowego)

1
-~
-
[l
-

1
1

—
L]
—

—

i wyjscie z menu (jesli menu diagnostyczne zostato uruchomione z menu serwisowego,
oznacza to réwnoczesnie zakonczenie trybu serwisowego)

Funkcja i i= Li L
Po uruchomieniu funkcji:

e pierwszy znak wyswietlacza prezentuje w formie graficznej informacje o poziomie sygnatu
radiowego:

- - poziom sygnatu bardzo dobry,
- - poziom sygnatu dobry,
- - poziom sygnatu staby,
wygaszony — poziom sygnatu bardzo staby.
e kolejne znaki to informacja o urzadzeniu, ktérego dotyczy prezentowany poziom sygnatu:
7. [+numer] — pilot,
1= [+numer] — czujka,
. [+numer] — sygnalizator.
Liste mozna przewija¢ przy pomocy przycisku O lub c
Kolejne nacisniecia przycisku @ pozwalajg uzyska¢ szczegotowe informacje na temat
poziomu sygnatu odbieranego z danego urzgdzenia:
1. Poziom sygnatu radiowego przedstawiony w formie procentowe;.

2. Srednia moc sygnatu radiowego na podstawie 3 ostatnich odebranych transmisji
wyrazona w dBm (po podanej wartosci wyswietlana jest kropka).

3. Moc sygnatu radiowego ostatniej odebranej transmisji wyrazona w dBm.



SATEL MTX-300 25

Funkcjas 1 E

Na pierwszej pozycji od lewej prezentowana jest informacja o statusie pierwszego
zarejestrowanego sygnalizatora, na drugiej — o statusie drugiego itd. Wyswietlane symbole
oznaczaja:

I - zarejestrowany, ale jeszcze nie odebrat wszystkich danych konfiguracyjnych,
1~ - stan gotowosci,

iz - trwa komunikacja,

- trwa sygnalizacja uruchomiona transmisjg z kontrolera,

IZ - trwa sygnalizacja uruchomiona po otwarciu styku sabotazowego sygnalizatora,

il - otwarcie styku sabotazowego nie wywota sygnalizacji alarmu (uruchomiony jest tryb
serwisowy),

iZ - brak komunikacji.

7.2 Program MTX soft

Czes¢ informacji diagnostycznych prezentowana jest w gornej czesci okna programu (patrz:
.Informacje o statusie” s. 14), a czes¢ w zaktadce ,Diagnostyka”.

7.2.1 Zaktadka ,,Diagnostyka”

W tabeli wyswietlane sg nastepujgce informacije:
Typ — typ urzadzenia: MTX-300, pilot, czujka albo sygnalizator.
Numer — numer urzgdzenia na liscie urzgdzen danego typu.
Nazwa — nazwa urzgdzenia.
Sabotaz — stan styku sabotazowego urzgdzenia:

- OK (styk zamkniety),

B - sabotar (styk otwarty),

S - pamieC sabotazu (styk zamkniety) [z prawej strony czerwony kwadrat na
zielonym tle].

FTB — stan baterii urzgdzenia:
- OK,
_ - staba bateria.
FTR — stan komunikacji:
- 0K,
_ - brak komunikacji.
Poziom — informacja o poziomie sygnatu radiowego ostatnich odebranych transmisiji.
Po prawej stronie okna dostepne sg przyciski:
Kasuj pomiary — kliknij, zeby zresetowac dane dotyczgce poziomu sygnatu radiowego.
Kasuj pamie¢ sabotazy — kliknij, zeby skasowac pamiec¢ sabotazy.
Podglad RF - Kkliknij, zeby zobaczy¢ wykres ilustrujgcy zajetos¢ pasma radiowego.
Prezentuje on zaréwno poziom szuméw, jak i sygnaty odebrane od innych urzgdzen
radiowych pracujgcych w tym samym pasmie czestotliwosci.

8. Ustawienia fabryczne

Hasto serwisowe: 1111
Konfiguracja wszystkich wejs¢ i wyjs¢: NO
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. czas dziatania wyjscia: 3 minuty
. czas dziatania wyjscia: 6 minut
. czas dziatania wyjscia: 10 minut
. czas dziatania wyjscia: 15 minut
. czas dziatania wyjscia: 30 minut
. czas dziatania wyjscia: 45 minut
. czas dziatania wyjscia: 60 minut
. czas dziatania wyjscia: 90 minut
Maksymalny czas braku tgcznosci: 1 godzina 10 minut
Maksymalny czas sygnalizacji (dla kazdego sygnalizatora): 10 sekund
Brak zarejestrowanych urzgdzen bezprzewodowych
Wejscia nie wyzwalajg sygnalizacji
Opcja priorytet wtgczona dla wejsé

0 N Ok~ WDN -

8.1 Przywrdcenie ustawien fabrycznych

Przywrocenie ustawien fabrycznych oznacza usuniecie wszystkich zarejestrowanych
urzgdzen bezprzewodowych.

Jezeli w kontrolerze zarejestrowane sg sygnalizatory bezprzewodowe, nalezy je
usungc przed przywrdceniem ustawien fabrycznych.

8.1.1 Przy pomocy przyciskow

1. Wytgcz zasilanie kontrolera.

Nacisnij rbwnoczesnie przyciski O [ @ i wigcz zasilanie kontrolera.
Przytrzymaj przyciski O [ @ nacisniete przez okoto 4 sekundy.

Gdy wyswietli sie = = =51, naciénij przycnsk@
Uruchomiony zostanie tryb serwisowy (wy$wietli sie funkcja i-. /).

a s DN

8.1.2 Przy pomocy programu MTX soft
Kliknij ,Komunikacja” P>,Ustawienia producenta”.

9. Dane techniczne

NAPIECIE ZASIHANIA ... 12 V DC £15%
Pobdr pradu W stani€ OTOWOSCI .........uuuuiiiiiiiiii s 65 mA
Maksymalny PODOr Praau............uuueeuiiiii 70 mA
Pasmo czestotliWOSCi Pracy .........uueiiiiiiiiiiiieiie e 433,05 + 434,79 MHz
Zasieg komunikacji radiowej (w terenie otwartym)......................... w zaleznosci od urzgdzenia
Obcigzalnos¢ wyjs¢ przekaznikowych (obcigzenie rezystancyjne) ................. 60 mA/30V DC
ObcigzalnoSC WYJSC typU OC ... ... 50mA/12V DC
Klasa srodowiskowa WG ENSOT30-5.......uuuuuiiiiiiii s Il
ZAKIeS teMPEIALUN PIrACY .....ceeeeeeeeeeee e -10°C...+55°C
Maksymalna WilgOtNOSE ..........uuuuiiiiiiii e 93+3%

Wymiary ODUAOWY ..........oooiiiiiiiiiiiiiiiiiiiieeeeeeeeeeeeeeeeee e 126 x 158 x 32 mm
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10. Historia zmian w tresci instrukcji

Wersja instrukcji Wprowadzone zmiany

06/20 e Zaktualizowana zostata lista urzgdzen obstugiwanych przez kontroler (s. 3).
e Zaktualizowany zostat rysunek ptytki elektroniki (s. 5).
e Dodany zostat rysunek prezentujgcy otwieranie obudowy (s. 7).
e Zaktualizowany zostat rysunek prezentujgcy przyciski kontrolera (s. 8).
e Zaktualizowana zostata lista funkcji serwisowych (s. 12).
e Zaktualizowane zostaty rysunki prezentujgce program MTX Soft (s. 13).
e Dodany zostat opis parametru ,Sterowanie” (s. 16).

e Dodany zostat rozdziat ,Konfigurowanie sposobu sterowania wyjsciami”
(s. 17).

e Zaktualizowany zostat opis konfigurowania pilotéw (s. 18).
e Zaktualizowany zostat opis konfigurowania czujek (s. 20).
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