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Informacje dotyczace
bezpieczenstwa

Przed przystapieniem do montazu zapoznaj sie z niniejsza
instrukcja obstugi!

Nieprzestrzeganie zalecen zawartych w instrukcji moze okazac sie
niebezpieczne lub spowodowaé naruszenie obowigzujacych prze-
piséw. Producent urzadzenia, Fibar Group S.A. nie ponosi odpowie-
dzialnosci za szkody powstate w wyniku uzytkowania niezgodnego z
niniejszg instrukcja.

Niebezpieczenstwo porazenia pradem!

FIBARO Roller Shutter 3 przeznaczony jest do pracy w domo-
wej instalacji elektrycznej. Btedne potaczenie lub uzytkowanie moze
by¢ przyczyng pozaru lub porazenia pragdem elektrycznym.

Wszelkie prace zwigzane z montazem urzadzenia moze wykonywac
tylko osoba posiadajaca odpowiednie kwalifikacje lub uprawnienia.

Wszelkie prace majace na celu zmiane konfiguracji potaczen badz
zmiane obcigzenia nalezy zawsze wykonywac po uprzednim odtacze-
niu napiecia sieciowego za pomocg odtgcznika/bezpiecznika instala-
cyjnego znajdujacego sie w obwodzie.

Zalecenie dotyczace bezpieczenstwa ewakuac;ji!

Stanowczo niezalecane jest sterowanie wszystkimi roletami
jednoczesdnie. W celach bezpieczenstwa przynajmniej jedna roleta
powinna posiadac niezalezne sterowanie, aby zapewni¢ bezpieczng
droge ewakuacji w sytuacji awaryjnej.



#1: Opis i funkcje urzadzenia

FIBARO Roller Shutter 3 zostat zaprojektowany do sterowania
roletami, markizami, zaluzjami, bramami oraz innymi urzadzeniami
napedzanymi jednofazowymi silnikami pradu przemiennego

FIBARO Roller Shutter 3 umozliwia doktadne pozycjonowanie
rolet oraz, w przypadku zaluzji, precyzyjne sterowanie lamelkami.
Urzadzenie pozwala takze na pomiar mocy czynnej i zuzycia energii.
Modut moze by¢ sterowany zdalnie, poprzez kontroler sieci Z-Wave,
lub manualnie, za pomoca podtaczonych do niego przyciskow.

Najwazniejsze cechy FIBARO Roller Shutter 3:

kompatybilny z dowolnym kontrolerem Z-Wave i Z-Wave+,

wspiera tryb chroniony sieci Z-Wave (Z-Wave Network Security) SO z
szyfrowaniem AES oraz S2 z szyfrowaniem PRNG,

obstuguje silniki rolet z mechanicznymi oraz elektrycznymi
krancowkami,

dziata w oparciu o zaawansowane sterowanie mikroprocesorowe,
umozliwia pomiar mocy czynnej oraz tagcznego zuzycia energii,
wspotpracuje z réznymi typami przyciskow: monostabilnymi,
bistabilnymi, oraz roletowymi,

przeznaczony do instalacji w puszkach natynkowych oraz
podtynkowych spetniajgcych krajowe normy bezpieczenstwa

f FIBARO Roller Shutter 3 jest w pelni
OWAVE kompatybilny ze standardem Z-Wave

PLUS.
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Urzadzenie to mozna
stosowaé ze wszyst-
kimi urzadzeniami
posiadajacymi certyfi-
kat Z-Wave; powinno
wspotpracowaé  réw-
niez z urzadzeniami
innych producentoéw.
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W celu korzystania
z wszystkich  funk-
cji urzadzenia, musi
ono wspdétpracowac z
kontrolerem obstugu-
jacym Z-Wave+ oraz
tryb Security.

OPIS | FUNKCJE URZADZENIA



INSTALACJA

#2: Instalacja

Podlaczenie Roller Shutter 3 w sposéb niezgodny z

A instrukcja moze spowodowac zagrozenie utraty zdrowia,

zycia lub mienia.
Podfaczaj urzadzenie tylko zgodnie z jednym ze schematow.

Nie podfaczaj do napeddéw zasilanych pradem statym (DC),
urzadzenie przeznaczone jest tylko do silnikow zasilanych pradem
przemiennym (AC).

Nie podtaczaj do wiekszych obciagzen niz zalecane.

Montuj tylko w puszkach podtynkowych spetniajagcych wtasciwe
normy bezpieczenstwa i o gtebokosci nie mniejszej niz 60 mm.
Uzywaj facznikéow elektrycznych zgodnych z obowigzujacymi
normami bezpieczenstwa.

Dtugos¢ przewoddéw uzytych do podtaczenia przetacznika
sterujgcego nie powinna przekraczac¢ 20m.

Podtaczajsilnikidorolettylkozelektronicznymilub mechanicznymi
krancowkami.

Objasnienia do schematoéw:
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S1 - zacisk 1 klawisza tacznika (uzywany do doda-
wania oraz usuwania urzadzenia)

Roller S2 - zacisk 2 klawisza tacznika

Q2 - zacisk 2 wyjscia na silnik rolety
Q1 - zacisk 1 wyjscia na silnik rolety
L - zacisk przewodu fazowego

N - zacisk przewodu neutralnego

B - przycisk serwisowy (uzywany do dodawania/
usuwania urzadzenia oraz obstugi trybu menu)

Wskazowki uktadania anteny:

Poprowadz antene w mozliwie duzej odlegtosci od metalowych
elementéw (przewody przytaczeniowe, wsporniki pierscieniowe
itp.), aby zapobiec zaktéceniom sygnatu radiowego.

Metalowe powierzchnie w bezposrednim otoczeniu (np.
metalowe puszki podtynkowe, metalowe listwy oscieznicowe)
moga wptywac negatywnie na zasieg urzadzenia!

Nie nalezy modyfikowa¢ dtugosci anteny. Jest ona idealnie
dopasowana do pasma, w ktérym pracuje system.

Upewnij sig, ze antena nie wystaje poza puszke instalacyjna.



Podtaczenie urzadzenia do standardowej rolety:

1.

Wytacz napiecie sieciowe.

2. Otworz puszke instalacyjna.

3. Podtacz urzadzenie zgodnie z ponizszym schematem:
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o

PE

EERREIE
S$1S2Q2 L Q1 N

B Roller
® Shutter 3

Schemat podtaczenia - silnik pra-
du przemiennego

Zweryfikuj poprawnos¢ instalacji.
Utéz urzadzenie i jego antene w puszce instalacyjnej.
Zamknij puszke instalacyjng i podtgcz napiecie sieciowe.

Wiacz napiecie sieciowe.

INSTALACJA
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Podtaczenie urzadzenia do rolety z wbud. sterownikiem:

1.

Wytacz napiecie sieciowe.

2. Otwoérz puszke instalacyjna.

3. Podtacz urzadzenie zgodnie z ponizszym schematem:
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Schemat podtaczenia - roleta z wbudowanym

sterownikiem

Zweryfikuj poprawnos¢ instalacji.
Ut6z urzadzenie i jego antene w puszce instalacyjne;j.
. Zamknij puszke instalacyjng i podtacz napiecie sieciowe.

Wiacz napiecie sieciowe.



Podtaczenie urzadzenia do napedu bramy:

+ Instalacja napedu bramy moze by¢ wykonana tylko przez upraw-
nionych instalatorow.

« Naped bramy musi by¢ wyposazony w krancowki.

« Zaleca sie podtaczenie bariery podczerwieni typu NC, ktora za-
trzyma brame w przypadku przerwania wigzki.

« Zaleca sie takze podtaczenie awaryjnego przycisku stop do prze-
wodu neutralnego (N) w napedzie. W nagtych sytuacjach, wcisnie-
cie przycisku spowoduje odciecie zasilania i zatrzyma brame.

1. Wyltacz napiecie sieciowe.
2. Otwoérz puszke instalacyjna.

3. Podtacz urzadzenie zgodnie z ponizszym schematem:
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Schemat podtaczenia - naped
bramy

Zweryfikuj poprawnos¢ instalacji.
Ut6z urzadzenie i jego antene w puszce instalacyjne;j.

Zamknij puszke instalacyjnga i podtacz napiecie sieciowe.

N o v s

Wiacz napiecie sieciowe.

INSTALACJA
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W przypadku proble-
mu z dodaniem za
pomoca klawisza S1
wykorzystaj przycisk B
(umieszczony na obu-
dowie).

DODAWANIE URZADZENIA

#3: Dodawanie urzadzenia

Dodawanie - tryb uczenia urzagdzenia Z-Wave umozliwiajacy dodanie
urzadzenia do istniejacej sieci Z-Wave.

Aby dodac urzadzenie do sieci Z-Wave recznie:

1.
2.

Wiacz napiecie sieciowe.
Zidentyfikuj przycisk S1.

Uruchom tryb dodawania (security/non-security) w kontrolerze
Z-Wave (patrz instrukcja obstugi kontrolera).

Szybko, trzykrotnie nacisnij przycisk S1.

Jesdli dodajesz w trybie Security S2, zeskanuj kod DSK QR albo
wprowadz podkreslony fragment kodu (z etykiety urzadzenia).

Poczekaj, az urzadzenie zostanie dodane do systemu.

Poprawne dodanie zostanie potwierdzone przez kontroler sieci

Z-Wave.

Aby dodac urzadzenie do sieci Z-Wave uzywajac funkcji Smart Start:

1.

Wprowadz kontroler w bezpieczny tryb dodawania (Security S2
Authenticated).

Zeskanujkod DSK QR lub wprowadz recznie podkreslony fragment
kodu (z etykiety urzadzenia).

. Wiacz napiecie sieciowe.

Dioda LED zacznie migac¢ na z6tto, zaczekaj az urzadzenie zostanie
dodane do systemu.

Poprawne dodanie zostanie potwierdzone przez kontroler sieci
Z-Wave.



#4: Usuwanie urzadzenia

Usuwanie - tryb uczenia urzadzenia Z-Wave umozliwiajacy usuniecie
urzadzenia z istniejgcej sieci Z-Wave.

Usuniecie urzadzenia z sieci Z-Wave przywraca domyslne wartosci
wszystkich parametréw, ale nie resetuje zmierzonego zuzycia energii.

Aby usunac urzadzenie z sieci Z-Wave:

1.
2.
3.

Upewnij sie, ze urzadzenie jest wtgczone.
Zidentyfikuj przycisk S1.

Uruchom tryb dodawania (security/non-security) w kontrolerze
Z-Wave (patrz instrukcja obstugi kontrolera).

Szybko, trzykrotnie nacisnij przycisk S1.
Poczekaj, az urzadzenie zostanie usuniete z systemu.

Poprawne usuniecie zostanie potwierdzone przez kontroler sieci
Z-Wave.
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W przypadku proble-
mu z usunieciem za
pomocy klawisza S1
wykorzystaj przycisk B
(umieszczony na obu-
dowie).
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Jesli  parametr 40
wigcza sceny dla po-
tréjnego  nacisniecia
S1, wytacz to lub uzyj
przycisku B, aby usu-
nac urzadzenie.

1 | wskazowka

Jesli parametr 24 ma
wartos¢ 1, to do usu-
wania uzyj klawisza
S2.

USUWANIE URZADZENIA
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Jedli proces kalibracji
nie przebiega prawi-
dtowo (np. nie roz-
poczyna sie, czasy
przejazdu sg za krot-
kie, zbyt dtugie, lub
bardzo niedoktad-
ne), dostosuj wartosc
parametru 155 (np.
zmniejsz go o poto-
we).

#5: Kalibracja pozycjonowania

Kalibracja to proces, w ktérym urzadzenie rozpoznaje parametry sil-
nika oraz rodzaj zastosowanych krancéwki.

Proces kalibracji jest konieczny, aby urzadzenie mogto prawidtowo
rozpoznawac pozycje rolet.

Procedura polega na petnym automatycznym przejezdzie pomiedzy
krancéwkami (w gore, w dét, i z powrotem).

Kalibracja pozycjonowania rolet

Kalibracja przy uzyciu przelacznika monostabilnego:
1. Upewnij sie, ze:
urzadzenie jest podtaczone,

terminale S1i S2 sg podtaczone do przycisku monosta-
bilnego,

urzadzenie jest dodane do sieci Z-Wave,
« parametr 151 jest ustawiony na 1 lub 2.
Przytrzymaj przycisk A lub ¥ na co najmniej 3 sekundy.
Przytrzymaj ten sam przycisk ponownie, na co najmniej 3 s.
Przytrzymaj ten sam przycisk ponownie, na co najmniej 3 s.

uioAd N

Urzadzenie wykona proces kalibracji wykonujac peten cykl -
w gore, w dot, i z powrotem.

6. Zweryfikuj, czy pozycjonowanie dziata prawidtowo.

Kalibracja przy uzyciu przycisku B:
1. Upewnij sie, ze:

urzadzenie jest podtaczone,
+ urzadzenie jest dodane do sieci Z-Wave,
« parametr 151 jest ustawiony na 1 lub 2.
Nacisnij i przytrzymaj przycisk B.
Poczekaj, az dioda LED zaswieci na biato.

Szybko pus¢ przycisk B, a nastepnie nacisnij go krétko.

oA WN

Urzadzenie wykona proces kalibracji wykonujac peten cykl -
w gore, w dot, i z powrotem.

6. Zweryfikuj, czy pozycjonowanie dziata prawidtowo.

KALIBRACJA POZYCJONOWANIA
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Kalibracja przy uzyciu parametru:
1. Upewnij sie, ze:
 urzadzenie jest podtaczone,
urzadzenie jest dodane do sieci Z-Wave,
parametr 151 jest ustawiony na 1 lub 2.
2. Ustaw parametr 150 na 2.

Urzadzenie wykona proces kalibracji wykonujac peten cykl -
w gore, w dot, i z powrotem.

4. Parametr 150 zostanie ustawiony na 1, po tym jak zakonczy
sie proces kalibracji.

5. Zweryfikuj, czy pozycjonowanie dziata prawidtowo.

Kalibracja pozycjonowania lamelek w zaluzjach

Kalibracja przy uzyciu przelacznika monostabilnego:
1. Upewnij sie, ze:
 urzadzenie jest podfaczone,

terminale S1 i S2 sq podtaczone do przycisku monosta-
bilnego,

urzadzenie jest dodane do sieci Z-Wave,
parametr 151 jest ustawiony na 2,
zaluzje sg skalibrowane.

2. Domyslnie, czas petnego przejscia ustawiony jest na 150 (1,5
sekundy) w parametrze 152.

3. Obracaj lamelkami pomiedzy skrajnymi pozycjami trzyma-
jac przycisk A lub ¥ :
 Jesli po petnym obrocie lamelek, zaluzje sie podniosa lub
opuszczg, zmniejsz wartos¢ parametru 152,
+ Jesli po petnym cyklu, lamelki nie osiaqgna swojej konco-
wej pozycji, zwieksz wartos¢ parametru 152.
4. Powtarzaj poprzedni krok, az osiggniesz zadowalajacy efekt
pozycjonowania.

5. Zweryfikuj, czy pozycjonowanie dziata prawidtowo. Popraw-
nie skonfigurowane pozycjonowanie lamelek nie powinno
sprawiag, ze zaluzje sie podnosza lub opuszczaja.

KALIBRACJA POZYCJONOWANIA
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KALIBRACJA POZYCJONOWANIA

1.

Kalibracja pozycjonowania rolet z wbudowanym sterownikiem

Upewnij sie, ze:

urzadzenie jest podtgczone,

terminale S1i S2 sg podtaczone do przycisku monosta-
bilnego,

urzadzenie jest dodane do sieci Z-Wave,
parametr 151 jest ustawiony na 5 lub 6.

Domyslnie, czas petnego przejscia ustawiony jest na 600 (6
sekund) w parametrach 155 156.

Poruszaj roletami pomiedzy krancéwkami naciskajac przy-
cisk A lub V:

Jesli roleta zatrzyma sie zanim osiggnie najwyzsza pozy-
cje, zwieksz wartos¢ parametru 155,

Jesli roleta nie zatrzyma sie po osiggnieciu najwyzszej
pozycji, zmniejsz wartos¢ parametru 155,

Jesli roleta zatrzyma sie zanim osiggnie najnizsza pozy-
cje, zwieksz wartos¢ parametru 156,

Jesli roleta nie zatrzyma sie po osiggnieciu najnizszej po-
zycji, zmniejsz wartos¢ parametru 156.

Powtarzaj poprzedni krok, az osiggniesz zadowalajacy efekt
pozycjonowania.

Zweryfikuj, czy pozycjonowanie dziata prawidtowo.



#6: Sterowanie reczne

Urzadzenie umozliwia podtaczenie przyciskdw do terminali S1 oraz
S2. Moga to by¢ przyciski roletowe (monostabilne) lub bistabilne.

Przyciski te sterujg podnoszeniem i opuszczaniem rolet.
Opis:

A - przycisk podtagczony do terminala S1

V — przycisk podfaczony do terminala S2

Sterowanie przyciskami roletowymi (monostabilnymi):
Nacisniecie przycisku A inicjuje ruch w gére.
Nacisniecie przycisku ¥ inicjuje ruch w dot.

Jedli roleta jest w ruchu, kazdorazowe nacisniecie jednego z
przyciskéw spowoduje zatrzymanie rolety.

Sterowanie lamelkami w zaluzjach

W przypadku uzycia zaluzji z uchylnymi lamelkami, jest mozli-
wosc sterowania ich katem nachylenia uzywajac przyciskow.

Przytrzymanie przycisku A inicjuje obrét w gére.

Przytrzymanie przycisku ¥ inicjuje obrét w dot.

Sterowanie przyciskami bistabilnym:
Przetgczenie przycisku A inicjuje ruch w gore.
Przetaczenie przycisku ¥ inicjuje ruch w dét.
Wybranie pozycji srodkowej spowoduje zatrzymanie rolety.

13
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Przelacznik mono-
stabilny

Zwolnienie przycisku
powoduje, ze sprezy-
na samoczynnie odbi-
ja przycisk powodujac
roztaczenie.
Przelacznik bistabil-
ny

Dziata na zasadzie
przetagcznika, nie ma
sprezyny, ktéra odbija
z powrotem po zwol-
nieniu przycisku.

STEROWANIE RECZNE



14

1 | WSKAZOWKA

Przelacznik mono-
stabilny

Zwolnienie przycisku
powoduje, ze sprezy-
na samoczynnie odbi-
ja przycisk powodujac
roztaczenie.

STEROWANIE BRAMAMI

#7: Sterowanie bramami

Urzadzenie umozliwia sterowanie napedem bramy.

Silnik bramy nalezy podtaczy¢ do terminali Q1 i Q2 zgodnie ze sche-
matem podtaczenia.

W przypadku sterowania brama, do terminala ST mozna podfaczy¢
sterujacy przycisk monostabilny.

Do wejscia S2 zaleca sie podtaczy¢ bariere podczerwieni, przycisk
awaryjny lub dowolny mechanizm alarmowy. Przerwanie kontaktu
w czujniku podtaczonym do S2 zawsze zatrzyma brame w aktualnej

pozycji.

Sterowanie przyciskami monostabilnymi:
Nacisniecie przycisku S1 - inicjuje ruch bramy w sekwencji:
OTWARCIE -> STOP -> ZAMKNIECIE -> STOP -> OTWARCIE

Roztaczenie styku S2 - powoduje zatrzymanie bramy

Automatyczne zamykanie:

+ Po petnym otwarciu - brama zacznie sie automatycznie zamykac,
po czasie okreslonym w parametrze 152,

+ Poroztaczenie styku S2 — brama zacznie sie automatycznie zamy-
kac, po czasie okreslonym w parametrze 154.



Menu pozwala na wykonywanie akcji zwigzanych z siecig Z-Wave.

#8: Menu

Aby przejs¢ w tryb menu:

1.

oA~ N

Wytacz napiecie sieciowe.

Wyjmij urzadzenie z puszki, aby utatwi¢ dostep do przycisku B.
Wiacz napiecie sieciowe.

Nacisnij i przytrzymaj przycisk B, aby wejs¢ do MENU.
Poczeka, az dioda LED zaswieci na odpowiedni kolor:

BIALY - start kalibracji

ZIELONY - reset pomiarow zuzycia energii elektrycznej
FIOLETOWY - test zasiegu sieci Z-Wave
ZOLTY - reset urzadzenia

Zwolnij i szybko kliknij przycisk B, aby zatwierdzi¢ wyboér.

15

MENU
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Reset urzadzenia nie
jest zalecana formga
usuniecia go z syste-
mu. Uzyj procedury
resetowania tylko w
przypadku braku lub
uszkodzenia kontro-
lera. W celu pewnego
usuniecia urzadzenia
zalecamy przepro-
wadzenie procedury
usuwania urzadzenia
z sieci Z-Wave.

#9: Przywracanie ustawien
fabrycznych

Procedura resetu pozwala na przywrdocenie urzadzenia do ustawien
fabrycznych, co skutkuje usunieciem wszystkich informacji o przypi-
saniu do sieci oraz ustawien konfiguracyjnych.

Aby przywrdcic urzadzenie do ustawien fabrycznych:

Wytacz napiecie sieciowe.

Wyjmij urzadzenie z puszki, aby utatwic¢ dostep do przycisku B.
Wiacz napiecie sieciowe.

Nacisnij i przytrzymaj przycisk B, aby wejs¢ do MENU.
Poczekaj, az dioda LED zaswieci na zotto.

Szybko zwolnij i kliknij przycisk B, aby zatwierdzi¢ wybor.

No ks wN =

Po kilku sekundach urzadzenie zostanie zrestartowane, co jest za-
sygnalizowane przez diode LED, ktéra zaswieci na czerwono.

PRZYWRACANIE USTAWIEN FABRYCZNYCH



#10: Pomiar mocy i energii

Urzadzenie umozliwia pomiar mocy czynnej oraz zuzytej energii elek-
trycznej. Informacje te sg raportowane do kontrolera sieci Z-Wave.

Pomiar odbywa sie z wykorzystaniem zaawansowanej technologii
mikroprocesorowej, zapewniajac wysoka doktadnosc¢ i precyzje po-
miarow (+/- 1% dla obcigzerh TOW-1000W).

Moc czynna - moc, ktora odbiornik energii elektrycznej zamienia na
prace lub ciepto. Jednostka mocy czynnej sg Waty [W].

Energia elektryczna - moc czynna zuzyta przez odbiornik w jednost-
ce czasu. Uzytkownicy energii elektrycznej sg rozliczani przez dostaw-
cOw na podstawie zuzytej mocy czynnej w danej jednostce czasu.
Najczesciej spotykana jednostka energii elektrycznej jest kilowatogo-
dzina [kWh]. Oznacza ona ilos¢ kilowatéw mocy czynnej zuzytej przez
odbiornik w czasie jednej godziny. TkWh = 1000Wh.

Resetowanie pomiaru energii:
Urzadzenie umozliwia wykasowanie odczytéw na 3 sposoby:
a) Uzywajac funkcji do resetowania z poziomu kontrolera Z-wave.
b)Recznie, stosujac nastepujaca procedure:
1. Wylacz gtéwne zasilanie sieciowe.
. Wyjmij urzadzenie z puszki, aby utatwi¢ dostep do przycisku B.
. Wiacz gtéwne zasilanie sieciowe.

2
3
4. Nacisnij i przytrzymaj przycisk B, aby wejs¢ do MENU.
5. Poczekaj, az dioda LED zaswieci na zielono.

6. Szybko zwolnij i kliknij przycisk B, aby zatwierdzi¢ wybér.
7. Informacje o zuzyciu energii zostang wymazane.

¢) Przywracajac urzadzenie do ustawien fabrycznych.
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Pomiar zuzycia energii
wzgledem gtéwnego
licznika moze sie réz-
ni¢ o +/- 10%.

A UWAGA

Urzadzenie zapisuje
okresowo (co godzi-
ne) odczyty zuzycia
energii w pamieci
urzadzenia. Odtacze-
nie modutu od sieci
elektrycznej nie spo-
woduje  wymazania
przechowywanych in-
formacji.

POMIAR MOCY | ENERGII
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ASOCJACIE

#11: Asocjacje

Asocjacja (powiazanie) - bezposrednie sterowanie innymi urzadze-
niami w sieci Z-wave, np. Dimmerem, Switchem, Roller Shutterem,
lub sceng (tylko za posrednictwem kontrolera Z-Wave).

Urzadzenie umozliwia asocjacje trzech grup:

1. grupa asocjacyjna - “Lifeline” raportuje stan urzadzenia i pozwa-
la na przypisanie tylko jednego urzadzenia (domyslnie kontrolera)

2. grupa asocjacyjna - “Roller Shutter” jest przypisana do pozycjo-
nowania rolety - GORA/DOL (uzywa klasy Switch Multilevel).

3. grupa asocjacyjna - “Slats” jest przypisana do pozycjonowania
zaluzji —- GORA/DOL (uzywa klasy Switch Multilevel).

Urzadzenie w 2.i 3. grupie umozliwia kontrole 5 urzadzen zwyktych lub
wielokanatowych w jednej grupie asocjacyjnej, Wyjatkiem jest 1. grupa
“LifeLine”, ktéra jest zarezerwowana dla kontrolera i pozwala na przypi-
sanie tylko 1 urzadzenia.

Aby dodac asocjacje (wykorzystujac kontroler Home Center):
1. Przejdz do opcji urzadzenia klikajac na ikone: \%
Wybierz zaktadke ,Zaawansowane”.

Kliknij przycisk ,Ustawianie asocjacji”

Okresl do ktérej grupy i jakie urzadzenia zasocjowac.

Zapisz wprowadzone zmiany.

o vk wWwN

Zaczekaj na ukonczenie procesu konfiguracji.



#12: Test zasiegu Z-Wave

Urzadzenie posiada wbudowany mechanizm umozliwiajacy
sprawdzenie zasiegu sieci Z-wave.

Aby przetestowac zasieg gtdwnego kontrolera:

1. Wylacz gtéwne zasilanie sieciowe.

Wyjmij urzadzenie z puszki, aby utatwi¢ dostep do przycisku B.
Wiacz gtéwne zasilanie sieciowe.

Nacisnij i przytrzymaj przycisk B, aby wejs¢ do MENU.
Poczekaj, az dioda LED zaswieci na fioletowo.

Szybko zwolnij i kliknij przycisk B, aby zatwierdzi¢ wyboér.

No U A~ WwWN

Dioda LED zasygnalizuje zasieg sieci Z-Wave (opis trybow sygnali-
zacji zasiegu ponizej).

8. Aby wyjsc¢ z trybu testu zasiegu, nacisnij krétko przycisk B.

Tryby sygnalizacji zasiegu sieci Z-Wave:

Dioda pulsuje w kolorze zielonym - urzadzenie prébuje bezposred-
nio komunikowac sie z gtéwnym kontrolerem. Jezeli bezposrednia
komunikacja nie bedzie mozliwa, urzadzenie sprobuje komunikacji
poprzez inne moduty, co zostanie zasygnalizowane miganiem koloru
z6ttego.

Dioda swieci w kolorze zielonym - urzagdzenie komunikuje sie bez-
posrednio z kontrolerem.

Dioda pulsuje w kolorze zéitym - urzadzenie szuka drogi komuni-
kacji z gtéwnym kontrolerem poprzez inne moduty.

Dioda swieci w kolorze z6itym - urzadzenie komunikuje sie z cen-
tralag poprzez inne moduty. Po dwéch sekundach urzadzenie ponow-
nie sprébuje skomunikowac sie bezposrednio z centralg, co bedzie
sygnalizowane miganiem w kolorze zielonym.

Dioda pulsuje w kolorze fioletowym — urzadzenie prébuje komuni-
kowac sie na granicy zasiegu. Jezeli komunikacja powiedzie sie, ope-
racja zostaje potwierdzona zmiang koloru wskaznika LED na z6tty. Nie
zaleca sie regularnej pracy urzadzenia na granicy zasiegu.

Dioda swieci w kolorze czerwonym - urzadzenie nie moze skomu-
nikowac sie z kontrolerem ani bezposrednio, ani poprzez inne wezty
sieci Z-Wave.
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A UWAGA

Aby mozliwe byto
przetestowanie zasie-
gu sieci, urzadzenie
musi by¢ dodane do
kontrolera Z-Wave. Ba-
danie zasiegu obcigza
sie¢, dlatego zalecane
jest wykonywanie te-
stu tylko w szczegol-
nych przypadkach.

1 | wskazowka

Modut moze zmieniac
tryb  komunikacji z
bezposredniej na ko-
munikacje z uzyciem
routingu i odwrotnie,
zwiaszcza jezeli znaj-
duje sie na granicy
zasiegu komunikacji
bezposredniej.

TEST ZASIEGU Z-WAVE
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AKTYWACJA SCEN

#13: Aktywacja scen

Urzadzenie moze aktywowac sceny w kontrolerze Z-Wave poprzez
wystanie identyfikatora sceny i atrybutu dane akgji korzystajac z Cen-
tral Scene Command Class.

Domyslnie sceny nie sg aktywowane, ustaw parametry 40 i 41, aby
wigczyc¢ aktywacje scen dla wybranych akgji.

,('3 A Nacisniecie 1 Key Pressed 1 time
o Podwojne _
= o 1 Key Pressed 2 times
SE nacisniecie
x F_,J Potrdéjne nacisniecie 1 Key Pressed 3 times
%-8 Przytrzymanie* 1 Key Held Down
&z Zwolnienie* 1 Key Released
o Pojedyncze )
35 o 2 Key Pressed 1 time
> nacisniecie
°a Podwdjne
g‘{; - .J . 2 Key Pressed 2 times
5 © nacisniecie
3 c Potrdjne )
~x 5 o 2 Key Pressed 3 times
S+ nacisniecie
E‘ Przytrzymanie* 2 Key Held Down
o

Zwolnienie* 2 Key Released

* Niedostepne dla przyciskow bistabilnych.



#14: Specyfikacja Z-Wave

Endpoint 1:
Generyczna Klasa Urzgdzenia: GENERIC_TYPE_SWITCH_MULTILEVEL
Specyficzna Klasa: SPECIFIC_TYPE_CLASS_B_MOTOR_CONTROL
Opis: przedstawia przetacznik podtaczony do terminala S1.
Endpoint 2:
Generyczna Klasa Urzadzenia: GENERIC_TYPE_SWITCH_MULTILEVEL
Specyficzna Klasa: SPECIFIC_TYPE_CLASS_B_MOTOR_CONTROL
Opis: przedstawia przetacznik podtaczony do terminala S2.

Wartosci klasy komend Switch Multilevel odzwierciedlaja akcje:
+  0x00 - petne zamkniecie

+ 0x63 - petne otwarcie

Wspierane Klasy Komend:

ZWAVEPLUS_INFO [0x5E] V2
SWITCH_MULTILEVEL [0x26] V4 TAK
ASSOCIATION [0x85] V2 TAK
MULTI_CHANNEL_ASSOCIATION [Ox8E] V3 TAK
ASSOCIATION_GRP_INFO [0x59] V2 TAK
TRANSPORT_SERVICE [0x55] V2
VERSION [0x86] V2 TAK
MANUFACTURER_SPECIFIC [0x72] V2 TAK
DEVICE_RESET_LOCALLY [Ox5A] V1 TAK
POWERLEVEL [0x73] V1 TAK
SECURITY [0x98] V1
SECURITY_2 [Ox9F] V1
SUPERVISION [0x6C] V1
METER [0x32] V3 TAK
CONFIGURATION [0x70] V1 TAK
CRC_16_ENCAP [0x56] V1
NOTIFICATION [0x71] V8 TAK
PROTECTION [0x75] V2 TAK
MULTI_CHANNEL [0x60] V4 TAK
CENTRAL_SCENE [0x5B] V3 TAK
FIRMWARE_UPDATE_MD [0x7A] V4 TAK
APPLICATION_STATUS [0x22] V1
BASIC [0x20] V1 TAK

21

SPECYFIKACJA Z-WAVE
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Wielokanatowe Klasy Komend:

Endpoint 1
ZWAVEPLUS_INFO [0x5E] V2
SWITCH_MULTILEVEL [0x26] V4 TAK
ASSOCIATION [0x85] V2 TAK
MULTI_CHANNEL_ASSOCIATION [0x8E] V3 TAK
ASSOCIATION_GRP_INFO [0x59] V2 TAK
SECURITY [0x98] V1
SECURITY_2 [0x9F] V1
SUPERVISION [0x6C] V1
METER [0x32] V3 TAK
NOTIFICATION [0x71] V8 TAK
APPLICATION_STATUS [0x22] Vi1
Endpoint 2
ZWAVEPLUS_INFO [0x5E] V2
SWITCH_MULTILEVEL [0x26] V4 TAK
ASSOCIATION [0x85] V2 TAK
MULTI_CHANNEL_ASSOCIATION [0x8E] V3 TAK
ASSOCIATION_GRP_INFO [0x59] V2 TAK
SECURITY [0x98] V1
SECURITY_2 [0x9F] V1
SUPERVISION [0x6C] V1
APPLICATION_STATUS [0x22] V1

Klasy Komend Powiadomien:

To urzadzenie uzywa Klasy Komend Powiadomien, aby zaraportowac
ré6zne komunikaty do kontrolera (grupa “Lifeline”).

M Power Over-current detected
anagement [0X06]
[0x08]
System System Hardware Failure Device overheat
[0x09] [0x03] [0x01]

SPECYFIKACJA Z-WAVE



Klasy Komend Ochronnych:

Klasy Komend Ochrony (Protection Command Class) pozwalaja na

ograniczenie lokalne.

Lokalna

0

Niechroniona - Urzadzenie nie jest
chronione i moze by¢ normalnie stero-
wane za pomocg S1i52

Lokalna

Operacje niedozwolone - S1i S2 nie
moga zmieniac standw przekaznikow,
inne opcje sg dostepne (menu)

RF (zdalna)

Niechroniona - Urzadzenie akceptuje i
odpowiada na wszystkie komendy RF.

RF (zdalna)

Komunikacja RF wytaczona - Podsta-
wowa klasa komend oraz przetacznik
binarny sg odrzucane, inne komendy
sq odbierane normalnie.

Klasy Komend Pomiarowych:

Takie same dla catego urzadzenia, Endpoint 1 oraz Endpoint 2.

Electric Electric_kWh Import 5 4
[0x01] [0x00] [0x01]
Electric Electric. W Import 1 5
[0x01] [0x02] [0x01]
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1 | WSKAZOWKA

Jesli parametr 20 jest
ustawiony na 1 (prze-
tacznik bistabilny),
zmien warto$¢ para-
metry 153 na 0, aby
zaluzje funkcjonowaty
poprawnie.

1 | WSKAZOWKA

W przypadku niepra-
widtowej instalacji,
ustaw parametr 25
na 1, aby dostosowac
prace urzadzenia do
logiki Multilevel Swi-
tch CC:

+ 00 - otwarte,

+ 63 - zamkniete.

#15: Parametry zaawansowane

FIBARO Roller Shutter 3 mozna dostosowac¢ do potrzeb uzytkownika.
Ustawienia konfiguracyjne sa dostepne w interfejsie FIBARO w postaci
opcji wybieranych przez zaznaczenie odpowiednich pél.

Aby skonfigurowac Roller Shutter 3 (uzywajac FIBARO Home Center):
1. Przejdz do opcji urzadzenia klikajac ikone:

2. Wybierz zaktadke ,Zaawansowane”.

KONFIGURACJA WEJSCIA/WYJSCIA

20. Rodzaj przetacznika

Parametr okresla rodzaj przetacznika podtagczonego do wejs¢ S1i S2
w urzadzeniu Roller Shutter 3.

Ten parametr nie jest istotny dla trybéw otwierania bram (parametr
151 ustawiony na 3 lub 4). W takim przypadku przycisk dziata jako
monostabilny i musi by¢ zawsze podtaczony do wejscia S1.

Mozliwe wartosci: | 0 — przetgcznik monostabilny
1 - przetacznik bistabilny

2 - jeden przetacznik roletowy (przetgcznik po-
winien zosta¢ podtaczony do S1)

Wartos¢ domysina: | 2 Rozmiar param.: |1 [bajt]

24, Zamiana wejs¢

Parametr pozwala na zamiane wejs¢ S1 i S2 bez faktycznej zmiany
podtgczonych przewodow.

Mozliwe wartosci: | 0 - wytgczona (S1 - 1. kanat, S2 - 2. kanat)

1 - odwrécona (S1 - 2. kanat, S2 - 1. kanat)
Wartos¢ domyslna: | 0 Rozmiar param.: |1 [bajt]

25, Zamiana wyjs¢

Parametr pozwala na odwrdécenie dziatania wyjs¢ Q1 i Q2 bez faktycz-
nej zmiany podfaczonych przewodow (np. w przypadku nieprawidto-
wego podtaczenia).

Mozliwe wartosci: | 0 - wytgczona (Q1 - 1. kanat, Q2 - 2. kanat)
1 - odwrdcona (Q1 - 2. kanat, Q2 - 1. kanat)

Wartos¢ domyslna: | 0 Rozmiar param.: |1 [bajt]

PARAMETRY ZAAWANSOWANE



KONFIGURACJA ALARMOW

30. Konfiguracja reakcji na alarm nr 1

Parametr okresla, na jakie ramki alarmowe, i w jaki sposéb, urzadzenie
powinno zareagowac. Parametr sktada sie z 4 bajtéw, w ktérym trzy
pierwsze sg ustawiane zgodnie ze specyfikacja protokotu Z-Wave.

Mozliwe wartosci: | 1B [MSB] - Typ Powiadomienia
2B - Warto$¢ Powiadomienia
3B - Parametry Zdarzenia/Stanu
4B [LSB] - akcja:

0 - brak akgji

1 - otwarcie rolet

2 - zamkniecie rolet
Wartos¢ domyslna: [ [0x00, 0x00, 0x00, 0x00]

(wytaczona)
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Alarm z nizszg liczba
ma wyzszy priorytet,
zatem pierwszy alarm
nadpisze inne alarmy
tego samego typu.

1 | WSKAZOWKA

Rozmiar param.: | 4 [bajty]

31. Konfiguracja reakcji na alarm nr 2 (Woda)

Parametr okresla, na jakie ramki alarmowe, i w jaki sposéb, urzadzenie
powinno zareagowac. Parametr sktada sie z 4 bajtéw, w ktérym trzy
pierwsze sg ustawiane zgodnie ze specyfikacja protokotu Z-Wave.

Mozliwe wartosci: | 1B [MSB] - Typ Powiadomienia
2B - Wartos$¢ Powiadomienia
3B - Parametry Zdarzenia/Stanu
4B [LSB] - akcja:

0 - brak akgji

1 - otwarcie rolet

2 - zamkniecie rolet

Wartos¢ domysina: [ [0x05, OxFF, 0x00, 0x00]
(Alarm Zalania, powiadomienie, brak akcji)

Rozmiar param.: | 4 [bajty]

Ustawiajagc ~ wartosc
notyfikacji na OxFF
sprawi, ze wywota
akcje dwa razy: kiedy
alarm nastapi i kiedy
zostanie anulowany.

PARAMETRY ZAAWANSOWANE
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32. Konfiguracja reakcji na alarm nr 3 (Dym)

Parametr okresla, na jakie ramki alarmowe, i w jaki sposéb, urzadzenie
powinno zareagowac. Parametr sktada sie z 4 bajtéw, w ktérym trzy
pierwsze s ustawiane zgodnie ze specyfikacja protokotu Z-Wave.

Mozliwe wartosci: | 1B [MSB] - Typ Powiadomienia
2B - Wartos$¢ Powiadomienia
3B - Parametry Zdarzenia/Stanu
4B [LSB] - akcja:

0 - brak akgji

1 - otwarcie rolet

2 - zamkniecie rolet
Wartos¢ domyslna: | [0x01, OxFF, 0x00, 0x00]

(Alarm Dymu, powiadomienie, brak akc;ji)

Rozmiar param.: | 4 [bajty]

33. Konfiguracja reakcji na alarm nr 4 (CO)

Parametr okresla, na jakie ramki alarmowe, i w jaki sposéb, urzadzenie
powinno zareagowac. Parametr sktada sie z 4 bajtéw, w ktérym trzy
pierwsze sg ustawiane zgodnie ze specyfikacja protokotu Z-Wave.

Mozliwe wartosci: | 1B [MSB] - Typ Powiadomienia
2B - Warto$¢ Powiadomienia
3B - Parametry Zdarzenia/Stanu
4B [LSB] - akcja:

0 - brak akgji

1 - otwarcie rolet

2 - zamkniecie rolet

Warto$¢ domysl- [ [0x02, OxFF, 0x00, 0x00]
na:

(Alarm CO, powiadomienie, brak akcji)
Rozmiar param.: | 4 [bajty]

PARAMETRY ZAAWANSOWANE
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34. Konfiguracja reakcji na alarm nr 5 (Temperatura)

Parametr okresla, na jakie ramki alarmowe, i w jaki sposéb, urzadzenie
powinno zareagowac. Parametr sktada sie z 4 bajtéw, w ktérym trzy
pierwsze sg ustawiane zgodnie ze specyfikacja protokotu Z-Wave.

Mozliwe wartosci: | 1B [MSB] - Typ Powiadomienia
2B - Warto$¢ Powiadomienia
3B - Parametry Zdarzenia/Stanu
4B [LSB] - akcja:
0 - brak akgji
1 - otwarcie rolet
2 - zamkniecie rolet
Wartos¢ domyslna: | [0x04, OxFF, 0x00, 0x00]
(Alarm Temp., powiadomienie, brak akgcji)
Rozmiar param.: | 4 [bajty]

KONFIGURACJA AKTYWOWANIA SCEN i | WskAZOWKA
40. Przelqcznik S1 - aktywowanie scen Wartoéci  parametru
Parametr okresla w wyniku jakich akcji urzadzenie wysle przypisany 40 moga by¢ pota-
identyfikator sceny do kontrolera. czone, np. 1+2=3
oznacza, ze sceny dla
Mozliwe wartosci: | 1 - pojedyncze klikniecie pojedynczego i po-

dwdjnego  klikniecia

2 - podwdjne klikniecie s3 wysylane.

4 - potrdjne kliknigcie

8 - wcisniecie i przytrzymanie El WSKAZOWKA
Wartos¢ domyslna: | 0 Rozmiar param.: |1 [bajt] Wiaczenie tréjkliku na
. . S1 w parametrze 40
Parametr okre$la w wyniku jakich akcji urzadzenie wysle przypisany L G
identyfikator sceny do kontrolera. urzadzenia przez S1.
Mozliwe wartosci: | 1 - pojedyncze klikniecie .

1 | wskazowka

2 - podwdjne klikniecie
Wartosci  parametru

4 - potrdjne kliknigcie 41 moga by¢ pola-
8 - wcisniecie i przytrzymanie czone, np. 1+42=3
Warto$¢ domyslna: | 0 Rozmiar param.: |1 [bajt] oznacza, ze sceny dla

pojedynczego i po-
dwdjnego  klikniecia
sg wysytane.

PARAMETRY ZAAWANSOWANE
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KONFIGURACJA RAPORTOWANIA POBORU MOCY | ENERGII

60. Pomiar mocy pobieranej przez samo urzadzenie

Parametr okresla czy mierzona wartos¢ poboru mocy ma zawierac
moc pobieranga przez modut.

Mozliwe wartosci: | 0 - funkcja nieaktywna

1 - funkcja aktywna
Wartos¢ domyslna: | 0 Rozmiar param.: 1 [bajt]

61. Raportowanie mocy - przy zmianie

Minimalna zmiana mocy aktywnej (wzgledem poprzedniego rapor-
tu), ktéra spowoduje wystanie nowego raportu do kontrolera.

Dla obcigzen ponizej 50W ten parametr nie jest istotny. W takim przy-
padku, raporty sg wysytane co zmiane o min. 5W.

Raportowanie mocy odbywa sie nie czesciej niz co 30 sekund.

Mozliwe wartosci: | 0 - raporty sg wytaczone
1-500 (1-500%) - zmiana mocy w procentach
Wartos¢ domysina: | 15 (15%) Rozmiar param.: |2 [bajty]

62. Okresowe raportowanie mocy

Parametr okresla w jakim przedziale czasowym jest wysytane okreso-
we raportowanie mocy i nie jest to zalezne od zmiany mocy (parametr
61).

Mozliwe wartosci: | 0 - raporty okresowe sg wytaczone
30-32400 (30-32400s) - interwat raportow
Wartos¢ domyslna: | 3600 (1h) Rozmiar param.: 2 [bajty]

65. Raportowanie energii - przy zmianie

Minimalna zmiana pobranej energii (wzgledem poprzedniego rapor-
tu), ktéra spowoduje wystanie nowego raportu do kontrolera.

Mozliwe wartosci: | 0 - raporty sg wytgczone
1-500 (0.01 - 5 kWh) - zmiana energii
Wartos¢ domysina: | 10 (0.1 kWh) [ Rozmiar param.: |2 [bajty]

66. Okresowe raportowanie energii

Parametr okres$la w jakim przedziale czasowym jest wysytane okreso-
we raportowanie energii. Okresowe raportowanie nie jest zalezne od
zmiany pobranej energii (parametr 65).

Mozliwe wartosci: | 0 - raporty okresowe sg wytaczone

30-32400 (30-32400s) - interwat raportéw
Wartos¢ domyslna: | 3600 (1h) Rozmiar param.: 2 [bajty]

PARAMETRY ZAAWANSOWANE
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KONFIGURACJA DZIALANIA ROLLER SHUTTERA

150. Wymuszenie kalibracji

Zamiana wartosci parametru na 2 spowoduje, ze urzadzenie wejdzie
w tryb kalibracji. Parametr jest istotny tylko wtedy, kiedy roleta jest
skonfigurowana do dziatania w trybie pozycjonowania (parametr 151
ustawiony na 1, 2 lub 4).

Mozliwe wartosci: | 0 - urzadzenie nie jest skalibrowane

1 - urzadzenie jest skalibrowane

2 - wymus kalibracje urzadzenia

Wartos¢ domyslna: | 0 Rozmiar param.: |1 [bajt]

151. Tryb pracy

Parametr stuzy do ustawienia odpowiedniego trybu pracy tak, aby
dziatato zgodnie z podtagczonym urzadzeniem.

Mozliwe wartosci: | 1 - roleta z pozycjonowaniem

2 - zaluzje z pozycjonowaniem

3 - brama bez pozycjonowania

4 - brama z pozycjonowaniem

5 - roleta z wbud. sterownikiem

6 - roleta z wbud. sterownikiem (impulsowa)
Wartos¢ domyslna: | 1 Rozmiar param.: |1 [bajt]

152. Zaluzje - czas petnego obrotu lamelek

W przypadku zaluzji (parametr 151 ustawiony na 2), parametr ten
okresla czas petnego obrotu lamelek.

W przypadku napedu bramy (parametr 151 ustawiony na 3 lub 4), pa-
rametr ten okresla czas, po ktérym brama zacznie sie automatycznie
zamykac (jesli ustawione na 0, brama nie bedzie sie zamykac).

W przypadku ustawienia innego trybu, parametr ten jestignorowany.

Mozliwe wartosci: | 0-90000 (0 - 900s, co 0.01s) - czas obrotu
Wartos¢ domysina: | 150 (1.5s) Rozmiar param.: |4 [bajty]

PARAMETRY ZAAWANSOWANE
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Jesli parametr 20 jest
ustawiony na 1 (prze-
tacznik bistabilny),
zmien wartos¢ para-
metru 153 na 0, aby
zaluzje mogty dziata¢
poprawnie.

153. Powrot lamelek do poprzedniej pozycji

W przypadku zaluzji (parametr 151 ustawiony na 2), parametr okresla
pozycjonowanie lamelek w réznych pozycjach

W przypadku ustawienia innego trybu, parametr ten jestignorowany.

Mozliwe wartosci: |0 — lamelki wracaja do zadanej pozycji tylko
przy sterowaniu z centralki

1 - lamelki wracaja do zadanej pozycji tylko
przy sterowaniu z centralki, sterowaniu przyci-
skiem monostabilnym, lub po osiggnieciu kran-
cowKki

2 - lamelki wracajg do zadanej pozycji tylko
przy sterowaniu z centralki, sterowaniu przy-
ciskiem monostabilnym, po osiagnieciu kran-
cowki, lub po otrzymaniu ramki kontrolnej
(Switch Multilevel Stop)

Wartos¢ domyslna: | 1 Rozmiar param.: |1 [bajt]

154. Opoéznienie wylgczania silnika po osiggnieciu krancéwek

W przypadku rolet (parametr 151 ustawiony na 1, 2, 5, lub 6), para-
metr ten okresla czas, po ktérym silnik zostanie zatrzymany po osia-
gnieciu krancéwek.

W przypadku napedu bramy (parametr 151 ustawiony na 3 lub 4), pa-
rametr ten okres$la czas, po ktorym otwarta brama zacznie sie zamy-
kac (jesli ustawione na 0, brama sie nie zamknie).

Mozliwe wartosci: | 0-600 (0 - 60s) - czas
Wartos¢ domyslna: [ 10 (1s) Rozmiar param.: 2 [bajty]

155. Detekcja pracy silnika

Prog mocy, ktoéry uznany zostaje jako zadziatanie krancéwki.

Mozliwe wartosci: | 0 - osiggniecie krancéwki nie zostanie wykryte
1-255 (1-255W) - interwat raportowania
Wartos¢ domyslna: | 10(10W) Rozmiar param.: |2 [bajty]

PARAMETRY ZAAWANSOWANE



156. Czas przejazdu w gore

Parametr okresla czas potrzebny do osiggniecia maksymalnej gornej

pozycji.

Dla trybdéw z pozycjonowaniem, wartos¢ jest automatycznie ustawia-

na podczas kalibracji, jesli nie, to musi zosta¢ ustawiona recznie.
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Mozliwe wartosci:

1-90000 (0.01 - 900.00s, co 0.01s) - czas prze-

jazdu

Wartos¢ domysina:

6000 (60s)

Rozmiar param.:

4 [bajty]

157. Czas przejazdu w dot

Parametr okresla czas potrzebny do osiggniecia maksymalnej dolnej

pozycji.

Dla trybéw z pozycjonowaniem, wartosc jest automatycznie ustawia-

na podczas kalibracji, jesli nie, to musi zosta¢ ustawiona recznie.

Mozliwe wartosci:

1-90000 (0.01 - 900.00s, co 0.01s) - czas prze-

jazdu

Wartos¢ domyslna:

6000 (60s)

Rozmiar param.:

4 [bajty]

PARAMETRY ZAAWANSOWANE
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Czestotliwos¢ radiowa
poszczegdlnych urza-
dzen musi byc¢ taka
sama jak czestotliwos¢
kontrolera Z-Wave.
Jesli nie masz pewno-
$ci, sprawdz informa-
cje na opakowaniu lub
zapytaj sprzedawcy.

DANE TECHNICZNE

#16: Dane techniczne

Napiecie zasilania:

Prad znamionowy:

Wspierane napedy:
Wymagane krancéwki:
Pobdr mocy:
Temperatura pracy:
Element aktywny:

Do montazu w puszkach:

Protokét radiowy:
Moc sygnatu radiowego:

Czestotliwos¢ radiowa:

Zasieqg:

Wymiary (dt. x szer. x wys.):

Zgodnos¢ z dyrektywami
UE:

100-240V~ 50/60 Hz
4,2A dla obcigzenia rezystancyjnego

1,7A dla silnikdw z kompensacja mocy
(obciazenie indukcyjne)

jednofazowe silniki AC
elektroniczne lub mechaniczne
do 0,8W

0-35°C

przetgcznik (micro-gap W)

@ > 50mm, gtebokos$¢ = 60mm
Z-Wave (chip serii 500)

EIRP do 6dBm

868,4 lub 869,8 MHz EU;

908,4, 908,42 lub 916,0 MHz US;
921,4 lub 919,8 MHz ANZ;

869,0 MHz RU;

do 50m w terenie otwartym

do 40m w budynkach

(w zaleznosci od uksztattowania terenu
i rodzaju zabudowy)

42,50 x 38,25 x 20,30 mm

RoHS 2011/65/EU
RED 2014/53/EU



#17: Normy i przepisy

Deklaracja zgodnosci

Fibar Group S.A. niniejszym oswiadcza, ze urzadzenie jest
zgodne z dyrektywa 2014/53/EU. Petny tekst deklaracji zgod-

nosci UE jest dostepny pod nastepujacym adresem interneto-
wym: www.manuals.fibaro.com

Zgodnos¢ z dyrektywa WEEE

Urzadzenia oznaczonego tym symbolem nie nalezy utylizowac

lub wyrzuca¢ wraz z odpadami komunalnymi. Obowigzkiem
mmm Uzytkownika jest dostarczenie zuzytego urzadzenia do wyzna-
czonego punktu recyklingu.

PLUS
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