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1: Informacje dotyczgce bezpieczenstwa

Przed przystgpieniem do montazu zapoznaj sie z niniejszg in-
strucjg obstugi!

Nieprzestrzeganie zalecen zawartych w instrukcji moze okazaé

sie niebezpieczne lub spowodowac naruszenie obowigzujgcych
przepiséw. Producent urzgdzenia, Fibar Group S.A. nie ponosi odpo-
wiedzialnosci za szkody powstate w wyniku uzytkowania niezgodne-
g0 z niniejszg instrukcja.

Niebezpieczenstwo porazenia pragdem!

Urzadzenie przeznaczone jest do pracy w domowej instalacji
elektrycznej. Btedne potgczenie lub uzytkowanie moze byc
przyczyng pozaru lub porazenia pragdem elektrycznym.

@ Wszelkie prace zwigzane z montazem urzgdzenia moze wyko-
nywac tylko osoba posiadajgca odpowiednie kwalifikacje lub
uprawnienia.

Nawet po wytgczeniu urzgdzenia na jego zaciskach moze wy-

stepowac napiecie. Wszelkie prace zwigzane z montazem urzg-
dzenia moze wykonywac tylko osoba posiadajgca odpowiednie kwa-
lifikacje lub uprawnienia. Aby unikngc¢ ryzyka porazenia prgdem, nie
obstuguj urzagdzenia mokrymi lub wilgotnymi rekami.

Nie ingeruj w urzadzenie!

Nie modyfikuj tego urzgdzenia w zaden sposob, ktory nie zostat
zawarty w tej instrukgji.

Inne urzadzenia!

Producent urzgdzenia, Fibar Group S.A. nie ponosi odpowie-

dzialnosci za jakiekolwiek szkody lub utrate uprawnien wynika-
jacych z gwarangji dla innych podtgczonych urzgdzen, jesli potgczenie
jest niezgodne z ich instrukcja.

Ten produkt przeznaczony jest do uzytku w suchym miejscuwe-
wnatrz budynku.

Nie do uzytku w wilgotnych lub mokrych miejscach, w poblizu
wanny, zlewu, prysznica, basenu ani gdziekolwiek indziej, gdzie
wystepuje woda lub wilgoc.

UWAGA!

Nie zaleca sie obstugi wszystkich rolet jednoczes$nie. Ze wzgle-

dow bezpieczenstwa co najmniej jedna roleta powinna by¢ ste-
rowana niezaleznie, zapewniajgc bezpieczng droge ewakuacyjng w
razie niebezpieczenstwa.

To nie zabawka!

Ten produkt nie jest zabawkg. Trzymac poza zasiegiem dzieci i
zwierzat!

INFORMACJE DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA



2: Opis i funkcje urzadzenia

2.1: Opis

FIBARO Walli Roller Shutter to inteligentny przetgcznik Scienny
przeznaczony do sterowania silnikami rolet, markiz, zaluzji i innych
urzadzen jednofazowych zasilanych pradem przemiennym za po-
Srednictwem sieci Z-Wave.

Mierzy moc czynng i energie zuzywang przez kontrolowane
obcigzenie.

Mozesz zamontowac go z zatgczong ramkg lub z innym kompatybil-
nym zestawem.

2.2: Gtéwne funkcje

*  Moze by¢ uzywany z:
» roletami,
» zaluzjami,
» markizami,

» silniki zaluzjowe z elektronicznymi lub mechanicznymi wytgcz-
nikami krarncowymi.

+ Uzywaj z dostarczong ramkg FIBARO Walli lub jednym z nastepu-
jacych zestawdw (patrz “Czesci kompatybilne” na stronie <?>):

» GIRA - System 55 (Standard 55, E2, Event, Event Clear),
» Legrand - Céliane,
» Schneider - Odace.

+ Pomiar mocy czynnej i zuzycia energii.

+  Wspiera tryb chroniony Z-Wave: SO z szyfrowaniem AES-128 i S2
Authenticated z szyfrowaniem opartym na PRNG.

+ Dziata jako wzmacniacz sygnatu Z-Wave (wszystkie urzgdzenia
niebateryjne w sieci, bedg dziata¢ jako wzmacniacze sygnatu w
celu zwiekszenia niezawodnosci sieci).

* Moze by¢ uzywany ze wszystkimi urzgdzeniami certyfikowanymi
z certyfikatem Z-Wave Plus i powinien by¢ kompatybilny z takimi
urzadzeniami produkowanymi przez innych producentow.

W celu korzystania z wszystkich funkcji urzadzenia,
musi ono wspotpracowac z kontrolerem obstugujgcym
Z-Wave Plus oraz tryb Security.

i
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3: Dane techniczne

Napiecie zasilania

110-230V~ 50/60 Hz

Prgd znamionowy
obcigzenia

4A dla silnikow ze skompensowanym
wspotczynnikiem mocy (obcigzenia
indukcyjne)

13A dla obcigzen rezystancyjnych

Kompatybilne obcigzenia

@jednofazowe silniki prgdu
przemiennego

@ obcigzenia rezystancyjne

Wymagane wytgczniki
krancowe

elektroniczne lub mechaniczne

Zalecane zewnetrz-
ne zabezpieczenie
przeciwprzepieciowe

10A wytgcznik obwodu typ B (EU)
13A wytgcznik obwodu typ B (Sweden)

Do montazu w puszkach

@ = 60mm, gtebokos¢ > 40mm

Zalecane przewody

powierzchnia przekroju 1.5-4.0mm?,
odizolowane 11.5-13mm

Temperatura pracy

0-35°C

Wilgotnos¢ otoczenia

10-95% RH bez kondensacji

Protokot radiowy

Z-Wave (czip serii 500)

Czestotliwos¢ radiowa

868.0-868.6MHz; 869.7-870.0MHz

Moc EIRP

+6dBm

Zasieg do 50m w terenie otwartym
do 40m w budynkach
(w zaleznosci od terenu i materiatow
budowlanych)

Wymiary 86 x 86 x 51 mm

(Wysokos¢ x Szerokos$¢ x
Gtebokos¢)

Zgodnos¢ z dyrektywami
UE

RoHS 2011/65/EU
RED 2014/53/EU

DANE TECHNICZNE

i

Czestotliwos¢ radiowa poszczegdlnych urzgdzen musi
by¢ taka sama jak czestotliwos¢ kontrolera Z-Wave.

Jesli nie masz pewnosci, sprawdz informacje na opakowan-
iu lub zapytaj sprzedawcy.




4: Instalacja

4.1: Przed przystapieniem do instalacji

Podtgczenie FIBARO Walli Switch w sposdb niezgodny z in-
strukcjg moze spowodowac zagrozenie utraty zdrowia, zy-

cia lub mienia.

Nie wtgczaj urzadzenia przed catkowitym zamontowaniem go w
puszce montazowej,

Podtaczaj tylko zgodnie z jednym ze schematow,

Urzadzenie powinno by¢ zamontowane w puszkach podtynko-
wych spetniajgcych wtasciwe dla nich normy bezpieczenstwa i o
gtebokosci nie mniejszej niz 40mm,

Nie podtgczaj urzagdzen, ktére nie sg zgodne ze specyfikacjg lub
odpowiednimi normami bezpieczehstwa,

Nie podtgczaj urzgdzen grzewczych,

Nie podtgczaj obwoddw SELV lub PELV.

W przypadku instalacji z pokrywami innymi niz FIBARO upewnij
sie, ze masz wszystkie wymagane czesci (zobacz “Kompatybilne
czesci” na stronie 36).

Czesci urzadzenia:

@

1 - przycisk przetgcznika, 2 - pokrywa, 3 - modut (urzadzenie), 4 -
ramka montazowa

INSTALACJA



INSTALACJA

Objasnienia do schematéw:

N - zacisk dla przewodu neutralnego

Q1 - zacisk wyjsciowy dla pierwszego kanatu

Q2 - zacisk wyjsciowy dla drugiego kanatu

L - zacisk dla przewodu pod napieciem

G - otwér uzywany do pomiaru dtugosci przewodu

4.2: Przygotowanie do instalacji

Przygotuj przewody, usuwajac 11.5-13mm izolacji z ich koncéow. Mo-
zesz uzy¢ otworu z boku modutu do zmierzenia dtugosci przewodu.

Instalacja z ramkami FIBARO lub GIRA:

1. Wyciagnij przycisk.

2. Zdejmij ptyte pokrywy.

Instalacja z ramkami Legrand lub Schneider:
1. Wyciggnij oryginalny przycisk przetgcznika.
2. Zdejmij oryginalng pokrywe.

3. Zdemontuj oryginalng ramke montazowa.

4

. Zatéz nowg ramke montazowa®*.

* Adapter i dodatkowe ramki montazowe sg sprzedawane
oddzielnie.



4.3: Potaczenie elektryczne

1. Wyltgcz gtdwne zasilanie (wytgcz bezpiecznik).
2. Potacz zgodnie z jednym z ponizszych schematow:

Schemat 1: Przyktadowe potgczenie z silnikiem roletowym
3. Sprawdz poprawnosc potgczenia.

4. Dokrec Sruby zaciskow za pomocg Srubokreta PH1.

4.4: Montaz urzadzenia

Podczas instalacji urzgdzenia w puszce montazowej
nalezy ustawi¢ urzgdzenie za pomocg $rub zaciskow-
ych skierowanych w gére lub w lewo (w przypadku poziomej
pozycji przycisku), aby zachowac kolejnosc.

i

Podswietlenie LED moze wygladac inaczej w przypad-
ku zastosowania innych frontéw niz Walli. Mozna dos-
tosowac kolor i/lub intensywnos$¢ diod LED do konkretne-
go frontu (uzywajgc parametréw 11, 12 i 13) lub wytgczy¢
podswietlenie (poprzez zmiane parametru 13 na 0).

i

INSTALACJA
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Instalacja z ramkami FIBARO:

1. Umies¢ urzadzenie z ramkg montazowg w puszce instalacyjnej i
zabezpiecz pazurkami montazowymi i Srubami.

2. Przycisnij pokrywe do urzgdzenia.
3. Przycisnij przycisk do urzgdzenia.

Instalacja z ramkami GIRA:
\H Y

1. Umies¢ urzadzenie z ramkg montazowg w puszce instalacyjnej i
zabezpiecz pazurkami montazowymi i Srubami.

2. Przycisnij nowg pokrywe do urzgdzenia.
3. Przycisnij adapter* przetgcznika do urzadzenia.
4. Przycisnij nowy przycisk do urzgdzenia.

INSTALACJA
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Instalacja zramkami Legrand:

(==

—_—

. Umies¢ urzagdzenie z ramka montazowg w puszce instalacyjnej i
zabezpiecz pazurkami montazowymi i Srubami.

Przycisnij adapter* przetgcznika do urzgdzenia.
Przycisnij nowg, wewnetrzng pokrywe do urzgdzenia.

Przycisnij nowg, zewnetrzng pokrywe do urzadzenia.

A SN

Przycisnij nowy przycisk do urzgdzenia.

Instalacja z ramkami Schneider:

1. Umies¢ urzgdzenie z ramkg montazowa* w puszce instalacyjnej i
zabezpiecz pazurkami montazowymi i Srubami.

2. Przycisnij nowg pokrywe do urzadzenia.
3. Przycisnij nowy przycisk do urzgdzenia.

* Adapter i dodatkowe ramki montazowe sprzedawane sg
oddzielnie.

4.5: Pierwsze uruchomienie

1. Jezeli urzadzenie jest w petni zamontowane wtgcz zasilanie.

2. Swiatto pierécienia LED oznacza, ze urzadzenie jest zasilane i moze

zosta¢ dodane do systemu.
INSTALACJA
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5: Dodawanie do sieci Z-Wave

Dodawanie - tryb uczenia urzgdzenia Z-Wave umozliwiajgcy doda-
nie urzgdzenia do istniejgcej sieci Z-Wave.

5.1: Dodawanie recznie

Aby dodac urzadzenie do sieci Z-Wave:
1. Podtgcz urzgdzenie do zasilania.

2. Ustaw kontroler w tryb dodawania (security/non-security) - patrz
instrukcja obstugi kontrolera.

3. Szybko, trzykrotnie kliknij jeden z przyciskow.

4. Jesli dodajesz w Security S2, wprowadz podkreslony fragment
kodu (z etykiety urzadzenia).

5. LED bedzie migat na z6tto, poczekaj az urzadzenie zostanie
dodane do systemu.

6. Wynik dodawania urzgdzenia zostanie potwierdzony przez
kontroler sieci Z-Wave i ramke LED:

+ Zielony - powodzenie (non-secure, SO, S2 non-authenticated),
* Fuksja - powodzenie (Security S2 Authenticated),
+ Czerwony - niepowodzenie.

DODAWANIE DO SIECI Z-WAVE
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5.2: Dodawanie za pomocg SmartStart

Produkty z funkcjg SmartStart mogg by¢ dodane do sieci Z-Wave po-
przez zeskanowanie kodu QR umieszczonym na produkcie poprzez
kontroler umozliwiajgcy dodawanie za pomocg funkcji SmartStart.
Produkty SmartStart zostang dodane automatycznie w przeciggu 10
minut od wigczenia w zasiegu sieci.

Aby dodac urzadzenie do sieci Z-Wave uzywajac funkcji SmartStart:

1. Aby uzy¢ funkcji SmartStart twoj kontroler musi wpierac Security
S2 (patrz instrukcja kontrolera).

2. Zeskanujkod DSK QR lubwprowadz? recznie podkreslony fragment
kodu (z etykiety urzgdzenia).

3. Podtacz urzadzenie do zasilania.

4. Zaczekaj na rozpoczecie procesu dodawania (do kilku minut), co
jest sygnalizowane miganiem zo6ttym kolorem LED.

5. Wynik dodawania zostanie potwierdzony przez wiadomosc
kontrolera Z-Wave oraz ramke LED:

+ Zielony - powodzenie (non-secure, SO, S2 non-authenticated),
*  Fuksja - powodzenie (Security S2 Authenticated),
+ Czerwony - niepowodzenie.

W przypadku probleméw z dodaniem urzgdzenia, zre-
setuj urzadzenie i powt6rz procedure dodawania.

DODAWANIE DO SIECI Z-WAVE



14

6: Usuwanie z sieci Z-Wave

Usuwanie - tryb uczenia urzagdzenia Z-Wave umozliwiajgcy usuniecie
urzadzenia z istniejgcej sieci Z-Wave. Usuniecie urzadzenia skutkuje
rowniez przywréceniem go do ustawien fabrycznych.

Aby usuna€ urzadzenie z sieci Z-Wave:
1. Podtgcz urzadzenie do zasilania.

2. Ustaw kontroler w tryb usuwania (patrz instrukcja obstugi
kontrolera).

3. Trzykrotnie, szybko kliknij jeden z przyciskéw.

4. Dioda LED zacznie migac¢ na zotto, zaczekaj na zakonczenie
procesu usuwania.

5. Poprawne usuniecie zostanie potwierdzone przez kontroler sieci
Z-Wave.

USUWANIE Z SIECI Z-WAVE



7: Kalibracja
Kalibracja to proces, w ktérym urzgdzenie rozpoznaje parametry sil-

nika oraz rodzaj zastosowanych krancowki.

Proces kalibracji jest konieczny, aby urzgdzenie mogto prawidtowo
rozpoznawac pozycje rolet.

Procedura polega na petnym automatycznym przejezdzie pomiedzy
krancowkami (w gore, w dot, i z powrotem).

Dziatanie przycisku:
A - 1. przycisk, dla ruchu w goére
V - 2. przycisk, dla ruchu w dot

Automatyczne pozycjonowanie standardowej rolety za pomoca
menu

1. Ustaw parametr 151 na 1 (domyslnie).

2. Szybko, trzykrotnie kliknij, a nastepnie wcisnij i przytrzymaj jeden
z przyciskéw, aby wejs¢ do menu

3. Zwolnij przycisk, gdy urzgdzenie zaswieci sie na biato.
4. Szybko kliknij przycisk by potwierdzic.

5. Urzadzenie wykona proces kalibracji, konczac petny cykl - w gore,
w doét i ponownie w goére. Podczas kalibracji ramka LED miga na
biato.

6. Sprawdz, czy pozycjonowanie dziata poprawnie.

Automatyczne pozycjonowanie standardowej rolety za pomoca
parametru

1. Ustaw parametr 151 na 1 (domyslnie).
1. Ustaw parametr 150 na 2.

2. Urzadzenie wykona proces kalibracji, koriczac petny cykl - w gére,
w doét i ponownie w goére. Podczas kalibracji ramka LED miga na
biato.

3. Sprawdz, czy pozycjonowanie dziata poprawnie.

15
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KALIBRACJA

Reczne pozycjonowanie listewek w trybie zaluzji weneckich

1.
2.
3.

Ustaw parametr 151 na 2.

Kalibruj rolety jako standardowe (opisane powyzej).

Domyslnie czas przejScia miedzy skrajnymi pozycjami jest

ustawiony na 150 (1.5 sekundy) w parametrze 152.

Obrd&¢ listwy miedzy skrajnymi pozycjami, przytrzymujgc przycisk

AlubV:

+ Jesli po petnym cyklu zaluzja zacznie poruszac sie w gore lub w
dot - zmniejsz wartos¢ parametru 152,

+ Jesli po petnym cyklu listwy nie osiggng pozycji kohcowych -
zwieksz wartos¢ parametru 152,

5. Powtarzaj poprzedni krok az uzyskasz satysfakcjonujgcg pozycje.

6. Sprawdz, czy pozycjonowanie dziata poprawnie. Prawidtowo

skonfigurowane listwy nie powinny wymusza¢ ruchu zaluzji w
gore lub w dot.

Reczne pozycjonowanie rolet z wbudowanym sterownikiem

1.
2.

Ustaw parametr 151 na 5 lub 6.

Domyslnie czas przejscia miedzy potozeniami krancowymi jest

ustawiony na 6000 (60 sekund) w parametrach 156 157.

Przesuwaj rolety miedzy skrajnymi pozycjami, klikajgc przycisk A

lub ¥:

+ Jesliroleta zatrzyma sie przed osiggnieciem gory - zwieksz war-
tos¢ parametru 156,

+ Jesli roleta nie zatrzymuje sie po osiggnieciu gory - zmniejsz
wartos¢ parametru 156,

+ Jesliroleta zatrzyma sie przed osiggnieciem dna - zwieksz war-
tos¢ parametru 157,

+ Jesli roleta nie zatrzymuje sie po osiggnieciu dna - zmniejsz
wartos¢ parametru 157,

4. Powtarzaj poprzedni krok az uzyskasz satysfakcjonujgcg pozycje.

. Sprawdz, czy pozycjonowanie dziata poprawnie.



8: Obstugiwanie urzgdzenia

8.1: Sterowanie

( ) 1. Pierwszy/GORA/A przycisk,
2. Drugi/DOL/V przycisk,
@ 3. Pierscien LED.

8.2: Sterowanie przyciskami

Obstuga rolet (konfigurowalnych za pomocg parametru 24)

+ Klikniecie A - inicjuje ruch w goére

+ Klikniecie ¥ - inicjuje ruch w dot

Jesli roleta jest w ruchu, wcisniecie przycisku zatrzyma ruch rolety.
Obstuga listew zaluzji weneckich

*  Przytrzymanie A - inicjuje obrét listew w gore.

*  Przytrzymanie V¥ - inicjuje obrét listew w dot.

Zwolnij, aby zatrzymac ruch.

Inne akcje

Wykonaj nastepujace akcje na jednym z przyciskéw aby:

+ 3 klikniecia - rozpocznij tryb uczenia aby doda¢/usuna¢ do/z sieci
Z-Wave,

« 1,2,3 klikniecia/przytrzymanie/zwolnienie - aktywuj scene w kon-
trolerze dla okreslonej akcji (wymaga wczesniejszej konfiguracji
przy uzyciu parametréw 40 i 41).

+ 3klikniecia, nastepnie wcisniecie i przytrzymanie - wejdz do menu.

17
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8.3: Wskazniki wizualne

Wbudowany LED pokazuje aktualny stan urzgdzenia.

Po podaczeniu urzadzenia do zasilania:

« Zielony - urzadzenie dodane do sieci Z-Wave (non-secure, SO, S2
non-authenticated),

* Fuksja - urzadzenie dodane do sieci Z-Wave (Security S2
Authenticated),

+ Czerwony - urzgdzenie nie zostato dodane do sieci Z-Wave.

Stan urzadzenia:

+ Bialy - obcigzenie wigczone (konfigurowalne za pomocg parame-
trow 11i12).

Aktualizacja:
+ Migajacy cyjan - aktualizacja w trakcie,
+ Zielony - aktualizacja zakonczona powodzeniem,

« Czerwony - aktualizacja zakonczona niepowodzeniem.

Menu:

*  Miganie na zielono - wejscie do menu (dodano jako non-secure,
S0, S2 non-authenticated),

* Miganie na purpurowo - wejscie do menu (dodano jako Security
S2 Authenticated),

+ Miganie na czerwono - wejscie do menu (nie dodano do sieci
Z-Wave),

+ Biaty - rozpoczecie kalibracji,
« Zielony - reset pamieci zuzycia energii,
«  ZOMy - przywrdcenie ustawien fabrycznych.

OBStUGIWANIE URZADZENIA
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8.4: Menu

Menu pozwala na przeprowadzenie akcji sieci Z-Wave. Aby skorzy-
sta¢ z menu:

1. Szybko, trzykrotnie kliknij, a nastepnie wcisnij i przytrzymaj
jeden z przyciskow, aby wejs¢ do menu, urzadzenie mignie by
zasygnalizowac stan dodawania (patrz 8.3: Wskazniki wizualne).

2. Zwolnij przycisk, gdy urzgdzenie zasygnalizuje pozgdang pozycje
kolorem:

« BIALY - zmien lub sprawdz tryb pojedynczego/podwdjnego
przetgcznika

*  ZIELONY - reset pamieci zuzycia energii
« ZOLTY - przywracanie do ustawien fabrycznych
3. Szybko kliknij przycisk, by potwierdzic.

8.5: Przywracanie do ustawien fabrycznych

Procedura resetu pozwala na przywrdcenie urzgdzenia do ustawien
fabrycznych, co skutkuje usunieciem wszystkich informacji o przypi-
saniu do sieci oraz ustawien konfiguracyjnych. Przywrdcenie do usta-
wien fabrycznych nie resetuje pamieci zuzycia energii.

Reset urzgdzenia nie jest zalecang formg usuniecia go
z systemu. Uzyj procedury resetowania tylko w
przypadku braku lub uszkodzenia kontrolera. W celu pew-
nego usuniecia urzgdzenia zalecamy przeprowadzenie
procedury usuwania urzgdzenia z sieci Z-Wave.

i

1. Szybko, trzykrotnie kliknij, a nastepnie wcisnij i przytrzymaj jeden
z przyciskéw, aby wejs¢ do menu.

2. Zwolnij przycisk gdy urzadzenie zaswieci na zoétto.
3. Szybko kliknij przycisk, by potwierdzi¢.

4. Po kilku sekundach urzgdzenie zostanie uruchomione ponownie,
co zostanie zasygnalizowane czerwonym kolorem diody LED.

OBStUGIWANIE URZADZENIA
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9: Pomiar mocy i energii

Urzgdzenie umozliwia pomiar mocy czynnej oraz zuzytej energii elek-
trycznej dla obcigzen do 1000W. Informacje te sg raportowane do
kontrolera sieci Z-Wave.

Pomiar odbywa sie z wykorzystaniem zaawansowanej technologii
mikroprocesorowej, zapewniajgc wysokg doktadnosc¢ i precyzje (+/-
1% dla obcigzen wiekszych niz 10W).

Moc czynna - moc, ktérg odbiornik energii elektrycznej zamienia na
prace lub ciepto. Jednostkg mocy czynnej sg Waty [W].

Pomiar zuzycia energii wzgledem gtdwnego licznika
moze sie roznic¢ o +/- 10%.

Energia elektryczna - moc czynna zuzyta przez odbiornik w jedno-
stce czasu. Uzytkownicy energii elektrycznej sg rozliczani przez do-
stawcow na podstawie zuzytej mocy czynnej w danej jednostce czasu.
Najczesciej spotykang jednostkg energii elektrycznej jest kilowatogo-
dzina [kWh]. Oznacza ona ilo$¢ kilowatdw mocy czynnej zuzytej przez
odbiornik w czasie jednej godziny. TkWh = 1000Wh.

Resetowanie pamieci zuzycia energii:

1. Szybko, trzykrotnie kliknij, a nastepnie wcisnij i przytrzymaj jeden
z przyciskéw, aby wejs¢ do menu.

2. Zwolnij przycisk gdy urzadzenie zaswieci na zielono.
3. Szybko kliknij przycisk, by potwierdzic.
4. Urzadzenie mignie 2 razy na zielono by potwierdzic.

Urzadzenie zapisuje okresowo (co godzine) odczyty
zuzycia energii w pamieci urzgdzenia. Odtgczenie
modutu od sieci elektrycznej nie spowoduje wymazania
przechowywanych informacji.

i

POMIAR MOCY | ENERGII



10: Konfiguracja

10.1: Asocjacje

Asocjacje (powigzanie) - bezposrednie sterowanie innymi urzadze-

niami w sieci Z-Wave.

Asocjacje pozwalajg na:

* raportowanie stanu urzadzenia do kontrolera Z-Wave (za pomocg
grupy Lifeline),

+ tworzenie prostych automatyzacji poprzez sterowanie innymi
urzgdzeniami bez udziatu gtbwnego kontrolera (przy uzyciu grup
przypisanych do akcji na urzadzeniu).

Polecenia wysytane do 2. i 3. grupy asocjacyjnej
odzwierciedlajg dziatanie przycisku zgodnie z konfigu-
racjg urzgdzenia, np. Wigczenie pierwszego kanatu za po-
mocg przycisku spowoduje wystanie ramki odpowiedzial-
nej za te samg akcje.

i

Urzadzenie zapewnia asocjacje 3 grup:

1. grupa asocjacyjna - “Lifeline” raportuje stan urzadzenia i pozwa-
la na przypisanie tylko jednego urzgdzenia (domysinie kontrolera).

2. grupa asocjacyjna - “Roleta” jest przypisana do sterowania po-
zycjg rolety - Géra / D6t (uzywa klasy komend Switch Multilevel).

3. grupa asocjacyjna - “Zaluzje” jest przypisana do sterowania po-
zycjq listewek - Gora / Dot uzywa klasy komend Switch Multilevel).

Urzadzenie umozliwia sterowanie 5 regularnymi lub wielokanatowy-
mi urzgdzeniami na grupe asocjacyjng, z wyjatkiem grupy “LifeLine”
ktéra jest zarezerwowana dla kontrolera i pozwala na przypisanie tyl-
ko jednego urzadzenia.

21
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Mapowanie grup asocjacyjnych

Root Endpoint Grupa asocjacyjna
Association Group 2 Endpoint 1 Association Group 2
Association Group 3 Endpoint 2 Association Group 2

Komendy Switch Multilevel wysytane do grup asocjacyjnych dla

parametru 151 ustawionego 1, 5 lub 6

Klikniecie Przytrzymanie Zwolnienie

Start/Stop Level

Button 1 Change: 2nd

and 2

group

Start Level Chan- | Stop Level Chan-
ge: 3rd group

ge: 3rd group

Komendy Switch Multilevel wysytane do grup asocjacyjnych dla

parametru 151 ustawionego na 2

Klikniecie Przytrzymanie Zwolnienie

Start/Stop Level
Button 1 ;
and 2 Change: 2nd
group

Set Level: 3rd
group




Urzadzenie mozna dostosowac do potrzeb uzytkownika za pomocg
konfigurowalnych parametréw.

Ustawienia mozna dostosowywac za pomocg kontrolera Z-Wave, do
ktdérego urzgdzenie jest dodane. Sposéb dostosowywania moze sie
rézni¢ w zaleznosci od kontrolera.

W interfejsie FIBARO parametry sg prezentowane jako proste opcje
w Ustawieniach zaawansowanych urzgdzenia.

Dostpne parametry:

1. Podswietlenie ramki LED - kolor podczasu ruchu

Parametr okresla kolor podswietlenia LED pod-

Opis czas pracy silnika.

Rozmiar param. |1B

Wartosc¢

domyélna | ' (P13

0 - podswietlenie wytgczone

1 - biaty

2 - czerwony

Mozliwe 3 - zielony

wartosci 4 - niebieski

5 - z6tty

6 - cyjan

7 - fuksja

12. Podswietlenie ramki LED - kolor w czasie postoju

Parametr okresla kolor podswietlenia LED, gdy

Opis silnik nie pracuje.

Rozmiar param. |1B

dWart9§é 0 (wytgczone)

omysina
0 - podswietlenie wytgczone
1 - biaty
2 - czerwony

Mozliwe 3 - zielony

wartosci 4 - niebieski
5 - 26ty
6 - cyjan

7 - fuksja




13.

Podswietlenie ramki LED - jasnos¢

Parametr pozwala na regulacje jasnosci pod-

Opis Swietlenia ramki LED.
Rozmiar param. |1B

Wartosc 1100 (100%)

domysina
0 - LED disabled
1-100 (1-100% brightness)

Mozliwe 101 - brightness directly proportional to measu-

wartosci

red power

102 - brightness inversely proportional to me-
asured power

Rozmiar param. |1B
Wartos¢
. 0

domysina
0 - wytaczona (1. przycisk W GORE, 2. przycisk W

Dostepne  |DOt)

wartosci 1 - aktywna (1. przycisk W DO, 2. przycisk W
GORE)

25. Zamiana wyjs¢
Parametr pozwala na odwrdécenie dziatania
Obi wyjs¢ Q1 i Q2 bez faktycznej zmiany podtgczo-
pis . ) )
nych przewodoéw (np. w przypadku nieprawidto-
wego podtgczenia).
Rozmiar param. |1B
Wartos¢
. 0

domysina

Dostepne |0 - Wytaczona (Q1 - W GORE, Q2 - W DOt)

wartosci 1 - odwrécona (Q1 - W DO, Q2 - W GORE)




30.

Konfiguracja reakcji na alarm nr 1

Opis

Parametr okres$la, na jakie ramki alarmowe, i w
jaki sposéb, urzgdzenie powinno zareagowac.
Parametr sktada sie z 4 bajtéw, w ktérym trzy
pierwsze sg ustawiane zgodnie ze specyfikacjg
protokotu Z-Wave.

Rozmiar param.

4B

Wartos¢
domysina

[0x00, 0x00, 0x00, 0x00] (wytgczony)

Mozliwe
wartosci

1B [MSB] - Typ Notyfikacji

2B - Status Notyfikacji

3B - Parametry Zdarzenia/Stanu
4B [LSB] - akcja:

0x00 - brak akcji, 0xX1 - wtgcz, 0xX2 - wytgcz,
0xX3 - wigczaj i wytgczaj naprzemiennie, 0x0X -
brak akcji na ramce LED, O0x1X - ramka LED miga
na czerwono, 0x2X - ramka LED miga na zielo-
no, 0x4X - ramka LED miga na niebiesko, 0x8X
- wytgcz podswietlenie ramki, OXFX - policyjne
Swiatta ostrzegawcze (czerwony-biaty-niebieski)

31.

Konfiguracja reakcji na alarm nr 2

Opis

Parametr okresla, na jakie ramki alarmowe, i w
jaki sposob, urzadzenie powinno zareagowac.
Parametr sktada sie z 4 bajtow, w ktérym trzy
pierwsze sg ustawiane zgodnie ze specyfikacjg
protokotu Z-Wave.

Rozmiar param.

4B

Wartoécé [0x05, OxFF, 0x00, 0x00]
domysina (Alarm Zalania, powiadomienie, brak akcji)
1B [MSB] - Typ Notyfikacj
2B - Status Notyfikacji
3B - Parametry Zdarzenia/Stanu
4B [LSB] - akcja:
V“‘:I:ritl(i)";’; 0x00 - brak akcji, 0xX1 - wigcz, 0xX2 - wylacz,

0xX3 - wigczaj i wytgczaj naprzemiennie, O0x0X -
brak akcji na ramce LED, O0x1X - ramka LED miga
na czerwono, 0x2X - ramka LED miga na zielo-
no, 0x4X - ramka LED miga na niebiesko, 0x8X
- wytgcz podswietlenie ramki, OXFX - policyjne
Swiatta ostrzegawcze (czerwony-biaty-niebieski)




32.

Konfiguracja reakcji na alarm nr 3

Opis

Parametr okres$la, na jakie ramki alarmowe, i w
jaki sposéb, urzgdzenie powinno zareagowac.
Parametr sktada sie z 4 bajtéw, w ktérym trzy
pierwsze sg ustawiane zgodnie ze specyfikacjg
protokotu Z-Wave.

Rozmiar param.

4B

Wartos¢
domysina

[0x01, OxFF, 0x00, 0x01]
(Alarm Dymu, powiadomienie, otwoérz rolety)

Mozliwe
wartosci

1B [MSB] - Typ Notyfikacji

2B - Status Notyfikacji

3B - Parametry Zdarzenia/Stanu
4B [LSB] - akcja:

0x00 - brak akcji, 0xX1 - wigcz, 0xX2 - wytgcz,
0xX3 - wigczaj i wytgczaj naprzemiennie, 0x0X -
brak akcji na ramce LED, 0x1X - ramka LED miga
na czerwono, 0x2X - ramka LED miga na zielo-
no, 0x4X - ramka LED miga na niebiesko, 0x8X
- wytgcz podswietlenie ramki, OXFX - policyjne
Swiatta ostrzegawcze (czerwony-biaty-niebieski)

33.

Konfiguracja reakcji na alarm nr 4

Opis

Parametr okres$la, na jakie ramki alarmowe, i w
jaki sposéb, urzgdzenie powinno zareagowac.
Parametr sktada sie z 4 bajtéw, w ktérym trzy
pierwsze sg ustawiane zgodnie ze specyfikacjg
protokotu Z-Wave.

Rozmiar param.

4B

Wartosé [0x02, OXFF, 0x00, 0x01]

domysina (Alarm CO, powiadomienie, otworz rolety)
1B [MSB] - Typ Notyfikacji
2B - Status Notyfikacji
3B - Parametry Zdarzenia/Stanu
4B [LSB] - akcja:

Mozliwe 0x00 - brak akcji, 0xX1 - wigcz, 0xX2 - wytacz,

wartosci

0xX3 - wigczaj i wytgczaj naprzemiennie, 0x0X -
brak akcji na ramce LED, 0x1X - ramka LED miga
na czerwono, 0x2X - ramka LED miga na zielo-
no, 0x4X - ramka LED miga na niebiesko, 0x8X
- wytgcz podswietlenie ramki, OXFX - policyjne
Swiatta ostrzegawcze (czerwony-biaty-niebieski)




34.

Konfiguracja reakcji na alarm nr 5

Opis

Parametr okres$la, na jakie ramki alarmowe, i w
jaki sposéb, urzgdzenie powinno zareagowac.
Parametr sktada sie z 4 bajtéw, w ktérym trzy
pierwsze sg ustawiane zgodnie ze specyfikacjg
protokotu Z-Wave.

Rozmiar param.

4B

Wartos¢ [0X04, OXFF, OXOO, OX01]
domysina | (Alarm Temp., powiadomienie, otwérz rolety)
1B [MSB] - Typ Notyfikacji
2B - Status Notyfikacji
3B - Parametry Zdarzenia/Stanu
4B [LSB] - akcja:
Mozliwe 0x00 - brak akcji, 0xX1 - wiacz, 0xX2 - wylacz,
wartosci 0xX3 - witgczaj i wytgczaj naprzemiennie, 0x0X -
brak akcji na ramce LED, 0x1X - ramka LED miga
na czerwono, 0x2X - ramka LED miga na zielo-
no, 0x4X - ramka LED miga na niebiesko, 0x8X
- wytgcz podswietlenie ramki, 0XFX - policyjne
Swiatta ostrzegawcze (czerwony-biaty-niebieski)
35. Czas trwania alarmu
Ten parametr okresla czas trwania sekwencji
alarmoéw. Po uptywie czasu ustawionego w tym
Opis parametrze, alarm jest przerywany, ramka LED i
przekaznik powraca do normalnej pracy, ale nie
przywracajg stanu sprzed wystgpienia alarmu.
Wielkosé B
parametru
Wartosc 1600 (10min)
domysina
Mozliwe 0 - nieskonczony
wartosci

1-32400 (1s-9h, 1s krok) - czas trwania




40.

1. przycisk - aktywowanie scen

Opis

Parametr okresla, ktére akcje skutkujg wysta-
niem przypisanych do nich identyfikatorow
sceny. Wartosci mozna tgczy¢ (np. 1+2=3 ozna-
cza, ze wysytane sg sceny dla pojedynczego i
podwdjnego klikniecia).

Wigczenie scen dla potréjnego klikniecia wytg-

cza wejscie urzadzenia w tryb uczenia sie przez
potrojne klikniecie.

Rozmiar param. |1B
Wartosé
" 0
domysina
1 - pojedyncze klikniecie
Dostepne 2 - podwodjne klikniecie
wartosci 4 - potrojne klikniecie
8 - kroétkie przytrzymanie
41. 2. przycisk - aktywowanie scen
Parametr okresla, ktore akcje skutkujg wysta-
niem przypisanych do nich identyfikatorow
sceny. Wartosci mozna tgczy¢ (np. 1+2=3 ozna-
. cza, ze wysytane sg sceny dla pojedynczego i
Opis podwadjnego klikniecia).

Wigczenie scen dla potréjnego klikniecia wyta-
cza wejscie urzadzenia w tryb uczenia sie przez
potrojne klikniecie.

Rozmiar param. |1B
Wartos¢
z 0
domysina
1 - pojedyncze klikniecie
Dostepne 2 - podwojne klikniecie
wartosci

4 - potrojne klikniecie
8 - krotkie przytrzymanie




60.

Raportowanie mocy - uwzgledniaj wtasny pobér

Opis

Parametr okresla, czy pomiar mocy powi-
nien uwzglednia¢ moc pobierang przez samo
urzgdzenie.

Rozmiar param.

1B

Wartosc 0 (nie uwzgledniaj)
domysina & J
Dostepne 0 - nie uwzgledniaj wtasnego poboru
wartosci 1 - uwzgledniaj wtasny pobér
61. Raportowanie mocy - przy zmianie
Parametr okresla minimalng zmiane (od ostat-
nio raportowanej) zmierzonej mocy, ktora skut-
Opis kuje wystaniem nowego raportu. Dla obcigzen

ponizej 50W parametr ten jest nieistotny, raport
jest wysytany co 5W réznicy.

Rozmiar param. (2B
CIWart<,>sc 15 (15%)
omysina
Dostepne 0 - raportowanie przy zmianie wytgczone
wartosci 1-500 (1-500%, co 1%) - minimalna zmiana
62. Raportowanie mocy - okresowe
Parametr okresla okres raportowania dla zmie-
Opis rzonej mocy. Raporty okresowe s3 niezalezne od
zmian wartosci (parametr 61).
Rozmiar param. (2B
aarea>C 3600 (1h)
omysina
Dostepne 0 - raportowanie okresowe wytgczone
wartosci

30-32400 (30s-9h, co 1s) - interwat




65.

Raportowanie energii - przy zmianie

Parametr okresla minimalng zmiane (od ostat-

Opis nio raportowanej) w zmierzonej energii, ktéra
skutkuje wystaniem nowego raportu.
Rozmiar param. |2B
Wartosc |14 (0.1kwh)
domysina
0 - raportowanie przy zmianie wytgczone
Dostepne -
wartosci 1-500 (0.01-5kWh, co 0.01kWh) - minimalna
zmiana
66. Raportowanie energii - przy zmianie
Parametr okresla okres raportowania dla zmie-
Opis rzonej mocy. Raporty okresowe s3 niezalezne od
zmian wartosci (parametr 65).
Rozmiar param. |2B
Wartosc 13600 (1h)
domysina
Dostepne 0 - raportowanie przy zmianie wytgczone
wartosci  130-32400 (30s-9h, co 1s) - interwat
150. Wymuszenie kalibracji
Zamiana wartosci parametru na 2 spowoduje, ze
urzgdzenie wejdzie w tryb kalibracji. Parametr
Opis jest istotny tylko wtedy, kiedy roleta jest skonfi-

gurowana do dziatania w trybie pozycjonowania
(parametr 151 ustawiony na 1, 2 lub 4).

Rozmiar param.

1B

Wartos¢
. 0
domysina
0 - urzgdzenie nie jest skalibrowane
Dostep,ng 1 - urzadzenie jest skalibrowane
wartosci

2 - wymus kalibracje urzadzenia




151.

Tryb pracy

Parametr stuzy do ustawienia odpowiedniego

Opis trybu pracy tak, aby dziatato zgodnie z podtgczo-
nym urzgdzeniem.
Rozmiar param. |1B
Wartos¢
. 1
domysina
1 - roleta z pozycjonowaniem
Mozliwe 2 - zaluzje z pozycjonowaniem
wartosci 5 - roleta z wbud. sterownikiem
6 - roleta z wbud. sterownikiem (impulsowa)
152. Zaluzje - czas petnego obrotu lamelek
W przypadku zaluzji (parametr 151 ustawiony
na 2), parametr ten okresla czas petnego obrotu
Opis lamelek.

W przypadku ustawienia innego trybu, parametr
ten jest ignorowany.

Rozmiar param. |4B
Wartos¢
domyslIna 150 (1.5 sekundy)
Mozliwe

wartosci

0-65535 (0 - 655.35s, co 0.01s) - czas obrotu




153.

Powrét lamelek do poprzedniej pozycji

Opis

W przypadku zaluzji (parametr 151 ustawiony na
2), parametr okres$la pozycjonowanie lamelek w
réznych pozycjach

W przypadku ustawienia innego trybu, parametr
ten jest ignorowany.

Rozmiar param. |1B
Wartos¢
. 1

domysina
0 - lamelki wracajg do zadanej pozycji tylko przy
sterowaniu z centralki
1 - lamelki wracajg do zadanej pozycji tylko przy
sterowaniu z centralki, sterowaniu przyciskiem

Mozliwe monostabilnym, lub po osiggnieciu krancowki

wartosci

2 - lamelki wracajg do zadanej pozycji tylko przy
sterowaniu z centralki, sterowaniu przyciskiem
monostabilnym, po osiggnieciu krancowki, lub
po otrzymaniu ramki kontrolnej (Switch Multile-
vel Stop)

154.

Opodznienie wytgczania silnika po osiggnieciu

krancéwek

Opis

Parametr ten okresla czas, po ktérym silnik zo-
stanie zatrzymany po osiggnieciu krancéwek.

Rozmiar param.

2B

Wart9sc 10 (1 sekunda)
domysina
Dostepne 14 555 (0.1s - 25.5 sekund)
wartosci
155. Detekcja pracy silnika
. Prog mocy, ktory uznany zostaje jako zadziatanie
Opis 2
krancowki.
Rozmiar param. |2B
Syartose 110 (1ow)
omysina
Dostepne 1-255 (1-255W) - interwat raportowania
wartosci

0 - osiggniecie krancéwki nie zostanie wykryte




156.

Czas przejazdu w gére

Opis

Parametr okresla czas potrzebny do osiggniecia
maksymalnej gérnej pozycji.

Dla trybdéw z pozycjonowaniem, wartosc jest au-
tomatycznie ustawiana podczas kalibracji, jesli
nie, to musi zosta¢ ustawiona recznie.

Rozmiar param.

4B

shareasC 1600 (60 sekund)
omysina
Dostepne 11 ¢5535 (0.01 - 655.35 sekund)
wartosci
157. Czas przejazdu w dét
Parametr okresla czas potrzebny do osiggniecia
maksymalnej dolnej pozycji.
Opis Dla trybdéw z pozycjonowaniem, wartosc jest au-

tomatycznie ustawiana podczas kalibracji, jesli
nie, to musi zostac ustawiona recznie.

Rozmiar param.

4B

Wartos¢
domysina

600

Dostepne
wartosci

1-65535 (0.01 - 655.35 sekund)




Endpoint 1:

Generyczna Klasa Urzgdzenia: GENERIC_TYPE_SWITCH_MULTILEVEL
Specyficzna Klasa: SPECIFIC_TYPE_CLASS_B_MOTOR_CONTROL
Opis: sterowanie gora/dot

Endpoint 2:

Generyczna Klasa Urzadzenia: GENERIC_TYPE_SWITCH_MULTILEVEL
Specyficzna Klasa: SPECIFIC_TYPE_CLASS_B_MOTOR_CONTROL

Opis: sterowanie nachyleniem

Wartosci Wielokanatowej Klasy Komend odnoszg sie do:
*  0x00 - catkowicie zamkniete

¢ 0x63 - catkowicie otwarte

Wspierane Klasy Komend

Klasa Komendy Wersja | Bezp.
COMMAND_CLASS_ZWAVEPLUS_INFO [0x5E] V2
COMMAND_CLASS_SWITCH_MULTILEVEL [0x26] V4 TAK
COMMAND_CLASS_ASSOCIATION [0x85] V2 TAK
COMMAND_CLASS_MULTI_CHANNEL_ASSOCIA- V3 TAK
TION [Ox8E]

Eioc))(g/lgl\]/lAND_CLASS_ASSOCIATION_GRP_INFO N TAK
COMMAND_CLASS_TRANSPORT_SERVICE [0x55] V2
COMMAND_CLASS_VERSION [0x86] V2 TAK
EZO?(Q/IZI\]/IAND_CLASS_I\/IANUFACTURER_SPECIFIC N TAK
[CO())(E/IAI\]/IAN D_CLASS_DEVICE_RESET_LOCALLY VA TAK
COMMAND_CLASS_POWERLEVEL [0x73] Vi TAK
COMMAND_CLASS_SECURITY [0x98] V1
COMMAND_CLASS_SECURITY_2 [0x9F] V1
COMMAND_CLASS_SUPERVISION [0x6C(] Vi
COMMAND_CLASS_METER [0x32] V3 TAK
COMMAND_CLASS_CONFIGURATION [0x70] V1 TAK
COMMAND_CLASS_CRC_16_ENCAP [0x56] Vi
COMMAND_CLASS_NOTIFICATION [0x71] V8 TAK
COMMAND_CLASS_PROTECTION [0x75] V2 TAK




COMMAND_CLASS_MULTI_CHANNEL [0x60] V4 TAK
COMMAND_CLASS_CENTRAL_SCENE [0x5B] V3 TAK
[Co?yAl\]/IAN D_CLASS_FIRMWARE_UPDATE_MD va TAK
COMMAND_CLASS_APPLICATION_STATUS [0x22] V1
COMMAND_CLASS_BASIC [0x20] V1 TAK
Wielokanatowa Klasa Komend

Klasa Komendy Wersja | Bezp.

Endpoint 1
COMMAND_CLASS_ZWAVEPLUS_INFO [Ox5E] V2
COMMAND_CLASS_SWITCH_MULTILEVEL [0x26] V4 TAK
COMMAND_CLASS_ASSOCIATION [0x85] V2 TAK
COMMAND_CLASS_MULTI_CHANNEL_ASSOCIA- V3 TAK
TION [Ox8E]
Eﬁoc))(g/lgl\]/lAND_CLASS_ASSOCIATION_GRP_INFO V2 TAK
COMMAND_CLASS_SECURITY [0x98] V1
COMMAND_CLASS_SECURITY_2 [0x9F] V1
COMMAND_CLASS_SUPERVISION [0x6(] V1
COMMAND_CLASS_METER [0x32] V3 TAK
COMMAND_CLASS_NOTIFICATION [0x71] V8 TAK
COMMAND_CLASS_APPLICATION_STATUS [0x22] V1
Endpoint 2

COMMAND_CLASS_ZWAVEPLUS_INFO [Ox5E] V2
COMMAND_CLASS_SWITCH_MULTILEVEL [0x26] V4 TAK
COMMAND_CLASS_ASSOCIATION [0x85] V2 TAK
COMMAND_CLASS_MULTI_CHANNEL_ASSOCIA- V3 TAK
TION [OX8E]
[CO())(E/Igl\]/IAND_CLASS_ASSOCIATION_GRP_INFO V2 TAK
COMMAND_CLASS_SECURITY [0x98] V1
COMMAND_CLASS_SECURITY_2 [0x9F] V1
COMMAND_CLASS_SUPERVISION [0x6(] V1
COMMAND_CLASS_APPLICATION_STATUS [0x22] V1




Klasy Komend Powiadomien

To urzadzenie uzywa Klasy Komend Powiadomien, aby zaraportowac rézne ko-

munikaty do kontrolera (grupa “Lifeline”).

ROd.zaJ .. Zdarzenie Parameter| Status W —
notyfikacji pointach
Power Ma- | Over-current de- OxFF - enable

Root, End-
nagement tected (non-change- oint 1
[0x08] [0x06/V3] able) P
System hardwa- .
re failure with MP code: OxFF - enable

System 0x01 Root, End-

manufacturer . (non-change- :

[0x09] : . [device point 1

proprietary failure overheat] able)
code [0x03]

Klasy Komend Ochronnych

Klasy Komend Ochrony (Protection Command Class) pozwalajg zapobiec lokal-

nej lub zdalnej kontroli wyjs¢.

Opis

Wskazowka

Niechronione - Urzgdzenie nie jest
chronione i moze by¢ normalnie
sterowane za pomocg interfejsu.

Przyciski potgczo-
ne z wyjsciami.

Operacje niedozwolone - przycisk
nie moze zmieniac stanéw prze-
kaznikow, inne opcje sg dostepne
(menu).

Przyciski odtgczo-
ne od wy;jsc¢.

Niechronione - Urzgdzenie ak-
ceptuje i odpowiada na wszystkie
komendy RF.

Wyjscia mogga byc
sterowane przez
Z-Wave.

Typ |Stan
Lokalny | O
Lokalny | 2

RF 0
RF 1

Komunikacja RF wytgczona - Pod-
stawowa klasa komend oraz prze-
tgcznik binarny sg odrzucane, inne
komendy sg odbierane normalnie.

Wyijscia nie moga
by¢ sterowane
przez Z-Wave.

Klasy Komend Pomiarowych
Takie same dla Root, Endpoint 1 i Endpoint 2.

Typ . .
pomiaru Skala Typ klasy Precyzja | Rozmiar
Electric Elec[:tor)iBBI;Wh Import 2 4
[0x01] (default [0x01]
Electric Electric W Import 1 2
[0x01] [0x02] [0x01]




GIRA

Dostepne czesci FIBARO Zawarte w
Nazwa Symbol FGWREU-111
Modut Walli Roller Shutter FG-WREU111-AS-8001 X
Przycisk ze Swiattowodem FG-WDSEU221-AS-8100 X
Adapter przycisku FG-WDSEU221-PP-0007
Ramka montazowa FIBARO/ EG-Wx-AS-4001 «

Ramka montazowa Legrand

FG-Wx-AS-4002

Ramka montazowa Schneider

FG-Wx-AS-4003

Pojedyncza ramka

FG-Wx-PP-0001 X

Podwdjna ramka

FG-Wx-PP-0003

Potréjna ramka

FG-Wx-PP-0004

Czesci wymagane dla ramek GIRA System 55 (tylko z niemeta-
liczng powierzchnig zewnetrzng: Standard 55, E2, Event, Event

Clear)*

Wymagane czesci FIBARO

Nazwa

Symbol

Modut Walli Roller Shutter

FG-WREU111-AS-8001

Adapter przycisku

FG-WDSEU221-PP-0007

Mounting Frame FIBARO/GIRA

FG-Wx-AS-4001

Czesci wymagane dla ramek Legrand Céliane*

Wymagane czesci FIBARO

Nazwa

Symbol

Modut Walli Roller Shutter

FG-WREU111-AS-8001

Adapter przycisku

FG-WDSEU221-PP-0007

Ramka montazowa Legrand

FG-Wx-AS-4002

Czesci wymagane dla ramek Schneider Odace*

Wymagane czesci FIBARO

Nazwa

Symbol

Modut Walli Roller Shutter

FG-WREU111-AS-8001

Ramka montazowa Schneider

FG-Wx-AS-4003

* Wejdz na manuals.fibaro.com/walli-roller-shutter/ aby spraw-
dzi¢ liste kompatybilnych czesci lub skontaktuj sie z naszym

dziatem pomocy technicznej.
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13: Normy i przepisy

Informacje prawne

Wszystkie informacje, w tym miedzy innymi informacje dotyczace
funkgji, funkcjonalnosci i / lub innej specyfikacji produktu mogg ulec
zmianie bez powiadomienia. Firma FIBARO zastrzega sobie wszelkie
prawa do zmiany lub aktualizacji swoich produktéw, oprogramowa-
nia lub dokumentacji bez obowigzku powiadamiania jakichkolwiek
0s6b lub podmiotow.

FIBARO i logo Fibar Group sg znakami towarowymi firmy Fibar
Group S.A. Wszystkie inne marki i nazwy produktow wymienione
w niniejszym dokumencie sg znakami towarowymi odpowiednich
podmiotow.

Deklaracja zgodnosci

Fibar Group S.A. niniejszym oswiadcza, ze urzgdzenie jest
C € zgodne z dyrektywg 2014/53/EU. Petny tekst deklaracji

zgodnosci UE jest dostepny pod nastepujgcym adresem in-
ternetowym: www.manuals.fibaro.com

Zgodnos¢ z dyrektywa WEEE

Urzadzenia oznaczonego tym symbolem nie nalezy utylizowac

lub wyrzuca¢ wraz z odpadami komunalnymi. Obowigzkiem
mmm Uzytkownika jest dostarczenie zuzytego urzgdzenia do wyzna-
czonego punktu recyklingu.

PLUS
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