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A\ Przed wpigciem karty i dokonaniem potgczen elektrycznych, yv%qcznie z ins}alach kart
do gniazda na “wcisk” (AF, R700, itd.), OBOWIAZKOWO NALEZY ODtACZYC NAPIECIE
SIECIOWE oraz odtaczy¢ baterie, jesli s3 obecne.

Doktadne informacje na temat potgczen elektrycznych i funkcji sg dostepne
na stronie http://docs.came.com..

Opis
Plyta elektroniczna ZN7 (cze$¢ wymienna).

Potagczenia

204 — =3 Wejscie zasilania ptyty elektronicznej 24 V AC/DC

1? " Wyjscie zasilania akcesoriow 24 V AC/DC - maks. 40 W

N o ) Silownik 24V DC

+ biaty _

F *bzflgfggvyyj Encoder

FFA ——o< Wytgcznik kraricowy przy otwieraniu (styk NC)

FFC ——o<~ Wytgcznik kraricowy przy zamykaniu (styk NC)

}g — Wyscie 24 V dla podtaczenia zabezpieczenia fotokomorek

10 Wyjscie potaczenia lampy ostrzegawczej lub lampy cyklu

F ——®  (Oncigzalnosc styku: 24 V AC/DC - 25 W maks).

Patrz funkcja F 18.
10 Wyjscie sygnalizacji otwartej bramy
5 —®  (Obciazalnodc styku 24 V AG/DC - 3 W maks.).
Patrz funkcja F 10.

5 ———2 Przycisk STOP (styk NC)

2 ——9k Funkcja OTWIERANIE lub OTWIERANIE CZESCIOWE na

3P — %" urzadzeniu sterujgcym (styk NO). Patrz funkcja F 8.

i — 3 Przycisk TYLKO ZAMYKANIE (styk NO)

2 ——9k Programowany przycisk sterowania (styk NO).

7 ——°% Patrzfunkcja F 7.

g\ /3  Wyjscie podtgczenia Klawiatura kodowa

ST — & Wyjscie podtaczenia czytnik Kkart zblizeniowych lub
GND ° czytnik kart magnetycznych.

2 —q Programowane podtgczenie fotokomdrek (styk NC). Patrz

CX funkcja F 2

2 —q Programowane podtgczenie fotokomdrek (styk NC). Patrz

cyY funkcja F 3.

A Potagczenie szeregowe RS485 z kartg RSE do systemu
GED — automatyki domowej za posrednictwem CRP (Came

I

Remote Protocol)
Antena

Programowanie funkcji

F1
F2

F3

F5
F6
F7

F9

Funkcja zatrzymania STOP (1-2) = (0=Dezaktywowana / 1=Aktywowana)
Funkcja przydzielona do wejscia 2-CX =» (0=Dezaktywowana / 1=ponowne
otwarcie w fazie zamykania spowodowanego przez zadziatanie fotokomorek
/ 2=ponowne zamknigcie w fazie otwierania spowodowanego przez
zadziatanie fotokomorek / 3=zatrzymanie / 4=oczekiwanie po wykryciu
przeszkody / 7=ponowne otwarcie w fazie zamykania spowodowanego
przez zadziatanie listwy bezpieczenstwa / 8=ponowne zamkniecie w fazie
otwierania spowodowanego przez zadziatanie listwy bezpieczerstwa)
Funkcja przydzielona do wejscia 2-CY = (O=Dezaktywowana / 1=ponowne
otwarcie w fazie zamykania spowodowanego przez zadziatanie fotokomorek
/ 2=ponowne zamknigcie w fazie otwierania spowodowanego przez
zadziatanie fotokomorek / 3=zatrzymanie / 4=oczekiwanie po wykryciu
przeszkody / 7=ponowne otwarcie w fazie zamykania spowodowanego
przez zadziatanie listwy bezpieczenstwa / 8=ponowne zamkniecie w fazie
otwierania spowodowanego przez zadziatanie listwy bezpieczenstwa)
Funkcja testu bezpieczenstwa = (0 = Dezaktywowana /1 =CX/2 =CY/
4 = CX+CY)

Funkcja “TOTMAN” (obecno$¢ operatora) =
Aktywowana)

Tryb sterowania na 2-7 =» (0 = Tryb krok po kroku / 1 = Sekwencyjne)
Tryb sterowania na 2-3P = (0 = Otwieranie / 1 = Otwieranie czgsciowe)
Funkcja wykrywania przeszkody przy zatrzymanym silniku = (0 =
Dezaktywowana / 1 = Aktywowana)

(0 = Dezaktywowana / 1 =

F10

F11
F12

F14
F18
F19
F20
F21
Fo8
F30
F34
F35
F36
F37
F38
F49
F50
F51
F52
F54

F56
F63

F65

F66

F67

F68

F71
U1

uz
us

A1
A3
A4
Ab

H1

Funkcja przydzielona do wyjscia sygnalizacji otwartej bramy =» (0 =
zapalona, gdy brama jest otwarta lub, gdy jest w ruchu / 1 = w fazie
otwierania lampa $wieci przerywanym $wiattem, migajac co pét sekundy,
w fazie zamykania lampa $wieci przerywanym Swiattem, migajac co
sekunde, lampa $wieci ciggtym Swiattem, gdy brama jest otwarta, lampa
jest zgaszona, gdy brama jest zamknigta.

Wykluczenie enkodera =» (0 = Aktywowana / 1 = Dezaktywowana)
Funkcja spowolnienia w poczatkowej fazie ruchu = (O=Dezaktywowana / 1
= Aktywowana)

Funkcja wyboru typu czujnika =» (0 = sterowanie przy uzyciu czytnika kart
zblizeniowych lub czytnika kart magnetycznych / 1 = sterowanie przy uzyciu
Klawiatury kodowej)

Funkcja dodatkowej lampy =» (0 = Lampa ostrzegawcza / 1 = Cykl)

(Czas zamykania automatycznego =» (0 = Dezaktywowana / 1 sekunda >
180 sekund)

Czas zamykania automatycznego po czesciowym otwarciu =» (0 =
Dezaktywowana / 1 sekunda > 180 sekunda)

Czas wstepnego migania =» (0 = Dezaktywowana / 1 sekunda > 10
sekund)

Regulacja predkosci ruchu = (60 = Predko$¢ minimalna > 100 = Predkos¢
maksymalna)

Regulacja predkosci w fazie hamowania = (10 = Predkos$¢ minimalna >
50 = Predkos¢ maksymalna)

Czuto$¢ podczas ruchu = (10 = Czutos¢ maksymalna > 100 = Czutos¢
minimalna)

Czuto$¢ podczas hamowania = (10 = Czuto$¢ maksymalna > 100 =
Czuto$¢ minimalna)

Regulacja otwierania czgsciowego = (10 = 10% ruchu > 80 = 80%
ruchu)

Regulacja poczgtkowego punktu hamowania sitownika w fazie otwierania
= (10 = 10% ruchu > 60 = 60% ruchu)

Regulacja poczatkowego punkiu hamowania sitownika w fazie zamykania
= (10 = 10% ruchu > 60 = 60% ruchu)

Zarzadzanie potgczeniem szeregowym = (0 = Dezaktywowana / 1 =
Sprzezony / 3 = CRP)

Zapis danych w pamieci roll = (0 = Dezaktywowana / 1 = Aktywowana)
Odczyt danych z pamigci roll = (0 = Dezaktywowana / 1 = Aktywowana)
Przekazanie parametrow w trybie dwa sprzezone napedy = (0 =
Dezaktywowana / 1 = Aktywowana)

Kierunek otwierania =» (0 = Otwieranie w lewo / 1 = Otwieranie w prawo)
Numer urzadzenia peryferyjnego = (1 > 255)

Zmiana predkosci COM =» (0=1200 Baud / 1=2400 Baud / 2=4800 Baud
/ 3=9600 Baud / 4=14400 Baud /5=19200 Baud / 6=38400 Baud /
7=57600 Baud / 8=115200 Baud)

Funkcja przydzielona do wejécia RIO-EDGE [T1] = (0 = Dezaktywowana
/ 7 = ponowne otwarcie w fazie zamykania / 8 = ponowne zamknigcie w
fazie otwierania)

Funkcja przydzielona do wejécia RIO-EDGE [T2] = (0 = Dezaktywowana
/ 7 = ponowne otwarcie w fazie zamykania / 8 = ponowne zamknigcie w
fazie otwierania)

Funkcja przydzielona do wejscia RIO-CELL [T1] = (O = Dezaktywowana
/ 7 = ponowne otwarcie w fazie zamykania / 8 = ponowne zamkniecie w
fazie otwierania)

Funkcja przydzielona do wejscia RIO-CELL [T2] =» (O = Dezaktywowana
/ 7 = ponowne otwarcie w fazie zamykania / 8 = ponowne zamkniecie w
fazie otwierania)

(Czas czesciowego otwarcia = (5 sekund > 40 sekund)

Rejestracja nowego uzytkownika z przydzielonym sterowaniem =» (1 =
Polecenie w trybie krok po kroku (otwiera-zamyka) / 2 = Polecenie w trybie
sekwencyjnym (otwiera-stop-zamyka-stop) / 3 = Polecenie - tylko otwiera /
4 = Polecenie otwierania czesciowego)
Usuwanie poszczegolnych uzytkownikow
Usuwanie wszystkich uzytkownikow =» (0
Usuniecie wszystkich uzytkownikéw)
Ustawienie typu silnika = (1 = 400 kg /2 =600 kg /3 =800kg/ 4 =
1000 kg)

Kalibracja ruchu =» (0 = Dezaktywowana / 1 = Aktywowana)

Resetowanie parametréw = (0 = Dezaktywowana / 1 = Aktywowana)
Liczenie ruchéw = (0 = Liczba wykonanych ruchéw / 1 = Usunigcie
wszystkich ruchow)

Wersja oprogramowania

= Dezaktywowana / 1 =

Ztomowanie Elementy opakowania (karton, plastik, itd.), sg przyjmowane ze statymi odpadami
miejskimi. Elementy sktadowe produktu (metale, karty elektroniczne, baterie, itp.) musza by¢ oddzielo-
ne i poddane selektywnej zbiérce odpaddow. Spravvdzw przepisy w zakresie ztomowania obowigzujgce

w migjscu instalacji. Nie porzucaé w $rodowisk
PRODUCENT ZASTRZEGA SOBIE PRAWO WPROWADZANIA ZMIAN W TRESCI INSTRUKCJI BEZ WC-
ZESNIEJSZEGO POWIADOMIENIA.

MAGYAR

A\ Mieldtt csatlakoztatnd a panelt es elvegezne a bekotéseket, beleertve a plug-in kartyak
(AF, R700, stb.) beszerelését, KOTELEZO MEGSZAKITANI A HALOZATI ARAMELLATAST, és
ha vannak, bontani az akkumulétorok bekotését.

Az elektromos bekotések és a funkciok részletes leirasat lasd a vezérlGpanel-
nek a http://docs.came.com cimen talalhatd kézikdnyvében.

Leiras

ZN7 elektronikus panel cserealkatrész.

Bekotések

204 —+3 Elektronikus panel tapfesziiltség bemenet 24 V AC/DC
19 =+8 24V AC/DC Kiegészitok tapellatésa kimenet, max. 40 W
',\\,/' = Phos Motoros hajtom(i 24 V DC

+ Fehér _

E - Bzaoflfgjﬂ = Encoder

FZ —o<  Nyitasi végallas-kapcsold (NC érintkezo)

FFC ——o  Zarasi végallas-kapcsold (NC érintkezd)

}g — 24 V-o0s kimenet a fotocelldk biztonsagi bekdtéséhez

10 Villogo figyelmeztetd lampa vagy ciklus lampa bekotes

F —®  kimenet (Erintkez0 terhelése: 24 V AC/DC - max. 25 W)

Lasd az F 18 funkcidt.

0 —pg Kapu nyitva jelzés kimenet (Erintkezd terhelése

5 24V AC/DC - max. 3 W). Lasd az F 10 funkcict.

5 ————3A STOP nyomdgomb (N.C. érintkez)

2 ——op NYITAS vagy RESZLEGES NYITAS funkcié

3P T°%" vezéri6eszk6zrdl (NO érintkez6) Lasd az F 8 funkcidt

& /3K CSAKZARAS nyomGgomb (N.. érintkez6)

2 ——k Programozhatd indité nyomdgomb (N.O. érintkez6).

7 T % LasdazF 7 funkciot

§ /S8  Kodzr bilentyiizet
GSN1D — Transzponder vagy magneskartya-olvasd

2 —q Programozhatd fotocella csatlakozas (N.C. érintkezd).
CX Lasd az F 2 funkciét

2 —9 Programozhatd fotocella csatlakozas (N.C. érintkezd).
CyY Lasd az F 3 funkeiot

é — RS485 soros bekotés az RSE kartyaval a domotika-
GND —°  rendszerhez CRP (Came Remote Protocol) révén

N

Antenna

A funkciok beprogramozasa

F1
F2

F3

F11
F12

Teljes ledllas (stop) funkcio (1-2) =» (0 = Kikapcsolva / 1 = Bekapcsolva)
A 2-CX bemenethez rendelt funkcio = (0 = Kikapcsolva / 1 = zaras alatti
Ujranyitas fotocellakhoz / 2 = nyitas alatti visszazaras fotocellakhoz / 3 =
részleges ledllds (stop) / 4 = vérakozas akadalyérzékeléskor / 7 = zaras
alatti Ujranyitas érzékeny biztonsagi élvédelmekhez / 8 = nyitas alatti
visszazaras érzékeny hiztonsagi élvédelmekhez)

A 2-CY bemenethez rendelt funkcio =» (0 = Kikapcsolva / 1 = zérds alatti
Ujranyitas fotocellakhoz / 2 = nyitas alatti visszazaras fotocellakhoz / 3 =
részleges ledllas (stop) / 4 = vérakozas akadalyérzékeléskor / 7 = zaras
alatti Ujranyitds érzékeny biztonsagi élvédelmekhez / 8 = nyitas alatti
visszazaras érzékeny biztonsagi élvédelmekhez)

Biztonsagi proba funkcid =» (0=Kikapcsolva / 1=CX / 2=CY / 4=CX+CY)
Nyomdgombos vezérlés funkcid = (0 = Kikapcsolva / 1 = Bekapcsolva)
Vezérlési mod 2-7-en = (0 = Léptetett vezérlés / 1 = Szekvencidlis)
Vezérlési mod 2-3P-n = (0 = Nyitds / 1 = Részleges nyitas)
Akadalyérzékelés alld motorndl funkcio =» (0 = Kikapcsolva / 1 =
Bekapcsolva)

Kapu nyitva jelzés kimenethez tartozo funkcid =» (0 = folyamatosan
vilagit, amikor a kapu nyitva van és mozog / 1 = nyitaskor félmasodperces

id6kozonként  villog, zaraskor masodperces idokdzonként  villog,
folyamatosan vilagit, ha a kapu nyitva van, nem vilagit, ha a kapu zarva
van).

Forgasérzékeld kizarasa =» (0 = Bekapcsolva / 1 = Kikapcsolva)
Lassitott inditas funkcio =» (0 = Kikapcsolva / 1 = Bekapcsolva)

F14
F18
F19
F20
F21
F28
F30
F34
F35
F36
F37
F38

F49
F50

F51
F52
F54
F56
F63
F65
F66
F67
F68
F71
U1

U2
us
A

A3
A4
A5

H1

Erzékels tipus kivdlasztdsa funkcid =» (0 =
kulcstartoval vagy magneskartya-olvaséval / 1
billenty(izettel)

Kiegészitd lampa funkcié =» (0 = Villogé / 1 = Ciklus)

Automatikus zarasi id6 =» (0 = Kikapcsolva / 1 masodperc > 180
mésodperc)

vezérlés transzponder
= vezérlés kddzar

masodperc > 180 masodperc)
Mozgas el6tti villogds id6 =» (0 = Kikapcsolva / 1 mdsodperc > 10
masodperc)

Mozgasi hossz szabalyozds = (60 = Legkisebb sebesség > 100 =
Legnagyobb sebesség)
Lassitasi sebesség szabalyozds = (10 = Legkisebb sebesség > 50 =
Legnagyohb sebesség)
Erzékenység a mozgasi hosszon = (10 = maximalis érzékenység > 100 =

minimalis erzekenyseg)

Erzékenység a lassitas soran = (10 = maximalis érzékenység > 100 =
minimalis érzékenység)

Részleges nyitds beallitasa =» (10 = a mozgasi hossz 10%-a > 80 = a
mozgasi hossz 80%-a)

A motoros hajtém(i nyitasi lassitasi kezdGpontjanak bedllitdsa =» (10 = a
mozgasi hossz 10%-a > 60 = a mozgasi hossz 60%-a)

A motoros hajtémii zarasi lassitasi kezdGpontjanak bedllitisa = (10 = a
mozgasi hossz 10%-a > 60 = a mozgasi hossz 60%-a)

Soros bekotés kezelése = (0 = Kikapcsolva / 1 = egyittes / 3 = CRP)
Az ugrékodos memoria adatainak mentése = (0 = Kikapcsolva / 1
Bekapcsolva)

Az ugrokddos memdria adatainak leolvasdsa = (0 = Kikapcsolva / 1 =
Bekapcsolva)

Paraméterek atvitele egyiittes (izemmddban = (0 = Kikapcsolva / 1 =
Bekapcsolva)

Nyitasi irany = (0 = Nyitas balra / 1 = Nyitas jobbra)

Periféria szama = (1 > 255)

COM sebesség modositasa = (0=1200 Baud / 1=2400 Baud / 2=4800
Baud / 3=9600 Baud / 4=14400 Baud /5=19200 Baud / 6=38400 Baud
/ 7=57600 Baud / 8=115200 Baud)

A RIO-EDGE [T1] bemenethez rendelt funkcio =» (0 = Kikapcsolva / 7 =
zaras alatti Ujranyitas / 8 = nyits alatti visszazaras)

A RIO-EDGE [T2] bemenethez rendelt funkcio = (0 = Kikapcsolva / 7 =
Zaras alatti Ujranyitas / 8 = nyitas alatti visszazards)

A RIO-CELL [T1] bemenethez rendelt funkcio =» (0 = Kikapcsolva / 7 =
Zaras alatti Ujranyitas / 8 = nyitds alatti visszazaras)

A RIO-CELL [T2] bemenethez rendelt funkcio =» (0 = Kikapcsolva / 7 =
zaras alatti Ujranyitas / 8 = nyitas alatti visszazaras)

Részleges nyitasi idd = (5 masodperc > 40 masodperc)

Uj felhaszndl¢ regisztralasa a hozzarendelt vezérléssel = (1 = Iéptetett
vezérlés (nyitas - zards) / 2 = szekvencidlis vezérlés (nyitas-stop-zaras-
stop) / 3 = csak nyitds vezérlés / 4 = részleges vezérlés)

Egy felhasznalo torlese )

Osszes felhasznald torlése = (0 = Kikapcsolva / 1 = Osszes felhasznald
torlése)

Motor tipus beéllitdsa =» (1 = 400 kg /2 = 600 kg / 3 =800 kg / 4 = 1000
kg)

Mozgasi hossz bekalibraldsa =» (0 = Kikapcsolva / 1 = Bekapcsolva)

Paraméterek visszadllitdsa - reset = (0 = Kikapcsolva / 1 = Bekapcsolva)
Mozgatasok szamldlasa =» (0 = Elvégzett mozgatasok szdma / 1 = Az
0sszes mozgatas torlése)

Szoftver verzioja

Szétszerelés és semlegesités A csomagolds elemei (kartonpapir, méianyag stb.) telepiilési szilard
hulladékként selejtezhetok. A termék elemeit (fémek, elektronikus kartyak, akkumulatorok stb.) sze-
lektiv hulladékgyjtés keretében kell selejtezni. A hulladékként vald kezelés mddjaval kapcsolatosan
ellendrizze a felszerelés helyen érvényes szabalyozast. Keriilni kell a kdrnyezetbe jutasat!

A KEZIKONYV TARTALMAT BARMIKOR, ELOZETES FIGYELMEZTETES NELKUL MODOSITHATJUK.
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HRVATSKI

A\ Prije ugradnje Kkartice i izvodenja elekiricnih spojeva, ukljucujuci i umetanje uticnih
kartica (AF, R700 itd.), OBAVEZNO ISKOPCATI LINIJSKI NAPON i odspojiti eventualne
baterije.

Za detaljan opis elektricnih spojeva i funkcija, progitati priruénik odgovarajuce

upravljacke kutije na http://docs.came.com.
Opis
Zamjenska elekironicka kartica ZN7.
Spojevi
261 — "8  Ulaz za napajanje elektronicke kartice na 24 \/ AC/DC
1? —— "8 Izazzanapajanje dodatne opreme na 24 V AC/DC - max.40 W
'\,G “Snena Motoreduktor na 24 V DC
+  _ bigla _g
E csmeda—e  Encoder
_ zelena
F; ——o< Granicnik hoda za otvaranje (kontakt N.C.)
FFC ———o—< Grani¢nik hoda za zatvaranje (kontakt N.C.)
}g ——3 lzlazna 24V za sigurnosni spoj fotoéelija
10 Izlaz za prikljucak signalne lampe ili svjetiljke ciklusa
f ——®  (Nosivost kontakta: 24 V AC/DC - max. 25 W)
Vidi funkciju F 18
|zlaz za signaliziranje otvorenih dvoriSnih vrata
" ®  (Nosivost kontakta na 24 \V AC/DC - max. 3 W)
Vidi funkciju F 10.
——3 Tipkalo STOP (kontakt NC)
_ om. Funkcija OTVARA ili DJELOMICNO OTVARANJE s
—l

)
we> Q2 Q2 %c_/z S BN SN N L I S S P

GND

I

upravljaCkim uredajem (kontakt NO). Vidi funkciju F 8.
3l Tipkalo SAMO ZATVARA ( kontakt NO)

Programabilno upravljacko tipkalo (kontakt NO).
Vidi funkciju F 7.

Izlaz za spoj selektor s tipkovnicom

——F

|zlaz za spoj transponder ili Gitad kartica.
Programabilni spoj fotocelija (kontakt NC).
Vidi funkciju F 2.

Programabilni spoj fotocelija (kontakt NC).
Vidi funkciju F 3.

— o Serijski priklju¢ak RS485 s karticom RSE na sustav
——  pametne kuce putem CRP-a (Came Remote Protocol)
——3 Antena

Programiranje funkcija

Fi
F2

F3

F11

Funkcija potpunog zaustavljanja (1-2) = (O = Deaktivirana / 1 = Aktivirana)
Funkcija pridruzena ulazu 2-CX =» (0=Deaktivirana / 1=ponovno otvaranje
tijekom zatvaranja za fotocelije / 2=ponovno zatvaranje tijekom otvaranja
za fotocelije / 3=djelomitno zaustavljanje / 4=Cekanje zbog prepreke /
7=ponovno otvaranje tijekom zatvaranja za osjetljive rubnike / 8=ponovno
zatvaranje tijekom otvaranja za osjetljive rubnike)

Funkcija pridruzena ulazu 2-CY = (=Deaktivirana / 1=ponovno otvaranje
tijekom zatvaranja za fotocelije / 2=ponovno zatvaranje tijekom otvaranja
za fotocelije / 3=djelomitno zaustavljanje / 4=Cekanje zbog prepreke /
7=ponovno otvaranje tijekom zatvaranja za osjetljive rubnike / 8=ponovno
zatvaranje tijekom otvaranja za osjetljive rubnike)

Funkcija Test sigurnosti = (0=Deaktivirana / 1=CX / 2=CY / 4=CX+CY)
Funkcija trajnog aktiviranja =» (0 = Deaktivirana / 1 = Aktivirana)

Nacin upravljanja na 2-7 =» (O=korak po korak / 1=sekvencijalno)

Nacin upravljanja na 2-3P = (O=otvaranje / 1=djelomitno otvaranje)
Funkcija otkrivanja prepreke pri zaustavljenom motoru = (0 = Deaktivirana
/1 = Aktivirana)

Funkcija pridruZena izlazu za signaliziranje otvorenih dvorisnih vrata =» (0
= upaljeno kad su dvoriSna vrata otvorena i u pokretu / 1 = pri otvaranju,
trepce s prekidima svake pola sekunde, pri zatvaranju, trepée s prekidima
svake sekunde, neprekidno svijetli kad su dvori$na vrata otvorena, ugaseno
kad su dvori$na vrata zatvorena.

Isklju¢ivanje enkodera =» (0 = Aktivirana / 1 = Deaktivirana)
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Funkcija usporenog pokretanja = (0 = Deaktivirana / 1 = Aktivirana)
Funkcija odabira vrste selektora = (0 = senzorsko upravljanje putem
transpondera ili Citata magnetnih kartica / 1 = upravljanje putem selektora
S tipkovnicom)

Funkcija dopunske svjetilike = (0 = signalna lampa / 1 = svjetiljka ciklusa)
Vrijeme automatskog zatvaranja = (0 = Deaktivirana / 1 sekunda > 180
sekundi)

Vrijeme automatskog zatvaranja nakon djelominog otvaranja = (0 =
Disattivato / 1 sekunda > 180 sekundi)

Vrijeme prethodnog treptanja = (0 = Deaktivirana / 1 sekunda > 10
sekundi)

PodeSavanije brzine hoda = (60 = minimalna brzina > 100 = maksimalna
brzina)

PodeSavanje brzine usporavanja = (10 = minimalna brzina > 50
maksimalna brzina)

Osjetljivost tijekom hoda =» (10 = maksimalna osjetljivost > 100
minimalna osjetljivost)

Osjetljivost pri usporavanju = (10 = maksimalna osjetljivost > 100
minimalna osjetljivost)

PodeSavanije djelomitnog otvaranja =» (10 = 10% hoda > 80 = 80% hoda)
PodeSavanje pocetne tocke usporavanja motoreduktora u otvaranju =» (10
=10% hoda > 60 = 60% hoda)

PodeSavanje pocetne tocke usporavanja motoreduktora u zatvaranju = (10
=10% hoda > 60 = 60% hoda)

Upravljanje serijskim prikljuckom = (0 = Deaktivirana / 1 = Pridruzeno / 3
=CRP)

Spremanje podataka u memorijsku karticu =» (0 = Deaktivirana / 1 =
Aktivirana)

Citanje podataka u memorijskoj kartici = (0 = Deaktivirana / 1 = Aktivirana)
Preno3enje parametara u nacin pridruzenog rada = (0 = Deaktivirana / 1
= Aktivirana)

Smier otvaranja = (0 = Otvaranje u lijevo / 1 = Otvaranje u desno)

Broj perifernog uredaja = (1 > 255)

lzmjena brzine COM = (0=1200 Baud / 1=2400 Baud / 2=4800 Baud
/ 3=9600 Baud / 4=14400 Baud /5=19200 Baud / 6=38400 Baud /
7=57600 Baud / 8=115200 Baud)

Funkcija pridruzena ulazu RIO-EDGE [T1] = (0 = Deaktivirana/ 7 = ponovno
otvaranje tijekom zatvaranja / 8 = ponovno zatvaranje tijekom otvaranja)
Funkcija pridruzena ulazu RIO-EDGE [T2] = (0 = Deaktivirana/ 7 = ponovno
otvaranje tijekom zatvaranja / 8 = ponovno zatvaranje tijekom otvaranja)
Funkcija pridruzena ulazu RIO-CELL [T1] = (0 = Deaktivirana/ 7 = ponovno
otvaranje tijekom zatvaranja / 8 = ponovno zatvaranje tijekom otvaranja)
Funkcija pridruzena ulazu RIO-CELL [T2] = (O = Deaktivirana / 7 = ponovno
otvaranje tijekom zatvaranja / 8 = ponovno zatvaranje tijekom otvaranja)
Vrijeme djelomi¢nog otvaranja = (5 sekundi > 40 sekundi)

Upisivanje novog korisnika s pridruzenom naredbom =» (1 = Naredba
“korak po korak” (otvara-zatvara) / 2 = Sekvencijalna naredba (otvara-stop-
zatvara-stop) / 3 = Naredba samo otvara / 4 = Naredba za djelomicno
otvaranje)

Brisanje jednog korisnika

Brisanje svih korisnika =» (0 = Deaktivirano / 1 = Brisanje svih korisnika)
Postavka tipa motora =» (1 =400 kg /2 =600 kg /3 =800 kg /4 = 1000
kg)

Umjeravanje hoda =» (0 = Deaktivirana / 1 = Aktivirana)

Ponovno postavljanje parametara = (0 = Deaktivirana / 1 = Aktivirana)
Brojanje manevara =» (O = Broj izvrSenih manevara / 1 = Brisanje svih
manevara)

Verzija programske opreme

Prestanak uporabe i zbrinjavanje Sastavni dijelovi ambalaZe (karton, plastika i dr.) smatraju se kru-
tim komunalnim otpadom. Sastavni dijelovi proizvoda (metal, elektronicke kartice, baterije i dr.) moraju
se odvojeno odlagati. Za nacin zbrinjavanja provieriti vazece propise u mjestu ugradnje. Ne bacajte
u okolis!

SADRZAJ PRIRUCNIKA PODLOZAN JE IZMJENAMA U BILO KOJEM TRENUTKU BEZ OBVEZE
PRETHODNE OBAVIJESTI.

YKPAIHCbKA

A\ Tlepen TUM K BCTaHOBUTW Ta MIAKMIOYATY NNaty, B TOMy YWCAI BCTaBUTY Mnaty B
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Bi'€1HaliTe aKyMynsTopHi 6atapeiy pasi ix HasBHOCTI.

BinbLL aeTanbHWiA ONKUC eNEKTPUYHIX NiAKIYEHb MICTUTLCS B IHCTPYKLi 10
BiAMNOBIAHOMO O/I0KY YNpasiHHs Ha http://docs.came.com.
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OyHKuis «CTon» (1-2) = (0 = Bukn. / 1 = BKn.)

®yHKUis, 3akpinneHa 3a BXigHUMK KoHTakTamu 2-CX = (0=Bukn /
1=BiOKPWUTTA NI, YaC 3aKPUTTS Y pasi CrpalboByBaHHs (HOTOENEMEHTIB
/ 2=3aKpuTTS Nif, Yac BigKPUTTS Y pasi CrpaLiboByBaHHS (OTOENEMEHTIB
/ 3=4acTKoBa 3ynuHKA / 4=04iKyBaHHsS Ha YCYHEHHS nepeLikoan /
7=BiIKPUTTS Mif] 4ac 3aKPUTTS Yy pasi CpaLibOBYBaHHS YyTNNBUX NPOiNiB
/ 8=3aKpuTTsd Mif, 4Yac BiAKPUTTS Yy pasi CnpaLbOBYBAHHS YYTAMBMX
npodhinie)

®yHKUis, 3akpinneHa 3a BXigHUMKU KOHTakTamu 2-CY = (0=Bukn /
1=BigKPUTTS Nif, Yac 3aKpUTTS Yy pasi CrpalbOBYBaHHs (DOTOENEMEHTIB
/ 2=3aKpUTTA N Yac BIOKPUTTA Y pasi crpaLboByBaHHS (DOTOENEMEHTIB
/ 3=4acTKoBa 3ynuHKa / 4=04iKyBaHHS Ha YCYHEHHS NepeLkomn /
7=BIOKPUTTS MNif, YaC 3aKPUTTS Y pasi CrpaLboByBaHHS YyTIMBIUX NPOINiB
/ 8=3aKpuTTA Nif 4ac BIOKPUTTS Yy pasi CrpaubOBYBaHHS YYTIIBIX
npodinis)

OyHKLS TeCTyBaHHs NpucTpoiB 6eanekn = (0=sukn / 1=CX / 2=CY /
4=CX+CY)

OyHKUis yNpaBniHHS B pexxuMi «[TpucyTHICTb onepatopa» =» (0 = BUKI. /
1 =8Kn.)

Pexum ynpasniHHg AN KOHTaKTiB 2-7 =» (0=MOKPOKOBE YnpaBniHHa /
1=nN0CNif0BHE YNpPaBNiHHS)

F8

Pexum ynpasniHHa A KOHTakTiB 2-3P = (0=BigkpuTTs / 1=4acTkoBe
BIAKPUTTS)

9  OyHKLUig BUABNEHHS NEPELLKOa Npy 3ynuHeHomy npusogi =» (0 = BuKr. /
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1 =8K.)

OyHKUig namnu-iHavkatopy «Bopota Bigkputi> = (0 = BK/OYEHA,
KONMW BOpPOTA BIAKPWTI 260 pyXatoTbCs (3a MPOMOBYaHHSAM) / 1 = nif yac
BIIKPUTTS Namna Murae pas3 B NiBCEKYHAW; Nif Yyac 3aKpUTTS MUrae pas
B CEKYHAY; CBITUTHCS PIBHIM CBIT/IOM, KON BOPOTA BIKPUTI; BUKIIOYEHA,
KOS BOPOTa 3aKpUTI.

BukntoueHHst eHkogepy = (0 = Bkn. / 1 = BuKI.)

OyHKLS YNOBINIbHEHOTO noyatky pyxy = (0 = BuKN. / 1 = BKI.)

®yHKuig BMOOpY TUNY 34uTyBayYa = (0 = ynpaBNiHHA 3a [JOMOMOrO0
MPOKCIMITI-341TyBaYa a0 34nTyBaYa MarHiTHUX KapToK / 1 = ynpaeNniHHs
3a [I0MOMOr0l0 KOZIOHABIPHOI KnasiaTyph)

DyHKLS namnu [0[aTKOBOrO OCBITNEHHs = (0 = curHanbHa namna / 1 =
namna UMKNIYHOro BMUKaHHS)

Yac aBTomartiyHoro 3akputts = (0 = ukn /1 ¢. > 180 ¢.)

Yac aBTOMATVYHOIO 3aKPUTTA NICAS YaCTKOBOrO BiAKpUTTS = (0 = BUKN /
1¢.>180¢c)

Yac nonepeaHboro BKMIOYEHHS curHanbHoi namny =» (0 =sukn /1 ¢. >10c¢.)
PeryntoBaHHs WBMAKOCTI pyxy =» (60 = MiH. weuakictb > 100 = makc.
LBWMAKICTb)

PerynioBaHHs LWBMAKOCTI YNOBiIbHEHHS =» (10 = MiH. LWBWAKICTb > 50 =
MaKc. LWBWAKICTb)

YyTNMBICTb CUCTEMM 3axucTy nig yac pyxy = (10 =
4yTIMBICTb > 100 = MiHiManbHa Yy TImBICTb)

YyTAKBICTb CUCTEMM 3aXMCTY Mif, Yac YnoBinbHeHHs = (10 = MakcuMarnbHa
4yTMBICTb > 100 = MiHIMasbHa Yy TNBICTb)

PeryntoaHHs yacTkoBoro BigkpuTTs = (10 = 10% Big 3aranbHoi
TpaekTopii pyxy > 80 = 80% Bif 3aranbHOi TpaexTopii pyxy)

PerynioBaHHs TOYKW MoOYaTky YMoBiNbHEHHS MpY BIAKPUTTI npusody =
(10 = 10% Big 3aranbHoi TpaekTopii pyxy > 60 = 60% Bif 3araibHol
TPaEKTOoPIi pyxy)

PeryntoBaHHs TOUKI NoYaTKy YNOBIIbHEHHS NPK 3aKpUTTI NprUBoy = (10
= 10% Biz 3aranbHoi TpaekTopii pyxy> 60 = 60% Bif 3aranbHoI TpaeKTOpii
pyxy)

YnpaBniHHs NOCAIAOBHOO NiAKM0YEHHS = (0 = BUKN/ 1 = CUHXPOHI30BAHMI
napHuin / 3 = CRP)

36epexxeHHs faHyx B kapTi nam’'sti = (0 = BuKn. / 1 = BKI.)

3UnNTyBaHHS AaHuX 3 kapTu nam’ati = (0 = BuKn. / 1 = BKI1.)

Mepefaya napameTpiB B CUHXPOHI30BAHOMY MapHOMY pexumi = (0 =
BUKM. / 1 = BK.)

Hanpsmok BigkpuTTs = (0 = BigKPWUTTS NiBOPYY / 1 = BIOKPUTTS NPaBopy.)
Homep nepuchepiiiHoro npuctporo =» (1 > 255)

3miHa weuakocti COM = (0=1200 Baud / 1=2400 Baud / 2=4800 Baud
/ 3=9600 Baud / 4=14400 Baud /5=19200 Baud / 6=38400 Baud /
7=57600 Baud / 8=115200 Baud)

OyHKLI4, 3aKpinneHa 3a BxigHUMK koHTaktamu RIO-EDGE [T1] =» (0 =
BUKN / 7 = BIOKPUTTA Mifl Yac 3aKpuTTA / 8 = 3aKpWUTTS Mif Yac BIAKPUTTS)
OyHKLS, 3aKpinneHa 3a BxigHumK koHTakTamy RIO-EDGE [T2] =» (0 =
BUKN / 7 = BIAKPUTTS Nifi, 4ac 3aKpUTTS / 8 = 3aKpuTTS Nif 4ac BigKpUTTS)
®yHKUis, 3akpinneHa 3a BxigHAMK koHTaktamy RIO-CELL [T1] =» (0 =
BUKN / 7 = BIOKPUTTA Mifl Yac 3aKpuTTA / 8 = 3aKpWUTTS Mif Yac BIAKPUTTS)
OyHKL, 3akpinneHa 3a BxigHMu koHTaktamn RIO-CELL [T2] = (0 =
BUKN / 7 = BIAKPUTTS Nifi, 4ac 3aKpUTTS / 8 = 3aKpuTTS Nif Yac BigKpUTTS)
PeryntoBaHHs 4acTkosoro BigkpuTTs = (5 ¢. > 40 c.)

BBeneHHs KopucTyBadiB 3 3aKinieHol0 KOMaHAoK =» (1 = MOKPOKOBE
yYNPaBNiHHS (BIKPUTW-3aKPUTY) / 2 = NOCNIA0BHE YNpaBNiHHA (BiOKPUTK-
CTOM-3aKPUTU-CTOM) / 3 = KOMaHaa «nnlle Bigkputi» / 4 = KomaHga
4aCTKOBOIO BifIKPUTTS)

BupmanexHs okpemoro koprcTysaya

BupanenHs Bcix kopucTyBadis = (0 = Bukn. / 1 =
KopyCTyBaviB)

Hactpoiika Tuny npusogy = (1 =400 kg /2 =600kg/3=800kg/ 4 =
1000 kg)

KaniopyBaHHs pyxy = (0 = Bukn. / 1 = BKJ.)

CkupaHHs napameTpis = (0 = BuKN. / 1 = BKN.)

JliquNbHUK Po6OUMX LIKNIB = (O = KiNbKICTb BUKOHAHWX POGOYNX LMKIIB /
1 = BUAOANEHHS BCIX POOOYNX LIVKIIB)

Bepcig nporpamHoro 3abesneyeHHs

MakcumasnbHa

BWJANEHHS BCiX

BuBip, 3 ekcnnyarauii Ta yrunisauisi. lakyBanbHi MaTepiani (KapToH, nnactMaca TOLLO) MOXHA YTuii3oBy-
BaTW sk NoGYTOBI Bifxoay. Marepiany i KOMNOHeHT BUPOGY (MeTar, eNeKTPOHHI MNaTi, eNeMeHTI XIUBMEHHS
TOLLO) HeO6XiAHO po3aindTy Nepen yTuniaauieo. YTunisalliio Bupoby HeoOXiaHO NPOBOAVTA Y BIAMOBIAHOCTI A0
YYHHOIO 3aKOHOJIABCTBA MICLIEBOCTI, B kil 3zilicHioBanacs ioro excrnyaravja. HE 3ABPY/IHIOUTE HABKO-
JIULLHE CEPEAOBHULLIE!

3MICT IHCTPYKLI MOXE BYTV 3MIHEHII B BYIb-AKI MOMEHT BE3 MOMEPEAHLOMO MOBIAOMIIEHHS.



