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OGOLNE INSTRUKCJE | ZALECENIA
DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA

UWAGA! Wazne instrukcje bezpieczenstwa. Nalezy po-
stepowaé zgodnie z wszystkimi instrukcjami, poniewaz
nieprawidtowy montaz moze spowodowaé powazne
szkody.

UWAGA! Wazne instrukcje bezpieczenstwa. W celu za-
pewnienia bezpieczenstwa oséb, postepowac zgodnie
z niniejszg instrukcja. Instrukcje nalezy przechowywaé
w bezpiecznym miejscu.

Wedtug najnowszych, obowigzujacych przepisow eu-
ropejskich, wykonanie automatyki musi byé zgodne z
obowigzujaca Dyrektywa Maszynowa umozliwiajaca
zadeklarowanie zgodnosci automatyki. W zwiazku z
tym, wszystkie czynnosci polegajace na podiaczeniu
do sieci elektrycznej, wykonywaniu préb odbiorczych,
przekazywaniu do eksploatacji i konserwacji urzadze-
hia muszg by¢ wykonywane wytacznie przez wykwalifi-
kowanego i kompetentnego technika.

W celu unikniecia jakiegokolwiek zagrozenia na sku-
tek przypadkowego uzbrojenia termicznego urzadzenia
odtaczajgcego, nie nalezy zasilaé¢ tego urzadzenia przy
uzyciu zewnetrznego urzadzenia, jak zegar lub podta-
czaé go do obwodu charakteryzujgcego sie regularnym
podtaczaniem lub odtaczaniem zasilania.

UWAGA! Przestrzega¢ zamieszczonych nizej zalecen:

- Przed rozpoczeciem montazu nalezy sprawdzi¢ informacije
na temat ,Parametrow technicznych produktu”, a w szcze-
golnosci, czy urzadzenie jest przystosowane do napedza-
nia posiadanego przez Panstwa urzadzenia. Jezeli nie jest
odpowiednie, NIE nalezy wykonywa¢ montazu.

- Nie uzywac urzadzenia, jesli nie przeprowadzono procedu-
ry oddania do eksploatacji, opisanej w rozdziale ,Odbior i
przekazanie do eksploataciji”.

- Przed przystgpieniem do montazu produkiu, nalezy spraw-
dzi¢, czy wszystkie elementy i materiaty przeznaczone do
uzycia znajdujg sie w idealnym stanie i sg odpowiednie do
uzycia.

- Produkt nie jest przeznaczony do obstugi przez osoby (w
tym dzieci) o ograniczonych zdolno$ciach fizycznych, zmy-
stowych badz umystowych lub przez osoby nieposiadajace
odpowiedniego doswiadczenia i wiedzy.

- Nie zezwala¢ dzieciom na zabawe urzadzeniem.

- Nie zezwala¢ dzieciom na zabawe urzadzeniami sterujacy-
mi produktu. Przechowywac piloty w miejscu niedostepnym
dla dzieci.

- W sieci zasilajacej instalacji nalezy przygotowac urzgdze-
nie odtgczajgce (nieznajdujace sie na wyposazeniu), ktére-
go odlegtos¢ pomiedzy stykami podczas otwarcia zapew-
nia catkowite odtgczenie w warunkach okreslonych przez |l
kategorig przepieciowa.

- Podczas montazu, nalezy delikatnie obchodzi¢ sie z urza-
dzeniem, chronigc je przed zgnieceniem, uderzeniem,
upadkiem lub kontaktem z jakiegokolwiek rodzaju ptyna-
mi. Nie umieszczac¢ urzgdzenia w poblizu zrédet ciepta i
nie wystawia¢ go na dziatanie otwartego ognia. Opisane
powyze] sytuacje moga doprowadzi¢ do uszkodzenia
urzgdzenia, by¢ przyczynag nieprawidtowego dziatania lub
zagrozen. Jezeli dosztoby do ktérej$ z opisanych sytuacii,
nalezy natychmiast przerwa¢ montaz i zwrécic sie 0 pomoc
do Serwisu Technicznego.

- Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody mate-
rialne lub osobowe powstate w wyniku nieprzestrzegania
instrukcji montazu. W takich przypadkach, nie ma zastoso-
wania rekojmia za wady materialne.

- Poziom cis$nienia akustycznego emisji skorygowanego cha-
rakterystykg A jest nizszy od 70 dB(A).



- Czyszczenie i konserwacia, za ktérag jest odpowiedzialny
uzytkownik, nie powinna by¢ wykonywana przez dzieci po-

zbawione opieki.

- Przed rozpoczeciem prac zwigzanych z urzgdzeniem (kon-
serwacja, czyszczenie) nalezy zawsze odtgczy¢ produkt
od sieci zasilajgcej oraz ewentualnych akumulatoréw.

- Nalezy wykonywa¢ okresowe przeglady instalacji, a w

szczegolnosci kabli, sprezyn i wspornikow, celem wykry-
cia ewentualnego braku wywazenia lub oznak zuzycia, czy
uszkodzen. Nie uzywac w razie koniecznosci naprawy lub
regulacji, poniewaz obecno$¢ usterek lub nieprawidtowe
wywazenie moga prowadzi¢ do powaznych obrazen.

- Materiat opakowaniowy podlega utylizacji zgodnie z lokal-
nymi przepisami.

2  OPIS PRODUKTU | JEGO PRZEZNACZENIE

MC824HR jest to centrala elektroniczna do automatyzacji bram skrzydtowych. MC824HR jest przeznaczona do sterowania sitownikami elek-
tromechanicznymi typu wskazanego na , Tabela 4’. Posiada system kontrolujgcy obcigzenie podtaczonych do niej silnikéw (kontrola ampe-
romierzem). System ten umozliwia automatyczny odczyt ogranicznikéw, zapisanie czasu pracy kazdego silnika i rozpoznanie ewentualnych
przeszkéd podczas normalnego ruchu. Cechy te znacznie utatwiaja montaz, poniewaz nie jest wymagana zadna regulacja czaséw pracy i
przesuniecia skrzydet.

W centrali wstepnie zaprogramowano wymagane funkcje i zawarto odbiornik do polecen zdalnych. W razie koniecznosci, za pomocg prostej
procedury, mozna wybra¢ bardziej szczegdtowe funkcje (patrz rozdziat ,PROGRAMOWANIE®).

MC824HR jest wyposazona w przytacze typu SM do wtykanych odbiornikéw radiowych (patrz punkt , Podtaczanie odbiornika radiowego
typu SM") i w ztacze typu IBT4N ktore, za pomoca interfejsu IBTAN, umozliwia potaczenie urzadzen BusT4 jako jednostek programujacych
Oview (patrz punkt ,Podfgczanie interfejsu IBT4N").

Centrala jest przystosowana do zasilania przez akumulator awaryjny PS324 ktéry, w razie braku zasilania sieciowego, dziata jako zasilanie
awaryjne (patrz punkt ,, Podfaczenie akumulatora awaryjnego PS324’). MC824HR Jest rowniez przystosowana do podtgczenia do systemu
zasilania energia stoneczng ,Solemyo” (patrz punkt , Podtgczenie systemu Solemyo’”).

& Kazde inne uzytkowanie, odmienne od opisanego, nalezy uwzgledni¢ za niewtasciwe i zabronione!

2.1 WYKAZ CZESCI WCHODZACYCH W SKLAD CENTRALI

Centrala sktada sie z elektronicznej ptyty sterujacej i kontrolnej umieszczonej i chronionej wewnatrz skrzynki. Na ,Rysunku 1" przedstawiono
gtowne czesci karty.
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A Ztgcze zasilajgce 24 V~ 0] Zacisk wejscia SbS (Krok po Kroku)
B Zacisk silnika M2 (jest otwierany jako pierwszy) Q Zacisk wejscia Open (otwiera)
(o Zacisk silnika M1 (jest zamykany jako pierwszy) R Zacisk wejscia Close (zamyka)
D Zacisk wyjscia lampy ostrzegawczej P1..P3 Przyciski do programowania centrali
E Zacisk wyjscia elektrozamka L1..L8 Diody programowania
F Zacisk wyjscia OGI (wskaznik otwartej bramy) L9..L13  Dioda wejs¢
G Zacisk wejscia enkodera silnika M2 S Przytacze do IBT4N
H Zacisk wejscia enkodera silnika M1 T Bezpiecznik (2A, typu F)
I Przytacze ,SM” do odbiornika radiowego U Ztgcze do akumulatora awaryjnego PS324 / systemu za-
J Zaciski do anteny radiowej silania energia stoneczng Solemyo
K Przetaczniki typu silnika ' Bezpieczniki silnikow (15A)
M Zacisk wejscia Bluebus w Zasilanie sieciowe (L-Linia; N-Neutalny)
N Zacisk wejscia Stop (alt) X Przepust kablowy
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KONTROLE WSTEPNE DO WYKONANIA PRZED
MONTAZEM

Przed przystapieniem do montazu urzadzenia nalezy:

- sprawdzi¢ stan dostawy

- upewnic sie, ze wszystkie materiaty, z ktoérych bedzie sie korzy-
sta¢, sg w doskonatym stanie i sg odpowiednie do przewidzianego
uzycia

- upewnic sie, ze wszystkie warunki uzytkowania sa zgodne z punk-

3.1

tem ,0Ograniczenia w uzytkowaniu® i rozdziatem ,PARAMETRY

TECHNICZNE'

- upewni¢ sie, ze wybrane miejsce montazu jest odpowiednie zwa-
zywszy na catkowite wymiary produktu (patrz ,Rysunek 2")

- upewnic sie, ze powierzchnia montazowa jest solidna i gwarantuje
stabilne zamocowanie

- upewni¢ sie, ze miejsce, w ktdrym ma zosta¢ zamontowany pro-
dukt nie moze ulec podtopieniu; ewentualnie zamontowac produkt
na odpowiedniej wysokosci od podtoza

- upewni¢ sie, ze przestrzen wokét produktu zapewnia tatwy i bez-
pieczny dostep

- upewnic sie, ze wszystkie przeznaczone do uzycia przewody elek-
tryczne sa rodzaju podanego w , Tabela 1"

- upewni¢ sie, ze automatyka jest wyposazona w ograniczniki me-
chaniczne, zaréwno otwierania, jak i zamykania.

3.2 OGRANICZENIA W UZYTKOWANIU

Produkt moze by¢ uzywany wytacznie z motoreduktorami wskaza-
nymi w ,Tabela 4’ i zgodnie z odpowiednimi ograniczeniami uzyt-
kowania.

Silniki sg odwracalne, wiec umozliwiajg reczny ruch skrzydet bra-
my bez koniecznosci recznego odblokowania motoreduktora. Dzie-
ki czujnikowi w silniku, centrala jest w stanie odczyta¢ reczny ruch
skrzydet i prawidtowo zarzadzac¢ kolejnymi manewrami, unikajgc w
ten sposob uderzenia skrzydet w blokady mechaniczne otwierania
i zamykania.

3.4 TYPOWY SYSTEM

Na ,Rysunku 3" przedstawiono przykfad instalacji automatyki wyko-
nanej przy uzyciu komponentéw firmy Nice.

~

WAZNE: jesli jest aktywna funkcja ,,Stand-By wszyst-
ko”, nie zostanie odczytany reczny ruch skrzydet.

3.3 IDENTYFIKACJA | WYMIARY GABARYTOWE
Wymiary gabarytowe i etykieta (A), ktéra umozliwia identyfikacje pro-
duktu, zostaty zamieszczone na ,Rysunku 2"

4 )

- J
A Centrala sterujgca

B Motoreduktor

C Lampa ostrzegawcza

D Fotokomorka

E Klawiatura cyfrowa - Czytnik zblizeniowy - Przetacznik kluczyko-

wy

Kolumna do fotokomorki

Ograniczniki mechaniczne podczas otwierania
Ogranicznik mechaniczny ,zamykania”

| Zamek elektryczny

IIom

Czesci te sg rozmieszczone wedtug typowego i zwyczajowego sche-
matu. Korzystajac ze schematu na ,Rysunku 4’ ustaliCc przyblizong
pozycije, w ktérej zostanie zainstalowany kazdy przewidziany ele-
ment sktadowy instalaciji.

Przed przystapieniem do montazu nalezy przygotowaé
przewody elektryczne niezbedne do wykonania instala-
cji, zgodnie z ,,Rysunkiem 4’ i informacjami zamiesz-
czonymi w rozdziale ,,PARAMETRY TECHNICZNE”.

~
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Tabela 1

DANE TECHNICZNE PRZEWODOW ELEKTRYCZNYCH

Identyfikator | Dane techniczne przewodu

Kabel ZASILAJACY CENTRALI STERUJACEJ
a 1 kabel 3 x 1,5 mm?
Dtugo$¢ maksymalna 30 m [uwaga 1]

Kabel LAMPY OSTRZEGAWCZEJ
b 1 kabel 2 x 0,5 mm?
Dtugos$¢ maksymalna 20 m

Kabel ANTENOWY
c 1 kabel ekranowany typu RG58
Dtugos¢ maksymalna 20 m; zalecana < 5m

Kabel URZADZEN BLUEBUS
d 1 kabel 2 x 0,5 mm?
Dtugo$¢ maksymalna 20 m [uwaga 2]

Kabel PRZELACZNIKA KLUCZYKOWEGO
e 2 kable 2 x 0.5 mm?
Dtugos$¢ maksymalna 50 m [uwaga 3]




DANE TECHNICZNE PRZEWODOW ELEKTRYCZNYCH

Identyfikator | Dane techniczne przewodu

Kabel ZASILAJACY SILNIKA
f 1 kabel 3 x 1,5 mm?
Dtugo$¢ maksymalna 10 m [uwaga 4]

Kable POLACZENIOWE ELEKTROZAMKA
g 1 kabel 2 x 1 mm?
Dtugos¢ maksymalna 10 m

Kable POt ACZENIOWE ENKODERA
h 1 kabel 2 x 1 mm?

Dtugos$¢ maksymalna 10 m [uwaga 4]

Uwaga 1 Jesliprzewddzasilajgcyjestdtuzszyniz30m, nalezy za-
stosowac przewdd o wiekszym przekroju (3 x 2,5 mm?) oraz

niezbedne jest dodatkowe uziemienie w poblizu automatyki.

Uwaga 2 JeslikabelBluebusprzekracza20mdtugosci,domaksy-
malnie 40 m, nalezy uzy¢ kabla o wiekszym przekroju (2 x 1
mm?2).

Uwaga 3 Tedwakablemoznazastgpic¢pojedynczymkablem4x0,5
mm?.

Uwaga 4 Tekablemoznazastapi¢pojedynczymkablembx1,5mm2.

& Zastosowane kable musza by¢ przeznaczone dla rodza-
ju otoczenia, w ktérym odbywa sie ich montaz.

Podczas uktadania przewodéw rurowych prowadza-
cych kable elektryczne i wprowadzania kabli do obu-
dowy centrali, nalezy sprawdzi¢, czy we wnetrzu stu-
dzienek rozgateznych nie sg obecne pozostatosci wody
i zjawiska kondensacji we wnetrzu rur potaczeniowych.
Obecnos¢ wody i wilgoci moze prowadzi¢ do uszkodze-
nia obwodéw elektronicznych produktu.

3.5

AN

MONTAZ CENTRALI STERUJACEJ

Zamocowaé centrale na nieruchomej, pionowej, pta-
skiej powierzchni, odpowiednio zabezpieczonej przed
uderzeniami. Dolna cze$¢ centrali musi si¢ znajdowac
co najmniej 40 cm nad poditozem.

|| Centrala moze byé¢ réwniez instalowana na zewnatrz,
poniewaz jest dostarczana w obudowie ktéra, jesli jest
prawidiowo zainstalowana, gwarantuje stopien ochro-

ny klasy IP54.

W celu zamocowania centrali sterujacej (,Rysunek 5" i ,Rysunek

6')

1. odkreci¢ $ruby (A) i zdja¢ pokrywe (B) centrali

2. zidentyfikowa¢ naciecia (C) , umieszczone na spodniej stronie
skrzynki i nawierci¢ wybrane w celu przetozenia przewodow
elektrycznych

Uzycie bocznego wejscia przewodéw (D) jest mozliwe
wytacznie, gdy centralka jest zainstalowana wewnatrz,
w chronionym srodowisku.

J

3. nawierci¢ scianke (E) , przestrzegajac wymiaréw pokazanych
na rysunku i przygotowa¢ odpowiednie zaslepki (niedostar-
czone w zestawie)

4. ustawi¢ skrzynke (F) i przymocowac¢ ja za pomoca $rub (G)
(niedostarczonych w zestawie)

5. przygotowac przepusty kablowe na przewody taczace

6. wykonac potaczenia elektryczne zgodnie z opisem w rozdzia-
le ,POLACZENIA ELEKTRYCZNE' .

|| W celu przeprowadzenia montazu innych urzadzen be-
dacych czescig automatyki, nalezy sie zapozna¢ z od-
powiednimi instrukcjami obstugi.

7. po wykonaniu potaczen elektrycznych nalezy ponownie zato-
zy¢ pokrywe (B) i przykrecic $ruby (A) .

/0 N

- J

POLSKI -5



4 POLACZENIA ELEKTRYCZNE

41 KONTROLA WSTEPNA

Potgczenie elektryczne roznych urzadzen obecnych w automatyce
(fotokomorki, przyciski cyfrowe, czytniki kart zblizeniowych, itp.) z
centralg sterujgca musi by¢ wykonane za pomocg systemu ,Blu-
ebus” Nice. W celu wykonania innych potgczen nalezy sie odnies¢
do ponizszych informacii.

& Wszystkie podtgczenia elektryczne nalezy wykonywaé
bez obecnosci sieciowego zasilania elektrycznego i
przy odiaczonym akumulatorze awaryjnym (jezeli wy-

ﬁ Na elektrycznej linii zasilania nalezy zainstalowa¢ urza-

dzenie zapewniajgce catkowite odtgczenie automatyki
od sieci.

- W urzadzeniu odtgczajacym powinny sie znajdowac styki
oddalone od siebie w stanie otwarcia na takg odlegtosc,
ktéra umozliwi catkowite odtgczenie w warunkach okre-
Slonych przez Ill kategorie przepieciowa, zgodnie z zasa-
dami montazu. W razie potrzeby, urzadzenie to zapewnia
szybkie i bezpieczne odtgczenie zasilania, dlatego nalezy
je ustawi¢ w miejscu widocznym z miejsca montazu auto-
matyki. Jezeli natomiast urzadzenie to umieszczone jest w
niewidocznym miejscu, nalezy wyposazyc¢ je w system blo-
kujacy ewentualne, przypadkowe lub samowolne ponowne
podtgczenie zasilania, w celu wyeliminowania wszelkich

stepuje). zagrozen.
& Potaczenia moga byé wykonane wytgcznie przez wy-
kwalifikowany personel.
4.2 SCHEMAT I OPIS POLACZEN
4.2.1 Schemat potaczen
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4.2.2 Opis potaczen
Ponizej zamieszczono opis skrotow wydrukowanych na ptycie elektronicznej odpowiadajacych odpowiednim zaciskom.
Tabela 2
POLACZENIA ELEKTRYCZNE
Zaciski Funkcja Opis Rodzaj przewodu
M4 M Silnik 1 Podtaczenie silnika M1 [uwaga 1] 3x1,5mm?
MAM Silnik 2 Podtaczenie silnika M2 3x 1,5 mm?
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Zaciski

Funkcja

Opis

POLACZENIA ELEKTRYCZNE

Rodzaj przewodu

Flash

Lampa ostrzegawcza

Wyjscie dla lampy ostrzegawczej z zaréwka 12 V (maksymalnie 21 W)
Wyjscie moze by¢ zaprogramowane (patrz punkt ,, Programowanie
pierwszego poziomu (ON-OFF)").

2 x 0,5 mm?

ELS

Zamek elektryczny

Wyjscie do elektrozamka 12 V~. (maksymalnie 15 VA) Wyjscie moze by¢
zaprogramowane (patrz punkt , Programowanie pierwszego poziomu (ON-
OFF)").

2x1,0mm?

OGl

OGl

Wyjscie ,Kontrolka otwartej bramy” dla lampy sygnalizacyjnej 24 V i
maksymalnie 4 W. Wyjécie moze by¢ zaprogramowane (patrz punkt ,,
Programowanie pierwszego poziomu (ON-OFF)").

1x0,5mm?

ENC

Encoder 1

Wejscie enkodera silnika 1. Brak biegunowosci do przestrzegania

2 x 1,0 mm?

ENC

Encoder 2

Wejscie enkodera silnika 2. Brak biegunowosci do przestrzegania

2 x 1,0 mm?

¥

Antena

Podtaczenie anteny odbiornika radiowego

1 kabel ekranowany
typu RG58

Bluebus

BlueBus

Wejscie dla urzadzen kompatybilnych (MOFB, MOFOB, MOB i MOTB).
Potaczenie urzadzen nalezy wykonac réwnolegle za pomoca dwoch
przewoddw, przez ktére przeptywa zasilanie elektryczne i sygnaty
komunikacyjne. Nie jest wymagane przestrzeganie biegunowosci. Podczas
fazy wczytywania, wszystkie urzgdzenia podfaczone do centrali zostang
rozpoznane pojedynczo dzieki niepowtarzalnemu kodowi. Po kazdym
dotozeniu lub usunieciu urzadzenia konieczne bedzie ich wczytanie przez
centrale (patrz punkt ,Rozpoznawanie przytaczonych urzadzen").

2 x 0,5 mm?

Stop

Stop

Wejscie dla urzadzen, kitérych zadziatanie powoduje natychmiastowe
zatrzymanie wykonywanego manewru i krotkie odwrdcenie ruchu. Do

tego wejscia moga by¢ podtaczone styki typu NO (normalnie otwarte), NC
(normalnie zamkniete), albo urzgdzenia z wyjsciem o stafej opornosci 8,2
kQ, jak na przykfad listwy krawedziowe. Kazde urzadzenie podtaczone do
tego wejscia jest pojedynczo rozpoznawane przez centrale podczas fazy
wczytywania (patrz punkt ,Rozpoznawanie przytaczonych urzadzen’).
Podczas tej fazy centrala odczytuje wszelkie zmiany w stosunku do
wczytanego stanu, powodujagc STOP. Do tego wejscia mozna podtaczy¢
jedno lub kilka urzadzen, réwniez réznych: réwnolegle kilka urzadzen NO,
bez ograniczenia liczby; szeregowo kilka urzadzen NC bez ograniczenia
liczby; rownolegle 2 urzadzenia z wyjSciem ze statg rezystancja 8,2 kQ. W
obecnosci wiecej niz 2 urzadzen konieczne jest ich potaczenie kaskadowe
wytgcznie z jednym koricowym urzadzeniem o oporze 8,2 kQ); rownolegle 2
urzadzenia NA i NO, ustawiajac szeregowo ze stykiem NC rezystancje 8,2 kQ
(umozliwia to utworzenie kombinacji nawet 3 urzgdzen: ,NO”, ,NC” i 8,2 KQ).

1x0,5mm?

SbS

Step by step (Krok po
Kroku)

Wejscie dla przycisku NO (normalnie otwarty), do przesytania polecen w
trybie Krok po Kroku.

1x0,5mm?

Open

Open

Wejscie dla urzadzen sterujgcych ktére dziataja powodujac wytacznie
manewr otwierania. Do takiego wejécia mozna podtaczy¢ styki typu NO
(normalnie otwarte).

1x0,5mm?

Close

Close

Wejscie dla urzadzen sterujgcych ktore dziataja powodujac wytacznie
manewr zamykania. Do takiego wejécia mozna podtaczy¢ styki typu NO
(normalnie otwarte).

1x0,5mm?

4.2.3 Czynnosci w celu potaczenia

Aby wykona¢ potaczenia elektryczne (,Rysunek 7). 0

1. wyjac zaciski z odpowiednich gniazd

2. podtaczyC rozne urzgdzenia do odpowiednich zaciskow, po-
stepujac zgodnie ze schematem na ,Rysunku 7

3. ponownie umiescic zaciski w odpowiednich gniazdach.

4. podtaczy¢ przewdd zasilania elektrycznego do zacisku (A) i
zablokowa¢ za pomoca przepustu (B) (,Rysunek 8”).

w Jesli w instalacji obecny jest wylacznie jeden motore- A
duktor, nalezy go podtgczyé do zacisku M2, pozosta-

wiajgc wolny zacisk M1.
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4.3 POLACZENIE DO CENTRALIINNYCH URZADZEN

W celu zasilania urzadzen zewnetrznych, na przyktad czujnika zbli-
zeniowego do kart zblizeniowych lub oswietlenia przetacznika klu-
czykowego, mozliwy jest pobdr zasilania w sposéb wskazany na
rysunku.

Napiecie zasilania wynosi 24V=-30% + +50% z maksymalnym do-
stepnym pradem wynoszgacym 200mA.

4 )
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Napiecie znamionowe zaciskéw ,Sbs” i ,,STOP” jest
obecne rowniez po aktywacji na ptycie funkcji ,Stand
By”.

4.4 ADRESOWANIE URZADZEN POLACZONYCH ZA
POMOCA SYSTEMU BLUEBUS

W celu umozliwienia centrali rozpoznania urzadzen podfaczonych za
pomoca systemu ,BlueBus”, nalezy wykonac ich adresowanie.
Dziatanie to musi by¢ wykonane ustawiajgc prawidtowo mostek
elektryczny obecny w kazdym urzgdzeniu (odnies¢ sie réwniez do
instrukcji kazdego urzadzenia). Ponizej zamieszczono schemat ad-
resowania fotokomorek w zaleznosci od ich rodzaju.

4 )

Tabela 3

ADRESY FOTOKOMOREK

Fotokomérka Pozycja mostkow

FOTO
Fotokomérka zewnetrzna h = 50 dziatajaca @ %
=

przy zamykaniu (zatrzymuje i zmienia kierunek
ruchu)

FOTO Il

Fotokomérka zewnetrzna h = 100 dziatajaca
przy zamykaniu (zatrzymuje i zmienia kierunek
ruchu)

FOTO 1

Fotokomérka wewnetrzna h = 50 z dziataniem
podczas zamykania (zatrzymuje i zmienia
kierunek ruchu) oraz podczas otwierania
(zatrzymuje i rusza ponownie z chwilg
zwolnienia fotokomorki)

0 ==

FOTO 11l

Fotokomérka wewnetrzna h = 100 z dziataniem
podczas zamykania (zatrzymuje i zmienia
kierunek ruchu) oraz podczas otwierania
(zatrzymuje i rusza ponownie z chwilg

Bl

zwolnienia fotokomorki)
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ADRESY FOTOKOMOREK

Fotokomoérka Pozycja mostkow

FOTO 2
Fotokomoérka wewnetrzna z dziataniem podczas %
Ky

otwierania (zatrzymuje i zmienia kierunek ruchuy)

FOTO 21I
Fotokomoérka wewnetrzna z dziataniem podczas
otwierania (zatrzymuje i zmienia kierunek ruchuy)
FOTO 3
Po zakonczeniu procedury instalowania lub po wyjeciu
fotokomoérek lub innych urzadzen nalezy przeprowa-
dzié¢ procedure wezytywania (patrz punkt ,,Rozpozna-
wanie przytgczonych urzgdzen”).

KONFIGURACJA NIEDOZWOLONA

4.5 PIERWSZE WLACZENIE | KONTROLA POLACZEN

Po podfaczeniu zasilania elektrycznego do centrali sterujgcej, nalezy

przeprowadzi¢ nastepujace kontrole: (,Rysunek 11”):

1. po uptywie kilku sekund sprawdzi¢, czy dioda sygnalizacyjna
,Bluebus” (A) miga regularnie z czestotliwoscia jednego mi-
gniecia na sekunde

2. upewnic sie, ze diody fotokomarek, zaréwno TX (nadajnik) jak i
RX (odbiornik) wykonujg migniecia. Rodzaj mignie¢ w tej fazie
nie ma znaczenia

3. sprawdzi¢, czy lampa ostrzegawcza podfaczona do wyjscia
»Flash” jest zgaszona.

4 )
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Jesli przynajmniej jedna z tych kontroli nie jest zgod-
na z oczekiwana, nalezy odtgczyé napiecie od centrali
sterujacej i sprawdzi¢ wykonane wcze$niej potaczenia
elektryczne.

4.6 ROZPOZNAWANIE PRZYLACZONYCH URZADZEN

Po podtgczeniu zasilania centrala musi wczyta¢ urzadzenia podta-
czone do wej$¢ ,Bluebus” i ,Stop”.

|| Faza wczytywania urzadzen musi by¢é wykonana row-
niez wtedy, gdy centrala nie ma zadnego podtgczonego
urzgdzenia.

Centrala jest w stanie rozpozna¢ pojedynczo rézne urzadzenia po-
taczone dzieki procedurze wczytywania i odczyta¢ mozliwe obecne
anomalie.

Z tego powodu, nalezy wczyta¢ urzadzenia za kazdym razem, gdy
ktores z nich zostanie dodane lub usuniete.
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Diody ,,L1” i ,L2” na centrali (,Rysunek 12") wykonuja wolne mi-

gniecia w celu wskazania koniecznosci wykonania wczytywania.

W tym celu:

1. nacisng¢ réwnoczesnie i przytrzymacé przyciski [Open A] i
[Stop/Set]

2. zwolni¢ przyciski, gdy diody ,L1”i,L2” zaczynaja szybko mi-
gac (po okoto 3 sekundach)

3. odczekac kilka sekund az centrala zakoriczy wczytywanie
urzadzen

4. po zakoriczeniu tego etapu, dioda ,,Stop” (S) musi pozostac
zaswiecona, a dioda ,L1” i ,L2” musza zgasna¢ (moze za-
cza¢ migac¢ dioda ,L.3" i ,L4").

4.7 PRZELACZNIK SILNIKA

Centralka jest wyposazona w przetacznik (A - ,Rysunek 13’), ktéry
umozliwia okreslenie typu uzywanego silnika (patrz , Tabela 4”).
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Tabela 4

WYBOR TYPU SILNIKA

Typ silnika Przetacznik silnika \CI)V‘\’{is;\A“I,ietlenie o
12?\]%242' -RHS 0123456788101 —

724 - \
TTN6024RHS Snaant

4.8 WCZYTYWANIE POZYCJI OGRANICZNIKOW
MECHANICZNYCH

Po wczytaniu urzgdzen, nalezy wezyta¢ pozycje ogranicznikow me-
chanicznych, (maksymalne otwarcie i maksymalne zamkniecie). Pro-
cedure te mozna przeprowadzi¢ w jednym z trzech trybéw: automa-
tycznym, recznym i mieszanym.

W trybie automatycznym, centrala wczytuje ograniczniki mecha-
niczne, oblicza odpowiednie przesuniecia skrzydet i oblicza punkty
zwolnienia ,,SA” i ,,SC” (,Rysunek 14").

W trybie recznym, pozycije (,Rysunek 14”) programuije sie po kolei,
przy czym przesuwa sie skrzydta za kazdym razem w zgdane miej-
sce. Pozycje do zaprogramowania okresla sie dzieki miganiu jednej
z o$miu diod ,,L1...L8” (zob. 'Tabela 5").

W trybie mieszanym, mozna przeprowadzi¢ procedure automatycz-
ng, a nastepnie, za pomocg procedury recznej, zmieni¢ jedna lub
kilka pozycji ,0” i ,,1”, ktére pokrywaja sie z potozeniem ograniczni-
kdw mechanicznych.

~

- J

Tabela 5

PROGRAMOWANE POZYCJE
Pozycja Dioda | Opis
Pozycja maksymalnego zamknigcia: gdy
L1 skrzydto przypisane do silnika 1 uderza w
ogranicznik mechaniczny zamykania

Pozycja 0
(silnik 1)

Ustawienie przetgcznika silnika nalezy wykonaé przed
aktywacijg wczytywania pozycji ogranicznikow mecha-
nicznych.

Jakakolwiek konfiguracja, ktéra nie jest wymieniona w
» 1abela 4 nie jest dozwolona.

Pozycja maksymalnego zamkniecia: gdy

Fs?lzr%ﬁlg)o L2 skrzydto przypisane do silnika 2 uderza w

ogranicznik mechaniczny zamykania
. Przesuniecie podczas otwierania: gdy skrzydto

Fs(i)lzn);ﬁlg)SA L3 odnoszace sie do silnika 2 przekracza te
pozycje, rozpoczyna sie otwarcie skrzydta 1
Zadana pozycja otwarcia: pozycija, w jakiej
skrzydto podtaczone do silnika 1 musi

Pozvcia A sie zatrzymac po zakonczeniu manewru

(siln);kl1) L4 otwierania. Nie jest konieczne, by ta pozycja

byta zgodna z ogranicznikiem mechanicznym
otwierania, mozna ja wybra¢ dowolnie sposrod
pozycji ,0" i ,1”
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Pozycja Dioda | Opis
Zadana pozycja otwarcia: pozycja, w jakiej
skrzydto podtaczone do silnika 2 musi
Pozvcia A sie zatrzymac po zakonczeniu manewru
(siln‘gkIZ) L5 otwierania. Nie jest konieczne, by ta pozycja
byta zgodna z ogranicznikiem mechanicznym
otwierania, mozna jg wybra¢ dowolnie sposréd
pozycji ,0"i ,1”
. Przesunigcie podczas zamykania: gdy skrzydto
Fs?lzn 32&]&11)30 L6 1 znajduje sie ponizej tej pozycji, rozpoczyna
sie zamkniecie skrzydta 2
Pozvcia 1 Pozycja maksymalnego otwarcia: gdy skrzydto
(siln¥k11) L7 przypisane do silnika 1 uderza w ogranicznik
mechaniczny otwarcia
Pozvcia 1 Pozycja maksymalnego otwarcia: gdy skrzydto
(siln%kIZ) L8 przypisane do silnika 2 uderza w ogranicznik
mechaniczny otwarcia
4.8.1 Wczytywanie w trybie automatycznym
‘©® |
| Open A L
| Stop/Set :/ E”f L3
; “ | L4
Close ¥V o
- J

Aby przeprowadzi¢ procedure wczytywania automatycznego:
1.

nacisna¢ réwnoczesnie i przytrzymaé przyciski [Stop/Set] i

[Close V]

zwolni¢ przyciski, gdy diody ,L3” i ,,L4” zaczynaja szybko mi-

gac (po okoto 5 s)

sprawdzi¢, czy naped przeprowadza nastepujace sekwencije

manewrow:

a. zamykanie wolne przez silnik M1 az do ogranicznika me-
chanicznego

b. zamykanie wolne przez silnik M2 az do ogranicznika me-
chanicznego

c. otwieranie wolne silnika M2 i silnika M1 az do zatrzymania

d. szybkie zamykanie przez silniki M1 i M2.

Jesli pierwszy manewr (a) nie zamknie skrzydia stero-
wanego przez silnik M1 ale skrzydio sterowane przez
silnik M2, nalezy nacisnaé przycisk [Open A] lub
[Close V] w celu zatrzymania fazy wczytywania. W tej
chwili nalezy zmieni¢ potaczenia silnikow M1 i M2 na
zaciskach obecnych na centrali i odpowiednich enko-
derach. Nastepnie, powtdrzy¢ procedure wczytywania.

Jesli pierwsze dwa manewry (a i b) okazujg sie byé
»otwieraniem”, a nie ,zamykaniem”, nalezy nacisngé
[Open A]lub[Close V], aby przerwaé wczytywanie. Na-
stepnie, na silniku, ktéry przeprowadzat manewr otwie-
rania, nalezy zamieni¢ miejscami przewody sterujace
(na zewnatrz zacisku) i powt6rzy¢ procedure wczytywa-
nia automatycznego.
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4.8.2

po zakonczeniu manewru zamykania (d) obu silnikéw, diody
»L3” i ,L4” zgasna, aby potwierdzi¢ prawidtowe wykonanie
procedury.

Jesli podczas procedury wczytywania automatyczne-
go dojdzie do interwencji fotokomérek lub urzadzenia
przytaczonego do wejscia ,,stop”, procedura zostanie
przerwana, a dioda L1 zacznie migaé. W tej sytuacji,
nalezy powtdrzy¢ procedure wczytywania automatycz-
nego.

Procedure wczytywania recznego mozna przeprowa-
dzi¢ ponownie w dowolnej chwili, rowniez po zakoncze-
hiu montazu, na przyktad, po dokonaniu zmiany potoze-
nia ogranicznikow mechanicznych.

Wczytywanie w trybie recznym

Procedura wczytywania wymaga maksymalnego czasu
10 sekund miedzy jednym a drugim naci$nieciem przy-
cisku. Po uptywie tego czasu, nastepuje automatyczne
zakonczenie procedury i system zapamigta zmiany wy-
konane do tej chwili.

(16) )
Open A =
i i
Stoprset |-z T L3
: “ | L4
Close ¥ Iy
J

|E= /

Podczas migania diod "L1..L8", aby przemieszczaé si¢
od jednej diody do drugiej, wystarczy nacisngé krétko
przycisk[Open A]lub[Close ¥](dioda miga, wskazujac
aktualne potozenie).

Podczas migania kontrolki "L1..L8" w celu przesunigcia
kontrolki w jednym z kierunkéw nalezy naciska¢ przez
dtuzszy przycisk [Open A]lub [Close V1.

Aby przeprowadzi¢ procedure wczytywania recznego:
1.

nacisngé réwnoczesnie i przytrzymac przyciski [Stop/Set] i

[Close V]

zwolni¢ przyciski, gdy dioda ,L1” zacznie miga¢ (po okoto 3

sek.)

dioda “L1” miga: pozycja 0 silnika M1

- aby sterowac silnikiem 1 i przenies¢ go na pozycje ,,0”
(,Rysunek 14"): nacisna¢ i przytrzymac przycisk [Open Al
lub [Close V1. Po osiagnieciu tej pozycji, zwolni¢ przycisk,
aby zatrzymac¢ manewr

- aby zapisaC potozenie, nacisna¢ i przytrzymac przycisk
[Stop/Set] przez co najmniej 3 s, a nastepnie zwolni¢ go
(po uptywie 2 s dioda “L1” pozostaje zapalona, a z chwilg
zwolnienia przycisku [Stop/Set] zaczyna miga¢ dioda “L2"

)



dioda “L2” miga: pozycja 0 silnika M2

- aby sterowac silnikiem 2 i przenie$¢ go na pozycje ,,0”
(,Rysunek 14"): nacisng¢ i przytrzymac przycisk [Open Al
lub [Close V1. Po osiagnieciu tej pozycji, zwolni¢ przycisk,
aby zatrzyma¢ manewr

- aby zapisa¢ potozenie, nacisna¢ i przytrzymac przycisk
[Stop/Set] przez co najmniej 3 s, a nastepnie zwolni¢ go
(po uptywie 2 s dioda “L2” pozostaje zapalona, a z chwila
zwolnienia przycisku [Stop/Set] zaczyna miga¢ dioda “L3"

)

dioda “L3” miga: pozycja SA silnika M2
- aby sterowac silnikiem 2 i przenies¢ go na pozycje ,,SA”
(,Rysunek 14"): nacisngc i przytrzymac przycisk [Open Al
lub [Close V1. Po osiggnieciu tej pozycji, zwolni¢ przycisk,
aby zatrzymac¢ manewr

- aby zapisaC pofozenie, nacisng¢ i przytrzymac przycisk
[Stop/Set] przez co najmniej 3 s, a nastepnie zwolni¢ go
(po uptywie 2 s dioda “L3” pozostaje zapalona, a z chwilg
zwolnienia przycisku [Stop/Set] zaczyna miga¢ dioda “L4”

)

dioda “L4” miga: pozycja A silnika M1
- aby sterowa¢ silnikiem 1 i przenies¢ go na pozycje ,A”
(,Rysunek 14"): nacisng¢ i przytrzymac przycisk [Open Al
lub [Close V1. Po osiagnieciu tej pozycji, zwolni¢ przycisk,
aby zatrzyma¢ manewr

- aby zapisa¢ potozenie, nacisna¢ i przytrzymac przycisk
[Stop/Set] przez co najmniej 3 s, a nastepnie zwolni¢ go
(po uptywie 2 s dioda “L4” pozostaje zapalona, a z chwila
zwolnienia przycisku [Stop/Set] zaczyna miga¢ dioda “L5"

)

dioda “L5” miga: pozycja A silnika M2
- aby sterowac silnikiem 2 i przenies¢ go na pozycje ,A”
(,Rysunek 14’): nacisngc i przytrzymac przycisk [Open Al
lub [Close V1. Po osiggnieciu tej pozycji, zwolni¢ przycisk,
aby zatrzymac¢ manewr

- aby zapisaC potozenie, nacisng¢ i przytrzymac przycisk
[Stop/Set] przez co najmniej 3 s, a nastepnie zwolni¢ go
(po uptywie 2 s dioda “L5” pozostaje zapalona, a z chwilg
zwolnienia przycisku [Stop/Set] zaczyna miga¢ dioda “L6”

)

dioda “L6” miga: pozycja SC silnika M1
- aby sterowac silnikiem 1 i przenie$¢ go na pozycje ,,SC”
(,Rysunek 14"): nacisng¢ i przytrzymac przycisk [Open Al
lub [Close V1. Po osiagnieciu tej pozycji, zwolni¢ przycisk,
aby zatrzyma¢ manewr

- aby zapisa¢ potozenie, nacisna¢ i przytrzymac przycisk
[Stop/Set] przez co najmniej 3 s, a nastepnie zwolni¢ go
(po uptywie 2 s dioda “L6” pozostaje zapalona, a z chwila
zwolnienia przycisku [Stop/Set] zaczyna miga¢ dioda “L7"

)

dioda “L7” miga: pozycja 1 silnika M1

- aby sterowac silnikiem 1 i przenie$¢ go na pozycje ,,1”
(,Rysunek 14"): nacisna¢ i przytrzymac przycisk [Open Al
lub [Close V1. Po osiggnieciu tej pozycji, zwolni¢ przycisk,
aby zatrzymac¢ manewr

- aby zapisaC potozenie, nacisng¢ i przytrzymac przycisk
[Stop/Set] przez co najmniej 3 s, a nastepnie zwolni¢ go
(po uptywie 2 s dioda “L7” pozostaje zapalona, a z chwilg
zwolnienia przycisku [Stop/Set] zaczyna miga¢ dioda “L8"

10.

4.8.3

dioda “L8” miga: pozycja 1 silnika M2

- aby sterowac silnikiem 2 i przenie$¢ go na pozycje ,1”
(,Rysunek 14’): nacisngc i przytrzymac przycisk [Open A]
lub [Close ¥]. Po osiggnieciu tej pozycii, zwolni¢ przycisk,
aby zatrzymac¢ manewr

- aby zapisa¢ potozenie, nacisna¢ i przytrzymac¢ wcidniety
przycisk [Stop/Set] przez co najmnigj 3 sek., a nastepnie
go zwolni¢ (po uptywie 2 sek. dioda “L8” pozostanie za-
Swiecona i po zwolnieniu przycisku [Stop/Set] nastapi wyj-
$cie z programowania recznego).

W przypadku instalacji z tylko jednym silnikiem:

- dziata¢ w sposob opisany w punkcie 1 2

- w punkcie 3 i 9 nacisngcC i przytrzymac wcisniety przycisk
[Stop/Set] przez przynajmniej 3 sek. i nastepnie go zwolni¢

- po 2 sek. odpowiednia kontrolka pozostanie zaswiecona az
do zwolnienia przycisku [Stop/Set]. Nastepnie rozpocznie
sie miganie kolejnej kontrolki.

Nie programowaé pozycji odnoszacych si¢ do diod L3

(SA - M2), L4 (A - M1) i L6 (SC - M1). Aby przemiesz-

czaé sie miedzy diodami, wystarczy nacisngé kroétko

przycisk [Open A]lub [Close V¥](dioda miga, wskazujac

aktualng pozycije).

Wczytywanie w trybie mieszanym

Procedura wczytywania wymaga maksymalnego czasu
10 sekund miedzy jednym a drugim naci$nieciem przy-
cisku. Po uptywie tego czasu, nastepuje automatyczne
zakonczenie procedury i system zapamigta zmiany wy-
konane do tej chwili.

-

(17) )
Open A =
F i
stoprset |-z T L3
; | L4
Close ¥ Iy
J

Aby przeprowadzi¢ procedure wczytywania w trybie mieszanym:
1.

przeprowadzi¢ procedure wczytywania w trybie automatycz-
nym w sposob opisany w punkcie ,Wezytywanie w trybie
automatycznym,

nacisna¢ réwnoczesnie i przytrzymacé przyciski [Stop/Set] i
[Close V]

zwolni¢ przyciski, gdy dioda "L1” zaczyna migac

naciskajgc krotko przycisk [Open A]lub[Close ¥]przeniesé
migajaca diode (L1...L8) na pozycje, ktérg chce sie zapro-
gramowac

przeprowadzi¢ te ostatnig operacje dla wszystkich pozycii,
ktére chce sige zmienic.

W celu zakoriczenia wczytywania recznego, nalezy kilkakrot-
nie nacisng¢ przycisk [Close V], aby przesuna¢ migajaca
diode poza pozycje ,L8".
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4.9 KONTROLA RUCHU BRAMY

Po zakonczeniu wczytywania, przeprowadzi¢ za posrednictwem
centrali kilka manewrdéw otwierania i zamykania, tak aby sprawdzic,
czy brama porusza sie prawidtowo oraz czy nie ma jakich$ wad zwia-
zanych z montazem lub regulacja.

' I ™
Open A 1=
e
1%
Stop/Set N
15
15
Close ¥V |
1%
- J

1. W tym celu:

2. nacisna¢ przycisk [Open A](,Rysunek 18’). Sprawdzi¢, czy
podczas manewru otwierania obecna jest faza przyspiesza-
nia, faza statej predkosci i faza zwalniania Po zakoriczeniu ma-
newru skrzydta bramy musza zatrzymac sie kilka centymetrow
od mechanicznego ogranicznika otwierania

3. nacisng¢ przycisk [Close V] (,Rysunek 18) i sprawdzi¢, czy
podczas manewru zamykania obecna jest faza przyspiesza-
nia, faza statej predkosci i faza zwalniania. Na koniec skrzydta
musza by¢ idealnie zamkniete na mechanicznym ograniczni-
ku zamykania

4. upewnic sie, czy wszystkie wyregulowane wczesniej funkcje
zostaty wczytane przez centrale.

5 DBIOR | PRZEKAZANIE DO
EKSPLOATACJI

Sa to najwazniejsze fazy podczas realizacji automatyki, majace na
celu zapewnienie jak najlepszego bezpieczenstwa. Probe mozna
rowniez przeprowadza¢ okresowo, w celu skontrolowania stanu
urzadzen, z ktérych sktada sie automatyka.

Fazy odbioru i przekazania do eksploatacji muszg zo-
sta¢ przeprowadzone przez wykwalifikowany i doswiad-
czony personel, ktéry musi wzigé na siebie obowigzek
okreslenia, jakie proby nalezy przeprowadzi¢, aby
skontrolowaé rozwigzania zapobiegajgce mozliwym za-
grozeniem oraz zgodnos$¢ z wymaganiami stawianymi
przez przepisy, normy i rozporzadzenia: w szczegélno-
$ci wymogi normy EN 12445, okreslajacej metody kon-
troli automatyki do bram.

Urzgdzenia dodatkowe muszg zosta¢ poddane specjalnej prébie,
zaréwno pod wzgledem dziatania, jak i prawidtowej wspotpracy z
centrala. Nalezy sie zapozna¢ z instrukcjami pojedynczych urzg-
dzen.

5.1 PROBA ODBIORCZA

Kolejnos¢ czynnosci przeprowadzanych podczas préby technicz-

nej, opisana ponizej, odnosi sie do typowej instalacji (,Rysunek 3").

W celu przeprowadzenia proby technicznej:

1. sprawdzi¢, czy zostaty spefnione warunki zawarte w rozdziale
,OGOLNE INSTRUKCJE | ZALECENIA DOTYCZACE BEZ-
PIECZENSTWA’
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2. odblokowa¢ silniki w celu recznego manewru, jak opisano
w odpowiedniej instrukcji. Dziatajgc na skrzydto w punkcie
przewidzianym dla manewru recznego, sprawdzi¢ mozliwosc
przesuniecia skrzydet podczas otwierania i zamykania z sitg
mniejszg od 390 N

3. zablokowac silniki, jak opisano w odpowiedniej instrukcji

4. przy uzyciu urzgdzen sterowniczych (nadajnika, przycisku
sterujacego, przetacznika kluczykowego, itp.) przeprowadzi¢
probe otwierania, zamykania i zatrzymania bramy, upewniajgc
sie, ze ruch skrzydet jest zgodny z przewidywanym. Zaleca
sie przeprowadzenie wielu prob, w celu oceny ruchu wykony-
wanego przez brame i wykrycia ewentualnych wad montazu,
regulacji oraz miejsc szczegodlnie narazonych na tarcie

5. zweryfikowac kolejno wtasciwe funkcjonowanie wszystkich
urzadzen zabezpieczajgcych (fotokomorki, listwy krawedzio-
we, itd.). Gdy dochodzi do interwencji ktérego$ z urzgdzen,
zainstalowana na centrali dioda ,Bluebus” (A - ,Rysunek 11")
miga dwa razy w szybki sposob, potwierdzajac przeprowa-
dzone rozpoznanie

6. jesli niebezpieczne sytuacje wywotane ruchem skrzydet byty
chronione poprzez zmniejszenie sity uderzenia, nalezy wyko-
nac pomiar sity zgodnie z norma EN 12445 i ewentualnie, jesli
kontrola ,sity silnika” zostata uzyta pomocniczo w systemie re-
dukciji sity uderzenia, nalezy znalez¢ taka regulacje, ktéra da
najlepszy wynik.

5.2

N
N

W celu przekazania do eksploataciji:

1. sporzadzi¢ dokumentacje techniczng dotyczacag automatyki,
ktéra musi zawiera¢ nastepujace dokumenty: rysunek cato-
$ciowy automatyki, schemat wykonanych potgczen elektrycz-
nych, analize ryzyka i odpowiednie, zastosowane rozwigzania,
deklaracje zgodnosci producenta wszystkich stosowanych
urzadzen i deklaracje zgodnosci wypetniong przez instalatora

2. umiesci¢ na bramie tabliczke zawierajgcg co najmniej poniz-
sze dane: rodzaj automatyki, nazwe i adres producenta (od-
powiedzialnego za ,przekazanie do eksploatacji), numer se-
ryjny, rok produkcji oraz oznaczenie ,CE"

3. wypeti¢ i przekaza¢ wtascicielowi automatyki deklaracje
zgodnosci

4, wypemic i przekazac wtascicielowi automatyki ,Instrukcje ob-
stugi” automatyki

5. wypeti¢ i dostarczy¢ wtascicielowi automatyki ,Harmono-
gram konserwacji” zawierajgcy wytyczne na temat konserwa-
cji wszystkich urzgdzen wchodzacych w sktfad automatyki.

PRZEKAZANIE DO EKSPLOATACJI

Przekazanie do eksploatacji moze byé wykonane wy-
facznie po wykonaniu z pozytywnym wynikiem wszyst-
kich faz prob odbiorczych.

Przed przekazaniem automatyki do eksploatacji poin-
formowaé odpowiednio wtasciciela na temat zagrozen
i wystepujacych ryzyk resztkowych.

Dla catej wspomnianej dokumentacji, Nice poprzez
swoja ustuge pomocy technicznej zapewnia: instrukcje,
przewodniki i wstepnie wypetnione formularze.



O PROGRAMOWANIE

Na centrali znajduja sie 3 przyciski: [Open A] [Stop/Set]i[Close V]
(,Rysunek 19°), kiére moga by¢ uzywane zaréwno do sterowania
centralg podczas faz probnych jak i programowania dostepnych
funkciji.

Przycisk [Radio =)] nie jest uzywany.

4 )

I Open A =
15

1%

Stop/Set N

15

15

Close ¥ 1%

15

- J

Funkcije, ktére mozna zaprogramowac sa rozmieszczone na dwéch
poziomach, a ich stan roboczy jest sygnalizowany przez 8 diod ,L1
... L8” obecnych na centrali (dioda zaswiecona = funkcja aktywna;
dioda zgaszona = funkcja nieaktywna).

6.1 UZYWAC PRZYCISKOW PROGRAMOWANIA
[Open A] Przycisk sterowania otwarciem bramy
Przycisk wyboru fazy programowania.
[Stop/Set] Przycisk do zatrzymania manewru
Jesli zostanie przytrzymany przez ponad 5 sekund, pozwala
na wejscie w tryb programowania.
[Close V] Przycisk sterowania zamknieciem bramy
Przycisk wyboru fazy programowania.
[Radio =)]

- Przycisk nieuzywany.

6.2 PROGRAMOWANIE PIERWSZEGO POZIOMU (ON-OFF)
Wszystkie funkcje pierwszego poziomu sa zaprogramowane fabrycznie na ,,OFF” i moga by¢ w kazdej chwili zmienione. W celu sprawdzenia

roznych funkcji nalezy zapoznac sie z ,Tabela 6"

6.2.1 Procedura programowania pierwszego poziomu

Procedura programowania ma maksymalny czas 10 sekund pomiedzy nacisnigciem kolejnych przyciskéw. Po uptywie
tego czasu, nastepuje automatyczne zakonczenie procedury i system zapamigta zmiany wykonane do tej chwili.

Aby przeprowadzi¢ programowanie pierwszego poziomu:
1.

nacisng¢ i przytrzymac wcisniety przycisk [Stop/Set] az do chwili, gdy dioda ,L1” zacznie migac

2. zwolni¢ przycisk [Stop/Set], gdy dioda ,L1" zaczyna miga¢

3. nacisna¢ przycisk [Open A] o [Close V], aby zamieni¢ pozycje migajacej diody na diode odpowiadajgaca funkcji, ktéra ma byé

zmieniona

4. nacisng¢ przycisk [Stop/Set], aby zmieni¢ stan funkgii:
- miganie krotkie = OFF
- miganie dtugie = ON

5. odczekac 10 sekund (czas maksymalny), aby wyj$¢ z programowania.

}I\:I;celu ustawienia innych funkcji na ,,ON” lub ,,OFF”, podczas przeprowadzania procedury, nalezy powtorzyé punkty 2
i3.
Tabela 6
Dioda | Funkcja Opis
Funkcja AKTYWNA: po wykonaniu manewru otwarcia, wykonywana jest pauza (réwna zaprogramowanemu
L1 Zamknigcie czasowi pauzy), po uptywie ktdrej centrala automatycznie uruchamia manewr zamykania. Fabryczna warto$¢
automatyczne czasu pauzy to 30 sekund.

Funkcja NIEAKTYWNA: funkcjonowanie jest typu ,pétautomatycznego”.

L2 Zamknij po Foto

Funkcja AKTYWNA: jesli podczas manewru otwierania lub zamykania zadziatajg fotokomérki, czas pauzy zostaje
skrocony do 5 sekund, niezaleznie od zaprogramowanego ,czasu pauzy”. Z wytgczonym ,automatycznym
zamykaniem”, jesli podczas manewru otwarcia lub zamkniecia zadziatajg fotokomarki, aktywowane jest
,Zamkniecie automatyczne” z zaprogramowanym ,czasem pauzy”.

= T A E) 5-sekundowym miganiem.

Funkcja AKTYWNA: w przypadku awarii zasilania, rowniez krétkotrwatego, po 10 sekundach od przywrécenia
pradu elektrycznego centrali odczytuje otwartg brame i automatycznie zleca manewr Zamkniecia poprzedzony

Funkcja NIEAKTYWNA: po przywrdceniu energii elektrycznej brama pozostanie w tym samym miejscu.

(*) Funkcja wtaczona fabrycznie
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FUNKCJE PIERWSZEGO POZIOMU (ON-OFF)

Dioda | Funkcja Opis

Funkcja AKTYWNA: po 1 minucie od ukoriczenia manewru, centrala wytacza wyjscie ,Bluebus” (a wiec
urzadzenia) i wszystkie diody z wyjatkiem diody Bluebus, ktdra bedzie miga¢ wolniej. Gdy centrala otrzyma
polecenie, przywraca normalne dziatanie (z niewielkim op6znieniem). Celem tej funkcji jest ograniczenie zuzycia
(wazna kwestia przy zasilaniu z akumulatoréw lub paneli fotowoltaicznych).

L4 Stand-By wszystko

Elektrozamek
L5 / Swiatto
pomocnicze

Funkcja AKTYWNA: wyjScie ,elekirozamek” przetacza swoje dziatanie na ,$wiatto pomocnicze”.
Funkcja NIEAKTYWNA: wyjscie dziata jako elektrozamek.

Funkcja AKTYWNA: aktywacja lampy ostrzegawczej nastepuje 3 sekundy przed rozpoczeciem manewru w celu
L6 Wstepne miganie | zasygnalizowania z wyprzedzeniem sytuacji niebezpieczne;.
Funkcja NIEAKTYWNA: lampa ostrzegawcza zaczyna migac po rozpoczeciu manewru.

»Zamyka”
przechodzi na
»Otwiera czesciowo
1 ”

L7 Funkcja AKTYWNA: wejscie ,Close” centrali zmienia swe funkcjonowanie na ,Otwiera czesciowo 17,

Funkcja AKTYWNA: z otwartg brama i z ,Zamykaniem automatycznym aktywnym”, w czasie pauzy sa wytaczone
polecenia pochodzace z wyj$¢ i odbiornika Radio. Dziatanie tych polecen jest przywracane po uptywie czasu
pauzy, natychmiast po rozpoczeciu manewru zamykania.

Funkcja NIEAKTYWNA: polecenia dziatajg rowniez w czasie pauzy.

L8 Automatyczny 1

6.3 PROGRAMOWANIE DRUGIEGO POZIOMU (PARAMETRY REGULOWANE)

Wszystkie parametry drugiego poziomu sg zaprogramowane fabrycznie jak wskazano w ,KOLORZE SZARYM” w ,Tabela 7’ i moga by¢
w kazdej chwili zmienione. Parametry mozna regulowac na skali wartosci d 1 do 8. W celu sprawdzenia warto$ci odpowiadajgcej kazdej
diodzie, nalezy sie odnies¢ do , Tabela 7.

6.3.1 Procedura programowania drugiego poziomu

Procedura programowania ma maksymalny czas 10 sekund pomiedzy naci$nigciem kolejnych przyciskéw. Po uptywie
tego czasu, nastepuje automatyczne zakonczenie procedury i system zapamigta zmiany wykonane do tej chwili.

Aby przeprowadzi¢ programowanie drugiego poziomu:

1. nacisng¢ i przytrzymac wcisniety przycisk [Stop/Set] az do chwili, gdy dioda ,L1” zacznie migac

2. zwolni¢ przycisk [Stop/Set], gdy dioda ,L1” zaczyna miga¢

3. nacisna¢ przycisk [Open A]o [Close V] aby zamieni¢ pozycje migajacej diody na diode oznaczajaca ,diode wejscia”’ parametru
przeznaczonego do zmiany

4. nacisngé i przytrzymac wcisniety przycisk [Stop/Set] . Wciaz z wcisnietym przyciskiem [Stop / Set] :

- zaczekac okoto 3 sekund na zaswiecenie sie diody przedstawiajgcej biezacy poziom parametru przeznaczonego do zmiany
- nacisnac¢ przycisk [Open A]o[Close V1], aby przenies¢ diode, ktdra przedstawia warto$¢ parametru

zwolni¢ przycisk [Stop/Set]

odczeka¢ 10 sekund (czas maksymalny), aby wyj$¢ z programowania.

[ )| Aby zaprogramowaé wiecej parametréw, podczas wykonywania procedury konieczne jest powtdrzenie dziatan od punk-
tu 2 do punktu 4 podczas fazy.

E?’S"

|| Ustawiona warto$¢ wyswietlona na szaro (,, Tabela 7”’) wskazuje, ze warto$¢ zostata zaprogramowana fabrycznie.
Tabela 7

\?vié;g(a:ia Parametr ?piggi?)m) Ustawiona wartosé Opis

L1 5 sekund

L2 15 sekund

L3 30 sekund .

L4 45 sekund Reguluje czas pauzy, tzn. czas przed
L1 Czas pauzy L K zamknieciem automatycznym. Dziata

5 60 sekund jedynie, gdy zamykanie jest aktywne.

L6 80 sekund

L7 120 sekund

L8 180 sekund
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FUNKCJE DRUGIEGO POZIOMU (PARAMETRY PROGRAMOWALNE)

,minimalnemu”)

\?vlé;gta:ia Parametr ?;g:i?)m) Ustawiona wartos¢ Opis
L1 Otwiera - stop — zamyka — stop
L2 Otwiera — stop — zamyka — otwiera
L3 Otwiera — zamyka — otwiera — zamyka
ZESPOL. MIESZKALNY
Podczas manewru otwierania polecenia ,Krok po Kroku” i ,Otwiera”
nie wywotujg zadnego efektu, podczas gdy polecenie ,Zamyka”
L4 powoduje odwrécenie kierunku ruchu, a wiec zamykanie skrzydet.
Podczas manewru zamykania polecenia ,Krok po Kroku” i ,Otwiera”
powodujg odwrdcenie kierunku ruchu, a wiec otwarcie skrzydet,
podczas gdy polecenie ,Zamyka” nie wywotuje zadnego efektu. Reguluje sekwencije polecen
ZESPOL. MIESZKALNY 2 przypisanych do wejscia ,SbS”,
Podczas manewru otwierania polecenia ,Krok po Kroku” i ,Otwiera” ,,Odpen", ,Close” lub polecenia
: nie wywotuja zadnego efektu, podczas gdy polecenie ,Zamyka” raaiowego.
L2 El:gll(fja Krok po powoéuje (J)?jwrécer%e kierunkﬁ ruchu, agw?/eg zamykanie skryzyde’f. Uwaga: _
Jesli polecenie bedzie wysytane przez ponad 2 sekundy, zostanie ustawiajac L4, L5, L7 L8,
L5 wykonany ,Stop”.. zostaje zmienione rowniez
Podczas manewru zamykania polecenia ,Krok po Kroku” i ,Otwiera” | zachowanie polecen ,Otwiera” i
powodujg odwrécenie kierunku ruchu, a wiec otwarcie skrzydet, ,Zamyka’.
podczas gdy polecenie ,Zamyka” nie wywotuje zadnego efektu.
Jesli polecenie bedzie wysytane przez ponad 2 sekundy, zostanie
wykonany ,Stop”..
L6 KROK PO KROKU 2 (w mniej niz 2 sekundy otwiera czes$ciowo)
TRYB MANUALNY
L7 Manewr jest wykonywany, tylko jesli polecenie jest wysytane w sposéb
ciagly; jesli polecenie zostanie przerwane, manewr zatrzymuije sie.
L8 Otwarcie w trybie ,p6tautomatycznym”, zamkniecie w trybie
,manualnym”.
L1 Bardzo wolno
L2 Powoli
L3 Srednio
L3 Predkos¢ L4 Szybko Reguluje predko$é silnikow
silnikéw L5 Bardzo szybko podczas normalnego ruchu.
L6 Najszybciej
L7 Otwiera szybko; Zamyka powoli
L8 Otwiera najszybciej, Zamyka Srednio
L1 Brak roztadunku
L2 Poziom 1 - Roztadowanie minimalne (okoto 100 ms) , , PR
: Reguluje czas trwania ,krétkiej
Rozladunek L3 Poz!om 2- ... zmiany ruchu” obu silnikéw,
L4 silnikéw po L4 Poz!om 3. po wykonaniu manewru
zamknieciu L5 Poziom 4 - ... zamykania, w celu ograniczenia
L6 Poziom5 - . ostatecznego pchniecia
L7 Poziom 6 - resztkowego.
L8 Poziom 7 - Roztadowanie maksymalnie (okoto 800 s)
L1 Poziom 1 - Sita minimalna
L2 Poziom 2 - ...
L3 Poziom 3 - ...
. L4 Poziom 4 - ... . Do
L5 Sita silnikow L5 Poziom 5 - . Reguluje site obu silnikow.
L6 Poziom 6 - ...
L7 Poziom 7 - ...
L8 Poziom 8 - Sita maksymalna
L1 Otvvaro.ie dla pieszych 1 (otwarcie skrzydta M2 do 1/4 otwarcia
catkowitego)
Lo Otwarc_ie dla pieszych 2 (otwarcie skrzydta M2 do 1/2 otwarcia
catkowitego) Reguluje rodzaj otwarcia
L3 Otwarcie dla pieszych 3 (otwarcie skrzydta M2 do 3/4 otwarcia przypisany do polecenia
catkowitego) »otwarcia czgsciowego 1.
Otwarcie dla L4 Otwarcie dla pieszych 4 (otwarcie catkowite skrzydta 2) W poziomach L5, L6, LT' L8;
L6 pieszych lub L5 Otwarcie czesciowe 1 (otwarcie obu skrzydet do 1/4 otwarcia Eorjﬁéi(g\/\s/g%eniyémsg(lamoatwngrcie
czesciowe ,minimalnego”) - 11€)S. ,
pomiedzy M1 i M2; na przyktad:
L6 Otwarcie czesciowe 2 (otwarcie obu skrzydet do 1/2 otwarcia jesli M1 otwiera na 90°, a M2
,minimalnego”) otwiera na 110°, otwarcie
L7 Otwarcie czesciowe 3 (otwarcie obu skrzydet do 3/4 otwarcia minimalne wynosi 90°.
,minimalnego”)
L8 Otwarcie czesciowe 4 (otwarcie obu skrzydet réwne otwarciu
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\?vlé;gta:ia Parametr ?;g:i?)m) Ustawiona wartosé Opis

L1 500

L2 1000

L3 1500 Ustala liczbe manewréw, po

. ktérej przekazuje sygnat zadania
L7 xiz:g\rflvl:c('jio t4 2500 konserwacji automatyki (patrz
] S 5000 punkt ,Funkcja ,,Wezwanie do

L6 10000 konserwacji™™).

L7 15000

L8 20000

L1 Wynik 12 manewru (najnowszego)

L2 Wynik 22 manewru

L3 Wynik 3 manewru Umozliwia skontrolowanie rodzaju

. L4 Wynik 42 manewru anomalii, jaka pojawita sie podczas

L8 Wykaz anomalii L5 Wynik 52 manewru ostatnich 8 manewréw (patrz punkt ,,

L6 Wynik 62 manewru Historia usterek”).

L7 Wynik 72 manewru

L8 Wynik 82 manewru

6.4 FUNKCJE SPECJALNE

6.4.1 Funkcja ,,Przesun pomimo wszystko”

Funkcja ta umozliwia funkcjonowania automatyki réwniez, gdy ktéres$

urzadzenie bezpieczerstwa nie funkcjonuje prawidtowo lub jest wy-

taczone z uzytkowania. Mozliwe jest sterowanie automatykg w trybie

,manualnym”, dziatajac w nastepujacy sposob:

1. przesta¢ polecenie w celu aktywacji bramy. Jezeli wszystko
dziata w sposob prawidtowy, brama bedzie sie poruszata nor-
malnie; w przeciwnym razie nalezy dziata¢ w sposob opisany

w punkcie 2

2. w ciggu 3 sekund nalezy ponownie uzyC i przytrzymac przy-
cisk

3. po okoto 2 sekundach, brama wykona manewr w trybie ,ma-

nualnym”, tzn. bedzie sie przesuwacC wytgcznie podczas
przytrzymywania przycisku stuzacego do wydania polecenia.

6.4.2 Funkcja ,,Wezwanie do konserwacji”

Ta funkcja umozliwia zasygnalizowanie uzytkownikowi konieczno-
éci wykonania konserwacji automatyki. Sygnalizacja wezwania do
konserwacji odbywa sie za pomoca lampy podtgczonej do wyjscia
,OGI", jesli wyjscie to jest skonfigurowane jako ,Kontrolka konser-
waciji”.

Konfiguracja jest mozliwa wytgcznie za pomoca programatora
,Oview” (odnies¢ sie do punktu ,Podfgczanie interfejsu IBT4N").

|| Rézne sygnalizacje kontrolki zostaty zamieszczone w ,,
Tabela 8”.

Tabela 8

SYGNALIZACJA ,,KONTROLKI KONSERWACJI”

llo$é manewréw Sygnalizacja
. . Zaswiecona przez 2 s na poczatku

()

Ponizej 80% limitu otwierania.

. . Lampa miga przez caty czas trwania

o, 0,

Miedzy 81% a 100% limitu MANeWrL.

Ponad 100% limitu Lampa miga w trybie ciggtym.
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6.5 KASOWANIE PAMIECI

Ponizsza procedura przywraca fabryczne wartosci pro-
gramowania centrali. Wszystkie indywidualne ustawie-
nia zostang utracone.

/ z N
| open a v o
| = e
- me
Stop/Set 1~ L2
o 15
Close ¥V f E
o I %

- J

Aby skasowac pamie¢ centrali i przywréci¢ wszystkie ustawienia fa-

bryczne, nalezy dziata¢ w nastepujgcy sposob:

1. nacisng¢ i przytrzymac¢ wcidnigte przyciski [Open A] i
[Close V] az do zaswiecenia diod ,L1"i,L2"

2 zwolni¢ przyciski.




7 CO ZROBIC, JESLI...

(pomoc w rozwiagzywaniu probleméw)

Niektére urzadzenia sg skonfigurowane w celu wskazania statusu operacyjnego lub obecnosci wszelkich anomalii.

7.1 SYGNALIZACJA ZA POMOCA LAMPY

OSTRZEGAWCZEJ

Jesli do wyjscia FLASH (A) na centrali sterujgcej zostanie podtaczo-
na lampa ostrzegawcza, podczas wykonywania manewru bedzie

ona migata z czestotliwoscia 1 sekundy.

Jesli dojdzie do usterek, lampa ostrzegawcza wykona krotkie miga-
nie; bedzie ono powtérzone dwa razy i oddzielone pauzg 1-sekundo-
wa. W, Tabela 9" opisano przyczyne i mozliwe rozwigzanie kazdego

rodzaju anomalii wskazanej przez miganie.
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Tabela 9

SYGNALIZACJE LAMPY OSTRZEGAWCZEJ PODLACZONEJ DO WYJSCIA FLASH (,,RYSUNEK 21)

Migniecia

Anomalia

Mozliwe rozwigzanie

1 krétkie migniecie
jednosekundowa przerwa
1 krétkie migniecie

Btad w systemie Bluebus

Kontrola urzgdzen potgczonych z systemem Bluebus, ktéra zostaje
przeprowadzona na poczatku manewru, nie odpowiada urzadzeniom
zapisanym podczas etapu wezytywania. Mozliwe, ze niektore z urzadzen
sg odtgczone lub uszkodzone, nalezy je wiec sprawdzi¢ i wymienic. Jesli
dokonano zmian w urzagdzeniach, nalezy ponownie przeprowadzi¢ ich
wczytywanie.

2 krotkie migniecia
jednosekundowa przerwa
2 krotkie migniecia

Zadziatanie fotokomorki

Jedna lub kilka fotokomérek nie daje zgody na ruch lub podczas ruchu
spowodowaty one zmiane kierunku ruchu. Sprawdzi¢, czy sg obecne jakie$
przeszkody.

3 krotkie migniecia
jednosekundowa przerwa
3 krotkie migniecia

Zadziatanie funkciji
»Wykrywanie przeszkod” za
pomoca ogranicznika sity

Podczas ruchu silniki napotkaty zwiekszony op6r. Sprawdzi¢ przyczyne i
ewentualnie zwiekszy¢ poziom sity silnikow.

4 krotkie migniecia
jednosekundowa przerwa
4 krotkie migniecia

Zadziatanie wej$cia STOP

Na poczatku manewru lub podczas ruchu zadziataty urzadzenia podtaczone
do wejécia STOP. Sprawdzi¢ przyczyne.

5 krotkie migniecia
jednosekundowa przerwa
5 krotkie migniecia

Btad parametréw
wewnetrznych centrali
sterujacej

Odczeka¢ przynajmniej 30 sekund i ponownie wydac¢ polecenie, w razie
koniecznosci odtaczy¢ zasilanie. W razie braku zmiany moze to by¢
powazna usterka i nalezy wymienic ptyte elektroniczna.

6 krotkie migniecia
jednosekundowa przerwa
6 krotkie migniecia

Przekroczono maksymalny
limit liczby kolejnych
manewréw lub manewréw na
godzine

Odczeka¢ kilka minut, aby ogranicznik liczby manewréw powrdcit do stanu
przed maksymalng liczbg graniczng manewrow.

7 krétkie migniecia
jednosekundowa przerwa
7 krotkie migniecia

Anomalia obwodéw
elektrycznych

Odczekaé przynajmniej 30 sekund i ponownie wydaé polecenie, w razie
koniecznosci odtgczy¢ zasilanie. W razie braku zmiany moze to by¢
powazna usterka i nalezy wymieni¢ ptyte elektroniczna.

8 krétkie migniecia
jednosekundowa przerwa
8 krotkie migniecia

Wydano juz polecenie, ktére
uniemozliwia wykonanie
innych polecen

Nalezy sprawdzi¢ jakiego rodzaju polecenie jest ,caty czas aktywne” (moze
to by¢ na przyktad polecenie z zegara na wejsciu AUX).

9 krotkie migniecia
jednosekundowa przerwa
9 krotkie migniecia

Automatyka zostata
zablokowana przez polecenie
»Blokuj automatyke”

Odblokowa¢ automatyke, wysytajac polecenie ,Odblokuj automatyke”.

10 krétkich mignieé
jednosekundowa przerwa
10 krétkich migniec

Zadziatanie funkciji
»Wykrywanie przeszkod” za
pomoca enkodera

Podczas ruchu silniki zostaty zablokowane na skutek wiekszego tarcia.
Sprawdzi¢ przyczyne.
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7.2 SYGNALIZACJE NA CENTRALI

Na centrali sg obecne diody ,L1-L8" umieszczone na przyciskach i
diody ,L9-L13” umieszczone na zaciskach centrali (,Rysunek 22”).
Kazda z tych diod moze emitowac specjalne sygnaty, zaréwno pod-
czas normalnej pracy, jak i w przypadku anomalii. W ,Tabela 10" i
, Tabela 11" opisano przyczyne i mozliwe rozwigzanie dla kazdego

typu anomalii.

SYGNALIZACJE DIOD NA ZACISKACH CENTRALI

Stop/Set

)
-
-
r
oo

Close ¥

8119161¥1€72T 11

Tabela 10

Stan Znaczenie Mozliwe rozwigzanie
Wszystkie diody
Sprawdzi¢, czy w centralce jest obecne zasilanie.
. Sprawdzi¢, czy nie zadziatat bezpiecznik (T - ,Rysunek 1”). W razie zadziatania
Zadna DIODA nie jest — . bezpiecznika nalezy sprawdzi¢ przyczyne i go wymieni¢ na nowy o takich
zaswiecona e e samych cechach.
Jesli réwniez dioda ,BlueBus" nie jest zaswiecona lub miga, mozliwe, ze
wystapita powazna usterka wymagajgca wymiany centralki.
Dioda BLUEBUS

zgaszona

Zielona dioda zawsze

Anomalia

Sprawdzi¢, czy w centralce jest obecne zasilanie.

Sprawdzi¢, czy nie zadziatat bezpiecznik (T - ,Rysunek 1”). W razie zadziatania
bezpiecznika nalezy sprawdzi¢ przyczyne i go wymienic¢ na nowy o takich
samych cechach.

zaswiecona

Zielona dioda zawsze

Powazna anomalia

Wystapit powazny problem: odtaczy¢ zasilanie elekiryczne od centrali i, jesli
problem nie zniknie, wymieni¢ ptyte elektroniczna.

1 mignigcie na sekunde
zielonej diody

Wszystko prawidiowo

Prawidtowe dziatanie centrali.

2 szybkie migniecia
zielonej diody

Zmiana stanu wejsé

Praca jest regularna, jesli nastgpi zmiana jednego z wej$¢ ,Sbs”, ,Stop”, ,Open”
lub ,Close”), zadziatanie fotokomdrek sterujacych lub przestanie polecenia za
pomoca nadajnika.

Seria mignie¢ czerwonej
diody oddzielonych
1-sekundowg przerwa

Rézne

Odnies¢ sie do informacji zamieszczonych w , Tabela 4"

Dioda STOP

Zgaszona Zadziatanie wejscia ,,Stop” Sprawdzi¢ urzgdzenia podtaczone do wejscia ,Stop”.

Zaswiecona Wszystko OK Aktywne wejscie ,Stop”.

Dioda SBS

Zgaszona Wszystko OK Wejscie ,Sbs” nieaktywne.

e, Zadziatanie wejscia , SbS” Jes't( tQ norm%Ine, jesli jest rzeczywiscie aktywne urzadzenie podtaczone do
wejscia ,Sbs”.

Dioda OPEN

Zgaszona Wszystko prawidiowo Wejscie ,Open” nie jest aktywne.

Zadwiecona Zadziatanie wejcia ,Open” Jgsptetg”normalne jedynie, gdy jest aktywne urzadzenie podtgczone do wejscia

Dioda CLOSE

Zgaszona Wszystko prawidiowo Wejscie ,Close” nieaktywne.

Zaswiecona Zadziatanie wejécia ,Close” Jest to normalne jedynie, gdy jest aktywne urzadzenie podtagczone do wejscia

,Close”.
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SYGNALIZACJE DIOD (L1..L4) (,RYSUNEK 22”)

Tabela 11

Stan Znaczenie

Mozliwe rozwigzanie

Dioda L1 -L2

Zmiana liczby urzadzen
podtaczonych do ,,Bluebus”
lub nieprzeprowadzone
wczytanie urzadzenia.

Miganie w wolnym tempie

Nalezy wykona¢ wczytanie urzadzen (odnies¢ sie do punktu ,Rozpoznawanie
przytaczonych urzadzen”)

Dioda L3 - L4

Nigdy nie przeprowadzono
wczytywania pozycji
ogranicznikow
mechanicznych lub po
wczytaniu ogranicznikéw
mechanicznych zmienita sie
konfiguracja przetgcznikow
dip-switch.

Miganie w wolnym tempie

Nalezy wykona¢ wczytanie (odnies¢ sie do punktu , Rozpoznawanie
przytaczonych urzadzen’)

7.3 HISTORIA USTEREK

Centrala umozliwia wyswietlenie ewentualnych anomalii, ktére wy-
stgpity podczas ostatnich 8 manewréw (na przyktad przerwanie ma-
newru dziatania fotokomarki lub listwy krawedziowe;).

/ @ ™
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W celu sprawdzenia historii usterek:

1. Przytrzymac wcisniety przycisk [Stop/Set] przez okoto 3s

2. Zwolni¢ przycisk [Stop/Set], gdy dioda kontrolna ,L1” zacznie
migac

3. nacisngc¢ i zwolni¢ przyciski [Open A] lub [Close V] w celu
przesuniecia migania na ,L8” (parametr ,Wykaz anomalii”)

4. przytrzymac wcisniety przycisk [Stop/Set] (ktory nalezy przy-
trzymac podczas wszystkich krokéw 5 i 6)

5. odczekac okoto 3s, nastgpi zaswiecenie diody ,L1" odpowia-
dajgcej wynikowi ostatniego manewru

6. nacisng¢ i zwolni¢ przyciski [Open A] lub [Close ¥] w celu
wyboru wymaganego manewru: odpowiednia dioda wykona
liczbe mignie¢ rowna liczbie normalnie wykonanej przez lam-
pe ostrzegawczg po wystgpieniu anomalii (patrz , Tabela 9”)

7. zwolni¢ przycisk [Stop/Set].

8 INFORMACJE DODATKOWE
(Urzadzenia dodatkowe)

8.1 PODLACZANIE ODBIORNIKA RADIOWEGO TYPU

SM

Centrala sterujgca posiada gniazdo na odbiorniki radiowe z przy-
taczem SM (opcjonalne urzadzenia dodatkowe), ktére umozliwiaja
zdalne sterowanie centrali za pomocg nadajnikéw dziatajgcych na
wejscia centrali.

A Przed przystgpieniem do instalacji odbiornika nalezy
odtaczy¢ zasilanie elektryczne centrali.

Aby zainstalowa¢ odbiornik (,Rysunek 24"):

1. zdja¢ pokrywe obudowy centrali

2. ustawi¢ odbiornik (A) w odpowiedniej obudowie (B) znajduja-
cej sie na ptycie elektronicznej centrali

3. ponownie umiesci¢ pokrywe obudowy centrali.

W tej chwili mozliwe bedzie ponowne zasilanie centrali.

4 )
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W ,Tabela 12’ i ,Tabela 13" zamieszczono odpowiedniki miedzy
,Wyijsciem odbiornika” i ,Wejsciem centrali”.

Tabela 12
TRYBIE I
Wyjscie Odbiornika Wejscie centrali
Wyjscie nr 1 Polecenie ,SbS” (Krok po Kroku)
Wyjscie nr 2 Polecenie ,Otwarcie czesciowe 1”
Wyijscie nr 3 Polecenie ,Otwiera”
Wyjscie nr 4 Polecenie ,Zamyka”
Tabela 13
Nr Polecenie Opis

1 Krok po Kroku
Otwarcie czeSciowe

Polecenie ,SbS” (Krok po Kroku)

8.2 PODLACZANIE INTERFEJSU IBT4N

Centrala jest wyposazona w ztacze typu ,IBT4N” do interfejsu IBT4N,
ktére umozliwia podtaczenie wszystkich urzadzen posiadajacych in-
terfejs BusT4 jak, na przyktad, jednostka programujaca Oview i inter-
fejs Wi-Fi ITAWIFI.

Jednostka programowania Oview umozliwia petne i szybkie przepro-
wadzenie instalacji, konserwacji oraz diagnostyki catego systemu
automatyki.

& Przed przystapieniem do podtaczenia interfejsu nalezy
odtaczy¢ zasilanie elektryczne centrali.

Aby zainstalowac interfejs (, Rysunek 25”).

1. zdja¢ pokrywe obudowy centrali

2. umiescic¢ interfejs (A) w odpowiednim gniezdzie (B) na ptycie
elektronicznej centrali

3. umiesci¢ okablowanie (C) w odpowiednim gniezdzie (D) na
interfejsie.

~

W tej chwili mozliwe bedzie ponowne zasilanie centrali.

|| W celu uzyskania dodatkowych informacji nalezy sie

automatyko priorytet” i ,Odblokuj automatyke” lub

(tylko z Oview) polecenia: ,Odblokuj i
zamknij” i ,Odblokuj i otwérz”
Powoduje zatrzymanie manewru i
zablokowanie automatyki; centrala nie
akceptuje zadnego innego polecenia

z wyjatkiem ,Otworz wysoki priorytet”

i ,Odblokuj automatyke” lub (tylko z
Oview) polecenia: ,Odblokuj i zamknij” i
,Odblokuj i otworz”

Powoduje odblokowanie automatyki

12 Blokuje automatyke

13 g&gl;l;?mll(we i przywrocenie normalnego
yke funkcjonowania
14 On Timer Nastepuje zaswiecenie wyjscia Swiatto
Swiatetko nocne pomocnicze z wytaczeniem czasowym
On-Off Nastepuje zadwiecenie i zgaszenie
15 z Swiatta pomocniczego w trybie Krok po

Swiatetko nocne

Kroku

|| W celu uzyskania dodatkowych informaciji nalezy sie
zapozna¢ z instrukcja odbiornika.
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zapoznaé z instrukcjami podtgczonych urzadzen.

2 1 Polecenie ,Otwarcie czesciowe 1”
3 Otwiera Polecenie ,Otwiera”
4 Zamyka Polecenie ,Zamyka”
5 Stop Zatrzymuje manewr
6 Krok Po Kroku Polecenie w trybie zespotu
Zespot mieszkalny | mieszkalnego
Wydaje polecenie rowniez z
7 Vﬁrc:;l':i‘) }r(i:::'kt:et zablokowang automatyka lub aktywnymi
y priory poleceniami
8 Otwiera czesciowo | Otwiera czeSciowo (otwarcie skrzydta
2 M2, réwne 1/2 catkowitego otwarcia)
. 2-q Otwiera czesciowo (otwarcie dwéch
9 gtW|era Czesclowo skrzydet réwne 1/2 catkowitego
otwarcia)
Wywotuje manewr otwarcia i po jego
zakonczeniu, zablokowanie automatyki;
o - centrala nie akceptuje zadnego innego
10 gl:‘tNOI;r:tl : Ll polecenia z wyjatkiem ,Otwdrz wysoki N
yke priorytet” i ,Odblokuj automatyke” lub
(tylko z Oview) polecenia: ,Odblokuy; i
zamknij” i ,Odblokuj i otwérz”
Wywotuje manewr zamkniecia i po jego
zakonczeniu, zablokowanie automatyki;
. . centrala nie akceptuje zadnego innego
11 Zamyka | blokuje polecenia z wyjatkiem ,Otworz wysoki



8.3 PODLACZENIE AKUMULATORA AWARYJNEGO
PS324

Centrala jest przystosowana do zasilania przez akumulatory awaryj-
ne PS324 ktére dziatajg w razie braku zasilania sieciowego.

Przed przystgpieniem do montazu akumulatora awaryj-
nego nalezy odtaczy¢ zasilanie elektryczne centrali.

Aby zainstalowac i podtgczy¢ akumulator awaryjny:

1. zdja¢ pokrywe obudowy centrali

2. umiescic¢ ztgcze wychodzgce z akumulatora zapasowego w
gniezdzie (A) na centrali
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3. ponownie umiesci¢ pokrywe obudowy centrali.

W tej chwili mozliwe bedzie ponowne zasilanie centrali.

8.4 PODLACZENIE SYSTEMU SOLEMYO

Centrala jest przystosowana do zasilania systemem zasilania foto-
woltaicznego ,Solemyo” (panel fotowoltaiczny na baterie 24 V). Aby
podfaczy¢ akumulator Solemyo do centrali, nalezy uzy¢ tego same-
go ztgcza (A), ktére zazwyczaj jest uzywane do akumulatora zapa-
sowego.
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Gdy automatyka jest zasilana przez system ,Solemyo”,
NIE MOZNA JEJ ZASILAC réwnoczes$nie z sieci elek-
trycznej.

& System ,,Solemyo” moze byé¢ uzywany tylko wtedy, gdy
w centrali jest aktywna (ON) funkcja ,,Stand-by wszyst-
kie”.

O  KONSERWACJA URZADZENIA

Centrala, jako cze$c¢ elektroniczna, nie wymaga zadnej szczegdlnej
konserwacji. Okresowo, co najmniej co 6 miesiecy, nalezy spraw-
dzac¢ idealng wydajno$¢ catego systemu zgodnie z opisem w roz-
dziale ,ODBIOR | PRZEKAZANIE DO EKSPLOATACJI".

10 UTYLIZACJA PRODUKTU

Opisywane w tej instrukcji urzadzenie jest integralng
czesci automatyki, w zwigzku z tym musi by¢é poddawa-
ne utylizacji razem z nia.

Zarbwno operacje montazu, jak réwniez i demontazu po zakoriczeniu
okresu eksploatacji urzadzenia, musza by¢ wykonywane przez per-
sonel wykwalifikowany.

Produkt sktada sie z réznych materiatéw: niektore z nich moga byc¢
poddawane recyklingowi, inne sg przeznaczone do utylizacji. Zale-
camy zapoznanie sie z informacjami na temat recyklingu i utylizaciji
przewidzianymi w lokalnie obowigzujgcych przepisach dla danej ka-
tegorii produktu.

& UWAGA!

Niektére czesci urzadzenia moga zawiera¢ substancje
zanieczyszczajgce lub niebezpieczne, ktére, jezeli zo-
stang rozrzucone w otoczeniu, moga wywieraé szkodli-
wy wptyw na srodowisko i zdrowie ludzkie.

B

Jak wskazuje symbol zamieszczony
obok, zabrania sie wyrzucania urza-
dzenia razem z odpadami domowy-
mi. Nalezy wiec przeprowadzi¢ "se-
lektywng zbiérke odpadéw", zgodnie
z metodami przewidzianymi przez
przepisy obowiazujagce na Waszym
terytorium lub oddaé urzadzenie do
sprzedawcy podczas dokonywania
zakupu nowego ekwiwalentnego
urzadzenia.

UWAGA!

Lokalne przepisy moga przewidywaé wysokie kary za
nielegalng utylizacje urzadzenia.

>
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11 PARAMETRY TECHNICZNE

przewidziane zastosowanie.

Opis

Zamieszczona charakterystyka techniczna odnosi sie do temperatury otoczenia wynoszacej 20°C (+ 5°C). Nice S.p.A.
zastrzega sobie prawo do wprowadzania zmian produktu w ktérejkolwiek chwili, gwarantujgc jego funkcjonalnos¢ i

Tabela 14

PARAMETRY TECHNICZNE

Parametry techniczne

Zasilanie sieciowe

Centrala MC824HR: 230 V~ +10% 50 - 60 Hz
Centrala MC824HR/V1: 120 VA~ +10% 50 - 60 Hz

Nominalny pobdr mocy z sieci
elektrycznej

200 W

Pobdr mocy ztgcza baterii centrali przy
funkcjonowaniu ,,Standby-Wszystkie”
(z odbiornikiem ze ztagczem typu SM)

ponizej 100 mW

Wyjscie lampy ostrzegawczej [Uwaga 1]

1 lampa ostrzegawcza ELDC

Wyijscie elektrozamka [Uwaga 1]

1 elektrozamek 12 VA~ max 15 VA

Wyijscie kontrolki otwartej bramy [Uwaga
1

1 lampa 24 V maksymalnie 4 W (napiecie wyjscia moze sie zmienia¢ w zakresie -30% +50% i moze
sterowac takze matymi przekaznikami)

1 wyjscie z maksymalnym tadunkiem 15 jednostek Bluebus (maksymalnie 6 par fotokomérek MOFB

Wyjscie BLUEBUS lub MOFOB + 2 pary fotokomérek MOFB lub MOFOB adresowane jako urzadzenia do otwierania +
maksymalnie 4 urzadzenia sterujgce MOMB lub MOTB)
dla stykéw normalnie zamknietych, normalnie otwartych lub o statej opornosci 8,2 kQ; w

Wejscie STOP automatycznym wczytywaniu urzgdzen (kazda zmiana w poréwnaniu do stanu wczytanego
wywotuje polecenie ,STOP”)

Wejscie SbS dla stykéw normalnie otwartych (zamkniecie styku wywotuje polecenie ,Krok po Kroku”)

Wejscie OPEN dla stykéw normalnie otwartych (zamkniecie styku wywotuje polecenie ,OTWIERA”)

Wejscie CLOSE dla stykéw normalnie otwartych (zamkniecie styku wywotuje polecenie ,ZAMYKA”)

Zlacze radiowe

ztgcze SM do odbiornikéw SMXI, OXI i OXIFM

Wejscie ANTENA dla sygnatu radio

50 Q) dla przewodu typu RG58 lub podobnych

Funkcje programowane

8 funkcji typu ON-OFF i 8 funkcji regulowanych

Funkcje w automatycznym wczytywaniu

Automatyczne rozpoznanie urzadzen podtgczonych do wyjscia BlueBus; Automatyczne
rozpoznanie rodzaju urzadzenia podtaczonego do zacisku ,STOP” (styk NO, NC lub opornos¢ 8,2
KQ); Automatyczne rozpoznanie skoku skrzydet i automatyczne obliczenie punktéw zwalniania i
otwarcia czesciowego (réznych w zaleznosci od rodzaju instalaciji)

Temperatura robocza -20°C ... +55°C

Uzytkowanie w atmosferze szczeg6lnie

kwasnej lub stonej lub potencjalnie NO

wybuchowej

Stopien ochrony IP 54 z petng obudowa

Wymiary (mm) 310x 232 x H 122

Masa (kg) 4.1
Uwaga 1 Wyijscia,Lampaostrzegawcza”, ,Elektrozamek”i,Kontrolkaotwartejbramy” mogaby¢ programowanezinnymifunkcjami(patrz

,Tabela 6" w punkcie ,Programowanie pierwszego poziomu (ON-OFF)" lub za pomoca programatora Oview, patrz punkt ,Pod-
tgczanie interfejsu IBT4N"). Charakterystyka elektryczna wyj$cia dostosowuje sie do programowania: lampa ostrzegawcza (lampa
12V=, 21 Wmax) - elektrozamek (12V~., 15 VAmax) - inne wyjscia (wszystkie rodzaje: 1 lampa lub przekaznik 24V==, -30% + +50%,

4 Wmax).
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12 ZGODNOSC

Deklaracja zgodnosci UE
i deklaracja wtaczenia ,,maszyny nieukonczonej”

‘Uwaga - Tres¢ niniejszej deklaracji odpowiada oswiadczeniom znajdujacym sie w oficjalnym dokumencie ztozonym w siedzibie firmy Nice S.p.A., a w szczegdlnosci jego ostatniej wersji
dostepnej przed wydrukowaniem niniejszej instrukcji. Niniejszy tekst zostat dostosowany w celach wydawniczych. Kopie oryginalnej deklaracji mozna uzyskac w siedzibie spotki Nice
S.p.A. (TV) Italy.

Numer: 448/MC824HR Wydanie: 3 Jezyk: PL
Nazwa producenta: Nice S.p.A.

Adres: Via Callalta 1, 31046 Oderzo (TV) ltaly
Osoba upowazniona do sporzadzenia

dokumentaciji technicznej: Nice S.p.A.

Typ produktu: Centrala sterujaca do 2 silnikéw 24Vd.c.
Model / Typ: MC824HR

Urzadzenia dodatkowe: Zobacz katalog

Nizej podpisany, Roberto Griffa, Chief Executive Officer, oéwiadcza na wtasng odpowiedzialno$¢, ze wyzej wymieniony produkt jest zgodny z nastepujacymi dyrektywami:
e Dyrektywa 2014/30/UE (EMC), zgodnie z nastepujacymi normami zharmonizowanymi: EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007+A1:2011

Ponadto, produkt jest zgodny z nastepujaca dyrektywa w zakresie wymagan dotyczacych ,maszyn nieukoriczonych” (Zatacznik Il, czes¢ 1, sekcja B):

Dyrektywa 2006/42/WE PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO | RADY z dnia 17 maja 2006 roku, dotyczaca maszyn, zmieniajaca dyrektywe 95/16/WE (przeksztatcenie).

Oswiadcza sie, ze stosowna dokumentaCJa techniczna zostata sporzadzona zgodnie z zatacznikiem VII B dyrektywy 2006/42/WE oraz, ze spetnione zostaty nastepujace
wymagania podstawowe: 1.1.1-1.1.2-1.13-121-126-151-152-155-156-157-158-1510-15

Producent zobowigzuje sie do przekazania wtadzom krajowym, w odpowiedzi na uzasadnione zapytanie, mformacu dotyczacych ,maszyny nieukoriczonej”, zachowujac
catkowicie swoje prawa do wtasnoéci intelektualnej.

Jezeli ,maszyna nieukoriczona” oddana zostanie do eksploatacji w kraju europejskim, ktérego jezyk urzedowy jest inny niz jezyk niniejszej deklaracji, importer ma obowiazek
dotaczy¢ do niniejszej deklaracji stosowne ttumaczenie.

Przypominamy, ze ,maszyny nieukoriczonej” nie nalezy uruchamia¢ do czasu, kiedy maszyna koricowa, do ktérej ma ona zosta¢ wtaczona, nie uzyska deklaracji zgodnosci
(jezeli wymagana) z wymogami dyrektywy 2006/42/WE.

Ponadto, produkt jest zgodny z nastepujacymi normami: Ing. Roberto Griffa
EN 60335-1:2012+A11:2014, EN 62233:2008, EN 60335-2-103:2015

Oderzo, 12/12/2018
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INSTRUKCJE | OSTRZEZENIA PRZEZNACZONE DLA UZYTKOWNIKA

Przed pierwszym uzyciem automatyki, nalezy poprosic¢ instalatora o
wyjasnienie, jakie zagrozenia moga sie pojawi¢ w czasie uzytkowa-
nia bramy oraz przeznaczy¢ kilka minut na przeczytanie instrukcji
i ostrzezen kierowanych do uzytkownika. Nalezy przechowywac in-
strukcje w celu mozliwych pozniejszych konsultacji i przekazac ja
ewentualnemu nastepnemu uzytkownikowi bramy.

& UWAGA!

Urzadzenie jest maszyna, ktora wiernie wykonuje Pan-
stwa polecenia. NieSwiadome i niewlasciwe uzytkowa-
nie moze wywotaé zagrozenie:

- nie zlecac ruchu bramy, jesli w jej poblizu znajduja sie 0so-
by, zwierzeta lub przedmioty

- zabrania sie dotykania cze$ci automatyki, gdy brama jest
w ruchu

- fotokomdrki nie sg urzadzeniami zabezpieczajacymi, a wy-
tacznie pomocniczymi urzgdzeniami zabezpieczajgcymi.
Sa wykonane z zastosowaniem niezawodnej technologii
ale, w ekstremalnych warunkach, moga dziata¢ w niepra-
widtowy sposdb lub ulec uszkodzeniu i, w niektérych przy-
padkach, uszkodzenie to moze nie by¢ natychmiastowo wi-
doczne. Z tego powodu, podczas uzytkowania automatyki
nalezy przestrzega¢ wszystkich wskazéwek podanych w
niniejszej instrukciji

- okresowo sprawdzac prawidtowe dziatanie fotokomorek.

Przejazd podczas zamykania bramy jest surowo ZA-
BRONIONY! Przejazd jest dozwolony wytacznie, gdy
brama jest catkowicie otwarta z zatrzymanymi skrzydta-
mi.

DZIECI

System automatyki gwarantuje wysoki stopien bezpie-
czenstwa. Dzieki systemom odczytu, kontroluje i gwa-
rantuje jego ruch w obecnosci ludzi lub rzeczy. W kaz-
dym razie, nalezy zabronié¢ dzieciom zabawy w poblizy
automatyki i, w celu unikniecia przypadkowego urucho-
mienia, nie nalezy pozostawia¢ pilotéw w zasiegu dzie-
ci. Automatyka nie jest zabawka!

Produkt nie jest przeznaczony do uzytkowania przez
osoby (w tym dzieci) o ograniczonych zdolnosciach
fizycznych, zmystowych badz umystowych lub przez
osoby nieposiadajace odpowiedniego doswiadcze-
nia i wiedzy, chyba ze znajduja si¢ one pod nadzorem
os6b odpowiedzialnych za ich bezpieczenstwo i zostaty
przez te osoby przeszkolone w kwestiach dotyczacych
uzytkowania produktu.

Anomalie: w razie zauwazenia jakichkolwiek anomalii automatyki na-
lezy odtgczy¢ zasilanie elekiryczne i dokonac recznego odblokowa-
nia silnika (patrz odpowiednia instrukcja) w celu umozliwienia recz-
nej obstugi bramy. Nie wykonywa¢ samodzielnie zadnej naprawy,
ale zwrdci¢ sie o pomoc do zaufanego instalatora.

Nie wprowadzaé zmian w instalacji i parametrach pro-
gramowania i regulacji automatyki: czynnosci te powin-
ny zosta¢ wykonane przez instalatora.

Przerwa w doptywie lub brak zasilania: w oczekiwaniu na interwen-
cje instalatora lub powr6t energii elektrycznej, jesli system nie jest
wyposazony w akumulatory awaryjne, moze by¢ uzywane po recz-
nym zwolnieniu silnika (patrz odpowiednia instrukcja), przesuwajac
recznie skrzydta bramy.

Urzadzenia zabezpieczajace niesprawne: mozliwe jest uruchomie-
nie automatyki rowniez, gdy niektére urzadzenia zabezpieczajace
nie dziatajg poprawnie lub sg niesprawne. Mozliwe jest sterowanie
brama w trybie ,Manualnym” dziatajgc w nastepujacy sposob:
Przy uzyciu nadajnika lub przetacznika kluczykowego nalezy
przesta¢ polecenie w celu aktywacji bramy, itp. Jesli wszystko
dziata w sposdb prawidtowy, brama bedzie sie poruszata nor-
malnie; w przeciwnym razie nalezy dziata¢ w sposob opisany
ponizej
2. w ciggu 3 sekund nalezy ponownie uzy¢ i przytrzymac przy-
cisk
3. po okoto 2 sekundach, brama wykona manewr w trybie ,ma-
nualnym”, tzn. bedzie sie przesuwaé wytacznie podczas
przytrzymywania przycisku stuzgcego do wydania polecenia.
Proba odbiorcza, konserwacja okresowa i ewentualne naprawy
powinny by¢ udokumentowane przez osoby je wykonujgce i prze-
chowywane przez wtasciciela instalacji. Jedyne czynnosci, jakie
uzytkownik moze wykonywac okresowo, to czyszczenie szkietek fo-
tokomorek (uzy¢ miekkiej i zwilzonej $ciereczki) i usuwanie wszelkich

lisci lub kamieni, ktére mogtyby stanowi¢ przeszkode podczas pracy
automatyki.

Jesli urzadzenia ochronne nie dziataja, zaleca sie jak
najszybsze zlecenie wykonania napraw wykwalifikowa-
nemu technikowi.

Przed wykonaniem jakiejkolwiek czynnosci konserwa-
cyjnej uzytkownik musi recznie odblokowa¢ silnik, aby
uniemozliwi¢ przypadkowe uruchomienie bramy przez
osoby trzecie (patrz odpowiednia instrukcja).

Konserwacja: w celu utrzymania statego poziomu bezpieczeristwa
i zapewnienia maksymalnego czasu uzytkowania catej automatyki,
niezbedna jest regularna konserwacja (przynajmniej co 6 miesiecy).

|| Wszelkie kontrole, prace konserwacyjne lub naprawy
moga byé wykonane wylgcznie przez wyspecjalizowa-
ny personel.

Utylizacja: po zakonczeniu okresu uzytkowania automatyki nalezy
dopilnowagé, by rozbiérka zostata przeprowadzona przez wykwalifi-
kowany personel i aby materiaty zostaty poddane recyklingowi lub
utylizacji zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

Jesli automatyka zostata zablokowana za pomoca po-
lecenia ,Blokuj automatyke”, po wystaniu polecenia,
brama nie porusza sie, a lampa ostrzegawcza wykonuje
9 krotkich migniec.
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